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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung durch, bevor Sie das Produkt einbauen bzw. damit arbeiten.

Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise flr Ihre personliche Sicherheit. Sie muss von allen
Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder

zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite www.zimmer-group.com zum Download
bereit:

* Montage- und Betriebsanleitung

* Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
¢ Informationen zum Zubehdr

e Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewéhrleistung.
= Nur die aktuell Gber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Gltigkeit.

~Produkt” ersetzt in dieser Montage- und Betriebsanleitung die Produktbezeichnung auf der Titelseite.

-

.1 Hinweise und Darstellungen in der Montage- und Betriebsanleitung

Dieser Hinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesundheit und das Leben von Personen.
Die Missachtung dieser Hinweise fiihrt zu schweren Verletzungen, auch mit Todesfolge.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur die Gesundheit von Personen. Die
Missachtung dieser Hinweise flhrt zu schweren Verletzungen oder gesundheitlichen Schaden.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

VORSICHT

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur Personen. Die Missachtung dieser Hinweise
fUhrt zu leichten, reversiblen Verletzungen.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor moglichen Sach- oder Umweltschaden. Die Missachtung dieser Hinweise fuhrt zu
Schaden am Produkt oder der Umwelt.

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

INFORMATION

In dieser Kategorie sind nutzliche Tipps fur einen effizienten Umgang mit dem Produkt enthalten. Deren Nichtbe-
achtung fiihrt zu keinen Schaden am Produkt. Diese Informationen enthalten keine gesundheits- und arbeits-
schutzrelevanten Angaben.

IN
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2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Das Produkt ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehor, ohne jegliche eigenméchtige Veranderung und
innerhalb der vereinbarten Parametergrenzen und Einsatzbedingungen zu verwenden.

Eine andere oder darliber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemas.
» Betreiben Sie das Produkt nur unter Beachtung der zugehdrigen Montage- und Betriebsanleitung.

» Betreiben Sie das Produkt nur in einem technischen Zustand, der den garantierten Parametern und Einsatzbe-
dingungen entspricht.

= Fir eventuelle Schaden bei einer nicht bestimmungsgeméaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht.
Das Risiko tragt allein der Betreiber.

Das Produkt ist fur die Installation und den Betrieb auf dem Roboterbedienteil Tablet Teach Pendant der Robotersteuerung
R-30iB Mini Plus vorgesehen.

3 Personenqualifikation

Verletzungen und Sachschaden bei unzureichender Qualifikation
Wenn unzureichend qualifiziertes Personal Arbeiten am Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

» Lassen Sie alle Arbeiten am Produkt nur von qualifiziertem Personal durchfihren.

» Lesen Sie das Dokument vollstédndig und stellen Sie sicher, dass Sie alles verstanden haben, bevor Sie mit
dem Produkt arbeiten.

» Beachten Sie die landesspezifischen Unfallverhiitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitshinweise.

Die folgenden Qualifikationen sind Vorausssetzung fur die verschiedenen Arbeiten am Produkt.
3.1 Elektrofachpersonal

Elektrofachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufiihren, mdgliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen
und Bestimmungen.

3.2 Fachpersonal

Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die tbertragenen Arbeiten
auszufihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

3.3 Unterwiesenes Personal

Unterwiesenes Personal wurde in einer Schulung durch den Betreiber tiber die Aufgaben und mdéglichen Gefahren bei
unsachgemaBem Verhalten unterrichtet.

3.4 Servicepersonal

Servicepersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die tibertragenen
Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

3.5 Zusitzliche Qualifikationen

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, miissen mit den gultigen Sicherheitsvorschriften und Gesetzen sowie den in
diesem Dokument genannten Normen, Richtlinien und Gesetzen vertraut sein.

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, missen die betrieblich erteilte Berechtigung besitzen, dieses Produkt in Betrieb
zu nehmen, zu programmieren, zu parametrieren, zu bedienen, zu warten und auch auBer Betrieb zu nehmen.
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4 Produktbeschreibung

Die Abbildung zeigt vereinfacht den Aufbau des gesamten Systems. Alle Teile zur elektrischen Verbindung eines Greifers
mit dem Roboter sind enthalten oder sind als optionales Zubehdr bei der Zimmer GmbH erhaltlich.

MATCH Comfort App

DIO/Analog

Robotersteuerung

5 Funktionsbeschreibung

Mit der MATCH Comfort App kdnnen Greifer der Zimmer GmbH direkt vom Roboterbedienteil aus gesteuert und generierte
Roboterauftrage parametriert werden.

Die generierten Roboterauftrage erleichtern die Verwendung von Greifern der Zimmer GmbH im Kundenprogramm und
reduzieren die Entwicklungszeit.

Die Namen der neu parametrierten Roboterauftrage bleiben unveréndert. Dadurch muss das Basisprogramm bei Konfigura-
tionsanderungen nicht geandert werden.

6 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION

Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehoér kann die
Funktion des Produkts nicht gewahrleistet werden. Das Zubehdr der Zimmer GmbH ist speziell auf die einzelnen
Produkte zugeschnitten.

» Entnehmen Sie Informationen zu optionalem und im Lieferumfang befindlichem Zubeh&r unserer Internetseite.
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7 Installation
7.1 MATCH Comfort App installieren

» Schalten Sie die Spannungsversorgung der Robotersteuerung aus.

» Verkabeln Sie den Greifer mit dem Anschluss an der Werkzeugaufnahme.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

» Stecken Sie den USB-Speicher mit den Installationsdateien fiir die MATCH Comfort App in das Roboterbedienteil.

iRProgrammer

-— .. DEFAULTH
» Tippen Sie im Menil PLUGINS auf Install. i

» Tippen Sie auf den Button i=.

TPIF-279 Rem

* &

Teaching

Setup
DCS
Status
Utility
PLUGINS
Install

Plugin List

INFORMATION

Sie bendtigen die Installationsdatei Comfort_App_Digital_Analog_lO_x.x.xx.ipl fir Greifer, die Gber Analog 10
angeschlossen werden.

» Wahlen Sie die Installationsdatei aus. := ¢ DEFAULT 000 5 B )

» Tippen Sie auf den Button Install. Install
Install

COMFORT APP_DIGITAL ANALOG IO 1.0.24.IPL

Description
cApp
Provider : Zimmer Group
Application : Zimmer Comfort App
Version : 1.0.24
Description : Zimmer Comfort App

Press Install Button to install the Plugin software.

A Play A Robot Operation E
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» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok. Install X

Press OK if you really would like to install
"cApp" Plugin software.

= Die Installation wurde abgeschlossen. B

o

- DEFAULT LINE 0 AUTO ABORTEDEISH]
TCye

» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des
Roboterbedienteils aus.

Install

» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des
Roboterbedienteils nach einigen Sekunden wieder ein. Eligin sofware succes-nullydneralled

Please re-start the controller by manually shutting the power off.

» Schalten Sie die Robotersteuerung und das Roboterbedienteil ein.

e ] [ 52 ] [ 72 ) [ o5 ) [ )1 [ 75 ) e
SHIFT TEACH SHIFT
- el (-

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 784491380 « WWww.zimmer-group.com
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8 Inbetriebnahme

» Schalten Sie den Roboter an, um die MATCH Comfort App nutzen zu kénnen.

iRProgrammer

-— . DEFAULTK
» Tippen Sie im MenU PLUGINS auf MATCH Comfort App. s

» Tippen Sie auf den Button i=.

TPIF-279 Rem

Teaching
Setup
DCs
Status
Utility
PLUGINS
Install

Plugin List

Zimmer Comfort App
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8.1 Greiferkonfiguration erstellen
8.1.1 Greifrichtung wahlen

AuBengreifen

» Wahlen Sie die Greifrichtung.

» Tippen Sie auf den Button next.

10

Innengreifen

DEFAULTM

100% 40

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0

Select the gripping direction

A Robot Operation
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8.1.2 Werkstiick teachen

» Offnen Sie den Greifer, indem Sie den Button Release driicken.
DEFAULTM

1000 AT Y N

» Positionieren Sie den Greifer mittig GUber dem Werksttick.
» Driicken Sie den Button Grip.

Zimmer Comfort App - Analog and Digital /O

OTCH

. . . . o X Tool Gripper: Manual Control
= Die Bargraph-Anzeige zeigt die aktuelle Backenposition grafisch als

Analogsignal von 0V bis 10V.

Die Abbildung zeigt die Abh&ngigkeit des analogen Riickmeldesignals Gﬂpier
von der Greifbackenposition. Diese Abhangigkeit ist linear und Gip button ielease
unabhingig von der gewihlten Greifrichtung (AuBengreifen oder o

Innengreifen).

2.50v

» Verandern Sie mit den Tasten + und - die Toleranz der Werkstlicker- ,
- a—

kennung.

» Tippen Sie auf den Button Set Workpiece, um die Werkstlickpa- stored Worlpiece A Notset wemnce [ - | 0.0
rameter in der App und den generierten Parameterauftragen zu
setzen.

> Tlppen Sie auf den Button next. IsClosed IsReleased OnTeachPos ® onundefinedpos

A Robot Operation

8.1.3 Greiferkonfiguration speichern

Die Einstellungen sind temporér.
» Speichern Sie die Einstellungen in der Installationsdatei.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Save.
= DEFAULTM 1009 laml Q
= Die Greiferkonfiguration wurde gespeichert. = c=ut

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0

Save Installation MOTCH

The gripper is configured temporarily.
Please press the “Save” button to
save the current gripper
configuration into the installation file.

A Robot Operation

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok.
= Die Greiferkonfiguration ist abgeschlossen. o Gripper Configuration Saved |

= Die Funktionsbausteine/Unterprogramme wurden erzeugt und stehen
zur Programmierung zur Verfiigung.

OK
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8.1.4 Manuelle Steuerung

Roboter und Greifer eingeschaltet sind.

Der Funktionstest setzt voraus, dass die Verdrahtung zwischen Roboter und Greifer vorhanden ist und dass

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers testen und bedienen, sowie
dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms ansehen.

» Aktivieren Sie das Optionsfeld Gripper button toggle, um Uber eine
Taste am Greifer diesen 6ffnen und schlieBen zu kénnen.

» Drlicken Sie die Taste am Greifer, um das Werkstlick durch manuelles
Offnen und SchlieBen zu greifen.

» Tippen Sie auf den Button Grip, um ein Werkstiick zu greifen.

= Die Greifbacken bewegen sich entsprechend der gesetzten
Greifrichtung.

» Tippen Sie auf den Button Release, um den Greifer zu 6ffnen bzw. um
das gegriffene Werkstiick loszulassen.

= Abhé&ngig von den gespeicherten Parametern wird das analoge
Signal ausgewertet und der entsprechende Status /sClosed,
IsReleased, OnTeachPos oder OnUndefinedPos gesetzt.

8.2 Vorhandene Einrichtung l6schen

Um ein neues Werkstlck einzulernen, muss die vorhandene Einrichtung
geldscht werden.

» Tippen Sie auf den Button delete.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button YES.
= Die bestehende Einrichtung wurde geldscht.

:= 4 DEFAULTH

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0

Tool Gripper: Manual Control

El
Gripper
button
toggle

Grip

Set Workpiece ov _

100%

. QN

M&TCH

Release

3.00v

1o0v

Stored Workpiece 3.00v tolerance l:l 0.30V

IsClosed IsReleased ® onTeachPos

delete

A Play

:= 4y DEFAULTEZ

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0

Tool Gripper: Manual Control

O
Gripper
button
toggle

Grip

Set Workpiece ov _

delete

A Play

OnUndefinedPos

A Robot Operation E

100%

[Tl NN

M&TCH

Release

IsClosed IsReleased ® onTeachPos

3.00V

A Robot Operation

12 Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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9.1 Steuerungsprinzip des Greifers

Qroup

» Greifen (IPL_ZIMMER_CAPP_GRIP) oder I16sen (IPL_ZIMMER_CAPP_RELEASE) Sie das Werkstuck.

» Prifen Sie die Position der Greiferbacke (IPL_ZIMMER_CAPP_ISONTEACHPQOS, IPL_ZIMMER_CAPP_ISOPENED, IPL_
ZIMMER_CAPP_ISCLOSED oder IPL_ZIMMER_CAPP_ISONUNDEFPQOS).

9.2 Ubersicht der generierten Roboterauftrige

Generierter Roboterauf-
tragsname

GRIP

LGRIP

RELEASE

ZRELEASE

<

15
OPENED
Ey

ZISOPENED

L

15
CLOSED

LISCLOSED

IPL_ZIMMER_CAPP_
GRIP(Greifernummer,
Registernummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_
RELEASE(Greifer-
nummer, Register-
nummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_
ISOPENED(Greifer-
nummer, Register-
nummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_
ISCLOSED(Greifer-
nummer, Register-
nummer)

Parameter In

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geandert werden
darf.

Register No.:

In dieses Register wird

der Riickgabewert der

Funktion eingetragen.

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geéndert werden
darf.

Register No.:

In dieses Register wird

der Rickgabewert der

Funktion eingetragen.

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geéndert werden
darf.

Register No.:

In dieses Register wird

der Rickgabewert der

Funktion eingetragen.

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geandert werden
darf.

Register No.:

In dieses Register wird
der Riickgabewert der
Funktion eingetragen.

Parameter Out Funktion

Wert im gesetzten Register: Greifen

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist
= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Wert im gesetzten Register: Loslassen

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist
=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer offen ist.

Wert im gesetzten Register:

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= 1, TRUE Greifer offen
= 2, FALSE Greifer geschlossen

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Wert im gesetzten Register:
= 0, wenn kein Fehler vorhanden

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist geschlossen ist.

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist
= 1, TRUE Greifer geschlossen

= 2, FALSE Greifer offen

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler
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Generierter Roboterauf-
tragsname

= PL_ZIMMER_CAPP_
= | ISONTEACH-

ZISONTEACHFC POS(Greifern ummer,
Registernummer)

- IPL_ZIMMER_CAPP_
BoN ISONUNDEF-
ZISONUNDEFPC POS(Greifernummer,
Registernummer)

Parameter In

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geédndert werden
darf.

Register No.:
In dieses Register wird

der Riickgabewert der
Funktion eingetragen.

Gripper No.:1

» Beachten Sie, dass
der Wert nicht
geandert werden
darf.

Register No.:

In dieses Register wird
der Rickgabewert der
Funktion eingetragen.

9.3 Programm liber Drag-and-Drop-Befehle erstellen

» Tippen Sie auf den Button i=.

» Tippen Sie auf den Button A=,
= Ein neues Programm wurde erstellt.

Parameter Out Funktion

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer auf
TeachPosition ist.

Wert im gesetzten Register:

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist
= 1, TRUE Greifer auf TeachPosition

= 2, FALSE Greifer nicht auf TeachPo-
sition

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer auf
UndefinedPosition
ist.

Wert im gesetzten Register:

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist
= 1, TRUE Greifer auf UndefinedPo-
sition

= 2, FALSE Greifer nicht auf Undefine-
dPosition

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

iRProgrammer

.— . DEFAULTK

¥ f
Teaching
Setup
Initial Setup
Collabo Robot Setup
UTool Setup
UTool Payload Setup
UFrame Setup
DCs
Collabo Speed Setup
EE Interface Setup
Status
Utility

PLUGINS
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INFORMATION
Voraussetzung fir das nachfolgende Beispiel ist diese Ausgangssituation:
* Greifer ist getffnet und bereit zum Greifen.
* Geteachtes Werkstlick befindet sich mittig zwischen den Greifbacken.

1358 W @ @ & 100%8

w0 BD 8 [y

» Ziehen Sie die Befehle per Drag-and-Drop in den oberen Bereich. -— DIGITAL_TEST_1i

Programming Details
Favorite o ) 3 ) P
s 50N 130 M
cLosep rescipos owoerpos OPENED. RELEASE

History ZGRIP ZISCLOSED  ZISONTEACHPO ZISONUNDEFPC  ZISOPENED  ZRELEASE

PRIO-230 EtherNet/IP Adapter Error (1)

All

Motion

Control

1/0

ForceCtrl

Plugin

Other

A Robot Operation

In dem Beispiel enthalt das Register 2 nach der Ausfiihrung des Befehls BEE
ZISONTEACHPOS das Ergebnis des Befehls. N
e Im Feld Register No. steht eine 1: Greifer befindet sich in der z

TeachPosition. B B

* Im Feld Register No. steht eine 2: Greifer befindet sich nicht in der

TeachPosiion. e

ZISONTEACHPOS1 ZIMMER

2

Register No.

Uber eine If-Abfrage wird der Riickgabewert der ZISONTEACHPOS im 23]
Register 2 Uberprift.Falls der Wert im Register 2 nicht gleich 1 ist, wird : :
die Funktion ZISONTEACHPOS Uber einen bedingungsabhangigen

Sprung aus der If-Abfrage solange erneut ausgefiihrt, bis das geteachte 2] u m u
Werkstuck gegriffen wird.

Ir

Conditions:
v B
<> V¥  constant VW ‘ 1‘

=

BHEE

BEEE.B

Jump Label

Label number: 1 V\
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9.4 Programm liber Texteingabe erstellen

- O

Beispielhaft wird die Einstellung fir den Befehl IPL_ZIMMER_CAPP_ ) E——— =N '
GRIP erklart. 1 |~
) =GOl YN
* Werkstiick greifen.
; ; iah i =
* Warten, bis Greifer erkennt, dass er sich in der TeachPosition [End]] —
befindet.
Select item
(=) (=] (=] (=] (=] [=] [
= =
Der Befehl IPL_ZIMMER_CAPP_GRIP(1,7) fragt Greifer 1 und Register 7 = — 100 { P
ab. = | | X
DEFAULT LERGN~ |
1: CALL IPL ZIMMER CAPP_GRIP(1,7)
R
Zeile 1 und 3 adressieren den Greifer 1 (Greifernummer). —

- — DEFAULT LINE 5 AUTO PAUSED
I /0

Zeile 4 zeigt das Ergebnis des Befehls an (Registernummer).

| DEFAULT

aks
2/
3=
4:
[End]]

Wenn nach der Ausflihrung des Befehls in Zeile 3 das Register 4 den
Wert 1 enthalt, befindet sich Greifer 1 in der TeachPosition. Der Befehl
wurde ausgeflihrt und die Schleife wird beendet.

PAUSED 575
CALL IPL ZIMMER CAPP GRIP(1,7)
ILBL[1]
CALL IPL ZIMMER CAPP_ISONTEACHPOS (1,4)
.. . . n IF R[4]<>1,JMP LBL[1]
Wenn nach der Ausflihrung des Befehls in Zeile 3 das Register 4 den

Wert 2 enthalt, befindet sich Greifer 1 nicht in der TeachPosition.

| F | & |
POINT TOUCHUP
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10 MATCH Comfort App deinstallieren

» Tippen Sie auf den Button i=. = FEENGG
» Tippen Sie im MenU PLUGINS auf Plugin List. h—

TPIF-279 Rem

Teaching

Setup
DCS
Status
Utility
PLUGINS
Install
Plugin List

Zimmer Comfort App

:= 4 DEFAULTH

» Tippen Sie auf den Button Uninstall. wos B M [y

Plugin List

Plugin List

cApp [Zimmer Group ]

Description

cApp
Provider : Zimmer Group
Application : Zimmer Comfort App

Version : 1.0.24 M oTC H

Description : Zimmer Comfort App

Zimmer Comfort App Software for Analog and
digital I/0 interfaces

Specific MATCH actuators and Zimmer Group Grippers
are availible with DIO interface, to be able to use
benefits of mechatronic state of the art actuators in
combination to most simple electrical interface.
Zimmer Comfort App software will help to adjust and
control the actuator by providing user interface and
preselected functions directly on Fanuc CRX pendant.
Specific MATCH actuators and Zimmer Group HRC-03

series requires robot analog inputs and digital outputs,
which ara availahla in tha Tanl T/0 rannactar of tha

A Play A Robot Operation E

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok. Uninstall X

Press OK if you really would like to
uninstall "cApp" Plugin software.
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= Die Deinstallation wurde abgeschlossen.

11 Fehlerdiagnose

INFORMATION

- — DEFAULT LINE 0 AUTO ABORTEDESI

Plugin List

Plugin List

Plugin software successfully uninstalled!
Please re-start the controller by manually shutting the power off.

[ev| [ e | [ e | [ e ] [ ] [ s | [nec]

— e —
T - =

SHIFT

» Entnehmen Sie die Informationen der Montage- und Betriebsanleitung des Greifers.

» Wenden Sie sich bei Fragen an den Kundenservice.

18
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