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ZIMMER GROUP
KONSEKWENTNA
ORIENTACJA NA KLIENTA

OD LAT SPELNIAMY WYMAGANIA NASZYCH KLIENTOW, DOSTARCZAJAC IM INNOWACYJ-
NE | NIESTANDARDOWE ROZWIAZANIA. ZIMMER GROUP STALE SIE ROZRASTA | PODAZA
DZISIAJ W KIERUNKU NOWEGO WAZNEGO WYZWANIA — CHCE BYC OSRODKIEM WIEDZY
TECHNOLOGICZNEJ, KNOW-HOW FACTORY. CZY ZA TYM SUKCESEM KRYJE SIE JAKAS
TAJEMNICA?

Fundament. Stanowig go doskonate produkty i ustugi, ktére sgq od

lat podstawa rozwoju naszego przedsiebiorstwa. Sa one oparte na
naszych autorskich wyrafinowanych rozwigzaniach i istotnych innowa-
cjach technicznych. Dlatego docierajg do nas przede wszystkim klienci,
ktérzy wymagajg najlepszych rozwiazan technologicznych. Dla tego

w przypadku trudnych zagadnien Zimmer Group osiaga najlepsze wyniki.

Styl. Myslimy i dziatamy w sposéb interdyscyplinarny. Jestesmy znani
z zaawansowanych proceséw w dwudziestu obszarach technologicz-
nych, ktére obejmuja nie tylko prace rozwojowe, ale i produkcje. Oferta
firmy Zimmer Group jest skierowana do wszystkich obszaréw przemy-
stu. Jestesmy takze znani z tego, ze nasi klienci moga liczy¢ na indywi-
dualne rozwigzanie kazdego problemu. Na catym swiecie.

Motywacja. Prawdopodobnie najwazniejszym warunkiem naszego
sukcesu jest orientacja na klienta. Jestesmy ustugodawca w najlepszym
tego stowa znaczeniu. Nasi klienci majg do dyspozycji centralny punkt
kontaktowy, gdzie moga rozmawiac o wszystkich swoich wymaganiach
i potrzebach. Dzieki ogromnemu zakresowi kompetencji i ofercie
obejmujacej szeroki zakres rozwigzan od jednego dostawcy jestesmy
w stanie wyjs¢ naprzeciw indywidualnym wymaganiom kazdego klienta.
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TECHNOLOGIE

KOMPONENTY

Ponad 45 lat doswiadczenia i znajomo-
Sci branzy: Jestesmy jednym z wioda-
cych na swiecie producentow oraz
dostawcow komponentdw pneuma-
tycznych, hydraulicznych i elektrycz-
nych w dziedzinie manipulacji, amorty-
zacji i budowy maszyn.

TECHNOLOGIE PRODUKCJI

Metal, tworzywo sztuczne czy elasto-
mer? Technicznie i ekonomicznie
zoptymalizowane wytwarzanie kompo-
nentow seryjnych dla wszystkich branz.
Od inteligentnego projektu systemu
poprzez wybdr materiatéw po technolo-
gie produkgji i ekonomiczny produkt.
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Technika manipulacyjna. Zimmer Group
cieszy sie renoma wiodgcego producenta i
dostawcy komponentéw.

Robotyka. O szerokim spektrum siegajacym
od zmieniacza narzedzi poprzez ochrone
przed kolizjg po modut kompensacji osi.

Technika prézniowa. Szeroka gama kom-
ponentéw prézniowych zapewni rozwigzanie
pozwalajace oszczedzac materiaty dla prak-
tycznie kazdej branzy.

Komunikacja przemystowa. tatwe progra-
mowanie robotéw dzieki modutom komunika-
cyjnym ready-2-connect — przewodowym lub
bezprzewodowym.

Technologia MIM. Jako rozwigzanie do
produkcji elementdw metalowych o ztozonych
ksztattach metodg formowania wtryskowego.

Formowanie wtryskowe tworzyw sztucz-
nych. Odpowiedni proces do produkcji seryjnej
szerokiej gamy komponentéw z tworzyw
sztucznych.

Technika zaciskania i hamowania. Innowa-
cyjne komponenty do wszelkiego rodzaju
zastosowan liniowych i obrotowych.

Technika amortyzacji. Przemystowe
amortyzatory strukturalne i hydrauliczne
sg odzwierciedleniem innowacyjnosci
KNOW-HOW FACTORY.

Soft Close. Jeden z wiodacych partneréw
rozwojowych przemystu meblarskiego oraz
niezawodny partner systemowy w dziedzinie
mechanizméw wciagajacych.

Technika maszynowa. Innowacyjne systemy
narzedzi i mocowania do obrébki metalu,
drewna oraz materiatéw kompozytowych.

Elastomer. Idealnie nadaje sie do produkciji
zaawansowanych, niestandardowych przed-
miotéw z réznych elastomerdw.



SYSTEMY

Najszybsza integracja i uruchomienie,
najwyzsza dostepnosc produktow i
zoptymalizowana produktywnos¢ -
taczymy to, co najlepsze w Swiecie
mechaniki z najnowszg technologig
IOT.

Komponenty systemu. Dopasujemy wszyst-
kie komponenty, np. moduty kompensacji osi,
chwytaki czy szczeki obrotowe, pod wzgledem
techniki manipulacji, amortyzacji, budowy
maszyn, zaciskania i hamowania, do konkret-
nego zastosowania.

Narzedzia End-of-Arm i systemy chwytako-
we. Centralny element automatyzacji opartej
na robotach. Nasze systemy EOAT sa wyko-
rzystywane do réznych zadan we wszystkich
branzach - przy spawaniu, chwytaniu, testo-
waniu, montazu itd.

Robotyka mobilna i systemy transportowe.
Dzieki naszym robotom AMR, elastycznym sys-
temom transportowym i mobilnym komdérkom
robota dla matych i $rednich partii produkcyj-
nych mozna zapewni¢ maksymalng elastycz-
nosc¢ oraz efektywnoscé i bezpieczeristwo
produkciji.

Moduty i stanowiska. Konstruujemy nieza-
lezne komorki robota dla réznych branz oraz
gotowe do instalacji moduty, ktére mozna
idealnie zintegrowac z linig produkcyjna. Pre-
cyzyjne, indywidualne rozwigzania zapewnia-
jace optymalne tempo produkcji i najwyzsze
standardy jakosci.

Maszyny i urzadzenia. Nasze rozwigzania
obejmuja systemy ,pod klucz”, komaorki
oddzielajace i montazowe dla przemystu
meblarskiego, a takze elastyczne systemy
do produkciji jednostkowej oraz rozwigzania
do obrébki na bazie robotéw, w tym progra-
mowanie za pomoca modutdéw komunikacyj-
nych ready-2-connect - przewodowych lub
bezprzewodowych.

Projektowanie. Celem jest szybsze uru-
chomienie indywidualnego systemu, aby byt
tatwiejszy w obstudze, wydajniejszy i jeszcze
bardziej niezawodny w uzyciu.

Bezpieczenstwo i jakosé. Te dwa aspekty majg kluczowe znaczenie dla filozofii naszego
przedsigbiorstwa. Systematyczne testowanie przez TUV Siid, certyfikacje dokonywane przez
Underwriters Laboratories (UL) oraz konsekwentne przestrzeganie zalecert DGUV stanowi
gwarancje, ze nasze produkty nie tylko spetniaja najwyzsze standardy, ale takze oferujq dtugoter-
minowa niezawodnosc¢ oraz bezpieczenstwo - na rzecz przekonujgcych i trwatych rozwigzan.
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Elementy zaciskowe i hamujace
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OD POMYSLU
DO ROZWIAZANIA




NAJLEPSZE ROZWIAZANIE DLA KAZDEJ BRANZY

Od ponad 45 lat Zimmer Group oferuje wiodace
rozwigzania w zakresie technologii automatyzacji, w
tym techniki manipulacji i podcisnienia, robotyki,
elementéw zaciskowych i hamujgcych, techniki
amortyzacji i budowy maszyn, a takze technologii
produkciji.




4 NON-STOP

CHWYTAKI W NAJLEPSZEJ TECHNOLOGII
TECHNIKA MANIPULACYJNA

ROZWIAZANIA W ZAKRESIE CHWYTAKOW DO
UNIWERSALNYCH ZASTOSOWAN

Pewne chwytanie przedmiotow: to zapewni tylko odpowiedni
chwytak, ktéry sprawi, ze robot bedzie mogt wykonywac
swoje zadania. Juz od 1980 roku opracowujemy w Zimmer
Group coraz nowsze i lepsze chwytaki, wspierajac tym
samym klientow w ich wysitkach zwiekszenia elastycznosci
i efektywnosci produkcji. Zawsze i konsekwentnie koncen-
trujemy sie na potrzebach uzytkownikdw, opracowujemy
rozwigzania w zakresie chwytakéw odpowiednie dla okreslo-
nych zastosowan i rynkéw, a takze dgzymy caty czas do
uzyskania jeszcze wiekszej precyzji i wyzszej jakosci.

Nasze wieloletnie doswiadczenia wida¢ we wszystkich
naszych chwytakach, ale przede wszystkim w naszej serii
premium 5000, ktdra dzieki ochronie antykorozyjnej, IP67
oraz 30 milionom cykli bez konserwacji oferuje komplekso-
wy pakiet z bezproblemowg obstuga.

WLASCIWY WYBOR ZA JEDNYM KLIKNIECIEM

Wyszukiwarka produktow online Zimmer Group umozliwia
dzieki odpowiedniemu narzedziu wygodne i proste wyszuki-
wanie produktu dopasowanego do konkretnego zastosowa-
nia. Funkcje obliczania, pomocy w wyborze oraz konfigurato-
ra sg caty czas dostepne i dostarczajg niezbednych danych
produktu od rozpoczecia wyszukiwania az do podjecia decyzji.

POMOC PRZY
DOBORZE

Wynalazca chwytaka

Odpowiedni produkt mozna znalez¢
za pomocg kilku kliknie¢. Tutaj przej-
dziesz bezposrednio do wyszukiwarki
chwytakdw.
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RODZINA PRODUKTOW 5000
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE — TWOJE KORZYSCI

Steel Linear Guide - dopracowana koncepcja prowadnicy
Stalowo-stalowa prowadnica zapewnia niezmienng precyzje,

wytrzymatosc i trwatosc¢ z okresami konserwacji do 30 milio-
now cykli chwytania. Zachecamy do skorzystania z tych zalet
i podwyzszenia efektywnosci ekonomicznej oraz bezpieczen-

stwa procesow Pastwa maszyny.

Szczelny i odporny na korozje - chwytak uniwersalny
Odpowiedni do prawie wszystkich warunkéw otoczenia
chwytak z prowadnica uszczelniong do stopnia IP67 i seryjna
ochrong antykorozyjng charakteryzuje sie uniwersalnym
zastosowaniem. Umozliwia to redukcje réznorodnosci typow
uzywanych w produkcji, a tym samym obnizenie kosztow
magazynowania i procesu.

Aluminium Linear Guide — alternatywa
Zredukowany do najistotniejszych elementdw wariant

a stalowo-aluminiowej prowadnicy oferuje znacznie lepsze
Elektryczne, pneumatyczne i pneumatyczne inteligentne. Jedna parametry niz porownywalne chwytaki z prowadnicg

z najbardziej wszechstronnych serii w ofercie — chwytaki z rodziny $lizgowa z rowkiem teowym i doréwnuje wiekszosci
produktéw 5000.

prowadnic zebatych.

SERIA GEP2000 SERIA MGP800 SERIA GEH6000IL

Dzieki najwiekszemu skokowi na Chwytaki réwnolegte 2-szczekowe Chwytaki rownolegte 2-szczekowe z
matej przestrzeni konstrukcyjnej mozna dzieki przenoszeniu najwyzszych sit certyfikatem UL taczg w sobie technike

bez problemu chwytac potaczenia i momentéw tacza w sobie maksymalng napedu bezszczotkowego z regulacja

ksztattowe i zmienia¢ duzo czesci. elastycznos¢ i dynamike. potozenia, predkosci i sity.
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PRZEGLAD CHWYTAKOW

TECHNIKA MANIPULACYJNA

CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
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PNEUMATYCZNY

GP

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

MGP800

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GP400

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GPP5000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GP200

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

MGH8000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GH6000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GHK6000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GH7000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowosc¢ (maks.):

GPH8000
Skok na szczeke:
Sita chwytania:

i Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

3mm-13 mm
8,4 N -5250N
0,033 kg - 1,4 kg
30

10 milionéw cykli

1mm-12mm
6N -400N

0,008 kg - 0,46 kg
40

10 miliondw cykli

3 mm - 30 mm
85N - 19275 N
0,08 kg - 18,9 kg
40

10 miliondéw cykli

2,5mm -45mm
140 N - 26950 N
0,08 kg - 50 kg
40/64/67

30 miliondw cykli

6 mm - 40 mm

160 N - 4500 N
0,33 kg - 8,3 kg
40

10 miliondw cykli

10 mm - 100 mm
60N -910N
0,35 kg - 7,3 kg
54

10 miliondw cykli

20 mm - 200 mm
120N - 3400 N
0,3 kg - 22,7 kg
40

10 miliondéw cykli

20 mm - 200 mm
120 N - 3400 N
1,7 kg - 23,8 kg
40

10 miliondéw cykli

65 mm - 100 mm
8 000N -8500N
31 kg - 36 kg

64

10 miliondéw cykli
62 mm - 220 mm
900 N - 3300N
5,7 kg - 43 kg

54

5 milionéw cykKli

PNEUMATYCZNE INTELIGENTNE
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GPP5000IL

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

ELEKTRYKA

GEP2000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GEP5000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GEH6000IL

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GEH8000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

3 mm - 25 mm
330N -8730N
0,45 kg - 10,4 kg
64

30 milionéw cykli

6 mm - 20 mm

40N - 500N
0,18 kg - 1,3 kg
40/54

10 milionéw cykli

6 mm - 10 mm
540N - 1520 N
0,79 kg - 1,66 kg
64

30 milionéw cykli

40 mm - 80 mm
180N - 1800 N
0,7 kg - 2,6 kg
54

5 milionéw cykli
60 mm

3200 N

9,3 kg

54

10 milionéw cykli

CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY

-

PNEUMATYCZNY

GD

Skok na szczeke:
Moment chwytajacy:
Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

MGD800

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GD300

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GPD5000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

GD500

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

120° - 180°
0,12Nm - 9Nm
0,08 kg - 2 kg
40

10 milionéw cykli

1Tmm-12mm
30N -1420N
0,025 kg - 2 kg
40

10 milionéw cykli

3 mm - 30 mm
200 N - 34700 N
0,13 kg - 24 kg
40

10 milionéw cykli

2,5 mm -45mm
310N - 72500 N
0,14 kg - 100 kg
64/67

30 milionéw cykli

30 mm - 60 mm
1300N-2480N
7,4 kg - 29 kg

40

10 milionéw cykli



PNEUMATYCZNE INTELIGENTNE

GPD5000IL

Skok na szczeke: 3 mm - 25 mm

Sita chwytania: 740 N - 22850 N

Masa: 0,75 kg - 18,6 kg

Klasa IP: 64

Bezobstugowos¢ (maks.): 30 milionéw cykli
ELEKTRYKA

GED5000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GEDG6000IL
Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GZ1000

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

MGW800

Skok na szczeke:
Sita chwytania:
Masa:

Klasa IP:

Bezobstugowos¢ (maks.):

GK

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

GG4000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

GPW5000

Skok na szczeke:

Sita chwytania:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

6 mm - 10 mm
980 N - 1520 N
1,09 kg - 2,33 kg
64

30 milionéw cykKli

40 mm

800N - 1700 N
2,8 kg -4,9kg
54

5 miliondw cykli

CHWYTAK KATOWY 2-SZCZEKOWY
PNEUMATYCZNY

8° - 10°

62N -315N

0,015 kg - 0,125 kg
30

2 milionéw cykli

37,5°
5N-325N

0,01 kg - 0,45 kg
30

10 miliondéw cykli

90°

70N - 4250 N
0,1 kg - 4,1 kg
20

10 miliondw cykli

90°

430N - 4000 N
0,25 kg - 4,5 kg
64

10 miliondéw cykli

+15° /-2°

1330 N - 14500 N
0,9 kg - 12,1 kg
64

30 milionéw cykli

CHWYTAK DWUSZCZEKOWY ROWNOLEGLY OBROTOWY
PNEUMATYCZNY

DGP400

Skok na szczeke: 4 mm

Sita chwytania: 115N - 155N
Masa: 0,44 kg - 0,48 kg
Klasa IP: 40
Bezobstugowos¢ (maks.): 1,5 miliondw cykKli

CHWYTAK DWUSZCZEKOWY KATOWY OBROTOWY
PNEUMATYCZNY

DGK

Skok na szczeke: 90°

Sita chwytania: 150 N

Masa: 0,55 kg

Klasa IP: 20
Bezobstugowosc¢ (maks.): 1,5 miliondw cykli

CHWYTAK WEWNETRZNY
PNEUMATYCZNY

LGS, LG1000, LGG
Skok catkowity w @:
Srednica chwytania:
Masa:

Klasa IP:

I mm-16 mm

4 mm - 135,56 mm
0,031 kg - 2,7 kg
40/54

CHWYTAK MONTAZOWY DO O-RINGOW Z ZEWNATRZ
PNEUMATYCZNY

@ O-ringa: 4 mm - 150 mm
Sita rozwierajaca: 300N - 1450 N
Masa: 0,5 kg - 5,4 kg
Klasa IP: 30

Bezobstugowosc¢ (maks.):

CHWYTAK IGLOWY
PNEUMATYCZNY

5 milionéw cykli

ST

Skok igty: 0Omm -2mm
Liczba igiet: 20

Masa: 0,21 kg - 0,49 kg
Klasa IP: 30
Bezobstugowosc¢ (maks.): 5 milionéw cykli
SCH

Skok igty: Omm -6 mm
Liczba igiet: 4

Masa: 0,35 kg - 0,37
Klasa IP: 40
Bezobstugowosc¢ (maks.): 5 milionéw cykli

CHWYTAK MAGNETYCZNY
PNEUMATYCZNY

HM1000

Sita trzymania maks.: 27N -450N
Masa: 0,06 kg - 2,2 kg
Klasa IP: 30
Bezobstugowosc¢ (maks.): 5 milionéw cykli

CHWYTAK DO OGNIW AKUMULATOROWYCH

PNEUMATYCZNY
HPM2000
Sita trzymania min.: 65N
Masa: 0,35 kg - 0,36 kg
Klasa IP: 54
Bezobstugowosc¢ (maks.): 5 milionéw cykli

Serie oznaczone symbolem @ posiadaja
certyfikat UL.

Dzieki niskiej emisji czastek zgodnie z miedzynaro-
dowg norma DIN EN ISO 14644-1 posiadaja certy-
fikat do stosowania w pomieszczeniach czystych
klasy od @ do ©.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 13



INFORMACJA

Chwytaki skonstruowane zgodnie z zaleceniami
DGUV majg wbudowany czujnik wykrywania przed-

miotu w zakresie catego skoku oraz funkcje mecha-
nicznej samoczynnej blokady, co zapewnia bezpiecz-
ne manipulowanie rowniez w trybie wytgczenia
awaryjnego.




CHWYTAKI HRC
TECHNIKA MANIPULACYJNA

SOLIDNE URZADZENIE O WSZECHSTRONNYM CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
ZASTOSOWANIU
ELEKTRYKA

Wymagajgce prace umystowe wykonujemy sami — monoton-

HRC-03
ne i wymagajace sity prace powierzamy robotom. Zbyt piekne, lfl Sterowanie: 10 / 10-Link
by byto prawdziwe? Robotyka kolaboracyjne pozwala juz dzié - :. gﬁ;”;i\;‘yﬁghia Jodnie kolaboracyjne
ludziom i robotom na dzielenie wspdlnego miejsca prac znormag ISO/TS 15066: <140N
pomned jscapracy .k'_" Klasa IP: 40

i Scista, bezpieczng wspotprace. W rezultacie rosnie precyzja,
elastycznosc i efektywnoscé.

Dalsze komponenty HRC znajduja sie w przegladzie kompo-
nentéw z obszaru MATCH.

Wiecej informacji o MATCH od strony 36 @

Kooperacja

v

Strefy ingerenciji

v

Uchwyt obrabianego przedmiotu w zabezpieczonym
obszarze

v

Chwytaki ze specjalng geometrig HRC

v

Bezpieczne utrzymanie obrabianego przedmiotu
takze przy zaniku zasilania

Wspdlne pomieszczenia robocze
Praca zwigzana

Bezdotykowos¢ procesu

vV v. vy

Mniejsza predkosc

Wspoétpraca

v

Wspolne pomieszczenia robocze

v

Uchwyt obrabianego przedmiotu w niezabezpieczonym
obszarze

> Chwytaki ze specjalng geometrig HRC i bezpiecznym
ograniczeniem sity chwytania

» Sita chwytania ograniczona do maks. 140N
zgodnie z normg ISO/ TS 15066

P Bezpieczne utrzymanie obrabianego przedmiotu
takze przy zaniku zasilania

» Praca zwigzana

P Konieczne zetkniecie

» Mniejsza predkosc

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 15



MODULY WYCHYLNE | OBROTOWE
TECHNIKA MANIPULACYJNA

MAKSYMALNA ROZNORODNOSC | MOZLIWOSCI
WYBORU

Dzieki indywidualnym i wysoce elastycznym jednostkom
mozliwosci roznych zastosowan sg nieograniczone. Niezalez-
nie, czy jest top ptaska jednostka obrotowa, katowy zespot
obrotowy, walec wiostowy czy szczeki wychylne — spektrum
produktéw obejmuje zaréwno pneumatyczne jak i elektrycz-
ne moduty wychylne i obrotowe. Rdzne momenty obrotowe

i ptynnie regulowane katy wychylenia tworza prawie w petni
uniwersalng przestrzen zastosowan.

SERIA SF
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Wydajnos¢ wieksza nawet o 100% od standardowej
Dzieki znakomitemu amortyzowaniu w pozycji krancowej
mozna obrdci¢ wiecej masy w najkrétszym mozliwym czasie,
co zwieksza wydajnos¢ maszyny.

-

Seria SF charakteryzuje sie najwyzsza
wytrzymatosci i wyjgtkowa charakterysty-
ka amortyzacji.

Duzy otwor srodkowy

Redukcja niekorzystnych konturdw instalacji dzieki przepro-

wadzeniu przewodow zasilajacych bezposrednio przez

Srodek kotnierza obrotowego.

Promieniowe obcigzenie tozyska o ponad 100% wieksze
niz standardowo

tozyska duzych rozmiardw sg synonimem wytrzymatosci

i dtugiej zywotnosci oraz gwarantujg maksymalne bezpie-
czenstwo procesu w danym zastosowaniu.

SERIA MSF

Pneumatyczna ptaska jednostka obro-

towa z przepustem hydrokinetycznym
taczy w sobie indywidualnos¢ oraz
elastycznosci przy minimalnym czasie
uzbrajania.

SERIA SWM

Zoptymalizowana konstrukcja pneuma-

tycznego modutu wychylnego pozwala
na ciagta prace na matej przestrzeni i
bez awarii.

www.zimmer-group.com P Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje

SERIA DES

Indywidualnosc¢ i uniwersalnosé elek-

trycznej ptaskiej jednostki obrotowe;j

zapewniajg doktadne dopasowanie
do danego zastosowania.




*

PRN

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

SH

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc (maks.):

SILOWNIK OBROTOWY tOPATKOWY

PNEUMATYCZNY

90° - 270°
0,15Nm - 247 Nm
0,04 kg - 12,5 kg
54

1,5 miliondw cykli

regulacja do maks. 360°
0,59Nm - 7,2Nm
0,52 kg - 1,13 kg

54

1,5 miliondw cykli

PLASKI MECHANIZM OBROTOWY

PNEUMATYCZNY

MSF

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

SF

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

ELEKTRYKA

DES

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowos¢ (maks.):

MODUL OBROTOWY

90° - 180°
0,3Nm - 1,2Nm
0,17 kg - 0,46 kg
4

10 miliondéw cykli

0° - 180°
1,5Nm - 130Nm
0,6 kg - 41,1 kg
64

10 miliondéw cykli

Bez ograniczen
9Nm - 50Nm
3,8 kg - 15,9 kg
54

5 milionéw obrotéow
bez konserwaciji

5
~

#
¢

SWM1000

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

SW

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

ZESPOL OBROTOWY KATOWY
PNEUMATYCZNY

90°
7Nm - 150Nm
0,65 kg - 5,8 kg
30

10 milionéw cykli

180°

1,5Nm - 120Nm
1,2 kg - 48,2 kg
64

10 miliondw cykli

SZCZEKI WYCHYLNE

PNEUMATYCZNY

SB

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

SBZ

Kat wychylenia:

Moment obrotowy:

Masa:

Klasa IP:
Bezobstugowosc¢ (maks.):

90° - 180°
0,1Nm - 1,6 Nm
0,3kg-2,2kg
54

10 milionéw cykli

90° - 180°
1,2Nm - 57Nm
0,45 kg - 28 kg
54

10 milionéw cykli

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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OSIE LINIOWE

TECHNIKA MANIPULACYJNA

PRECYZJA, DYNAMIKA | PREDKOSC

Osie kompaktowe i osie o dtugim skoku to kluczowy element
W nowoczesnej technice automatyzacji. Kompaktowa budowa
osi serii AC umozliwia wysoka elastycznos¢ produkgciji i
efektywnosc w réznych obszarach zastosowania. t.aczy ona
precyzyjny ruch liniowy z wydajnymi zintegrowanymi napeda-
mi — i to na minimalnej przestrzeni.

Osie o dtugim skoku oferujg niezawodne rozwigzania dla
doktadnych ruchdéw liniowych na dtugich dystansach. Osie
Srubowe serii AMS cechujg sie wysoka precyzjg i duzymi
sitami posuwu, dzieki czemu nadaja sie idealnie do zastoso-
wan wymagajgcych doktadnosci i wytrzymatosci na duze
obcigzenie. Z kolei osie napedzane paskiem zebatym serii
AMB wyrdzniajg sie wysoka dynamika i szybkoscia, dzieki
czemu Swietnie sprawdzajg sie w przypadku szybkich
sekwenciji ruchu i duzych obszaréw roboczych.

SERIA AC
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Elastyczne sterowanie

|O-Link do tatwego uruchamiania i realizacji prostych
aplikacji lub CANopen do interakcji z innymi elementami
maszyny w czasie rzeczywistym.

Wysoka odpornosé¢ na obciazenie i trwatos¢
Dzieki prowadnicy liniowej z podwojna karetka i jednocze-
Sciowym wozkiem frezowanym z petnego materiatu.

Niskie koszty eksploatacji

Dzieki potgczeniu z elementem zaciskowym wytaczenie
silnika podczas postoju jest mozliwe rowniez w zastosowa-
niach pionowych.

18  www.zimmer-group.com P Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje



a

Liczne niestandardowe opcje zapewniajg optymalne spetnie-

nie indywidualnych potrzeb i wymagan.

PICK & PLACE

Wydajne rozwigzania pick & place
dla Twojej produkgcji: Osie liniowe
zapewniajg dynamiczne, precyzyjne i
powtarzalne ruchy pick & place przy
minimalnych czasach cyklu.

ZASTOSOWANIA

Osie liniowe sg kluczowymi elementami w automatyce i
znajdujg szerokie zastosowanie w réznych branzach, takich
jak przemyst elektroniczny i motoryzacyjny, przemyst opako-
waniowy i spozywczy, a takze w branzy farmaceutycznej i
medycznej. Gwarantujg maksymalng precyzje w roznych
zadaniach, m.in. pick & place, montaz, kontrola jakosci.

Pick & Place

i Montowanie

Rozdzielanie

Przykrecanie

INTELIGENTNA
WSPOLPRACA OSI

Skoordynowana, ptynna wspotpraca
kilku osi liniowych w celu realizacji
ztozonych aplikacji z maksymalng

precyzja, dynamika i elastycznoscia.

Podnie$ wydajnos¢ swojej produkcji na
nowy poziom.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com

Uktadanie w stosy

I
M .

Paletyzacja
™ yzac)

IEE|
4 €

=1

Aplikowanie

0
i

Testowanie

IH (2=

Prasowanie

ZSYNCHRONIZOWANE
CYKLICZNE RUCHY

Najwyzsza doktadnos¢ i precyzja
dzieki osiom liniowym, ktére sa precy-
zyjnie dopasowane do ruchéw innych
komponentéw. Maksymalna dynamika,
wydajnos¢ i powtarzalnosé w zautoma-
tyzowanych procesach produkcyjnych.
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OSIE LINIOWE

TECHNIKA MANIPULACYJNA

PRECYZYJNE | WYDAJNE NAPEDY LINIOWE

Osie o diugim skoku serii AMB i AMS firmy Zimmer Group
wyznaczajg nowe standardy w technice automatyzacji. Seria
AMB z napedem paskiem zebatym imponuje wysokag
dynamika i predkoscia, podczas gdy seria AMS z napedem
Srubowym oferuje maksymalng precyzje i duze sity posuwu.

Osie o dtugim skoku mozna zamawia¢ w dowolnej dtugosci z
doktadnoscig co do milimetra. Oferujg one rézne opcje, np.

zintegrowane elementy zaciskowe, listwa ostonowa do pracy

w trudnych warunkach oraz kompletne uktady napedowe ze

sprzegtami, przektadniami, silnikami i sterownikami.

Karetka

Naped z paskiem zebatym
Prowadnica

Element zaciskowy
Tasma ostonowa i przeprowadzanie tasmy

Interfejs dla uktadu napedowego

MAKSYMALNA WYDAJNOSC NA MINIMALNEJ
PRZESTRZENI

Kompaktowa budowa serii AC umozliwia wysoka elastycz-
nos¢ produkcji i efektywnos¢ w réznych obszarach zastoso-
wania. Seria ta tgczy precyzyjny ruch liniowy z wydajnymi,
zintegrowanymi napedami na minimalnej przestrzeni, jest
tatwa do zintegrowania z istniejgcymi systemami i zwieksza
wydajnos¢ zautomatyzowanych procesow.

Wysoka obcigzalnosc, predkosc i przyspieszenie zapewniajg
optymalng wydajnos¢ nawet w warunkach ograniczone;j
przestrzeni. Zintegrowana elektronika sterujgca moze by¢
sterowana za posrednictwem |O-Link lub CANopen i wnosi
znaczacy wktad w bezpieczenstwo dzieki opcjonalnej funkcji
STO.

SERIE AMS & AMB
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

> Wysokie sity i momenty

» Maksymalne predkosci ruchu

P> Krotkie czasy cyklu

Karetka

Naped srubowy
Wspornik sruby
Element zaciskowy
Tasma ostonowa i przeprowadzanie tasmy
Interfejs dla uktadu napedowego

Dwie karetki
Zintegrowana elektronika sterujaca

System smarowania

Element zaciskowy (opcjonalny)

Mechanizm srubowo-toczny z silnikiem BLDC

Liniowy system pomiaru pozycji absolutnej

20 www.zimmer-group.com P Tu znajdziesz szybko wszystkie informacije



PRZEGLAD SERII
TECHNIKA MANIPULACYJNA

OSIE O DLUGIM SKOKU OSIE O DLUGIM SKOKU

NAPED Z PASKIEM ZEBATYM NAPED SRUBOWY
AMBO040 AMS040
Skok maks.: 1810 mm Skok maks.: 900 mm
Predkos$¢ maks.: 4m/s Predkos$¢ maks.: 0,5m/s
Przyspieszenie maks.: 50 m/s? Przyspieszenie maks.: 30 m/s?
AMBO060 AMS060
Skok maks.: 5670 mm Skok maks.: 1970 mm
Predkos$¢ maks.: 5m/s . Predkos$¢ maks.: 1,5m/s
Przyspieszenie maks.: 50 m/s? Przyspieszenie maks.: 30 m/s?
Zintegrowany element Zintegrowany element
zaciskowy: opcjonalnie zaciskowy: opcjonalnie
Sita trzymania: 400 N Sita trzymania: 250N
AMBO080 AMSO080
Skok maks.: 5610 mm Skok maks.: 2100 mm
Predkos$¢ maks.: 5m/s Predkos¢ maks.: 2m/s
Przyspieszenie maks.: 50 m/s? Przyspieszenie maks.: 30 m/s?
Zintegrowany element Zintegrowany element
zaciskowy: opcjonalnie zaciskowy: opcjonalnie
Sita trzymania: 650N Sita trzymania: 500N
AMB120 AMS120
Skok maks.: 5550 mm Skok maks.: 2300 mm
Predkos¢ maks.: 5m/s Predkos¢ maks.: 3,2m/s
Przyspieszenie maks.: 50 m/s? Przyspieszenie maks.: 30 m/s?
Zintegrowany element Zintegrowany element
zaciskowy: opcjonalnie zaciskowy: opcjonalnie
Sita trzymania: 1200 N Sita trzymania: 1000 N

OSIE KOMPAKTOWE

NAPED SRUBOWY
ACS40
Skok maks.: 100 mm
Posuw maks. Fx: 170 N
Predkos$¢ maks.: 0,8m/s
Przyspieszenie maks.: 20 m/s?
Powtarzalnos¢ +/-: 0,01 mm
ACS60
Skok maks.: 150 mm
Posuw maks. Fx: 270N
Predkos$¢ maks.: 1,0 m/s
Przyspieszenie maks.: 17 m/s?
Powtarzalnos$¢ +/-: 0,01 mm

WIECEJ INFORMACJI

Osie o dtugim skoku

Wiecej informacji na temat naszych
osi o dtugim skoku i wielu innych
komponentéw mozna znalez¢ na
naszej stronie internetowe;.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 21



PRZEGLAD POZOSTALYCH SERII
TECHNIKA MANIPULACYJNA

MODELE UZUPELNIAJACE DO SZCZEGOLNYCH
ZASTOSOWAN

Zwiekszenie elastycznosci i poszerzenie mozliwosci mozna
0siagnag, stosujac uzupetniajgce modele do szczegdlnych
zastosowan. Jedng z mozliwosci jest przedtuzenie ramienia
chwytaka za pomocg modutu liniowego przez przetozenie
jednej osi przed chwytak i umozliwienie obrotu chwytaka we
wszystkich kierunkach przez zastosowanie przegubu

kulowego. W obrdébce tworzyw sztucznych mozna przykta-
dowo oddziela¢ produkt od nadlewki szczypcami do ciecia
lub zatrzymywac, amortyzowac i zatrzymywac uchwyt
obrabianego elementu w okreslonym potozeniu za pomoca
rozdzielacza.

MODULY LINIOWE ZAWORY KULOWE
PNEUMATYCZNY RECZNE
SHX KG
Skok: 7 mm - 50 mm Kat wychylenia: 30°
Sita: 100N Momenty promieniowe
Masa: 0,075 kg - 0,24 kg maks.: 18 Nm - 124 Nm
Klasa IP: 54 Momenty osiowe maks.: 7500 N - 70000 N
Bezobstugowos¢ (maks.): 10 miliondéw cykli

LI SZCZYPCE TNACE

Skok: 15 mm - 300 mm

Sita: 80N -950N PNEUMATYCZNY

Masa: 0,15 kg - 7,2 kg

Klasa IP: 54 ZK1000

Bezobstugowos¢ (maks.): 10 miliondéw cykli Skok na szczeke: 2,1°-6,5°
Moment zamykajacy: 14Nm - 400Nm

LS Klasa IP: 30

Skok: 25 mm - 50 mm Bezobstugowy do: 5 milionéw cykli

Sita: 30N -100N

Masa: 0,14 kg - 0,39 kg ZK

Klasa IP: 40 Skok na szczeke: 7,6° - 9°

Bezobstugowos¢ (maks.):

10 miliondéw cykli

Moment zamykajacy:

54 Nm - 110 Nm

Klasa IP: 30
LSF Bezobstugowy do: 5 milionéw cykli
Skok: 50 mm - 100 mm
Sita: 265 N ROZDZIELACZ
Masa: 1,2kg - 1,3 kg
Klasa IP: 40 - 54 PNEUMATYCZNY

Bezobstugowos¢ (maks.):

10 miliondw cykli

. VEG

LSX Skok na popychacz: 10 mm - 60 mm
Skok: 50 mm - 200 mm Sita wysuwania: 40N -220N
Sita: 220N -750N Sita wsuwania: 30N -170N
Masa: 0,9 kg - 6,4 kg Klasa IP: 40
Klasa IP: 40 Bezobstugowy do: 10 milionéw cykli
Bezobstugowos¢ (maks.): 10 miliondéw cykli

iq b VE
HZ Skok na popychacz: 10 mm - 60 mm
Skok: 50 mm - 100 mm Sita wysuwania: 40N -220N
Sita: 600N -720N Sita wsuwania: 30N -170N
Masa: 2 kg -24Kkg Klasa IP: 40
Klasa IP: 40 Bezobstugowy do: 10 milionéw cykli

Bezobstugowos¢ (maks.):

10 miliondéw cykli
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KOMPONENTY PROZNIOWE

TECHNIKA PROZNIOWA

ROZWIAZANIA DO CHWYTANIA, KTORE MOCNO
TRZYMAJA!

Dzieki duzej réznorodnosci komponentow prézniowych
oferujemy odpowiednie rozwigzanie do kazdego zastosowania.
Od pojedynczych komponentdw po kompleksowe systemy
»all-in-one”. Proste przyssawki prézniowe, ztozone systemy
chwytajgce, czy modutowe systemy szybkiej wymiany, takie
jak Smart Cup i Magic Cup - portfolio naszych produktow
spetnia wszystkie wymagania. Modutowe systemy szybkiej
wymiany umozliwiajg tatwe dopasowanie, a rozwigzania typu
»all-in-one” zapewniajg bezproblemowsg integracje z istnieja-
cymi procesami produkcyjnymi.

Pozwala to na optymalne dostosowanie aplikacji préznio-
wych do indywidualnych wymagan, gwarantujgc maksymal-
na elastycznosc i efektywnosé. Mozna réwniez skorzystac z
konfiguratora produktéw, aby znalez¢ perfekcyjne rozwigza-
nie dla swoich wymagan.

Nasze rozwigzania prézniowe mozna dostosowac do
indywidualnych potrzeb i tatwo zintegrowac z istnieja-
cymi systemami.

v

INFORMACJA

Modutowe systemy Magic firmy Zimmer Group oferujg
zrownowazone rozwigzanie z wymiennymi przyssawka-
mi, ktdre zmniejsza czasochtonnos¢ i koszt konserwagii

oraz wydtuza zywotnos¢. Generatory podcisnienia z
funkcjg oszczedzania powietrza zmniejszajg zuzycie
sprezonego powietrza nawet o 85%, oszczedzajg
zasoby i obnizajg koszty operacyjne.

SZEROKI ASORTYMENT
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Maksymalna efektywnos$¢é
Nasza zaawansowana technologia pozwala przyspieszy¢
procesy i zwiekszy¢ produktywnosc.

Najwyzsza precyzja
Nasze produkty gwarantujg precyzyjng obstuge i obrobke,
co jest niezbedne w przypadku wymagajacych zadan.

Niezawodnosé
Wysokiej jakosci materiaty i innowacyjna konstrukcja
zapewniajg dtugg zywotnosc¢ i niskie koszty utrzymania.



Przyssawki prozniowe
Przyssawki prézniowe zapewniajg precyzyjna i delikatng
obstuge, nawet w przypadku wrazliwych materiatow.

Maksymalizacja wydajnosci i elastycznosci produkcji
dzieki najnowoczesniejszym komponentom prézniowym.

Magic Cups

Magic Cups to modutowe przyssawki prézniowe, ktore
oferujg idealne rozwigzanie dla kazdego zastosowania.
Elastyczne zastosowanie dzieki maksymalnym mozliwo-
Sciom adaptaciji.

Magic Gripper

Innowacyjne, zdecentralizowane rozwigzania podcisnie-
niowe ze zintegrowanym wytwarzaniem podcisnienia do
elastycznych zadan przenoszenia i szybkich opcji przez-
brajania - w sposob zréwnowazony i energooszczedny.

Systemy chwytakéw prézniowych

Przyssawki piankowe czy prozniowe - systemy chwyta-
kow prézniowych doskonale dostosowuijg sie do kazde-
go produktu, a nawet umozliwiaja chwytanie catych
warstw.

Generator prézni

Generatory prézni z dostepna funkcjg oszczedzania
powietrza zapewniajg niezawodne i energooszczedne
dziatanie podcisnienia. I[dealny do precyzyjnych zadan
manipulacyjnych i zoptymalizowanych proceséw w
szerokim zakresie zastosowan.

Smart Cups / Smart Lock

System szybkiej wymiany Smart Cups dla przemystu
motoryzacyjnego i drzewnego imponuje maksymalng
wydajnoscia i elastycznoscia. Wydajnos¢ mozna
dodatkowo zwiekszy¢, taczac Smart Cups i Smart Lock.

Akcesoria prézniowe

Wysokiej jakosci akcesoria prézniowe zapewniajg nie
tylko doskonatg wydajnosé, ale takze niezawodne
monitorowanie systemow prozniowych. Zoptymalizuj
wydajnosc¢ i bezpieczenstwo dzieki rozwigzaniom
dostosowanym do kazdego zastosowania.



MAGIC GRIPPER
TECHNIKA PROZNIOWA

KOMPLETNY SYSTEM PROZNIOWY

Magic Gripper i Magic Cup to elastyczne rozwigzania do
manipulacji do niemal wszystkich materiatow i branz. Dzieki
elastycznej budowie modutowej mozliwe jest skompletowa-
nie chwytaka prézniowego odpowiedniego do danego zasto-
sowania z szerokiej gamy komponentow. Dzigki prostemu
montazowi, dostosowywanym indywidualnie komponentom
i minimalnemu zuzyciu energii mozna zmaksymalizowac
produktywnosc¢ proceséw. Postaw na technologie préznio-
wa, ktéra chwyta niezawodnie nawet przy duzych predko-
Sciach i zapewnia stabilne dziatanie niezaleznie od wahan
cisnienia powietrza.

Gwint wewnetrzny Gwint zewnetrzny

System profilowy

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

» Maksymalna precyzja, wydajnosc i niezawodnosc
dzieki wysokiej jakosci materiatom,
zaawansowanej technologii i innowacyjnej
konstrukciji

> Mozliwos¢ elastycznej adaptacii i tatwa integracja z
istniejgcymi systemami

» Dtugoterminowa oszczednosé kosztow i ochrona
Srodowiska dzieki energooszczednym
generatorom podcisnienia i systemom
chwytakowym

El MOCOWANIE
B WKLAD PROZNIOWY

El GENERATOR PROZNI
Rdézne typy generatoréw umozliwiajg zaréwno przeptyw
o duzej objetosci, jak i pasywng lub nawet aktywng
funkcje przedmuchiwania w celu uzyskania krotkich
czasow cyklu

1 OSLONA HARMONIJKOWA
Precyzyjne, mechaniczne ruchy przy jednoczesnym
utrzymaniu podcisnienia w systemie

FILTR
ELEMENT LACZACY

PRZYSSAWKA
Duzy wybor réznych materiatow i geometrii do obstugi ...

~ o o

... lekkich lub ciezkich torebek plastikowych

... ptaskich lub zakrzywionych przedmiotow

... przedmiotéw mocno odksztatcalnych

... przedmiotéw o powierzchniach katowych

... przedmiotéw o nieregularnych powierzchniach
... 0 wysokiej odpornosci na oleje i smary

... e wzmocnionym profilem antyposlizgowym

vV Vv V. vV vV VY

... i wiele wiecej.
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SMART CUPS
TECHNIKA PROZNIOWA

SMART CUPS

Innowacyjny system szybkiej wymiany serii Smart Cup
zostat stworzony w celu uzywania wybranych przyssawek.
Umozliwia szybka i tatwg adaptacje do réznych materiatow i
wielkosci przyssawek. Zwieksza to elastycznos¢ procesow
produkcyjnych oraz produktywnosé, minimalizujac przesto-
je podczas wymiany przyssawek. System zostat stworzony
rowniez z myslg o ochronie Srodowiska, poniewaz wymie-
niana jest tylko przyssawka, co oszczedza zasoby i zmniej-
sza koszty operacyjne.

System blokujgcy ustala
skok zintegrowanego
ttoka sprezynowego

Sterowanie przez
Sprezone powietrze

System blokujacy
ustala kat i pozycje
ssawki

Delikatna obstuga szerokiej
gamy przedmiotow

¥ ¥ ¥
tatwa wymiana przyssawek umozliwia szybkg adaptacje i maksymalng
elastycznosc.

SMART LOCK

System Smart Lock jest sterowany sprezonym powietrzem i
unieruchamia skok ttoka sprezynowego. Umozliwia bezwibra-
cyjne, precyzyjne procesy zatadunku i roztadunku, a takze
elastycznos¢ dla szerokiej gamy ksztattow i materiatdw.
Kompatybilny ze sprawdzonymi Smart Cups, umozliwia
szybka wymiane przyssawek. Wymienne komponenty
zmniejszajg czasochtonnos$d¢ i koszt konserwaciji oraz
wydtuzajg okres eksploatacii.




PRZEGLAD SERII
TECHNIKA PROZNIOWA

PRZYSSAWKA PLASKA

OKRAGLA OWALNA
zu - ZOBF
Srednica: 1,5-80mm h h Srednica: 30x 60 - 55 x 110 mm
' NBR, silikon, silikon (do- Materiat: poliuretan

Materiat: puszczony do kontaktu z
zywnoscia) ZOBL
- Srednica: 35x90 mm
= ZFCF * ﬁ@ Materiat: NBR, silikon,
Q Srednica: 30-125mm . silikon (dopuszczony do
Materiat: NBR, poliuretan, silikon kontaktu z zywnoscia)
- PRZYSSAWKA STOZKOWA
Srednica: 15-300mm OKRAGLA
& Materiat: NBR, poliuretan, silikon,
silikon (dopuszozqny do ZFC
kontaktu z zywnoscia) . Srednica: 50-100mm
- ,-‘r-J Materiat: NBR, poliuretan, silikon,
ZLE il silikon (doppszczqny do
ﬂ Srednica: 150-300mm kontaktu z zywnoscia)
, Materiat: NBR, silikon
ggdnica' 30-90mm
OWALNA Materiat NBR, poliuretan, silikon,
’ silikon (dopuszczony do
ZOou kontaktu z zywnoscia)
Srednica: 4x10-20x60mm
Materiat: NBR, silikon, silikon (do-
- ZDF
puszczony do kontaktu z “ Srednica: 25-100mm
zywnoscia) — Materiat: poliuretan

PRZYSSAWKA HARMONIJKOWA OWALNA

OKRAGLA

ZB 11 x23 - 60x 180 mm
- Srednica: 5-150mm Materiat: NBR, poliuretan, silikon
. Materiat: NBR, poliuretan, silikon,
silikon (dopuszczony do PRZYSSAWKA Z PIANKA USZCZELNIAJACA
kontaktu z zywnoscia)
OKRAGLA
ZBU

- Srednica: 35-55mm zs
Materiat: NBR, poliuretan, silikon, Srednica: 35-400mm
silikon (dopuszczony do Materiat: EPDM

kontaktu z zywnoscia)

MAGIC CUP
&80
Srednica: 35-55mm .
Materiat: poliuretan “Snr:glr::icgtlp IIISB_SS len
o , silikon,
Materiat: silikon (dopuszczony do
- ZBF kontaktu z zywnoscia),
' Srednica: 25-100mm poliuretan, EPDM

Materiat: NBR, poliuretan, silikon

MAGIC GRIPPER

MG

) 7L -
Srednica: 10-50mm Natezenie przeptywu: do 146 NI/min
Materiat: NBR, silikon, silikon (do- Poziom prozni maks.: do -94 kPa

=

puszczony do kontaktu z

=

Zywnoscia) e System profilowy
ZFBL = 4 rdzne wersje . .
(] Srednica: 50 mm #_f/ Zm\évtr;;;rznym prowadzeniem sprezonego
g )mr__ Materiat: NBR, silikon, silikon (do- . P
- puszczony do kontaktu z
Zywnoscia) SMART CUPS

ZSC

Srednica: 25-125mm

Materiat: poliuretan

System szybkiej wymiany z opcjonalnym przegu-

bem kulowym i tokiem sprezynowym
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SMART LOCK

ZSL

!

Blokowany ttok sprezynowy do blokady skoku w
technologii Dual-Lock

PROZNIOWE SYSTEMY CHWYTAKOWE

ZGA
Szerokosé:
= Dtugosé:
Natezenie przeptywu:

# ZGB
. Szerokosc¢:
Dtugosé:
Natezenie przeptywu:

ZGM
Szerokosc¢:

Dtugosc:
Natezenie przeptywu:

80 mm, 130 mm, 200 mm i
300 mm

do 1200 mm

do 2 896 NI/min

130 mm
do 1200 mm
do 2 896 NI/min

16, 20, 40

i 50 mm

do 600 mm
do 724 Nl/min

GENERATOR PR
EZEKTORY PROZNIOWE

ZTP
Natezenie przeptywu:
Poziom prozni maks.:

ZPG
Natezenie przeptywu:
Poziom prézni maks.:

ZK
¥ Natezenie przeptywu:

Vo

é

&7
b
‘/

ZMP
Natezenie przeptywu:
Poziom prozni maks.:

ZT™M
Natezenie przeptywu:
Poziom prézni maks.:

ZCS
Natezenie przeptywu:
Poziom prézni maks.:

ZQ
Natezenie przeptywu:
Poziom prozni maks.:

ZPS
Natezenie przeptywu:
Poziom prézni maks.:

do 1448 1/min
do -92 kPa

do 343 I/min
do -94 kPa

do 135 I/min
do-92 kPa

do 5456 I/min
do -92 kPa

do 220 I/min
do -85 kPa

do 40 I/min
do -90 kPa

Ze zintegrowanym ttokiem sprezynowym

do 85 I/min
do -90 kPa

do 175 I/min
do -87 kPa

Mozliwos$¢ kombinaciji z Magic Cup

WKLADY PROZNIOWE

Z\VC
Natezenie przeptywu:
Poziom prozni maks.:

V e

do 362 NI/min
do -95 kPa

AKCESORIA PROZNIOWE

FILTR
ZVF-IF
Typ filtra: Inline
Pojemnosc: do 1200 cm?®
ZVF-MF
Typ filtra: Mega
Pojemnosc: do 1200 cm?®
.
(o] ZVF-PF
Typ filtra: Pump
Pojemnosé: do 150 cm®
ZVF-TF
Typ filtra: Tank
Pojemnosc: do 675 cm?®
[e74VA\[]
- ZSsuU
%_ Typ: Cyfrowy
monitorowane
obiegi: 8
Tryby: 4
ZSA
Typ: Cyfrowy
Masa: 0,135 kg
ZSB
Typ: Cyfrowy
Masa: 0,034 kg
ZAWORY
ZsV
Typ: Zawor elektromagnetyczny
Cisnienie robocze: 3..7bar
Masa: 0,08-0,22 kg
ELEMENTY LACZACE
P ZLC
Skok: 5-70mm
Pozycja sprezyny: Wewnetrzna i zewnetrzna
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ROBOTY
ROBOTYKA

TECHNOLOGIA ROBOTOW ROZWIJA SIE

Robotyka coraz bardziej zyskuje na znaczeniu: Roboty
wspierajg cztowieka, wykonujgc monotonne i powtarzalne
procesy oraz sekwencje czynnosci, przy ktérych sita ludzka
jest niewystarczajaca, ale rdwniez zadania wymagajace
precyzji i obcigzone duzym ryzykiem.

Zastosowanie robotéw moze w rownej mierze podnies¢
produktywnos¢ oraz jakosé produktow, co moze skutko-
wac nizszymi kosztami produkcji i bardziej efektywnymi
procesami. Szczegdlnie w ostatnich latach rozwijajacy sie
sektor robotyki ulegt znaczacej dywersyfikacji.

PRZYDATNE NARZEDZIA
| POMOCE PRZY WYBORZE

Wyszukiwarka produktow dla
robotyki

Odpowiedni produkt mozna znalezé
za pomoca kilku kliknie¢. Tutaj przej-
dziesz bezposrednio do wyszukiwarki
produktéw dla robotyki.

Zestawy do robota

Szukasz zestawow dostosowanych
do Twojego robota? Kliknij tutaj, aby
przejs¢ bezposrednio do naszych
komponentéw dedykowanych do
réznych robotéw.

Zmieniacz narzedzi z olbrzymim wyborem
elementéw energetycznych

N




Konwencjonalne roboty przemystowe Wspoétpraca cztowieka z robotem

Prawdziwi sitacze, ktdrzy sa w stanie obrabiac¢ szybko Najnowszy trend w robotyce: Cztowiek i robot dzielg jedno

i precyzyjnie nawet najciezsze elementy. Od czasu skonstru- stanowisko pracy i wspodtpracujg jako zespot. Zimmer Group
owania pierwszego na swiecie seryjnego chwytaka w 1980 produkuje chwytaki dla robotéw wspodtpracujacych od 2015
roku Zimmer Group wyznacza standardy na obszarze roku.

narzedzi typu ,end-of-arm” dla robotéw konwencjonalnych.
Nasze chwytaki HRK na stronie 15 ->
Akcesoria dla robotéw od strony 32 >

Roboty lekkie

LZejsze roboty, ktére moga pracowac takze bez ogrodzenia

ochronnego obok ludzi lub z ludZmi. Sg tansze, ich instalacja
jest prostsza i szybsza. Dzieki temu doskonale sprawdzg sie

tam, gdzie dopiero zaczeto stosowanie robotow.

Wiecej informacji o MATCH od strony 36 (=

Komponenty do wspotpracy
cztowieka i robota




KOMPONENTY DO ROBOTYKI

ROBOTYKA

ELASTYCZNE, STANDARDOWE | BEZPIECZNE

Wiasciwe narzedzia sg warunkiem petnego wykorzystania
potencjatu. Dlatego nasza oferta obejmuje rézne komponen-
ty, od modutu kompensacji osi po kotnierze katowe, pozwa-
lajgce na bardziej efektywne i produktywne wykorzystanie
robotéw. Wysokos¢ zmniejsza dopuszczalne obcigzenie
robota, dlatego nasze komponenty sg ekstremalnie niskie

i mozna je taczy¢ ze sobg bez koniecznosci stosowania
dodatkowych adapterdow.

WIECEJ INFORMACJI

Zmieniacze narzedzi

Kliknij tutaj, aby zapoznac sie z
naszymi zmieniaczami narzedzi serii
WPR5000, szczegdtami techniczny-
mi i akcesoriami.

SERIA WPR5000
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Bezpieczny zmieniacz narzedzi

Dzieki sprezynowemu ttokowi, samoczynnej blokadzie oraz
opcjonalnym czujnikom i innym akcesoriom zmieniacz
narzedzi gwarantuje maksymalne bezpieczenstwo i spetnia
wymagania Performance Level d kategorii sterowania 3.

Kinematyka blokowania

Innowacyjna kinematyka blokowania ze sworzniami blokuja-
cymi charakteryzuje sie ekstremalna sztywnoscia i wyznacza
nowe standardy dla zmieniaczy narzedzi. Wyjatkowo niska
konstrukcja gwarantuje minimalne obcigzenie robota
momentem obrotowym i umozliwia uzywanie mniejszych i
bardziej ekonomicznych robotow.

Niezwykta r6znorodnos¢

Elementy energetyczne serii WER1500 i WER3000 umozli-
wiajg znormalizowane przesytanie energii pneumatyczne; i
hydraulicznej, sygnatéw elektrycznych, obcigzenia, komuni-
kacji itd.
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ASEPTYCZNY PRODUKT STANDARDOWY DLA
SPECJALNYCH WYMAGAN

Aseptyczny zmieniacz narzedzi serii WMR2000 wyrdznia sie
higieniczna konstrukcja spetniajaca wymagania FDA i ma
stopien ochrony IP68. Obudowa jest wykonana z tatwego w
czyszczeniu tworzywa PET i jest odporna na dziatanie nadtlen-
ku wodoru, dzieki czemu nadaje sie idealnie do obszardw o
wysokich wymaganiach higienicznych. Obstuguje do czterech
ztaczy mediow.

Dzieki zastosowaniu innowacyjnych materiatéw jest niezwy-
kle lekki i kompaktowy. Magnetyczny zmieniacz narzedzi
umozliwia szybka i tatwg wymiane elementéw ruchomych.
Dzieki statemu elektromagnesowi narzedzie i przedmiot
pozostajg potgczone nawet przy braku pradu, co w sposob
istotny zwieksza bezpieczenstwo.

Odpornos$¢ na agresywne O Ochrona przed
K

$rodki czyszczace N

o Konstrukcja zgodna
; z wymogami FDA WR’/ korozja

& Higieniczna
konstrukcja

N
BN

Zmniejszona emisja czastek

zgodnie z GMP IP68 | 1IP68

%

SERIA WMR2000 SERIA XYR1000 SERIA WER1500

Aseptyczny zmieniacz narzedzi spet-
nia rygorystyczne przepisy dotyczace
higieny i wyznacza nowe standardy w

przemysle farmaceutycznym i pomiesz-
czeniach czystych.

Modut kompensaciji osi stuzy do kom-
pensowania ruchéw w kierunku X oraz
Y, zapewniajgc idealng kompensacje
odchylen potozenia.

Najwazniejsze wyposazenie do zmie-
niaczy narzedzi. Do przesytania pradu
sygnatowego i pradu obcigzenia.
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PRZEGLAD SERII
ROBOTYKA

WYMIANA BALANS
RECZNE PNEUMATYCZNE

HWR2000 FGR
Kotnierz montazowy: TK 31,5 - TK50 Kotnierz montazowy: TK40 - TK 50
Zalecany cigzar do manipulacji: 5kg - 20 kg Zalecany ciezar do manipulacji: 10 kg - 20 kg

Przenoszenie energii pneumatyczne:  4-8-krotne
Przenoszenie energii elektryczne: opcjonalnie przez
element energe-

tyczny XYR1000
Kotnierz montazowy: TK40 - TK 200
HWR Wychylenie w X/Y: 3 mm - 12,5 mm
Kotnierz montazowy: TK 63 -TK 80 Sita trzymania wycentrowana: 1560 N - 3000 N
Zalecany ciezar do manipulacji: 50 kg

Wychylenie w X/Y: 2mm -4 mm
Sita trzymania wycentrowana: 120N - 250 N

Przenoszenie energii pneumatyczne:  6-krotne

Przenoszenie energii elektryczne: opcjonalnie przez
element energe-
tyczny

ZR1000

Kotnierz montazowy: TK40 - TK 200
Wychylenie w Z: 8 mm - 20 mm
Sita trzymania: 250N - 11 500N

PNEUMATYCZNE

WPR5000
Kotnierz montazowy: TK 31,6 - TK 200
Zalecany ciezar do manipulacji: 10 kg - 500 kg

Przenoszenie energii pneumatyczne:  4-10-krotne
zintegrowane,
opcjonalnie wigcej

° przez elementy
energetyczne

ARP

Kotnierz montazowy: TK 40 - TK 160
Zalecany ciezar do manipulacji: 3 kg - 60 kg
Wychylenie w osi X/Y/Z: 2mm

Sita trzymania wycentrowana: 170 N - 3000 N

OCHRONA

Przenoszenie energii elektryczne: opcjonalnie przez
element energe- PNEUMATYCZNE
tyczny CSR
Kotnierz montazowy: TK 50 - TK 160
WWR1000 Wychylenie osi Z: 12,6 mm - 28 mm
Kotnierz montazowy: TK 160 - TK 200 Wychylenie w poziomie +/-: 9° - 12,5°
Zalecany ciezar do manipulacji: 500kg - 1 000kg
Przenoszenie energii pneumatyczne:  opcjonalnie przez
element energe- CRR
, . tyczny Kotnierz montazowy: TK 40 - TK 80
Przenoszenie energii elektryczne: opcjonalnie przez Wychylenie osi Z: 8mm - 15 mm
element energe- Wychylenie w poziomie +/-: 13° - 14°
tyczny
MAGNETYCZNE
WMR2000 RECZNE
Kotnierz montazowy: TK63
Zalecany cigzar do manipulacji: 14 kg DVR
Przenoszenie energii pneumatyczne:  4-krotne Kotnierz montazowy: TK 40 - TK 160
) . ) Zintegrowane Staty moment obrotowy: 1Nm - 4Nm
Przenoszenie energii elekiryczne: 10-krotne Przenoszenie energii pneumatyczne:  4-8-krotne
Zintegrowane Przenoszenie energii elektryczne: 4-12-pinowe
AUTOMATYCZNE DVR1000
Kotnierz montazowy: TK 125
EVYB-B tas . TK 40 - TK 80 Staty moment obrotowy: 4 Nm
Zolmerz mon azgwy. ioulaci 13 Kk _29 K Przenoszenie energii pneumatyczne:  8-krotne
alecany mgzar 0 rpampu ac: 9- 9 Przenoszenie energii elektryczne: 4-pinowe + PE
Przenoszenie energii pneumatyczne:  4-krotne
Przenoszenie energii elektryczne: opcjonalnie przez
element energe-
tyczny
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ELEMENTY ENERGETYCZNE

$$5

%%

1 %

WER1500

Prad znamionowy:
Napiecie robocze:
Liczba pinéw:

WER3000

Prad znamionowy:
Napiecie robocze:
Liczba pindw:

WER4000

Prad znamionowy:
Napiecie robocze:
Liczba pindw:

WER1500

Liczba ztaczy:
Przeptyw na ztacze
Gwint przytaczeniowy:

WER3000

Liczba ztgczy:
Przeptyw na ztacze
Gwint przytaczeniowy:

WER4000

Liczba ztaczy:
Przeptyw na ztacze
Gwint przytaczeniowy:

WER3000

Liczba ztaczy hydraulicznych:

Gwint przytaczeniowy:

Cisnienie robocze maks.:

WER4000

Liczba ztaczy hydraulicznych:

Gwint przytaczeniowy:

Cignienie robocze maks.:

ELEKTRYCZNE

PNEUMATYCZNE

HYDRAULICZNE

1,6A-3A
30V-60V
4 -36

0,2A-140A
24V -2000V
1-12

150 A
630V

1-2
270 I/min - 900 I/min
M5 - G1/4”

1-4
270 I/min - 1100 I/min
G1/4” - G3/8”

6-15
150 I/min = 500 I/min
M5 - G1/8”

1
G1/4”
150 bar

1-4
G1/4”
250 bar

KOMUNIKACJA

WER1500
Gwint przytaczeniowy: M12
Liczba pindw: 5

@ T0-Link
WER3000

Szybkos¢ transmisji danych:
Gwint przytaczeniowy:

12 Mbit/s - 100 Mbit/s
M12

@ T0-Link

WYPOSAZENIE

WFR

Do wszystkich typdw robotéw z kotem podziatowym ISO,
mozliwos¢ uzywania w potgczeniu z wieloma réznymi
chwytakami do zatadunku maszyn.

LWR50L
Elektryczny kotnierz katowy do systemu End-of-Arm
MATCH do chwytakoéw [O-Link.

GEP2000, GEH6000,
GPP5000IL, GEP5000,
HRC-03

Kompatybilne chwytaki:

AR2000
Pneumatyczny kotnierz katowy do zatadunku maszyn.

Kompatybilne chwytaki: GPP5000, GPD5000

AR2000
Tarcza zaworowa do sterowania elektrycznego
chwytakami pneumatycznymi.

Kompatybilne chwytaki: GPP5000, GPD5000

Dzigki niskiej emisji czgstek zgodnie z miedzynarodo-
wag normg DIN EN ISO 14644-1 posiadajg certyfikat do
stosowania w pomieszczeniach czystych klasy @.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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EKOSYSTEM END-OF-ARM

ROBOTYKA

TAK ROZNORODNE JAK SYSTEM — ZASTOSOWANIA

Robotyka mobilna i kolaboracyjna lub zastosowania w petni
automatyczne: Jeden elastyczny system zapewnia uzytkow-
nikowi prawie nieograniczone spektrum zastosowan od
produkcji i montazu, przez logistyke magazynowa az po
wysytke lub automatyzacje laboratorium. Typowe zadania

Standaryzacja interfejsu robota

Jeden modut robota — cata paleta kompatybil-
nych elementéw wykonawczych. Zaréwno w
cobotach, jaki i w robotach lekkich oraz konwen-
cjonalnych.

Prosta instalacja - Plug&Work

<-0—>
(—0->
<=0—>

Uproszczona komunikacja z maszyng dzigki
niezbednym parametrom komunikaciji.

Do wszystkich robotdw popular-
nych producentow

Odpowiedni modut robota
do Twojego zastosowania

|
@ 10-Link
|

M&TCH

w tym zakresie to Pick&Place, komisjonowanie, pakowanie
i paletyzacja, kontrola i testowanie. Dostepne sg rozne
chwytaki mechaniczne i prozniowe, ktére mozna dobrac¢ do
obrabianego elementu i zadania chwytania. Gdy zmienig
sie wymagania, system mozna szybko i tatwo dostosowac.

Elastycznos$¢é — szeroki wybor elementéow

L

v wykonawczych

A0O0
Bezposrednie sterowanie i monitorowanie funkciji
robota za pomocg rozwigzan programowych.

O Ztozone zastosowania w robotach
vy
d ]\ R&zne prace przy jednym przedmiocie dzieki

automatycznej wymianie efektoréow koricowych.

Digital I/0

Szeroki wybdr réznych [
efektordw koncowych

Obstuga niemal nieogra-
niczonej liczby réznych
przedmiotow

36 www.zimmer-group.com P Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje



PRZYKLAD ZAUTOMATYZOWANEGO
UZBROJENIA MASZYNY DO MALYCH ILOSCI

Rozbudowany ekosystem chwytakow i komponentow ® a
podcisnieniowych umoZzliwia prosta, szybka i elastyczng . e . e o
adaptacje do szerokiej gamy przedmiotow. Oznacza to, . - . - .

Ze aplikacje zatadunku maszyn dla matych partii moga
byc rowniez realizowane fatwo i ekonomicznie.

PRZYKLAD KOLABORACYJNEGO MONTAZU
NARZEDZIA DO MALYCH ILOSCI

Efektywne wsparcie dzieki wspotpracujacym

robotom oraz elementom wykonawczym —

bez wymogu znajomosci programowania. . o> .
tgczy w sobie najprostsza konfiguracje . + E > .
oraz najkrotsze czasy adaptacji.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 37



PRZEGLAD SERII
ROBOTYKA

CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
PNEUMATYCZNE INTELIGENTNE

MODUL ROBOTA
10-LINK

LWR50F-xx-04-A/05-A/06-A GPP5000IL
pasuje do typu robota: ISO TK 50, ABB, pasuje do modutu robota: LWR50F-xx-03/04/05
Kuka, Yaskawa nominalna sita chwytania: 330N -1080N
Ciezar do manipulacji maks.: 25 kg Klasa IP: 40
Doktadnos¢ powtarzaniaw X, Y, Z: 0,05 mm
Klasa IP: 40
CHWYTAK KONCENTRYCZNY 3-SZCZEKOWY

CYFROWY I/O

LWR50F-xx-01-A/02-A
pasuje do typu robota:

PNEUMATYCZNE INTELIGENTNE

ISO TK 50, ABB,
Denso, Doosan,
Elite Robots, Fanuc,

GPD5000IL

pasuje do modutu robota: LWR50F-xx-03/04/05

4

. nominalna sita chwytania: 740N - 2370N
Fruitcore, Hanwha,
Klasa IP: 40
Jaka, Kassow,
Kawasaki, Kuka,
Mitsubishi, Neura, CHWYTAK IGLOWY
Omron, Schneider
Electric, Techman, PNEUMATYCZNY
Universal Robots,
Yaskawa ST
Ciezar do manipulacji maks.: 25 kg pasuje do modutu robota: LWR50F-
Doktadnos¢ powtarzaniaw X, Y, Z: 0,05 mm -xx-01/02/03/04/05
Klasa IP: 40 Skok igty maks.: 1,5 mm
Liczba igiet: 20
RS485 Klasa IP: 30
LWR50F-xx-03-A CHWYTAK MAGNETYCZNY
pasuje do typu robota: Fanuc, Universal
Robots PNEUMATYCZNY
Cigzar do manipulacji maks.: 25 kg
Doktadnosé powtarzaniaw X, Y, Z: 0,05 mm HM1000
Klasa IP: 40 pasuje do modutu robota: LWR50F-
-xx-01/02/03/04/05
KOLNIERZ KATOWY Sita przyczepnosci maks.: 27N
Klasa IP: 40

LWR50L
Elektryczny kotnierz katowy do systemu End-of-Arm
MATCH do chwytakéw IO-Link.

Kompatybilne chwytaki:

WYPOSAZENIE

GEP2000, GEH6000,
GPP5000IL,
GEP5000, HRC-03

ALWR1
Standaryzowane stanowisko odktadania
dla wszystkich efektoréw koricowych MATCH

CHWYTAK ROWNOLEGLY 2-SZCZEKOWY
ELEKTRYKA

E GEP2000
pasuje do modutu robota: LWR50F-
xx-01/02/03/04/05
nominalna sita chwytania: 200N
Klasa IP: 40
GEH6000IL
pasuje do modutu robota: LWR50F-
-xx-03/04/05
nominalna sita chwytania: 180 N/— 1{)00 N POMOC PRZY DOBORZE
Klasa IP: 40
Wyszukiwarka produktow dla
e HRC-03 robotyki
4 pasuje do modutu robota: LWR50F- Odpowiedni produkt mozna znalez¢ za
- _ _ _ xx-01/02/03/04/05 pomoca kilku kliknigé. Tutaj mozna
." E(IJan;;nﬁlpa sita chwytania: lgo N przej$é bezposrednio do wyszukiwarki
’ produktéw dla robotyki.
g HRC-02
pasuje do modutu robota: LWR50F-
xx-03/04/05
nominalna sita chwytania: 165N
L " Klasa IP: / 40

w
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Czes$¢ ruchoma MATCH ze
znormalizowanym interfejsem




KOMPONENTY

KOMUNIKACJA PRZEMYSEOWA

INTELIGENTNY CHWYTAK, INTELIGENTNE POLACZENIE

Utatwione programowanie robotéw: dzieki gotowym do
podtaczenia modutom komunikacyjnym Zimmer Group,
ktére umieszcza sie w kontrolerze robota i — w zaleznosci od
modutu — tgczy z uktadem sterowania kablem lub bezprzewo-
dowo. Aplikacja ComfortApp dostosowana do konkretnego
producenta robota umozliwia wygodne sterowanie i obstugi-
wanie chwytaka bezposrednio z panelu obstugi robota - tatwa
konfiguracja ze wszystkimi niezbednymi poleceniami do
automatycznej pracy.

Aplikacje robotéw mozna uruchamiac za pomocag narzedzi
programowania Zimmer — szybko, tatwo i bez koniecznosci
gtebokiej znajomosci zasad programowania. Zimmer Group
udostepnia takze do pobrania moduty funkcyjne do bezpo-
Sredniego programowania w PLC robotéw popularnych
producentow.

Modut Smart Communication — Inteligentna bramka miedzy
chwytakiem i uktadem sterowania robota.

v

Standardowy, bezprzewodowy modut komunikacyjny 10-Link
Wireless zapewnia bezawaryjng i bezpieczng komunikacje
bez zewnetrznego okablowania. Mozna stosowac wszystkie
komponenty chwytakow 10-Link, ktére dzieki ujednoliconemu
interfejsowi sq do tego kompatybilne z réznymi uktadami
sterowania. Zasilanie jest realizowane jak dotychczas przez
przewod przytaczeniowy. Energie mozna dowolnie buforowac,
a informacje miedzy chwytakiem i uktadem sterowania sg
wymieniane bezprzewodowo, bezposrednio i bez zwtoki.

POMOC PRZY DOBORZE

Wyszukiwarka produktow dla
robotyki

Odpowiedni produkt mozna znalez¢
za pomoca kilku kliknie¢. Tutaj mozna
przej$¢ bezposrednio do wyszukiwarki
produktéw dla robotyki.




SCM

Inteligentna bramka miedzy
chwytakiem i uktadem sterowania
robota przektada |O-Link na cyfrowe
wejscia i wyjscia.

Zawiera:

+ Modut Smart Communication

+ Pakiet oprogramowania guideZ,
expertZ, monitorZ

KOMPLETNE ROZWIAZANIE
KONWENCJONALNE

Konwencjonalne kompletne rozwigzanie

obejmujace chwytak, SCM z inteligent-

nym oprogramowaniem obstugi az po
narzedzie.

Zawiera:

+ Modut Smart Communication

+ Pakiet oprogramowania guideZ,
expertZ, monitorZ

+ Comfort App

+ Specyficzne dla robota
elementy potgczeniowe

+ Konwencjonalny chwytak

1Tl

SCM + COMFORT

Wygodne sterowanie i obstuga
chwytaka poprzez aplikacje Comfort
App bezposrednio z panelu obstugi

robota.

Zawiera:

+ Modut Smart Communication

+ Pakiet oprogramowania guideZ,
expertZ, monitorZ

+ Comfort App

KOMPLETNE
ROZWIAZANIE MATCH

Kompletne rozwigzanie ze standar-

dowym interfejsem robota MATCH.

W zestawie SCM, oprogramowanie
obstugi i narzedzie.

Zawiera:

+ Modut Smart Communication

+ Pakiet oprogramowania guideZ,
expertZ, monitorZ

+ Comfort App

+ Specyficzne dla robota
elementy potaczeniowe

+ Modut robota MATCH

+ Chwytak MATCH

il i @

SCM + COMFORT (GOTOWE
DO PODLACZENIA)

tatwe potaczenie SCM znajdujacego
sie w module robota za pomoca
gotowego do podtaczenia kabla i
kontrolera.

Zawiera:

+ Modut Smart Communication

+ Pakiet oprogramowania guideZ,
expertZ, monitorZ

+ Comfort App

+ Specyficzne dla robota
elementy potaczeniowe

i

Kompletne rozwiazanie konwencjo-
nalne lub kompletne rozwiazanie
MATCH

Zardowno w wersji konwencjonalnej,
jak i przy zastosowaniu ekosystemu
end-of-arm MATCH, gotowe do
podtaczenia moduty komunikacyjne
Zimmer Group oferujg kompletne
rozwigzanie dostosowane do indywi-
dualnych potrzeb. Bezposrednia
integracja cyfrowej infrastruktury
zapewnia bezpieczng i bezawaryjng
komunikacje chwytaka z maszyna.
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USLUGI CYFROWE
digitalZ

PRZYSZLOSC AUTOMATYZACJI ORAZ BUDOWY
MASZYN | URZADZEN

Cyfrowa transformacja na etapie produkcji interesuje wszyst-
kich: Rzecz dotyczy cyfrowych technologii, ktore majg obnizac
koszty produkcji, podnosic¢ jakosc¢, zwiekszac elastycznosc i

w konsekwencji zwiekszac obroty. W zakresie automatyzaciji
coraz wigksze znaczenie majg szybkie i elastyczne rozwigza-

ZIMMER GROUP JAKO PARTNER W TRANSFORMACJI
CYFROWEJ

Firma Zimmer Group zauwazyta trend cyfrowej transformacji
juz wczesniej i dzis oferuje szerokg palete komponentéw
mechatronicznych i ustug cyfrowych.Cyfrowe moduty
oprogramowania digitalZ rozszerzajq pierwotne funkcje
komponentow i systemoéw mechatronicznych Zimmer Group

nia. Rozwoj branzy budowy maszyn i urzadzen jest w coraz
wiekszym stopniu napedzany przez innowacje zwigzane

z oprogramowaniem. Oparte na Internecie ustugi pomagaja
w planowej realizacji bezpieczenstwa produktu, produktyw-
nosci oraz redukcji kosztow w ramach Smart Factory.

i znajdujg zastosowanie na réznych etapach cyklu zyciowego
produktu w instalacjach klientéw. Od projektowania i rozwoju,

poprzez obstuge, az po prace serwisowe — moduty te wspierajg
funkcjonowanie instalacji i czynig jg jeszcze bardziej ergono-

miczna, elastyczng, wydajng i niezawodna.



UStUGI CYFROWE ZIMMER GROUP

- . L e . virtualZ
digitalZ pomagajg poprawi¢ jakosc, czas, produktywnosg,
wydajnos¢ i procesy tworzenia wartosci, a takze pozwalajg » Skrdcenie czasu uruchamiania
opanowac bardziej ztozone procesy oraz wprowadzic nawet 0 80%
przejrzystos¢ do procesow sterowania i zrownowazonego Wyzsza dyspozycyjno$é produkeyjna
rozwoju.

Krotsze terminy dostaw, wyzsza jako$¢

Bezpieczne i efektywne ksztatcenie personelu
obstugowego i serwisowego

» Elastyczno$¢ w wyborze platformy symulacyjne;j

controlZ

P> Niezalezne od platformy, dla wszystkich
wiodacych producentéw robotéw

tatwe i szybkie programowanie
Minimalizacja btedéw programowania
Programowanie/parametryzacje moze wykonywac takze visualZ

personel bez zaawansowanej wiedzy programistycznej > tatwaiszybka interakcja w

otoczeniu aplikacji

» Prezentacja parametréw procesowych istotnych
dla aplikacji

Wzrost wydajnosci

Minimalizacja btedéw podczas wpisywania

cloudz

» Udostepnienie parametrow

stanu i procesu
tatwiejsza integracja komponentow

Podstawa monitorowania stanu i konserwaciji predykcyjnej
supportZ
Wysoka elastycznos¢ i skalowalnosé

» Serwis przedsprzedazowy

vV v.Vvyy

Dostep z kazdego miejsca
> Serwis posprzedazowy wraz z serwisem
na miejscu przez caty cykl zycia

» Wsparcie online przy uruchomieniu
i optymalizaciji

> Wyszukiwarki produktéw / konfiguratory produktéw
Serwis czgsci zamiennych

» Bogata oferta szkolen
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE
TECHNIKA AMORTYZACYJNA

OD 100 DO 0 Z AMORTYZATOREM

Najnowoczesniejsza technika amortyzaciji: PowerStop to
stworzony przez Zimmer Group hydrauliczny amortyzator
przemystowy, ktory potrafi wyhamowac energie ruchu do
zera. Dzieki optymalnemu obcigzeniu produkty PowerStop
zapewniajg maksymalne pochtanianie energii na najmniej-
szej przestrzeni: Wyjatkowa technologia rowka spiralnego
zapewnia niski poziom wibracji bez utraty precyzji.

Nowy modut na stronie www.zimmer-group.com umozliwia
taczenie najbardziej uniwersalnych wariantéw czterech serii,
kazda z wariantem skoku, zakresem predkosci, zabezpiecze-
niem i gtowica, dostosowanych do danego zastosowania. To
wszystko jest u nas standardem, dzieki czemu oferujemy
najszybszg dostepnosc i idealng cene.

MECHANIZM DLAWIACY —
TRADYCYJNE ROZWIAZANIE

Skok [mm]

Sita [N]

/“u

/ \

[ Linia wzorcowa Skok [mm]

Powszechne amortyzatory

ZAPAS OLEJU

Amortyzatory z serii High Energy sg napetnione olejem w
taki sposob, ze sprezyna wyrdwnania objetosci jest wstepnie
naprezona. Poprzez automatyczng nastawe sprezyny mozna
kompensowac utrate oleju, co przedtuza czas zycia amorty-
zatora.

RODZINA PRODUKTOW POWERSTOP
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE — TWOJE KORZYSCI

Wolne od drgan i precyzyjne wyhamowanie
Zapewnia je ptynnie zwezajacy sie rowek spiralny.

Dtuga zywotnos$é
Zmniejszone zuzycie dzigki hydrostatycznemu prowadzeniu
ttoka i wbudowanej rezerwie oleju.

Ochrona antykorozyjna
Dzieki zastosowaniu stali nierdzewne;.

TECHNOLOGIA ROWKA SPIRALNEGO —
ROZWIAZANIE HIGH-END FIRMY ZIMMER GROUP

\u\“\
\n\“\
I \
//.. |

Skok [mm]

Bl Linia wzorcowa
PowerStop

POMOC PRZY DOBORZE

Wyszukiwarka amortyzatorow
Odpowiedni produkt mozna znalez¢
za pomoca kilku kliknie¢. Tutaj przej-
dziesz bezposrednio do wyszukiwar-
ki amortyzatoréw.
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STANDARD ENERGY

Lider wsréd standardowych amorty-
zatoréw. Efektywna amortyzacja przy
standardowym zuzyciu energii. Dzieki
temu seria Standard Energy wygrywa

pod wzgledem ceny i osiagow.

HIGH ENERGY

Amortyzator High-End z maksymalng
liczba cykli spetnia najwyzsze wyma-
gania przy ekstremalnym pochtanianiu
energii.

-

PowerStop — Najwyzsza jakosS¢ na potrzeby
skrajnych wymagarn i obcigzen

ADJUSTABLE ENERGY

Regulowany na catej dtugosci skoku

amortyzator zapewnia precyzyjne po-

chtanianie energii z redukcja sity oraz
delikatnym ttumieniem.
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AMORTYZATOR STRUKTURALNY
TECHNIKA AMORTYZACYJNA

WYDAJNY POCHLANIACZ ENERGII

Amortyzatory strukturalne BasicStop stosuje sie tam, gdzie
nie jest wymagane zatrzymanie w doktadnie okreslonym
punkcie. Dzieki specjalnie zaprojektowanemu ksztattowi
oraz zastosowaniu wysokowydajnego tworzywa sztucznego
TPC amortyzator BasicStop moze pracowac w ekstremal-
nych warunkach osiagajac przy tym wysoki stopien amorty-
zacji. Ponadto moze byc¢ stosowany niezaleznie od predko-
Sci, a dzieki swoim termoplastycznym wtasciwosciom
podlega w 100% recyklingowi.

AMORTYZACJA A SPREZYSTOSC

Powszechne amortyzatory gumowe wykazujg bardzo niski
stopien amortyzacji i petnia raczej funkcje sprezyny niz
amortyzatora. Przy ich zastosowaniu z uktadu odbierana
jest bardzo mata czes¢ energii, co moze prowadzi¢ do
uszkodzen urzadzenia. Amortyzatory strukturalne BasicStop
o0 wysokim stopniu amortyzacji wyznaczajg nowy, wysoki
standard w zakresie amortyzacji materiatowe;j.

RODZINA PRODUKTOW BASICSTOP
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Wysokowydajne tworzywo sztuczne TPC

Wysoka wytrzymatos¢ i odpornosc na dziatanie mediow.
Bez typowego dla gumy pecznienia, porowacenia i rozktadu
materiatu.

Wysoka efektywnosé
Wysoki stopien amortyzacji i pochtaniania energii w naj-
mniejszej przestrzeni konstrukeyjne;.

Niezawodna sprezystos¢

W wytrzymatym materiale prawie nie wystepuje zjawisko
osiadania.

Energia uderzenia

Amortyzatory Amortyzatory
pr str

Amortyzatory gumowe Sprezyna

[l Amortyzacja
[ Sprezystosé

Zabezpieczenie na wypadek zatrzymania
awaryjnego w osi przejazdu konika wrzeciona

Amortyzowanie w pozycji krancowej w osiach
linearnych modutéw produkcyjnych

Amortyzacja drzwi maszyny w centrum
obrébczym
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PRZEGLAD SERII
TECHNIKA AMORTYZACYJNA

AMORTYZATOR PRZEMYSLOWY

AMORTYZATOR STRUKTURALNY

POWERSTOP BASICSTOP
MINI ENERGY AXIAL STANDARD
Wielkosc: M4 - M6 Wysokosc: 7 mm - 109 mm
Pochtanianie energii maks.: 0,8J-1,8J Skok maks.: 3 mm - 56 mm
\\\\h - Predkos$¢ uderzenia min.: 0,1 m/s Pochtanianie energii maks.: 0,3J - 2014 J
&: Predkosc¢ uderzenia maks.: 3,5m/s Stopien amortyzacji maks.:  75%
* Skok maks.: 4 mm-5mm Konstrukcja: Osiowe

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR)

AXIAL ADVANCED

Wysokosc¢: 53 mm - 252 mm
glegE(?sﬁRD ENERGY M8 — M36 Skok maks.: 30 mm - 198 mm
. . . Pochtanianie energii maks.: 450J - 12725J
- Pochtanianie energii maks.: 1,6J-185J Stobier N i maks.  B5%
"'\.ﬂ. - Predkosé uderzenia min.: 0,1 m/s K Op'e”fm(?r yzacjl maxs.: o 70
- Predkos$¢ uderzenia maks.: 5m/s onstrukcja: slowe
- Skok maks.: 6 mm -30mm

RADIAL STANDARD

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR), podktadka Wysoko$é: 23 mm - 88 mm
filcowa, ostona harmonijkowa (TPC) Skok maks.: 15 mm = 60 mm
Pochtanianie energii maks.: 1,2J-290J
HIGH ENERGY Stopien amortyzacji maks.:  60%
Wielkos¢: M8 - M36 Konstrukcja: Promieniowe
i Pochtanianie energii maks.: 4J-400J
\. Predko$é uderzenia min.: 0,1 m/s
e Predkos¢ uderzenia maks.: 5m/s
=a Skok maks.: 6 mm - 50 mm

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR), podktadka
filcowa, ostona harmonijkowa (TPC)

ADJUSTABLE ENERGY

Wielkos¢: M8 - M36
Pochtanianie energii maks.: 4J-400J
b \"‘-q- Predkos¢ uderzenia min.: 0,1 m/s
-~ Predkos¢ uderzenia maks.: 5m/s
ia Skok maks.: 6 mm - 50 mm

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR), podktadka
filcowa, ostona harmonijkowa (TPC)

Dopiero po specjalnej obrobce amortyzator
strukturalny nabiera wyjatkowych wtasciwosci.

v



SYSTEMY AMORTYZACJI

SOFT CLOSE

DELIKATNIE I CICHO

Aby szuflady, drzwi szafek i klapy a takze duze szklane
drzwi przesuwne czy deski sedesowe zamykaty sie delikat-
nie i cicho, stosuje sie w nich system Soft Close. Firma
Zimmer GmbH Dampfungssysteme jest jednym z wioda-
cych partneréw rozwojowych i dostawcow przemystu
meblarskiego w dziedzinie systemow amortyzacji i mechani-
zmow zamykajacych.

Soft Close to urzadzenia techniki amortyzacji sktadajgce sie
ze sprezyny i amortyzatora, ktdre automatycznie spowalniajg
proces zamykania zapewniajac w ten sposéb szczegdlne
odczucia podczas otwierania i zamykania drzwi i szuflad.

AMORTYZATOR
PNEUMATYCZNY

Dtuga zywotnos$c¢ dzieki zintegrowanej
sprezynie powrotnej i wynikajacej z
tego energii tarcia.

ZASADA DZIALANIA

Warga uszczelniajgca Podcisnienie  Toczysko Olej

Uszczelnienie

Kotnierz hamulca

AMORTYZATOR
CIECZOWY

Lepkosc¢ oleju oraz zmiana przekroju
kanatow zapewniajg najwyzsze bezpie-
czenstwo i obcigzalnosé.

Uszczelnienie

SZEROKI ASORTYMENT
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

tatwe zamykanie
Zazwyczaj wystarcza lekki nacisk, aby zamkna¢
szuflade lub drzwi.

Chroni uszy i materiat
Delikatna amortyzacja zapewnia ciche zamykanie i
niskie zuzycie mebili.

Mozliwos$é doposazenia
Szuflady, drzwi i klapy mozna takze pdzniej wyposazyé
w produkty z zakresu techniki amortyzaciji.

DOCIAG
SAMOCZYNNY

Automatyczne jednostki dociggu
samoczynnego umozliwiajg tagodne
zamykanie do wewnatrz, zewnatrz
lub 0 podwaojnym dziataniu.

Aktywator

Amortyzator Dzwignia

zapadkowa

Ttoczysko

Sprezyna powrotna Sprezyna wciagajaca

amortyzator pneumatyczny

1. W pustym cylindrze znajduje sie ttok, ktory
moze sie poruszac do przodu i do tytu.
Podczas zamykania kotnierz hamulca na-
ciska na cylinder. W ten sposob powstaje
energia tarcia potrzeba do amortyzacji.

2. Nie ma ryzyka wycieku oleju.

Amortyzator cieczowy

1. W korpusie wypetnionym olejem znajduje
sie ttok, ktéry moze poruszac sie do przo-
du i do tytu. Lepkosc oleju oraz zmiana
przekroju kanatow wytwarzajq site tarcia
niezbedng do amortyzacji.

2. Duze pochtanianie energii na matej po-
wierzchni konstrukcyjnej.
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Jednostki dociggu samoczynnego

1. Automatyczny docigg samoczynny jest mo-
cowany np. na skrzyni szuflady, a zabierak
(aktywator) bezposrednio na szufladzie.

2. Aktywator zazebia sie przy tym z dzwignig
zapadkowa, a sprezyna wcigga szuflade,
ktora jest jednoczesnie tagodnie wyhamo-
wywana przez amortyzator.



AMORTYZACJA SZUFLAD

Amortyzatory i dociagi samoczynne
powinny stanowi¢ optymalny kompro-
mis miedzy sitg a wielkoscia: Nierzucaja-
ce sie w oczy i zajmujgce mato miejsca,
ale mimo to wystarczajgco wytrzymate
do wyhamowywania duzych obcigzen.

AMORTYZACJA KLAP

Amortyzatory klap sg w stanie wyha-
mowac duzg masa takze na krotkim
odcinku tak, aby np. mozna byto
wygodnie otwiera¢ i zamykaé gorne
szafki kuchenne bez ryzyka przycie-
cia palcow.

,2"#

AMORTYZACJA DRZWI
PRZESUWNYCH

Przy zastosowaniu wiasciwych amorty-
zatoréw nawet ciezkie drzwi przesuwne
tatwo sie otwieraja. Redukuje to bariery
i zwieksza fatwosc¢ obstugi, umozliwiajac
takze dzieciom i osobom z ogranicze-
niami ruchowymi wygodne otwieranie

i zamykanie drzwi.

AMORTYZACJA ZAWIASOW

Koniec z kotataniem drzwi: Amortyzato-
ry zawiaséw Zimmer Group zapewniajg
delikatne i ciche zamykanie drzwi.

W pewnym zakresie site amortyzacji
mozna dostosowac do ciezaru drzwi.

Firma Zimmer GmbH Daempfungssysteme jest jednym z wiodacych partnerow

konstrukcyjnych i dostawcdow przemystu meblarskiego a takze silnym partnerem

-

systemowym w zakresie systemow amortyzacji i mechanizmow zamykajacych.

v



KOMPONENTY

TECHNIKA ZACISKANIA | HAMOWANIA

JAKOSC | NIEZAWODNOSC

Asortyment przekraczajacy 4000 produktéw to wynik ponad
30 lat doswiadczenia i znajomosci rynku. Zimmer Group
oferuje najbogatszg i najbardziej innowacyjng game nieza-
wodnych produktéw i ustug o najwyzszej jakosci. Elementy
zaciskowe i hamujace spetniajg potrzeby zwigzane z pozycjo-
nowaniem, utrzymywaniem i hamowaniem o najwyzszym
znaczeniu. Gwarantujg precyzje obrobki i umozliwiajg
wydajna produkcje w krétkich cyklach, a dzieki pewnemu
mocowaniu zapewniajg bezpieczenstwo na najwyzszym
poziomie.

PRZEKLADNIA KLINOWA —
SPRAWDZONA OD PONAD 25 LAT

Dzieki swojej przektadni klinowej firma Zimmer Group stata
sie pionierem w zakresie zaciskéw i hamulcéw do prowadnic
profilowych i okragtych watkowych. Wszystkie elementy
pneumatyczne sg wyposazone w sprawdzong przektadnie
klinowa, zapewniajaca najwieksze przetozenie mocy oraz
jedng z najlepszych liczbe cykli wynoszaca ponad 5 min
(wartos¢ B10d).

Bez cisnienia: zamknigty Pod cisnieniem: otwarty

PONAD 20 000 KOMBINACJI

Odpowiednie narzedzie zapewnia szybkie i proste wsparcie
przy poszukiwaniu pasujacych komponentéw wsrdd ponad
4000 elementéw zaciskowych oraz hamujacych i pozwala na
wygodne i tatwe znalezienie w naszej wyszukiwarce produk-
tow online wiasciwego produktu do danego zastosowania.

SERIA DKPS1000
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Wysokie momenty trzymania bez dodatkowego powietrza
Podwyzszone bezpieczenstwo przez zabezpieczenie
osi obrotu.

tatwa kontrola stanu
Efektywny i szybki przebieg procesu.

Liczba cykli powyzej sredniej rynkowej
Brak wyciekow dzieki sprawdzonemu uszczelnieniu ttoka.

Przytacze PLUS

Profil styku

Mechanizm klinowy

Powstajacy ruch
poprzeczny

JEDEN ELEMENT FUNKCJONALNY —
NAJWIEKSZA SZTYWNOSC

Seria LBHS potwierdza nasze kompetencje technologiczne.
Hydrauliczny element hamujacy, ktory jest ztozony z pojedyn-
czego podzespotu funkcyjnego, nie zawiera zadnych rucho-
mych czesci i wywiera sity hamowania i trzymania wytgcznie
na skutek naprezenia wewnetrznego korpusu. Zapewnia to
najwiekszg sztywnosé oraz najszybszy czas reakcji.

POMOC PRZY DOBORZE

Wyszukiwarka produktow
Odpowiedni produkt mozna znalez¢
za pomoca kilku kliknig¢. Tutaj przej-
dziesz bezposrednio do wyszukiwarki
elementéw zaciskowych i hamujacych.
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Rotacyjne elementy zaciskowe serii DKPS1000 przekonujg bezcisnieniowymi
sitami trzymania, dtuga zZywotnoscig i opcjonalng cyfrowg kontrolg.

SERIA LKE SERIA DKHS1000 SERIA AEPN

Szczegdlnie wytrzymaty, hydraulicz-
ny element zaciskowy serii DKHS Agregat zapewnia pneumatyczna site
wyrdznia sie najwyzsza doktadnoscia, napedowa i moze obstugiwac niezalez-
maksymalng liczba cykli i najkrotszym nie od siebie wiele produktow.
czasem reakgciji.

LKE oznacza najwyzsza efektywnosc¢
energetyczng dzieki elastycznemu
odgatezieniu kabla, zintegrowanej

elektronice oraz zasilaniu 24V.
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PRZEGLAD SERII
TECHNIKA ZACISKANIA | HAMOWANIA

DO SZYN PROFILOWYCH

O = Dostepny jako wariant niskocisnieniowy.

Sita trzymania maks.:

Budowa:

RECZNE
MINIHK
Funkcja: Zaciskanie
Stan: N
Sita trzymania maks.: 300N
Budowa: Wersja miniaturowa
HK
Funkcja: Zaciskanie
Stan: N
Sita trzymania maks.: 2000 N
Budowa: Wersja standardowa
PNEUMATYCZNY
MK
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NO
Sita trzymania maks.: 2250 N
Budowa: Wersja standardowa
MKS
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NC
Sita trzymania maks.: 3300 N
Budowa: Wersja standardowa
MBPS
Funkcja: Zaciskanie, hamowanie
Stan: NC
Sita trzymania maks.: 4700 N
Budowa: Wersja standardowa
UBPS
Funkcja: Zaciskanie, hamowanie
Stan: NC
~ Sita trzymania maks.: 7700 N (9200 N)
Budowa: standard
LKP
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NO
Sita trzymania maks.: 4500 N
Budowa: Wersja waska
LKPS
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NC
Sita trzymania maks.: 750 N
Budowa: Wersja waska
MCP
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NO
Sita trzymania maks.: 550N
Budowa: Wersja miniaturowa
MCPS
Funkcja: Zaciskanie
Stan: NC
Sita trzymania maks.: 700N
Budowa: Wersja miniaturowa
LBPS
Funkcja: Zaciskanie, hamowanie
Stan:

4500 N
Wersja waska

© = Z certyfikatem do pomieszczer czystych klasy ISO 6.
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KWH
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

KBH
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

LBHS
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

HYDRAULICZNE

Zaciskanie

NO

46000 N

Wersja standardowa

Zaciskanie, hamowanie
NO

46000 N

Wersja standardowa

Zaciskanie, hamowanie
NC
15000 N

Budowa: Wersja standardowa
ELEKTRYKA
LKE
-~ Funkcja: Zaciskanie
Stan: N
Sita trzymania maks.: 1800 N

Budowa:

Wersja standardowa

DO PRETOW OKRAGLYCH

RECZNE

‘s

HKR
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

PNEUMATYCZNY

Zaciskanie
N

2000 N
Wersja standardowa

&
®

MKR
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

MKRS
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

RBPS
Funkcja:
Stan:

Sita trzymania maks.:

Budowa:

Zaciskanie

NO

1850 N

Wersja standardowa

Zaciskanie

NC

1650 N

Wersja standardowa

Zaciskanie, hamowanie
NC

52000 N

Wersja standardowa

DO OSI OBROTOWYCH

PNEUMATYCZNY

Moment trzymajacy
statyczny maks.:
Budowa:

Zaciskanie
NC

1150 Nm
Obrotowa

e
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HYDRAULICZNE

DKHS1000
Funkcja:

Stan:

Moment trzymajacy
statyczny maks.:
Budowa:

Zaciskanie
NC

8000 Nm
Obrotowa



SILA TRZYMANIA

Sita trzymania to maksymalna sita, jaka mozna wywierac¢ w
kierunku osiowym. Podane wartosci sity utrzymujacej
kazdego elementu zaciskowego i hamujacego zostaty przed
dostawa sprawdzone z zastosowaniem cienkiej warstwy
smaru (ISO VG 68).

STANY
N (dwustabilne) NO (normalnie otwarte)
Pozostaje w biezgcej pozycji Otwieranie bezcisnieniowe

s

F = maks. sita trzymania

NC (normalnie zamkniete)
Zamykanie bezcisnieniowe
I




ELEKTROWRZECIONA
TECHNIKA MASZYNOWA

ELEKTROWRZECIONA

Jako kluczowe elementy w centrach obrébczych, obrabiar-
kach i zastosowaniach typu ,end-of-arm” nasze elektrowrze-
ciona zapewniajg optymalng warto$¢ dodang dzieki wysokiej
precyzji, produktywnosci, dostepnosci i dtugiemu okresowi
eksploatacji. Majg wiec kluczowe znaczenie dla wydajnosci
maszyny oraz jakosci obrabianych elementow. Kompaktowe
zestawy silnikowe o duzej gestosci mocy z bardzo precyzyj-
nymi tozyskami sa warunkiem zapewnienia wysokich predko-

SERIA HF150-003
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Najwyzsza wydajnos¢

Dzieki stosowaniu wytacznie zalewanych prézniowo, uzwajanych
recznie wysokowydajnych silnikéw niemieckich producentow

elektrowrzeciona spetniajg najwyzsze wymagania dotyczace
wydajnosci i mocy.

Najwyzsza jako$¢ obrabianego elementu

Z obrotami na poziomie do 26 000 obr./min oraz opcjonalnym
regulowanym wektorowo silnikiem 14,5 kW elektrowrzeciona

doskonale sprawdzajg sie przy obrébce réznych materiatéw
takich jak drewno, tworzywa sztuczne, metale lekkie czy
materiaty kompozytowe.

Najwyzsza produktywnos$¢é w potaczeniu z najwyzsza precyzjq
Mechanicznie zintegrowane rozwigzanie silnikowe jest niezwykle

kompaktowe, wysoko produktywne i wykazuje maksymalng
sztywnosc.

CHLODZONE
WODA

Chtodzenie woda oraz odpowiednio

dobrane agregaty chtodzace zapew-
niaja wysoce produktywne wrzeciona
dzieki optymalnemu temperowaniu.

CHLODZONE
POWIETRZEM

$ci obrotowych i doskonatych parametréw bicia promienio-
wego. Oferta firmy Zimmer Group obejmuje chtodzone
powietrzem i ptynem elektrowrzeciona do obrébki drewna,
aluminium i tworzyw sztucznych, a takze do obrobki skrawa-
niem metali. Wrzeciona charakteryzujg sie bardzo duzg
niezawodnoscig, wysoka gestoscig mocy oraz szerokim
zakresem kompatybilnosci.

JEDNOSTKI WYMIANY
ROBOTA

Doprowadzenie powietrza oraz
wystarczajaca objetos¢ cyrkulacji to
idealne warunki dla wrzecion o
wysokiej gestosci mocy.

Seria WWS umozliwia w petni automa-
tyczng wymiang elektrowrzeciona

54  www.zimmer-group.com P Tu znajdziesz szybko wszystkie informacije



INNOWACYJNE ELEKTROWRZECIONA |
NIESTANDARDOWE ROZWIAZANIA

Zimmer Group jest producentem wysokiej jakosci elektro-
wrzecion, ktore wraz z odpowiednimi akcesoriami i urzadze-
niami peryferyjnymi oferuja wszystko, czego potrzebujesz do
uzyskania maksymalnej precyzji i wydajnosci produkgji. Nasze
portfolio obejmuje nie tylko szeroki wybdr standardowych
elektrowrzecion, ale takze opracowywanie indywidualnych,
niestandardowych rozwiazan, ktére sg idealnie dostosowane
do konkretnych wymagan. Naszg wielka sitg jest zdolnos¢ do

Cechy

- Inteligentne sterowanie procesem e

lub diagnostyka przez I0-Link

- Czujniki temperatury, predkosci i N
wibragji

- Ztacze obrotowe do smarowania
minimalnego i chtodzenia przez
Srodek wrzeciona

- Sterowane ztgcza

L
e
p N4
v W
A

System mocowania narzedzi

Automatyczna lub reczna wymiana narzedzi
ze ztaczem HSK, ER lub wyjsciem watu -
mozliwosci sg rézne.

ZALETA JEST NASZA ELASTYCZNOSC

Potaczenie niestandardowych elektrowrzecion z réznymi
systemami wymiany, takimi jak nasze zmieniacze narzedzi
WWR i WPR, otwiera zupetnie nowy potencjat i zapewnia
maksymalng zdolnos¢ adaptacji w procesach produkeyj-
nych. Zwieksza to wydajnos¢ i elastycznos¢, umozliwiajac
reagowanie na zmieniajace sie wymagania w dowolnym
momencie.

opracowywania innowacyjnych i elastycznych rozwigzan,
ktore nie tylko spetniaja najwyzsze standardy technologiczne,
ale takze znacznie zwiekszajg wydajnosc¢ i produktywnosc¢
aplikacji. Dzieki ponad 30-letniemu doswiadczeniu w branzy
oferujemy niestandardowe produkty, ktére imponuja precyzjq i
trwatoscia. Bez wzgledu na to, jak ztozone lub specyficzne sa
Twoje wymagania — wspdlnie znajdziemy idealne rozwigzanie
dla Twojego sukcesu!

Wymienny interfejs

Znormalizowany, staty lub wymienny auto-
matycznie interfejs do podtaczenia kazdego
elektrowrzeciona do kotnierza robota.

Elektrowrzeciono z serii
standardowej jako podstawa

Silnik
Silniki dostosowane do danej aplikacji oparte
na réznych technologiach - synchroniczne
lub asynchroniczne, chtodzone powietrzem
lub ciecza.
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ELEKTROWRZECIONA
TECHNIKA MASZYNOWA

ELEKTROWRZECIONO DO GRATOWANIA

Temat zrobotyzowanego gratowania komponentéw staje sie
coraz wazniejszy, bedac kluczowg technologig dla wielu
gatezi przemystu. Aby sprosta¢ rosngcemu zapotrzebowa-
niu, Zimmer Group oferuje niestandardowe rozwigzania
elektryczne, ktére sg dostosowane do wymagan nowocze-
shego gratowania. Nasze innowacyjne systemy umozliwiaja
wydajng i precyzyjna obrébke szerokiej gamy komponentéw
i materiatéw przy uzyciu réznych narzedzi.

wrzeciono czyszczenia

Elektryczne, chtodzone powietrzem
elektrowrzeciono do gratowania - moze
byc¢ elastycznie wykorzystywane do sze-
rokiego zakresu zadarn dzieki zmiennej
regulacji predkosci.

System mocowania narzedzi
Reczna lub automatyczna wymiana narzedzi
z systemem szybkiej wymiany.

Wentylator elektryczny
Wydajne i ciche chtodzenie

elektrycznego.

wrzeciona za pomocg wentylatora

Funkcja odchylania
Wat wrzeciona z funkcjg odchylania - idealny
do szerokiego zakresu zastosowan.

ODCHYLENIE
PROMIENIOWE

) )

Sztywne elektrowrzeciono bez funkgcji
odchylania watu wrzeciona.

BEZ ODCHYLANIA

Funkcja odchylenia promieniowego
watu wrzeciona z blokowanymi stopnia-
mi swobody. Opcjonalnie z modutem
amortyzujgcym dla jeszcze lepszych
wynikéw obrébki.

+ Chtodzenie powietrzem

+ Reczna wymiana narzedzi

+ Automatyczna wymiana narzedzi
+ Chtodzenie powietrzem
+ Reczna wymiana narzedzi
+ Automatyczna wymiana narzedzi

© 20 Vi@
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ODCHYLANIE OSIOWE

)

Elektrowrzeciono z funkcjg odchylania
osiowego watu wrzeciona.

+ Chtodzenie powietrzem
+ Automatyczna wymiana narzedzi
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CHLODZONE WODA

ASYNCHRONICZNY

HF100-010-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF100-012-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF125-002-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF125-002-002

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF150-003-003

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF150-004-003

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF150-009-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF150-005-002

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF205-006-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

SYNCHRONICZNY

HF150-005-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF205-006-002

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

4 kW

30 000 obr./min
4 Nm

9 kg

4 kW
30 000 obr./min
4 Nm
10 kg

9 kW

24 000 obr./min
7,3 Nm

16 kg

12 kW
24 000 obr./min
9 Nm
16 kg

14,5 kW

26 000 obr./min
14,7 Nm

35 kg

14,5 kW

24 000 obr./min
14,7 Nm

39 kg

14,5 kW

26 000 obr./min
14,7 Nm

26 kg

20 kW

24 000 obr./min
14,3 Nm

36 kg

34 kW

14 000 obr./min
83,7 Nm

136 kg

20 kW

24 000 obr./min
18,5 Nm

36 kg

48 kW

6 000 obr./min
153 Nm

140 kg

%

LA AR

ASYNCHRONICZNY

HF110-007-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF145-001-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF145-001-002

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF145-001-003

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF145-008-002

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

HF145-011-001

Moc znamionowa:

Obroty maks.:

Nominalny moment obrotowy:
Masa:

CHLODZONE POWIETRZEM

4 kW

18 000 obr./min
3,8 Nm

15 kg

6 kW

24 000 obr./min
4,9 Nm

29 kg

7,5 kW

24 000 obr./min
6,1 Nm

30 kg

11,8 kW

24 000 obr./min
9,6 Nm

35 kg

7,5 kW

24 000 obr./min
6,1 Nm

19 kg

7,5 kW

24 000 obr./min
6,1 Nm

20 kg

JEDNOSTKA WYMIANY ROBOTA

ys

WWS100F-001/
WWS100L-001
Kotnierz montazowy
wg EN ISO 9409-1:
Przeniesienie energii:

Masa catkowita:

WWS100F-002/
WWS100L-002
Kotnierz montazowy
wg EN ISO 9409-1:
Przeniesienie energii:

Masa catkowita:

TK100
Pasuje do
HF145-001
4 kg

TK100
Pasuje do
HF125-002
4,8 kg
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SYSTEM MOCOWANIA PRZEZ PUNKT ZEROWY
TECHNIKA MASZYNOWA

SYSTEM MOCOWANIA PRZEZ PUNKT ZEROWY

Systemy mocowania przez punkt zerowy Zimmer Group sa Obecnos¢ przedmiotu obrabianego
dostepne w dwdch wersjach. Oprécz standardowych funkgji, Kontrola przez czujnik indukcyjny
takich jak otwieranie, ztacze PLUS i przedmuch, wersja ,AD”

oferuje pneumatyczne monitorowanie stanu (otwarty, zacisnie-

ty, zamkniety) i monitorowanie styku. Wersja ,ED” umozliwia

réwniez elektryczng kontrole stanu (otwarty i zacisniety), a

takze kontrole obecnosci przedmiotu.

Wszystkie systemy mocowania blokujg przedmiot za pomocag
segmentdéw zaciskowych dostosowanych do konturu sworz-
nia, co zapewnia wyjatkowo sztywne potaczenie, ktére moze
wytrzymac najwyzsze sity i gwarantuje maksymalng powta-
rzalnosc¢. Asortyment produktéw obejmuje rowniez ptyty
mocujace w roznych rozmiarach i konfiguracjach. Automa-
tyczna blokada niezawodnie chroni otwor sworznia przed
whnikaniem zanieczyszczen i zwieksza trwatos¢ systemu.

Petna kompatybilnosé
Kompatybilny ze wszystkimi systemami
mocowania przez punkt zerowy Kontrola stanu
Kontrola przez
Czujnik pola magnetycznego

WIEKSZA WYDAJNOSC PRODUKCJI

Bez systemu mocowania przez punkt zerowy

Czas pracy maszyny Zbrojenie obrabianego elementu

Z systemem mocowania przez punkt zerowy Wymiana palet

Czas pracy maszyny Dodatkowe zwolnione moce przerobowe maszyny

Zbrojenie elementu obrabianego na palecie
poza obrébka

ZMIENIACZ PALET
SERIA SPN SERIA SPP PLYTY ZACISKOWE

Ptyty zaciskowe ze zintegrowanym
rozprowadzeniem powietrza - dla
kazdej wielkosci z dwoma, czterema
lub szescioma systemami mocowania
przez punkt zerowy.

Systemy mocowania przez punkt ze- Szerokie mozliwosci
rowy w réznych wersjach, do realizacji zatadunku maszyny dzieki
szerokiego zakresu zadan zwigzanych smuktej konstrukcji i maksymalnej
z mocowaniem lub przenoszeniem. sile trzymania
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SYSTEM MOCOWANIA PRZEZ PUNKT ZEROWY

CZUJNIK PNEUMATYCZNY

SPN062AD
=1 Ciénienie robocze: 4 bar - 7 bar
[ f{ Sita dociggania: 1 kN -2 kN
:- Sita dociggania ze ztgczem PLUS: 2,5kN -5 kN
- Kontrola pozycji ttoka /
kontrola utozenia: Pneumatyczny
SPN112AD
- - Cignienie robocze: 4 bar - 7 bar
| 5 Sita dociggania: 4 kN -6 kN
!ﬁﬁf Sita dociggania ze ztgczem PLUS: 10 kN - 15 kN
Ty Kontrola pozycji ttoka /
kontrola utozenia: Pneumatyczny
- SPN138AD
= ﬂ" s+ ™=  Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
[ <l - Sita dociggania: 12 kN = 18 kN
: Sita dociggania ze ztgczem PLUS: 24 kN - 36 kN
Kontrola pozyciji ttoka /
kontrola utozenia: Pneumatyczny

CZUJNIK ELEKTRYCZNY

- - SPNO062ED
= - Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
gt Sita dociggania: 1 kN -2 kN
¥ Sita dociggania ze ztagczem PLUS: 2,5kN - 5kN
Kontrola pozycji ttoka /
kontrola utozenia: Elektryka
SPN112ED
- - PR
- - Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
= =  Sitadociagania: 4kN - B6kN
= Sita dociggania ze ztagczem PLUS: 10 kN - 15 kN
Kontrola pozycji ttoka /
kontrola utozenia: Elektryka
- - SPN138ED
- = Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
2 @ *= Sitadociagania: 12 kN - 18 kN
. Sita dociggania ze ztgczem PLUS: 24 kN - 36 kN
Kontrola pozycji ttoka /
kontrola utozenia: Elektryka

SERIA SPP
NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE - TWOJE KORZYSCI

Szerokie mozliwosci zmieniacza palet SPP

Przy obstudze elementéw w portalach, przy robotach lub
jako uzupetnienie zmieniaczy narzedzi o ograniczone;j
przestrzeni i sile.

Smukta budowa — maksymalne wykorzystanie
Potgczenie smuktej konstrukcji i niskiej budowy umozliwia
obok bardzo bliskiego tadowania palet przy stole maszyny
takze maksymalne wykorzystanie przestrzeni maszyny.

Wysoka sita dociggania - bezpieczna obstuga
Niespotykanie sztywny uktad - maksymalne sity trzymania
i momenty obrotowe a takze wysoce precyzyjne potaczenie
miedzy robotem i ptytg mocujaca.

ZMIENIACZ PALET
PNEUMATYCZNY

SPP138-B
5 Cignienie robocze:

4,5 bar - 7 bar
i Waga palety maks.: 300 kg
/ Funkcja wydmuchiwania /
kontrola pozycji ttoka: Tak
PLYTY ZACISKOWE
PNEUMATYCZNY
SPN062P2, SPN112P2,
iy SPN138P2
.:1"" Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
Ty Wersja: Standard / Advanced
Sita trzymania maks.: 2x M8
2x M10/ M12
2xM12 / M16
SPN062P4, SPN112P4,
1 SPN138P4
- 'l"'."i-‘;. Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
L] el . Wersja: Standard / Advanced
] Sita trzymania maks.: 4x M8
4x M10/ M12
4x M12 / M16
SPN062P6, SPN112P6,
- SPN138P6
o :fa_"-"i. Cisnienie robocze: 4 bar - 7 bar
i) Wersja: Standard / Advanced
Sita trzymania maks.: 6x M8
6x M10 / M12
6x M12 / M16
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Oferujemy najlepsza technolo ge p whiajacg szybka
integracje, najwyzsza dostepnos¢ i maksymalng
produktywnosé, taczac mechan ke owoczesng
technologie loT.







KOMPONENTY SYSTEMU

SYSTEMY

ROZWIAZANIA SYSTEMOWE BEZ KOMPROMISOW

Dzieki ponad 45-letniemu doswiadczeniu w budowie
maszyn specjalnych i doskonatemu, nowoczesnemu
parkowi maszynowemu specjalizujemy sie w uzupetnianiu
naszych standardowych komponentéw o indywidualne

komponenty systemowe. Dzieki temu jestesmy wiodacym
partnerem oferujgcym innowacyjne rozwiazania w dziedzi-

nie budowy maszyn i urzadzen. Nasze kompleksowe
portfolio rozszerza standardowe komponenty Zimmer
Group, aby sprostac réznorodnym wymaganiom naszych
klientow.

Komponent standardowy
Chwytak koncentryczny
3-szczgkowy

Specjalne komponenty z zakresu techniki manipulacyji,
amortyzacji, budowy maszyn, zaciskania i hamowania.

Modut kompensaciji osi o
nosnosci do 3000 kg

26

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

» Mozliwos¢ dostosowania: Produkty
dostosowane specjalnie do indywidualnych
potrzeb i wymagan Kklientéw.

P Integracja: Komponenty mozna ptynnie
zintegrowac z istniejgcymi systemami i procesami.

» Innowacyjnosé: Najnowoczesniejsze technologie
dla efektywnych i przysztosciowych rozwigzan.

Indywidualny
komponent systemowy
Chwytak koncentryczny
3-szczekowy o duzym skoku

Szczeka obrotowa z
serwomotorem

b, Chwytak trzpieniowy do chwytania
w otworach gwintowanych




NARZEDZIA END-OF-ARM

| SYSTEMY CHWYTAKOWE

SYSTEMY

KOMPLEKSOWE KOMPETENCJE SYSTEMOWE

Sa kluczowym elementem robotéw automatyzacyjnych:
narzedzia End-of-Arm. Sg wykorzystywane we wszystkich
branzach do realizacji réznych zadan: do chwytania, testowa-
nia, montazu i wielu innych celow.

Jako doswiadczony partner przemystu znamy Twoje wymaga-
nia dotyczace nowoczesnych systemow EOAT — w budowie
maszyn, przemysle motoryzacyjnym, w odlewniach, w branzy
elektrycznej, w przetworstwie tworzyw sztucznych i branzy
towardow konsumpcyjnych. Dzieki systemom chwytakow
Zimmer Group mozemy zapewni¢ optymalne wyposazenie
kazdego robota oraz znacznie zwiekszy¢ jego funkcjonalnosc
i wydajnosg.

ELEKTROMOBILNOSC

Zaréwno do produkcji ogniw cylindrycznych, pryzmatycznych,
jak i baterii typu pouch. Nasze nieszablonowe rozwigzania
zapewniajg efektywna i niezawodng automatyzacje w procesie
produkcji akumulatoréow. Od komaorki do modutu.

LOGISTYKA

Indywidualne rozwigzania chwytakowe odgrywajag kluczowg
role w intralogistyce jako tgcznik miedzy robotami a materiatami.
Oprdcz precyzji i elastycznosci, sa one zaprojektowane tak, aby
spetnia¢ wymagania wymagajacych srodowisk produkcyjnych.

Mozliwe obszary zastosowania:

» Odlewnie

» Pojazdy szynowe

> Kota, opony i felgi

P Manipulowanie akumulatorami
p Silniki spalinowe

P> Logistyka

OPONY, KOtA | FELGI

Produkcja kot to ztozony proces, ktéry obejmuje wiele réznych
etapow. Wspieramy klientdow od fazy koncepcyjnej do wdrozenia
i dysponujemy rozlegta wiedza specjalistyczng w dziedzinie
produkcji opon i felg.

OBROBKA DREWNA

Korzystanie z robotéw przemystowych jest decydujacym
czynnikiem majacym wptyw na produktywnos¢ w maszynowe;j
obrébce drewna. W obliczu coraz wiekszej powszechnosci
robotéw Zimmer Group oferuje innowacyjne, zoptymalizowane
produkty typu ,,End-of-Arm”.
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EOAT DLA E-MOBILNOSCI

SYSTEMY

ROZWIAZANIA DLA E-MOBILNOSCI

NIEZAWODNY | DOSWIADCZONY PARTNER

Zimmer Group jest partnerem rozwojowym i systemowym » Zrealizowane projekty:
renomowanych producentéw klasy premium, specjalizujacych 50 projektéw, 400 chwytakdw, 2000 przyrzaddw
sie w produkcji akumulatoréw do pojazdow elektrycznych.

Zaréwno do produkcji ogniw cylindrycznych, pryzmatycznych,
jak i baterii typu pouch. Wspdlnie stworzymy odpowiednie

» Rozwigzania dla e-mobilnosci:
Od 2014 r.

rozwigzanie — od ogniwa, poprzez opakowanie, po modut. » Kompetencije konstrukcyjne:

Produkcja modutéw

Produkcja modutéw akumulatorow
do samochoddw elektrycznych to
szybko rozwijajacy sie sektor. W
tym miejscu poszczegdlne ogniwa

Ponad 100000 godzin prac konstrukcyjnych

Produkcja ogniw

Wydajne i zrdwnowazone procesy
produkcji ogniw zmniejszajg wyso-
kie koszty wytwarzania. Wspieramy

akumulatora sg taczone w moduty.
Nasze technologie automatyzacji

i systemy manipulacji zwiekszajg
wydajnosc¢ i zrownowazony rozwoj.

Montaz koncowy

Montaz koncowy jest ostatnim
etapem produkcji akumulatoréw.
Tutaj zestawy akumulatoréw sa
montowane i podtaczane. Oprdécz
precyzji wazne jest rowniez
bezpieczne przenoszenie ogrom-
nych ciezaréw podczas montazu
koncowego. Rozwigzaniem sg
chwytaki do paletyzacji, obracania
i pakowania.

CHWYTAK DO OGNIW
AKUMULATOROWYCH

Kompaktowe i mocne narzedzie
End-of-Arm, ktére jest w stanie trzymac
niezawodnie ogniwa z sitg trzymania
65 N réwniez przy duzych przyspiesze-
niach i zatrzymaniach awaryjnych.

CHWYTAK DO MODULOW
AKUMULATORA

Dostepny jako chwytak podwadjny lub
pojedynczy, obstuguje moduty o wadze
do 130 kg i dzieki mozliwosci adaptaciji

moze by¢ dostosowany do szerokiej
gamy modutow.
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naszych klientéw, oferujac im

sprawdzone i innowacyjne systemy

manipulacji.

Pakietowanie

Pakietowanie to ztozony proces,
ktory wymaga wysokiej precyzji.
Poszczegdlne moduty sg tagczone
ze soba, tworzac pakiet baterii.
Pakietowanie poprawia bezpie-
czenstwo, wydajnos¢ i zywotnosc
akumulatoréw.

MANIPULOWANIE
OBUDOWAMI

Specjalistyczne chwytaki umozliwiaja
precyzyjne przenoszenie obuddéw o
réznych rozmiarach. Systemy Zimmer
Group gwarantuja wysoka niezawod-
nosc¢ i wydajnosé procesu.




EOAT DO OPON, KOt | FELG
SYSTEMY

OD KALANDROWANIA PO PALETYZACJE
GOTOWYCH OPON

Droga do gotowych kot to ztozony proces obejmujacy wiele
réznych etapow. Aby zachowac ekonomicznos¢ i zagwaran-
towac wysoka wydajnosc, konieczna jest dzis optymalizacja i
automatyzacja produkcji. Nasze doswiadczenie w dziedzinie
automatyzacji siega od PCR (Passenger Cars Radial Tires) i a
TBR (Trucks and Bus Radial Tires) po OTR (Off the Road

Tires). Znajdziemy odpowiednie rozwigzanie dla kazdego
wyzwania w procesie produkcyjnym.

)

Produkcja opon

R
KRS

AL
A
s
0

Przechowywanie

OD ROZWIAZANIA STANDARDOWEGO DO ROZWIAZANIA SPECJALNEGO

» Opony surowe: > Felgi:
- Chwytak do opon surowych - Podwojny chwytak do felg
- Prézniowy chwytak do opon - Chwytak do wielu felg
surowych > Kola:

- Chwytak do montazu kot
- Chwytak do stosu kot

> Gotowe opony:
- Chwytak do opon gotowych
Rick-Rack
- Podwojny chwytak do opon
gotowych Rick-Rack
- Chwytak do stoséw opon
gotowych

... IWIELE INNYCH ROZWIAZAN

CHWYTAK DO

CHWYTAKI DO OPON SZTAPLOWANIA

Chwytaki do gotowych opon
3-/4-szczekowe, ktdre mozna elastycz-
nie dostosowywac, umozliwiajg obstu-
ge réznych wielkosci partii. Zautomaty-
zowane sortowanie, przechowywanie,
paletyzacja i buforowanie zapewniaja

ptynny proces wulkanizaciji.

Ergonomiczne, bezpieczne i ekono-
miczne chwytaki do sztaplowania opon
do sortowania, buforowania i palety-
zacji. Opcjonalne czujniki wykrywaja
odlegtos¢ od podtogi, przedmioty i
odlegtos¢ do stosu opon.

Wulkanizacja

3]
=

(G

——

Finishing

2l

Transport i
wysytka

CHWYTAK DO FELG

Standardowe rozwigzania zapewniaja-
ce niezawodng obstuge popularnych
rozmiaréw felg samochodowych przy
minimalnym czasie przezbrajania.
Moze by¢ uzywany elastycznie jako
pojedynczy, podwajny lub wielokrotny
system chwytania.
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EOAT DLA LOGISTYKI
SYSTEMY

PRZEPROWADZ TRANSFORMACJE SWOICH
PROCESOW LOGISTYCZNYCH

Zmniejsz koszty operacyjne i zwigksz przepustowosc - w
sposob zrownowazony i przysztosciowy. Odkryj z nami nowe
mozliwosci, aby przygotowac swoja logistyke na przyszte
wyzwania.

Rosnace oczekiwania klientdw i napiete harmonogramy
wystawiajg logistyke na probe kazdego dnia. Przekonaj sie,
jak Zimmer Group radzi sobie z wyzwaniami i zwieksza
wydajnos¢ dzieki innowacyjnym systemom manipulowania,
elastycznym komarkom robotéw i inteligentnym AMR.

MANIPULOWANIE POJEMNIKAMI KLT

MANIPULOWANIE
POJEMNIKAMI KLT

Specjalne rozwigzania EOAT do

CHWYTAK DO WORKOW

Unikalny system ,end-of-arm” do

przenoszenia workow, ktére moga
by¢ wypetnione réznymi materiatami.
Zsynchronizowany ruch szczek i maga-
zynowanie sity utrzymujg przedmiot w
pozycji centralne;.

obstugi matych pojemnikéw i kartondw
optymalizujg procesy logistyczne.
Szczegdlnie wazne w przemysle
motoryzacyjnym, produkcji elektroniki
i innych branzach produkujacych mate
czesci.
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Roztadunek (De)paletyzacja Manipulowanie Bin Picking Pick & Place Paletyzacja Zatadunek
samochodu pojemnikami KLT samochodu

MILES (AMR)
CHWYTAK DO WORKOW

MULTI-ITEM GRIPPER

INFORMACJA

W zmieniajacym sie nieustannie swiecie firmy stajg
przed wyzwaniem optymalizacji swoich procesow

intralogistycznych. Nasze niestandardowe rozwigzania
w zakresie automatyzacji zapewniajg petng integracje
z istniejgcymi procesami i zapewniajg prawdziwa
przewage konkurencyjna.
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EOAT DO OBROBKI DREWNA
SYSTEMY

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

JEDNOSTKA WIELOFUNKCYJNA

Juz od ponad 25 lat Zimmer Group jest jednym z najbardziej
nowatorskich przedsiebiorstw zajmujacych sie obrébkg
drewna. W latach 90. i pierwszej dekadzie XXI wieku,
dziatajac przede wszystkim jako think tank oraz dostawca
OEM, zrewolucjonizowalismy rynek przetomowymi rozwigza-
niami, takimi jak pierwsze na swiecie ztacze elektryczne na
gtowicy obrdbczej. Dzi$ dostarczamy zaawansowang
technologie umozliwiajaca najwyzszy stopien elastycznosci,
skalowalnosci i produktywnosci.

» Modutowe narzedzia ,end of arm” do realizacji
réznych funkceji modutu obrobczego

» Specjalna konstrukcja dopasowana do
zastosowania o minimalnych wymogach
zwigzanych z przestrzenig i wymiang narzedzi

» Liczne opcje zabudowy zapewniaja maksymalng
elastycznosc¢ i swobode

Aby to osiggnac, stosujemy najnowoczesniejsze technologie
projektowania i metody symulaciji, takie jak cyfrowy blizniak.
W zwigzku z coraz wiekszg powszechnoscia robotéw do
obrdbki drewna, materiatdow drewnopochodnych i kompozy-
towych Zimmer Group oferuje innowacyjne produkty
,End-of-Arm” zoptymalizowane pod katem konkretnych
zastosowan. Elastycznosc¢ jest praktycznie nieograniczona.

Silnik napedowy
zapewniajgcy wydajne ruchy.

Przektadnia wiertarska

— doréwnomiernego wiercenia wielu
otworéw - zwieksza wydajnosc i
skraca czas obrobki.

Chwytak przedmiotéw
obrabianych

do precyzyjnego pozycjonowania i
przenoszenia roznych przedmiotow.

Moduty osadzajace
do doktadnego osadzania i mocowania
ptyt montazowych i cokotow.

Modut wkrecania
do automatycznego, rownomiernego
dokrecania.

MFU176580

Wielofunkcyjna jednostka z poziomymi
i pionowymi wrzecionami wiertarskimi,
pita do rowkowania, agregatem Clamex
i urzadzeniem do okué, wrzecionem
frezujgcym, odciggiem i dociskaczem

MFU148795

Wielofunkcyjna jednostka z poziomymi
i pionowymi wrzecionami wiertarskimi,
pita do rowkowania, urzgdzeniem do
okué, wrzecionem frezujgcym, odcia-
giem i dociskaczem

MFU059104

Wielofunkcyjna jednostka z poziomymi

i pionowymi wrzecionami wiertarskimi,

pita do rowkowania, agregatem Clamex
i wrzecionem frezujgcym

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com



EOAT DO OBROBKI DREWNA

SYSTEMY

PRZEKLADNIE WIERTARSKIE ZE SZTYWNYMI
WRZECIONAMI

Opracowujemy sztywne przektadnie do wiercenia seryjnego,
aby zmaksymalizowac¢ wydajnosc¢ wiertarki. Konfiguracje i
rozmieszczenie poszczegolnych wrzecion wiertarskich
mozna wybra¢ dowolnie. Centralny naped poprzez wszystkie
standardowe interfejsy maszyny napedza wszystkie wrzeciona
wiertarskie za pomocg przektadni zebatych.

Rozmieszczenie wiertet
Standardowy system modutowy
zZe zmienng liczbg i rozmiesz-
czeniem wrzecion

BKT117477 BKT143372

Rzedowa przektadnia wiertarska z 11
wrzecionami wiertarskimi w odstepach
32 mm

Przektadnia wiertarska z rozstawem
wrzecion 10 mm

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

» Indywidualne sztywne przektadnie wiertarskie w
réznych wersjach
» Obrobka drewna, materiatdw kompozytowych i

tworzyw sztucznych

» Zamienniki przektadni wiertarskich dla wszystkich
popularnych producentdéw maszyn

» Zmienna liczba i rozmieszczenie wrzecion

Interfejs narzedzia
Uchwyt wiertarski Weldon
Predkos¢ do 3000 obr./min

Interfejsy

Rdzne interfejsy maszynowe
do podfgczenia do istniejacych
napedow

BKT143365

Wiertarka rzedowa w uktadzie L z 5
wrzecionami wiertarskimi i rozstawem
osi 32 mm
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PRZEKLADNIE WIERTARSKIE Z WYSUWANYMI
WRZECIONAMI

Nasze wysokiej jakosci przektadnie wiertarskie z wysuwanymi
wrzecionami osiagajg najwyzszg precyzje dzieki konstrukciji
monoblokowej. Indywidualnie wysuwane wiertta blokujg sie
w pozycji wysunietej, aby osiggnac¢ maksymalne sity i predko-
sci obrobki. Oprécz wymiennych wiertet w stanie zmonto-
wanym, wrzeciona te oferujg wiele innych udoskonalen w
tym obszarze.

Konstrukcja

Konstrukcja monoblokowa gwa-
rantuje maksymalng precyzje i
tatwg wymiane wiertet w stanie
zamontowanym

Naped
Silnik napedowy sterowany
centralnie przez falownik napedza
wiertta i agregaty za posrednic-
twem przektadni zebatych

EDG141365

Przektadnia wiertarska z poziomymi
jednostkami wiertarskimi w kierunku X
i'Y, dociskaczem i odciggiem

EDG174208

Przektadnia wiertarska z poziomymi i
pionowymi wrzecionami wiertarskimi,
dociskaczem i odciagiem

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

» Indywidualne wysuwane przektadnie wiertarskie w
réznych wersjach

» Obrobka drewna, materiatdw kompozytowych i
tworzyw sztucznych

P Rozne urzadzenia do szerokiego zakresu operacji
obrébczych (wiertarka pozioma, pita do
rowkowania, Clamex, zawiasy puszkowe)

» Zmienna liczba i rozmieszczenie wrzecion

Wiertta
Wiertta z mocowaniem Weldon, rozstaw
32 mm, predkos¢ do 7500 obr./min

Skok wysuwania

Wiertta o skoku wysuwania
60 mm, blokowane w stanie
wysunietym

EDG174196

Przektadnia wiertarska z poziomymi
jednostkami wiertarskimi, dociskaczem
i odciagiem

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com



EOAT DO OBROBKI DREWNA
SYSTEMY

PRZEKLADNIE WIERTARSKIE

ZE SZTYWNYMI WRZECIONAMI Z WYSUWANYMI WRZECIONAMI

4
3 ¥ X ) . —— EDG141365
' 3 Interfejs mechaniczny: Morbidelli ) ’ ) -
& 4 System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon (F;%zpme‘ wrzeciona wiertarskie: .1r6k52t'
"7':,,- & i Wrzeciona wiertarskie: 9 szt. DocC:iISI?éCZ' T:k
| Uktad wrzecion: Indywidualne ’
BKT117477 EDG114392
Interfejs mechaniczny: Morbidelli Pionowe wrzeciona wiertarskie: 7 szt.
System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon Odciag: Tak
Wrzeciona wiertarskie: 11 szt. Dociskacz: Tak
Uktad wrzecion: Ksztatt R Urzadzenie do okuc: Tak
BKT143372
X ) A~ EDG113234
Interfejs mechaniczny: Morbidelli " . . .
System mocowania narzedzi: @5h6 Weldon glgrcuiawe_ wrzeciona wiertarskie: .%_;kSZt'
Wrzeciona wiertarskie: 2 szt. Doci?lgéCZ' Tak
Uktad wrzecion: Ksztatt R '
BKT143365 EDG174196
Interfejs mechaniczny: Morbidelli Pionowe wrzeciona wiertarskie: 10 szt.
System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon Poziome wrzeciona wiertarskie: 10 szt.
Wrzeciona wiertarskie: 5 szt. Odciag: Tak
Uktad wrzecion: Ksztatt litery L Dociskacz: Tak
E BKT117458 EDG174208
Interfejs mechaniczny: Morbidelli Pionowe wrzeciona wiertarskie: 17 szt.
&y System mocowania narzedzi: @8h6 Weldon Poziome wrzeciona wiertarskie: 4 szt.
- ] Wrzeciona wiertarskie: 2 szt. Odciag: Tak
.lri = Uktad wrzecion: Ksztatt R Dociskacz: Tak
= BKT127041
- Interfejs mechaniczny: Biesse EDG174806
= 5 System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon Pionowe wrzeciona wiertarskie: 3 szt.
| Wrzeciona wiertarskie: 4 szt. Odciag: Tak
- ] Uktad wrzecion: Ksztatt R
BKT117460 JEDNOSTKI WIELOFUNKCYJNE
% Interfejs mechaniczny: Morbidelli MFU059104
e System mocowania narzedzi: @10nh6 Weldon Pionowe wrzeciona wiertarskie: 31 szt.
~ed Wrzeciona wiertarskie: 3szt. Poziome wrzeciona wiertarskie: 10 szt.
o Uktad wrzecion: Ksztatt litery L Pita do rowkowania: Tak
Clamex: Tak
i BKT143364 Wrzeciono frezujgce: Tak
ﬁ. Interfejs mechaniczny: Morbidelli MFU148795
2 ) i System mocowania narzedzi: ©10h6 Weldon Pionowe wrzeciona wiertarskie: 23 szt.
1 Wrzeciona wiertarskie: 4 szt, Poziome wrzeciona wiertarskie: 2 szt.
b | Uktad wrzecion: Ksztatt R Odciag: Tak
Dociskacz: Tak
N BKT143371 Pita do rowkowania: Tak
Urzadzenie do oku¢: Tak
i Interfejs mechaniczny: Morbidelli Wrzaeciono frezujace: Tak
B System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon
' 4 Wrzeciona wiertarskie: 3 szt.
| Uktad wrzecion: Ksztatt R MFU085433
Pionowe wrzeciona wiertarskie: 10 szt.
Poziome wrzeciona wiertarskie: 1 szt.
BKT143368 ; .
. i&ﬁ Interfejs mechaniczny: Morbidelli Jednostka manipulacyjna: Tak
: % System mocowania narzedzi: @10h6 Weldon
Wrzeciona wiertarskie: 6 szt.
. . MFU176580
| Uktad wrzecion: Ksztatt litery V Pionowe wrzeciona wiertarskie: 21 szt.
Poziome wrzeciona wiertarskie: 4 szt.
Odciag: Tak
Dociskacz: Tak
Pita do rowkowania: Tak
Clamex: Tak
Urzadzenie do okug¢: Tak
Wrzeciono frezujgce: Tak
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BKT148416




Rama do mocowania modutéw akumulatorowych

Reczna stacja do obracania
blokéw silnika

N
Przyrzad do rdzeni piaskowych

T

PRODUKCJA PRZYRZADOW
SYSTEMY

EKSPERT W DZIEDZINIE PRODUKCJI PRZYRZADOW

Produkcja przyrzadow stanowi doskonate uzupetnienie
naszych systemoéw chwytakowych EOAT do robotdw.
Dzieki najnowoczesniejszemu parkowi maszynowemu i
wszechstronnej wiedzy inzynieryjnej tworzymy niestandar-
dowe rozwigzania, ktdre spetniaja najwyzsze wymagania.

Nasze podejscie opiera sie na wydajnosci i synergii: Systemy
chwytajgce i produkcja osprzetu czesto idg ze sobg w parze.
Korzystanie z oferty jednego producenta zapewnia ptynna

integracje, maksymalng precyzje i optymalng funkcjonalnosc.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 73



ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE

SYSTEMY

KOMORKA ROBOTA MOBILNEGO ZIMO

ZiMo to doskonate rozwigzanie do niedrogiej i nieskompliko-
wanej automatyzacji proceséw dla matych i srednich
przedsiebiorstw. Elastyczna komdrka robota Zimmer Group
zapewnia tatwe uruchomienie i szybka integracje z procesa-
mi. Do montazu, zadan ,pick and place” czy tez do szkolen
- ZiMo zapewnia wsparcie doktadnie tam, gdzie potrzebna
jest pomocna dtonl. Oferujemy bogaty wyboér réznego
wyposazenia, dzieki czemu stworzysz kompletny system
dostosowany do swoich potrzeb.

Roboty
Wysoka uniwersalnosc dzieki szerokiej

kompatybilnosSci ze wszystkimi popularnymi
robotami lekkimi.

Stacja odktadania na 4 chwytaki
MATCH

Automatyczna wymiana efekto-
réw koricowych dostosowana do

kazdego zastosowania. H‘\

Interfejs mechaniczny
i elektryczny

Dokowanie do elastycznego pozycjono- ‘v-

wania i rézne mozliwosci komunikacji z
maszyna.

ROZWIAZANIA ZIMO

ZiMo mozna skompletowa¢ modutowo z szerokiej gamy
réznych opciji. Czy to jako podstawowy zestaw platformy dla
wiasnej komorki automatyzaciji, kombinacja roznych opciji
lub jako kompletna komaérka z ,fatwa w uzyciu” obstuga od
Zimmer Group. ZiMo daje Ci wybdr. Wiecej informacji na
temat dostepnych opcji znajdziesz na nastepnej stronie.

Idealne rozwiag-

NG
ADO zanie do matych i u’j—_ Zwiekszenie
0000 zmieniajacych sie +&’N - produktywnosci
—___J partii
Optymalizacj
T Elastyczne Q ptymalizacja
_ . procesoéw
—_@ zastosowanie G dukevinvch
produkceyjnyc
ooo Indywidualna Szybki zwrot
oacd Konfi - . o
ooo onfiguracja O z inwestycji (ROI)

Miejsce na nos$niki tadunku
Mechaniczny wieszak do matych pojemni-
kdw, kartonow lub nosnikow przedmiotow.

Element obstugowy
Intuicyjna obstuga i programowanie
robota przez interfejs HMI Zimmer Group.

Czujniki

Zintegrowane, stopniowe ustawienia
bezpieczenstwa dla operacji kolabo-
racyjnych i kooperacyjnych.

WIECEJ INFORMACJI

Robotyka mobilna

Wiecej informaciji o robotyce
mobilnej, ZiMo i wielu innych
komponentach znajdziesz na
naszej stronie internetowe;.
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UNIWERSALNOSC DO WSZYSTKICH
SYTUACJI PRODUKCYJNYCH

Pick & Place

Krotkie czasy adapta-
cji, zoptymalizowane

i zautomatyzowane
procesy produkcyjne
odcigzajg pracownikow
w przypadku monoton-
nych procesow.

L R R )

e
EEEE—
[
e
-
§——— -
e
e ie—
[rST——
 ———

Odbiér przedmiotéow

Zatadunek i roztadunek maszyn 24/7,
krotkie czasy adaptacji i uproszczona
konserwacja wydtuzajg czasy pracy
maszyny.

Przenoszenie przedmiotow

Elastyczne dopasowanie do przedmiotu
dzieki kompleksowemu systemowi skta-
dajgcemu sig z chwytakdw o normalnym
lub duzym skoku oraz komponentow
przyssawkowych i prézniowych.

Wszechstronnos¢ trudna do

m Intuicyjna
obstuga

Znajomoscé
programowania
nie jest konieczna

Symulacja za
pomoca cyfrowego
blizniaka

Tu znajdziesz szybko wszystk

Zapewnienie jakosci
ZiMo umozliwia zwiekszenie jakosci przy
kontroli, docinaniu lub znakowaniu.

Montaz kolaboracyjny

Pomoc przy skomplikowanych zadaniach
montazowych - bezpieczenstwo podczas
pracy kooperacyjnej i kolaboracyjnej dzieki
zintegrowanym standardom bezpieczenistwa.

INTUICYJNE STEROWANIE ZA POMOCA HMI ZIMMER

pobicia. Nasz HMI Zimmer umozliwia tatwe

i nieskomplikowane pierwsze kroki w automatyzacji. Ponadto system
sterowania ma wiele zalet i mozliwosci, cenionych réwniez przez
doswiadczonych programistéw.

[
Wspétpraca lub
kooperacja

e/

Krotsze czasy
@ uruchamiania
© produkcji

Mozliwos$¢ rozbudowy
</> dla doswiadczonych
® programistow
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ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE

SYSTEMY

ROZNE WERSJE DLA KAZDYCH WYMAGAN

Niezaleznie od tego, czy jestes mata, srednig czy duzg firma
- oferujemy rézne rozwigzania automatyzacji. Od prostych
rozwigzan niewymagajacych umiejetnosci programowania
po automatyzacje dla konstruktoréw maszyn i integratoréw
- nasze rozwigzania sg elastyczne, skalowalne i rozwijajg sie
wraz z Twoimi potrzebami. Gotowa do uzycia komodrka
automatyzacyjna, ktéra moze by¢ uzywana bez umiejetnosci

LATWA AUTOMATYZACJA - DLA MALYCH |
SREDNICH FIRM

Nasza w petni gotowa do uzycia komorka automatyzacyjna
oferuje maksymalng elastycznos¢ i moze byc¢ tatwo zintegro-
wana z produkgcja. Wszechstronny system sterowania utatwia
rozpoczecie pracy z automatyka — bez znajomosci progra-
mowania. Siegnij po intuicyjne, gotowe do uzycia rozwigzanie,
ktdre skutecznie zoptymalizuje Twoje procesy. Nawet
doswiadczeni programisci bedg zadowoleni z rozbudowa-
nych opcji personalizaciji.

e )
.

51

&

MODEL PODSTAWOWY S
)

+ ZiMo + ZiMo
+ robot GoFa 5kg

+ Zimmer HMI + Zimmer HMI

+ 2x skaner bezpieczenstwa SICK
+ miejsce na nosniki tadunku
+ rozdzielacz pasywny

+10-Link

+ pneumatyka bez zabezpieczenia
(1x zawor / 1x ezektor)

R R (=
= =
N N

MODEL PODSTAWOWY M

+ robot GoFa 5kg

2@00 LE

programowania, jest idealna do szybkiego rozpoczecia
pracy. Jesli chcesz wiekszej swobody, wybierz wersje z
otwartym rozwigzaniem. Elastyczna kombinacja modutow
oferuje wtasne opcje i interfejsy dla maksymalnej personali-
zacji - jest idealna dla producentéw maszyn i integratordw,
ktorzy chcg wdrozy¢ rozwigzania dostosowane do indywidu-
alnych potrzeb.

OD PROSTEJ DO OTWARTEJ
AUTOMATYZACJI - DLA DUZYCH FIRM

Dzieki rozszerzeniu do komadrki Open Automation masz
mozliwos¢ rozszerzenia wtasnych opcji i interfejséw do
maszyny w sterowniku PLC i dostosowania ich do
dowolnych wymagan, lecz wymaga to odpowiedniej
wiedzy.

MODEL PODSTAWOWY L
)

+ZiMo

+ robot GoFa 10kg

+ Zimmer HMI

+ 2x skaner bezpieczenstwa SICK

+ 2x miejsce na nosniki tadunku

+ miejsce na chwytaki MATCH

+ rozdzielacz pasywny

+10-Link

+ cyfrowe wejscia/wyjscia
(32 wejscia/wyjscia)

+ pneumatyka z zabezpieczeniem
(2x zawdr / 2x ezektor)

+ 2 dodatkowe listwy dokujace

RAEGOE
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ZESTAW PLATFORMY DLA PRODUCENTOW MASZYN |
INTEGRATOROW

Zestaw platformy zapewnia petng swobode i elastycznosé.
Mozesz stworzy¢ idealng kombinacje z catego portfolio ZiMo
i wszystkich innych produktéw z oferty Zimmer Group.
Wybierasz i integrujesz wybranego robota, dzieki czemu
mozesz dostosowac ZiMo do swoich potrzeb.

Dzieki modutowej konstrukcji mozesz zdecydowac, ktore
komponenty, funkcje lub rozszerzenia sg odpowiednie dla
Twojej aplikacji. Daje to maksymalng swobode projektowania
i umozliwia opracowanie rozwigzania automatyzacji, ktore
bedzie idealnie pasowac do aplikacji. Mozna tu zintegrowac
wtasng logike programowania.

Jesli zdecydujesz sie na nasz PLC ZiMo, bedziesz mie¢ duza
przewage: Zdefiniowalismy standardowag wymiane za posred-
nictwem interfejsu Profinet lub Ethercat, za pomoca ktérego

mozna tatwo podtgczyé sterownik robota do sterownika PLC.

ZiMo jako zabudowa do naszej serii AMR Miles

v

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

P Petna swoboda i elastycznosé
» Niezalezne programowanie

» Kompleksowy projekt zgodnie z Twoimi
zyczeniami




Opcjonalnie z jednostkg podnoszaca

dla szerokiej gamy rozwigzan

Maksymalne bezpieczenstwo
dzieki precyzyjnym skanerom

ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE

SYSTEMY

SERIA MILES - INDYWIDUALNE AUTONOMICZNE
SYSTEMY TRANSPORTOWE

Autonomiczne roboty mobilne (AMR) rewolucjonizujg
przemyst i zwiekszajg efektywnos¢ w wielu sektorach.
AMR to inteligentne, samonawigujace pojazdy stworzone
do wykonywania zadan bez bezposredniej ingerencji
cztowieka. t.gcza w sobie najnowoczesniejsze technologie,
aby poruszacé sie w ztozonych srodowiskach, wchodzi¢ w

interakcje z obiektami i wykonywac precyzyjnie zadania.

Autonomiczny robot mobilny Miles Zimmer Group
optymalizuje intralogistyke i zwieksza efektywnosc¢
transportu towardow i materiatdw w sposob dotgd
nieosiagalny. Przenies swojg logistyke na wyzszy
poziom!

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

>
>
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Zabudowy na indywidualne zamdwienie

Kolaboracyjne rozwigzanie do automatyzaciji z
dowolnym uktadem

Czesciowo wielokierunkowy ruch minimalizuje
ilos¢ potrzebnego miejsca (promien skretu 0 m)

Nawigacja naturalna

Bezpieczeristwo oparte na technologii Sick
(poziom zapewnienia bezpieczenstwa PL d)

Akumulator litowo-jonowy w wyposazeniu
seryjnym

Europejskie normy bezpieczenstwa (CE) dla
kompletnego rozwigzania automatyzaciji

Zarzadzanie flotg (opcjonalnie: komputer sterujgcy)



PELNA KOORDYNACJA

Dostosowane do siebie optymalnie system ERP, nasz system
sterowania i system zarzadzania flotqg majg decydujgce
znaczenie dla efektywnego sterowania i monitorowania floty i
procesow operacyjnych. Kompletny system obejmujacy
sprzet, oprogramowanie i serwis Zimmer Group umozliwia:

» Indywidualne koncepcije i zabudowy
» Planowanie hali i floty AMR za pomocg symulaciji

» W petni zautomatyzowany tancuch proceséw w réznych
obszarach logistyki i produkcji

» Uruchomienie przez Zimmer Group obejmujace

kompletng integracje z systemem ERP

ARCHITEKTURA PRODUKCJI OPARTEJ NA AMR
Ustugi
Wersja
standardowa

System

System ERP sterowania /

MES

i

MILES Z MODULEM
ROBOTA

g

JEDNOSTKA
PODNOSZACA
MILES ALS

Wszechstronny i konfigurowalny. Miles
z modutem robota integruje roboty
o0 wadze do 50 kg i moze instalowac
przetwornice napiecia i rozszerzone
zestawy akumulatoréw. Obudowa
dostosowuije sig podczas jazdy.

Miles z jednostka podnoszaca sa
dostepne we wszystkich kategoriach
nosnosci i umozliwiajg podnoszenie

réznych nosnikéw tadunku do 80 mm.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com

INTELIGENTNA KONCEPCJA BEZPIECZENSTWA

W autonomicznych robotach mobilnych (AMR) skoncentro-
wano sie na bezpieczenstwie. Skanery bezpieczenstwa
gwarantujg bezpieczne srodowisko dla ludzi i maszyn.
Skanery 360° wykrywajg precyzyjnie przeszkody i zapewnia-
ja automatyczne dostosowanie predkosci az do natychmia-
stowego zatrzymania w celu unikniecia ewentualnych kolizji i
zagwarantowac wspotprace — nawet na zakretach. Umozli-
wiajg one rowniez bardzo doktadne pozycjonowanie.

: ,‘f
Zabudowy é’ w E

( Standardowe J [ Indywidualne J
Pojazdy
Zintegrowane @
oprogramo-
wanie do P
nawigacji
500 kg 1500 kg 2000 kg 3500 kg

MILES
CUSTOMISED

Zabudowy AMR dostosowane do
najbardziej zréznicowanych wymagan
intralogistyki. Dzieki modutowej kon-
strukcji Miles mozna precyzyjnie dosto-
sowac do indywidualnych wymagan.
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ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE
SYSTEMY

W ZASTOSOWANIU JAKO PODNOSNIK ZALETY PRODUKTU
Miles z podnosnikiem oferuje szeroka game mozliwosci P Skok do 80 mm do podnoszenia nosnikow
adaptacji do potrzeb klienta, aby sprostac¢ niemal kazdemu tadunku

wyzwaniu. Transportowane czgsci mozna dostosowywac
elastycznie. Pomimo niewielkich rozmiaréw i kompaktowej

konstrukcji system wyposazony w podnosnik moze transpor- » Mozliwosé kombinaciji réznych stacji odktadania
towac tadunki o masie do 3500 kg.

» Nosnosc¢ do 3500 kg

P Mozliwosé dostosowania zabudowy do

> (Euro)palety indywidualnych potrzeb w dowolnym momencie

> Off-Cut P Jeden system do wielu zastosowan

» Wozki
» Wozki kompletacyjne
> itp.

ZASTOSOWANIE W POLACZENIU ZALETY PRODUKTU

Z MODULEM ROBOTA
P> Robot o dopuszczalnym obcigzeniu do 50 kg

Maksymalna dyspozycyjnosc i elastycznosé dzieki integraciji
AMR z robotem. Modutowa koncepcja regatéw gwarantuje
duza réznorodnosé przedmiotow obrabianych. Od transportu P> Opcjonalnie z otwieranym automatycznie
przez magazyn centralny, poprzez napetnianie regatéw przez ogrodzeniem ochronnym

robota, az po montaz, gdzie robot dostarcza wymagane
czesci na stanowiska montazu. Przyktadowe zastosowania
mozna znalez¢ na przyktad w przenoszeniu i transporcie:

P Dostepne zrédto napiecia 400 V

P Modutowa koncepcja regatéw na rézne
przedmioty obrabiane

P Opcjonalna bateria zapewniajgca dtuzszy czas
» pojemnikdow kanban pracy

» Kompaktowa konstrukcja, brak dodatkowych
konturéw grozacych kolizjg podczas jazdy

p Kamera do pozycjonowania w miejscu
przekazania
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Dzieki naszemu potgczeniu Miles i ZiMo oferujemy elastyczne i
ekonomiczne rozwigzanie do réznych zadar logistycznych.

W POLACZENIU Z NASZYM ZALETY PRODUKTU

MOBILNYM STANOWISKIEM ROBOTA ZIMO o ) ) ,
> ZiMo jest odbierany, transportowany i odstawiany

W tej konfiguraciji AMR stuzy do odbioru, przez AMR

transportu i pozycjonowania mobilnego stanowiska robota ) L ) .
ZiMo. Dzigki modutowej konstrukdji i zasilaniu z baterii ZiMo > Wiedy AMR moze zajac sig innymi zadaniami, np.
moze by¢ uzywany wszechstronnie w réznych zastosowa- FEMSRRMIE [P

niach. Interfejs cztowiek-maszyna (HMI) zostat zaprojektowany
w sposob neutralny dla robotow, co umozliwia obstuge i o . o -
sterowanie roznymi modelami robotow. Przyktadowe zastoso- P Dzigki elastycznej konstrukeji mozliwe sg rozne
wania: zastosowania

> Zasilanie akumulatorowe

» HMI neutralny dla robotow
> Zatadunek i roztadunek maszyn

» Prace montazowe

» Kontrola jakosci
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ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE
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AMR SPELNIAJACY WSZYSTKIE WYMAGANIA

Stworzenie optymalnej koncepcji spetniajgcej wymagania
klienta odbywa sie za pomocg oprogramowania do symula-
cji. Uktad systemu automatyki jest tworzony odpowiednio do
planu zaktadu klienta. Symulacja jest przeprowadzana w
czasie rzeczywistym i dostosowywana na podstawie
parametrow.
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Integracja AMR i modutu robota
Dzieki duzemu magazynowi materiatow i zastosowaniu robota magazyny
Kanban sag uzupetniane automatycznie i rekordowo krétkim czasie

Bezpieczenstwo i oszczednosé miejsca

Gwarancja bezawaryjnego dziatania, nawet w miejscach o
duzym natezeniu ruchu. Dzieki wielokierunkowemu napedowi
(jesli wystepuje) przeszkody nie stanowig nawet waskie drogi
transportowe.

AMR i stanowisko robota mobilnego ZiMo
W potaczeniu z naszym elastycznym stanowiskiem robota
ZiMo mozliwe sg wszechstronne zastosowania, takie jak
montaz, odbidr czesci i kontrole jakoSci.

AMR jako podnosnik
Podnoszenie i transport tadunkéw o masie do 3500 kg,
np. palet, wozkdw, wozkdw kompletacyjnych.

ZARZADZANIE FLOTA

Zarzadzanie flota steruje, planuje i monitoruje flote

AMR w firmie. Uzywany przez nas system zarzadzania
flotg oferuje kompleksowy pakiet: od symulacji po
ptynng integracje z systemami ERP/MES.
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ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE
SYSTEMY

NIESTANDARDOWE LINIE PRZENOSNIKOW NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -

: . TWOJE KORZYSCI
Opracowujemy niestandardowe, skalowalne systemy

transportowe i linie przenosnikow we wszystkich branzach, > Wszystko z jednego zrédta: od projektu po
ktére mozna ptynnie zintegrowac z systemem produkcyj- obstuge posprzedazowa

nym. Nasze kompletne rozwigzania obejmujg technologie
przenosnikowe, takie jak przenosniki rolkowe, przenosniki
tasmowe, przenosniki pasowe i przenosniki katowe, ktére
charakteryzuja sie wysoka zdolnoscig adaptaciji i elastycz- » Standaryzacja i modutowosé: prosta integracja
noscia. Dzieki naszym modutowym rozwigzaniom umozli-
wiamy szybsze tworzenie uktaddw, upraszczamy projekt
mechaniczny i elektryczny oraz przyspieszamy produkcje,
montaz i uruchomienie. W ten sposob zapewniamy, ze > Szeroka gama akcesoriéw: optymalna adaptacja
przeptyw materiatow pozostaje nie tylko wydajny, ale takze

elastyczny i zrownowazony - dla kazdego rodzaju transpor-

towanych towarodw.

» Elastycznosé: projekt dostosowany do
indywidualnych potrzeb

> Wysokiej jakosci materiaty i komponenty
renomowanych marek: trwatosc i niezawodnosc¢

Towary ciezkie

Niezaleznie od tego, czy sg to przenosniki rolkowe, przenosniki
pasowe, przenosniki tasmowe czy przenosniki katowe — nasze
systemy oferujg wysoka nosnosc i niezawodne dziatanie
zapewniajgce wydajny przeptyw materiatow.

Przenosniki pasowe

Do bezpiecznego i ciggtego transportu
towardw jednostkowych, delikatnych lub
nieregularnych.

Przenosnik rolkowy

Wytrzymaty i energooszczedny przenosnik
wykorzystujacy napedzane lub nienapedzane
rolki w celu zapewnienia ptynnego transportu
materiatow.
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WYMIARY PRZENOSNIKA TASMOWEGO TYP PRZENOSNIKA TASMOWEGO

Duzy

Wymiary przenosnika tasmowego: 3200 x 1500 mm -
N;/jmni;spza ptyta drewniana: ° 240 x 100 mm Przenosnik rolkowy
Najwieksza ptyta drewniana: 2800 x 1300 mm

Medium

Wymiary przenosnika tasmowego: 2800 x 1000 mm Przenosnik pasowy
Najmniejsza ptyta drewniana: 240 x 100 mm

Najwieksza ptyta drewniana: 2500 x 850 mm

Mate wymiary

Wymiary przenos$nika tasmowego: 2600 x 1000 mm
Najmniejsza ptyta drewniana: 240 x 100 mm
Najwieksza ptyta drewniana: 2300 x 850 mm

Przenosnik tasmowy

Przenosnik katowy

Przenosnik katowy

Umozliwia szybka zmianeg kierunku i
elastyczng ksztatt przenosnika. Idealny
do zautomatyzowanych systemow
przeptywu materiatow.

Przenosnik pasowy

Precyzyjna, cicha i odporna na zuzycie
do transportu produktow z wysoka
doktadnoscig pozycjonowania.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 85



ROBOTYKA MOBILNA | SYSTEMY TRANSPORTOWE
SYSTEMY

SERIA ZRM - ZIMMER ROBOT MOVER

ZIMMER ROBOT MOVER

Robot Mover (seria ZRM) jest niezbedny, gdy roboty musza ZRM 250

L i rA e ; Maks. no$nosc¢: 250 kg
poruszalc §|e rownolegle ng I|n|achl produkecyjnych lub Catkowita diugosé min. / maks:  2000... 100000 mm
tadowac kilka maszyn. Seria ZRM jest przeznaczona dla Dokfadno$¢ pozycjonowania:  +/- 0,05 mm
) . . . L P [ ie maks.: 4 m/s?
robotéw w 4 rozmiarach i oferuje udzwig do 2500 kg na Pﬁééi%ggzrﬁgfga s 1 énr/ﬁ/s
wozek. Dzieki modutowym segmentom mozna elastycznie ZRM 1000
realizowac rozne dtugosci. Oferte uzupetniajg ostony odporne Maks. no$nosé: 1000 kg
na spawanie, bezpieczne mocowanie pozycji wézka cz Catkowita dtugo$¢ min. / maks.:  2000... 100000 mm
P ) P ) p yel | y . Doktadnos¢ pozycjonowania: +/- 0,056 mm
dodatkowy wozek do wykorzystania dwoch robotéw na 7. osi. Przyspieszenie maks.: 4 m/s?
Predkos$¢ maks.: 1,6 m/s
. ZRM 1500
» Wytrzymatosé Maks. nognosé: 1500 kg
. oL is Catkowita dtugos$¢ min. / maks.: 3500... 100000 mm
na momenty wyzsze nawet o 20% niz standardowo Dokladnosé pozycjonowania:  +- 0,05 mm
. Przyspieszenie maks.: 4 m/s?
» Elastycznos¢ Predkos$¢ maks.: 1,5 m/s
dzieki konfigurowalnemu skokowi i wielu opcjom ZRM 2500
. Maks. nosnosc: 2500 kg
» Trwatosé Catkowita dtugo$é min. / maks.:  3500... 100000 mm
. . . . Doktadnos¢ pozycjonowania: +/- 0,05 mm
najdtuzsza zywotnosc na rynku Przyspieszenie maks.: 3 m/s?
. . i Predkos¢ maks.: 1,5 m/s
» Mozliwos¢ dostosowania

do kazdej aplikacji

Swoboda wyboru robota
Wybdr dowolnego robota i
silnika napedowego

System smarowania
monitorowany czujnikami

Wysoka trwatoSc dzieki
ciggtemu smarowaniu

Prowadnik przewodoéw
Konfigurowalna pozycja
(prawo, srodek, lewo)

I

Opcjonalne mocowanie
Wysoka sztywnos¢ dzieki
mocowaniu pozycji wozka

Wysoka nosnos¢é

Cztery nosnosci dla maksymalnej wagi
robota 250 kg, 1000 kg, 1500 kg i 2500 kg.

Opcjonalna ostona toru jazdy
Ochrona przed wptywami Srodowiska

Konfigurowalna diugos¢ catkowita
Standardowe dfugosci mozna dowolnie taczyc ze sobg lub
dostosowywac (co 1000 m)
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MODULY | STANOWISKA
SYSTEMY

ELASTYCZNOSC, WYDAJNOSC | PRZYSZLOSCIOWOSC

Na coraz bardziej elastycznym rynku budowy maszyn i
urzadzen projekty charakteryzujg sie ztozonoscig proce-
sow, napietymi harmonogramami, wysokimi wymaganiami
jakosciowymi oraz koniecznosciag terminowej realizacji
projektéw zgodnie z przyjetym budzetem. Konstruujemy
niezalezne komorki robota dla réznych branz oraz gotowe
do instalacji moduty, ktére mozna idealnie zintegrowac z
linig produkcyjna. Kazdy modut jest precyzyjnym, niestan-
dardowym rozwigzaniem zapewniajgcym optymalne tempo
produkcji i najwyzsze standardy jakosci.

NIEZAWODNY | DOSWIADCZONY PARTNER

> Zrealizowane projekty:
ponad 1000 projektéw, ponad 3000 chwytakdéw

» Rozwigzania w produkcji przyrzadow:
od 1995 .

» Kompetencje konstrukcyjne:
Ponad 1000000 godzin prac konstrukcyjnych

> Najwieksze atuty:
Partner rozwojowy Premium Automotive,
producentéw OEM i fabryk, lider rynku w
wyposazaniu robotéw bramowych

System S$ciggania pojemnikéw KLT ze stosu

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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MASZYNY | URZADZENIA

SYSTEMY

ROBOT DO OBROBKI RAPTOR

Raptor, serce stanowiska obrébki, zostat stworzony specjal-
nie dla przemystu drzewnego i wykonuje precyzyjne ciecie,
formowanie, szlifowanie i lakierowanie. Jego zastosowanie
pomaga zwiekszy¢ wydajnosc¢ i obnizy¢ koszty, poniewaz

Wymienny interfejs

Specjalnie zaprojektowany do automatycznej wymiany modu-
téw o wadze do 100 kg w celu wykonywania szerokiej gamy
zadari obrobki drewna.

Obrotowe wrzeciono frezujace

System wyposazony w wydajne, chtodzone wodg wrzeciono
frezujgce o mocy 15 kW zapewnia precyzyjng i wydajng obréb-
ke 5-stronng.

Obrotowa gtowica wielowrzecionowa

Dzieki jednoczesnej obrobce wielu elementdw w jednym kroku
roboczym mozna skrdcic czas produkcji i zwiekszyc¢ wydajnosc.

Stanowisko odktadania

Stanowisko odktadania umoZzliwia szybka wymiane réznych
efektordw koricowych. Zapewnia to bezpieczne podnoszenie i
odktadanie narzedzi podczas produkcji.

Stacja agregatow

Oprdécz zmieniacza narzedzi stanowisko posiada réwniez stacje
agregatow do wymiany kompletnych agregatow obrébczych.

Stot trzpieniowy

Wazny element stanowiska obrobki, ktory utrzymuje obrabiany
przedmiot w miejscu za pomoca podcisnienia. Indywidual-

nie requlowane i chowane przyssawki mozna dostosowac

do ksztattu obrabianego przedmiotu i zastosowania. Stot
trzpieniowy jest dostepny w roznych wersjach, aby zapewnic¢
maksymalng elastycznosc¢ aplikacji.

Stanowisko obroébki

Kompaktowa konstrukcja stanowiska umozliwia petne obudo-
wanie, co zmniejsza hatas i zanieczyszczenie pytem, zapewnia
zoptymalizowane odsysanie przy niskim zuzyciu energii i umoz-
liwia przetwarzanie materiatow zanieczyszczajgcych powietrze.

wykonuje ztozone zadania szybko, precyzyjnie i w sposéb
zajmujgcy mniej miejsca niz maszyny portalowe. Raptor
posiada wielofunkcyjng gtowice z 2 kotnierzami, interfejs do
szybkiej wymiany narzedzi i wewnetrzny system zasilania.
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Wymienny interfejs

Obrotowe
Wrzeciono frezujgce

Obrotowe
Wrzeciono frezujace

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

P Rozne zadania wykonywane na jednej maszynie:
Nesting, frezowanie, montaz wstepny, manipulacja
czesciami

P 6-stronna obrdobka bez ingerencji recznej lub
oddzielnego sprzetu technicznego

> Wysoka wydajnos¢ obrébki i tadownosé

» tatwa w konserwacji i modutowa konstrukcja =
wysoka dostepnosc¢

» Oddzielenie obrébki od manipulacji = krotki czas
,0d widra do widra”

P Przestrzenne oddzielenie komponentow
podatnych na zabrudzenia od miejsca obrobki

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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SYSTEMY

OBRABIARKA NA BAZIE ROBOTA

Zrobotyzowana linia produkcyjna umozliwia elastyczne
wiercenie korpusow meblowych przy produkciji jednostkowe;.
Innowacyjny system wahadtowy stuzy jako system transportu i
mocowania przedmiotu obrabianego, ktory zapewnia wydajng
i precyzyjng obrobke. Automatyczny zatadunek i roztadunek
jest ptynnie potaczony z systemami AGV klienta, co zapewnia
kompleksowa automatyzacje. Gtowica wiertarska o duzej
mocy posiada pionowe i poziome wrzeciona wiertarskie, a
takze jednostki Clamex, frezujgce i rowkujace, ktére umozli-

Wysoce elastyczna linia produkcyjna do obrobki
korpusow przy produkcji jednostkowej

Modut do
roztadunku

wiajg wszechstronng i precyzyjng obrobke. Ponadto okucia
metalowe i plastikowe sg pobierane do montazu z tac.
Zintegrowany system powrotu elementéw umozliwia réwniez
wydajng obrdbke tylnej strony obrabianych przedmiotéw bez
koniecznosci ingerencji recznej. Bezposrednia integracja z
systemem sterowania produkcjg klienta zapewnia ptynne
sterowanie produkcjg. Pomimo wysokiej wydajnosci system
nie zajmuje wiele miejsca i imponuje wysoka dostepnoscia i
prostg konserwacja.

Modut do
osadzania okué

Powrét czesci nad maszyng
do obroébki tylnej strony
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Do obrdbki wykorzystywane sg precyzyjne
roboty przemystowe wyposazone w potezng
gfowice wiertarska.

Modut do
zatadunku ze stosu

Modut do pomiaru optycznego
wymiarow i potozenia czesci

Modut do obrébki od przodu
z dwoma robotami
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OBRABIARKA NA BAZIE ROBOTA

Wysoce elastyczna, innowacyjna linia produkcyjna do obrobki
frontéw meblowych przy produkciji jednostkowej taczy wysoce
elastyczny system wahadtowy stuzacy jako system transportu
i mocowania detali z precyzyjnie kompensowanymi robotami
przemystowymi. System wahadtowy stuzy jako wydajny
system transportu i mocowania przedmiotu obrabianego
oraz umozliwia precyzyjna i ptynng obrobke. Precyzyjnie
kompensowane roboty przemystowe realizujg proces
wiercenia i zapewniajg maksymalna doktadnos¢. Potezna
gtowica wiertarska z 17 pionowymi wrzecionami, wrzecio-
nem frezarskim oraz jednostka do osadzania odbojnikéw

Wysoce elastyczna linia produkcyjna do obrébki
frontéw meblowych przy produkciji jednostkowej

Modut do
zatadunku

zapewniajg maksymalng wydajnosc¢ obrobki. Dodatkowo
dostepna jest zintegrowana gtowica wiertarska do obrobki z
tytu, ktéra umozliwia kompletng obrébke w jednej operacii.
Okucia i zawiasy sg pobierane z podajnikdw wibracyjnych i
magazynow pretowych, co wspomaga kompleksowg
automatyzacje. Fronty meblowe sg automatycznie uktadane
i odbierane z wozkow regatowych, z bezpiecznymi systema-
mi naprzemiennego sktadowania gwarantujgcymi nieprze-
rwang wymiane wozkow. Bezposrednia integracja z syste-
mem sterowania produkcjag klienta zapewnia ptynny proces
produkcji.

Modut do
obrobki

Modut do
pomiaru czesci
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Precyzyjnie kompensowane roboty przemystowe
do precyzyjnych procesow obrobki. Dzieki zasto-
sowaniu robotdw przemystowych system oferuje
wysokg dostepnosc i tatwosc konserwacji, co
prowadzi do znacznego ograniczenia przestojow i
kosztdow konserwaciji.

Modut do
Maszyna podstawowa roztadunku
z modutowym systemem
transportowym

Modut do
osadzania okué
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OPARTE NA ROBOTACH STANOWISKA DO
SORTOWANIA | ROZDZIELANIA

Oprdécz wiercenia Zimmer Systems realizuje rowniez aplikacje
do sortowania elementéw meblowych. Stanowiska te sg
zintegrowane z catym procesem, lecz alternatywnie moga
by¢ uzywane jako samodzielne aplikacje. Nowoczesne
koncepcje sortowania umozliwiajg wydajne i konfigurowalne
sterowanie przeptywem materiatu. Systemy sg zaprojektowa-
ne do przepustowosci od 2,0 do 25,0 elementéw na minute i

Sortowanie w wersji z osig ruchoma

Sortowanie elementéw na stanowisku z ruchoma osig
nadaje sie szczegdlnie do rozwigzan o sredniej dynamice i
duzych wolumenach. Minimalna wydajnosc¢ przy jednym
stanowisku wynosi 4-5 cykli na minute, przy czym wyzsza
przepustowos¢ mozna osiggnac stosujac kilka stanowisk
obok siebie.

Magazyny do przechowywania frontéw

zapewniajg wydajne sortowanie. Sktadowanie i pobieranie
odbywa sie na oddzielnych poziomach przenosnika, co
zapewnia ptynny przeptyw materiatow. Stanowiska oparte
na robotach moga manipulowac kilkoma czesciami jednocze-
Snie, co zwieksza szybkos¢ procesu i skraca czas przestojow.
Pojemnosc¢ systemu mozna elastycznie dostosowac do
odpowiednich wymagan i indywidualnych potrzeb.

Transporter centralny
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Zatadunek i odbior

Jednostki do zatadunku i odbioru zapewniajg automatyczne
podawanie czesci. Stanowiska sortujgce moga by¢ tadowane i
roztadowywane w roznych konfiguracjach (ze stosu, z wozkow,
podtaczone do przenosnika itp.). Ponizsza ilustracja przedstawia

podawanie ze stosu.

Sortowanie w wersiji ze
stanowiskiem obrotowym

Stanowisko obrotowe umozliwia
wydajne, zautomatyzowane sortowanie
elementow. Stanowiska sortujace sa
zintegrowane ptynnie z przeptywem
materiatu. Stanowisko obrotowe jest
idealne do rozwigzan o wysokiej
dynamice i ograniczonym wolumenie.
Minimalna wydajnosc¢ stanowiska
wynosi 5-5,5 cykli na minute, przy czym
Wyzszg przepustowosé mozna osiagnac
stosujac kilka stanowisk obok siebie.

Modut do transportu czesci

Modut do skanowania
i pomiaréw

Modut do zatadunku

Magazyny do stanowisk
sortowania i rozdzielania

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com
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PROJEKTOWANIE

SYSTEMY

PROJEKTOWANIE

W ostatnich dekadach stale rosty nasze wymagania pod
wzgledem technologicznej dojrzatosci, stopnia integracji,
jakosci, czasu realizacji projektu, a takze zakresu funkcji
i mozliwosci naszych produktow. Oferujemy bogate
portfolio rozwigzan - od podzespotdéw systemowych

0 nizszym stopniu ztozonosci, poprzez indywidualne
systemy, po zaawansowane technologicznie linie produk-
cyjne, gdzie cyfrowy blizniak i tgcznos¢ z chmurg wyzna-
czajg obecne standardy w tej branzy. Nasza wysoka

Analiza

-dane
- proces
- wymagania

E Pomyst
) 0 - kreatywne tematy
. . - mozliwe warianty

Projekt

- koncepcja
- harmonogram
- projekt szczegotowy

n Realizacja

/ - zaopatrzenie
- produkcja
& - montaz

- produkty
- benchmarking

- opracowanie rozwigzan
- ocena i zatwierdzenie

- wykorzystanie systemu

modutowego

- identyfikacja zagrozen

- uruchomienie
- seria zerowa
- rozpoczecie produkciji

CONTROL DEVELOPMENT COMPETENCES

E-CONSTRUCTION
> EPLAN

M-CONSTRUCTION
> CREO PRO ENGINEER

SIMULATION

» ISG Virtuosos

» ABB RobotStudio
P Tecnomatix

USER INTERFACES

»  Beckhoff HMI

Siemens WinCC

Custom Ul (C#)

Custom Ul (Angular / Node.js)

vyvyy

HIGH-LEVEL LANGUAGE

DEVELOPMENT
> C#
»  Python

» Angular/ Node.js

DATABASES
> SQL
» MongoDB

efektywnosé polega na rownolegtej realizacji poszczegol-
nych etapow projektu dzieki zastosowaniu najnowoczesniej-
szych narzedzi. Do naszych referenciji zaliczajq sie niemal
wszyscy producenci samochoddéw na Swiecie i ogromna
liczba znamienitych duzych koncerndw ze wszystkich branz
— od branzy spozywczej, przez budowe maszyn, az po
branze towaréw konsumpcyjnych. Naszym celem jest bycie
wiodgcym na sSwiecie producentem rozwigzan systemo-
wych i Twoim partnerem.

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

» 30 lat doswiadczenia

P 40 pracownikéw w dziale rozwoju i symulaciji
> Kompetencje we wszystkich branzach
>

Partner w zakresie rozwigzan mechanicznych,
mechatronicznych i oprogramowania w
automatyce

» Partner rozwojowy znanych producentow OEM

DRIVE ENGINEERING
Beckhoff

Siemens

SEW

KEB

ELMO

VVvyyvVYyyvyy

BUS SYSTEMS / COMMUNICATION
> EtherCAT
> ProfiNET

PLC PROGRAMMING

» Beckhoff (TC3)
» Siemens (TiA)

> 10-Link
> MQTT

VISION SYSTEMS

ROBOT PROGRAMMING

> ABB

> Fanuc (special projects)

> Ensenso
» Cognex
> Keyence
> Baumer
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LOGISTYKA | OBROBKA DREWNA

Nasze doswiadczenie w logistyce i obrébce drewna
obejmuje systemy ,pod klucz”, stanowiska rozdziela-
nia i montazu dla przemystu meblarskiego, a takze
wysoce elastyczne systemy do produkciji jednostkowej —
1| irozwigzania w zakresie obrobki wspomagane;j
1 robotami.
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INFORMACJA

Produkcja seryjna elementéw z tworzyw sztucznych
odbywa sie catkowicie automatycznie. Pokazano tutaj
odbidr i odktadanie czesci zielonych do formowania
wiryskowego metali (MIM).




TWORZYWO SZTUCZNE
LUB METAL




RECZNY SYSTEM MOCOWANIA

TECHNOLOGIA PRODUKCJI

SKROCONY PROCES UZBRAJANIA BEZ
DODATKOWYCH NARZEDZI

W nowoczesnych procesach produkcyjnych czynniki takie
jak wydajnos¢ i elastycznos¢ odgrywajg coraz wazniejsza
role. Dla firm zajmujacych sie formowaniem witryskowym
wymaog elastycznosci oznacza ciagte wyzwania zwigzane z
coraz mniejszymi seriami produkcyjnym, koniecznosciag
zmniejszania zapasow magazynowych i dostawami just-in-time.

Istotnym czynnikiem w tego rodzaju elastycznych procesach
produkcyjnych jest minimalizacja kosztow zbrojenia maszyny
i przez to znaczna oszczednosc¢ czasu w procesie przezbro-
jenia w celu zapewnienia jeszcze wiekszej wydajnosci oraz
tworzenia wartosci w bezpiecznym procesie.

PRZEZBRAJANIE W NAJKROTSZYM CZASIE

Do przezbrajania za pomoca naszego systemu szybkiego
mocowania potrzebny jest tylko klucz. Ustawianie moze
by¢ przeprowadzane przez jedng osobe w kilku prostych
krokach. Centrowanie odbywa sie precyzyjnie za pomocag
Srub zaciskowych w narzedziu, dzieki czemu nie jest
wymagany pierscien centrujgcy ani inne akcesoria.

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

>

Krotki czas przestoju maszyn dzieki znacznie
zredukowanemu czasowi uzbrajania

Uzbrajanie przez jedng osobe, nawet w przypadku
duzych narzedzi

Mozliwos$¢ uzywania kompletnej ptyty maszyny

Narzedzie nie wymaga stosowania ptyt
termoizolacyjnych i pierscieni centrujacych

Do wszystkich typdw maszyn

Duza stabilnos¢, obcigzalnos¢ i odpornosé na
zuzycie

Zabezpieczone mechanicznie




POSZCZEGOLNE ETAPY

TECHNOLOGIA PRODUKCJI

SWOBODA GEOMETRII, SWOBODA MATERIALOW,
PRODUKCJA SERYJNA

Metal, tworzywo sztuczne czy elastomer? Zaprojektujemy i
wyprodukujemy elementy seryjne zoptymalizowane technicznie
i ekonomicznie. Najwyzsza jakos¢, szybkos¢ i niezawodnosc to
cele, ktdre zawsze nam przyswiecaja i majg najwyzszy priorytet.
Innowacyjne idee, indywidualne rozwigzania i wieloletnie
doswiadczenie to filary naszego sukcesu. Od inteligentnego

NASZE KNOW-HOW - KORZYSCI KLIENTOW

Projektowanie systemow, podzespotéw i komponentéw
Opracowujemy, projektujemy i produkujemy systemy,
podzespoty lub komponenty oraz optymalizujemy

projekt pod katem naszych technologii produkcyj-

nych. Przeslij nam swoja specyfikacje!

Produkcja prototypu i elementow &
Prototypy sa wykonywane niezaleznie od &}.’
materiatu poprzez obréobke skrawaniem lub
metodg druku 3D (FDM).

Produkcja seryjna

Produkcja seryjna metodg formowania
wtryskowego tworzyw sztucznych i
metali. Zoptymalizujemy geometrie
elementow i wykonamy je seryjnie z
wybranych materiatéw.

projektu systemu i wyboru optymalnych materiatow po odpo-
wiednie technologie produkcyjne i gotowy, ekonomiczny
produkt — Zimmer Group jest niezawodnym partnerem
dzieki zespotowi ekspertow z dopracowanymi pomystami i
rozwigzaniami. A zadne wyzwanie nie jest za trudne.

Projekt
ﬁ\\(\omponeméw/ podzespoys,,, o
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o« T A,

&b\“ Oo
& <,
% %
% 7
R
2 %

)

R

-

g e

POMYSLU . °
DO ENg
;2

PRODUKCJI
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b= PR &
Montaz podzespotéw 2 g % PR &

%)
Wyprodukujemy seryjnie zaprojektowane °,>} O@e-,.o S ¢<@\ &
podzespoty. Od zaopatrzenia i produkgji X N, 04,@0 06\
Sy
poszczegolnych komponentdéw po montaz i testy °o}e 2o o o(ﬂ“* 0@‘-’
funkcjonalne. oy, e oe,\)““
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Zapewnienie jakosci
Naszym priorytetem jest zadowolenie klientow. Osia gamy to
poprzez ciggte doskonalenie naszych procesdw.

WIECEJ INFORMACJI

Technologia produkcji

Wiecej informacji na tematy takie
jak systemy mocowania, techno-
logia MIM, formowanie wtryskowe
tworzyw sztucznych i technologia
elastomerowa mozna znalez¢ na
naszej stronie internetowe;j.
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TECHNOLOGIE PRODUKCJI
TECHNOLOGIA PRODUKCJI

TECHNOLOGIA MIM

Dzieki technologii Metal Injection Moulding opracowanej
przez Zimmer Group mozliwosci produkcji wymagajacych
elementéw sg nieograniczone. Kompleksowo ksztattowane
elementy seryjne z metalu zwigzane sg czesto z wielowar-
stwowymi naktadami produkcyjnymi. Technologia MIN
eliminuje te niedogodnosci i umozliwia produkcje niemalze
dowolnie formowanych elementéw metalowych w technolo-
gii formowania wtryskowego, ktéra tgczy w sobie dowolnosé
geometryczng formowania wiryskowego tworzyw sztucz-
nych z wytrzymatosciag i odpornoscia na zuzycie metalu.

ZALETY PROCESU MIM

Ekonomiczna produkcja seryjna
od 5000 szt. rocznie

(—\ Praktycznie nieograniczone mozliwosci formowania
E Metalowe elementy o ztozonych ksztattach, duza swoboda
projektowania przy opracowywaniu komponentéw seryjnych
——— (waga komponentu do 250 g)

? Roéznorodnos$¢ materiatow
é Wybdr sposréd szerokiej gamy stali, stopdw i metali

&

Doskonata jako$¢ powierzchni
Ra<3pum

PROCES FORMOWANIA WTRYSKOWEGO METALU

Feedstock
Proszek metalu,
Srodek wigzacy

Wtryskiwanie
Czesé surowa

Obrébka koncowa

Integracja

&S U

Srodki do odspajania
Czes¢ brgzowa

Niewielkie tolerancje
osiggalne bez obrébki koricowej

jak w przypadku materiatu petnego

gwintéw wewnetrznych i zewnetrznych

Spiekanie
Czesé metalowa

@‘i' :

A=
' @

Materiat wyjsciowy sktada sie w
ok. 60% obj. z danego proszku
metalowego i w 40% obj. ze
Srodka wigzacego w postaci
mieszanki polimerdow i woskow.

Srodek wigzacy jest topiony w
podwyzszonej temperaturze, a
bardzo lepka masa z proszku
metalowego i Srodka wigzgce-
go jest pdZniej natryskiwana w
formie wtryskowe.

* Produkcja MIM w poréwnaniu do obrébki skrawaniem

W temperaturach miedzy 400°C
a 900°C pozostaty Srodek
wigzacy odparowuje z czesci.
Czgstki metalu wigzg sie, two-
rzgc tak zwane szyjki spiekane,
co zapewnia czesci dostatecznag
stabilnosc.
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Elementy sg zageszczane

w wysokich temperaturach,
zazwyczaj powyzej 1000°C.
Dany profil temperatury w piecu
do spiekania zalezy w duzym
stopniu od materiatu i geometrii
czesci.



WELASCIWOSCI MATERIALU

> Stale niskostopowe

FNO2 260 85 (45HRB) 600 (55HRC)
4605 415 110 (62HRB) 1100 490-590 (48-55 HRC) ~ Wysoka wytrzymatosc,
trwatosé,
twardo$¢ powierzchni i
FNO8 380 120 (69HRB) doskonata jako$¢ powierzchni
FN0805 700 150 (79HRB) 1300 300-510 (30 - 50 HRC)
100Cr6 1,3505 900 230 (97HRB) >700 (60 HRC) Duza odpornos$é na zuzycie i twardosé
8620 1,6523 650 190 (90HRB) 650 -800 (58 - 64 HRC) Wysoka twardos¢ powierzchni w potaczeniu z ciagliwoscia
Duza trwatosc i ciagliwosé, utwardzanie przez azotowanie
42CrMo4 1,7225 700 130 (71 HRB) 1450 450 (45HRC) zapewnia twardogé powierzchni > 600 HV10
4340 1,6565 700 130 (71HRB) 1450 450 (45HRC) Duza trwatos¢ i ciagliwos$c

Nierdzewne stale szlachetne

Martenzytyczna, ferromagnetyczna stal szlachetna, duza
1:4542 800 320 (32HRC) 370 (38HRC) odpornosé na korozje, mozliwe utwardzanie wydzieleniowe

Austenityczna stal szlachetna o doskonatej odpornosci na
1,4404 450 120 korozje, niemagnetyczna, $rednia twardosé, duza ciagli-
wosé, doskonate wtasciwos$ci polerowania

Duza twardos$¢, odpornoscé na zuzycie, dobra odporno$é
1,4028 800 600 (565HRC) 1560 730 na korozje

Stopy tytanu

Tigrade 2 Biokompatybilna, dobra odpornos¢ na korozje, dobra odpornoé¢ chemiczna, niska ggsto$é

Ti6AI4V (grade 5) 37165 850 Sieosl;gérrépatybilnoéé, dobra odpornosé na korozje, dobra odpornos¢ chemiczna, bardzo dobre wtasciwosci mechaniczne, niska

Stopy twarde

WCO0,8Co10 Bardzo dobra odporno$¢ na Sciskanie i zginanie, bardzo duza twardosé

WC0,8Co13,5 4000 1440 Bardzo dobra odporno$c¢ na $ciskanie i zginanie, bardzo duza twardo$¢

MATERIAL SPECJALNY

W razie potrzeby, w porozumieniu z klientem, moga zostaé
opracowane specjalne materiaty do produkcji metoda
formowania wtryskowego metali.

Tu znajdziesz szybko wszystkie informacje <€ www.zimmer-group.com 103



TECHNOLOGIE PRODUKCJI
TECHNOLOGIA PRODUKCJI

FORMOWANIE WTRYSKOWE TWORZYW SZTUCZNYCH NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -

. . TWOJE KORZYSCI
W przypadku wymagajacego formowania wtryskowego

tworzyw sztucznych mozemy wykorzystac catg game P> Produkcja seryjna ztozonych komponentéw z
naszych umiejetnosci dzieki scistej wspdtpracy miedzy tworzyw sztucznych

dziatami rozwoju, konstrukcji, budowy narzedzi, produkciji
form wtryskowych i montazu. Produkcja seryjna elementow
z tworzyw sztucznych odbywa sie catkowicie automatycznie.
Umozliwia nam to optymalizacje procesu dla wszystkich
duzych serii, co znajduje odzwierciedlenie w wynikach

zintegrowanej kontroli jakosci. » Rozwdj i doradztwo w zakresie optymalizacji

geometrii

> Wszystkie popularne tworzywa sztuczne, w tym
tworzywa wzmacniane wtdknami i czastkami
(POM, PE, PP, PA, PBT, PET, ABS, PC, PEEK,
PMMA, PS, SAN i wszystkie popularne mieszanki)

» Modyfikacja stopni twardosci i kolorystyki

» Stosowanie specjalnych mieszanek w celu

Tuleja gwintowana L o )
Matérig{: PEI GE30PPS GF40 poprawy wtasciwosci chemicznych,

mechanicznych lub termicznych

P> Produkcja czesci hybrydowych, np. metoda
zalewania

Koto zebate

Materiat: PC P Instalacja, montaz i test dziatania
Uchwyt magnetyczny
Materiat: LCP GF15

INFORMACJA

Brazowe czesci sg podgrzewane w piecu do

spiekania do okoto 80-90% temperatury topnienia
odpowiedniego materiatu.




TECHNOLOGIA ELASTOMEROWA

Zimmer Group wykorzystuje najnowoczesniejsze procesy
produkcyjne do wytwarzania zaawansowanych elementow
z elastomerdw, zwtaszcza elementdw o ztozonej geometrii.
Kompleksowos$¢ elementdw jest praktycznie nieograniczo-
na. Dostarczamy praktycznie wszystko, co mozna wykonac
metoda Transfer Moulding (TM) lub Injection Transfer Moul-
ding, w tym czesci srodkowe takie jak wktady gwintowane,
sprezyny oraz inne popularne czesci z tworzyw sztucznych
lub metali.

Gumowa membrana do chwytaka

Materiat: Kauczuk chloroprenowy CR

Przyssawka gumowa harmonijkowa
Materiat: TPU Elastomer termoplastyczny

NASZA WIEDZA | DOSWIADCZENIE -
TWOJE KORZYSCI

>
>

Uszczelnienia specjalne i seryjne z jednego zrodta

Szeroka gama elastomerdw, takich jak NBR,
silikon, EPDM, FPM, CR, TPU lub poliuretan

Wszystkie mozliwe technicznie warianty stopnia
twardosci, kolorystyki lub zwiekszonej odpornosci
Mozliwos¢ realizacji najbardziej ztozonych
geometrii

P Elastycznos¢ wielkosci partii produkcyjnych

» Rdzne rozmiary komponentow

Rozwdj i doradztwo w zakresie optymalizaciji
geometrii

Instalacja, montaz i test dziatania

Gumowa membrana
Materiat: NBR Kauczuk nitrylowy




SILNY PARTNER
SERWIS

W razie potrzeby mozna skorzysta¢ z wiedzy i doswiadcze-
nia naszych pracownikéw serwisowych. Innowacyjne ustugi
serwisowe utatwiaja szybkie i skuteczne diagnozowanie

i rozwigzywanie problemoéw. Dzieki temu kazdy komunikat
usterki mozna w krétkim czasie precyzyjnie przeanalizowac.

WSPARCIE TECHNICZNE

Podczas napraw i modernizacji produktéw Zimmer Group
mozna skorzystac¢ z wiedzy naszych specjalistow. Zakres
naszej ustugi serwisowe;j:

USLUGI NAPRAW

» analiza wykrytych uszkodzen
» naprawa przez wymiane uszkodzonych czesci

» petne remonty

i
)

WSPARCIE NA MIEJSCU

> Wsparcie podczas uruchomienia i instalaciji
P Instruktaz w zakresie produktéw i przeglad
> Wyszukiwanie i usuwanie usterek

» Wymiana komponentéw

» Naprawy, przerobki i rozbudowa

G

Oryginalne czesci zamienne i materiaty eksploatacyjne firmy
Zimmer Group sa optymalnie dopasowane do okreslonych
systemow i spetniaja najwyzsze wymagania jakosciowe.
Dzieki naszej swiatowej sieci logistycznej mozesz mie¢
pewnosgé, ze potrzebne czesci dotrg do Ciebie btyskawicznie.

CZESCI ZAMIENNE
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Tres¢ i dane odpowiadajg stanowi aktualnemu w chwili oddania do druku. Wydanie 07/2025.

Broszure przygotowano z najwiekszg starannoscia, a wszelkie dane poddano weryfikacji. Nie ponosimy jednak odpowiedzialnosci za ewentualne btedne lub niepetne
dane. Zimmer Group zastrzega mozliwo$é dokonywania zmian technicznych i ulepszen produktéw oraz ustug w ramach ich ciagtego doskonalenia. Wszystkie teksty,
zdjecia, ilustracje i rysunki w tej broszurze sa wtasnoscia Zimmer Group i chroni je prawo autorskie. Wszelkie formy powielania, obrébki, modyfikacji, przektadu, filmowa-
nia oraz zapisu i przechowywania w systemach elektronicznych bez zgody firmy Zimmer Group sg zabronione.



ZIMMER GROUP - THE KNOW-HOW FACTORY

Nr kat. MKT0O00019-12-G

NASZA KNOW-HOW FACTORY PRACUJE DLA WSZYSTKICH BRANZ | DOSTARCZA WSZYSTKO Z JEDNEJ REKI. WACHLARZ
NASZYCH MOZLIWOSCI JEST BARDZO SZEROKI, ZAROWNO POD WZGLEDEM ILOSCI, JAK | ZROZNICOWANIA ROZWIAZAN.

MAJA PANSTWO PROBLEM DO ROZWIAZANIA? JESTESMY GOTOWI POMOC! CZEKAMY NA PANSTWA WYZWANIA W DZIEDZINIE
BADAN | ROZWOJU. Z NASZEJ SPOLKI POCHODZA LICZNE INNOWACJE. ZACHWYCAMY SIE WSZYSTKIM CO NOWE |

PRZEPELNIA NAS PIONIERSKI DUCH PRZEDSIEBIORCZOSCI.

KONTAKT - CALY SWIAT

Posiadajac 19 oddziatéw na catym swiecie oraz
partneréow w ponad 125 krajach, zapewniamy
doskonaty serwis lidera w zakresie technologii.
Zapraszamy do kontaktu!

www.zimmer-group.com/pl/kontakt

TECHNOLOGIA SYSTEMOWA ZIMMER GROUP -
NASI SPECJALISCI OD SPECJALNYCH ROZWIAZAN

Posiadajac ponad 30-letnie doswiadczenie
projektowe, dziat technologii systemowej opracowu-
je specjalne rozwigzania dla obszaru obstugi i
automatyzaciji.

www.zimmer-group.com/pl/technika-systemowa

DOSTEPNE PRZEZ CALA DOBE -
NASZE WIRTUALNE STOISKO TARGOWE

Takie imponujace funkcje, jak animowane prowadze-
nie kamery, interaktywne hotspoty informacyjne oraz
obrotowe modele 3D, moga na pewno zachwycic¢
takze w Swiecie wirtualnym.

www.zimmer-group.com/pl/expo

NASZE NOWOSCI

Firma Zimmer Group jest znana jako kuznia
pomystéw i wynalazca. Dzieki temu co roku mozemy
na nowo oferowac liczne innowacyjne i indywidualne
rozwigzania. Tutaj znajduja sie nasze nowosci
produktowe.

wWww.zimmer-group.com/pl/nowosci

CENTRALA:

ZIMMER GROUP

Am Glockenloch 2

DE 77866 Rheinau

T +49 7844 9139-0

F +49 7844 9139-1199
info.de@zimmer-group.com
WwWw.zimmer-group.com
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