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OD LAT SPELNIAMY WYMAGANIA NASZYCH KLIENTOW, DOSTARCZAJAC IM INNOWACYJNE
I NIESTANDARDOWE ROZWIAZANIA. ZIMMER GROUP CIAGLE SIE ROZRASTA | ZDAZA
DZISIAJ W KIERUNKU NOWEGO WAZNEGO WYZWANIA - CHCE BYC OSRODKIEM WIEDZY
TECHNOLOGICZNEJ, KNOW-HOW FACTORY CZY W TYM SUKCESIE KRYJE SIE JAKAS

TAJEMNICA?

Fundament. Stanowig go doskonate produkty i ustugi, ktére sg od lat
podstawg rozwoju naszego przedsigbiorstwa. Sg one oparte na naszych
autorskich wyrafinowanych rozwigzaniach i istotnych innowacjach
technicznych. Dlatego docierajg do nas przede wszystkim klienci, ktérzy
wymagajg najlepszych rozwigzan technologicznych. Wtasnie w przypad-
ku trudnych zagadnien Zimmer Group osiaga najlepsze wyniki.

Styl. Myslimy i dziatamy w sposoéb interdyscyplinarny. JesteSmy znani

z zaawansowanych procesow w szesciu obszarach technologicznych,
ktore obejmuja nie tylko prace rozwojowe, ale i produkcje. Oferta firmy
Zimmer Group jest skierowana do wszystkich obszarach przemystu.
Jestesmy takze znani z tego, ze nasi klienci moga liczy¢ na indywidualne
rozwigzanie kazdego problemu. Na catym swiecie.

Motywacja. Prawdopodobnie najwazniejszym warunkiem naszego
sukcesu jest orientacja na klienta. JesteSmy ustugodawca w najlepszym
tego stowa znaczeniu. Nasi klienci majg do dyspozycji centralny punkt
kontaktowy, gdzie moga rozmawiac o wszystkich swoich wymaganiach
i potrzebach. Majac szeroki zakres kompetenciji i oferte obejmujaca
szeroki zakres rozwigzan, jesteSmy w stanie w zindywidualizowany
sposob wyjsé naprzeciw wymaganiom kazdego klienta.

www.zimmer-group.com
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TECHNOLOGIE

TECHNIKA
MANIPULACYJNA

Ponad 30 lat doswiadczenia i znajomo-
Sci branzy: nasze pneumatyczne,
hydrauliczne i elektryczne podzespoty

i systemy manipulacyjne nalezg do
najlepszych na swiecie.

Komponenty. Ponad 2000 standardo-
wych chwytakdw, jednostek wychyl-
nych, elementéw wyposazenia
robotdw i wiele innych. Jestesmy
dostawcg petnych asortymentow

0 wysokiej jakosci technologicznej

i czotowych produktéw o wysokiej
operatywnosci dostawcze;.

Rozwiagzania potstandardowe.
Nasz modutowy sposdb konstrukgciji
umozliwia indywidualne konfiguracje
i duze skoki innowacyjne w zakresie
automatyzacji procesow.

www.zimmer-group.com

TECHNIKA
AMORTYZACYJNA

Przemystowa technika amortyzacyjna
oraz produkty typu Soft Close oddaja
innowacyjny i pionierski charakter
naszego osrodka wiedzy specjalistycz-
nej — Know-How Factory.

Przemystowa technika amortyzacyj-
na. W rozwigzaniach standardowych

i na zyczenie klienta: nasze produkty
sg znane z najwyzszej liczby cykli
pracy oraz najwiekszego mozliwego
pochtaniania energii w najmniejsze;
przestrzeni konstrukcyjne;j.

Soft Close. Projektowanie i produkcja
masowa amortyzatoréw pneumatycz-
nych i cieczowych o najwyzszej jakosci
oraz operatywnosci dostawczej.

Sprzedaz OEM i bezposrednia.
Komponenty, systemy zamykania albo
kompletne urzadzenia produkcyjne -
jestesmy partnerami wielu znanych
firm na catym Swiecie.

TECHNIKA
LINIOWA

Dla naszych klientow tworzymy
podzespoty i systemy techniki liniowe;j,
ktdre sg dostosowane do ich indywidu-
alnych potrzeb.

Elementy zaciskowe i hamujace.
Oferujemy ponad 4000 wariantéw
szyn profilowanych i okragtych oraz
do réznorodnych systeméw prowadni-
cowych wszystkich producentow.
Rozwigzania sg dostepne z napedami
manualnymi, pneumatycznymi,
elektrycznymi lub hydraulicznymi.

Elastycznosé. Nasze elementy
zaciskowe i hamujgce dbajg o to, aby
ruchome komponenty typu osie Z lub
stoty obrébkowe utrzymywaty swoja
pozycje w niezachwiany sposob, a w
razie awarii byto mozliwie szybkie
zatrzymanie maszyn i instalagcji.



TECHNOLOGIA
MASZYNY

Zimmer Group tworzy innowacyjne
systemy narzedzi do obrébki materiatow
metalowych, drewnianych i kompozyto-
wych dla wszystkich obszarow przemy-
stu. JesteSmy partnerem systemowym

i innowacyjnym wielu klientow.

Wiedza i doswiadczenie. Doskonale
znamy branze i od dziesigcioleci wspot-
pracujemy z klientami przy projektowa-
niu agregatow wymiennych, elementow
taczacych narzedzie z maszyna oraz sys-
temow narzedzi. Dzieki temu mozemy
zapewni¢ kompetentng pomoc w realiza-
cji nowych wyzwan na catym swiecie.

Komponenty. Dostarczamy liczne
komponenty standardowe z magazynu

i tworzymy innowacyjne, dostosowane
do indywidualnego klienta systemy
zaréwno dla klientow OEM, jak i konco-
wych - wykraczajgc daleko poza branze
przetwodrstwa metalu i drewna.

Roéznorodnosé. Centra obrdbcze, tokar-
ki czy elastyczne gniazda produkcyjne

- wszedzie mozna zastosowac nape-
dzane narzedzia, uchwyty, agregaty oraz
gtowice wiertnicze produkowane przez
firme Zimmer Group.

TECHNIKA
SYSTEMOWA

Zimmer Group nalezy do $wiatowych
lideréw w zakresie tworzenia indywidu-
alnych rozwigzan systemowych.

Indywidualnie. Zespot obejmujacy
ponad 20 doswiadczonych konstrukto-
row i projektantéw tworzy i produkuje
w Scistej wspotpracy z klientami
koricowymi i integratorami systemow
dopasowane do potrzeb klientéw
rozwigzania do zadan specjalnych.
Moze to by¢ proste rozwigzanie
umozliwiajace chwytanie i obstuge
albo ztozone rozwigzanie systemowe.

Rozwigzania. Rozwigzania systemo-
we znajdujg zastosowanie w wielu
branzach, takich jak budowa maszyn,
przemyst motoryzacyjny i dostawczy,
technologia tworzyw sztucznych,
elektronika i branza towaréw konsump-
cyjnych, a nawet odlewnie: Know-How
Factory wspiera wiele przedsiebiorstw
w zakresie zachowania konkurencyjno-
$ci dzieki wydajnej technologii
automatyzaciji.

TECHNOLOGIA
PROCESOWA

W przypadku systeméw i komponen-
téw z zakresu technologii procesowej
obliczany jest maksymalny fakt.
Indywidualne rozwigzania na wysokim
poziomie to nasz znak firmowy.

Bogate i wszechstronne doswiad-
czenie. Naszg wiedze specjalistyczng
i doswiadczenie wykorzystujemy na
kazdym etapie - od tworzenia materia-
téw, procesdéw i narzedzi, przez
projektowanie produktéw, az po
produkcje seryjna.

Duzy udziat witasny w opracowaniu
produktu. Zimmer Group taczy go

z elastycznoscia, jakoscig i precyzjg —
takze przy produktach tworzonych na
potrzeby okreslonego klienta.

Produkcja seryjna. Produkujemy
wymagajgce produkty z metalu
technikg MIM (wtryskowego formowa-
nia metalu), elastomeréw i tworzyw
sztucznych - elastycznie i szybko.

www.zimmer-group.com
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WPROWADZENIE
WSTEP

Zastosowanie i zalety amortyzatorow

Obecnie maszyny wykonujg coraz bardziej skomplikowane
zadania. Ponadto wydajnosc¢ i rentownos¢ urzadzen pod-
niesiono do granic mozliwosci. Powoduje to wzrost liczby
ruchomych czesci, ktérych predkosci i energia kinetyczna
sg coraz wieksze. Energia ta musi by¢ odprowadzona z
systemu, poniewaz w przypadku zderzen duze sity uderzenia
i silne wibracje moga spowodowac uszkodzenia prowadza-
ce do skrocenia czasu zycia urzadzen. Rozwigzanie tego
problemu, znane jako ttumienie, polega na rozpraszaniu
energii poprzez wykorzystanie tarcia, ktére zamienia energie
kinetyczng w energie termiczng (ciepto).

Znajomosc¢ procesow tarcia (tribologia) pozwala na zreduko-
wanie do minimum tarcia, ktdre powoduje szybkie zuzywa-
nie sie czesci tracych w maszynach. Dzieki temu mozna
zmniejszy¢ zuzycie energii i surowcow, co przektada sie na
obnizenie kosztéw i lepsza ochrone srodowiska naturalnego.
Dlatego w wielu dziedzinach przemystu potrzebne sg spe-
cjalne urzadzenia amortyzujace, takie jak produkty Zimmer
Group, ktore odprowadzaja okreslong energie kinetyczng w
miejscach i sytuacjach, w ktérych mogtaby ona spowodowac
uszkodzenia. Amortyzatory stuzg do zapobiegania uderze-
niom poprzez wyhamowanie i zatrzymanie poruszajacej sie
masy.

Zastosowanie amortyzatoréow Zimmer Group w maszynach

i urzadzeniach daje nastepujace korzysci:

» Przedtuzenie czasu zycia maszyn, ograniczenie kosztéw
utrzymania i czasu przestojow dzieki redukcji szkodliwych
uderzen i wibracji.

» Szybsza praca maszyny.

» Wieksze bezpieczenstwo w przypadku awaryjnych zde-
rzen i zatrzyman.

> Wyzsza produktywnosc¢ i wydajnos¢é maszyny.
» Redukcja poziomu hatasu poprzez zmniejszenie emisji fal
dzwiekowych w procesie produkcji.

» Precyzyjna amortyzacja z pozycjonowaniem na zderzaku
krancowym (amortyzatory przemystowe PowerStop).

Amortyzatory wbudowane w maszyne umozliwiajg jej bez-
pieczniejszag prace i mniejsze obcigzenie elementéw przy
rownoczesnym wzroscie mocy produkcyjnej. Dzieki nim
mozna tez kontrolowac¢ dynamike i predkos¢ ruchu.

Tryby pracy amortyzatora: Praca ciagta i zatrzymanie awaryjne

Amortyzator moze pracowac¢ w dwoch réznych trybach. W trybie pracy ciagtej amortyzator jest obcigzany w okreslonej liczbie
regularnych cykli na jednostke czasu. Powoduje to jego rozgrzewanie sie do okreslonej temperatury pracy, ktéra wynika z
réwnowagi ilosci ciepta wytwarzanego w procesie ttumienia i ilosci ciepta oddawanego do otoczenia.

Zatrzymanie awaryjne wystepuje tylko w sytuacjach wyjgtkowych i w przypadku awarii, np. gdy zawiedzie uktad sterowania
maszyny. Obcigzenie amortyzatora nie wystepuje w regularnych cyklach na jednostke czasu, moze w najlepszym przypadku
nie wystgpic nigdy, lub pojawia sie nieregularnie w nieprzewidywalnych odstepach czasu. Niektére amortyzatory sa tak za-
projektowane, ze w przypadku zatrzymania awaryjnego moga pochtaniac¢ wieksza energie w przeliczeniu na skok niz w trybie

pracy ciagtej.

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



WYSZUKIWARKA PRODUKTOW
NIEZWYKLE WYDAJNE NARZEDZIE

Szybsze obliczanie i wyb6r amortyzatorow

Skuteczne narzedzie obejmujace funkcje obliczen, doboru
produktu i konfiguratora, ktére pomaga dokonac¢ szybkiego
wyboru.

Szybsze wyniki dzieki wygodnym obliczeniom

Mimo niezliczonej liczby réoznych obciazen mozna bardzo
tatwo dokona¢ wtasciwego wyboru.

Obstuga jest catkiem prosta: wystarczy wybra¢ odpowiednie
obciazenie, a nastepnie uzupetni¢ inne wymagane wartosci,
aby otrzymac¢ pewny wynik.

Skuteczna pomoc w wyborze

Dostepne amortyzatory odpowiadajace podanym wytycznym
sg zestawiane w przejrzystej tabeli.

W tabeli obliczono osobno dla kazdego amortyzatora po-
chtaniang energie oraz obcigzenie.

Filtrowanie wynikéw

Za pomoca filtra mozna podac dodatkowe warunki, na przy-
ktad wyjatkowo wysoka lub niskg temperature, zastosowanie
w komorze cisnieniowej, zanieczyszczenia w otoczeniu lub
duzy kat uderzenia obcigzenia.

Zaleznie od wybranego filtra oprogramowanie wyswietli
pasujace warianty oraz potrzebne wyposazenie dodatkowe
lub opcje wyposazenia.

Doskonate, mobilne rozwigzanie

Poniewaz program kalkulacyjny jest dostepny przez internet,
klient nie potrzebuje zadnego oprogramowania, a jedynie
komputer stacjonarny lub laptop, smartfon czy tablet.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com
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ZESTAWIENIE
PORTFOLIO PRODUKTOWE

AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE

Marka:
Rodzaj amortyzaciji:
Know-how:

Serie:

Srednica gwintu:
Stopien twardosci
(zakres predkosci):

PowerStop

Hydrauliczna

Technologia rowka spiralnego
Zapas oleju

Olej organiczny

Mini Energy — miniaturowy
Standard Energy — ekonomiczny
High Energy — wydajny
Adjustable Energy — regulowany
M4 - M36

Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy:
0,1-5m/s)

Medium (0,8-2,2 m/s)

Soft (1,8-3,5 m/s)

Supersoft (3-5 m/s)

AMORTYZATORY STRUKTURALNE

Marka:
Rodzaj amortyzacji:
Know-how:

Serie:

Stopien twardosci
(twardosé¢ w skali
Shore’a)

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

BasicStop

lepkosprezysta

Materiat TPC

Uszlachetnienie

Projektowanie struktury

Axial Standard — konstrukcja osiowa
Axial Advanced — konstrukcja osiowa do
duzych obcigzen

Radial Standard — konstrukcja promieniowa
Hard H (Shore 55D)

Medium M (Shore 40D)



» tagodne zamykanie form wiryskowych do produkcji butelek PET w firmie Krones dzieki amortyzatorom PowerStop
HighEnergy

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com 13
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AMORTYZATORY PRZEMYStLOWE
POWERSTOP



AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
PRZEGLAD SERII

MINI ENERGY

Miniaturowy ZALETY PRODUKTU
W przypadku precyzyjnego ttumienia w dziedzinie zastosowan » Najwyzsza wydajnos$¢ przy minimalnej przestrzeni
miniaturowych seria Mini Energy zapewnia wysokg absorpcje konstrukcyjne;j

energii. Zamontowany w cylindrze, co zapewnia jeszcze wiek-
szg oszczednos$¢ miejsca.

P> Zintegrowany zbiornik objetosci oleju

P> Zwiekszona dtugos¢ preta prowadzacego

é » Dane techniczne
ﬂ Mini Energy
Gwin M4 - M6
$ Cisnienie maks. (bez- 10
wzgl.) [bar]
? Warianty skoku Skok normalny
Zabezpieczenie Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR)
T Wyréwnanie objetosci | Sprezyna

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny amortyzator ZALETY PRODUKTU
Lider wsrod standardowych amortyzatorow. Efektywna amor- » Zwyciezca pod wzgledem ceny i osiggéw
tyzacja przy standardowym zuzyciu energii. Dzigki temu seria

» Amortyzowanie o niskim poziomie wibracji dzigki
Standard Energy wygrywa pod wzgledem ceny i osiggow.

spiralnemu rowkowi

P Niska sita podporowa

» Dane techniczne
é Standard Energy

Gwin M8 - M36
Cisnienie maks. (bez- 1
wzgl.) [bar]
& Warianty skoku Skok normalny
Zabezpieczenie Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR),
g podktadka filcowa, ostona harmonijkowa
(TPE)
T Wyréwnanie objetosci | Guma porowata

Obudowa (ze stali nierdzewnej) Zawoér zwrotny
Ttok amortyzatora z rowkiem spiralnym Sprezyna powrotna
Ttoczysko (ze stali nierdzewnej) B Wyréwnanie objetosci / uszczelnienie

16 www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Wydajny

Wysokiej klasy amortyzator dla najwyzszych wymogéw.
Amortyzatory przemystowe serii High Energy sa wyposazone
w spiralny rowek w potaczeniu z tuleja cisnieniowa i zbiorni-
kiem objetosci oleju. Dzieki temu osiagaja liczbe cykli powyzej
$redniej rynkowej przy ekstremalnym pochtanianiu energii. | to
przy minimalnych wymaganiach przestrzennych.

; b
S

>

Regulowany

Czy moze by¢ cos lepszego niz High End? Tak, dzieki nowej,
regulowanej serii wysokie pochtanianie energii moze by¢ precy-
zyjnie dopasowane do catego skoku. Zmniejsza to site i spra-
wia, ze amortyzacja jest jeszcze bardziej migkka.

.«
”T |

|

Ogranicznik staty / prowadnik
B Komora z zapasem oleju

El Tuleja cisnieniowa

ZALETY PRODUKTU

» Dla najwyzszych wymogow i pochtaniania energii

» Zintegrowany zbiornik objetosci oleju

» Hartowana i szlifowana prowadnica

P Liczba cykli powyzej Sredniej rynkowej

_

Gwin

Cisnienie maks. (bez-
wzgl.) [bar]

Warianty skoku
Zabezpieczenie

Wyréwnanie objetosci

ZALETY PRODUKTU

» Dane techniczne
High Energy
M8 - M36
10

Skok normalny/dtugi

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR),
podktadka filcowa, ostona harmonijkowa
(TPE)

Sprezyna

» Optymalnie regulowana amortyzacja w catym skoku.

» Zmniejszona sita podporowa — mniejsze obciazenie

konstrukcji

» Dla najwyzszych wymogow i pochtaniania energii

» Hartowana i szlifowana prowadnica

_

Gwin

Cisnienie maks. (bez-
wzgl.) [bar]

Warianty skoku
Zabezpieczenie

Wyréwnanie objetosci

» Dane techniczne
Adjustable Energy
M8 - M36
10

Skok normalny/dtugi

Bez zabezpieczenia, zgarniacz (NBR),
podktadka filcowa, ostona harmonijkowa
(TPE)

Sprezyna

Sruba regulacyjna

Komora wysokoci$nieniowa

Komora niskoci$nieniowa

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
WIEDZA | DOSWIADCZENIE

Amortyzatory przemystowe marki PowerStop cechuje wyjatkowa technologia rowka
spiralnego.

W odréznieniu od tradycyjnych amortyzatoréw przemystowych z wierconymi otwo-
rami dtawigcymi zwezajacy sie rownomiernie rowek spiralny powoduje precyzyjne
amortyzowanie wstrzasu zapewniajace niski poziom wibracji. Dzieki temu produkty
PowerStop zapewniaja maksymalne pochtanianie energii na najmniejszej przestrze-
ni konstrukcyjnej.

Nasza wiedza i doswiadczenie — korzysci dla klientow:

P> Najwyzsza jako$¢ na potrzeby ekstremalnych wymagan i obcigzen

v

Duze pochtanianie energii dzieki optymalnemu obcigzeniu w kazdej pozycji ttoka

v

Cechujace sie niska wibracjg i doktadne hamowanie dzieki rownomiernemu zweza-
niu sie rowka spiralnego

Niskie zuzycie dzieki hydrostatycznemu prowadzeniu ttoka
Duze bezpieczenstwo pracy i niezawodnosc¢

Ochrona przeciwkorozyjna dzieki zastosowaniu stali nierdzewnej

vvyyy

Zindywidualizowane wykonanie w rozwigzaniach na zyczenie klienta

18 www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Dziatanie

» Amortyzator przemystowy pochtania energi¢ znajdujacej si¢ w ruchu masy i zmienia za pomocg tarcia wewnetrznego

strumienia oleju energie kinetyczng w 100% w ciepto (amortyzacja hydrauliczna).

Stopien twardosci i regulacja — optymalna amortyzacja dostosowana do predkosci i obcigzenia

>

>

Stopien twardosci amortyzatora hydraulicznego oznacza zakres predkosci uderzenia, do ktorej jest on optymalnie dosto-
sowany. W tym zakresie predkosci amortyzator osigga maksymalne pochtanianie energii na jeden skok.

W wyniku regulacji powierzchni pierscienia miedzy ttokiem a powierzchnig slizgu, a przede wszystkim gtebokosci rowka
spiralnego, zmienia sie przekréj dtawienia, a tym samym natezenie przeptywu oleju z komory wysokocisnieniowej do ko-
mory niskoci$nieniowej. Zmiana poziomu dtawienia prowadzi do zmiany przebiegu sity w zaleznosci od predkosci.

Ponizej predkosci minimalnej amortyzator z powodu zmniejszonego efektu dtawiacego pochtania energie ze zmniejszona
wydajnoscia. Powyzej maksymalnej predkosci uderzenia istnieje ryzyko odbicia. Oznacza to, ze poniewaz olej nie jest

w stanie wystarczajgco szybko odptyna¢ w miejscu dtawienia, masa po uderzeniu lekko sie odrywa albo sprezynuje.

W regulowanej serii Adjustable Energy jest dodatkowo zamontowane obejscie, ktdrego dodatkowy przekréj dtawienia

powoduje, ze amortyzator jest bardziej miekki. Poczgwszy od poziomu twardosci H dla pozycji zamknietej na poziomie 0,
obejscie jest otwierane w kierunku poziomu 5 przy maksymalnej predkosci do 5 m/s.

Sita [N] Wiasciwosci charakterystyki amortyzatora

> Zwykle krzywe charakterystyczne zaleznosci sity od
skoku dla poszczegdlnych stopni twardosci wykazuja
nastepujace tendencje.

o » Charakterystyka jest z powodu dtawienia zalezna od
predkosci uderzenia, mozna wiec podac jedynie jej
2] tendencje.
E Hard Skok [mm]
KA Medium

[EJ Soft/Supersoft

Sita [N] Indywidualna charakterystyka ttumienia

> Za pomoca rowka spiralnego mozna jednak nada¢ amor-
B B tyzatorowi charakterystyke indywidualng, specyficzng
dla klienta. Umozliwia to regulacje przebiegu sity progre-
(1] sywnie, z tagodnym wzrostem, stale liniowo ze statym
przebiegiem sity przy mozliwie matej sile maksymalnej,
albo degresywnie z matg sitg w potozeniu koncowym. Za
pomocg odpowiedniego uksztattowania przebiegu rowka
spiralnego mozna w razie potrzeby optymalnie dostoso-
Skok [mm] wac¢ amortyzator do okreslonego zastosowania.

El Stata liniowa
H Degresywna
El Progresywna

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP

WIEDZA | DOSWIADCZENIE

AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
MECHANIZM DLAWIENIA

Technologia rowka spiralnego jako zasada amortyzaciji.
W przypadku amortyzatorow przemystowych PowerStop
efekt dtawigcy potrzebny do amortyzacji jest wytwarzany
przez zwezany rowek spiralny ttoka — optymalnie i bez
drgan.

Wiasciwosci dtawienia

» Rowek spiralny zweza sie na gtebokosci ku gorze. Przy wsuwa-
jacym sie ttoku zmniejsza sie przekroj dtawienia dziatajacy na
krawedz odptywu strumienia.

P> Ze statego przebiegu gtebokosci rowka spiralnego wynika state
zmniejszanie sie powierzchni dtawienia. W ten sposéb amortyza-
tor doskonale dopasowuije sie do predkosci zmniejszanej przez
skok i jest idealnie obcigzony w kazdej pozyciji ttoka, co zapew-
nia maksymalng wydajnos$¢ pochtaniania energii. Dodatkowo
minimalizowane jest zapotrzebowanie na ole;j.

Charakterystyka amortyzatora

> Ze statych wtasciwosci dtawienia wynika niemal idealna,
pozbawiona drgan charakterystyka zaleznosci sity od sko-
ku. Zapobieganie drganiom przy uderzeniu nie tylko chroni
odpowiednie elementy i urzadzenia, lecz takze zapewnia
ptynne hamowanie poruszanych mas.

Hydrostatyczne prowadzenie ttoczyska

» Technologia rowka spiralnego oprocz ptynnej amortyzaciji
zapewnia takze hydrostatyczne prowadzenie ttoka o zredu-
kowanym zuzyciu. Dzieki rowkowi spiralnemu olej podczas
catego skoku znajduje sie miedzy ttokiem a powierzchniag
$lizgu. Wzglednie poruszone czesci sa oddzielane warstwa
Slizgowa, co minimalizuje zuzycie i gwarantuje niezawodne
dziatanie.

Powierzchnia dtawienia

™~

Skok [mm]

Sita [N]

AN N
L _ el N NS

Linia wzorcowa Skok [mm]

PowerStop
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Powierzchnia dtawienia

Skok [mm]

Sita [N]

Jl Linia wzorcowa Skok [mm]

Powszechne amortyzatory
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POWSZECHNE AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE
MECHANIZM DLAWIENIA

W przypadku powszechnych amortyzatoréw przemystowych
o konwencjonalnej konstrukcji efekt dtawiacy potrzebny do
amortyzacji jest wytwarzany przez otwory dtawigce w tulei
— w sposdéb stopniowy i z narazeniem na drgania.

Wiasciwosci dtawienia

» Wsuwajacy sie ttok zamyka po kolei otwory dtawiace w kie-
runku skoku, przez co zmniejsza sie przekroj dtawienia.

» Powoduje to skokowe zmniejszanie powierzchni dtawienia.
W ten sposob amortyzator dopasowuje sie do predkosci
zmniejszanej przez skok tylko w danym zakresie. Ponadto
w wyniku wymuszonego obiegu zuzywana jest duza ilo$¢
oleju.

Charakterystyka amortyzatora

» Charakterystyka zaleznosci sity od skoku odznacza sie
niestatymi wtasciwosciami dtawienia, co prowadzi do drgan
w przebiegu sity. To z kolei powoduje wibracje i, co za tym
idzie, uszkodzenia maszyn, ktérym amortyzator miat zapo-
biegac.
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
DZIALANIE

1. POZYCJA WYJSCIOWA

Kulowy zawor zwrotny jest otwarty, a zbiornik objetosci oleju lacyjnej w celu dostosowania zdolnosci pochtaniania energii
jest w niewielkim stopniu wstepnie naprezony. lub dostosowania do predkosci uderzenia.

W amortyzatorach serii Adjustable Energy obejscie moze byé

otwierane lub zamykane poprzez przekrecenie sruby regu-

MINI ENERGY STANDARD ENERGY

2. WSUWANIE Z AMORTYZACJA AZ DO ZDERZAKA STALEGO

Sita zewnetrzna lub energia kinetyczna (uderzenie) wsuwa > Ze wzgledu na efekt dtawienia rowka spiralnego podczas
ttoczysko razem z ttokiem. skoku na wsuwanym ttoku powstaje sita podporowa, kto-
> Wzrasta cisnienie w komorze wysokocisnieniowe;. ra przeciwdziata ruchowi. W urzadzeniach serii Adjusta-

> Kulowy zawér zwrotny zamyka sie. ble Energy mozna jg zmniejszy¢, otwierajac obejscie.

» W wyniku tarcia dtawionego strumienia oleju energia kine-
tyczna jest zamieniana w ciepto (amortyzacja hydraulicz-
na), przy czym energia ruchu jest w 100% amortyzowana.

» Olej przeptywa z komory wysokocisnieniowej przez rowek
spiralny do komory niskocisnieniowej i komory z zapasem
oleju.

» Objetos¢ wsuwanego ttoczyska jest kompensowana

MINI ENERGY STANDARD ENERGY

3. POWROT
Zwolnienie sity zewnetrznej na ttoczysku » Olej przeptywa z powrotem z komory niskoci$nieniowej
» Sprezyna cofajgca popycha ttok z ttoczyskiem z powro- przez kulowy zawér zwrotny i rowek spiralny do komory
tem do pozycji wyjsciowej. wysokocisnieniowej.

P> Aby uzyskac szybki powr6t, kulowy zawoér zwrotny otwiera
sie w celu szybkiego przeptywu oleju.

MINI ENERGY STANDARD ENERGY
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HIGH ENERGY

przez wieksze naprezenie wstepne wyréwnania objetosci.

» W przypadku wykorzystania skoku amortyzatora ttoczy-
sko jest catkowicie zagtebione w amortyzatorze, a rucho-
ma masa spoczywa bezposrednio lub na catej powierzch-
ni nad gtowica na goérze amortyzatora. Przy tym nalezy
uwazac, aby maksymalna sita w potozeniu krancowym nie
zostata przekroczona.

HIGH ENERGY

HIGH ENERGY

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com

ADJUSTABLE ENERGY

Sita [N]

[

i

2

//

L~

Pochtanianie energii = energia amortyzacji

ADJUSTABLE ENERGY

ADJUSTABLE ENERGY

Skok [mm]
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
MAKSYMALNA ELASTYCZNOSC

Modut, ktéry spetnia wszystkie wymagania.

Nowy modut umozliwia faczenie najbardziej uniwersalnych wariantow czterech serii, kazda z wariantem skoku, zakresem pred-
kosci, zabezpieczeniem i gtowica, dostosowanych do danego zastosowania. To wszystko jest u nas standardem, dzieki czemu
oferujemy najszybsza dostepnosc i idealng cene. Nowe serie Mini Energy, Standard Energy, High Energy i Adjustable Energy
oferujg pewne udoskonalenia oraz znaczgce ulepszenia i uzupetnienia.

WARIANTY SKOKU

tagodniejsze pochtanianie energii

Wynalezienie ptynnie zwezajacego sie spiralnego rowka
umozliwito osiggniecie maksymalnego pochtaniania ener-
gii na minimalnej przestrzeni konstrukcyjnej, a tym samym
minimalnych skokow (N). Jednak nie kazda maszyna jest
przystosowana do takich obciazen, nie kazda konstrukcja

N Skok normalny

Nﬁ

STOPIEN TWARDOSCI

€

jest w stanie pochtona¢ takie opoznienia. W przypadku wersji
z dtugim skokiem (L) to samo pochtanianie energii mozna
opoznic¢ przy dtuzszym skoku amortyzatora, co znacznie
zmniejsza site podporowa, zapewniajac mozliwie najdelikat-
niejsze amortyzowanie.

L Skok dtugi

AN
V

Stopien twardosci i regulacja — optymalna amortyzacja dostosowana do predkosci

Gtebokosc¢ rowka spiralnego okresla natezenie przeptywu
oleju organicznego z komory wysokocisnieniowej do komory
niskocisnieniowej, a zmieniajac te gtebokos¢, uzyskuje sie
pozadane dfawienie. Przy niskich predkosciach przeptyw
przez ptaski rowek spiralny jest niski, aby osiggnaé¢ wysoki
stopien dfawienia i duze pochtanianie energii. Przy duzych
predkosciach gtebszy rowek spiralny zapewnia wystarczajacy

Pozycja zamknieta Pozycja otwarta
0% natgzenia 100% natgzenia
przeptywu przeptywu
e — —
e —————
s ———————
e ——
>
E O § 0 5 ¢4

przeptyw, aby zmniejszy¢ site uderzenia i zapobiec odbiciu.
Dzieki amortyzatorom przemystowym serii Adjustable Energy
natezenie przeptywu mozna regulowac bezstopniowo za
pomoca dodatkowego obejscia. W ten sposdb amortyzacja
moze by¢ optymalnie dostosowana do predkosci.
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Optymalne zabezpieczenie dla kazdego otoczenia

Dzieki szerokiej gamie modutéw rozwiazania PowerStop
oferujg odpowiednie zabezpieczenie w kazdych warunkach.
W czystym srodowisku, takim jak Srodowisko procesu mon-
tazu, amortyzator nie wymaga specjalnego zabezpieczenia
(D), co obniza koszty. Jest on zabezpieczony przed wilgocia
i olejem za pomocg opcjonalnego zgarniacza (A) z NBR.
Ochrone wnetrza amortyzatora przed pytem i wiérami, row-

Bez zabezpieczenia
— w czystym otoczeniu

przed wilgocia i olejem

Zgarniacz (NBR)

niez w przemysle drzewnym, zapewnia filcowa podktadka (F).
Réwniez ostona harmonijkowa (B) z TPE zapewnia najlepsza
ochrone przed niekorzystnymi warunkami.

Podktadka filcowa
— zabezpieczenie przed pytem i widrami

Ostona harmonijkowa (TPE)

Pochtanianie sit tagodne dla materiatéw i przy niskim poziomie hatasu

Wariant bez gtowicy jest dostepny w wersji z krétkim ttoczy-
skiem (D), w ktorej ttoczysko wystaje z obudowy na mak-
symalny skok amortyzatora. Oznacza to, ze wariant ten ma
zintegrowany staty ogranicznik. Istnieje rowniez wariant bez
gtowicy rowniez z dtugim ttoczyskiem (E), w ktérym ttoczysko
wystaje dalej niz maksymalny skok amortyzatora. Oznacza to,
ze wariant ten nie ma zintegrowanego statego ogranicznika.
Wariant z gtowica jest dostepny z gtowica stalowa (S) lub gto-
wicg plastikowg (K). Ze wzgledu na zwiekszong powierzchnie
gtowicy stalowej (S) nacisk powierzchniowy przy zderzeniu
jest zredukowany, co ma korzystny wptyw w przypadku kon-
taktu z miekkimi materiatami. Aby dodatkowo zredukowaé
generowany hatas, zaleca sie stosowanie plastikowej gtowicy
(K) z wktadka z TPC. Oba te warianty z gtowica sa odpowied-
nie do ogranicznika statego. W celu zwigkszenia wytrzyma-
tosci przy skosnych katach uderzenia wszystkie gtowice sg
zaokraglone, aby pochtaniaty obcigzenie przy zmniejszonej
sile poprzecznej. W celu zapewnienia dobrego zamocowania

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com

gtowice sg przyklejane i dodatkowo zaciskane na ttoczysku
za pomoca bocznych wgtebien.
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
WYPOSAZENIE

TULEJA OPOROWA | PAH

Dostepne do M4-M36

W celu optymalnej regulacji skoku amortyzatora zaleca sie zastosowanie tulei oporowe;.
Zderzak krancowy i skok amortyzatora mozna przy tym nastawi¢ indywidualnie, nakrecajac
tuleje na gwint zewnetrzny amortyzatora i blokujac ja dodatkowg nakretka kontrujaca.
Zaleca sie, aby najpierw ustawi¢ optymalne obciazenie amortyzatora poprzez zmniejsze-
nie skoku amortyzatora. Nastepnie mozna regulowac zderzak krancowy poprzez zmiane
potozenia amortyzatora w konstrukcji przytaczy.

Tuleja oporowa dziata zaréwno z gtowicg stalowg i gtowicg z tworzywa sztucznego, jak

i bez nich, ale nie w potaczeniu z ostong harmonijkowa. Tuleja oporowa oraz wchodzaca

w zakres dostawy dodatkowa nakretka kontrujaca sa wykonane ze stali nierdzewne;j.

CZUJNIKOWA TULEJA OPOROWA | PSH

Dostepnos$é dla rozmiaré6w M8-M33 (z wyjatkiem M16, M22 i M27)

Oproécz wiasciwosci tulei oporowej czujnikowa tuleja oporowa oferuje bardzo kompaktowo
zintegrowany czujnik indukcyjny do wykrywania pozycji krancowej ustawionego skoku
amortyzatora. Zastosowanie czujnikowej tulei oporowej wymaga zastosowania amorty-
zatora przemystowego z gtowicg stalowg lub gtowica z tworzywa sztucznego (bez ostony
harmonijkowej).

Czujnik indukeyjny, PNP (NC), przewod PUR o dtugosci 2 m, klasa ochrony wedtug IP67.
Wiecej informacji mozna znalez¢ na osobnej karcie charakterystyki.

ADAPTER OBCIAZEN NIEOSIOWYCH | PBV

Dostepnosé dla rozmiarow M8-M36 dla skoku normalnego i dtugiego

Jezeli amortyzator przemystowy jest uderzany pod katem przekraczajacym dopuszczal-
ny btad prostoliniowosci wynoszacy 2°, konieczne jest zastosowanie adaptera obcigzen
nieosiowych. Pozwala to zwiekszy¢ dopuszczalny kat uderzenia do 30°, co jest szczegdlnie
korzystne w przypadku zastosowan obrotowych.

Adapter obcigzen nieosiowych moze by¢ stosowany tylko w potaczeniu z amortyzatorem
przemystowym bez gtowicy. Alternatywnie amortyzator moze byc¢ przykrecony za pomocg
zewnetrznego gwintu adaptera obciazen nieosiowych.

Sktadajacy sie z ttoczyska i obudowy ze stali nierdzewnej adapter obcigzen nieosiowych
jest dostepny z dwoma wersjami zabezpieczenia.

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia

w czystym srodowisku

Zabezpieczenie: zgarniacz

zabezpieczenie przed wilgocia i olejem

Zabezpieczenie: podktadka filcowa

zabezpieczenie przed pytem i widrami
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KOLNIERZ ZACISKOWY PRZYKRECANY ORTOGONALNIE | PKS

Dostepnosé dla rozmiaré6w M8-M36

Kotnierz zaciskowy wykonany ze stali niklowanej utatwia zamocowanie amortyzatora na
konstrukcji. Amortyzator w stanie wkreconym nalezy zacisna¢ za pomocg srub w kotnie-
rzu zaciskowym ortogonalnie wzgledem amortyzatora i zamocowac na konstrukcji, co nie
wymaga uzycia nakretki kontrujace;j.

KOLNIERZ ZACISKOWY PRZYKRECANY ROWNOLEGLE | PKP

Dostepnosé dla rozmiaré6w M8-M36

Kotnierz zaciskowy wykonany ze stali niklowanej utatwia zamocowanie amortyzatora na
konstrukcji. Amortyzator w stanie wkreconym nalezy zacisng¢ za pomoca srub w kotnierzu
zaciskowym w kierunku wkrecania amortyzatora i zamocowac na konstrukcji, co nie wyma-
ga uzycia nakretki kontrujace;j.

NAKRETKA KONTRUJACA | PVYM

Dostepnosé dla rozmiaré6w M4-M36

Z kazdym amortyzatorem przemystowym dostarczana jest nakretka ze stali nierdzewne;.
W przypadku montazu w otworze bez gwintu mozna zamdéwi¢ dodatkowg nakretke do
mocowania po obu stronach.

USZCZELNIENIE KOMORY CISNIENIOWEJ | PDD

Dostepne do M4-M36

Jezeli amortyzator przemystowy ma by¢ stosowany w komorze cisnieniowej, np. w sitow-
niku pneumatycznym lub jednostce obrotowej, wymagane jest zastosowanie uszczelki
komory cisnieniowej do uszczelnienia zewnetrznego konturu amortyzatora. Aby zapewni¢
optymalne uszczelnienie, uszczelka musi przylegac catg powierzchnia po obu stronach.
Sama uszczelka jest wykonana z kauczuku NBR, ktéry w celu stabilizacji jest naktadany na
stal ocynkowanga zabezpieczong przed korozja.
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INDUKCYJNY LACZNIK ZBLIZENIOWY
CZUJNIKOWA TULEJA OPOROWA | PSH

Informacje ogdlne

Dopuszczenie

Norma podstawowa

Typ ochrony wg IEC 60529

Wyswietlacz funkcji

Zabezpieczenie przez zamiang biegunéw
Wskazanie napiecia roboczego
Wytrzymatosé na zwarcie

Dane elektryczne

Rodzaj przytaczenia

Zmierzone napiecie robocze [V DC]
Zmierzone napiecie izolacyjne [V DC]
Zmierzony prad roboczy [mA]

Zmierzony prad zwarciowy [A]

Napigcie robocze min. [V DC]

Napiecie robocze maks. [V DC]
Wykonanie elektryczne

Najmniejszy prad roboczy [mA]
Pojemnos¢ obciazeniowa maks. [UF]

Prad biegu jatowego, amortyzowany maks. [mA]
Prad biegu jalowego, nieamortyzowany maks. [mA]
Tetnienie resztkowe maks. [%]

Wyijscie taczenia

Czestotliwos¢ wigczania [Hz]

Funkgcja przetacznika

Spadek napiecia [V]

Dane mechaniczne

Liczba przewoddéw x przekrdj przewodu [mm?2]
Zmierzony odstep wiaczania Sn [mm]
Sposdb montazu

Materiat obudowy

Zabezpieczony odstep witaczania Sa [mm]
@ przewodu D [mm]

Diugosc przewodu [m]

Rzeczywisty odstep taczenia Sr [mm]
Gtebokosé [mm]

Temperatura otoczenia [°C]

Materiat powierzchni aktywnej

Materiat ptaszcza przewodu

0.35

i —————

LED

@D

M8x1

10.0

BN

Gl Teu— ]

CE / UKCA / cULus / WEEE
|IEC 60947-5-2

IP67

Tak

Tak

Nie

Tak

Przewod

24

75

150

100

10

30

DC, napiecie state
1

0.2

3

9

10

PNP

3000

Styk normalnie zamkniety (NC)
25

3x0.073

2.00

Na réwno z powierzchnig
Stal nierdzewna
1.60

2.1

2

2

10

-25...+70

PBT

PUR
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
PRZEGLAD PRODUKTOW

2 Pochtanianie energii maks. % % E §
g % Skok Predkosé uderzenia . . . .g 2z T g
S _E. Praca ciagta Zatrzymanie awaryjne g % g E’ E é
@ .g maks. min. maks. Naskok Na godzine Na skok T £ 'g g @
2 [mml (ys) [my/s] ] [J/n] (4] 2 8 RS
| P I ME| 4 0,1 2,2 0,8 2.100 0,8 D 30
| P [ mE] N 4 0,1 2,2 0,8 2,100 0,8 D A 34
| P I ME| N 5 0,1 3,5 1,8 5.000 1,8 D A 38
| P | SE] N 6 0,1 5,0 1,5 10.000 1,5 D F A B |22
| P | SE] N 8 0,1 5,0 3 22,000 3 D F A B |46
BREIESN N o 0,1 5,0 9 33.000 9 D F A B |80
| P | SE J14x10 Y REEEP 0,1 5,0 20 50.000 20 D F A B &4
EBEREEE N 2 0,1 5,0 20 50.000 20 D F A B |58
- | P | SE] N 12 0,1 5,0 20 50.000 20 D F A B [62
44 I E3 N 12 0,1 5,0 20 50.000 20 D F A B [66
E % [ P | sE| N 15 0.1 5,0 41 90.000 41 D F A B [0
o P [sE[22x15 I EE 0,1 5,0 41 90.000 41 D F A B |72
| P I SE| N 25 0,1 5,0 105 120.000 105 D F A B |78
| P | SE J27x15 RN REES 0,1 5,0 105 120.000 105 D F A B |82
| P | SE] N 25 0,1 5,0 105 120.000 105 D F A B [[86
| P | SE| N 30 0,1 5,0 185 140.000 185 D F A B [0
| P I SE| N 30 0,1 5,0 185 140.000 185 D F A B |92
| P | HE Josx10 I YRINNG 0,1 5,0 3,54 10.000 45 D F A B |22
| P | HE | 10x10 NN RE: 0,1 5,0 910 22.000 11-13 D F A B |4
| P JHE] N 10 0,1 5,0 16-18 33.000 2125 D F A B |50
B E N/L 12/20 0,1 5,0 28-34 50.000 30-42 D F A B/ |54
B E N/L 12/20 0,1 5,0 2834 50.000 3042 D F A B/ [B8
S | P JHE] N/L 12/20 0,1 5,0 2834 50.000 3042 D F A B/ |62
z % I &3 IE8E N/L 12/20 0,1 5,0 2834 50.000 3042 D F A B/ [66
I = | P JHE] N/L 15/25 0,1 5,0 65-80 90.000 75150 D F A B/ |70
| P JHE] N/L 15/25 0,1 5,0 65-80 90.000 75-150 D F A B/ |74
| P JHE] N/L 25/40 0,1 5,0 160220  120.000 190-400 D F A B/ [78
B E N/L 25/40 0,1 5,0 160-220  120.000 190-400 D F A B/ 82
| P I HE| N/L 25/40 0,1 5,0 160-220  120.000 190-400 D F A B/ |86
I 3 EBRH N/L 30/50 0,1 5,0 280-400  140.000 350-800 D F A B/ [0
| P I HE| N/L 30/50 0,1 5,0 280400  140.000 350-800 D F A B/ |92
| P | AE] N 6 0,1 5,0 4 10.000 4 D F A B |42
| P ] AE] N 8 0,1 5,0 10 22.000 13 D F A B |46
| P | AE| N 10 0,1 5,0 18 33.000 18 D F A B |80
| P | AE] N/L 12/20 0,1 5,0 34 50.000 34 D F A B/ |52
I 3 IEBRE N/ 12/20 0,1 5,0 34 50.000 34 D F A B/ |58
:_; | P | AE| N/L 12/20 0,1 5,0 34 50.000 34 D F A B/ |62
o) P JAE] N/L 12/20 0,1 5,0 34 50.000 34 D F A B/ 66
ﬁ | P | AE] N/L 15/25 0,1 5,0 80 90.000 80 D F A B/ [l70
2 | r JaE] N/L 15/25 0,1 5,0 80 90.000 80 D F A B/ 7
| P | AE] N/L 25/40 0,1 5,0 220 120.000 220 D F A B/[78
| P | AE| N/L 25/40 0,1 5,0 220 120.000 220 D F A B/ |82
| P | AE| N/L 25/40 0,1 5,0 220 120.000 220 D F A B/ |86
| P | AE| N/L 30/50 0,1 5,0 400 140.000 400 D F A B/ [0
| P JAE] N/L 30/50 0,1 5,0 400 140.000 400 D F A B/ |94

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com 29
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP

GWINT M4XO0.5

MINI ENERGY

Miniaturowy
> Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2[° - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 0.2 [kN] tywa RoHS - wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Mini Energy 1[Nm] - Mini Energy 10 [bar]
DANE TECHNICZNE
o g el :g Predko$¢ ude- Pochtfanianie energii maks. -% Cofniecie ; ? %.
z 4 g rzenia Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § 2 z’
L — = ®©
E _§ maks. ‘5 min. maks. Na skok  Na godzine Na skok g min.  maks. maks. (% faff g
s a o = ©
‘;“ mm] £ [m/s] [n/s] [J] [J/h] [J] g NI [N] [s] NN
D x
> H 0,1 1,2 0,8 2.100 0,8 D 1 2 0,15 -
z g N 4 C =
s - B B
= E S X
M 08 2,2 0,8 2.100 0,8 A 1 2 0,15 -
K x

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



OCHRONA

Bez zabezpieczenia Zgarniacz (NBR)

o H A H

— -
_J - S~ ~
w czystym srodowisku przed ciecza, olejem, ...

RYSUNKI TECHNICZNE

bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
NG o WD e@ NG sE NG <@
30 32
d< 14.7 14.7_
> B 4
_& <§r o | X3 <6 - ‘ —
= = I / © |
w ey T ]
= = | I ] i
w 2 __[l2__l4 6
26
29 26 2
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
GWINT M4XO0.5

WYPOSAZENIE

Wyposazenie Uwagi

W komplecie 1x PVM04X05-A. Nie dotyczy amortyzatoréow przemystowych z ostong
harmonijkowa.

PVMO04X05-A Nakretka kontrujgca ze stali szlachetnej Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM04X05-A. Uszczelka musi przylegac catg powierzchnia po
obu stronach.

Nr katalogowy

PAH04X05-A Tuleja oporowa

PDDO04X05-A Uszczelnienie komory cignieniowej

5 3 6
Y U
AN R
@) G
" \/
2 0,59
1.8
o || 2
Q)
| ‘®4.2 1 0,59

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP

GWINT M5X0.5

MINI ENERGY

Miniaturowy
> Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2[° - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 0.2 [kN] tywa RoHS - wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Mini Energy 1[Nm] - Mini Energy 10 [bar]
DANE TECHNICZNE
o g el :g Predko$¢ ude- Pochtfanianie energii maks. -% Cofniecie ; ? %.
z 4 g rzenia Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § 2 z’
L — = ®©
E _§ maks. ‘5 min. maks. Na skok  Na godzine Na skok g min.  maks. maks. (% faff g
s a o = ©
‘;“ mm] £ [m/s] [n/s] [J] [J/h] [J] g NI [N] [s] NN
D x
> H 0,1 1,2 0,8 2.100 0,8 D 1 2 0,15 -
z g N 4 C =
s - B B
= E S X
M 08 2,2 0,8 2.100 0,8 A 1 2 0,15 -
K x

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



OCHRONA

Bez zabezpieczenia Zgarniacz (NBR)

o H A H

— -
_J - S~ ~
w czystym srodowisku przed ciecza, olejem, ...

RYSUNKI TECHNICZNE

bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
NG oo wWE eE NG sEND B
30 32 33 33.5
g 14.7 14.7 14.7 o 14.7
e o 3| e <7 “ 1 I 4 ol ™ 4 o o
A4 55 |/ / Q) < Q)
= = H I ] = =
E = I H J | I
2 2 __|4 6 3 35
26
39 26 39 26 3g 28 3g
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
GWINT M5X0.5

WYPOSAZENIE

Wyposazenie Uwagi

W komplecie 1x PVM05X05-A. Nie dotyczy amortyzatoréow przemystowych z ostong
harmonijkowa.

PVMO05X05-A Nakretka kontrujgca ze stali szlachetnej Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM05X05-A. Uszczelka musi przylegac catg powierzchnia po
obu stronach.

Nr katalogowy

PAHO05X05-A Tuleja oporowa

PDD05X05-A Uszczelnienie komory cignieniowej

3 7
< re)
o
~| %7 — 8
27 2
8 | 1g 2 059
18
< o)
©o H oo
5.2 1 059

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

7 [e] osxos [ENCIRNEN -2
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP

GWINT M6X0.5

MINI ENERGY

Miniaturowy
> Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2[° - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 0.5 [kN] tywa RoHS - wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Mini Energy 2 [Nm] - Mini Energy 10 [bar]
DANE TECHNICZNE
% Zg Prodkosé ude- Pochtanianie energii maks. 2 Cofniecie > >
®© £ Skok B ) Q o EBE
z 4 g rzenia Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne Sita Czas § B
L — = ®©
E _§ maks. ‘5 min. maks. Na skok  Na godzine Na skok g min.  maks. maks. (% faff g
s a o = ©
‘;“ mm] £ [m/s] [n/s] [J] [J/h] [J] g NI [N] [s] NN
H 0,1 12 1,8 5.000 1,8 D x
> D 15 2,5 0,15 -
-0 E -
= E N B M 08 2,2 1,8 5.000 1,8 - - -A
=2 S x
T -
A 15 2,5 0,15 -
S 1,8 3,5 1,8 5.000 1,8 K x

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



OCHRONA

Zgarniacz (NBR)

Bez zabezpieczenia

S

E—f—%= &

A

w czystym srodowisku przed ciecza, olejem, ...

RYSUNKI TECHNICZNE

bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-
ttoczysko

N Ol -A | N

wa sztucznego

EEy N sEP N 0y -A|

36 385 40 405
3 19 19 19 _ 19
= ey
_ 6 g g <5 <8 3 5 S 5 <| 0 5 <| O
Zrx - Q) IS | ©
=g H ] = =]
w 2 25 _|5 7.5 4 4.5
31
59 31 - 31 69 31 69
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AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
GWINT M6X0.5

WYPOSAZENIE

Wyposazenie Uwagi

W komplecie 1x PVM0O6X05-A. Nie dotyczy amortyzatoréow przemystowych z ostong
harmonijkowa.

PVMO06X05-A Nakretka kontrujgca ze stali szlachetnej Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM06X05-A. Uszczelka musi przylegac catg powierzchnia po
obu stronach.

Nr katalogowy

PAHO06X05-A Tuleja oporowa

PDD06X05-A Uszczelnienie komory cignieniowej

3 8
< 0
= % 7 Aﬁii %
s
10_J2g 25 1q
1.8
\gI 1392
| |ge2 1 05g

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

(7 [e] ooxos ECIENEN

< www.zimmer-group.com

41



42

AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M8X1

>

STANDARD ENERGY HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 1 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 3 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 3 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 3 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
3 S I - 2 i
. :‘o‘ el § Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. = Cofniecie ; §§
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
§ [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 1,5 10.000 1,5 D 15 3,0 0,2 D x
(=] o o 5
g E M 08 2,2 1,5 10.000 1,5 F 15 3,0 0,2 E -
N 6 - - -
2 W
ﬁ. E S 1,8 3,5 1,5 10.000 1,5 A 15 3,0 0,2 S x
7y - - -
W 30 5,0 1,5 10.000 1,5 B 15 4,5 0,2 K x
H 0,1 1,2 4 10.000 ) D 25 4,5 0,2 D x
T <>5 M 08 2,2 4 10.000 5} F 25 4,5 0,2 E -
o N 6 - : :
T E S 1,8 3,5 3,5 10.000 4 A 25 4,5 0,2 S x
W 30 5,0 3,5 10.000 4 B 25 6,0 0,2 K x
w D 25 45 0,2 D x
3> ) )
=8 F 25 45 02 E -
0w N 6 H 0,1 5,0 4 10.000 4 - -
E E A 25 4,5 0,2 S x
< B 25 6,0 02 K x
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[a]
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<
a
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ENERGY

HIGH
ENERGY

4
@ x>
=2
EF
=

o|.|J
<

=1

w czystym srodowisku

bez gtowica krotkie ttoczysko

46
g <6 <11
S |/ A

25 _[13 _|6
40 .
47
o | <6 <11
X N
g/ o |9
=
n&‘ |
25 _[13 egf
41 %

. 53

S~ |OL3 6 11 |

s M2 Q

=1 |

na kurz, wiory, ... przed ciecza, olejem, ...

bez gtowica diugie Z gtowica stalowa Z gtowica z tworzy- Z ostona harmonijko-

e\ |

MG

.

Z ostona harmonijkowa i gfo-

10g

ttoczysko wa sztucznego  wa i gtowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
N -A T -A I -A I -A I A
49 52 52 56 56
[Te) n N N
6l. 6 1| S 6 10| © 6 &gJ 6 2
IS
=0 = = %ﬁ b L
9 6 6 10 10
4 4 40 35.5 35.5
0 9g 40_| 10g 40| 10g == 129 — 11g
50 53 o 53 . 57 ~ 57 ~
6l o 6 w| © 6 10| © 6 o] = 6 )
Q) S
L] L] M —
1) 0 é‘ w ):‘
9 6 6 10 ol I}
41 9g 41| 10g 41| 10g 36.5 129 36.5, 11g
56 59 . 59 o 63 ~ 63 «~
*ﬁ«N 6.1 < 6. w gl 6_ |9 6 |0
L_IT] L_I] i r f‘ T,
0 10| 4‘» g‘ ;‘ W
9 6 6 10]_| * 10
41 10g 41, 119 41, 11g 365 13g 365 129
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M8X1

>

Po!

® @ @ aF

©

©E0E

)

Nr katalogowy Wyposazenie
PAHO08X10-A Tuleja oporowa
PSH08X10-B Tuleja czujnika stopu
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV08X10ND-A normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBVO8X10NF-A normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBVO8X10NA-A normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)
PKS08X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
PKP08X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
PVMO08X10-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej
PDDO08X10-A Uszczelnienie komory cisnieniowej
10 4
X
Yo [
=
12 8¢
10 34.5
<
X — \
18 L] —
7.5
26.5 18g
3.3
NI =
I
N 1 | NN
| <
11 6
17 9g
2.5
@
- H o
-
‘ | 8.2 1.5 1g

Uwagi

W komplecie 1x PYM08X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM08x10-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM12X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM12X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM12X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 1 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM08X10-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.

M8x1

14.3

(A
=
M8x1

&)
=
i
S

309

7.4

M8x1

14

4.5

15¢g

@
M8x1
B

1g
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M10X1

>

STANDARD ENERGY HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 2 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 4 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 4 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 4 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
3 S I - 2 i
. :‘o‘ el § Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. = Cofniecie ; §§
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
E [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 3 22.000 3 D 2 4 0,2 D x
(=] o o 5
E <>5 M 08 2,2 3 22.000 3 F 2 4 0,2 E -
og N 8 - . -
ff E S 1,8 3,5 3 22.000 3 A 2 4 0,2 S x
7y - - -
W 30 5,0 3 22.000 3 B 2 9 0,2 K x
H 0,1 1,2 10 22.000 18 D 35 6 0,2 D x
T (>5 M 08 2,2 10 22.000 13 7 8p 6 0,2 E -
oF N 8 - - -
Tz S 18 35 9 22.000 11 A 35 6 02 'S «x
W 30 5,0 9 22.000 11 B 35 11 0,2 K x
w D 35 6 0,2 D x
| - =
m
|<1. 7 8k 6 0,2 E -
(7] N 8 H 0,1 5,0 10 22.000 10 - -
= A 35 6 028 ISl x
2 R B
B 35 11 0,2 K x
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Bez zabezpieczenia
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M10X1

>

Po!

® @ @ aF

©

©E0E

)

48

Nr katalogowy Wyposazenie
PAH10X10-A Tuleja oporowa
PSH10X10-B Tuleja czujnika stopu
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV10X10ND-A normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV10X10NF-A normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV10X10NA-A normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)
PKS10X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
PKP10X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
PVM10X10-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej
PDD10X10-A Uszczelnienie komory cisnieniowej
12 5
X
< ©
= 1l ,F [ L
16 14g
12 43
0
—
- X
=) [
35 3
9.5
32.5 29g
3.3
IR 3 E
o o @,, = Ll
|
13 6
19 11g
2.5
t o
N2
10.2 1.51g

Uwagi

W komplecie 1x PYM10X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM10x10-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 1 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM10X10-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.

18.5 5
m.92
min
)::U\ ® M8x1
0 -
O g
N/ 2
16 5
16 40g
© 17
7.4 7.4
JUAN E [
- ] | S 1 = 0
| a4 X b
4.3 10
.25 _| 189
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

(e Jre] oxio ECREN

< www.zimmer-group.com

49



50

AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M12X1

>

STANDARD ENERGY HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 3 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 7 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 7 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 7 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
= ‘S n . " Q q q
. :‘o‘ el g Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. -g Cofniecie ; 5%
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
E [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 9 33.000 9 D 25 5 0,2 D x
(=] o o 5
E <>5 M 08 2,2 9 33.000 9 7 2k 5 0,2 E -
oF N 10 - - -
ff E S 1,8 3,5 9 33.000 9 A 25 ® 0,2 S x
7y - - -
W 30 5,0 9 33.000 9 B 25 17 0,2 K x
H 0,1 1,2 18 33.000 25 D 45 7,5 0,2 D x
T <>5 M 08 2,2 18 33.000 25 F 45 7,5 0,2 E -
c & N 10 - - 8
T E S 1,8 3,5 16 33.000 21 A 45 7,5 0,2 S x
W 30 5,0 16 33.000 21 B 45 19 0,2 K x
w D 45 7,5 0,2 D x
o > - -
28 F 45 75 02 E -
0w N 10 H 0,1 5,0 18 33.000 18 - -
E & A 45 75 02 S «x
= B 45 19 0,2 K x
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa Zgarniacz (NBR) Ostona harmonijkowa (TPE)

() LSS 0
i{&'\‘“llllllllll&\\\\\&
SRR —7% #} Vo
- s T T
w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed cieczag, olejem, ...

>
bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z glowica z tworzy- Z ostong harmonijko- Z ostong harmonijkowa i gto-
ttoczysko wa sztucznego  wa i glowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M12X1

>

Po!

® @ @ aF

©

©E0E

)

Nr katalogowy Wyposazenie
PAH12X10-A Tuleja oporowa
PSH12X10-B Tuleja czujnika stopu

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV12X10ND-A normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV12X10NF-A normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV12X10NA-A normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)
PKS12X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
PKP12X10-A Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
PVM12X10-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej
PDD12X10-A Uszczelnienie komory cisnieniowej

6
o 5*,3 H
s
20 _|20g
14 51.5
- ©|
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T \
g | T 77%7
s
38.5 449
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™| O i I ﬁ ,:H:,
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| -
15 6
2 13g
25
()
SRE

12.2
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Uwagi

W komplecie 1x PYM12X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM12x10-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM16X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM16X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM16X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 1 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PVYM12X10-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M14X1

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 3.5 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 15 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 20 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 20 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
. % el g Predko$¢ ude- Pochtanianie energii maks. -% Cofniecie 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
S [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 20 50.000 20 D 3 6 0,3 D x
(=] o o 5
E <>5 M 08 2,2 20 50.000 20 F 8 6 0,3 E -
oF N 12 - 5 S
= E S 1,8 3,5 20 50.000 20 A 3 6 0,3 S x
7y - B -
W 30 5,0 20 50.000 20 B 3 15 0,3 K x
H 0,1 1,2 34 50.000 42 D 7 11 0,3 D x
T <>.'5 M 08 2,2 32 50.000 38 F 7 11 0,3 E -
c & N 12 s 5 5
Tz S 18 85 30 50.000 34 A 7 11 03 S «x
W 30 5,0 28 50.000 30 B 7 20 0,3 K x
w D 7 11 0,3 D x
3> ; ;
<O F 7 11 0,3 E -
il N 12 H 01 5,0 34 50.000 34 5 5
32 A 7 11 03 Sl x
i . .
= B 7 20 03 K x
H 0,1 1 ,2 34 50.000 42 D 7 11 04 D X
T (>5 M 08 2,2 32 50.000 38 - E -
cx L 20 @ - F 7 11 04 -
Tz S 18 3,5 30 50.000 34 . S x
W 30 5,0 28 50.000 30 A 7 11 04 K «x
w D 7 11 04 P x
o> -
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'.;7, E L 20 H 0,1 5,0 34 50.000 34 F 7 11 0,4 -
= . SEX
(=] -
< A 7 11 0,4 K x
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Bez zabezpieczenia
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Podktadka filcowa
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Zgarniacz (NBR)
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Ostona harmonijkowa (TPE)
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wa i gtowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M14X1

>
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PAH14X10-A

PSH14X10-B

PBV14X10ND-A

PBV14X10NF-A

PBV14X10NA-A

PBV14X10LD-A

PBV14X10LF-A

PBV14X10LA-A

PKS14X10-A
PKP14X10-A
PVM14X10-A

PDD14X10-A

19

17

M20x1.5

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Tuleja czujnika stopu

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok

normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podktadka filcowa (filc)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej
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Uwagi

W komplecie 1x PYM14X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM14x10-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 5 Nm.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM14X10-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M14X1.5

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 3.5 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 15 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 20 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 20 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
. % el g Predko$¢ ude- Pochtanianie energii maks. -% Cofniecie 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
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Bez zabezpieczenia

-]
=1 %=

w czystym srodowisku

Podktadka filcowa

na kurz, wiory, ...

Zgarniacz (NBR)

=1

przed cieczag, olejem, ...

Ostona harmonijkowa (TPE)
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bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z glowica z tworzy- Z ostong harmonijko- Z ostong harmonijkowa i gto-
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bez gtowica krotkie tloczysko bez gtowica diugie
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Z gtowica stalowg
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M14X1.5

>
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Nr katalogowy Wyposazenie
PAH14X15-A Tuleja oporowa
PSH14X15-B Tuleja czujnika stopu
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV14X15ND-A normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV14X15NF-A normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV14X15NA-A normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)
PBV14X15LD-A Adapter gbcazen meqsmwygh, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia
3 Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
PBV14X15LF-A Ochrona: podkfadka filcowa (filc)
PBV14X15LA-A Adapter ob0|az§n nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)
PKS14X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
PKP14X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
PVM14X15-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej
PDD14X15-A Uszczelnienie komory cisnieniowej
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Uwagi

W komplecie 1x PYM14X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM14x15-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM20X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 5 Nm.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM14X15-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M16X1

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 3.5 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 15 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 20 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 20 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa Zgarniacz (NBR)

() _ - ]
J ;\\I B o
w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed ciecza, olejem, ...

>

bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
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bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M16X1

>

Po!

@ @ ® ® ® F

S)

G v

PAH16X10-A

PBV16X10ND-A

PBV16X10NF-A

PBV16X10NA-A

PBV16X10LD-A

PBV16X10LF-A

PBV16X10LA-A

PKS16X10-A
PKP16X10-A
PVM16X10-A

PDD16X10-A

S

8]0]a)

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok

normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podkfadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie

Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle

Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej
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Uwagi

W komplecie 1x PYM16X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 5 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 3 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM16x10. Uszczelka musi przylegac
cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

(o [re] ox1 [SICIRNR
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M16X1.5

>

STANDARD ENERGY HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 3.5 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 15 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 20 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 20 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
. % el g Predko$¢ ude- Pochtanianie energii maks. -% Cofniecie 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
S [mm] £ [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] 5 IN] [N] [s] NN
H 0,1 1,2 20 50.000 20 D 3 6 03 D x
[a] o ’ -
E M 08 2,2 20 50.000 20 - E -
2 N 12 - F 8 6 0,3 -
ﬁ. S 1,8 3,5 20 50.000 20 R S x
7 - -
W 30 5,0 20 50.000 20 A 3 6 03 Kk «x
<>5 M 08 2,2 32 50.000 38 - E -
5 N 12 - F 7 11 03 -
E S 1,8 3,5 30 50.000 34 R S x
W 30 5,0 28 50.000 30 A 7 11 03  k x
w D 7 11 03 P x
3> ;
<O E -
'u_) E N 12 H 0,1 5,0 34 50.000 34 F 7 11 0,3 -
= Z ; S x
(a] -
< A 7 11 0,3 K x
H 0,1 1,2 34 50.000 42 D 7 11 04 D x
T (>5 M 08 2,2 32 50.000 38 - E -
ok L 20 @ - A 7 11 O =
T E S 1,8 3,5 30 50.000 34 R S X
W 30 5,0 28 50.000 30 F 7 11 04 K «x
w D 7 11 04 DB x
33 :
<O - E -
'5 E L 20 H 0,1 5,0 34 50.000 34 F 7 11 0,4 -
| g -
< A 7 11 0,4 K x
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Bez zabezpieczenia
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M16X1.5

>

Poz. Wyposazenie Uwagi
@ PAH16X15-A Tulsja oporows W kompllecie 1x PVM16X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréow przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Adapter obcigzen nieosiowych — skok Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-

PBV16X15ND-A normalny mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.
Adapter obciazen nieosiowych — skok Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-

PBV16X15NF-A normalny mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc) PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Adapter obcigzen nieosiowych — skok Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-

@ PBV16X15NA-A normalny mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR) PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Adapter obciazer niecsiowych, dugi skok Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-

PBV16X15LD-A Ochrona: Bez zabezpieczenia mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
' P PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
o . Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
@ PBV16X15LF-A éiif;i;?bggigéE:gligvv‘gc(zigugl sl mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
P PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
o . . Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
PBV16X15LA-A Adapter (?b0|az§n nisosiowych, diugi skok mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
Ochrona: zgarniacz (NBR)
29 PVM22X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
PKS16X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie  Moment dokrecania srub maks. 5 Nm.
@ PKP16X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany rownolegle Moment dokrgcania $rub maks. 3 Nm.
PVM16X15-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.
PDD16X15-A Uszczelnienie komory cisnieniowei Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM16x15. Uszczelka musi przylegac
Y ) cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M20X1.5

>

STANDARD ENERGY

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 10 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 20 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 40 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 40 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
= ‘S n . " Q q q
. :‘o‘ el g Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. -g Cofniecie ; 5%
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
S [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 41 90.000 41 D 7 15 0,3 D x
(=] o o 5
5 M 08 22 41 90.000 41 F 7 5 03 E -
oF N 15 - - -
= E S 1,8 3,5 41 90.000 41 A 7 15 0,3 S x
7y - - B
W 30 5,0 41 90.000 41 B 7 52 0,3 K x
H 0,1 1,2 80 90.000 150 D 16 26 0,3 D «x
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o N 15 - - -
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o > - -
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa

Zgarniacz (NBR) Ostona harmonijkowa (TPE)

— S ()
sl s

w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed cieczag, olejem, ...

>
bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z glowica z tworzy- Z ostong harmonijko- Z ostong harmonijkowa i gto-
ttoczysko wa sztucznego  wa i glowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
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bez gtowica krotkie ttoczysko

bez gtowica dtugie
ttoczysko

Z gtowica stalowg

Z gtowica z tworzy-
wa sztucznego

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M20X1.5

>

Po!

G @ @ ® ® ® @°

® e

PAH20X15-A

PSH20X15-B

PBV20X15ND-A

PBV20X15NF-A

PBV20X15NA-A

PBV20X15LD-A

PBV20X15LF-A

PBV20X15LA-A

PKS20X15-A
PKP20X15-A
PVM20X15-A

PDD20X15-A

S

72

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Tuleja czujnika stopu

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podktadka filcowa (filc)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej

M20x1.5
L

689
22 79 o
0| )
Qo
19
x (@]
nl N B | L L
N
s
__|18
59 160g
28
10.4 10.4
Q
‘ = ‘
] < !
0| L
& TR = T o
| 0 2
6.3 14
a0 | 599

(} Al
M20x1.5

149

Uwagi

W komplecie 1x PYM20X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM20x15-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM25X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 10 Nm.

Moment dokrecania srub maks. 5 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PVYM20X15-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M22X1.5

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 10 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 20 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 40 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 40 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
. % el g Predko$¢ ude- Pochtanianie energii maks. -% Cofniecie 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
S [mm] £ [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] 5 IN] [N] [s] NN
H o1 1,2 41 90.000 41 b7 15 03 Db x
[a] o ’ -
% M 08 2,2 41 90.000 41 - E -
2 N 15 o F 7 15 0,3 =
= S 1,8 3,5 41 90.000 41 R S x
7 - -
W 30 5,0 41 90.000 41 A 7 %03k
H 0,1 1,2 80 90.000 150 D 16 26 03 D «x
<>5 M 08 2,2 75 90.000 125 - E -
5 N 15 - F 16 26 93 | -
E S 1,8 3,5 70 90.000 100 : S x
W 30 5,0 65 90.000 75 A 16 26 03 g
w D 16 26 03 D X
25 E -
'u_) E N 15 H 0,1 5,0 80 90.000 80 F 16 26 0,3 -
= Z . S x
(a] -
< A 16 26 0,3 K x
H o1 1,2 80 90.000 150 b 1 26 05 D x
T (>5 M 08 2,2 75 90.000 125 : E -
o L 25 @ - A 16 26 05 -
T E S 1,8 3,5 70 90.000 100 : S x
W 30 5,0 65 90.000 75 F 16 26 05 gk «
w D 16 26 05 P x
25 - E -
% E L 25 H 0,1 5,0 80 90.000 80 F 16 26 0,5 -
| -
< A 16 26 0,5 K x
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Bez zab

ezpieczenia

T 2=

w czystym srodowisku

Podktadka filcowa

na kurz, wiory, ...

>
bez gtowica krotkie tloczysko bez glowica diugie Z gtowica stalowa
ttoczysko
N A N A
0 89 9% _
[a] ¥ (<1 <o 15
N —~—— ©
z & . / g )
oc o ‘ H—
zu f 1 ==
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5 w 35 8 |15 21
74 1609 74 161g
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= 35 []8 |15 21
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Zgarniacz (NBR)

przed ciecza, olejem, ...

Z gtowica z tworzy-
wa sztucznego
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15 _| 938
—
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—
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bez gtowica krotkie tloczysko bez glowica diugie

Z gtowica stalowg

Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
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- [ce] ™| ©
> &l | x4 <27 5| . 25 a3 25 e
N ©
o ol ©) LS
of 3 ] ] I u I L] it
I= H ] i 0
= 35 8 |25 31 10 10
96
2009 96, 201g 96 2209 96_| 220g
0 131 137 141 141
-
=X G O2 < <27 25 25 e 25 il
0 > s M3 © © S
ZoRE = 3 "
o N ! | T ! f ! fi
2z H |
g = 35 8 |25 31 10 10
10 96 210g 96 211g 96| 230g 96, 230g

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.com



AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M22X1.5

>

Po!

@ @ ® ® ® F

S)

G v

S

8]0]a)

PAH22X15-A

PBV22X15ND-A

PBV22X15NF-A

PBV22X15NA-A

PBV22X15LD-A

PBV22X15LF-A

PBV22X15LA-A

PKS22X15-A
PKP22X15-A
PVM22X15-A

PDD22X15-A

27

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podkfadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie

Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle

Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej

M22x1.5
L

32 779
24 99
0 2
O -
g
x
L«
[
g 3
5.3
0
‘ 5 %
Q
iz
23 8
32 349
3.7
Nk
N T o™
‘ | 22.2 2.5 69

Uwagi

W komplecie 1x PYM22X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM27X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania $rub maks. 10 Nm.
Moment dokrecania $rub maks. 5 Nm.
Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM22x15. Uszczelka musi przylegac
cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
E Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M25X1.5

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 17 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 30 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 60 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 60 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
= ‘S n . " Q q q
. :‘o‘ el g Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. -g Cofniecie ; 5%
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
5 [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 105 120.000 105 D 11 26 0,4 D x
(=] o o 5
E <>5 M 08 2,2 105 120.000 105 F 11 26 0,4 E -
oF N 25 - - -
= E S 1,8 3,5 105 120.000 105 A 11 26 0,4 S x
7y - - B
W 30 5,0 105 120.000 105 B 11 95 0,4 K x
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 0,4 D x
T <>.'5 M 08 2,2 210 120.000 330 F 26 45 0,4 E -
c & N 25 - - -
T E S 1,8 3,5 190 120.000 260 A 26 45 0,4 S x
W 30 5,0 170 120.000 190 B 26 115 0,4 K x
w D 26 45 0,4 D x
o > - -
= g:’ F 26 45 04 E -
0w N 25 H 0,1 5,0 230 120.000 230 - -
§ Z A 26 45 04 S x
=< B 26 115 04 K x
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 06 D x
I (>5 M 08 2,2 210 120.000 330 - E -
cx L 40 | - F 26 45 06 -
T E S 1,8 8 190 120.000 260 R S X
W 30 5,0 170 120.000 190 A 26 45 068 kg
w D 2 45 06 P X
= B
= E-
(7] L 40 H 0,1 5,0 230 120.000 230 F 26 45 0,6 -
2 N S X
2 -
A 26 45 0,6 K x
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa Zgarniacz (NBR) Ostona harmonijkowa (TPE)

() LSS 0
i{&'\‘“llllllllll&\\\\\&
- ——7% Vo
E I B SIS
- e o o
w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed cieczag, olejem, ...

>
bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z glowica z tworzy- Z ostong harmonijko- Z ostong harmonijkowa i gto-
ttoczysko wa sztucznego  wa i glowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
N A | N -2 i B W -2 I -A I A
10 132 140 145 145 ~ o 1535 B
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<O s Q S
c | i —
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of ] ey T L O -
T - P = ] L] -
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bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M25X1.5

>

Po!

G @ @ ® ® ® @°

® e

S

B]0]a)

PAH25X15-A

PSH25X15-B

PBV25X15ND-A

PBV25X15NF-A

PBV25X15NA-A

PBV25X15LD-A

PBV25X15LF-A

PBV25X15LA-A

PKS25X15-A
PKP25X15-A
PVM25X15-A

PDD25X15-A

M25x1.5
[ 1

\

|

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Tuleja czujnika stopu

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podktadka filcowa (filc)

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej

)
45 _|140g
30 109.5
0 N
0~
1—"55) I
=—=r
=
_|225
78 380g
35
13.5 13.5
0
‘ i ‘
- 9 [
[9V] 0
S =
Al i
@84 18
W;Fjﬁlg_, 110g
30
e L]
i
Y]
7an
W/ =
10 269

Uwagi

W komplecie 1x PYM25X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM25x15-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM33X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 22 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 10 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM25X15-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchniag po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
E Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M27X1.5

>

STANDARD ENERGY

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 17 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 30 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 60 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 60 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
o % Sl g Predkosé ude- Pochtanianie energii maks. -% Powrdt 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
= 2 Q=
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
S [mm] £ [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] 5 IN] [N] [s] NN
o H 0,1 1,2 105 120.000 105 D 11 26 0,4 D x
% M 08 2,2 105 120.000 105 - E -
= N 25 |- F 11 26 04 -
= S 1,8 3,5 105 120.000 105 R S x
7 - B
W 30 5,0 105 120.000 105 A 11 26 04 g
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 0.4 D x
<>5 M 08 2,2 210 120.000 330 - E -
5 N 25 - F 26 45 04 -
E S 1,8 3,5 190 120.000 260 R Sy X
W 30 5,0 170 120.000 190 A 26 45 04 o
w D 26 45 04 P X
25 - E -
'u_) E N 25 H 0,1 5,0 230 120.000 230 F 26 45 0,4 -
22 S X
g '
< A 26 45 0,4 K x
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 0,6 D x
T (>5 M 08 2,2 210 120.000 330 - E -
o L 40 @ - F 26 45 06 -
T E S 1,8 3,5 190 120.000 260 R S X
W 30 5,0 170 120.000 190 A 26 46 06
w D 26 45 06 P X
25 - E -
% E L 40 H 0,1 5,0 230 120.000 230 F 26 45 0,6 -
2 z . S x
(=] -
< A 26 45 0,6 K x
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Bez zabezpieczenia

|

ENERGY

[a]
o
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HIGH
ENERGY

ADJUSTABLE
ENERGY

w czystym srodowisku

bez gtowica krotkie ttoczysko
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Podktadka filcowa

na kurz, wiory, ...

bez gtowica diugie Z gtowica stalowa

ttoczysko

N B
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N
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Zgarniacz (NBR)

przed ciecza, olejem, ...

Z gtowica z tworzy-
wa sztucznego
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bez gtowica krotkie ttoczysko

bez gtowica diugie

ttoczysko
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Z gtowica stalowg
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-A -A|
195 195
N2 ik
=40_, Q| =A0_,
iy | |
13 13
142 142
4o 490g 490g
208 208
~ o
40 | o 0 | S[&
40 40| o
D= | =i
13 13f !
142 142
245 510g e 510g

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.com

83



84

AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M27X1.5

>

Poz.
O |PAH27X15-A
PBV27X15ND-A
PBV27X15NF-A
() |PBV27X15NA-A
PBV27X15LD-A
(6) |PBV27X15LF-A
PBV27X15LA-A
PKS27X15-A
© |PKP27X15-A
PVM27X15-A
PDD27X15-A

S

33
M27x]1.5

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podkfadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle
Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej

8]0]a)

.45 _1170g

139.5

[aV]
L()- Al
A X
SN - +-—F
= T
__|225
93 5609
Q)] 6.3
0
3 S
Sr o] il L [aV]
h e
28 10
40 74g
ay 3.7

27.2

2.5 8¢

Uwagi

W komplecie 1x PYM27X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 22 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 10 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM27x15. Uszczelka musi przylegac
cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M27X3

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 17 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 30 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 60 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 60 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
. % el g Predko$¢ ude- Pochtanianie energii maks. -% Cofniecie 5%
= i @© =
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
§ [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
o H 0,1 1,2 105 120.000 105 D 11 26 0,4 D x
% M 08 2,2 105 120.000 105 - E -
= N 25 |- F 11 26 04 -
= S 1,8 3,5 105 120.000 105 R S x
7 - B
W 30 5,0 105 120.000 105 A 11 26 04 g
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 0.4 D x
<>5 M 08 2,2 210 120.000 330 - E -
5 N 25 - F 26 45 04 -
E S 1,8 3,5 190 120.000 260 R Sy X
W 30 5,0 170 120.000 190 A 26 45 04 o
w D 26 45 04 P X
25 E -
'u_) E N 25 H 0,1 5,0 230 120.000 230 F 26 45 0,4 -
22 S X
g '
< A 26 45 0,4 K x
H 0,1 1,2 230 120.000 400 D 26 45 0,6 D x
T (>5 M 08 2,2 210 120.000 330 E -
o L 40 @ - F 26 45 06 -
T E S 1,8 3,5 190 120.000 260 R S X
W 30 5,0 170 120.000 190 A 26 46 06
w D 26 45 06 P X
25 - E -
% E L 40 H 0,1 5,0 230 120.000 230 F 26 45 0,6 -
2 z . S x
(=] -
< A 26 45 0,6 K x
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa Zgarniacz (NBR)

w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed ciecza, olejem, ...

| 2
bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-
ttoczysko wa sztucznego
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bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M27X3

>

Po!

@ @ ® ® ® F

S)

G v

PAH27X30-A

PBV27X30ND-A

PBV27X30NF-A

PBV27X30NA-A

PBV27X30LD-A

PBV27X30LF-A

PBV27X30LA-A

PKS27X30-A
PKP27X30-A
PVM27X30-A

PDD27X30-A

S

8]0]a)

M27x3
13

\

|

Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podkfadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie

Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle

Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej

40

45 _|170g
139.5
N
<)) =
2
L S — [ Ep—
S m———
T
__|225
93 5609
6.3
2
& S
f s
b
_10_
749
3.7
(o]
I~
(3]
2.5 8¢

Uwagi

W komplecie 1x PYM27X30-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM36X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania $rub maks. 22 Nm.
Moment dokrecania $rub maks. 10 Nm.
Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM27x30. Uszczelka musi przylegac
cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

(e [re] 270 SRS
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M33X1.5

>

STANDARD ENERGY

Ekonomiczny

Wydajny Regulowany

HIGH ENERGY ADJUSTABLE ENERGY

» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 30 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 60 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 80 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 80 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
= ‘S n . " Q q q
. :‘o‘ el g Predkoég’ ude- Pochtanianie energii maks. -g Cofniecie ; 5%
g 2 g ZE L Praca ciggta Zatrzymanie awaryjne § Sita Czas § z2
E 5 maks. 'S min. maks. Na skok Na godzing Na skok ﬁ min.  maks. maks. (-% E %‘
= = o 5
E [mm] 2 [m/s]  [m/s] [J] [J/h] [J] g N [N] [s] NN
H 0,1 1,2 185 140.000 185 D 15 35 0,4 D x
(=] o o 5
E <>5 M 08 2,2 185 140.000 185 F 15 85 0,4 E -
oF N 30 - - -
5 E S 1,8 3,5 185 140.000 185 A 15 35 0,4 S x
7y - - B
W 30 5,0 185 140.000 185 B 15 230 0,4 K x
H 0,1 1,2 400 140.000 800 D 40 65 0,4 D x
T <>.'5 M 08 2,2 360 140.000 650 F 40 65 0,4 E -
of N 30 @ - . -
T E S 1,8 3,5 320 140.000 500 A 40 65 0,4 S x
W 30 5,0 280 140.000 350 B 40 260 0,4 K x
w D 40 65 0,4 D x
o > - -
SIS F 40 65 04 E -
0w N 30 H 0,1 5,0 400 140.000 400 - -
g E A 40 65 0,4 S x
=< B 40 260 04 K x
I (>5 M 08 2,2 360 140.000 650 - E -
cx L 50 | - F 40 65 08 -
T E S 1,8 8 320 140.000 500 R SN x
W 30 5,0 280 140.000 350 A 40 65 08 k «x
| D 40 65 08 P x
= B
= E-
(7] L 50 H 0,1 5,0 400 140.000 400 F 40 65 0,8 -
2 N S X
(=] -
< A 40 65 0,8 K x
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Bez zabezpieczenia Podktadka filcowa Zgarniacz (NBR) Ostona harmonijkowa (TPE)

() LSS 0
i&\\'\‘“llllllllll&\\\\&
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E B SIS
- e o o
w czystym srodowisku na kurz, wiory, ... przed cieczag, olejem, ...

>
bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z glowica z tworzy- Z ostong harmonijko- Z ostong harmonijkowa i gto-
ttoczysko wa sztucznego  wa i glowica stalowa wica z tworzywa sztucznego
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bez gtowica krotkie ttoczysko bez glowica diugie Z glowicag stalowa Z gtowica z tworzy-

ttoczysko wa sztucznego
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M33X1.5

>

Po!

G @ @ ® ® ® @°

® e

S

92

Nr katalogowy Wyposazenie
PAH33X15-A Tuleja oporowa
PSH33X15-B Tuleja czujnika stopu
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV33X15ND-A normalny
Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV33X15NF-A normalny
Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
PBV33X15NA-A normalny
Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)
PBV33X15LD-A Adapter gbcazen meqsmwygh, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia
3 Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
PBV33X15LF-A Ochrona: podkfadka filcowa (filc)
PBV33X15LA-A Adapter ob0|az§n nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)
PKS33X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
PKP33X15-A Kotnierz zaciskowy przykrecany rownolegle
PVM33X15-A Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej
PDD33X15-A Uszczelnienie komory cisnieniowej
36 15
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Uwagi

W komplecie 1x PYM33X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM33x15-A. Odczyt mozliwy wylacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM42X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.
Moment dokrecania $rub maks. 45 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 22 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM33X15-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M36X1.5

>

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Zgodnos¢ z LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 30 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 60 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 80 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 80 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
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Bez zabezpieczenia
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M36X1.5

>
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Nr katalogowy Wyposazenie

Tuleja oporowa

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: Bez zabezpieczenia

Adapter obciazen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: podkfadka filcowa (filc)

Adapter obcigzen nieosiowych, dtugi skok
Ochrona: zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie

Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle

Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej
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Uwagi

W komplecie 1x PYM36X15-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krétkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potgczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM45X15-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania $rub maks. 45 Nm.
Moment dokrecania $rub maks. 22 Nm.
Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Na zamdwienie. Zalecane mocowanie za pomoca PVM36x15. Uszczelka musi przylegac
cata powierzchnig po obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
Srednica znamionowa gwintu
m Skok gwintu (wspdtczynnik 10)
Warianty skoku

N Skok normalny

L Skok dtugi

Stopien twardosci

H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)

S Soft (1,8-3,5 m/s)

W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie

D Bez zabezpieczenia

F Podktadka filcowa

A Zgarniacz (NBR)

B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica

D bez gtowica krdtkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko

S Z gtowica stalowg

X Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
ROZWIAZANIA SPECJALNE | SYSTEMY AMORTYZUJACE

>

Amortyzacja w pozycjach krancowych w sitowniku hydraulicznym

|

>

Amortyzatory do systemoéw transportu palet

Amortyzator zostat stworzony specjalnie do sitownikéw
hydraulicznych.

Do ttumienia drgan jest wykorzystywany olej hydrauliczny
samego sitownika.

Idealna i zdefiniowana charakterystyka amortyzacji dzieki
zintegrowanemu rowkowi spiralnemu.

|

>

Amortyzatory specjalne do zastosowan, w ktérych pomi-
mo masy i/lub predkosci, ktdra jest zmienna w szerokim
zakresie, wymagane jest zatrzymanie w okreslonej pozycji
krancowej.

Zintegrowane potaczenia zaworoéw umozliwiajg dzigki
samoczynnemu dopasowaniu prace w szerokim zakresie
energii i predkosci i pewne zatrzymanie masy w wyznaczo-
nej pozycji krancowe.

Idealne do zastosowan w systemach transportu palet.

Amortyzatory bezpieczenstwa na duze obcigzenia

Amortyzatory drzwi przesuwnych

|

>

Rozwigzania do robotéw portalowych dostosowane do
indywidualnych potrzeb klienta.

Amortyzatory ze stali powlekanej z mozliwoscig pochtania-
nia energii 6500 Nm na skok.

Skok amortyzatora wynosi 100 mm, a jego $rednica ze-
wnetrzna — 60 mm.

Rozwigzania do drzwi szklanych dostosowane do indywidu-
alnych potrzeb klienta.

Amortyzatory z wysoko wytrzymatego aluminium z mozliwo-
Scig pochtaniania energii 100 Nm na skok.

Skok amortyzatora wynosi 30 mm, a jego srednica ze-
wnetrzna — 20 mm.

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Amortyzatory bezpieczenstwa I-Class

Wyposazenie do pracy obustronnej

Inteligentne rozwigzanie do amortyzatoréw bezpieczen-
stwa, ktdre sg stale pobudzane, ale ttumienie powinno sie
wigczy¢ tylko w przypadku stanu awaryjnego.

Wyzwolenie ttumienia wystepuje dopiero przy zadanej
predkosci.

Na przyktad osie obrabiarek nie potrzebujg w czasie nor-
malnej pracy zadnej amortyzacji, ale w przypadku awaryj-
nego wytgczenia wchodza w bieg szybki.

Adapter z uszczelnieniem pneumatycznym

Zabudowanie amortyzatora w wyposazeniu obustronnym
umozliwia jego dziatanie z obydwu stron.

To tanie i kompaktowe rozwigzanie zmienia prosty amor-
tyzator jednostronnego dziatania w urzadzenie dziatajace
obustronnie.

Wyjasnienie zasady dziatania mozna znalez¢ we wska-
zéwce 5, str. 132.

Amortyzator zawiasow

W przypadku zwigkszonego powstawania zanieczyszczen
zalecane jest zastosowanie adaptera z uszczelnieniem
pneumatycznym.

Podtaczenie sprezonego powietrza zapewnia ochrone
amortyzatora przed wnikaniem czasteczek brudu poprzez
wytworzenie poduszki powietrzne;.

Za podstawe stuzy adapter obciazen nieosiowych PBV, co
zwieksza dopuszczalny kat uderzenia do 30°.

Do tagodnego amortyzowania drzwi, stotéw sktadanych lub
w przypadku innych zastosowan obrotowych.

Amortyzator przemystowy zintegrowany w zawiasach z row-
kiem spiralnym.

Przeksztatca ruch obrotowy w ttumienie liniowe.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com

99



AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
ROZWIAZANIA SPECJALNE | SYSTEMY AMORTYZUJACE

>

Amortyzatory do protetycznych stawow kolanowych i biodrowych firmy Ottobock

Przedsiebiorstwo medyczne Ottobock z siedzibg w Duderstadt
jest $wiatowym liderem w dziedzinie protetyki. Cata oferta
produktéw tej firmy jest podporzadkowana przywracaniu oso-
bom niepetnosprawnym mobilnosci oraz ochronie uzyskanych
mozliwosci ruchu.

Od wielu lat dziat o nazwie ,,Rozwdj protetyki kolan i bioder” fir-
my Ottobock $cisle wspotpracuje z obszarem technologicznym
~Przemystowa technika amortyzacyjna” firmy Zimmer Group.
Zimmer petni tutaj role innowacyjnego partnera specjalizuja-
cego sie w rozwoju produktéw. Wspotpraca przedsiebiorstw
zaowocowata opracowaniem licznych amortyzatoréow, ktére
zastosowano w egzoprotezach nog firmy Ottobock.

> Zastosowanie w protezach stawu kolanowego i biodrowego
do amortyzaciji w fazie wymachu i podporu

» Mozliwos¢ indywidualnego ustawienia amortyzatora w
kierunku rozciggania i nacisku

» Dostosowanie charakterystyki do sposobu poruszania sie

» Duze pochtanianie energii na matej powierzchni konstruk-
cyjnej.
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ELEMENTY MASZYNY

Amortyzator

Technologie: rowek spiralny i otwory dtawigce

Gdy konstruktoréw firmy Zimmer Group zapyta-
no, jak mozna zlikwidowac¢ niedostatki tradycyj-
nych amortyzatoréw przemystowych z wiercony-
mi otworami dtawigcymi, stworzyli technologie
rowka spiralnego, ktéra zapewnia dtawienie za
pomoca przeptywu oleju w catkiem nowy spo-
séb. Ta innowacyjna technologia, ktéra od tego
czasu jest stosowana w amortyzatorach marki
»,PowerStop” Zimmer Group (obszar technolo-
giczny: Przemystowa technika amortyzacyjna)
pozostawia produkty konkurencji daleko w tyle,
gwarantujac najwyzsze pochtanianie energii w
jak najmniejszej objetosci i wyhamowanie prze-
suwanych mas przy minimalnych drganiach.

Typowe amortyzatory przemystowe pracujg na
zasadzie otworow dfawigcych. Wyhamowanie
przesuwanej masy jest mozliwe dzieki dtawieniu
przeptywajacego przez otwory strumienia oleju.
Otwory te sa umieszczone na trasie ruchu ttoka,
ktory przesuwajac sie, coraz bardziej je zamyka,
co zapewnia odpowiednig charakterystyke
hamowania. Wada tej metody jest schodkowa
charakterystyka hamowania, ktéra powoduje
drgania przesuwajacej si¢ masy. Moze to spo-
wodowac uszkodzenia systemu amortyzatora i
nierownomierne wyhamowywanie. Amortyzator
powinien zapewni¢ tagodne, pozbawione szarp-
nie¢ zatrzymanie masy i zapobiec uszkodze-
niom jakiejkolwiek czesci systemu.

Opublikowano w skréconej formie w czasopismie fachowym Konstruktion Lipiec/sierpien 7/8-2014

Otwory dtawigce:
przebieg dtawienia i charakterystyka

Powierzchnia dtawienia

Sita [N

Skok [mm]

®

Sral

_—
N

/

\

Linia wzorcowa
(@ Powszechne amortyzatory

Rowek spiralny:
przebieg dfawienia i charakterystyka

Powierzchnia dtawienia

Skok [mm]

Sita [N]

Skok [mm]

|
\

Linia wzorcowa
PowerStop

Skok [mm]

AMORTYZATORY PRZEMYStOWE POWERSTOP
AMORTYZATORY ZE STRUKTURA DNA

Gdy w 1953 roku James Watson i Francis Crick rozpracowali strukture ludzkiego DNA, odpowiedz na pytanie, jak
mozna biologicznie zapamietaé tak wiele informacji na tak matej ,przestrzeni konstrukcyjnej”, byta zaréwno prosta, jak
i genialna — za pomoca helisy. Z geometrycznego punktu widzenia helisa to pasmo biegnace spiralnie po powierzchni
cylindra, niczym sprezyna lub gwint. To, co wtedy zafascynowato biochemiczny swiat naukowy, jest dzi§ wykorzystywa-
ne w amortyzatorach przemystowych — helisa zwana ,,rowkiem spiralnym”.

Niezmienne dtawienie

Amortyzatory PowerStop z unikalng technologia
rowka spiralnego spetniajg te wymagania. Obie-
gajacy ttok rowek spiralny zapewnia niezmienny
poziom dtawienia. Poniewaz rowek zweza sie

ku gorze, wytwarzana charakterystyka ttumienia
jest réwnomierna. Tylko ta zasada pozwala
uzyskac ttumienie o niskim poziomie wibraciji i
hamowanie bez szarpnigé masy znajdujacej si¢
w ruchu.

Roéwnoczesnie optymalne obciazenie w kazdej
pozycji ttoka pozwala zmaksymalizowa¢ po-
chtanianie energii przy matym zapotrzebowaniu
na miejsce. Przeptyw oleju w rowku spiralnym
sprawia, ze miedzy poruszajacym sie ttokiem a
korpusem znajduje sie warstewka oleju. Takie
hydrostatyczne prowadzenie ttoka stanowi
podstawe komponentu mato zuzywajacego

sie i zapewniajgcego maksymalnie dtugi okres
trwatosci.

Do zastosowania w instalacjach i urzgdzeniach
wybiera¢ mozna z duzej liczby komponentow
standardowych, przeznaczonych do najréz-
niejszych zadan amortyzacyjnych. Za pomoca
elastycznego dopasowania rowka spiralnego
mozliwe jest dostarczanie amortyzatorow
specjalnych do zastosowan indywidualnych jako
komponentow potstandardowych. Konstrukto-
rzy z obszaru przemystowej techniki amortyza-
cyjnej moga takze opracowac kompletne roz-
wigzania systemowe dostosowane do potrzeb
konkret_neqo klienta.

Indywiduaina charakferystyka ttumienia
Sita [N]
)
| \
// N~ I
Progresywna Skok [mm]

Degresywna
Stata liniowa

Firma Zimmer Group korzysta ze swoich wielo-
letnich do$wiadczen i specjalistycznej wiedzy w
dziedzinie technologii amortyzatoréw, aby wspiera¢
swoich klientéw w rozwoju nowych konstrukgji. Ofe-
ruje petny zakres amortyzatoréw przemystowych
typu PowerStop do wszystkich zastosowarn i wyma-
gan. Jest w stanie zawsze dostarczy¢ optymalne
rozwiazanie w zakresie amortyzatoréw i narzedzi
zgodnie ze swoim mottem: ,When in doubt, damp it
out!” (Jesli masz problem, zrzu¢ go na nas!).

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE
BASICSTOP

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com 103



AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
WIEDZA | DOSWIADCZENIE

Cecha szczegodlng amortyzatorow strukturalnych BasicStop jest ich przemyslany
ksztatt i wykonanie z wysokowydajnego tworzywa sztucznego.

Dopiero dzieki specjalnej obrobce osigga ono swoje wyjatkowe wtasciwosci, aby
nawet w najtrudniejszych warunkach przejmowa¢ jak najwiecej energii i uzyskiwaé
przy tym wysoki stopien amortyzacji.

Nasza wiedza i doswiadczenie — korzysci dla klientow:

» Wysokowydajne tworzywo sztuczne TPC:
Elastomer termoplastyczny na bazie kopoliestru
Wysoka wytrzymatos¢ i odpornosc¢ na dziatanie mediow ™
Bez typowego dla gumy pecznienia, kruszenia i rozktadu materiatu*
Szeroki zakres temperatury

» Specjalny proces uszlachetniania materiatu:
Wysoki stopienn amortyzacji i pochtaniania energii w najmniejszej przestrzeni kon-
strukcyjnej
Niezawodna sprezystosc
Wieksza trwato$¢ niz w przypadku amortyzatoréw gumowych

» Struktura:
Paleta produktow standardowych: 3 serie x 2 stopnie twardosci
Mozliwo$¢ dostosowania do potrzeb klienta

> Wiedza i doswiadczenie firmy Zimmer w zakresie projektowania i produkcji

v

Mozliwo$¢ zastosowania niezaleznie od predkosci

» Mozliwos¢ kompletnego recyklingu dzieki wtasciwosciom termoplastycznym

* Odpornos¢ na chemikalia i media, patrz strona 108
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Dziatanie

» Amortyzatory materiatowe w przeciwienstwie do przemystowych nie amortyzuja catej pochtanianej energii, lecz przeksztat-
caja okreslong czes¢ energii kinetycznej w ciepto. Wielkos¢ tej czesci okresla sie jako stopien amortyzacji. Pozostata ener-
gia jest z kolei magazynowana w materiale jako energia sprezystosci, ktora jest oddawana podczas powrotu amortyzatora.

» Powszechne amortyzatory gumowe wykazujg bardzo niski stopien amortyzaciji i petnig raczej funkcje odbojnika niz amor-
tyzatora. Odbierajg z systemu bardzo matg cze$¢ energii kinetycznej, co prowadzi do uszkodzen urzadzenia.

» Amortyzatory strukturalne BasicStop o wysokim stopniu amortyzacji wyznaczajg nowy, wysoki standard w zakresie amor-
tyzacji materiatowej. W wyniku tarcia w materiale duza cze$¢ energii kinetycznej jest przeksztatcana w ciepto, po czym
amortyzator strukturalny wraca do swojego pierwotnego ksztattu (amortyzacja lepkosprezysta).

Amortyzacja a sprezystos¢

Energia uderzenia

100 %
80 %
60 %

40 %

20 %

0%

Amortyzatory przemystowe Amortyzatory strukturalne Amortyzatory gumowe Sprezyna
. Amortyzacja . Sprezystosé
Zywotnosé

» Po pewnym czasie materialy gumowe zawodza w zwigzku z osadzeniem, petzaniem, nieodpornoscia na media lub przecia-
zeniami, co dla uzytkownika oznacza wysokie koszty konserwacji. Dzieki zastosowaniu rozwigzania BasicStop nawet w naj-
trudniejszych warunkach mozna osiagna¢ dtugi okres trwatosci i w ten sposéb obnizy¢ wydatki zwigzane z konserwacja.

Wiasciwosci i stopien amortyzacji charakterystyki amortyzatora

» Charakterystyka zaleznosci sity od skoku amortyzatora wynika ze struktury danej serii, jednak, w przeciwienstwie do amor-
tyzatorow hydraulicznych, predkos¢ uderzenia nie ma na nig wptywu. Dlatego amortyzatory materiatowe mozna stosowac
niezaleznie od predkosci.

» Predkos¢ uderzenia wptywa jednak na stopien amortyzaciji. W niektérych zakresach zwieksza sie on wraz ze wzrastajaca
predkoscia az do osiggniecia wartosci maksymalnej. Ponadto stopien amortyzacji ro$nie wraz ze stopniem twardosci TPC.
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
PRZEGLAD SERII

Axial Standard Sita [N]
» Konstrukcja: Osiowa —
» Stopnie twardosci: 55D, 40D //
» Pochtanianie energii na skok: 0,3-2951 J
» Stopien amortyzacji: do 75%
/ —
/
Sprezanie Skokimm]
Powrét
Axial Advanced Sita [N]
» Konstrukcja: osiowa i
» Stopnie twardosci: 55D, 40D /I
» Pochtanianie energii na skok: 450-17 810 J
» Stopien amortyzacji: do 65% ///
y
_———"——‘/
Sprezanie Skoktmm]
Powrot
Radial Standard Stalv
» Konstrukcja: promieniowa
> Stopnie twardosci: 55D, 40D //
» Pochtanianie energii na skok: 1,2-427 J L)
» Stopien amortyzacji: do 60%
1
/
Sprezanie Skokfmm]
Powrot
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
DZIALANIE

1. Pozycja wyjsciowa

Bez obcigzenia, w stanie niezdeformowanym.

2. Sprezanie z amortyzacjag

Sita zewnetrzna lub energia kinetyczna (uderzenie) spreza
amortyzator strukturalny.

» Sciany deformuja sie podczas skoku i ze wzgledu na
‘ ‘ konstrukcje strukturalng rozciggaja sie lub wyginaja na
zewnatrz.

Sita [N]

» Dzieki konstrukcji strukturalnej korpusu materiatowego
L podczas skoku powstaje sita (sita amortyzatora lub sita

B podporowa), ktéra przeciwdziata ruchowi.
~ P> Przez tarcie wewnatrz materiatu TPC duza czes¢ energii
ruchu jest przeksztatcana w ciepto (amortyzacja lepko-
o sprezysta).
Pochtanianie energii Stolcmmi
3. Powrét

P> Ta czesc¢ energii ruchu, ktéra podczas skoku nie zostata
zamortyzowana, jest gromadzona jako energia sprezystosci
w korpusie materiatowym (amortyzacja lepkosprezysta).

» Ta energia sprezystosci powoduje powrot korpusu podczas
‘ ‘ skoku powrotnego do potozenia wyjsciowego (amortyzacja
= lepkosprezysta).

Sita [N] » Uderzenie powrotne masy, dopoki oddziatujgca sita masy
jest mniejsza niz sita powrotna amortyzatora strukturalnego.

Stosunek energii amortyzacji do energii kinetycznej pod-
czas uderzenia jest nazywany stopniem amortyzacji.

/[ A
|_—1

Skok [mm]
Energia amortyzacji

Energia sprezystosci
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
ODPORNOSC NA CHEMIKALIA | MEDIA

Substancja chemiczna Oddziatywanie Substancja chemiczna Oddziatywanie

Aceton stabe Roztwory wodorotlenku magnezu silne
Acetylen brak Woda morska brak
Kwas mréwkowy (rozcieficzony) stabe Metanol brak
Anilina silne Chlorek metylenu silne
Olej ASTM-1 (149°C) brak Metyloetyloketon stabe
Olej ASTM-3 (149°C) brak Olej mineralny brak
Paliwo referencyjne ASTM A brak Nafta brak
Paliwo referencyjne ASTM B (70°C) brak Naftalen stabe
Paliwo referencyjne ASTM C (70°C) stabe Roztwory chlorku sodu brak
Paliwo referencyjne ASTM C brak Wodorotlenek sodu, 20% brak
Benzyna brak n-heksan brak
Benzol stabe Nitrobenzen silne
Piwo brak Olej SAE 10 brak
Brom, ptyn bezwodny silne Oleum, 20% - 25% silne
Butan brak Kwas oleinowy brak
Octan butylu stabe Kwas palmitynowy brak
Roztwory chlorku wapnia brak Tetrachloroeten silne
Gaz chlorowy, mokry i suchy silne Fenol silne
Kwas chlorooctowy silne Pirydyna silne
Chlorobenzen silne Kwas azotowy, 10% stabe
Chloroform silne Kwas azotowy, 30-70% silne
Kwas chlorosulfonowy silne Kwas azotowy, silny/czerwony dymiacy silne
Roztwory kwasu cytrynowego brak Kwas solny, 20% stabe
Cycloheksan brak Kwas solny, 37% silne
Para wodna (110°C) silne Kwas siarkowy, 50% silne
Ftalan dibutylu brak Kwas siarkawy stabe
Sebacynian dietylu brak Roztwory mydta brak
Diftalan oktylu brak Ttuszcz silikonowy brak
Roztwory chlorku zelaza(lll) stabe Skydrol 500B brak
Lodowaty kwas octowy brak Tanina, 10% brak
Epichlorohydryna silne Czterochlorek wegla silne
Kwas octowy, 20-30% brak Tetrahydrofuran stabe
Etanol brak Toluen stabe
Octan etylu stabe Trojchloretylen silne
Chloroetan silne Trietanoloamina silne
Dichloroetan silne Roztwar fosforanu tréjsodowego brak
Glikol etylenowy brak Olej tungowy stabe
Tlenek etylenu brak Woda (70°C) stabe
Kwas fluorowodorowy, 48% silne Wodor brak
Kwas fluorowodorowy, 75% silne Ksylen stabe
Kwas fluorowodorowy bezwodny silne Roztwory chlorku cynku brak
FeITEleE e 0% 53152 Natezenie oddziatywania:
Freon 11, 12, 114 brak P brak: brak dtugotrwatej reakcji, poniewaz nie ma prawie
Freon 113 (54°C) brak . . . L. . .
Gliceryna brak zadnej absorpciji i prawie zadnego oddziatywania na
[— izl wtasciwosci mechaniczne.
Izopropanol brak > stabe: niewielkie oddziatywanie wskutek pewnej absorp-
el Sl I, Bl cji z lekkim pecznieniem i nieznacznym pogorszeniem
Roztwory wodorotlenku potasu (rozciericzone) brak o .
wtasciwosci mechanicznych.
Kerozyna stabe
Dwutlenek wegla brak » silne: stosowanie niewskazane, poniewaz materiat w
Tlenek wegla brak krotkim czasie podlega niekorzystnym zmianom.
Roztwory chlorku miedzi brak . i L . o - .
T ———) brak Nie przyjmuje sie gwarancji co do niniejszej listy odpornosci
Rozciericzalniki do lakierdw stabe na substancje chemiczne i media, jest ona jedynie orienta-
Olej Iniany silne cja. Dane dotyczace odpornosci na inne substancje che-
Roztwory chlorku magnezu silne miczne i media moga by¢ dostarczone na zapytanie lub na

podstawie testow wtasnych.
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP

KLUCZ PRODUKTU

Dobieranie amortyzatorow strukturalnych

» ze wzgledu na typ, rozmiar i stopien twardosci

Elastomer termoplastyczny na bazie kopoliestru

serfig |
[¥] Axial Standard

¥} Axial Advanced

(i Radial Standard

K (mm]

Konstrukcja osiowa [mm]

Konstrukcja promieniowa [mm]

B Hard (Shore 55D)

A Medium (Shore 40D)

Uwaga:

Trc - Jasf4s] x Jsof |

» W komplecie znajduje sie specjalna niklowana sruba do tatwego i bez-

piecznego montazu.

» Pochtanianie energii i predkos¢ uderzenia mozna obliczy¢ za pomoca
narzedzia do doboru amortyzatora dostepnego na stronie www.zimmer-
-group.com/pdti lub wzordw i obliczen podanych w katalogu.

» Przy projektowaniu miejsca na zabudowe nalezy uwzgledni¢ wymiary bez
obcigzenia oraz przy catkowitym odksztatceniu.
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
ZASTOSOWANIA

P Zabezpieczenie na wypadek zatrzymania awaryjnego » Amortyzacja pozycji krancowej w osiach linearnych
w 0si przejazdu konika wrzeciona modutoéw produkeyjnych firmy ELHA
» Amortyzacja drzwi maszyny w centrum obrébczym » Amortyzacja zatrzymania awaryjnego na dzwigu
portalowym
> Potaczenie szeregowe kilku BasicStop Axial Standard > Przekierowanie sity ciagnacej: Potaczenie szeregowe kilku
ze zintegrowana prowadnicg okragta do amortyzacji BasicStop Axial Standard z kotwg ciagnaca, np. w celu zmniegj-
przy nizszej sile podparcia dzieki wiekszemu skokowi szenia naprezenia linki w przypadku gwattownego obcigzenia
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
PRZEGLAD PRODUKTOW

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Stopien twardosci Pochtaniaie energii maks. na skok [J] Skok =
Gwint M g
Praca ciagta Zatrzymanie awaryjne [mm] @
o
- Shore 55D 0,5-2014 0,8-2951 3-48 M2-M16 112
=3
é 4
E Shore 40D 0,3-902 0,4-966 3-56 M2-M16 112
[a]
w
2' = Shore 55D/
7 E 450-12725 630-17810 30-198 Mi12-M20 114
zS Shore 40D
(a]
<
g Shore 55D 2,7-290 5,7-427 15-56 M5-M8 116
(=]
Z
e Shore 40D 1,2-115 1,8-146 17-60 M5-M8 116
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
SERIA AXIAL STANDARD

SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja Axial
» Twardos¢ w skali Shore’a Hard 55D
» Twardosé w skali Shore’a Medium 40D
> Stopien amortyzaciji Hard do 75 %
» Stopien amortyzacji Medium do 65 %
> Predkos$¢ uderzenia 0,1..5,0[m/s]
» Dopuszczalny zakres temperatury -50 ... +90 [°C]
» Kat uderzenia maks. 15[°]
» Brak substancji LABS Tak
> Zgodnosé z dyrektywa RoHS Tak
» Zgodnos¢ z dyrektywag REACH Tak
DANE TECHNICZNE
Sita IN] » Wskazowki montazowe
— Gwint Rozmiar klucza Moment .dokre» Masa
/ cania
/ Nr katalogowy [mm] [Nm] [a]
TPC-M2-A M2 1.3 0.3 1
/’ TPC-M3-A M3 2 1 1
/ TPC-M4-A M4 25 2 1
4 TPC-M5-A M5 3 3 2
7/ T TPC-M6-A M6 5 4
L — TPC-M8-A M8 6 12 13
TPC-M12-A M12 10 40 29
Skok [mm]
Sprezanie TPC-M16-A M16 14 100 94
Powrst Amortyzatory strukturalne musza catkowicie przylegac¢ do powierzchni spodniej.
Sruby sg juz dotgczone do danego amortyzatora strukturalnego BasicStop. Dodatkowo mozna je zamé-
wi¢ osobno.
Kierunek obcigzenia
|
— 7 N~ -
.7 SN T
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» Axial Standard
Pochtfanianie energii maks. Skok maks.  Wyso- Srednica D Diugosc¢ wkre- Gwint Masa
Praca ciagta Zatrzymanie kos¢ H cania E maks.
awaryjne
Na skok Na godzine Na skok skok=0 skok=0 skok=maks. (ze $ruba)
Nr katalogowy V] [J/h] ] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] ]
TPC-AS7X8H 0.5 15 0.8 3 7 8 9 2 M2 1
TPC-AS11X12H 2 60 3 5 11 12 15 3 M3 1
TPC-AS16X17H 6 180 9 6 16 17 21 4 M4 4
TPC-AS18X21H 10 300 16 9 18 21 26 5 M5 6
TPC-AS19X22H 11.5 345 21 9 19 22 27 6 M6 9
TPC-AS26X28H 29 870 46 12 26 28 36 6 M6 15
TPC-AS30X34H 48 1440 87 14 30 34 43 6 M6 22
TPC-AS33X37H 65 1950 112 16 33 37 48 6 M6 28
TPC-AS35X39H 82 2460 130 16 35 39 50 8 M8 41
TPC-AS38X43H 112 3360 165 18 38 43 58] 8 M8 53
TPC-AS41X46H 140 4200 173 19 41 46 59 12 M12 7
TPC-AS45X50H 170 5100 223 22 45 50 64 12 M12 86
TPC-AS47X53H 201 6030 334 22 47 53 68 12 M12 100
TPC-AS51X57H 242 7260 302 24 51 57 73 12 M12 17
TPC-AS54X62H 304 9120 361 25 54 62 7 12 M12 131
TPC-AS57X65H 374 11220 468 27 57 65 82 12 M12 152
TPC-AS60X69H 421 12630 524 29 60 69 86 12 M12 174
TPC-AS65X71H 482 14460 559 31 65 71 91 16 M16 258
TPC-AS69X79H 570 17100 831 32 69 79 100 16 M16 312
TPC-AS74X82H 683 20490 921 35 74 82 105 16 M16 348
TPC-AS76X85H 797 23910 1043 36 76 85 109 16 M16 385
TPC-AS80X89H 934 28020 1249 38 80 89 114 16 M16 431
TPC-AS86X97H 1147 34410 15565 40 86 97 123 16 M16 516
TPC-AS101X116H 2014 60420 2951 48 101 116 146 16 M16 803
Nr katalogowy
TPC-AS7X7M 0.3 9 0.4 3 7 7 9 2 M2 1
TPC-AS12X11M 0.9 27 14 6 12 1 15 3 M3 1
TPC-AS15X14M 2 60 3 7 15 14 19 4 M4 2
TPC-AS19X17M 4 120 6 9 19 17 24 & M5 6
TPC-AS21X20M 6 180 7 1 21 20 27 6 M6 8
TPC-AS28X26M 11.5 345 15 14 28 26 37 6 M6 13
TPC-AS32X31M 23 690 26 16 32 31 44 6 M6 20
TPC-AS36X35M 30 900 36 19 36 85 48 6 M6 25
TPC-AS38X37M 34 1020 42 19 38 37 51 6 M6 31
TPC-AS41X41M 48 1440 63 21 41 41 65 12 M12 63
> TPC-AS45X44M 63 1890 72 23 45 44 60 12 M12 69
2 TPC-AS49X48M 81 2430 91 25 49 48 64 12 M12 80
a TPC-AS52X51M 92 2760 114 27 52 51 69 12 M12 91
E TPC-AS55X54M 122 3660 158 29 55 54 73 12 M12 107
TPC-AS59X58M 149 4470 154 31 59 58 78 12 M12 123
TPC-AS62X61M 163 4890 169 32 62 61 83 16 M16 200
TPC-AS66X64M 208 6240 254 34 66 64 87 16 M16 227
TPC-AS69X68M 227 6810 272 35 69 68 92 16 M16 247
TPC-AS75X75M 291 8730 408 38 75 75 101 16 M16 292
TPC-AS79X77M 352 10560 459 40 79 77 105 16 M16 314
TPC-AS84X82M 419 12570 620 44 84 82 110 16 M16 347
TPC-AS85X84M 475 14250 635 43 85 84 115 16 M16 395
TPC-AS92X90M 580 17400 778 a7 92 90 124 16 M16 463
TPC-AS109X107M 902 27060 966 56 109 107 147 16 M16 698

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com 113



AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
SERIA AXIAL ADVANCED

SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja Axial
» Twardos¢ w skali Shore’a Hard 55D
» Twardosé w skali Shore’a Medium 40D
> Stopien amortyzaciji Hard do 65 %
» Stopien amortyzacji Medium do 65 %
> Predkos$¢ uderzenia 0,1..5,0[m/s]
» Dopuszczalny zakres temperatury -50 ... +90 [°C]
» Kat uderzenia maks. 15[°]
» Brak substancji LABS Tak
> Zgodnosé z dyrektywa RoHS Tak
» Zgodnos¢ z dyrektywag REACH Tak
DANE TECHNICZNE
Stta[N] » Wskazowki montazowe
Gwint Rozmiar klucza Moment dokre- Masa
Jl cania
/ Nr katalogowy [mm] [Nm] [a]
TPC-M12-A M12 10 40 29
/ TPC-M16-A M16 14 100 94
// TPC-M20-A M20 14 185 190
/ / Amortyzatory strukturalne musza catkowicie przylega¢ do powierzchni spodniej.
Sruby sg juz dotgczone do danego amortyzatora strukturalnego BasicStop. Dodatkowo mozna je zamoé-
— / wié osobno.
————_-’ —]
Skok [mm]
Sprezanie
Powré6t

l Kierunek obcigzenia

Kierunek obcigzenia

Liczba stopni: 1 Liczba stopni: 2
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» Axial Advanced
Pochtfanianie energii maks. Skok Wyso- Srednica D Liczba Dtugos¢ wkre- Gwint Masa
Praca ciagla Zatrzymanie maks. kos¢ H stopni cania E maks.
awaryjne
Na skok Na godzine Na skok skok=0 skok=0  skok=maks. (ze $ruba)

Nr katalogowy ] [J/h] I [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] la]
TPC-AA79X64M 450 13500 630 62 79 64 89 2 12 M12 177
TPC-AA96X74M 980 29400 1372 75 96 74 114 2 12 M12 241
TPC-AA57X88M 1210 36300 1695 40 57 88 133 1 12 M2 285
TPC-AA68X88H 1640 49200 2295 49 68 88 124 1 12 M12 286
TPC-AA84X100M 1785 53550 2500 59 84 100 149 1 12 M12 515

g TPC-AA53X108H 1900 57000 2660 30 53 108 133 1 12 M12 394
=&l TPC-AA94X85M 1940 58200 2715 74 94 85 127 2 12 M12 325
E TPC-AA98X102H 1970 59100 2760 63 98 102 140 1 16 M16 645
E TPC-AA129X116M 3710 111300 5195 97 129 116 187 1 16 M16 1062
2 TPC-AA106X136H 4250 127500 5950 65 106 136 178 1 16 M16 1195
B TPC-AA114X137M 6350 190500 8890 89 114 137 216 1 16 M16 1129
E TPC-AA224X152M 7260 217800 10165 * 176 224 152 241 2 20 M20 2370
TPC-AA186X140M 7310 219300 10230 * 144 186 140 214 2 16 M16 1596
TPC-AA118X146H 8330 249900 11660 * 67 118 146 191 2 16 M16 1535
TPC-AA241X149M 8860 265800 12400 * 178 241 149 224 2 20 M20 2589
TPC-AA166X168M 10100 303000 14140 * 124 166 168 260 1 16 M16 2297
TPC-AA252X177M 12725 381750 17810 * 198 252 177 279 2 20 M20 3161

* Ograniczy¢ kat uderzenia w trybie zatrzymania awaryjnego do 2°.
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AMORTYZATORY STRUKTURALNE BASICSTOP
SERIA RADIAL STANDARD

SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

VVYVVVYVyVYVYVYVYYVYY

Konstrukcja

Twardosé w skali Shore’a Hard
Twardos$¢ w skali Shore’a Medium
Stopien amortyzacji Hard

Stopien amortyzacji Medium
Predkos$¢ uderzenia
Dopuszczalny zakres temperatury
Kat uderzenia maks.

Brak substancji LABS

Zgodnosé z dyrektywa RoHS
Zgodnosé z dyrektywag REACH

Radial
55D
40D
do 60 %
do 50 %
0,1..50[m/s]
-50 ... +90 [°C]
30[°]
Tak
Tak

Tak

DANE TECHNICZNE
Sita [N]
// Nr katalogowy
TPC-M5-R
TPC-M6-R
/
TPC-M8-R
74
A wi¢ osobno.
—
Skok [mm]
Sprezanie
Powré6t

Kierunek obcigzenia

» Wskazéwki montazowe

Gwint Rozmiar klucza Moment dokre-
cania
[mm] [Nm]
M5 3 3
M6 5 5
m8 6 12

Amortyzatory strukturalne musza catkowicie przylega¢ do powierzchni spodniej.
Sruby sg juz dotgczone do danego amortyzatora strukturalnego BasicStop. Dodatkowo mozna je zamoé-

T
w
=
M
w T

*
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» Radial Standard
Pochtfanianie energii maks. Skok Wyso- Szerokosé W Gtebo- Dtugos¢ wkre- Gwint Masa
Praca ciagta Zatrzymanie maks. kos¢ H ko$¢T  cania E maks.
awaryjne
Na skok Na godzine Na skok skok=0 skok=0  skok=maks. (ze $ruba)
Nr katalogowy ] [J/h] I [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] ]
TPC-RS23X13H 2.7 81 5.7 15 23 30 38 13 5 M5 4
TPC-RS30X19H 6 180 18 19 30 39 50 19 5 M5 11
TPC-RS36X20H 8.7 261 24 23 36 45 58 20 5 M5 16
TPC-RS42X34H 1.7 351 20 32 42 52 68 34 5 M5 25
TPC-RS53X43H 25 750 46 41 53 64 87 43 5 M5 51
TPC-RS56X46H 66.5 1995 98 37 56 68 88 46 6 M6 80
TPC-RS64X46H 815 2445 106 42 64 79 102 46 6 M6 105
TPC-RS69X51H 124 3720 206 46 69 86 109 5il 6 M6 146
TPC-RS69X67H 158 4740 261 46 69 86 111 67 8 M8 190
TPC-RS77X82H 228 6840 342 50 77 95 124 82 8 M8 266
TPC-RS84X81H 290 8700 427 56 84 102 133 81 8 M8 319
Nr katalogowy
TPC-RS25X13M 1.2 36 1.8 17 25 28 38 13 5 M5 6
TPC-RS32X19M 23 69 5.4 21 32 37 50 19 5 M5 13
TPC-RS37X20M 35 105 8.1 25 37 42 58 20 5 M5 17
TPC-RS44X35M 5.8 174 8.3 34 44 50 68 35 5 M5 26
g TPC-RS55X43M 12 360 17 43 55 63 87 43 5 M5 51
E TPC-RS59X46M 23 690 33 40 59 66 88 46 6 M6 7
I'IEJ TPC-RS67X46M 34.5 1035 43 46 67 76 102 46 6 M6 104
TPC-RS73X51M 45 1350 74 50 73 83 109 51 6 M6 142
TPC-RS73X67M 68 2040 92 50 73 85 111 67 8 M8 206
TPC-RS83X83M 92 2760 122 57 83 93 124 83 8 M8 297
TPC-RS88X81M 115 3450 146 60 88 100 133 81 8 M8 335
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PRZEMYSLOWA TECHNIKA AMORTYZACYJNA
INFORMACJE OGOLNE
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INFORMACJE OGOLNE
OBLICZENIA

>

SD

FSDges

<

-

N

2ges

£ £ £ £ =

ges

N

=}
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> Zestawienie symboli

Objasnienie

Zewnetrzna sita napedowa

Sita maksymalna amortyzatora

Maksymalna catkowita sita amortyzatora
Przyspieszenie ziemskie

Wysokos¢

Moment bezwtadnosci masy (w odniesieniu do srodka obrotu)
Liczba amortyzatoréow szeregowych

Odstep srodka ciezkosci masy od srodka obrotu
Masa

Zewnetrzny moment napedowy

Liczba amortyzatoréw potaczonych szeregowo
Energia na godzine na amortyzator

Energia catkowita na godzineg

Odstep amortyzatora od $rodka obrotu

Wynikowy skok amortyzatora

Wynikowy catkowity skok amortyzatora

Predkos$¢ poczatkowa masy w $rodku ciezkosci masy
Predkos¢ masy w srodku ciezko$ci masy przy oznaczeniu
Predkos¢ uderzenia masy w amortyzator

Energia na skok na amortyzator

Energia kinetyczna podczas uderzenia

Dodatkowa energia kinetyczna podczas skoku amortyzatora

Cata dodatkowa energia podczas catkowitego skoku amortyzatora

Energia catkowita na skok
Liczba skokéw na godzine
Kat uderzenia

Kat wzniesienia
Wspétczynnik tarcia

Poczatkowa predkos$¢ katowa masy w $rodku ciezkos$ci masy

Predkos¢ katowa masy w srodku ciezkosci masy przy oznaczeniu

Predkos¢ katowa uderzenia masy w amortyzator

Jed-
nostka

N
N
N

m/s?

kg'm?

kg

Nm

J/h
J/h

1/s
1/s
1/s



Przyspieszenie
ziemskie

Energia kinetyczna
podczas uderzenia

Dodatkowa energia
kinetyczna podczas
skoku

Energia na skok

Energia na godzine

Predkos$¢ uderzenia
i predkos¢ katowa
uderzenia

Kat uderzenia

Skok wynikowy

Sita wynikowa

» Wzory ogdlne

Wzor

Normalne przyspieszenie grawitacyjne:

Ruch postepowy:
Ruch obrotowy:

Na amortyzator:
Lacznie:

Na amortyzator:
tacznie:

Na amortyzator:
tacznie:

Predkos¢ uderzenia:
Predkos$¢ katowa uderzenia:
Ruch postepowy:
Ruch obrotowy:

Na amortyzator:
tacznie:

Na amortyzator:

tacznie:

_ m
g =9,80665 5

W, w zaleznosci od obcigzenia, ogoinie:
W, w zaleznosci od obciazenia, ogdlnie:

W, w zaleznosci od obcigzenia

W2g55= W, -k

W=, (1) = (W, +W,,,) (- )
W=WitW,,,
P=P :(n k)=,
P=W_ -z

ges ges

z):(n-k)=w-z

v, W zaleznosci od obciazenia
VA

Wy = E

o w zaleznosci od aplikacji

a = arc sin sk arc sin 32
R R

s w zaleznosci od wiasciwosci amortyzatora

Sges = Sk

Fy, W zaleznosci od wiasciwosci amortyzatora

Fspges = Fsp- 1

w, ! 2
=—-m-v,
1 2 A
w, ! J - w42
= =offoa
1 2 A

P> Obliczanie W1, W2 oraz vA wedtug ponizszych wartosci obcigzenia, przy czym rozrézniono ruchy postepowy i obroto-

wy.
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INFORMACJE OGOLNE
OBLICZENIA

OBCIAZENIA: POSTEPOWE

L1. Swobodnie spadajgca masa

1
W1=E-m-v02+m-g-h

W2= m-g-s

Va= +/ 1702+2 gh

L2. Masa poruszajaca sie w dét z przeciwdziatajgca sita napedowag

W= * 2
=—-m-v
175 1
]/1/2= m-g.S_F.S

Vg=1
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OBCIAZENIA: OBROTOWE

R1. Masa poruszajgca sie wahadtowo, swobodnie
a) przy uderzeniu poziomym

1
W1=E-]~u)02+m-g-h

W,= 0

va= (wo-L)2+2-g-h B

R
R _Voirzgh R

R1. Masa poruszajgca sie wahadtowo, swobodnie
b) przy uderzeniu pionowym

1
W1=E-]~u)02+m-g-h

W2= m.g.RL.s

va= V(oo L)2+2-g-h -%=\/v02+2~g~h -%

R2. Masa poruszajaca sie wahadtowo w dét z przeciwdziatajacym momentem napedowym
a) przy uderzeniu poziomym

R2. Masa poruszajaca sie wahadtowo w dét z przeciwdziatajacym momentem napedowym
b) przy uderzeniu pionowym

W1—E‘]“D12
L M
W2=m.g.R_.S_E.S
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INFORMACJE OGOLNE
OBLICZENIA

OBCIAZENIA: POSTEPOWE

L3. Masa poruszajaca sie w dét z sitg napedowag

1% L

=—-m-v
175 1
W,=F-s+m-g-s

Vp=1"

L4. Masa poruszajaca sie w gore z sitg napedowag

w; ! 2
=—-m-v
175 1
Wo=F:-s-m-g-s

Vp=11
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OBCIAZENIA: OBROTOWE

R3. Masa poruszajaca sie wahadtowo w dé6t z momentem napedowym

a) przy uderzeniu poziomym

R3. Masa poruszajaca sie wahadtowo w dét z momentem napedowym

b) przy uderzeniu pionowym

ERS)

R4. Masa poruszajaca sie wahadtowo w gore z momentem napedowym

a) przy uderzeniu poziomym

R4. Masa poruszajaca sie wahadtowo w gore z momentem napedowym

b) przy uderzeniu pionowym

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com
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INFORMACJE OGOLNE
OBLICZENIA

OBCIAZENIA: POSTEPOWE

L5. Masa poruszajgca sie poziomo bez sity napedowej

Vga="11

L6. Masa poruszajgca sie poziomo z sitg napedowaq przy potaczeniu ksztattowym

L7. Masa poruszajgca sie poziomo z sitg napedowaq przy potaczeniu tarciowym

L8. Spadajagca masa na pochytosci

1
W1=E-m-v02+m~g~h

W,=sinf-m-g-s

Va= +/ V02+2 gh
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OBCIAZENIA: OBROTOWE

R5. Masa obracajaca sie poziomo bez momentu napedowego

wym

R7. Masa obracajaca sie poziomo z momentem napedowym przy potaczeniu tarcio-
wym

1
w;= E‘]'ﬁnz

L
W2=‘u.m.g.E.s

R
vA=w1-R=v1-f

Wskazdéwka: obcigzenia obrotowe

P Dla uproszczenia obliczen zaktada sie, ze masa poruszajaca sie obrotowo przy uderzeniu w amortyzator opuszcza tor w
sposob styczny i w tym torze stycznym oddziatuje amortyzator. W ten sposéb energia ruchu obrotowego jest catkowicie
przeksztatcana w energie ruchu postepowego. W przypadku matych katow to uproszczenie zapewnia wystarczajace przy-
blizenie.
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INFORMACJE OGOLNE
OBLICZENIA

OBCIAZENIA: POSTEPOWE

L9. Masa poruszajaca sie w dét z przeciwng sitg napedowa na ptaszczyznie pochytej

W,=sinf-m-g-s-F-s

Vgp="11

L10. Masa poruszajaca sie w dot z sitg napedowa na ptaszczyznie pochytej

W,=F-s+sinff-m-g-s

Vgp="11

L11. Masa poruszajaca sie w gore z sitg napedowa na ptaszczyznie pochytej

W,=F-s-sinff-m-g-s

Vgp="11

128 www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com 129



INFORMACJE OGOLNE
LISTA KONTROLNA

Numer klienta

Firma Numer faksu
Kontakt E-mail
[[Pan []Pani

Dane dotyczace sprzedazy Artykut

Numer telefonu

Redaktor Cena docelowa
Pozadana data
Inne
dostawy
Liczebnos¢ Potencjalna ilo$¢ (rocznie) Data

Pozadana amortyzacja
|:| Hydraulika (amortyzacji 100 %) » Amortyzatory przemystowe (PowerStop)
|:| Lepkosprezyste (do 75% ttumienia) B> Amortyzatory strukturalne (BasicStop)

Warunki montazu

Zastosowanie

Konkurent zastepczy |:| Tak Producent Gwint Artykut
Maks. przestrzen konstrukcyjna Diugos¢ / wysokosc mm Gwintu / @
Otoczenie Temperatura min. °C  Temperatura maks. °C Cisnienie
|:| Widry |:| Pyt |:| Olej / Smar I:l Smary chtodzace
Warunki uzytkowania Przypadek obciazenia* Liczba réwnolegta
Rodzaj pracy |:| Praca ciagta P> Taktowanie Skokéw/h  Liczba cykli
O ivavt;fy.ma”ie > Liczba cyK Skokéw
yjne
Ruch |:| postepowe P> Sita napedowa N Kat uderzenia
D obrotowe P Moment napedowy Nm
Promien obrotu m Promien obrotu
amortyzator masa
Predkos¢ uderzenia |:| postepowe P> min. m/s maks.
I:l obrotowe | 2 min. 1/s maks.
:;A;S\';g d’\::(c))g::?r;:asy D postepowe P> min. kg maks.
|:| obrotowe > min. kg m? maks.

Inne (w zaleznosci od
przypadku obcigzenia)

|:| Regulacja

Konfiguracja amortyzatory przemystowe

Ll

Ll
Ll

Ll

\Wysokos$é mm  Wspdtczynnik tarcia

Atesty (np. RoHS, LABS, EG, CE, ochrona przeciwwybuchowa, pomieszczenie czyste)

bez (w czystym Srodo-
wisku)

Zgarniacz (przed ciecza,

Ochrona .
olejem, ...)

Ll

Ll
Ll

Ll

Ll

Ll
Ll

Ll

Gtowica zderzaka bez gtowicy Gtowica stalowa

Wyposazenie

Kotnierz zaciskowy przy-
krecany réwnolegle

Kotnierz zaciskowy przy-
krecany ortogonalnie

Specijalny

Inne (olej, charakterystyka, skok, rozmiar, gwintu,...)

*patrz katalog lub www.zimmer-group.com/de/pdti
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Kat wzniesienia

Filc (na kurz, widry, ...)

Glowica z tworzywa sztucznego

Tuleja oporowa

Uszczelnienie komory
cisnieniowej

[

bar
Inne

Liczba w rzedzie

Skokéw

m/s

1/s

kg

kg m2

Ostong harmonijkowa
(uszczelniony)

|:| Tuleja czujnika stopu



OBCIAZENIA

postepowe obrotowe

L1. Swobodnie spadajaca masa R1. Masa poruszajaca si¢
wahadtowo, swobodnie
a) przy uderzeniu poziomym

R1. Masa poruszajaca si¢
wahadtowo, swobodnie
b) przy uderzeniu pionowym

postepowe obrotowe

L7. Masa poruszajaca si¢ R7. Masa obracajaca si¢ poziomo
poziomo z sitg napedowa przy z momentem napedowym przy
potaczeniu tarciowym potaczeniu tarciowym

L2. Masa poruszajaca si¢ w R2. Masa poruszajaca si¢ wahadtowo R2. Masa port
w dot z przeciwdziatajacym
momentem napedowym

b) przy uderzeniu pionowym

dét z przeciwdziatajaca sitq w dot z przeciwdziatajacym
napedowa momentem napedowym
a) przy uderzeniu poziomym

L8. masa na pochytosci

L3. Masa poruszajaca sie w dot z R3. Masa poruszajaca sie
sita napedowaq wahadtowo w dét z momentem
napedowym
a) przy uderzeniu poziomym

. Masa poruszajaca sie
wahadtowo w dét z momentem

b) przy uderzeniu pionowym

L9. Masa poruszajaca sie w dot z
przeciwna sita napedowa na
ptaszczyznie pochytej

L4. Masa poruszajaca sie w gore z  R4. Masa poruszajaca sie
sita napedowq wahadtowo w gore z
momentem napedowym
a) przy uderzeniu poziomym

. Masa poruszajaca sie
wahadtowo w gére z
momentem napedowym
b) przy uderzeniu pionowym

L10. Masa poruszajaca sie w dot z
sita napedowa na ptaszczyznie
pochytej

L5. Masa poruszajaca si¢ poziomo R5. Masa obracajaca sie poziomo
bez sity napedowej bez momentu napedowego

L6. Masa poruszajaca sie R6. Masa obracajaca sie poziomo
poziomo z sita napedowa przy z momentem napedowym przy
potaczeniu ksztattowym potaczeniu ksztattowym

L11. Masa poruszajaca sie w
gore z sita napedowa na
ptaszczyznie pochylej
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INFORMACJE OGOLNE

PORADY

» PORADA 1:
S
_—
F
m |
V1=
» PORADA 3:
a) Przeniesienie i< 1
_
F Y1
_—

L>L

b) Przeniesienie i > 1

L.<L

Przy liczbie n amortyzatoréw w szeregu, n-krotna wydajno$¢ pochtaniania
energii podczas n-krotnego skoku przy takiej same;j sile.
» Uwaga: Obliczenie energii na skok i na godzine przy n-krotnym skoku!

» Przyktad 2 amortyzatorow:
Skok catkowity = 2 x skok amortyzatora
Catkowita sita amortyzatora = sita amortyzatora
Catkowita wydajnos$¢ pochtaniania energii = 2 x wydajno$¢ pochtania-
nia energii przez amortyzator

Roéwnomierny rozktad energii catkowitej na n amortyzatoréw

P> Mozliwos¢ w poréwnaniu z zastosowaniem tylko jednego amortyzato-
ra:
Zastosowanie takiego samego typu amortyzatora przy mniejszym
obcigzeniu lub zastosowanie mniejszego typu amortyzatora.

» Przyktad 2 amortyzatorow:
Pochtanianie energii przez amortyzator = catkowite pochtanianie
energii/2

Przeniesienie:

Wskazniki:
» Parametry na gornym koncu dzwigni przy masie: Wskaznik 1

» Parametry na dolnym koncu dzwigni przy amortyzatorze: Wskaznik
A

Modulacja parametrow zgodnie z ponizszymi zasadami

Przeniesienie predkosci Zmniejszenie predko- Zwigkszenie predko-

uderzenia na amorty- . ) . ; VA= Vq *1
$ci uderzenia $ci uderzenia

zator

Przeniesienie skoku Zwigkszenie skoku  Zmniejszenie skoku _ Sa

amortyzatora na mase masy masy S1 i

Przeniesienie sity amor- Zmniejszenie sity na  Zwiekszenie sity na F
tyzatora na mase mase mase t

Energia kinetyczna/po-

L . Roéwne Réwne w
chtanianie energii
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Uruchamianie réwnolegte amortyzatorow

s
o ‘)‘_“7
F
— m |1
V=V,

Przy liczbie n amortyzatoréw réwnolegtych, n-krotna wydajnos¢ pochtania-

nia energii przez n-krotng site przy takim samym skoku.

P Obliczenie energii na skok i na godzine pozostaje takie same ze wzgle-
du na taki sam skok!

» Przyktad 2 amortyzatoréw:
Skok catkowity = skok amortyzatora
Catkowita sita amortyzatora = 2 x sita amortyzatora
Catkowita wydajno$¢ pochtaniania energii = 2 x wydajno$¢ pochtania-
nia energii przez amortyzator

Réwnomierny rozktad energii catkowitej na n amortyzatorow

» Mozliwo$¢ w poréwnaniu z zastosowaniem tylko jednego amortyzatora:
Zastosowanie takiego samego typu amortyzatora przy mniejszym ob-
ciazeniu lub zastosowanie mniejszego typu amortyzatora.

» Przyktad 2 amortyzatorow:
Pochtanianie energii przez amortyzator = catkowite pochtanianie ener-

gii/2

Przeksztatcenie ruchu obrotowego w ruch postepowy

a) Za pomoca uktadu koto zebate — zebatka

b) Za pomocag przektadni z dzwignig

—»IE|<—
M |
VA
L W

» Przeniesienie ruchu obrotowego na ruch postepowy za pomoca
uktadu koto zebate — zebatka (a) lub przektadni z dzwignig (b).

» Uktad koto zebate — zebatka znajduje zastosowanie przyktadowo
w mechanizmach obrotowych w dziedzinie techniki manipulacyjnej
Zimmer.
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INFORMACJE OGOLNE

PORADY

Obustronna amortyzacja przy ruchu postepowym

» Amortyzacja w obu kierunkach przez jeden amortyzator.

» To urzadzenie zmienia amortyzator jednostronnego dziatania w
amortyzator dziatajacy obustronnie.

Idealnie nieelastyczne uderzenie w przypadku dwoch mas zblizanych do siebie

V1 S

I
VA

m,

» Predkosc¢ catego obiektu (obie masy razem) po uderzeniu:

my-v1-My- V2
Tomi+my;
przy znaku dodatnim: ruch w prawo
przy znaku ujemnym: ruch w lewo
» Obliczanie energii na skok, ktéra amortyzator musi zamortyzowac
w razie uderzenia:

Vp=

przy dziataniu sit napedowych dodanie W2 =F - s
P Obliczenie predkosci uderzenia w wyniku obliczenia predkosci

wzglednej:
VA= Uy + Uy

Uruchamianie kaskadowe

Uruchamianie kaskadowe matego amortyzatora, ktéry napotyka wiek-

szy amortyzator:

» Praca ciagta z niewielkim pochtanianiem energii:
Mniejszy amortyzator amortyzuje energie¢ i wsuwa sie az do osadze-
nia tulei oporowej na gtowicy wiekszego amortyzatora, przy czym
ten sie nieznacznie wsuwa ze wzgledu na swoja wysoka wydajnos¢
pochtaniania energii.

» Tryb zatrzymania awaryjnego z duzym pochtanianiem energii:
Mniejszy amortyzator szybko sie wsuwa i przenosi obcigzenie
przez tuleje oporowa na gtowice wiekszego amortyzatora, ktéry sie
nastepnie wsuwa i oddaje duzo energii.

Taki uktad zapewnia optymalna amortyzacje w obu trybach pracy, jed-
nak w trybie pracy ciagtej nie mozna zagwarantowac okreslonej pozyciji
krancowe;j.
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Obustronna amortyzacja przy ruchu obrotowym

» Amortyzacja w obu pozycjach krancowych ruchu obrotowego przez
jeden amortyzator.

‘) AN » W tym uktadzie do amortyzacji obu pozycji krancowych potrzeba
S NN tylko jednego amortyzatora.

Idealnie nieelastyczne uderzenie w przypadku dwéch mas poruszonych w tym samym kierunku

» Predkosc¢ catego obiektu (obie masy razem) po uderzeniu:

mi-vi+my- vy

Tomitmy

P Obliczanie energii na skok, ktérg amortyzator musi zamortyzowac
w razie uderzenia:

V=

\' V <V
1 S 2~ 1, mim
N\ W=—-- T, (v1-v2)?
przy dziataniu sit napedowych dodanie W2 =F - s
m1 m2 » Obliczenie predkosci uderzenia w wyniku obliczenia predkosci
| wzgledne;j:
VA VA= V- Uy

> W ten sposob druga masa, ktéra jest w spoczynku lub porusza
sie wolniej, jest delikatnie przyspieszana przez mase poruszang
szybciej bez \przyspieszenia uderzeniowego i bez uderzania lub
sprezynowania drugiej masy.
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
INFORMACJE OGOLNE

Tres¢ niniejszego katalogu ma charakter wytgcznie informacyijny i nie stanowi oferty handlowej w rozumieniu przepisow praw-
nych. Miarodajne dla zawarcia umowy jest pisemne potwierdzenie zamdéwienia przez firme Zimmer GmbH, wydawane wytgcz-
nie zgodnie z Ogolnymi Warunkami Sprzedazy i Dostawy firmy Zimmer GmbH w aktualnym brzmieniu. Mozna je znalez¢ w
internecie na stroniewww.zimmer-group.com.

Wszystkie produkty zawarte w niniejszym katalogu sa przeznaczone do odpowiednich zastosowan, np. do automatyzaciji
maszyn. Podczas stosowania i montazu nalezy przestrzega¢ uznanych zasad bezpieczenstwa pracy.

Ponadto obowigzujg odnosne przepisy prawa, przepisy TUV, odpowiedniego branzowego towarzystwa ubezpieczeniowego i
VDE.

Uzytkownik ma obowigzek przestrzega¢ podanych w niniejszym katalogu danych technicznych. Uzytkownik nie moze prze-
kracza¢ podanych danych minimalnych i maksymalnych. W razie braku takich danych nie nalezy zaktada¢, ze nie obowiazuja
wartosci maksymalne i minimalne lub ograniczenia dotyczace szczegdlnych zastosowan. Kazde niestandardowe zastosowa-
nie nalezy skonsultowac.

Cena nie obejmuje kosztow utylizacji, co nalezy uwzgledni¢ w przypadku zwrotu i utylizacji przez Zimmer GmbH.

DANE TECHNICZNE | ILUSTRACJE
Dane techniczne oraz ilustracje zostaty przygotowane starannie i zgodnie z najlepsza wiedza. Nie gwarantujemy aktualnosci,
prawidtowosci i kompletnosci danych.

Dane i informacje zawarte w ogélnych opisach produktéw, katalogach firmy Zimmer GmbH, broszurach i cennikach w kazdej
postaci, takie jak zdjecia, rysunki, opisy, wymiary, wagi, materiaty, parametry techniczne i inne, oraz opisane produkty i ustugi
moga zosta¢ w kazdej chwili zmienione lub zaktualizowane bez koniecznosci wczesniejszego powiadomienia. Sg wigzace
tylko w takim zakresie, w jakim odnosi sie do nich wyraznie umowa lub potwierdzenie zamdwienia. Niewielkie odchylenia od
danych opisujgcych produkt sg uwazane za dozwolone i nie naruszajg realizacji umow, o ile sg do przyjecia przez Klienta.

REKOJMIA

Produkty Zimmer Group podlegajg ustawie w sprawie odpowiedzialnosci za produkt. Niniejszy katalog nie zawiera jakich-
kolwiek gwarancji, zapewnien dotyczacych wtasciwosci ani uzgodnien w sprawie wtasciwosci przedstawionych produktow,
w sposob wyrazny ani dorozumiany, ani w zakresie dostepnosci produktow. Tresci reklam dotyczace cech jakosciowych,
wiasciwosci i zastosowan produktow nie sg wigzace prawnie.

W zakresie dopuszczalnym przez prawo odpowiedzialnosc¢ firmy Zimmer GmbH za szkody bezposrednie i posrednie, szko-
dy nastepcze, roszczenia jakiegokolwiek rodzaju i na podstawie jakiegokolwiek tytutu prawnego, powstate w wyniku uzycia
zawartych w niniejszym katalogu informaciji, jest wykluczona.

ZNAKI TOWAROWE, PRAWA AUTORSKIE | POWIELANIE

Przedstawienie w katalogu praw wtasnosci przemystowej, takich jak znaki firmowe, logotypy, zarejestrowane znaki towarowe
lub patenty, nie oznacza udzielenia licencji lub praw do ich wykorzystania. Bez wyraznej pisemnej zgody firmy Zimmer GmbH
ich wykorzystanie jest niedozwolone. Cata tres¢ niniejszego katalogu jest wtasnoscig intelektualng firmy Zimmer GmbH.

W rozumieniu prawa autorskiego kazde niezgodne z prawem wykorzystanie wtasnosci intelektualnej, takze we fragmentach,
jest zakazane. Przedruk, powielanie i ttumaczenie (takze we fragmentach) sg dozwolone wytgcznie po uzyskaniu uprzedniej
pisemnej zgody firmy Zimmer GmbH.

NORMY

Zimmer Group posiada wdrozony system zarzgdzania jakoscig zgodnie z normag ISO 9001:2008. Zimmer Group posiada
wdrozony system zarzadzania srodowiskiem zgodnie z norma ISO 14001:2004.
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
ZASADY SZCZEGOLNE

»PRZEMYStOWA TECHNIKA AMORTYZACYJNA” — SZCZEGOLNE DYREKTYWY, PRZEPISY | NORMY
Dyrektywy zharmonizowanie UE

Produkty Zimmer Group sg zgodne ze standaryzowanymi i zharmonizowanymi dyrektywami i normami Unii Europejskiej obej-
mujacymi produkty na rynku wewnatrzunijnym.

Zharmonizowane dyrektywy UE dotyczace normy CE:

Amortyzatory przemystowe Zimmer Group spetniajg wymogi obowigzujacych zharmonizowanych dyrektyw UE w zakresie, w
jakim ich dotycza. Jednak ponizsze dyrektywy nie okreslajg zakresu ich obowigzywania w przypadku amortyzatoréw przemy-
stowych.

» Zgodnie z dyrektywa maszynowg amortyzatory przemystowe stanowig podzespoty do montazu w maszynach, w zwigzku
z czym nie wymagaja deklaracji zgodnosci WE ani badania typu WE. Ponadto nie jest wymagana takze deklaracja produ-
centa.

» Zgodnie z dyrektywa o urzadzeniach cisnieniowych sg to podzespoty o niewielkim ryzyku, w zwiazku z czym nie podlegaja
one tym przepisom.

» Inne zharmonizowane dyrektywy zawarte w ustawie o bezpieczenstwie produktow i urzadzen nie okreslaja zadnego zakre-
su obowigzywania dla ogoélnych zastosowan amortyzatoréw jako podzespotéw w budowie maszyn. Na przyktad dyrektywy
dotyczace wyciagow, kolei linowych i produktéw medycznych, a takze dyrektywa o ochronie przeciwwybuchowej ATEX
zaktadajg odpowiednie zastosowanie amortyzatorow w tym zakresie, co jednak nie pokrywa sie z ich zastosowaniem ogol-
nym. Przedstawiajg one raczej zastosowania szczegolne, ktdre podlegaja osobnej weryfikacji wzgledem przepisow.

» Wobec tego amortyzatory przemystowe Zimmer Group do zastosowania ogolnego w produkcji maszyn nie podlegaja
ogolnemu obowigzkowi oznakowania CE, w zwigzku z czym nie sg one kontrolowane w ramach procesoéw certyfikacyjnych
ani nie sg opatrywane oznaczeniem CE.

Inne zharmonizowane dyrektywy UE:

Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) ani dyrektywa dotyczgca stosowania w nich
substanciji niebezpiecznych (RoHS) rowniez nie obowiazuja, poniewaz amortyzatory hydrauliczne nie stanowia sprzetu elek-
trycznego ani elektronicznego. Jednak produkty moga by¢ dostosowane do odnos$nych rozporzadzen.
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ZIMMER GROUP - THE KNOW-HOW FACTORY

Nr kat. MKTO00005-12

NASZA KNOW-HOW FACTORY PRACUJE DLA WSZYSTKICH BRANZ | DOSTARCZA WSZYSTKO Z JEDNEJ REKI. WACHLARZ
NASZYCH MOZLIWOSCI JEST BARDZO SZEROKI, ZAROWNO POD WZGLEDEM ILOSCI, JAK | ZROZNICOWANIA ROZWIAZAN.

MAJA PANSTWO PROBLEM DO ROZWIAZANIA? JESTESMY GOTOWI POMOC! CZEKAMY NA PANSTWA WYZWANIA W DZIEDZINIE
BADAN | ROZWOJU. Z NASZEJ SPOLKI POCHODZA LICZNE INNOWACJE. ZACHWYCAMY SIE WSZYSTKIM CO NOWE |

PRZEPELNIA NAS PIONIERSKI DUCH PRZEDSIEBIORCZOSCI.

KONTAKT - CALY SWIAT

Posiadajac 13 oddziatéw na catym swiecie oraz
partneréow w ponad 125 krajach, zapewniamy
doskonaty serwis lidera w zakresie technologii.
Zapraszamy do kontaktu!

www.zimmer-group.com/pl/kontakt

TECHNOLOGIA SYSTEMOWA ZIMMER GROUP -
NASI SPECJALISCI OD SPECJALNYCH ROZWIAZAN

Posiadajac ponad 30-letnie doswiadczenie
projektowe, dziat technologii systemowej opracowu-
je specjalne rozwigzania dla obszaru obstugi i
automatyzaciji.

www.zimmer-group.com/pl/technika-systemowa

DOSTEPNE PRZEZ CALA DOBE -
NASZE WIRTUALNE STOISKO TARGOWE

Takie imponujace funkcje, jak animowane prowadze-
nie kamery, interaktywne hotspoty informacyjne oraz
obrotowe modele 3D, moga na pewno zachwycic¢
takze w $wiecie wirtualnym.

www.zimmer-group.com/pl/expo

NASZE NOWOSCI

Firma Zimmer Group jest znana jako kuznia
pomystéw i wynalazca. Dzieki temu co roku mozemy
na nowo oferowac liczne innowacyjne i indywidualne
rozwigzania. Tutaj znajduja sie nasze nowosci
produktowe.

Www.zimmer-group.com/pl/nowosci

CENTRALA:

ZIMMER GROUP

Am Glockenloch 2

DE 77866 Rheinau

T +49 7844 9139-0

F +49 7844 9139-1199
info.de@zimmer-group.com
WWW.zimmer-group.com
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