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无论哪种机械手。无论哪种抓手。 
无论哪种末端执行器。

MATCH
机械臂末端 
生态系统
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ZIMMER 集团 
始终坚持以 
客户为导向
多年以来，我们以为客户提供富于创新的个性化解决方案为宗旨， 
在市场上获得成功。ZIMMER 持续不断地发展壮大， 
现已进入一个具有里程碑意义的 
全新发展阶段——建立技术专家工厂。成功的秘诀是什么？

根基。我们的企业发展一向依托于卓越的产品和服务。Zimmer 集团自
主开发具有独创性的解决方案和重要的技术创新。因此那些对技术领
先有要求的用户是我们主要的客户群。即使面临再艰巨的挑战，Zimmer 
集团亦可从容应对。

风格。我们的思想和行动没有行业学科的界限。我们在六个技术领域中
提供完善的过程解决方案，其中不仅包括研发，还包括生产。Zimmer 集
团的产品和服务面向所有行业领域。我们可以针对客户的任何特殊情况
提供完善的解决方案。

动力。决定我们成败的最重要因素，是以客户为导向的指导方针。我们
是一家优秀的服务供应商。我们的客户可以向 Zimmer 集团（指定联系
人）提出自己的需求。凭借在解决方案方面的雄厚实力以及一站式提供
形式多样的产品和服务，我们可以应对客户的任何特殊要求。

点击此网址查阅所有相关信息  ◄   www.zimmer-group.cn/zh
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标准化连接与通信

与所有常见的轻型机械手匹配——一款非常适合协
作机械手和常规六轴机械手的系统。

安装简单

通过快换装置实现机械连接，利用设置向导完成
参数设定。

灵活多变

无论哪种机械手、抓手或末端执行器，都能与之兼
容。产品组合丰富全面，灵活度极高。

全面的过程控制

收集、评估并显示包括云连接在内的增值数据。

MATCH 

两大超级合作伙伴

多功能系统——应用

两大超级合作伙伴——
携手打造独特平台

Zimmer Group 与 Schmalz 这两大技术领先者和搬运领域专
家强强联手，共同打造出全新的多功能机械臂末端平台 
MATCH。该平台配备了广泛的功能组合和通用通信接口，可
与市场上所有常见的轻型机械手兼容——一款非常适合协作
机械手与常规六轴机械手的系统。

MATCH 平台汇聚了 Zimmer Group 与 Schmalz 这两大公司
在抓取技术领域的精华。二者携手推出的这款模块化系统，
可灵活帮助客户解决机器人技术中的各种要求和应用。除了

集中解决方案外，这两家公司还致力于构建全球销售网络，
以提供全面的支持和服务。

无论是移动协作机器人还是全自动应用：用户只需一个灵活
的系统，便能应对几乎所有应用，从生产和安装到仓库物流
再到运输或实验室自动化，凡有所需，皆能满足。 

典型的任务包括拾取和放置、拣选、包装和码垛、检查和测
试。针对工件和夹持搬运任务，有各种不同的机械抓手和真
空抓手可供选择。如果需求发生变化，该系统可以迅速进行
相应调整。 

未来可以通过该符号识别 
MATCH 组件。

www.zimmer-group.cn/zh   ►   点击此网址查阅所有相关信息
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安装

安装简单
得益于数字服务

MATCH 的安装过程尤为简单。只需几个步骤，便能轻松将该
系统安装到机械手法兰上并完成设置。利用数字服务或共同
的生态系统（配有 guideZ、expertZ、monitorZ 和 Comfort 
App/云连接的 SCM 模块）直观、轻松地完成参数设定。

IO-Link – 数字 I/O
智能通信模块

通过操作面板轻松控制机械手

便于设置参数、调整和监控的软件 

固定端 
集成有 SCM

机械手控制器

临时 
以太网连接

持久的
以太网连接

数字 I/O

24V 主站电源

数字服务 云
连接

Comfort 
App
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无论哪种机械手，无论哪种抓手，
无论哪种末端执行器

与所有常见的机械手兼容

SCM 

带数字I/O的快换模块不需要SMC模块。
带RS485的快换模块已集成SCM模块

与所有常见的轻型机械手匹配——一款非常适合协作机械手和
常规六轴机械手的系统。

不断扩大的兼容抓取部件组合。

数字 I/O IO-Link RS485

用于IO-Link模块的通信模块

快速更换模块（机器人端）。

夹具组件包括快速更换模块（工具端）。 真空发生器

抓取部件的连接（真空）。

抓取部件（真空）。

机器人

MATCH组合在所有行业中开辟了无数的应用可能性。无论你
选择哪种模块化解决方案，我们都承诺。都可匹配！智能连
接概念保证了机器人和机械手之间的平稳互动。

数字服务

云连接

点击此网址查阅所有相关信息  ◄   www.zimmer-group.cn/zh
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利用标准化接口 

电 

气动 / 真空

机械式

技术开放性
利用标准化接口 

快换系统配有各种接口。除了兼容的机械接口和气动接口
外，还提供电气接口。得益于这种技术开放性，开发具有多种
末端执行器的不同类型的机械手不再遥不可及。

该快换系统采用热插拔设计，可在运行期间在通电状态下进
行更换。集成的引脚区用于传输负载和信号电流。

四个内部流体通道和两个侧向流体通道用于为所连接的机械
抓手系统供应压缩空气或真空。采用大尺寸设计，能够运行
性能强大的气动真空发生器，例如搬运吸取的纸箱。

高加工质量保证超长的使用寿命（超过 100,000 次循环）。
防扭转装置确保非固定端相对于固定端处于明确定义的位
置，并且末端执行器在放置架中处于明确定义的方向。

www.zimmer-group.cn/zh   ►   点击此网址查阅所有相关信息
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轻松、快速更换

利用紧凑的快换模块，有两种方式可轻松快速地更换组件。
除了在放置架或机械抓手工作站中进行自动更换外，还可以
几秒内完成手动更换。得益于集成在待更换末端执行器上且

符合人体工学原理的点击系统，单手即可完成手动更换，同时
还能防止更换模块掉落。 

自动更换（无外部控制）。

该快换系统采用热插拔设计，可
在运行期间在通电状态下进行更
换。卓越的加工质量加上优质材
料（坚固耐用的锁定元件）保证超
长的使用寿命（超过 100,000 次
循环）。

防扭转装置确保末端执行器在放
置架中处于明确定义的位置。此
外，即使是手动更换，也可以确保
末端执行器以相同的方向连接到
机械手。

在设置运行模式下，放置架中的引
脚和视觉标记便于轻松、明确地
定位末端执行器。在持续运行模
式下，放置架中的引脚不可见，因
而更换过程更加灵活自由。放置
架可通过三种方式进行固定。 

放置架配有可选传感元件。与标
准连接信号组合，确保系统 100% 
安全。另外，在固定端还可以选装
一个 LED 指示灯。

手动功能，一只手在数秒内即可完成更换 。

快换功能
手动与自动

www.zimmer-group.cn/zh   ►   点击此网址查阅所有相关信息
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使用 guideZ 配置 通过 expertZ 完善 通过 monitorZ 监控

expertZ是一款专为抓取而开发的开发
的软件工具。在此，可以针对相应的应
用对“guideZ”定义的夹持参数进行完
善。

利用 monitorZ，操作人员在运行过程中
能够通过屏幕监控机械抓手的位置和
状态。通过及早发现错误，可以持续提
高设备可用性。 

直观的软件解决方案

智能生态系统——
直观软件

Zimmer Group 与 Schmalz 都拥有自己的生态系统，用户可
通过这些系统使用各种数字服务。除了 SCM（主站网关）通
信模块外，用户还可以通过直观的 guideZ 设置软件进一步

配置机械抓手，以及借助 Schmalz Connect Suite 诊断云中的 
IO-Link 设备。

Comfort App

Comfort App 是专为机械手制造商量身定制的，可通过相应
的机械手操作面板方便直接地控制和操作机械抓手。简便的
设置操作和所有必要的命令，让机械手在自动模式下顺利运
行。

点击此网址查阅所有相关信息  ◄   www.zimmer-group.cn/zh

guideZ 是一个可以快速、轻松调试产品
的程序。该程序可引导用户完成程序嵌
入和调试，让每个人轻松上手。使用同
一个软件模块，即可在 guideZ、expertZ 
和 monitorZ 模式之间进行切换。 
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► 将 IO-Link 转换为数字输入和输出端
（数字 I/O），以及从数字 I/O 转换为 IO-Link

► 通过 24V电压 数字 I/O 轻松控制
智能 IO-Link 机械夹爪

► 使用相应的直观软件 guideZ进行配置和示教

► 根据客户所需，可灵活使用一个或两个机械抓
手

► 针对一个机械抓手，可示教多达 15 个工件

优势

SCM
智能通信模块

智能通信模块 (SCM)是一个适用于所有 IO-Link 组件的主站
网关。SCM 可以通过两个通道控制两个设备，并利用相应功
能直接将 IO-Link 转换为数字 I/O。这样就可以将 IO-Link 设
备集成到基础数字设备中，并且几乎可以完全利用 IO-Link 设
备的扩展功能。

IO-Link 与数字 I/O 相遇

包含智能通信模块，包括 guideZ、expertZ、monitorZ 软
件包

包含智能通信模块作为外部模块或法兰版本，包括 
guideZ、expertZ、monitorZ 软件包
+ 机械抓手
+ Comfort App 
+ 机械手特定的连接元件
+ 工具和固定材料

包含智能通信模块，包括 guideZ、expertZ、monitorZ 软
件包
+ Comfort App

包含智能通信模块，包括 guideZ、expertZ、monitorZ 
软件包
+ Comfort App 
+ 机械手特定的连接元件*

SCM

SCM + Comfort（即插即用）

SCM + Comfort

startZ 软件包

www.zimmer-group.cn/zh   ►   点击此网址查阅所有相关信息
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我们不断拓展围绕 startZ 的产品组合。有关我们支持的机械手型号的最新
概览以及更多信息，请访问我们的网站
www.zimmer-group.cn/zh/starterbox

支持的机械手制造商

机械手新手入门箱

startZ
一个小箱子里蕴藏的创新

想要在最短的时间内从零实现机械手应用？startZ 可谓是最
简单的方法之一。在这个小箱子里容纳有机械手应用所需的
所有组件。从机械抓手到通讯模块，包括直观的操作软件，再
到工具——应有尽有。  

►  所有组件都装在一个箱子里，即连即用

►  直观的设置软件 guideZ

►  专为制造商打造的 Comfort App，
用于通过机械手操作面板控制机械抓手

►  固定材料包含在内

►  包含所需的装配工具

优势

即插
即用

机械抓手
工件和机械手之间的核心元件。包括通用型抓手手指，确保顺
利投入初次使用。

通讯模块
利用用于设置夹持参数的直观软件实现机械手控制器和末端
执行器之间的接口。

Comfort App
该应用程序用于从机械手操作面板出发控制机械抓手。
针对设置操作和自动模式的便捷解决方案。

工具
涵盖了工具和固定材料等所有配件。

连接元件
包含操作和设置设备所需的所有连接元件。

点击此网址查阅所有相关信息  ◄   www.zimmer-group.cn/zh
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 ► 一款用于轻负载机械手、协作机械手和常规机
械手的系统

 ► 在工装内自动更换

 ► 使用 Easy-Click 功能手动更换

 ► 不同类型的末端执行器

 ► 兼容性与灵活性——集夹持搬运的主要技术于
一体（真空和机械抓取）

 ► 创新型数字生态系统

 ► 使用寿命长，即使在自动持续运行下也是如此

优势
您的生态系统

全面的过程控制
针对所有应用

MATCH 为您提供全面的支持与过程控制，从调试到运行再
到过程监控。数字服务可在产品生命周期的各个阶段创造附
加值，例如用于设置和操作的 HMI 功能、收集过程数据/状
态监测、评估和可视化、云连接等。 

更多有关 MATCH 快换系统的信息请访问 Zimmer Group 网
站的产品区域 www.zimmer-group.cn/zh。

如果要在拾取和放置应用中搬运各种工件，那么 MATCH 是一种合适的
解决方案。

移动机器人技术尤其在物流领域发挥着越来越重要的作用。其中，灵活
且可提供大量必要抓取工具的自动化系统必不可少。

www.zimmer-group.cn/zh   ►   点击此网址查阅所有相关信息
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