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THE KNOW-HOW FACTORY



ZIMMER GROUP
KONSEKWENTNA
ORIENTACJA NA KLIENTA

OD LAT SPELNIAMY WYMAGANIA NASZYCH KLIENTOW, DOSTARCZAJAC IM INNOWACYJNE
I NIESTANDARDOWE ROZWIAZANIA. ZIMMER GROUP STALE SIE ROZRASTA | ZDAZA
DZISIAJ W KIERUNKU NOWEGO WAZNEGO WYZWANIA - CHCE BYC OSRODKIEM WIEDZY
TECHNOLOGICZNEJ, KNOW-HOW FACTORY CZY W TYM SUKCESIE KRYJE SIE JAKAS
TAJEMNICA?

Fundament. Stanowig go doskonate produkty i ustugi, ktére sg od lat
podstawg rozwoju naszego przedsiebiorstwa. Sg one oparte na na-
szych autorskich wyrafinowanych rozwigzaniach i istotnych innowacjach
technicznych. Dlatego docierajg do nas przede wszystkim klienci, ktorzy
wymagaja najlepszych rozwigzan technologicznych. Wtasnie w przypad-
ku trudnych zagadnient Zimmer Group osigga najlepsze wyniki.

Styl. Myslimy i dziatamy w sposéb interdyscyplinarny. JesteSmy znani

z zaawansowanych procesow w szesciu obszarach technologicznych,
ktére obejmujg nie tylko prace rozwojowe, ale i produkcje. Oferta firmy
Zimmer Group jest skierowana do wszystkich obszarach przemystu.
Jestesmy takze znani z tego, ze nasi klienci moga liczy¢ na indywidualne
rozwiazanie kazdego problemu. Na catym $wiecie.

Motywacja. Prawdopodobnie najwazniejszym warunkiem naszego
sukcesu jest orientacja na klienta. JestesSmy ustugodawcag w najlepszym
tego stowa znaczeniu. Nasi klienci maja do dyspozycji centralny punkt
kontaktowy, gdzie moga rozmawiac o wszystkich swoich wymaganiach
i potrzebach. Majac szeroki zakres kompetencji i oferte obejmujaca sze-
roki zakres rozwigzan, jestesmy w stanie w zindywidualizowany sposob
wyjs$¢ naprzeciw wymaganiom kazdego klienta.

www.zimmer-group.pl



TECHNOLOGIE

TECHNIKA
MANIPULACYJNA

PONAD 30 LAT DOSWIADCZENIA | ZNAJO-
MOSCI BRANZY: NASZE PNEUMATYCZNE,
HYDRAULICZNE | ELEKTRYCZNE PODZESPOLY
I SYSTEMY MANIPULACYJNE NALEZA DO
NAJLEPSZYCH NA SWIECIE.

Komponenty. Ponad 2000 standardo-
wych chwytakdw, jednostek wychylnych,
elementow wyposazenia robotow i wiele
innych. Jestesmy dostawcag petnych
asortymentow o wysokiej jakosci
technologicznej i czotowych produktow
0 wysokiej operatywnosci dostawczej.

Rozwigzania pétstandardowe. Nasz
modutowy sposdb konstrukcji umozliwia
indywidualne konfiguracje i duze skoki
innowacyjne w zakresie automatyzaciji
procesow.

www.zimmer-group.pl

TECHNIKA
AMORTYZACYJNA

PRZEMYStOWA TECHNIKA AMORTYZACYJNA
ORAZ PRODUKTY TYPU SOFT CLOSE ODDAJA
INNOWACYJNY I PIONIERSKI CHARAKTER
NASZEGO 0SRODKA WIEDZY SPECJALISTYCZ-
NEJ - KNOW-HOW FACTORY.

Przemystowa technika amortyzacyj-
na. W rozwigzaniach standardowych

i na zyczenie klienta: nasze produkty

sg znane z najwyzszej liczby cykli pracy
oraz najwiekszego mozliwego pochta-
niania energii w najmniejszej przestrzeni
konstrukcyjne;j.

Soft Close. Projektowanie i produkcja
masowa amortyzatoréw pneumatycz-
nych i cieczowych o najwyzszej jakosci
oraz operatywnosci dostawczej.

Sprzedaz OEM i bezposrednia.
Komponenty, systemy zamykania albo
kompletne urzadzenia produkcyjne -
jestesmy partnerami wielu znanych firm
na catym swiecie.

TECHNIKA LINIOWA

DLA NASZYCH KLIENTOW TWORZYMY
PODZESPOLY | SYSTEMY TECHNIKI LINIOWEJ,
KTORE SA DOSTOSOWANE DO ICH INDYWIDU-
ALNYCH POTRZEB.

Elementy zaciskowe i hamujace.
Oferujemy ponad 4000 wariantow szyn
profilowanych i okrggtych oraz do réz-
norodnych systemow prowadnicowych
wszystkich producentéw. Rozwigzania
sg dostepne z napedami manualnymi,
pneumatycznymi, elektrycznymi lub
hydraulicznymi.

Elastycznos$é. Nasze elementy zacisko-
we i hamujgce dbajg o to, aby rucho-
me komponenty typu osie Z lub stoty
obrébkowe utrzymywaty swojg pozycje
w niezachwiany sposdéb, a w razie awarii
byto mozliwie szybkie zatrzymanie ma-
szyn i instalaciji.



TECHNOLOGIA
PROCESOWA

W PRZYPADKU SYSTEMOW | KOMPONENTOW
Z ZAKRESU TECHNOLOGI PROCESOWE.J OBLI-
CZANY JEST MAKSYMALNY FAKT. INDYWIDU-
ALNE ROZWIAZANIA NA WYSOKIM POZIOMIE

TO NASZ ZNAK FIRMOWY.

Bogate i wszechstronne doswiad-
czenie. Nasza wiedze specjalistyczng

i doswiadczenie wykorzystujemy na kaz-
dym etapie - od tworzenia materiatow,
procesow i narzedzi, przez projektowa-
nie produktéw, az po produkcje seryjna.

Duzy udziat wtasny w opracowaniu
produktu. Zimmer Group taczy go

z elastycznoscia, jakoscia i precyzja -
takze przy produktach tworzonych na
potrzeby okreslonego klienta.

Produkcja seryjna. Produkujemy
wymagajgce produkty z metalu technikag
MIM (wtryskowego formowania metalu),
elastomerdw i tworzyw sztucznych —
elastycznie i szybko.

TECHNOLOGIA
MASZYNY

ZIMMER GROUP TWORZY INNOWACYJNE SYS-
TEMY NARZEDZI DO OBROBKI MATERIALOW
METALOWYCH, DREWNIANYCH | KOMPOZYTO-
WYCH DLA WSZYSTKICH 0BSZAROW PRZE-
MYSLU. JESTESMY PARTNEREM SYSTEMO-
WYM | INNOWACYJNYM WIELU KLIENTOW.

Wiedza i doswiadczenie. Doskonale
znamy branze i od dziesiecioleci wspot-
pracujemy z klientami przy projektowa-
niu agregatow wymiennych, elementéw
taczacych narzedzie z maszyng oraz sys-
temow narzedzi. Dzieki temu mozemy
zapewni¢ kompetentng pomoc w reali-
zacji nowych wyzwan na catym swiecie.

Komponenty. Dostarczamy liczne
komponenty standardowe z magazynu

i tworzymy innowacyjne, dostosowane
do indywidualnego klienta systemy
zarowno dla klientow OEM, jak i konco-
wych — wykraczajgc daleko poza branze
przetworstwa metalu i drewna.

Réznorodnosé. Centra obrobcze, tokar-
ki czy elastyczne gniazda produkcyjne

- wszedzie mozna zastosowac nape-
dzane narzedzia, uchwyty, agregaty oraz
gtowice wiertnicze produkowane przez
firme Zimmer Group.

TECHNIKA
SYSTEMOWA

ZIMMER GROUP NALEZY DO SWIATOWYCH
LIDEROW W ZAKRESIE TWORZENIA INDYWI-
DUALNYCH ROZWIAZAN SYSTEMOWYCH.

Indywidualnie. Zespdt obejmujacy po-
nad 20 doswiadczonych konstruktoréw
i projektantéw tworzy i produkuje w Sci-
stej wspodtpracy z klientami koncowymi
i integratorami systemow dopasowane
do potrzeb klientéw rozwigzania do
zadan specjalnych. Moze to by¢ proste
rozwigzanie umozliwiajgce chwytanie

i obstuge albo ztozone rozwigzanie
systemowe.

Rozwigzania. Rozwigzania systemo-

we znajdujg zastosowanie w wielu
branzach, takich jak budowa maszyn,
przemyst motoryzacyjny i dostawczy,
technologia tworzyw sztucznych, elektro-
nika i branza towaréw konsumpcyjnych,
a nawet odlewnie: Know-how Factory
wspiera wiele przedsiebiorstw w zakre-
sie zachowania konkurencyjnosci dzieki
wydajnej technologii automatyzaciji.

www.zimmer-group.pl
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Chwytak elektryczny / Przeglad serii

CHWYTAK ELEKTRYCZNY

PRZEGLAD SERII

Seria

GEP2000

Liczba rozmiaréw konstrukcyjnych

Skok na szczeke [mm]

Sita chwytajaca [N]

Napiecie [V]

Pobér pradu maks. [A]

Masa [kg]

Sterowanie

Wyposazenie

Mozliwos¢ pozycjonowania

Zintegrowana kontrola

Regulowana sita chwytania

Zabezpieczone przeciwkorozyjnie

Uszczelnienie pneumatyczne

Klasa IP

Opcje

Czujnik pola magnetycznego

@ Sprezyna zamykajaca C

@ Sprezyna otwierajaca O

Mechaniczne samoistne hamowanie

Bezobstugowe cykle (maks.)

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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* Z uszczelnieniem pneumatycznym (maks. 0,5 bar)
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000

> ZALETY PRODUKTU

»Elektrycznie kompaktowy”
O 10-Link » Maksymalny skok przy niewielkiej przestrzeni kon-
, strukcyjnej
Potrzebujesz duzego skoku, poniewaz chcesz chwytac
potaczenia ksztattowe i zmienia¢ duzo czesci, ale po-
mieszczenie robocze i obcigzenie graniczne sg ogra-
niczone? W takim razie ten chwytak jest w sam raz dla
Ciebie!
» Maksymalnie proste wysterowanie
Operator sam moze wybraé, czy chce sterowacé chwyta-
kiem jak zaworem poprzez porty I/O, czy woli wersje z
interfejsem |O-Link. Niezaleznie od dokonanego wyboru,
m obie wersje mozna fatwo zintegrowac z wtasnym ukta-
DESIGN dem sterowania.
o
» Mozliwos¢ pozycjonowania poprzez IO-Link
-,
@ Opcja dotyczy pozycjonowania szczek wykonanych
reddot design award w wersji IL-03. Dzieki temu rozwigzaniu skok jest ela-
stycznie dopasowywany do obrabianego elementu, co
pozwala na skrocenie procesu i unikniecie konturow
kolizyjnych.
» CECHY SERII
Rozmiar Warianty
@ | ®10-Link ° °
/0 | Digital /0O ° °
mm| Mozliwo$é pozycjonowania ()
-y‘/‘_" 10 min cykli bez konserwacji (maks.) [ ] (] (] [ ]
+§ Czujnik pola magnetycznego [
@ Zintegrowana kontrola [} [ [}
/'\:\ Regulowana sita chwytania [} () [ [}
Mechaniczne samoistne hamowanie [} ® [} °
P40 | IP40 [ ] [ [ ] [ ]




» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Sterowanie

- za pomocg portéw I/O (I0) albo interfejsu 10-Link (IL)
Mocowanie i pozycjonowanie
- Mozliwos$¢ zastosowania na réznych stronach dla zapewnienia
indywidualnego montazu

Silnik BLDC
- Odporny na zuzycie bezszczotkowy silnik pradu statego

@ Koto o zgbach srubowych — przektadnia slimakowa
- Samoistne hamowanie przy spadku napigcia

Synchronizacja
- za pomocg zebnika i preta zebatego

@ Sprawdzanie pozycji
- Magnes trwaty do bezposredniej kontroli ruchu szczek poprzez
czujniki pola magnetycznego

Szczeka chwytajaca
- Mocowanie konkretnej szczeki chwytajacej

Demontowana tuleja centrujaca
- Szybkie i ekonomiczne pozycjonowanie szczek chwytajacych

» DANE TECHNICZNE

Skok na szczeke Sita chwytajaca Masa Klasa IP
Rozmiar [mm] [N] [kgl
6 40-145 0.18 IP40
10 50 - 200 0.31 IP40
13 90 - 360 0.54 IP40
16 125-500 0.9 IP40

» DODATKOWE INFORMACJE

Regulowana sita chwytania Bezpieczenstwo pracy

» W przypadku cyfrowego sterowania chwytaka site¢ chwy- B Mechaniczne samoistne hamowanie w razie przerwy w
tania mozna dostosowac za pomoca czterech pozioméw doptywie energii elektrycznej, zapewnione jest pewne
przetacznika obrotowego utrzymanie elementu obrabianego

» W przypadku wariantu 10-Link site¢ chwytania mozna kom- P Chwytak mozna otworzy¢ mechanicznie za pomoca
fortowo regulowac za pomoca funkcji sterowania klucza imbusowego
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STEROWANIE
SERIA GEP2000

n » STEROWANIE 10-LINK — GEP2000IL
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n » STEROWANIE 10-LINK — GEP2000IL

>

vVvyvyvVvyVvyyvyy

Rozwigzanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i danych stanu/danych z czujnikéw oraz
zasilanie energig jednym przewodem

Dwukierunkowe przekazywanie danych

Mozliwos$¢ ustawiania parametréw sity chwytania i predkosci za pomoca oprogramowania

Mozliwo$¢ zaprogramowania 32 rekordéw obrabianych przedmiotow

Rozpoznawanie czesci w zakresie +/- 0,05 mm w przypadku dowolnie ustawianego zakresu tolerancji
Mozliwo$¢ odczytu danych stanu takich jak temperatura i liczba cykli

Mozliwos¢ integracji z ZIMMER HMI

Mozliwos¢ pozycjonowania (tylko wariant IL-03)

ﬂ » STEROWANIE CYFROWE — GEP200010-00

>

>
>
>

v

n » STEROWANIE CYFROWE + ZINTEGROWANA KONTROLA ANALOGOWA — GEP200010-05

» Rozwigzanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i danych z czujnikdw oraz zasilanie energig

>
>

Rozwiazanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i zasilanie energia jednym przewodem
Wydawanie polecen chwytakowi za pomoca sygnatow cyfrowych

Opcjonalne cyfrowe potwierdzenie pozycji chwytaka przy uzyciu czujnikbw zewnetrznych

Mozliwo$¢ dostosowanie sity chwytania do chwytanego elementu za pomocg czterech poziomdw przetgcznika

obrotowego

Mozliwo$¢ integracji z ZIMMER HMI

jednym przewodem
Wydawanie polecen chwytakowi za pomoca sygnatéw cyfrowych

Zintegrowane analogowe potwierdzenie zwrotne pozycji chwytaka

Mozliwo$¢ dostosowanie sity chwytania do chwytanego elementu za pomocg czterech pozioméw przetgcznika

obrotowego

Mozliwos¢ integracji z ZIMMER HMI

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000 — OPIS DZIALANIA

Q TECHNIKA SENSOROWA

Jednopunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Do bezdotykowej kontroli pozyciji ttoka

Czujnik ten jest montowany we wpuscie ceowym chwytaka i wykrywa magnesy umieszczone na szczekach. Czujnik w wers;ji
MFSO02 jest dostepny w wersjach z przewodem o dtugosci 5 m ze swobodnym koricem przewodu i przewodem o dtugosci 0,3 m
z wtykiem.

| ”HIIIIIIIIIIIIIIII

= i

Dwupunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Z dwoma dowolnie programowalnymi punktami przetaczania

Zintegrowany z przewodem programator umozliwia zdefiniowanie dwdch dowolnych punktéw przetaczania czujnika. W tym celu nalezy zamocowaé czujnik we wpuscie ceowym, dojechac¢ chwyta-
kiem do pierwszej pozyciji i zaprogramowac pozycje, naciskajac przycisk ,teach button”. Nastepnie nalezy przejechac chwytakiem do drugiej pozycii i ja zaprogramowac. Aby umozliwi¢ stosowanie
w najrézniejszych warunkach przestrzennych, czujniki opracowano w dwdéch wariantach. Czujnik MFS02 w wersji poziomej z prostym odgatezieniem przewodu prawie catkowicie wchodzi we wpust
ceowy chwytaka, natomiast czujnik MFSO1 w wersji pionowej jest nieco wyzszy i wyposazony w odgatezienie przewodu przesuniete o 90°. Czujniki dostepne w wersjach z przewodem o dtugosci 5 m
ze swobodnym koricem przewodu i przewodem o dtugosci 0,3 m z wtykiem.

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



PRZYLACZA/POZOSTALE
[

Ztacza wtykane

Do przedtuzania i konfekcjonowania przewodéw przytaczeniowych

Sa dostepne z przewodami o dtugosci 5 m zakonczonymi swobodnym koricem przewodu. Przewody mozna pojedynczo skrocic
w zaleznosci od potrzeb lub zakonczy¢ wtykami o rozmiarze M8 i M12. W celu realizacji potaczenia 10-Link jest dostepny przewdd

o dtugosci 5 m z wtykiem lub gniazdem.
+ [ [
I —
- -
§ = ava by

-

Seria GEP2000 / Chwytaki dwuszczekowe rownolegte / elektryczne / Chwytaki

Plytka posredniczaca

Dodatkowa mozliwo$é przykrecenia

Gdy ze wzgledoéw przestrzennych nie jest mozliwe wykorzystanie sposobdw mocowania oferowanych przez obudowe chwytaka,
zatozenie opcjonalnie dostepnej ptytki posredniczacej umozliwia przykrecenie chwytaka takze pionowo (od gory).

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl 13
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000 — OPIS DZIALANIA

PRZYLACZA/POZOSTALE

=

Tuleje centrujace

Do definiowanego ustalania potozenia szczek chwytnych

Tuleje centrujgce sg wktadane w gniazda montazowe szczek w celu zdefiniowania pozycji szczek chwytnych. Tuleje centrujace sa
poréwnywalne ze ztgczem kotkowym.

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2006

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

150

»  Wykres sit chwytania

Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach chwytaka
] Pojedynczych sit w zaleznosci od diugosci szczek.

» Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktére

» DANE TECHNICZNE

moga oddziatlywac poza sita chwytania.

Mx

Nr katalogowy

Sterowanie

Mozliwos¢ pozycjonowania

Whbudowana funkcja kontroli pozycji

Skok na szczeke [mm]

Zabezpieczenie sity chwytania

Czas sterowania [s]

Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg]
Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania +/- [mm]
Temperatura robocza [°C]

Napigcie [V]

Pobdr prgdu maks. [A]

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» DANE TECHNICZNE POZIOMOW SIitY CHWYTANIA

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

=
120 J -:
90
60 |
20 IFa
o | | | | | | [ Mr [Nm] 2.5
0 10 20 30 40 50 60 70 MX [Nm] 25
O=Poziom 1 O=Poziom2 A=Poziom 3 [=Poziom 4 My [Nm] 5
Fa [N] 140
» Dane techniczne
GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP200610-00-B GEP200610-05-B
Q@ IO-Link @ IO-Link Digital I/0 Digital 1/0
Tak
za pomocg danych procesowych  za pomoca danych procesowych  nie analogowo 0 ... 10V
6 6 6 6
Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
0.03 0.03 0.03 0.03
0.05 0.05 0.05 0.05
60 60 60 60
0.02 0.02 0.02 0.02
5..+60 5..460 5..+60 5..+60
24 24 24 24
1 1 1 1
0.5 0.5 0.5 0.5
IP40 IP40 IP40 IP40
0.18 0.18 0.18 0.18
> Poziom 1
GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP200610-00-B GEP200610-05-B
40 40 40 40
0.21/0.21 0.21/0.21 0.21/0.21 0.21/0.21
» Poziom 2
GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP200610-00-B GEP200610-05-B
75 75 75 75
0.15/0.15 0.15/0.15 0.15/0.15 0.15/0.15
» Poziom 3
GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP200610-00-B GEP200610-05-B
110 110 110 110
0.12/0.12 0.12/0.12 0.12/0.12 0.12/0.12
> Poziom 4
GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP200610-00-B GEP200610-05-B
145 145 145 145
0.1/01 0.1/01 0.1/0.1 0.1/0.1
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» RYSUNKI TECHNICZNE

@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)
@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Wopust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego
Zasilanie w energig (M8, 4-biegunowe)

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2006

» WYPOSAZENIE
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP2006IL

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Lild
- em——— i
4
H-
@ IO-Link
KAG500IL AP2006 SCM-C-00-00-A

Ztacze wtykowe proste
5 m — wtyk, gniazdo M12

Ptytka posredniczaca

Smart Communication
Module

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP200610-00-B

TECHNIKA SENSOROWA
<y ) A )
Com—— R — ——__= —a_—c
b_'  — I
MFS01-S-KHC-P1-PNP  MFS02-5-KHC-P1-PNP  MFSO01-S-KHC-P2-PNP  MFS02-S-KHC-P2-PNP

Czujnik pola magnetycznego ka-
towy, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik pola magnetycznego
prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik 2-punktowy katem,
kabel 0,3 m - Wtyczka M8

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Czujnik 2-punktowy prosty,

kabel 0,3 m - Wtyczka M8

A

Al

O

KAG500
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

KAG500B4
Ztacze wtykowe proste,
przewéd 5 m — gniazdo M8

S$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

$8-G-4

Ztaczka wytkana konfekcjo-

nowana prosta — wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP200610-05-B
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KAG500B5
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

AP2006
Ptytka posredniczaca

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

AP2006
Ptytka posredniczaca
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2010

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

»  Wykres sit chwytania

Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach chwytaka

] Pojedynczych sit w zaleznosci od diugosci szczek.

300

» Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktére

» DANE TECHNICZNE

moga oddziatlywac poza sita chwytania.

Mx

Nr katalogowy

Sterowanie

Mozliwos¢ pozycjonowania

Whbudowana funkcja kontroli pozycji

Skok na szczeke [mm]

Zabezpieczenie sity chwytania

Czas sterowania [s]

Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg]
Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania +/- [mm]
Temperatura robocza [°C]

Napigcie [V]

Pobdr prgdu maks. [A]

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» DANE TECHNICZNE POZIOMOW SIitY CHWYTANIA

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

www.zimmer-group.pl

R and
250 J __:Mr
200
150
100 )
- IFa
o | | | | | | | [ Mr [Nm] 7
0 10 20 30 40 50 60 70 80 MX [Nm] 7
<O=Poziom 1 O=Poziom?2 A=Poziom3 [=Poziom 4 My [Nm] 55
Fa [N] 200
» Dane techniczne
GEP2010IL-00-B GEP2010IL-03-B GEP201010-00-B GEP201010-05-B
Q@ IO-Link @ IO-Link Digital I/0 Digital I/0
Tak
za pomocg danych procesowych  za pomoca danych procesowych  nie analogowo 0 ... 10V
10 10 10 10
Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
0.03 0.03 0.03 0.03
0.1 0.1 0.1 0.1
80 80 80 80
0.02 0.02 0.02 0.02
5..+60 5..+60 5..+60 5..+60
24 24 24 24
1 1 1 1
0.5 0.5 0.5 0.5
IP40 IP40 IP40 IP40
0.31 0.31 0.31 0.31
» Poziom 1
GEP2010IL-00-B GEP2010IL-03-B GEP201010-00-B GEP201010-05-B
50 50 50 50
0.3/0.3 0.3/0.3 0.3/0.3 0.3/0.3
» Poziom 2
GEP2010IL-00-B GEP2010IL-03-B GEP201010-00-B GEP201010-05-B
100 100 100 100
0.25/0.25 0.25/0.25 0.25/0.25 0.25/0.25
» Poziom 3
GEP2010IL-00-B GEP2010IL-03-B GEP201010-00-B GEP201010-05-B
150 150 150 150
0.22/0.22 0.22/0.22 0.22/0.22 0.22/0.22
» Poziom 4
GEP2010IL-00-B GEP2010IL-03-B GEP201010-00-B GEP201010-05-B
200 200 200 200
0.19/0.19 0.19/0.19 0.19/0.19 0.19/0.19

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» RYSUNKI TECHNICZNE

GEP2010IL

25

@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)

@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Wopust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego

Zasilanie w energig (M8, 4-biegunowe)

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka

GEP2010IL-00-B

GEP201010-05-B
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2010

» WYPOSAZENIE
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP2010IL

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Lild
- em——— i
4
H-
@ IO-Link
KAG500IL AP2010 SCM-C-00-00-A

Ztacze wtykowe proste
5 m — wtyk, gniazdo M12

Ptytka posredniczaca

Smart Communication
Module

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201010-00-B

TECHNIKA SENSOROWA
<y ) A )
Com—— R — ——__= —a_—c
b_'  — I
MFS01-S-KHC-P1-PNP  MFS02-5-KHC-P1-PNP  MFSO01-S-KHC-P2-PNP  MFS02-S-KHC-P2-PNP

Czujnik pola magnetycznego ka-
towy, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik pola magnetycznego
prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik 2-punktowy katem,
kabel 0,3 m - Wtyczka M8

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Czujnik 2-punktowy prosty,

kabel 0,3 m - Wtyczka M8

A

Al

O

KAG500
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

KAG500B4
Ztacze wtykowe proste,
przewéd 5 m — gniazdo M8

S$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

$8-G-4

Ztaczka wytkana konfekcjo-

nowana prosta — wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201010-05-B
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KAG500B5
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

AP2010
Ptytka posredniczaca

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

AP2010
Ptytka posredniczaca
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Rozmiar GEP2013 / Chwytaki dwuszczekowe réwnolegte / elektryczne / Chwytaki

CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE

ROZMIAR GEP2013

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

»  Wykres sit chwytania » Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktére
Przedstawia sume arytmetyczng wystepujacych na szczekach chwytaka moga oddzia%ywaé poza SHQ Chwytania.
Ny Pojedynczych sit w zaleznosci od dtugosci szczek.
400 M}.
350 MV_\_ J __:Mr
300
250
200
150
100 tFa
50
o | | L | | L | [ Mr [Nm] 13
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 MX [Nm] 13
O=Poziom1 O=Poziom?2 A=Poziom3 [O=Poziom 4 My [Nm] 10
Fa [N] 325
» DANE TECHNICZNE
» Dane techniczne
GEP2013IL-00-A GEP201310-00-A GEP201310-05-A
Sterowanie Q@ IO-Link Digital I/0 Digital I/0
Whbudowana funkcja kontroli pozyciji za pomocag danych procesowych nie analogowo 0 ... 10V
Skok na szczeke [mm] 13 13 13
Zabezpieczenie sity chwytania Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
Czas sterowania [s] 0.055 0.055 0.055
Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg] | 0.15 0.15 0.15
Maks. dtugos¢ szczek chwytajgcych [mm] 100 100 100
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.02 0.02 0.02
Temperatura robocza [°C] +5 ... +60 +5 ... +60 +5 ... +60
Napiecie [V] 24 24 24
Pobdr pradu maks. [A] 2 2 2
Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]| 0.5 0.5 0.5
Typ ochrony wg IEC 60529 IP40 IP40 IP40
Masa [kg] 0.54 0.54 0.54
» DANE TECHNICZNE POZIOMOW SIitY CHWYTANIA
» Poziom 1
Nr katalogowy GEP2013IL-00-A GEP201310-00-A GEP201310-05-A
Sita chwytajaca [N] 90 90 90
Czas zamykania/czas otwierania [s] 0.42/0.42 0.42/0.42 0.42/0.42
» Poziom 2
Nr katalogowy GEP2013IL-00-A GEP201310-00-A GEP201310-05-A
Sita chwytajaca [N] 180 180 180
Czas zamykania/czas otwierania [s] 0.32/0.32 0.32/0.32 0.32/0.32
» Poziom 3
Nr katalogowy GEP2013IL-00-A GEP201310-00-A GEP201310-05-A
Sita chwytajaca [N] 270 270 270
Czas zamykania/czas otwierania [s] 0.26/0.26 0.26/0.26 0.26/0.26
» Poziom 4
Nr katalogowy GEP2013IL-00-A GEP201310-00-A GEP201310-05-A
Sita chwytajaca [N] 360 360 360
Czas zamykania/czas otwierania [s] 0.23/0.23 0.23/0.28 0.23/0.23

24  www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» RYSUNKI TECHNICZNE

@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)
@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Wopust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego
Zasilanie w energig (M8, 4-biegunowe)

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2013

» WYPOSAZENIE
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP2013IL-00-A

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Lild
- em——— i
4
H-
@ IO-Link
KAG500IL AP2013 SCM-C-00-00-A

Ztacze wtykowe proste
5 m — wtyk, gniazdo M12

Ptytka posredniczaca

Smart Communication
Module

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201310-00-A

TECHNIKA SENSOROWA
<y ) A )
Com—— R — ——__= —a_—c
b_'  — I
MFS01-S-KHC-P1-PNP  MFS02-5-KHC-P1-PNP  MFSO01-S-KHC-P2-PNP  MFS02-S-KHC-P2-PNP

Czujnik pola magnetycznego ka-
towy, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik pola magnetycznego
prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik 2-punktowy katem,
kabel 0,3 m - Wtyczka M8

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Czujnik 2-punktowy prosty,

kabel 0,3 m - Wtyczka M8

A

Al

O

KAG500
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

KAG500B4
Ztacze wtykowe proste,
przewéd 5 m — gniazdo M8

S$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

$8-G-4

Ztaczka wytkana konfekcjo-

nowana prosta — wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201310-05-A
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KAG500B5
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

AP2013
Ptytka posredniczaca

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE
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AP2013
Ptytka posredniczaca
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Rozmiar GEP2016 / Chwytaki dwuszczekowe réwnolegte / elektryczne / Chwytaki

CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2016

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

»  Wykres sit chwytania

Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach chwytaka
] Pojedynczych sit w zaleznosci od diugosci szczek.

600

» DANE TECHNICZNE

» Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktére
moga oddziatlywac poza sita chwytania.

Mx

Nr katalogowy

Sterowanie

Wbudowana funkcja kontroli pozycji

Skok na szczeke [mm]

Zabezpieczenie sity chwytania

Czas sterowania [s]

Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg]
Maks. dtugos¢ szczek chwytajgcych [mm]
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Temperatura robocza [°C]

Napiecie [V]

Pobdr pradu maks. [A]

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» DANE TECHNICZNE POZIOMOW SIitY CHWYTANIA

Nr katalogowy

Sita chwytajgca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajgca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

Nr katalogowy

Sita chwytajaca [N]
Czas zamykania/czas otwierania [s]

www.zimmer-group.pl
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» Dane techniczne
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
@ I0-Link Digital I/0 Digital I/0
za pomocag danych procesowych nie analogowo 0 ... 10V
16 16 16
Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
0.055 0.055 0.055
0.21 0.21 0.21
120 120 120
0.02 0.02 0.02
+5 ... +60 +5 ... +60 +5 ... +60
24 24 24
2 2 2
0.5 0.5 0.5
IP40 IP40 IP40
0.9 0.9 0.9
» Poziom 1
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
125 125 125
0.44 /0.44 0.44 /0.44 0.44 /0.44
» Poziom 2
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
250 250 250
0.39/0.39 0.39/0.39 0.39/0.39
» Poziom 3
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
375 375 375
0.35/0.35 0.35/0.35 0.35/0.35
» Poziom 4
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
500 500 500
0.3/0.3 0.3/0.3 0.3/0.3
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» RYSUNKI TECHNICZNE

GEP2016IL-00-A

29

+0.02 g9H7
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@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)
@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Wopust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego
Zasilanie w energig (M8, 4-biegunowe)

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka

D
2x M6x10 — F— - o 1~
2x P HTx2 o ==
()F i
x
79.4 p 5 <
() ()
15
JML - X
1 7 {T Z
I A ol 1 =
M \ 8 IR \
e ids]Ed @f
5 0 w < :
I [e>) | I |
| 2 o | | |
2|% /G) - i | i
© == | || |
wn
K © ' Q i o0
| |
Qe 29 2x M6x10 @ @ 2x M6x10 29 QA
& % +0.02 @9H7 2% 5 9H7X2 2x B OHTx2 +0.02 g9H7 = %
S S
) )
79.4 7.5
a R
3 - ; —O= 2x P64 of =
; @ 2x P on7
GEP2016IL-00-A GEP201610-00-A GEP201610-05-A
o i r % ‘ o 3 8
| | | |
zls /G> 2z Z[z
© el el
| | \
‘ | |

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.pl

29

Rozmiar GEP2016 / Chwytaki dwuszczekowe réwnolegte / elektryczne / Chwytaki



Rozmiar GEP2016 / Chwytaki dwuszczekowe réwnolegte / elektryczne / Chwytaki

30

CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2016

» WYPOSAZENIE

s
«iro s

(AW
=W

|

» W ZAKRESIE DOSTAWY

;m\
w7

6 [kawatek]
Tuleja centrujgca

343453

» PRZYKLADY KONFIGURACJI ZNAJDUJA SIE NA STRONIE 32/ 33
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP2016IL-00-A

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Lild
- em——— i
4
H-
@ IO-Link
KAG500IL AP2016 SCM-C-00-00-A

Ztacze wtykowe proste
5 m — wtyk, gniazdo M12

Ptytka posredniczaca

Smart Communication
Module

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201610-00-A

TECHNIKA SENSOROWA
<y ) A )
Com—— R — ——__= —a_—c
b_'  — I
MFS01-S-KHC-P1-PNP  MFS02-5-KHC-P1-PNP  MFSO01-S-KHC-P2-PNP  MFS02-S-KHC-P2-PNP

Czujnik pola magnetycznego ka-
towy, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik pola magnetycznego
prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

Czujnik 2-punktowy katem,
kabel 0,3 m - Wtyczka M8

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Czujnik 2-punktowy prosty,

kabel 0,3 m - Wtyczka M8

A

Al

O

KAG500
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

KAG500B4
Ztacze wtykowe proste,
przewéd 5 m — gniazdo M8

S$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

$8-G-4

Ztaczka wytkana konfekcjo-

nowana prosta — wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP201610-05-A

6 0
o
° 9

7

KAG500B5
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

AP2016
Ptytka posredniczaca

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Seria GEP2000 / Zabezpieczone przyktady konfiguraciji

ZABEZPIECZONE PRZYKLADY KONFIGURACJI
SERIA GEP2000

» GEP2000IL (IO-LINK) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ (BECKHOFF)

M12

0 O

[~

10-Link

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos¢ przewodu 10 m)

Uktad sterowania
Beckhoff

Nr katalogowy CSTE00829 LISTWA
ZACISKOWA

Power

Gtowny zacisk
10-Link
Beckhoff

™ 4xIO-Link

oo
CEETR]

S| 1-2 chwytaki®

®| Zasilacz24V5Az funkcja boost
Phoenix Contact
Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki*

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

*W zaleznosci od maksymalnego poboru mocy napedu
ustawczego.

> GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ (SIEMENS)

M12
[ v

0 O

10-Link

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos¢ przewodu 10 m)

Nr katalogowy CSTE00829 LISTWA
ZACISKOWA

Uktad sterowania
np. Siemens ET200SP

Power

Gtéwny zacisk
10-Link
Siemens

CM 4xIO-Link

1-2 chwytaki*
Zasilacz 24 V 5 A z funkcjq boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

.
i ®o®

3-4 chwytaki*

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

*W zalezno$ci od maksymalnego poboru mocy napedu
ustawczego.

» GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE MODULU IO-LINK MASTER I1P67 (BECKHOFF)

M12

0 O

Przewéd przytaczeniowy 10-Link
Przewéd potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos$¢ przewodu 10 m)

Magistrala obiektowa
EtherCAT

Nr katalogowy KAG500IL

24V

10-Link Master
Port klasa B
Beckhoff

Uktad sterowania
Beckhoff

oo
CEER

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

®oe i

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763
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» GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE MODULU IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS)

Przewdd potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,343 Magistrala obiektowa

Mi2 (maks. dtugos$¢ przewodu 10 m) PROFINET
Nr katalogowy KAG500IL
M "

Zasilanie modutu Master 24 V

10-Link Master
E| E| Port klasa B

Siemens

Uktad sterowania
np. Siemens S7 1200

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

.
i ®eo®

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

» GEP200010-00 (DIGITAL 10) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ

DIO

Przewod potaczeniowy M8 5 m 4 x 0,34
M8 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
Nr katalogowy KAG500B4 LISTWA

ZACISKOWA

e ] e
Czujnik

(opcjonalnie) @

M8

i . Uktad sterowania
Przewod przytaczeniowy Beckhoff / Siemens

Power

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

» GEP200010-05 (DIGITAL I0/ANALOG) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ

DIO/analogowo

Uktad sterowania

Przewod przytaczeniowy Beckhoff / Siemens
Przewod potaczeniowy M8 5 m 5 x 0,34
M8 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
Nr katalogowy KAG500B5 LISTWA P
s S ower
ZACISKOWA

0 O

Hf

oD
(e

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

®oe i

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl

33

Seria GEP2000 / Zabezpieczone przyktady konfiguraciji



Smart Communication Module / 10-Link razem z cyfrowa wersja I/O

IO-LINK RAZEM

Z CYFROWA WERSJA I/O

SMART COMMUNICATION MODULE

10-Link razem z cyfrowa wersja I/O

Smart Communication Module (SCM) to bramka Master bezposrednie przeksztatcenie z IO-Link na cyfrowg wersje 1/0.
Gateway, przystosowana do wszystkich komponentéw Umozliwia to zintegrowanie urzadzen |O-Link z infrastrukturg
|O-Link. SCM za pomoca swoich dwdch kanatéw moze cyfrowg oraz praktycznie petne wykorzystanie rozszerzonego
sterowa¢ dwoma urzadzeniami i zapewnia funkcjonalnie zakresu funkgji urzadzen 10-Link.

Qb ﬁ (@)o)

QX [ 2
@ Status 1 @ Status 1
@ Status 2 @ Status 2

(@JOI0) O bL®

m| o

{10 OF
{10 OF
il N JK;
0 4@ @[
10 O
10 0F
{0 O 410 0
A d0e o 410 oF
10 O 40 O
1O O 40 O
A 40 o 410 P
10 O 10 0
10 O 410 0
1O O ¢0 O
1@ O 4@ O

> ZALETY PRODUKTU

» Konwersja sygnatow I0-Link na cyfrowe sygna-
ty wejscia/wyijscia (Digital 1/0) i na odwrét

» Najprostsze sterowanie inteligentnymi chwyta-
kami 10-Link poprzez cyfrowe 1/O 24 V

» Konfiguracja i programowanie przy uzyciu do-
starczanego w zestawie intuicyjnego oprogra-
mowania guideZ

> Zaleznie od potrzeb mozna uzywacé do stero-
wania jednym lub dwoma chwytakami

» Dla jednego chwytaka mozna zaprogramowac
do 15 réznych elementéw obrabianych

» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Status
- Wskaznik stanu SCM oraz urzadzen 10-Link

Ethernet RJ45
- Tymczasowe facze do konfigurowania chwytakéw

Digital Input
- Wejscia cyfrowe do sterowania ruchami chwytakéw

10-Link / Urzadzenie 1
- Ztgcze modutu chwytajacego 1

Digital Output
- Wyjscia cyfrowe do monitorowania czujnikéw chwytakdéw

A 10-Link / Urzadzenie 2
- Ztacze modutu chwytajacego 2

Zasilanie
- Zasilanie elektryczne SCM oraz chwytakow

Nr katalogowy

Sterowanie

Logika IO

Liczba chwytakdw maks.

Liczba stykéw (wejscie sterowania)
Liczba stykow (wyjscie sterowania)
Konfiguracja interfejsu

Mozliwos¢ montazu

Napiecie [V]

Prad szczytowy zasilania w moc [A]
Prad szczytowy zasilania w logike [A]
Temperatura robocza [°C]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki,

» Dane techniczne
SCM-C-00-00-A
Wersja I/0

PNP

2

12

12

Ethernet RJ45

Szyna montazowa 35 mm
24

10

1

5..+50

IP20

0.19

modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



TOPOLOGIA
PRZYLACZE

Konfiguracja i praca

Do jednego modutu Smart Communication Module mozna podtgczy¢
az dwa urzadzenia IO-Link firmy Zimmer. Cyfrowe wejscia i wyjscia
podtgcza sie bezposrednio do kontrolera robota lub sterownika PLC.
W ten sposob proste sterowanie za pomoca sygnatéw cyfrowych
zmienia sie w komunikacje dwukierunkowa. Do konfiguracji parame-
trow chwytaka potrzebne jest utworzenie tymczasowego potaczenia
sieciowego ze standardowym komputerem PC.

Po odpowiednim intuicyjnym ustawieniu parametrow potaczenie to
nie jest juz potrzebne. Automatyczne sterowanie manipulatorem jest
potem realizowane bezposrednio przez kontroler robota lub sterownik
PLC.

,,,,,,,,,,,,,,,,

potaczenie Ethernet

guideZ'
expertZ
monitorZ 3
-] }

M12

Kontroler robota /

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos¢ przewodu 10 m)

Nr katalogowy KAG500IL

Przylacze
» Chwytaki IO-Link
» Cyfrowe sygnaty we/wy kontrolera robota / PLC
P Zasilanie elektryczne

10-Link - Digital /O
Zimmer Group SCM

PLC

Digital I/0

1
1
|
]
1
1
1

Zasilanie modutu Master 24 V :

1

1

| 1-2 chwytaki

| Zasilacz 24 V

________

Konfiguracja

Tymczasowe potaczenie sieciowe przez komputer PC
potrzebne do dziatania oprogramowania guideZ, exper-
tZ i monitorZ

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacije za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

<« www.zimmer-group.pl
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LISTA KONTROLNA
CHWYTAKI

Numer klienta Numer telefonu

Firma Numer faksu

Kontakt E-mail

[OPan [Pani

|:| Zapytanie Preferowany termin Nr zapytanie

|:| Zamowienie Nr zamowienie

|:| Chwytaki rownolegte |:| Chwytaki koncentryczne |:| Chwytaki katowe

|:| Inne / podac typ

Naped

|:| pneumatyczne |:| Elektryczne |:| Hydrauliczna

Cisnienie robocze [bar] Napiecie V]
Wymagany skok

Na szczeke [mm] lub Skok catkowity [mm]
Dtugosé szczek chwytnych

Od gornej krawedzi chwytaka do punktu przytozenia sity [mm]

Warunki otoczenia

Duzo wiérow /
Ciecz chtodzaca pod cisnieniem /
Media scierne

|:| Niewiele wiorow /

|:| Czyste / Suche Mgta cieczy chtodzace;j

|:| Substancje chemiczne / jesli tak, ktore

Temperatura [°C] Cykli na minute
Wymagana sita

Sita chwytajaca [N] lub  Ciezar elementu obrabianego kg gl
Rodzaj uchwytu

|:| Chwyt od wewnatrz |:| Chwyt od zewnatrz

|:| Chwytanie sitg |:| Chwytanie ksztatt

Pryzmat kat [°] Wspodtczynnika tarcia Przyspieszenie osi [m/s?]
Samoistne hamowanie

|:| Nie jest konieczne |:| Przy zamykaniu |:| Przy otwieraniu |:| Cisnieniowy zawor bezpieczenstwa

36  www.zimmer-group.pl



Preferowane wyposazenie dodatkowe

|:| Czujnik indukeyjny |:| Czujnik pola magnetycznego |:| Z przewodem

[ ] oddzielny kabel / jesli tak, podaj diugosé
|:| Cisnieniowy zawor bezpieczenstwa

|:| Ztacze srubowe pneumatyczne / jesli tak, ktdre

Notatki / Uwagi

Redaktor / Data

Wyrostek robaczkowy

[ ] szkic [ ] Model 3D

|:| Ztacze srubowe proste
I:l Ztacze srubowe katowe

|:| Ztacze srubowe dtawigce

|:| Wtykowe

(m]

www.zimmer-group.pl
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
INFORMACJE OGOLNE

Tres$¢ niniejszego katalogu nie jest wigzaca, stuzy jedynie do celéw informacyjnych i nie stanowi oferty handlowej w rozumie-
niu przepiséw prawnych. Autorytatywne dla zawarcia Umowy jest pisemne potwierdzenie zlecenia przez firme Zimmer GmbH,
wydawane wytgcznie zgodnie z Ogolnymi Warunkami Sprzedazy i Dostawy firmy Zimmer GmbH w aktualnym brzmieniu.
Znajduja sie one w witrynie internetowej www.zimmer-group.pl.

Wszystkie wymienione w niniejszym katalogu produkty sg zaprojektowane do uzytku zgodnego z przeznaczeniem, np. w zau-
tomatyzowanych maszynach. Przy uzywaniu i instalacji nalezy stosowac sie do uznanych fachowych zasad techniki dotycza-
cych bezpiecznej i profesjonalnej pracy.

Ponadto obowigzujg odnosne przepisy ustawowe, TUV, odnosnego zrzeszenia branzowego oraz VDE.

Uzytkownik ma obowigzek stosowania sie do wymienionych w niniejszym katalogu danych technicznych. Uzytkownik nie
moze przekracza¢ podanych danych powyzej maksymalnego ani ponizej minimalnego zakresu. W razie braku danych nie
nalezy zaktadac, ze nie istniejg tego typu granice gorna i dolna ani ograniczenia dotyczace szczegdlnych zastosowan. Kazde
zastosowanie nietypowe nalezy uprzednio skonsultowac.

Utylizacja nie jest zawarta w cenie, co nalezy odpowiednio uwzgledni¢ przy koniecznosci zwrotu do firmy Zimmer GmbH i
utylizacji przez nia.

DANE TECHNICZNE I ILUSTRACJE
Dane techniczne oraz ilustracje sa zestawione i sporzadzone z duzg starannoscia i wedle najlepszej wiedzy. Nie mozemy dac
gwarancji aktualnosci, prawidtowosci i kompletnosci danych.

Dane i informacje, zawarte w ogélnych opisach produktéw, katalogach firmy Zimmer GmbH, broszurach i cennikach w kazdej
postaci, takie jak zdjecia, rysunki, opisy, wymiary, wagi, materiaty, Swiadczenia techniczne i inne, oraz opisane produkty i
Swiadczenia podlegajg zastrzezeniu zmiany i moga zosta¢ w kazdej chwili i bez zapowiedzi zmienione albo zaktualizowane.
Sa wigzace tylko w zakresie, w jakim odnosi sie do nich wyraznie Umowa albo potwierdzenie zlecenia. Niewielkie odchylenia
od danych opisujacych produkt sg uwazane za dozwolone i nie naruszajag realizacji Umow, o ile sg do przyjecia przez Klienta.

REKOJMIA

Produkty Zimmer Group podlegaja niemieckiej ustawie o odpowiedzialno$ci cywilnej za szkody powstate w zwigzku z
wadliwoscig produktu (niem. Produkthaftungsgesetz). Niniejszy katalog nie zawiera jakichkolwiek gwaranciji, zapewnien o
wtasciwosciach ani uzgodnien dotyczacych konstrukcji przedstawianych produktow, w sposdb wyrazny ani dorozumiany, ani
w zakresie dostepnosci produktow. Tresci reklam dotyczace cech jakosciowych, wtasciwosci i zastosowan produktow nie sg
wigzgce prawnie.

W zakresie dopuszczalnym przez prawo odpowiedzialnos¢ firmy Zimmer GmbH za bezposrednie i posrednie szkody, szko-
dy nastepcze, roszczenia jakiegokolwiek rodzaju i na podstawie jakiegokolwiek tytutu prawnego, powstate w wyniku uzycia
zawartych w niniejszym katalogu informaciji, jest wykluczona.

ZNAK TOWAROWY, PRAWO AUTORSKIE | POWIELANIE

Prezentacja w niniejszym katalogu handlowych praw ochronnych, takich jak marki, logo, zarejestrowane znaki towarowe lub
patenty nie obejmuje udzielenia licencji albo praw do korzystania. Bez wyraznej pisemnej zgody firmy Zimmer GmbH ich
wykorzystanie jest niedozwolone. Cata tres¢ zawarta w niniejszym katalogu jest intelektualng wtasnoscig firmy Zimmer GmbH.
W rozumieniu prawa autorskiego kazde niezgodne z prawem wykorzystanie wtasnosci intelektualnej, takze we fragmentach,
jest zakazane. Przedruk, powielanie i ttumaczenie (takze we fragmentach) sa dozwolone wytacznie po uprzedniej pisemnej
zgodzie firmy Zimmer GmbH.

NORMY

Zimmer Group posiada certyfikacje zgodnie z ISO 9001: 2008 System Zarzadzania Jakoscig. Zimmer Group posiada certyfi-
kacje zgodnie z ISO 14001: 2004 System Zarzadzania Srodowiskowego.

www.zimmer-group.pl



UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
ZASADY SZCZEGOLNE

OSWIADCZENIE O MONTAZU W ROZUMIENIU DYREKTYWY 2006/42/WE W SPRAWIE MASZYN (ZALACZ-
NIK 1l 1 B)

Niniejszym o$wiadczamy, ze nasze elementy jako maszyna nieukonczona spetniaja nastepujace podstawowe wymogi dyrekty-
wy maszynowej 2006/42/WE

Nr1.1.2,Nr1.1.3,, Nr 1.1.5,, Nr 1.3.2, Nr 1.3.4, Nr 1.3.7, Nr 1.5.3, Nr 1.5.4, Nr 1.5.8., Nr 1.6.4, Nr 1.7.1, Nr 1.7.3, Nr 1.7.4.

Oswiadczamy takze, ze odpowiednia dokumentacja zostata sporzadzona zgodnie z Zatacznikiem VII cze$¢ B niniejszej dyrek-
tywy.

Zobowiazujemy sie do przekazania urzedom nadzoru rynku na uzasadnione zadanie odpowiedniej dokumentacji dla maszyny
nieukonczonej w formie elektronicznej za posrednictwem naszego dziatu dokumentaciji.

Maszyna nieukonczona moze zosta¢ uruchomiona dopiero po stwierdzeniu, ze maszyna lub instalacja, w ktérag maszyna nie-
ukonczona ma by¢ wmontowana, jest zgodna z wymogami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE i wystawiona zostata deklara-
cja zgodnosci WE zgodnie z Zatacznikiem Il A.
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