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THE KNOW-HOW FACTORY



ZIMMER GROUP
KONSEQUENT
KUNDENORIENTIERT

MIT DEM ANSPRUCH, UNSEREN KUNDEN INNOVATIVE UND INDIVIDUELLE LOSUNGEN ZU
BIETEN, SIND WIR SEIT JAHREN ERFOLGREICH. ZIMMER WACHST KONTINUIERLICH UND
IST HEUTE BEI EINEM NEUEN MEILENSTEIN ANGELANGT: DER ETABLIERUNG DER
KNOW-HOW FACTORY. GIBT ES EIN GEHEIMNIS FUR DIESEN ERFOLG?

Fundament. Es sind die exzellenten Produkte und Dienstleistungen, die
das Wachstum unseres Unternehmens seit jeher begrinden. Ausgeklt-
gelte Lésungen und wichtige technische Innovationen stammen aus dem
Hause Zimmer. Daher finden vor allem Kunden mit technologischem
FUhrungsanspruch den Weg zu uns. Gerade wenn es knifflig wird, 1auft
die Zimmer Group zur Bestform auf.

Stil. Unser Denken und unsere Herangehensweise sind interdisziplinar.
Wir stehen flr ausgefeilte Prozesslésungen in sechs Technologiebe-
reichen, und das nicht nur in der Entwicklung, sondern auch in der
Fertigung. Das Angebot der Zimmer Group richtet sich dabei an alle
Branchen. Wir stehen fur Lésungen zu jedem kundenindividuellen Pro-
blem. Weltweit.

Motivation. Die vielleicht wichtigste GréBe unseres Erfolgs ist die Kun-
denorientierung. Wir sind Dienstleister im besten Sinne. Mit der Zimmer
Group steht unseren Kunden ein zentraler Ansprechpartner fir ihre Win-
sche zur Verfligung. Mit hoher Lésungskompetenz und einem breiten
Angebot aus einer Hand gehen wir individuell auf unsere Kunden ein.

www.zimmer-group.de
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HANDHABUNGS-
TECHNIK

MEHR ALS 30 JAHRE ERFAHRUNG UND
BRANCHENKENNTNIS: UNSERE PNEUMA-
TISCHEN, HYDRAULISCHEN UND ELEKTRI-
SCHEN HANDHABUNGSKOMPONENTEN UND
-SYSTEME SIND WELTWEIT FUHREND.

Komponenten. Uber 2.000 standardi-
sierte Greifer, Schwenkeinheiten, Ro-
boterzubehdr und vieles mehr. Wir sind
Vollsortimenter technologisch hochwer-
tiger und fuhrender Produkte mit hoher
Lieferperformance.

Semistandard. Unsere modulare Kon-
struktionsweise ermoglicht individuelle
Konfigurationen und hohe Innovations-
raten fur die Prozessautomation.

www.zimmer-group.de

DAMPFUNGS-
TECHNIK

INDUSTRIELLE DAMPFUNGSTECHNIK UND
SOFT CLOSE PRODUKTE STEHEN FUR INNOVA-
TIONEN UND PIONIERGEIST DER KNOW-HOW
FACTORY.

Industrielle Dampfungstechnik. Als
Standard oder kundenspezifische
Losungen: Unsere Produkte stehen
fur hochste Zykluszahlen und maxima-
le Energieaufnahme bei minimalem
Bauraum.

Soft Close. Entwicklung und Mas-
senproduktion von Luftreibungs- und
Fluiddampfern in héchster Qualitat und
Lieferperformance.

OEM und direkt. Ob Komponenten,
Einzugssysteme oder komplette Produk-
tionsanlagen — wir sind Partner vieler
namhafter Kunden weltweit.

LINEAR-
TECHNIK

WIR ENTWICKELN FUR UNSERE KUNDEN
KOMPONENTEN UND SYSTEME DER LINEAR-
TECHNIK, DIE INDIVIDUELL AUF SIE ZUGE-
SCHNITTEN SIND.

Klemm- und Bremselemente. Wir
bieten Ihnen tber 4.000 Varianten fur
Profil- und Rundschienen sowie fur viel-
faltige FUhrungssysteme aller Hersteller.
Ganz gleich, ob manuell, pneumatisch,
elektrisch oder hydraulisch angetrieben.

Flexibilitat. Unsere Klemm- und Brems-
elemente sorgen daflr, dass beweg-
liche Komponenten wie Z-Achsen oder
Bearbeitungstische unverrtickbar ihre
Position halten und Maschinen oder
Anlagen im Notfall méglichst schnell
zum Stehen kommen.



VERFAHRENS-
TECHNIK

BEI SYSTEMEN UND KOMPONENTEN IN

DER VERFAHRENSTECHNIK IST HOCHSTE
EFFIZIENZ GEFRAGT. KUNDENINDIVIDUELLE
LOSUNGEN AUF HOHEM NIVEAU SIND UNSER
MARKENZEICHEN.

Breiter Erfahrungsschatz. Unser
Know-how reicht von der Werkstoff-,
Prozess- und Werkzeugentwicklung
Uber die Produktgestaltung bis hin zur
Fertigung von Serienprodukten.

Fertigungstiefe. Die Zimmer Group
paart diese mit Flexibilitat, Qualitat und
Préazision, auch bei kundenindividuellen
Produkten.

Serienfertigung. Wir fertigen an-
spruchsvolle Produkte aus Metall (MIM),
Elastomeren und Kunststoff - flexibel
und schnell.

MASCHINEN-
TECHNIK

DIE ZIMMER GROUP ENTWICKELT INNOVATIVE
METALL-, HOLZ- UND VERBUNDWERKSTOFF-
VERARBEITENDE WERKZEUGSYSTEME FUR
ALLE BRANCHEN. WIR SIND SYSTEM- UND IN-
NOVATIONSPARTNER ZAHLREICHER KUNDEN.

Wissen und Erfahrung. Branchen-
kenntnis und eine jahrzehntelange Ent-
wicklungspartnerschaft bei Wechselag-
gregaten, Werkzeugschnittstellen und
-systemen préadestinieren uns weltweit
flr neue Aufgaben.

Komponenten. Wir liefern zahlreiche
Standardkomponenten ab Lager und
entwickeln innovative, kundenindividu-
elle Systeme fir OEM- und Endkunden
weit Uber die metall- und holzverarbei-
tende Industrie hinaus.

Vielfalt. Ob Bearbeitungszentren, Dreh-
maschinen oder flexible Fertigungszel-
len - Uberall lassen sich die angetrie-
benen Werkzeuge, Halter, Aggregate
oder Bohrkopfe der Zimmer Group
einsetzen.

SYSTEM-
TECHNIK

DIE ZIMMER GROUP GEHORT ZU DEN WELT-
WEIT FUHRENDEN SPEZIALISTEN BEI DER
ENTWICKLUNG INDIVIDUELLER SYSTEMLO-
SUNGEN.

Individuell. Ein Team aus mehr als 20
erfahrenen Konstrukteuren und Projek-
tierern entwickelt und fertigt in enger
Zusammenarbeit mit Endkunden und
Systemintegratoren kundenindividuelle
Losungen fur spezielle Aufgaben. Egal
ob es sich um eine einfache Greif- und
Handhabungsl6sung handelt oder eine
komplexe Systemldsung.

Losungen. Diese Systemldsungen kom-
men in vielen Branchen zum Einsatz,
vom Maschinenbau, der Automobil- und
Zulieferindustrie, der Kunststofftechnik,
der Elektronik und der Konsumgu-
terbranche bis hin zu GieBereien: Die
Know-how Factory hilft einer Vielzahl
von Unternehmen dabei, mit effizienter
Automation im Wettbewerb zu bestehen.

www.zimmer-group.de






PRODUKTFAMILIE 6000
DIE SERIEN IN DER UBERSICHT

PNEUMATISCH

D) Serie GH6000 8
ELEKTRISCH

& Serie GEHB000IL 58

;“ Serie GEDB00OIL 80
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Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000

» PRODUKTVORTEILE

GHK6000

» SERIENMERKMALE

»Der Robuste“

Bis zu 25% langere Greifbacken moglich im Ver-
gleich zur Benchmark

Hochste Krafte- und Momentenaufnahme ermaoglicht
Ihnen den flexiblen Einsatz bei hdchster Dynamik

Uber 30% leistungsstarker als der Benchmark

Gewichts- und Kraftoptimierung senkt die Kosten lhrer
Anwendung, da alle Komponenten kleiner dimensioniert
werden konnen

Stoérungsfreier Dauereinsatz

Unsere kompromisslose Qualitéat ,Made in Germany*
garantiert Ihnen bis zu 10 Mio. Zyklen ohne Wartung

Werkstiicksicherung bei Druckabfall (iber Klemmele-
ment unter Voraussetzung einer formschliissigen
Greifbackengestaltung (nur bei Variante GHK)

BaugréBe / Variante

(3

7

10 Mio

+

VE

-))h

IP 40

Positionserhalt liber Klemmelement

10 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.)

Induktiver Sensor

Magnetfeldsensor

1P40

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



» NUTZEN IM DETAIL

@ Klemmbock
- Aufnahme fUr induktiven Naherungsschalter

Befestigung und Positionierung
- alternativ an mehreren Seiten flir eine individuelle Montage

Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostengtnstige Positionierung der Greifbacken

Greiferbacke
- Aufnahme der individuellen Greifbacke

prézise, lange T-Nutenfiihrung
- Hohe Kréfte- und Momentenaufnahme

(6) Antrieb
- zwei doppelwirkende Pneumatikzylinder
- Uber Zahnrad synchronisiert

Energiezufiihrung
- von mehreren Seiten maglich
- VORSICHT: GroBhubgreifer immer mit mitgelieferter Abluftdrossel
betreiben (Geschwindigkeitsregulierung)

Robustes, leichtes Gehduse
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

» TECHNISCHE DATEN

Hub pro Backe Greifkraft Gewicht IP Klasse
BaugroBe [mm] [N] [kgl
20-80 120-155 0,3-0,75 IP40
40-80 370-530 1,6-2,2 IP40
40-150 900 - 1400 33-75 IP40
60- 150 1520 -2270 7-10,5 IP40
60 - 200 2600 - 3400 10,4-22,7 IP40

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. lhres gewinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu Ihrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de

Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer



Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 GREIFBACKENLANGE

M .
\_/ | MAXIMALE GREIFBACKENLANGE
Beispiel 1
- Vertikaler Kraftangriffspunkt
0 240 a=0mm
| b =200 mm
R - 200
\
160
120 4
b
804
40
0 T T a[mm]
a 0 40 80 120 160 200 240
=@~ - Lange Greifbacken max.
I
Beispiel 2
- Horizontaler Kraftangriffspunkt
240 a=160 mm
- b=0mm
T
\
160
120
b
| 804
I 40
0 T l a[mm]
a 0 40 80 120 160 200 240
! ~®- = | ange Greifbacken max.
|
I
Beispiel 3
o Maximal zuldssige Auskragung
240 a=96 mm
b =160 mm
200 4———_
— o - 160 A \\
120

. \

404 \
0 T

a[mm]

T
a 0 40 80 120 160

~®- = | dnge Greifbacken max.

200

240

Die Beispiele zeigen die maximale horizontale (a) und vertikale (b) Greifbackenlange am Beispiel eines GH6140-B, die durch

den blauen Bereich dargestellt wird.

10 www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



GREIFKRAFT IN ABHANGIGKEIT ZUR GREIFBACKENLANGE

| » Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
600 Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

4803
OGH6140-B -><-
i r——— —-—-— | ’\O\o\o o
3604 4
1 | -
240 T
b X 120+
0 ).< > T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200

!

1

! Getonte Flache: es ist mit erhdhtem VerschleiB zu
| rechnen - evtl. Druck mindern
1

T

Beispiel 4
Resultierende Greifbackenlénge zur Ermittlung
a der Greifkraft

a=55mm

b =58 mm

| x =155+ 587 =80 => 435 N

Die angegebene maximale Greifbackenlange in den technischen Daten der Greifer bezieht sich auf eine vertikale (b)
Ausrichtung der Greifbacken. Bei einer horizontalen (a) Auskragung reduziert sich die maximale Greifbackenlange
entsprechend. In der Tabelle sind die maximalen Greifbackenlangen der einzelnen BaugroBen dargestellt.

Liegt die bendttigte Greifbackenlange in der getdnten Flache des Greifkraftdiagramms, ist mit erhéhtem VerschleiB zu
rechnen - evtl. Druck mindern.

» TECHNISCHE DATEN

zulassige Masse pro Greifbacke max. Lange Greifbacken max. vertikal (b) Lange Greifbacken max. horizontal (a)
BaugréBe [kal [mm] [mm]
0,3 150 120
1 200 160
2,5 250 200
3,5 300 240
6 400 320

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de
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Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

@ DIE GREIFKOMPONENTEN KONNEN KOMBINIERT WERDEN!

Universalbacken - UB5000
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-

satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in den
Ausfihrungen Aluminium (AL) und
Stahl (ST) verfugbar und werden direkt
Uber die im Lieferumfang befindlichen
Schrauben am Greifer montiert. Die
dazu nétigen Passungen flr die Zen-
trierhilsen sind daflr bereits vorhan-
den. Pro Greiferbacke wird eine Univer-
salbacke bendtigt.

Einstellbacken — EB5000
Zur werkzeuglosen Anpassung des

Greifbereichs

Durch das manuelle Betatigen des
federvorgespannten Verriegelungs-
mechanismus kann die Einstellbacke
innerhalb der mit einer Nummern-Ska-
la versehenen Rasterung verschoben
werden. In Abhangigkeit zu den wir-
kenden Kraften und Momenten gibt
es die Einstellbacken in den Ausfih-
rungen Aluminium (AL) und Stahl (ST).
Pro Greiferbacke wird eine Einstellba-
cke bendtigt.

Wechselbacken - WB5000
Ermoglichen das schnelle Wechseln
der individuellen Greifbacken

Es wird pro Greiferbacke ein Festteil
und mindestens ein Losteil-Set beno-
tigt, abhangig von der Anzahl der zu
wechselnden Greifbacken. Die ma-
nuelle Verriegelung Uber den im Lie-
ferumfang des Festteils befindlichen
Torx-SchlUssel kann von zwei Seiten
erfolgen.

Die oben aufgeflhrten Greifkomponenten konnen untereinander kombiniert werden. Zur Anbindung an den Greifer
wird die in der Zubehdérempfehlung des Greifers befindliche Adapterplatte bendtigt.

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen




GREIFKOMPONENTEN

Universalbacken - UB6000-B
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-
satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in der
Ausfuhrung Aluminium (AL) verflgbar
und werden direkt Uber die im Liefe-
rumfang befindlichen Schrauben am
Greifer montiert. Die dazu nétigen Pas-
sungen fur die Zentrierhllsen sind da-
fUr bereits vorhanden. Pro Greifer wird
ein Universalbackensatz bendtigt.

ENERGIEVERSORGUNG

L

Drucksicherungsventil - DSV

Gewahrleistet den sicheren Kraft- und Positionserhalt bei Abfall des Systemdrucks

Durch das integrierte, entsperrbare Doppelrtickschlagventil wird der Systemdruck des Greifers bei NOT-AUS aufrechterhalten.
Um die Funktion zu gewahrleisten, muss das Ventil moglichst nah zum Luftanschluss des Greifers verbaut werden. Bei der Vari-
ante E sind zwei Druckknopfe verbaut tber die der Greifer kontrolliert entlUftet werden kann.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de 13
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Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

E’ ] Q SENSORIK

Induktive Sensoren — NJ

Der Klemmbock wird zur Schaltfahne hin ausgerichtet und der Sensor, bis der bendtigte Schaltabstand zur Schaltfahne erreicht
ist, in den Klemmbock eingefihrt. Eine Feinabstimmung kann durch erneutes Verschieben des Klemmbocks erfolgen. Die Sen-
soren sind in den Ausfihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende, 0,3 m Kabel mit Stecker, sowie mit direktem Steckerabgang
erhaltlich.

Klemmbhalter - KHA

Alternativ zur Montage des Sensors Uber den Klemmbock, kann der KHA verwendet werden. Der Sensor wird bis zum Anschlag
in den Klemmhalter eingefihrt und geklemmt. AnschlieBend erfolgt die Ausrichtung auf die Schaltfahne. Eine Feinabstimmung
kann durch erneutes Verschieben des Klemmbhalters erfolgen.

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



E’ ] Q SENSORIK

T

MFS02

MFS01

1-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS

Zur beriihrungslosen Abfrage der Kolbenstellung

Diese Sensoren werden in der C-Nut des Greifers montiert und detektieren den am Kolben des Greifers angebrachten Magneten. Um den Ein-
satz bei verschiedensten Platzverhaltnissen zu gewéhrleisten, sind die Sensoren in zwei Varianten erhaltlich.Wahrend der liegende MFS02, mit
geradem Kabelabgang, nahezu komplett in der C-Nut des Greifers verschwindet, baut der stehende MFSO1 zwar héher, besitzt jedoch einen Ka-
belabgang der um 90° versetzt ist. Diese Varianten gibt es in den Ausflihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de
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Serie GH6000 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

16

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen
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BaugroBe GH6020 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6020

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.
150 Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1204 My A= **Mx
OGH6020-B -><-
90+ ©GHB020-B <> Mr
60 Fa
30
Mr [Nm] 20
0: T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 20
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 20
Fa [N] 500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
; r]) 4 [Stlick] 2 [Stuck]
“_1 Zentrierhllse D Schwenk-Drosselriickschlagventil
DST40400 y DRVM5X4

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 56 / 57
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Bestell-Nr.

Hub pro Backe [mm]
Greifkraft beim SchlieBen [N]
Greifkraft beim Offnen [N]
SchlieBzeit [s]

Offnungszeit [s]

zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg]

Lange Greifbacken max. [mm]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebsdruck min. [bar]
Betriebsdruck max. [bar]
Nennbetriebsdruck [bar]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]
Zylindervolumen pro Zyklus [cm3]
Gewicht [kg]

20
150
120
0,1
0,1
0,3
150
0,05
3

8

6

5
+80
12
0,3

» Technische Daten
GH6020-B

@QXMS

ﬁ

I
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A
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@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

%) 7 O

P ey

=

8 s & -
1

-Ring

@3x1.5

Schlauchlose Energieversorgung
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BaugroBe GH6040 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6040

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

140

704

354

0

0 30 60 90 120
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick] "

Klemmbock I
. KB6.5-04 ‘_

¥

15

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

<
OGHB040-B -><-
105 ©GHB040-B <>

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

o [mm]

4 [Stuck]
Zentrierhtlse
DST40400

My A= **Mx
Mr
Fa
35
35
35
500

. 2 [Stlick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRVM5X4

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 56 / 57
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6040-B

@ 2x M4 U‘

DIN912*

@ 4x M4x6
(el

]

© @
=

$
[ f

(1) 2« ; 4}:;x4j

1.9

6x M3 x5 @

1.3

5.3

Hub pro Backe [mm] 40
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,2
Offnungszeit [s] 0,2
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3
Lange Greifbacken max. [mm] 150
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm3] 20
Gewicht [kg] 0,47
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ 2x M3 Abfragenut Magnetfeldsensor
0 @ Befestigung fur Klemmbock
}T., A Adapter
Greifer
8 e T o %Qﬁé ~ (® Luftanschluss (schlieBen)
8B 2x (an7xe @ Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen
c 2x Mox8 @ Luftanschluss alternativ Eéffnen) )
80:+0.02
38 @
S0 2
8 ' 8 g s & :
A
@ o M5 25 30 2 1 .
o31s
r 70 <40 o Bnt @ Schlauchlose Energieversorgung
8+0.02 8+0.02
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BaugroBe GH6060 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6060

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

1404

704

35+

0

T T T T 1 [mm]
30 60 90 120 150
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu

rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick]

. Klemmbock “r_
KB6.5-04

-

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

©GHB060-B <>

p. OGHB060-B -><-
105.'\‘\‘\‘\‘\’

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

4 [Stuck]
Zentrierhtlse
DST40400

My A= **Mx
Mr
Fa
50
50
50
500

2 [Stlick]
& Schwenk-Drosselriickschlagventil
y DRVM5X4
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6060-B

48
35
1

4x M5x8

2.8
30

29
[

2x M4x7

5.5

<—>60

[
8+0.02 ’—
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2 @ anrxe (1)

e 1.9
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@ 4x M4

DIN 912*

<—>60

@ 4x M4x6
w

Tt

1 “'rlw

|

.l

12

@ 2x ¢4H7X4J

1.3

Hub pro Backe [mm] 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,25
Offnungszeit [s] 0,25
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3
Lange Greifbacken max. [mm] 150
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm3] 30
Gewicht [kg] 0,6
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
Abfragenut Magnetfeldsensor
@ 2xM3 @ Befestigung fiir Klemmbock
A — @ Adapter
TA Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

2

e

=

8 s & :
1

-Ring

@3x1.5
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BaugroBe GH6080 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6080

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

175 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

140

704

35+

0

T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu

rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick]

. Klemmbock “r_
KB6.5-04

-

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

©GHB080-B <==>

< OGHB080-B -><-
105.'\‘\0\‘\‘\’

Mr [Nm]
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My [Nm]
Fa [N]

4 [Stuck]
Zentrierhtlse
DST40400

My A= **Mx
Mr
Fa
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2 [Stlick]
& Schwenk-Drosselriickschlagventil
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Bestell-Nr.

Hub pro Backe [mm] 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 155
Greifkraft beim Offnen [N] 130
SchlieBzeit [s] 0,3
Offnungszeit [s] 0,3
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3
Lange Greifbacken max. [mm] 150
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3
Betriebsdruck max. [bar] 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm3] 40
Gewicht [kg] 0,75

» Technische Daten
GH6080-B
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@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Befestigung fur Klemmbock

@ Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)

Luftanschluss (6ffnen)

Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH6140 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6140

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

600

0

480
360;\‘\‘\,\’\‘
240

1204

P> Greifkraftdiagramm

Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

OGH6140-B -><-

0

40 80 120 160
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick]

. Klemmbock
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3o (!

QGHB140-B <>

Mr [Nm]
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My [Nm]
Fa [N]

4 [Stuck]
Zentrierhtlse
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH6140-B GHK6140
Hub pro Backe [mm] 40 40
Greifkraft beim SchlieBen [N] 490 490
Greifkraft beim Offnen [N] 370 370
Haltekraft bei Druckabfall [N] 300
SchlieBzeit [s] 0,25 0,25
Offnungszeit [s] 0,25 0,25
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 1 1
Lénge Greifbacken max. [mm] 200 200
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 73 73
Gewicht [kg] 1,5 1,7

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2 M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
- i N Abfragenut Magnetfeldsensor
A @ Befestigung fur Klemmbock
o o Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
8 3 -9 — + fea\ﬁk Adapter
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BaugroBe GH6160 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6160

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

600

360

0

4804

120

P> Greifkraftdiagramm

Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

OGH6160-B -><-

0

40 80 120 160
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH6160-B GHK6160

Hub pro Backe [mm] 60 60

Greifkraft beim SchlieBen [N] 510 510

Greifkraft beim Offnen [N] 400 400

Haltekraft bei Druckabfall [N] 300

SchlieBzeit [s] 0,3 0,3

Offnungszeit [s] 0,3 0,3

zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 1 1

Lénge Greifbacken max. [mm] 200 200

Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05

Betriebsdruck min. [bar] 3 3

Betriebsdruck max. [bar] 8 8

Nennbetriebsdruck [bar] 6 6

Betriebstemperatur min. [°C] 5 5

Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80

Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 109 109

Gewicht [kg] 1,9 2,1
@ Befestigung Greifer

Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
(@) 2xms T Abfragenut Magnetfeldsensor
i — @ Befestigung fur Klemmbock
T A izfestigung fur Klemmbhalter (KHA)
apter
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BaugroBe GH6180 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH6180

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

600

360

0

4804

:\0\‘\‘\’\‘ ©GH6180-B <>

2404

120

P> Greifkraftdiagramm

Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

OGH6180-B »><-

0

40 80 120 160
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick]

. Klemmbock
KB8-27

=
&

2

3o (!

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

4 [Stuck]
Zentrierhtlse
DST60800

My A= **Mx
Mr
Fa
120
140
90
1500

. 2 [Stlick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-8X8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 56 / 57

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH6180-B GHK6180
Hub pro Backe [mm] 80 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 530 530
Greifkraft beim Offnen [N] 430 430
Haltekraft bei Druckabfall [N] 300
SchlieBzeit [s] 0,35 0,35
Offnungszeit [s] 0,35 0,35
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 1 1
Lénge Greifbacken max. [mm] 200 200
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] & 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 145 145
Gewicht [kg] 2,2 2,4
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ 2 M5 Abfragenut Magnetfeldsensor
n o @ Befestigung fur Klemmbock
T A Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
ol o P Adapter
bl I I - Greifer
' @ Luftanschluss (schlieBen)
$ B x M8x
ExMBaz @ Luftanschluss (6ffnen)
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BaugroBe GH6180 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer



BaugroBe GH6240 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

32

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6240

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
1500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1200 OGH6240B > <
©GH6240B <>
9004
600 1
3004
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
2 [Stiick] - 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6240-B GHK6240

Hub pro Backe [mm] 40 40
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1120 1120
Greifkraft beim Offnen [N] 900 900
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,3 0,3
Offnungszeit [s] 0,3 0,3
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 2,5 2,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 250 250
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 183 183
Gewicht [kg] 3,3 3,8

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ 2x M5 @ Befestigung Greifbacke
0\ @ VerschluBschraube, Nachschmierung
' Abfragenut Magnetfeldsensor
T @ Befestigung fur Klemmbock
g r oo + 6\€§< Befestigung fur Klemmhalter (KHA)
i . ™S —a2xm10x15 @ Adapter
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BaugroBe GH6260 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6260

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
1500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1200 OGHB260-B -><-
©GHB260-B <-->
900
600
300
[oF; T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
2 [Stiick] - 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

. Klemmbock i_i)f Zentrierhllse
KB8-28 DST41000

My A= **Mx
Mr
Fa
120
150
100
3000

: 2 [Stick]
& Schwenk-Drosselrtickschlagventil
s DRV1-8X8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6260-B

/72)( Mb5x5.5
£

1
Sl

NI

4x ¢10h7®

Jh‘}
I BY o
® ‘ o * 8
= AB—
4x M5x8 — @ by
@ 2x G1/8" L_,42
X
- 110 <+—>60
15+0.02 ’— 15+0.02

6x M 6x10 @

1.9

|
_—
T

i i

®® [
g | -o - do
¥2xMB®
T Q@g DIN 912*
- Y
<=6 110
100 g
(=]
1P & &0
T
1 1

@ 2x P BH7X8

@owa AL

GHK6260
Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1200 1200
Greifkraft beim Offnen [N] 980 980
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,35 0,35
Offnungszeit [s] 0,35 0,35
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 2,5 2,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 250 250
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 275 275
Gewicht [kg] 41 4,6
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 T (® VerschluBschraube, Nachschmierung
nl v Abfragenut Magnetfeldsensor
TA‘ @ Befestigung fur Klemmbock
g o |-¢0—+— ﬁa\e | 2Z;e;tt§ung fur Klemmhalter (KHA)
;H N—ox PeH7xe @ Greifer
¥2x M10x15 @ @ Luftanschluss (schlieBen)
80 Luftanschluss (6ffnen)
120+0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)

38 39

@9
25
M5

O-Ring
@5x2

Schlauchlose Energieversorgung

GHK 15

39.5_.35
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BaugroBe GH6280 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6280

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

1500
1200 OGH6280-B -><-
< ©GH6280-B <>
900
600 1
300
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250

Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick] - 4 [Stick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

. Klemmbock %_i?f Zentrierhllse
KB8-28 DST41000

My A= **Mx
Mr
Fa
140
175
120
3000

. 2 [Stlick]
& Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-8X8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6280-B

GHK6280
Hub pro Backe [mm] 80 80
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1280 1280
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,4 0,4
Offnungszeit [s] 0,4 0,4
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 2,5 2,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 250 250
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 367 367
Gewicht [kg] 4,8 5,3
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ ox M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
1 Abfragenut Magnetfeldsensor
% A @ Befestigung fur Klemmbock
T Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
g e DO — + — O R P Adapter
L o \a\¥4x moxts (1) Grei?er
N ox B8HE @ @ Luftanschluss (?chlieBen)
80 Luftanschluss (6ffnen)
120+0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
160 Luftanschluss alternativ (6ffnen)

15

16, ‘7 2x M5x5.5 38 39
2/ {
@.—\:, \ /A &

m
© L L L
7~ AT o 8 = 8 o "
©). @ g F ¥ g 3 s z
? A
L = 4x M5x8 15
4x M5x8 @ 2xG1/8" 62 3 82 X M5x¢ oting
@5x2
X Schlauchlose Energieversorgung
- 130 <+—>80 4x_@10n7 @
15:0.02 F 15:0.02 o 6x M 6x10®
w ] ;4) %
]
1
T T S
I / |
X [
5 {e—e —Jo o 0
B ©6® ~—4x M8
g ® .
T T DIN 912 GHK 15 M5®
<80 130 Y of

o
<
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N
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|
(D) 4xexe — it b 60 66 .

@ 2x P 6HTX8 LF e S e B e Y
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. -2, “ \},‘?/:\j‘ Rk
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BaugroBe GH62100 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH62100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden usatzlic ur Gre aft € onne
1500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
1200 OGH62100-B >< My < *Mx
©GH62100-B <-->
900 \‘\‘\‘\‘ Mr
600 Fa
300 1
Mr [Nm] 160
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 200
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 140
Fa [N] 3000

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick] - 4 [Stuck]
Zentrierhtlse

Klemmbock I I
. KB8-28 ‘_ DST41000
. 2 [Stlick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-8X8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH62100-B GHK62100
Hub pro Backe [mm] 100 100
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1350 1350
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,45 0,45
Offnungszeit [s] 0,45 0,45
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 2,5 2,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 250 250
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 458 458
Gewicht [kg] 5,6 6,1
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
(@) 2xms j (@ VerschluBschraube, Nachschmierung
n T Abfragenut Magnetfeldsensor
7 A @ Befestigung fiir Klemmbock
g o o -9-0— + —0 ,@\,Q izfestigung fur Klemmbhalter (KHA)
apter
; 8 axmtoxts (1) Greifer
Luftanschluss (schlieBen)
80 2x P 8H7x8 @
) h @ Luftanschluss (6ffnen)
140:0.00 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
200 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
X 38 o
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BaugroBe GH62150 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

40

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH62150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

1500

900

0

1200 4

600 A

300 1

P> Greifkraftdiagramm

Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

’\.\’\‘\‘\‘

0

50 100 150 200
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick]

. Klemmbock
KB8-28

25

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden

OGHB2150-B -><-
©GHB2150-B <-->

Olmm]

4 [Stick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

My A= **Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 180
Mx [Nm] 225
My [Nm] 160
Fa [N] 3000

Zentrierhtlse

DST41000

2 [Stlick]
& Schwenk-Drosselriickschlagventil
y DRV1-8X8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH62150-B

GHK62150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 1400 1400
Greifkraft beim Offnen [N] 1100 1100
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,5 0,5
Offnungszeit [s] 0,5 0,5
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 2,5 2,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 250 250
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 687 687
Gewicht [kg] 7,5 8

@ Befestigung Greifer

Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ VerschluBschraube, Nachschmierung
@ 2x M5 j Abfragenut Magnetfeldsensor
- T @ Befestigung fur Klemmbock
1 A Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)

100
70

-9 - — + — - -9 -} 4
. \

$B

-4x M10x15 @

180

240+0.02

2 @eHs (1)

Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)

300

@ /—2x M5x5.5
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BaugroBe GH6360 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer

42

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6360

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
2500+ Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
2000 OGH6360-B -» <-
©GHB360-B <-->
15004
1000
5004
Mr [Nm]
0 T T T T 1 [mm
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm]
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm]
Fa [N]
2 [Stlick] . i) 4 [Stuck]
. Klemmbock s 1 Zentrierhilse
KB8-28 DST41600

My A= **Mx
Mr
Fa
160
190
130
3800

r 2 [Stick]
& Schwenk-Drosselrtickschlagventil
s DRV1-8X8
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» Technische Daten

Bestell-Nr. GH6360-B

Hub pro Backe [mm]

Greifkraft beim SchlieBen [N]
Greifkraft beim Offnen [N]
Haltekraft bei Druckabfall [N]
SchlieBzeit [s]

Offnungszeit [s]

zulassige Masse pro Greifbacke max. [kg]
Lénge Greifbacken max. [mm]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebsdruck min. [bar]
Betriebsdruck max. [bar]
Nennbetriebsdruck [bar]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?]
Gewicht [kg]

60
1840
1520

0,4
0,4
3,5
300
0,05
3

8

6

5
+80
486

GHK6360
60
1840
1520
640
0,4
0,4
3,5
300
0,05
3

8

6

5
+80
486
75

120
85
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@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Befestigung fur Klemmbock

Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)

Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)

Luftanschluss (6ffnen)

Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH63100 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH63100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
2500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

2000 4 O GH63100-B -><-
) ©GHB3100-B <=
1500 4
1000 4
500 4
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300

Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

2 [Stiick] - 4 [Stick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

My A= **Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 220
Mx [Nm] 260
My [Nm] 180
Fa [N] 3800

. Klemmbock %_i?f Zentrierhllse
KB8-28 DST41600

. 2 [Stlick]
& Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-4X8
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Bestell-Nr.

Hub pro Backe [mm]

Greifkraft beim SchlieBen [N]
Greifkraft beim Offnen [N]
Haltekraft bei Druckabfall [N]
SchlieBzeit [s]

Offnungszeit [s]

zulassige Masse pro Greifbacke max. [kg]
Lénge Greifbacken max. [mm]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebsdruck min. [bar]
Betriebsdruck max. [bar]
Nennbetriebsdruck [bar]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?]
Gewicht [kg]

» Technische Daten

GH63100-B
100

2100

1700

0,65
0,65
3,5

300
0,05

GHK63100

100

2100
1700

640
0,65
0,65
3,5

300
0,05
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@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung
Abfragenut Magnetfeldsensor

@ Befestigung fur Klemmbock

Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)

Adapter

Greifer

@ Luftanschluss (schlieBen)

Luftanschluss (6ffnen)

Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH63150 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH63150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
2500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

20003 OGH63150-8 > <-
©GHB63150-B <-->
1500 4
1000 4
500 4
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stiick] 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

My A= **Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 250
Mx [Nm] 290
My [Nm] 220
Fa [N] 3800

e 3
. Klemmbock l&_‘?f Zentrierhllse
KB8-28 DST41600

. 2 [Stlick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-4X8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH63150-B GHK63150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 2270 2270
Greifkraft beim Offnen [N] 1900 1900
Haltekraft bei Druckabfall [N] 640
SchlieBzeit [s] 0,95 0,95
Offnungszeit [s] 0,95 0,95
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 3,5 3,5
Lénge Greifbacken max. [mm] 300 300
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1215 1215
Gewicht [kg] 10,5 11

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M5 @ VerschluBschraube, Nachschmierung
A Abfragenut Magnetfeldsensor

[ .
L" A @ Befestigung fur Klemmbock
\ @ Befestigung flr Klemmhalter (KHA)
8 8 ———e%e——T——e@@——— Adaptegr 9
¢ B axmizxis (1) Greifer
I @ Luftanschluss (schlieBen)
110 2x @Bomrxi2 (1) Luftanschluss (6ffnen)
170:0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
230 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH6460 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH6460

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
3500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
2800 A OGHB460-B > <-
©GH6460-B <-->
2100 A
1400 4
700 A
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
2 [Stiick] - 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

. Klemmbock i_i)f Zentrierhllse
KB8-28 DST42000

My A= **Mx
Mr
Fa
250
300
200
9000

: 2 [Stick]
& Schwenk-Drosselrtickschlagventil
s DRV1-4X8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH6460-B GHK6460

Hub pro Backe [mm] 60 60
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3000 3000
Greifkraft beim Offnen [N] 2600 2600
Haltekraft bei Druckabfall [N] 1050
SchlieBzeit [s] 0,4 0,4
Offnungszeit [s] 0,4 0,4
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 6 6
Lénge Greifbacken max. [mm] 400 400
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 710 710
Gewicht [kg] 10,4 11,5

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ 2% M6 @ Befestigung Greifbacke
A @ VerschluBschraube, Nachschmierung
'Y (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
< T @ Befestigung fur Klemmbock
e + Mok @ 12H7x14® Befestigung fur Klemmhalter (KHA)
l . Adapter
\—2x M16x24 @ Greifer
100 @ Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
140£0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)

Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH64100 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH64100

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm

[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
3500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange

2800 < OGH64100-B -><-
©GHB4100-B <-=>
2100
1400 4
700 A
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stiick] - 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

My A= **Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 300
Mx [Nm] 350
My [Nm] 250
Fa [N] 9000

. Klemmbock i_i)f Zentrierhllse
KB8-28 DST42000

: 2 [Stick]
& Schwenk-Drosselrtickschlagventil
s DRV1-4X8
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Bestell-Nr.

» Technische Daten

GH64100-B GHK64100
Hub pro Backe [mm] 100 100
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3200 3200
Greifkraft beim Offnen [N] 2700 2700
Haltekraft bei Druckabfall [N] 1050
SchlieBzeit [s] 0,7 0,7
Offnungszeit [s] 0,7 0,7
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 6 6
Lénge Greifbacken max. [mm] 400 400
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1185 1185
Gewicht [kg] 13,7 14,8
@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ M6 @ Befestigung Greifbacke
T @ VerschluBschraube, Nachschmierung
“; A Abfragenut Magnetfeldsensor
@ Befestigung fur Klemmbock
§ 2 o— L & 6\6 Befestigung fur Klemmbhalter (KHA)
‘ Adapter
4B 4x M16x24 @ Greifer
100 xn @ 12H7X14® @ Luftanschluss (schlieBen)
16040.02 Luftanschluss (6ffnen)
— Luftanschluss alternativ (schlieBen)
220 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
43
2% M5x6 X 38
24 5 (? (? X Mox Y @
OER. T T
jé — \/ . S
o, ° o o B® - °
+)) lo s = g « 3 +)) lo gl g & 2
7 © A +— N
4x M6x9 _J @ 2xG1/4" 84.5 A Q 124  [>——4xM6x8 12 .
-Ring
?6x1,5
X Schlauchlose Energieversorgung
165 2210 ax_P1an7 @
22:0.02 T T22¢o.02 3 6xM 10x17.5 @
12 ?
/ I
I / I ©
000 [T N
£T+@ -ol-—o- @
] f es?¥4xM12 O, GHK 135
DIN 912* 3: M5®
<10 165 Y o o bo
o
( o o ﬂ(\‘
0 | | !
e l—% oy | ,}}1
T !
LTI b 3y I i
3 ih H’\} H’}] H’}] 3 8 | J,
'lM ...']F‘ j\@ HW‘H by T_QJ
EIATEIN S
5 41
(1) axmoxts = mre sy T ErEIE
(1) 2x @sHrxio 9 @SB i mi‘ 1 Hely
2 0= \°‘
S0l e
N R s

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

< www.zimmer-group.de

51

BaugroBe GH64100 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer



BaugroBe GH64150 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GH64150

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
3500 Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
2800 ¢ OGHB4150-B -><-
©GHB4150-B <-=>
2100 A
1400 4
700 A
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400
Getonte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern
2 [Stiick] 4 [Stiick]

> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

My A= **Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 350
Mx [Nm] 400
My [Nm] 300
Fa [N] 9000

e 3
. Klemmbock l&_‘?f Zentrierhllse
KB8-28 DST42000

. 2 [Stlick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-4X8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH64150-B GHK64150

Hub pro Backe [mm] 150 150
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3300 3300
Greifkraft beim Offnen [N] 2780 2780
Haltekraft bei Druckabfall [N] 1050
SchlieBzeit [s] 1 1
Offnungszeit [s] 1 1
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 6 6
Lénge Greifbacken max. [mm] 400 400
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 1775 1775
Gewicht [kg] 18,3 19,4

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung
@ Befestigung Greifbacke
@ 2x M6 j @ VerschluBschraube, Nachschmierung
o Abfragenut Magnetfeldsensor

N
T A @ Befestigung fur Klemmbock
3 2 |oee + PPN Befestigung fiir Klemmhalter (KHA)
ls “—axmiex24 (1) Adapter
s Greifer
AN
200 2 @rarnxia(1) (® Luftanschluss (schlieBen)
Luftanschluss (6ffnen)
260-0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
320 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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BaugroBe GH64200 / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / pneumatisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GH64200

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
[N] Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.
Einzelkréfte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange
3500
2800 3 My Je SMX
OGHB4200-B -><-
©GHB4200-B <>
2100 1 Mr
1400 Fa
700 T
Mr [Nm] 400
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 450
Getdnte Flache: es ist mit erhdhtem Verschlei zu
rechnen - evtl. Druck mindern My [Nm] 350
Fa [N] 9000
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
2 [Stlick] ; "B' 4 [Stuck]
. Klemmbock &_1 Zentrierhilse
KB8-28 DST42000
: 2 [Stick]
% Schwenk-Drosselriickschlagventil
DRV1-4X8
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» Technische Daten
Bestell-Nr. GH64200-B GHK64200

Hub pro Backe [mm] 200 200
Greifkraft beim SchlieBen [N] 3400 3400
Greifkraft beim Offnen [N] 2900 2900
Haltekraft bei Druckabfall [N] 1050
SchlieBzeit [s] 1,5 1,5
Offnungszeit [s] 1,5 1,5
zuléssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 6 6
Lénge Greifbacken max. [mm] 400 400
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,05 0,05
Betriebsdruck min. [bar] 3 3
Betriebsdruck max. [bar] 8 8
Nennbetriebsdruck [bar] 6 6
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +80 +80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 2370 2370
Gewicht [kg] 22,7 23,8

@ Befestigung Greifer
Energieversorgung

@ Befestigung Greifbacke

@ VerschluBschraube, Nachschmierung

(2) 2xme (6) Abfragenut Magnetfeldsensor
11 @ Befestigung fur Klemmbock
T4 Befestigung fir Klemmhalter (KHA)
BE o999 — +— 9% @ Adapter
4B 4x M16x24 @ Greifer ,
@ Luftanschluss (schlieBen)
200 2x BrzHras (1) Luftanschluss (6ffnen)
260:0.02 Luftanschluss alternativ (schlieBen)
320 Luftanschluss alternativ (6ffnen)
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Serie GH6000 - Zubeho6r / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GH6000 - ZUBEHOR

» ZUBEHOR

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GH6000

0
o
2

UB5004AL
UB5004ST
WB5004L
WB5004F
EB5004ST
EB5004AL
APGH6000
UB6000-B
DSV1-8E
DSV1-8

*in Verbindung mit Pos.

CISIOIGICICISICICIS)

*

*

*

*

*

*

8 Bestell-Nr. Zubehor

Universalbacke Aluminium

Universalbacke Stahl
Wechselbacke-Losteil-Set
Wechselbacke-Festteil

Einstellbacke Stahl

Einstellbacke Aluminium

Adapterplatte

Universalbackensatz Aluminium
Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung

Drucksicherungsventil

0
o
2]

NJ6.5-E2S
NJ6.5-E2-01
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

$8-G-3

$12-G-3

**nicht bei GH6020

EREAEEEREBEEH

www.zimmer-group.de » Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

M Bestell-Nr. Zubehor

** Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

** Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12



» ZUBEHOREMPFEHLUNG GH6100

)
o]
2]

UB5006AL
UB5006ST
WB5006L
WB5006F
EB5006ST
EB5006AL
APGH6100
UB6100-B
DSV1-8E
DSV1-8

CISIOIGICICISICICIS)

*in Verbindung mit Pos.

B Bestell-Nr. Zubehor

* Universalbacke Aluminium
* Universalbacke Stahl

* Wechselbacke-Losteil-Set
* Wechselbacke-Festteil
Einstellbacke Stahl
Einstellbacke Aluminium

*

*

Adapterplatte
Universalbackensatz Aluminium
Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung

Drucksicherungsventil

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GH6200

UB5008AL
UB5008ST
WB5008L
WB5008F
EB5008ST
EB5008AL
APGH6200
UB6200-B
DSV1-8E
DSV1-8

POROAAEEBEO S

*

S

Verbindung mit Pos.

B Bestell-Nr. Zubehor

* Universalbacke Aluminium
* Universalbacke Stahl

* Wechselbacke-Losteil-Set
* Wechselbacke-Festtell
Einstellbacke Stahl

Einstellbacke Aluminium

*

*

Adapterplatte

Universalbackensatz Aluminium
Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung
Drucksicherungsventil

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GH6300

0
o
2]

UB5010ST
UB5010AL
WB5010L
WB5010F
EB5010ST
EB5010AL
APGH6300
DSV1-8E
DSV1-8
NJ8-E2S

CICIGISICIEIOISIC)

*

S

Verbindung mit Pos.

8 Bestell-Nr. Zubehor

* Universalbacke Stahl

* Universalbacke Aluminium
* Wechselbacke-Losteil-Set
* Wechselbacke-Festteil
Einstellbacke Stahl
Einstellbacke Aluminium

*

*

Adapterplatte

Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung
Drucksicherungsventil

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GH6400

UB5016ST
UB5016AL
WB5016L
WB5016F
EB5016ST
EB5016AL
APGH6400
DSV1-8E
DSV1-8
NJ8-E2S

@RLEERAEEPBB g

*

S5

Verbindung mit Pos.

B Bestell-Nr. Zubehor

* Universalbacke Stahl

* Universalbacke Aluminium
* Wechselbacke-Losteil-Set
* Wechselbacke-Festtell
Einstellbacke Stahl

*

*

Einstellbacke Aluminium

Adapterplatte

Drucksicherungsventil mit Schnellentltftung
Drucksicherungsventil

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8

o
o
@

BISISIEISIEISIEISIO)

NJ8-E2S

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

S$8-G-3

$12-G-3

el
o
@D

BISISICISIEISISISIO)

NJ8-E2S

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500
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NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

$8-G-3

$12-G-3

M Bestell-Nr. Zubehor

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12

M Bestell-Nr. Zubehor

Induktiver Naherungsschalter - Stecker M8
Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12

M Bestell-Nr. Zubehor

Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12

Ml Bestell-Nr. Zubehor

Induktiver Naherungsschalter - Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Winkel Kabel 5 m
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 0,3 m - Stecker M8
Magnetfeldsensor Gerade Kabel 5 m
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M8
Steckverbinder konfektionierbar Gerade - Stecker M12
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Serie GEH6000IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

SERIE GEH6000IL

» PRODUKTVORTEILE

@ I0-Link

»Der Leistungsstarkste“

reddot design award
winner 2018

» SERIENMERKMALE

BaugréBe

vy

5 Mio. wartungsfreie Zyklen
Integrierte Abfrage liber 10-Link
Servoantrieb mit integriertem Controller

Burstenlose Antriebstechnik und Positions-, Geschwin-
digkeits- oder Kraftreglung garantieren lhnen hochste
Funktionalitat

10-Link on board

Die zukunftssichere, Hotplug-fahige Ansteuerung bietet
Ihnen neben der ungeschirmten Einkabellésung eine
Vielzahl von Verfahrprofilen zur einfachen Implementie-
rung in lhre Steuerung

Sanft und stark

Kraftversion -03 fur das Handling von schweren WerkstU-
cken mit mechanischer Selbsthemmung und Version -31
fur das feinflhlige Greifen von empfindlichen Teilen

Version

Kraftvoll

Feinfiihlig

Greifkraft einstellbar

Hohe Verfahrgeschwindigkeit

Integrierte Abfrage

@] M -] -9 e

| Positionierbar
@ IO-Link

Mechanische Selbsthemmung

»y‘/“' 5 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.)
5 Mio

P54 | IP54
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» NUTZEN IM DETAIL

» TECHNISCHE DATEN

prazise T-Nutenfiihrung
- Hohe Kréafte- und Momentenaufnahme

Antrieb

- burstenloser DC Servomotor

Ritzel-Zahnstangengetriebe
- synchronisierte Bewegung der Greiferbacken
- hohe Kraftibertragung

@ Robustes, leichtes Gehduse
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Schréagzahnrad-Schneckengetriebe
- Selbsthemmung bei Stromabfall (nur bei Version -03)

@ Abnehmbare Zentrierhiilse

- schnelle und kostengtinstige Positionierung der Greifbacken
Befestigung und Positionierung

- alternativ an mehreren Seiten fiir eine individuelle Montage

Energiezufiihrung
- standardisierter Anschlussstecker

Hub pro Backe, regelbar
BaugroBe mm

GEH6000IL 40-60
GEH6100IL 40-80

Greifkraft
[N]
10-1000
150 - 1800

Gewicht IP Klasse
[kgl

0,7-0,9 IP54

1,9-2,6 IP54

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

sichtlich und immer aktuell.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. lhres gewinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu Ihrer BaugréBe. Schnell, Gber-

< www.zimmer-group.de
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Serie GEH6000IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL GREIFBACKENLANGE

MAXIMALE GREIFBACKENLANGE

Beispiel 1
- Vertikaler Kraftangriffspunkt
mm.
<l> 120 a= O mm
| b =100 mm
R - 100 \
80
604
b
404
20
0 ; ! afmm]
a 0 20 40 60 80 100 120
=@~ - Lange Greifbacken max.
Beispiel 2
- Horizontaler Kraftangriffspunkt
mm
120 a=80mm
b=0mm
100-—\\
80
60
b
| 404
20
0 ' i afmm]
a 0 20 40 60 80 100 120
0 ~®- = ange Greifbacken max.
|
Beispiel 3
- Maximal zuldssige Auskragung
120 a=48 mm
b =80 mm
100 +——|
— o - 80 \\
60

. \

201 \
0 T T a[mm]

a 0 20 40 60 80 100 120

~®- = | dnge Greifbacken max.

Die Beispiele zeigen die maximale horizontale (a) und vertikale (b) Greifbackenlange am Beispiel eines GEH6060IL-03-B, die
durch den blauen Bereich dargestellt wird.
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GREIFKRAFT IN ABHANGIGKEIT ZUR GREIFBACKENLANGE

| » Greifkraftdiagramm

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
IN] Einzelkréfte in Abhéngigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

Greifkraft
14007 0100%

1200 -

I
'
|
e __ | 1000 L
:
1 800 -

*

600~

400 =

2008 = 1 :

0 . : : : : - I N 5 [mm)
0 10 20 3 40 50 60 70 8 90 100

Beispiel 4
Resultierende Greifbackenlénge zur Ermittlung
a der Greifkraft

a=55mm

b =58 mm

x =557 +58"=80=>350 N

Die angegebene maximale Greifbackenlange in den technischen Daten der Greifer bezieht sich auf eine vertikale (b)
Ausrichtung der Greifbacken. Bei einer horizontalen (a) Auskragung reduziert sich die maximale Greifbackenlange
entsprechend. In der Tabelle sind die maximalen Greifbackenlangen der einzelnen BaugroBen dargestellt.

» TECHNISCHE DATEN

zuldssige Masse pro Greifbacke max. Lange Greifbacken max. vertikal (b) Lange Greifbacken max. horizontal (a)
BaugroBe [kg]l [mm] [mm]

GEH6000IL 0,3 100 80
GEH6100IL 1 160 130
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Serie GEH6000IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL FUNKTIONSBESCHREIBUNG

@ DIE GREIFKOMPONENTEN KONNEN KOMBINIERT WERDEN!

Universalbacken - UB5000
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-

satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in den
Ausfihrungen Aluminium (AL) und
Stahl (ST) verfugbar und werden direkt
Uber die im Lieferumfang befindlichen
Schrauben am Greifer montiert. Die
dazu nétigen Passungen flr die Zen-
trierhilsen sind daflr bereits vorhan-
den. Pro Greiferbacke wird eine Univer-
salbacke bendtigt.

Einstellbacken — EB5000
Zur werkzeuglosen Anpassung des

Greifbereichs

Durch das manuelle Betatigen des
federvorgespannten Verriegelungs-
mechanismus kann die Einstellbacke
innerhalb der mit einer Nummern-Ska-
la versehenen Rasterung verschoben
werden. In Abhangigkeit zu den wir-
kenden Kraften und Momenten gibt
es die Einstellbacken in den Ausfih-
rungen Aluminium (AL) und Stahl (ST).
Pro Greiferbacke wird eine Einstellba-
cke bendtigt.

Wechselbacken - WB5000
Ermoglichen das schnelle Wechseln
der individuellen Greifbacken

Es wird pro Greiferbacke ein Festteil
und mindestens ein Losteil-Set beno-
tigt, abhangig von der Anzahl der zu
wechselnden Greifbacken. Die ma-
nuelle Verriegelung Uber den im Lie-
ferumfang des Festteils befindlichen
Torx-SchlUssel kann von zwei Seiten
erfolgen.

Die oben aufgeflhrten Greifkomponenten konnen untereinander kombiniert werden. Zur Anbindung an den Greifer
wird die in der Zubehdérempfehlung des Greifers befindliche Adapterplatte bendtigt.
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GREIFKOMPONENTEN

Universalbacken - UB6000-B
Verwendbar fir den sofortigen Ein-
satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in der
Ausfuhrung Aluminium (AL) verflgbar
und werden direkt Uber die im Liefe-
rumfang befindlichen Schrauben am
Greifer montiert. Die dazu nétigen Pas-
sungen fur die Zentrierhllsen sind da-
fUr bereits vorhanden. Pro Greifer wird
ein Universalbackensatz bendtigt.

Steckverbinder

Zum Verlangern und Konfektionieren der Anschlussleitungen

Es stehen Kabel mit einer Lange von 10 m mit offenem Litzenende zur Verfligung. Die Kabel kdnnen individuell nach den jewei-
ligen Bedurfnissen gekirzt oder mit Steckern in der GroBe M12 konfektioniert werden. Fur die I10-Link Verbindung ist ein 5 m
langes Kabel mit Stecker / Buchse erhéltlich.
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Serie GEH6000IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.
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BaugroBe GEH6040IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GEH6040IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link » Greifkraftdiagramm
GEH6040IL-03-B

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

[N]
Greifkraft
1400 0100%

A 75%
= 50%
® 25%
m 10%

» Greifkraftdiagramm
GEH6040IL-31-B

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
N] Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange und der eingesteliten

Greifkraft
10 0100%

A 75%
= 50%
150 * 25%

m 10%
120

90
60
30

0+ T T T T T T T T T [mm]

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

g ¢ 4 [Stlick]
“r_i,)' Zentrierhllse

DST40400

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 74 / 75
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» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

Mx

My,5" o Mr

Fal

25
25
25
500



P Technische Daten
Bestell-Nr. GEH6040IL-03-B GEH6040IL-31-B

Ansteuerung Q@ IO-Link @ IO-Link
Antrieb BLDC-Motor BLDC-Motor
Hub pro Backe, regelbar [mm] 40 40
Nenn-Greifkraft [N] 1000 180
Greifkraft min. [N] 100 10
Stromaufnahme max. [A] 5 2
Selbsthemmung mechanisch -

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3 0,3

Lange Greifbacken max. [mm] 100 100
Verfahrgeschwindigkeit pro Greifbacken max. [mm/s] | 60 120
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02 0,02
Betriebstemperatur min. [°C] 5 ®
Betriebstemperatur max. [°C] +50 +50
Schutzart nach IEC 60529 IP54 IP54
Gewicht [kg] 0,7 0,7

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung (M12, 5-polig)

45002
- 2x M5x7 @ (3 Befestigung Greifbacke
Notentriegelung
- ‘ N —2x @ 4H7X6 @ Erdung
| /
L ¢ i

34

«“—
D

-
6.5 |, X 14002
wn
© L _ oo choch
i — | ~ ‘
! I o S D | DO
\ g g S \
| e |

2,
72

f—

@ 2x M5x7 M3x5

2x O 4H7x6

50 <—>40

¥ s ==l

6x M3x5 @ | ——ox M4
[ %" DIN912*
88— @@t C
5‘]7

8+0.02 8+0.02

1.9
79

<—40 50

33.2
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GEH6060IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

[N]
Greifkraft
1400 0100%

A 75%
= 50%
® 25%
m 10%

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

» Greifkraftdiagramm
GEH6060IL-31-B

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
N] Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

Greifkraft
10 0100%

A 75%
= 50%
150 * 25%

m 10%
120

90
60

30

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

- 4 [Stuck]
o

‘_i?f Zentrierhllse

DST40400

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 74 / 75
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@ IO-Link » Greifkraftdiagramm » Krafte und Momente

GEH6060IL-03-B Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mx

My,5" o Mr

Fal

35
35
35
500



Bestell-Nr.

Ansteuerung

Antrieb

Hub pro Backe, regelbar [mm]
Nenn-Greifkraft [N]

Greifkraft min. [N]

Stromaufnahme max. [A]
Selbsthemmung

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg]
Lange Greifbacken max. [mm]
Verfahrgeschwindigkeit pro Greifbacken max. [mm/s]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]

Schutzart nach IEC 60529

Gewicht [kg]

P Technische Daten
GEH6060IL-03-B
Q@ IO-Link
BLDC-Motor
60
1000
100
5,00
mechanisch
0,3
100
60
0,02
5
+50
IP54
0,9

GEH6060IL-31-B
Q@ I0-Link
BLDC-Motor

60

180

10

2

0,3
100
60
0,02

+50
P54
0,9

45+0.02
2x M5x7 @
30

_—2x P 4H7x6 @

="

|
}(}@ T
|

130 ~200

14+0.02

34

-

oY

IH7

@9

46

N
[t:]
< o

«

+0.02

@ 2x M5x7
@ 2x @ 4H7x6

70

<—>60

<—>60 70 1

33.2

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke
Notentriegelung

Erdung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GEH6140IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link » Greifkraftdiagramm

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
N] Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlédnge und der eingesteliten

Greifkraft
2500 0100%

A 75%

2000 & 50%
* 25%
= 10%

1500

1000

500

o+ - = {mmi
0 20 40 60 80 100 120 140 160

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

-

4 [Stiick]
l

‘_1)4 Zentrierhilse

DST70000

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF SEITE 74 / 75
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> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

Mx

My,5" o Mr

Fal

70
80
60
1500



Bestell-Nr.

Ansteuerung

Antrieb

Hub pro Backe, regelbar [mm]
Nenn-Greifkraft [N]

Greifkraft min. [N]

Stromaufnahme max. [A]
Selbsthemmung

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg]
Lange Greifbacken max. [mm]
Verfahrgeschwindigkeit pro Greifbacken max. [mm/s]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]

Schutzart nach IEC 60529

Gewicht [kg]

P Technische Daten
GEH6140IL-03-B
Q@ IO-Link
BLDC-Motor
40
1800
150
5
mechanisch
1
160
50
0,02
5
+50
IP54
1,9

80-0.02

60

/2)( M8x12 @
x @ 6H7x6®

O

50
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72

N

59
ionzrg 6H7]

o
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@2x @ 4H7x5

25H7 o
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@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke
Notentriegelung

Erdung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

BAUGROSSE GEH6180IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link » Greifkraftdiagramm

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
iy Einzelkréfte in Abhéngigkeit zur Greifbackenlénge und der eingestellten
Creifkraft

2500 0100%
A 75%
2000 & 50%
* 25%
= 10%
1500
1000
500
- M =2
0+ [mm]
0 20 40 60 80 100 120 140 160

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

L 4 [Stick]
&_1 Zentrierhilse
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> Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

Mx

Myf‘*

Fal

Mr

100
140
90
1500



Bestell-Nr.

P Technische Daten
GEH6180IL-03-B

Ansteuerung @ IO-Link

Antrieb BLDC-Motor

Hub pro Backe, regelbar [mm] 80

Nenn-Greifkraft [N] 1800

Greifkraft min. [N] 150

Stromaufnahme max. [A] 5

Selbsthemmung mechanisch

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 1

Lange Greifbacken max. [mm] 160

Verfahrgeschwindigkeit pro Greifbacken max. [mm/s] | 50

Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02

Betriebstemperatur min. [°C] 5

Betriebstemperatur max. [°C] +50

Schutzart nach IEC 60529 P54

Gewicht [kg] 2,6
@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke
Notentriegelung

a0eo0e Erdung
60 2x M8x12 @
. —2x P 6H7x7®
20.5

X
P -
o _
©
= | /Ca =
uuuuu NSRS
S’-, 4 N~ =
| o 8
=
S
< @ osH7 P
[

@ 4x M5x7

@ 2x @ 4H7x5

X 110 <80
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Serie GEH6000IL - Zubehor / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL - ZUBEHOR

» ZUBEHOR
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEH6000IL

Pos. EEESEIENA Zubehor

UB5006AL * Universalbacke Aluminium
@ UB5006ST * Universalbacke Stahl
WB5006L * Wechselbacke-Losteil-Set
WB5006F * Wechselbacke-Festteil

(@ |EB5006ST * Einstellbacke Stahl

@ EB5006AL * Einstellbacke Aluminium
*in Verbindung mit Pos. @

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEH6100IL

Pos. RESCIEA Zubehor

UB5008AL * Universalbacke Aluminium
UB5008ST * Universalbacke Stahl
WB5008L * Wechselbacke-Losteil-Set
WB5008F * Wechselbacke-Festteil
(@ |EB5008ST * Einstellbacke Stahl

@ EB5008AL * Einstellbacke Aluminium

*in Verbindung mit Pos. ()

Bestell-Nr.
APGEH6000
UB6000-B
KAG500IL
B12-Y-5IL
SCM-C-00-00-A

o
o
2]

EEEEEE

Bestell-Nr.
APGEH6100
UB6100-B
KAG500IL
B12-Y-5IL
SCM-C-00-00-A

Zubehor

Adapterplatte

Universalbackensatz Aluminium

Steckverbinder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12
Y-Steckverbindung

Smart Communication Module

Zubehor

Adapterplatte

Universalbackensatz Aluminium

Steckverbinder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12
Y-Steckverbindung

Smart Communication Module
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Serie GEH6000IL / Abgesicherte Konfigurationsbeispiele

76

ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE
SERIE GEH6000IL

» GEH6000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (BECKHOFF)

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE00829

10-Link

KLEMM-

Power

10-Link
Masterklemme
Beckhoff

= 4x|O-Link

Steuerung
Beckhoff

1 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

LEISTE

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer®

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors

» GEH6000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (SIEMENS)

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungsldnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE00829

10-Link

KLEMM-

Power

10-Link
Masterklemme
Siemens

CM 4xIO-Link

Steuerung
z.B. Siemens ET200SP

1 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

LEISTE

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer*

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors
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» GEH6000IL-03-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF)

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

ISl 'O-Link Master

Steuerung
Beckhoff

Bestell-Nr. B12-Y-5IL

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

Port Class B
Stecker M12 N-codiert, 3-polig Beckhoff
Feldbus
) /21K EtherCAT
e i ReRlel 24\ Masterversorgung
Y-Adapter b Power |

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

g 1 Greifer
Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

; 2 Greifer

| Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel |O-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link

el O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

Feldbus
EtherCAT

Steuerung
Beckhoff

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact

[ Bestell-Nr. 2866750

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF |O-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

el O-Link Master

Steuerung
Beckhoff

Bestell-Nr. B12-Y-5IL

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

Port Class B
Stecker M12 N-codiert, 3-polig Beckhoff
Feldbus
—— 10-Link EtherCAT
—— . O T [@Jll 24V Masterversorgung
Y-Adapter n Power |

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact

[l Bestell-Nr. 2866763

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen
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Serie GEH6000IL / Abgesicherte Konfigurationsbeispiele
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ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE

SERIE GEH6000IL

» GEH6000IL-03-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS)

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34

(max. Leitungslange 10 m) 10-Link Master

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

Bestell-Nr. KAG500IL %| PortClass B
Siemens
Stecker M12 N-codiert, 3-polig
Feldbus
10-Link PROFINET
o 1]
i i) 24V Masterversorgung
Y-Adapter b Power |

Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34

Stecker M12 N-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361

1 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER 1P67 (SIEMENS) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungsléange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link Master
— & Port Class B
=(e) Siemens

10-Link

Feldbus
PROFINET

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

24V Masterversorgung

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact

S99 | Bestell-Nr. 2866750

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link Master

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

— | Port Class B
=(&) Siemens
Stecker M12 N-codiert, 3-polig
Feldbus
10-Link PROFINET
ol
e il 24V Masterversorgung
Y-Adapter Power |

Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34

Stecker M12 N-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact

S98[| Bestell-Nr. 2866763

www.zimmer-group.de »

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen




Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.de 79



Serie GED6000IL / 3-Backen-Zentrischgreifer / elektrisch / Greifer

3-BACKEN-ZENTRISCHGREIFER

SERIE GED600OIL

» PRODUKTVORTEILE

@ I0-Link

»Der Leistungsstarkste*

» SERIENMERKMALE

BaugréBe

vy

5 Mio. wartungsfreie Zyklen
Integrierte Abfrage tiber 10-Link
Servoantrieb mit integriertem Controller

BUrstenlose Antriebstechnik und Positions-, Geschwin-
digkeits- oder Kraftreglung garantieren Ihnen héchste
Funktionalitat

10-Link on board
Die zukunftssichere, Hotplug-fahige Ansteuerung bietet
Ihnen neben der ungeschirmten Einkabellésung eine

Vielzahl von Verfahrprofilen zur einfachen Implementie-
rung in lhre Steuerung

Sanft und stark

Kraftversion -03 fur das Handling von schweren WerkstU-
cken mit mechanischer Selbsthemmung und Version -31
flr das feinfuhlige Greifen von empfindlichen Teilen

Version

@] M -] -9 e

% 2 (o] ]

5Mi

IP 54

Kraftvoll

Feinfiihlig

Greifkraft einstellbar

Hohe Verfahrgeschwindigkeit

Integrierte Abfrage

Positionierbar

@ IO-Link

Mechanische Selbsthemmung

5 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.)

IP54
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» NUTZEN IM DETAIL

» TECHNISCHE DATEN

prazise T-Nutenfiihrung
- Hohe Kréafte- und Momentenaufnahme

Antrieb

- burstenloser DC Servomotor

Ritzel-Zahnstangengetriebe
- synchronisierte Bewegung der Greiferbacken
- hohe Kraftibertragung

@ Robustes, leichtes Gehduse
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Schréagzahnrad-Schneckengetriebe
- Selbsthemmung bei Stromabfall (nur bei Version -03)

@ Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostengtinstige Positionierung der Greifbacken

Befestigung und Positionierung
- alternativ an mehreren Seiten fiir eine individuelle Montage

Energiezufiihrung
- standardisierter Anschlussstecker

Hub pro Backe, regelbar
BaugroBe mm

GED6000IL 40
GED6100IL 40

Gewicht IP Klasse
[kgl
2,8 IP54
4,9 IP54

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

sichtlich und immer aktuell.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.de. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. lhres gewinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu Ihrer BaugréBe. Schnell, Gber-

< www.zimmer-group.de

81

Serie GED6000IL / 3-Backen-Zentrischgreifer / elektrisch / Greifer



Serie GED6000IL / 2-Backen-Parallelgreifer mit groBem Hub / elektrisch / Greifer

82

2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GED6000IL FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

Steckverbinder

Zum Verlangern und Konfektionieren der Anschlussleitungen

Es stehen Kabel mit einer Lange von 10 m mit offenem Litzenende zur Verfligung. Die Kabel kénnen individuell nach den jewei-
ligen BedUrfnissen gekurzt oder mit Steckern in der GroBe M12 konfektioniert werden. Fir die IO-Link Verbindung ist ein 5 m
langes Kabel mit Stecker / Buchse erhéltlich.

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.
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BaugroBe GED6040IL / 3-Backen-Zentrischgreifer / elektrisch / Greifer

3-BACKEN-ZENTRISCHGREIFER
BAUGROSSE GED6040IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link » Greifkraftdiagramm » Krifte und Momente
GED6040IL-03-A Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.
Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Mx
iy Einzelkrafte in Abhéangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten -—
Greifkraft -~
1400 0100% MY o B )M’
1200 A 75% |
- 50%
1000 ® 25%
= 10%
800
600
Jra
400
200 Mr [Nm] 25
] 0 0 s mo_Mx[Nm] 25
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 My [Nm] 25
Fa [N] 500

» Greifkraftdiagramm
GEDG6040IL-31-A

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
N] Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

Greifkraft

210 0100%

180 A 75%
= 50%

150 * 25%
m 10%

120

90

60

30

-
ot T T T T T T T v T [mm]

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

L 6 [Stiick]
i_f Zentrierhllse
DST40400

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

-
Z KAG500IL i SCM-C-00-00-A
- Steckverbinder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12 L Smart Communication Module
"
O
B12-Y-5IL @
Y-Steckverbindung
BIO-Lnk
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P Technische Daten
Bestell-Nr. GED6040IL-03-A GED6040IL-31-A

Ansteuerung Q@ IO-Link @ IO-Link
Antriebsart elektrisch elektrisch
Hub pro Backe, regelbar [mm] 40 40
Nenn-Greifkraft [N] 800 165
Greifkraft min. [N] 150 15
Spannung [V] 24 24
Stromaufnahme max. [A] 5 2
Selbsthemmung mechanisch

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3 0,3
Lange Greifbacken max. [mm] 100 100
Mindestanfahrweg pro Backe [mm] 4 4
Verfahrgeschwindigkeit Positionierbetrieb max. [mm/s] | 60 120
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02 0,02
Betriebstemperatur min. [°C] 5 5
Betriebstemperatur max. [°C] +50 +50
Schutzart nach IEC 60529 IP54 P54
Gewicht [kg] 2,8 2,8

@ Befestigung Greifer
@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke
Erdung
N~
&
NS
=} 8 by
o
<H
4x M6x9 @
2x @ 6H7x6 @
(D .
... 85
X 3x M6 u
DIN9O12* %) o o ‘ —
i |
! f 7= ‘ [T
‘ i 0 ~ ~ R o ‘
| o 0 e}
| < |
| | 5 T
M3x4
8+002 _ . 84002
4.
X
i 6xQ 5h7 @
- o 9xM3x5@
—\ =
I
Q| ~
47.5 <—>40
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BaugroBe GED6140IL / 3-Backen-Zentrischgreifer / elektrisch / Greifer

3-BACKEN-ZENTRISCHGREIFER
BAUGROSSE GED6140IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link » Greifkraftdiagramm » Krafte und Momente
Zeigt statische Krafte und Momente, die
Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusatzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.
N Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlédnge und der eingesteliten
2500-Creifkraft Mx
0100% -
A 75%
2000 o 50%
* 25%
= 10%

1500+

5004

. 8 — Mr [Nm] 70
0 20 40 60 80 100 120 140 160 MX [Nm] 80
My [Nm] 60
Fa [N] 1500
» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
- 6 [Stiick]
) Zentrierhilse
‘_1 DSTt'70000
» ZUBEHOREMPFEHLUNG
é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
:
o gtgglfvoe(r)kljli-nder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12 L ? gl?n';l:}cég?r;?no;‘:ication Module
C B12-Y-5IL @
Y-Steckverbindung @
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Bestell-Nr.

Ansteuerung

Antriebsart

Hub pro Backe, regelbar [mm]
Nenn-Greifkraft [N]

Greifkraft min. [N]

Spannung [V]

Stromaufnahme max. [A]
Selbsthemmung

zuldssige Masse pro Greifbacke max. [kg]
Lange Greifbacken max. [mm]
Mindestanfahrweg pro Backe [mm]
Verfahrgeschwindigkeit Positionierbetrieb max. [mm/s]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]

Schutzart nach IEC 60529

Gewicht [kg]

P Technische Daten
GEDG6140IL-03-A
Q@ IO-Link
elektrisch
40
1700
210
24
5
mechanisch
1
160
2
50
0,02

+50
IP54
4,9

6H7

145

110

+0.02

i

L3x M8

DIN912*
63.5 <40
®,
©,
:
000 - - — (- {-
= |
|
(:)
()
8 )
1040.02 1040.02

4x M8x12 @
107.5
2x ¢ 6H7x6 @

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke

Erdung

25
12
=)
T Il - =
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X
6x 7h7®
9x M5x8
N
=l
I
v

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

< www.zimmer-group.de

BaugroBe GED6140IL / 3-Backen-Zentrischgreifer / elektrisch / Greifer



Serie GED6000IL / Abgesicherte Konfigurationsbeispiele
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ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE
SERIE GED6000IL

» GED600OIL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (BECKHOFF)

M12

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE00829

10-Link

KLEMM-

Power

10-Link
Masterklemme
Beckhoff

= 4x|O-Link

Steuerung
Beckhoff

1 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

LEISTE

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer®

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors

» GED600OIL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (SIEMENS)

M12

-

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungsldnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE00829

10-Link

KLEMM-

Power

10-Link
Masterklemme
Siemens

CM 4xIO-Link

Steuerung
z.B. Siemens ET200SP

1 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

LEISTE

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer*

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors
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» GED6000IL-03-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER I1P67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF)

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

10-Link

ISl 'O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

Feldbus

Steuerung
Beckhoff

EtherCAT

o 1]

M12 .‘ N
<l — . ..' I
Y-Adapter A Power |
Bestell-Nr. B12-Y-5IL
Stecker M12 N-codiert, 3-polig

n® T [6Jll 24V Masterversorgung

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

5 1 Greifer
Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

; 2 Greifer

| Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

» GED6000IL-31-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER I1P67 (BECKHOFF) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel |O-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link

el O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

M12
ﬁ

Feldbus
EtherCAT

Steuerung
Beckhoff

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact

[ Bestell-Nr. 2866750

» GEDG6000IL-31-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

10-Link

el O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

Feldbus
EtherCAT

Steuerung
Beckhoff

o il

Y-Adapter
Bestell-Nr. B12-Y-5IL

M12
ﬁ

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

-— — L

T [@Jll 24V Masterversorgung

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact

[l Bestell-Nr. 2866763
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ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE
SERIE GED6000IL

» GED6000IL-03-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS)

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)

10-Link Master

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

Bestell-Nr. B12-Y-5IL.

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

Bestell-Nr. KAG500IL %| PortClass B
Siemens
Stecker M12 N-codiert, 3-polig
Feldbus
M12 N - 10-Link PROFINET
i i) 24V Masterversorgung
Y-Adapter b Power |

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

1 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

» GED6000IL-31-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungsléange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

M12
10-Link

10-Link Master
— & Port Class B
=(e) Siemens

Feldbus
PROFINET

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

24V Masterversorgung

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

» GEDG6000IL-31-A VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel |0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

Bestell-Nr. B12-Y-5IL

Stecker M12 N-codiert, 3-polig

Port Class B
Siemens
M12
- Stecker M12 N-codiert, 3-polig
=l
Feldbus
10-Link PROFINET
ol
e il 24V Masterversorgung
Y-Adapter Power |

24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Bestell-Nr. CSTE00361

3-4 Greifer
Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact

SS9 | Bestell-Nr. 2866763
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CHECKLISTE
GREIFER

Kundennummer Telefonnummer

Firma Faxnummer

Ansprechpartner E-Mail

[OHerr [Frau

|:| Anfrage GewdUnschter Termin AN Nr.

|:| Bestellung AU Nr.

|:| Parallelgreifer |:| Zentrischgreifer |:| Winkelgreifer

I:l Sonstige / wenn ja, welcher Typ

Antrieb
[ ] Pneumatisch [ ] Elektrisch [ ] Hydrautisch
Arbeitsdruck [bar] Spannung [V]

Erforderlicher Hub

Pro Backe [mm] oder Gesamthub [mm]
Greifbackenlange

Oberkante Greifer bis Kraftangriffspunkt [mm]

Umgebungsbedingungen

GroBe Menge Spane /
[ ] Khiflussigkeit unter Druck /
Schleifmedien

I:l Geringe Menge Spane /

Sauber / Trock
[] sauber/ Trooken Kuhifltissigkeitsnebel

|:| Chemische Substanzen / wenn ja, welche

Temperatur [°C] Zyklen pro Minute

Erforderliche Kraft

Greifkraft [N] oder Werkstlickgewicht kg gl
Greifart

|:| Innengreifen |:| AuBengreifen

[ ] Kraftschius [ ] Formschius

Prismenwinkel [°] Reibfaktor Achsbeschleunigung [m/s?]

Selbsthemmung

|:| Nicht erforderlich |:| Beim SchlieBen |:| Beim Offnen |:| Drucksicherungsventil
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Gewilinschtes Zubehor

I:l Induktiver Sensor |:| Magnetfeldsensor
|:| Separates Kabel / wenn ja, welche Lange

|:| Drucksicherungsventil

|:| Pneumatikverschraubungen / wenn ja, welche

Notizen / Anmerkungen

Bearbeiter / Datum

Anhang

[ ] skizze [ ] 3D Modell

[ ] Mit Kabel [ ] steckbar

(m]

|:| Gerade-Verschraubung
I:l Winkel-Verschraubung

|:| Drosselverschraubung

|:| Sonstiges

www.zimmer-group.de
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VERWENDUNGSHINWEIS
ALLGEMEIN

Der Inhalt dieses Katalogs ist unverbindlich und dient ausschlieBlich Informationszwecken und gilt nicht als Angebot im recht-
lichen Sinn. MaBgeblich fiir den Vertragsabschluss ist eine schriftliche Auftragsbestatigung von Zimmer GmbH, die aus-
schlieBlich zu den jeweils aktuellen Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen erfolgt. Diese finden sie im Internet unter
www.zimmer-group.de.

Alle in diesem Katalog aufgeflihrten Produkte sind fiir bestimmungsgemaBe Anwendungen ausgelegt, z.B. Maschinen der
Automation. Fur die Verwendung und Installation sind die anerkannten fachtechnischen Regeln fir sicherheits- und fachge-
rechtes Arbeiten zu beachten.

Weiterhin gelten die jeweiligen Vorschriften des Gesetzgebers, des TUV, der jeweiligen Berufsgenossenschaft oder die VDE
Bestimmungen.

Die in diesem Katalog aufgefuhrten technischen Daten sind vom Anwender einzuhalten. Die angegeben Daten dirfen vom
Anwender nicht tUber- bzw. unterschritten werden. Fehlen derartige Angaben, so kann nicht davon ausgegangen werden,
dass es keine derartigen Ober- bzw. Untergrenzen oder Einschrankungen flir besondere Verwendungszwecke gibt. Bei unge-
wohnlichen Einsatzfallen ist in jedem Fall eine Beratung einzuholen.

Die Entsorgung ist im Preis nicht inbegriffen, was bei einer allfalligen Ricknahme und Entsorgung durch Zimmer GmbH ent-
sprechend bertcksichtigt werden musste.

TECHNISCHE DATEN UND DARSTELLUNGEN
Die technischen Daten und Abbildungen sind mit groBer Sorgfalt und nach bestem Wissen zusammengestellt. Flr die Aktuali-
tat, Richtigkeit und Vollstandigkeit der Angaben kdnnen wir keine Gewahrleistung Gbernehmen.

Die in allgemeinen Produktbeschreibungen, Zimmer GmbH Katalogen, Broschiiren und Preislisten jeder Form enthaltenen
Angaben und Informationen wie Abbildungen, Zeichnungen, Beschreibungen, MaBe, Gewichte, Werkstoffe, technische und
son- stige Leistungen sowie die beschriebenen Produkte und Dienstleistungen stehen unter einem Anderungsvorbehalt und
kénnen ohne vorherige Anklindigung jederzeit gedndert oder aktualisiert werden. Sie sind nur soweit verbindur, als der Ver-
trag oder die Auftragsbestatigung ausdriicklich auf sie Bezug nimmt. Geringe Abweichungen von solchen produktbeschrei-
benden Angaben gelten als genehmigt und berlhren nicht die Erflillung von Vertragen, sofern sie fir den Kunden zumutbar
sind.

HAFTUNG

Die Produkte der Zimmer Group unterliegen dem Produkthaftungsgesetz. Dieser Katalog enthélt keinerlei Garantien, Eigen-
schaftszusicherungen oder Beschaffenheitsvereinbarungen fir die dargestellten Produkte, weder ausdrticklich noch still-
schweigend, auch nicht hinsichtlich der Verfligbarkeit der Produkte. Werbeaussagen bezliglich Qualitatsmerkmalen, Eigen-
schaften oder Anwendungen der Produkte sind rechtlich unverbindlich.

Soweit rechtlich zul&ssig, ist eine Haftung von Zimmer GmbH fiir unmittelbare oder mittelbare Schéden, Folgesch&den, For-
derungen gleich welcher Art und aus welchem Rechtsgrund, die durch die Verwendung der in diesem Katalog enthaltenen
Informationen entstanden sind, ausgeschlossen.

WARENZEICHEN, URHEBERRECHT UND VERVIELFALTIGUNG

Die Darstellung von gewerblichen Schutzrechten wie Marken, Logos, eingetragene Warenzeichen oder Patente in diesem Ka-
talog beinhaltet nicht die Einrdumung von Lizenzen oder Nutzungsrechten. Ohne eine ausdrtckliche schriftliche Einwilligung
von Zimmer GmbH ist ihre Nutzung nicht gestattet. S&mtlicher Inhalt in diesem Katalog ist geistiges Eigentum von Zimmer
GmbH. Im Sinne des Urheberrechts ist jede widerrechtliche Verwendung geistigen Eigentums, auch auszugsweise, verboten.
Nachdruck, Vervielfaltigung und Ubersetzung (auch auszugsweise) sind nur mit vorheriger schriftlicher Zustimmung von
Zimmer GmbH gestattet.

NORMEN

Die Zimmer Group hat ein nach ISO 9001: 2008 zertifiziertes Qualitdtsmanagement-System. Die Zimmer Group hat ein nach
ISO 14001: 2004 zertifiziertes Umweltmanagement-System.
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VERWENDUNGSHINWEIS
INDIVIDUELL

EINBAUERKLARUNG IM SINNE DER EG-RICHTLINIE 2006/42/EG UBER MASCHINEN (ANHANG Il 1 B)
Hiermit erklaren wir, dass unsere Elemente als unvollstdndige Maschine den folgenden grundlegenden Anforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen

Nr.1.1.2,, Nr.1.1.3,, Nr.1.1.5., N.1.3.2, Nr. 1.3.4, Nr. 1.3.7, Nr.1.5.3, Nr.1.5.4, Nr.1.5.8., Nr.1.6.4, Nr.1.7.1, N.1.7.3, Nr.1.7 .4.

Ferner erklaren wir, dass die speziellen technischen Unterlagen gemaB Anhang VIl Teil B dieser Richtlinie erstellt wurden.
Wir verpflichten uns, den Marktaufsichtsbehdrden auf begriindetes Verlangen die speziellen Unterlagen zu der unvollstan-
digen Maschine Uber unsere Dokumentationsabteilung in elektronischer Form zu Gbermitteln.

Die unvollstdndige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn ggf. festgestellt wurde, dass die Maschine
oder Anlage, in welche die unvollstdndige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG
Uber Maschinen entspricht und die EG-Konformitatserklarung gemaB Anhang Il A ausgestellt ist.
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