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ZIMMER GROUP
PRIORITE AU CLIENT

PROPOSER A NOS CLIENTS DES SOLUTIONS INNOVANTES ET PERSONNALISEES : VOILA
NOTRE MOT D’ORDRE ET LA CLE DE NOTRE SUCCES DEPUIS DES ANNEES. UENTREPRISE
ZIMMER CROIT EN PERMANENCE ET S’APPRETE A FRANCHIR UNE ETAPE IMPORTANTE DE
SON DEVELOPPEMENT : UETABLISSEMENT D’UN KNOW-HOW FACTORY. QUEL EST LE SECRET

DE CETTE ASCENSION ?

Fondations. Depuis toujours, ce sont nos produits et services haut de
gamme qui constituent les fondations de notre entreprise et portent sa
croissance. Solutions intelligentes et innovations techniques majeures :
telle est la marque de fabrique Zimmer. C’est elle qui montre a nos
clients désireux d’asseoir leur leadership technologique la voie qui méne
a notre entreprise. Et c’est précisément quand les choses se com-
pliguent que Zimmer Group est la pour vous guider.

Style. Nos réflexions et nos approches sont interdisciplinaires. Dans six
domaines technologiques, notre nom est synonyme de solutions de
processus sophistiquées, en termes de développement, mais aussi de
fabrication. Loffre de Zimmer Group s’adresse a tous les secteurs. Nous
apportons des réponses a chaque probléme individuel. Partout dans le
monde.

Motivation. L'élément le plus important de notre réussite, c’est sans
doute la priorité que nous accordons aux intéréts de nos clients. Nous
sommes des prestataires au sens le plus noble du terme. Grace a
Zimmer Group, nos clients ont en face d’eux un interlocuteur central prét
a répondre a leurs attentes. Grace a notre compétence en matiere de
solutions et a notre gamme compléte de services, nous sommes en
mesure de satisfaire les besoins individuels de nos clients.

www.zimmer-group.fr
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TECHNOLOGIES

TECHNIQUE DE
MANUTENTION

PLUS DE 30 ANNEES D’EXPERIENCE ET DE
SAVOIR-FAIRE SPECIALISE : NOS COMPO-
SANTS ET SYSTEMES DE MANUTENTION
PNEUMATIQUES, HYDRAULIQUES ET ELEC-
TRIQUES DOMINENT LE MARCHE MONDIAL.

Composants. Plus de 2 000 pinces,
unités de rotations et accessoires
robotiques standardisés, et bien plus
encore. Nous proposons une gamme
compléte de produits technologiques
haut de gamme et compétitifs ainsi
qu’un service de livraison performant.

Semi-standard. Notre construction
modulaire rend possible des configura-
tions individuelles et fait grimper les taux
d’innovation des processus d’automati-
sation.

www.zimmer-group.fr

TECHNIQUE
D’AMORTISSEMENT

LESPRIT D’INNOVATION ET D’AVANT-GARDE
QUI GUIDE NOTRE KNOW-HOW FACTORY SE
REFLETE PARTICULIEREMENT DANS NOS
PRODUITS DE TECHNIQUE INDUSTRIELLE
D’AMORTISSEMENT ET NOS SYSTEMES
SOFT CLOSE.

Technique industrielle d’amortisse-
ment. Qu'ils répondent a une concep-
tion standard ou sur mesure, nos
produits conjuguent nombre de cycles
élevé et absorption maximale d’énergie,
méme dans des espaces de construc-
tion limités.

Soft Close. Développement, production
de masse et livraison efficace d’amortis-
seurs a friction et d’amortisseurs a fluide
de qualité haut de gamme.

OEM et approvisionnement direct.
Composants, systemes d’introduction
ou installations complétes de produc-
tion : nous sommes partenaires de
nombreux clients renommeés, partout
dans le monde.

TECHNIQUE
LINEAIRE

NOUS DEVELOPPONS POUR NOS CLIENTS
DES COMPOSANTS ET DES SYSTEMES DE
TECHNIQUE LINEAIRE SUR MESURE.

Eléments de serrage et de freinage.
Nous vous proposons des éléments de
serrage pour plus de 4 000 types de
profilés de guidage et de profilés ronds
ainsi que les divers systemes de
guidage de nombreux fabricants.
Entrainement manuel, pneumatique,
électrique ou hydraulique : vous avez
I'embarras du choix.

Flexibilité. Nos éléments de freinage et
de serrage veillent a ce que les compo-
sants mobiles tels que les axes Z ou les
plateaux d’usinage conservent leur
position en restant immuables et que les
machines et les installations s'immobi-
lisent le plus rapidement possible en
cas d’urgence.



TECHNIQUE DES
PROCEDES

LES SYSTEMES ET COMPOSANTS DE LA
TECHNIQUE DES PROCEDES DOIVENT
REPONDRE A DE RIGOUREUX CRITERES D’EF-
FICACITE. NOTRE MARQUE DE FABRIQUE :
DES SOLUTIONS HAUT DE GAMME, ADAPTEES
AUX BESOINS DE NOS CLIENTS.

Une expérience qui a fait ses
preuves. Notre savoir-faire couvre aussi
bien le développement de matériaux, de
processus et d’outils que la conception
de produits ou encore la fabrication en
série.

Capacité de fabrication. Zimmer
Group fait rimer capacité de fabrication
avec flexibilité, qualité et précision,
méme en cas de produits élaborés sur
mesure.

Fabrication en série. Nous fabriquons
des produits complexes en métal (MIM),
en élastomere et en plastique - avec
flexibilité et rapidité.

TECHNIQUE
DES MACHINES

ZIMMER GROUP DEVELOPPE DES SYSTEMES
D’OUTILS INNOVANTS DE TRANSFORMATION
DU METAL, DU BOIS ET DES COMPOSITES
POUR TOUS LES SECTEURS. DE NOMBREUX
CLIENTS NOUS ONT CHOISIS COMME PARTE-
NAIRE SYSTEME ET INNOVATION.

Connaissances et expérience. Dans
les domaines des agrégats interchan-
geables et des systémes et interfaces
outil, nous pouvons nous appuyer sur
notre savoir d’expert et nos décennies
de partenariat de développement pour
relever quotidiennement de nouveaux
défis.

Composants. Nous livrons de nom-
breux composants standard issus de
nos entrepots et développons des
systéemes innovants et personnalisés
pour nos clients OEM et nos clients
finaux - et ce bien au-dela de l'industrie
de transformation du métal et du bois.

Diversité. Centres d’'usinage, tours,
cellules de fabrication flexibles... Les
outils, supports, agrégats ou tétes de
percage avec entrainement de Zimmer
Group sont utilisés a tous les niveaux.

TECHNIQUE D’INGE-
NIERIE SYSTEMES

ZIMMER GROUP COMPTE PARMI LES SPE-
CIALISTES INTERNATIONAUX EN MATIERE DE
DEVELOPPEMENT DE SOLUTIONS SYSTEMES
INDIVIDUELLES.

Particularités. Une équipe composée
de plus de 20 constructeurs et proje-
teurs expérimentés développe et
fabrique en étroite collaboration avec les
clients finaux et les intégrateurs sys-
temes des solutions personnalisées
pour les applications particulieres. Peu
importe gu’il s’agisse d’une simple
solution de préhension et de manuten-
tion ou d’une solution systéme plus
complexe.

Solutions. Ces solutions systémes sont
mises en application dans de nombreux
secteurs, notamment la construction
meécanique ou automobile, ou encore la
technique de livraison, la technique de
plasturgie, I'électronique, les biens de
consommation ou encore les fonderies :
Le Know-how Factory permet a tout un
éventail d’entreprises de rester compéti-
tives grace a une automatisation
efficace.

www.zimmer-group.fr



TECHNIQUE DE MANUTENTION 1
APERCU DES SERIES

n PINCES

PNEUMATIQUE

' Série MGP800 14
e Série GP 36
u Série GP400 50

“ Série GP200 76

PNEUMATIQUE

“ Série MGH8000 80

% Série GPH8000 104
ELECTRIQUE

4@ Série GEH8000 130

=| PNEUMATIQUE
W Série MGDB0O 134

H Série GD300 156
* Série GD

=| PNEUMATIQUE
& Série GD500 186

182

PNEUMATIQUE
‘ Série MGW800 190
! Série GZ1000 212

PNEUMATIQUE
I Série GK o1

i Série GG4000 236

PNEUMATIQUE
ﬂ Série DGP400 240

= PNEUMATIQUE
I Série DGK 244

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



PNEUMATIQUE

' Série ST 248

Série GS 256

ﬁ Série LGS 268
' Série LG1000 270
. Série LGG 272
' Série RG 274
. Série SCH 276
. Série HM1000 278

E UNITES DE ROTATION

PNEUMATIQUE

g Série PRN 084

B Série SH 286

PNEUMATIQUE

290
364

ELECTRIQUE
Série DES 368

PNEUMATIQUE

. Série SW 372

’ Série SWM1000 390

PNEUMATIQUE

‘ Série SB 394

“ Série SBZ 404

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr



TECHNIQUE DE MANUTENTION 1
APERCU DES SERIES

n MODULES LINEAIRES o

VERINS LINEAIRES

PNEUMATIQUE
Q\ Série SHX 420
~ Série LI 422

UNITES LINEAIRES

PNEUMATIQUE
~ Série LS 426
” Série LSF 428
\ Série LSX 430

VERINS DE LEVAGE
PNEUMATIQUE

g Série HZ
e
PNEUMATIQUE
' Série ZK1000 438
Série ZK
B
PNEUMATIQUE
‘ Série VEG 444
Série VE

ﬂ LIAISON ROTULE P
. Série KG
. CAPTEURS ET SUPPORTS P

Détecteurs de proximité inductif
l

== Détecteurs de champs magnétiques 456

4“ Cable de raccordement 462

‘i Vis de butée avec support de détection 465

@, Supports 466

| 8 | ACCESSOIRES 468483
% Raccords a étranglement 470

)7 Raccords 474

b g |serts de machoires 476

3 Prolongements des mors 480

' Joints tournants 482

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service
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PINCE

APERCU DES SERIES

Produits Force de préhension [N] Course par mors [mm]  Nombre de tailles
Pinces paralléles deux mors Page 12

pneumatiques

Série MGP800 6 400 | RER e0000000
Série GP 4 5250 Wi (YYXYYY)
Série GP400 8 19275 | BN eeo0000000
Série GP200 170 4500 640 (YY)

Pinces deux mors a grande course Page 78

pneumatiques

Série MGH8000 60 910 10 100 eoo00

Série GPH8000 [ 9003300 60 220 o000

Pinces deux mors a grande course Page 128

électriques

Série GEH8000 ~200 3200 o 60 °

Pinces concentriques trois mors Page 132

pneumatiques

Série MGD800 80 1420 | R 00000000
Série GD300 200 84700 | BN eeo0000000
Série GD 24 530 | RRE:S] Yy

Pince pneumatique trois mors a Page 184

grande course

Série GD500 I 1300-2480 [ s060 Yy

Force de préhension [N]

Course par mors

Nombre de tailles

Pinces angulaires deux mors
pneumatiques

Page 188

Série MGW800

Série GZ1000

P 62315

| 375°

| =100

Pinces radiales deux mors
pneumatiques

Page 214

Série GK

Série GG4000

I 430-4000

Pince paralléle deux mors
pneumatique

Page 238

Série DGP400

[ 115155

I 4mm

Pince angulaire deux mors
pneumatique

Page 242

Série DGK

| 150

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

Série MGP800
Série GP

Série GP400

g ¢ & a

Série GP200

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Apercu des séries / Pince paralléle deux mors



Série MGP800 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
SERIE MGP800

> AVANTAGES PRODUIT

«’application performante»

» Performance plus de 40 % supérieure a celle de I’'ap-
plication de référence

optimisation du poids et de la force diminuent les colts
de votre application car les dimensions de I'ensemble
des composants peuvent étre réduites

» Mors de préhension jusqu’a 50 % plus longs que les
mors de référence

’absorption maximale de la force et du couple vous
permet une utilisation flexible avec une dynamique plus
élevée

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
MGPEXX v v

m1 s

»a | Fermeture aressort C [}
7\/‘& 10 millions de cycles sans maintenance ° °
10 Mio (max.)

Cc -
= Capteur magnétique [} ®
+ P

*¢ Certifié salle propre ° )
P40 | 1IP40 [ [ ]

14 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

@ Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort monté dans le compartiment du vérin (taille de fabrication
803)

Douiilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

@ Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Taille de
fabrication

MGP801
MGP802
MGP803
MGP804
MGP806
MGP808
MGP810
MGP812

Course par mors

[mm]

o o b~ ON =

-
N O

Force de préhension Poids Classe IP

[N] [ko]

6-8 0,008 IP40

16-19 0,016 IP40

35-55 0,025-0,035 IP40

60-90 0,05-0,07 IP40

100- 140 0,1-0,11 IP40

170-220 0,16-0,18 IP40

270-350 0,28-0,32 IP40

320 - 400 0,41-0,46 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.

Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série MGP800 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
SERIE MGP800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

N

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

§

Soupape d’échappement d’air rapide - DEV

Pour un échappement rapide de I’air comprimé et pour éviter toute pression dynamique

Les distributeurs en ligne assurent un temps de cycle rapide et empéchent la formation de condensation sur les pinces avec des
volumes du vérin réduits. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de
la pince.

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



E g Q CAPTEURS

i

MFS02

—

d
:

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
SERIE MGP800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

CAPTEURS

2 u

Avec deux points de détection librement programmables

Capteurs magnétiques a 2 points - MFS

Pour ce capteur, deux points de détection peuvent étre librement programmeés sur I'unité de programmation intégrée au cable. Pour ce faire, serrer le capteur dans la rainure en C, aller a la position
une a l'aide de la pince et programmer la position en appuyant sur le « bouton d’apprentissage ». Rejoindre ensuite la position deux avec la pince et la programmer. Les capteurs existent en deux
versions pour garantir leur utilisation méme en cas d'espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable droite, disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le
MFSO01 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée a 90°. Les capteurs existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu'avec cable de 0,3 m et

une prise.

@ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



@ RACCORDS / AUTRES

5

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension
Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication MGP801 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP801

» SPECIFICATIONS PRODUIT

[N]
101

» Diagramme des forces > Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

irenpl la fort réhension.
Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio

mors

» FOURNI
: g 4 [piece]
‘\r_]% Anneau de centrage
DST80100

8 My A= **Mx
©MGP80OTN
B‘F\‘\’\o\‘\’ "
44 Fa
24
Mr [Nm] 1
0 T T T T 1 [mm]
4 8 12 16 20 Mx [Nm] 2
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 1
Fa [N] 54

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

l‘. )
- I - LB8O1ST
=& Mors en L (paire)

ALIMENTATION EN ENERGIE

wvM3
& Raccord coudé male

ALIMENTATION EN ENERG

> GVM3
‘W Raccord pneumatique

IE DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modé

les 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGP801N
Course par mors [mm] 1
Force de préhension a la fermeture [N] 6
Force de préhension a I'ouverture [N] 8
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.01
Longueur mors de préhension max. [mm] 20
Précision de répétition +/- [mm] 0.025
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.1
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6
Protection de IEC 60529 IP40
Poids [kg] 0.008
N 8 Fixation pince
+0.02 02H7 % Alimentasion en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Raccord pneumatique (fermeture)
j}-l o 2 Raccord pneumatique (ouverture)
<+ 1 12 <+>1
3.2 3.2 8
[T l T [T MM
I
ST 0 @ ‘ I LJ;
Al o 1 \& A N
I8 = Tl e O
© B, - | '_ :
| | |

3.2
[
s

)

R

[+0]
[ } T
1.5 3+0.02
6.
+0.02
o \
= |
© | @
SO
(1) 2x o2H7x2.5 J ® . @
\ 2 ~
| o
LU
@ 4x M 1.6 x2.5 N
@ 4x_ D 2.5n7

4.5

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication MGP802 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP802

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
irenpl la fort réhension.

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio

20 mors

we!\ My /= *“*Mx
) SMGP802N Mr

s Fa
4
Mr [Nm] 1
0 T T T T 1 [mm]
6 12 18 24 30 Mx [Nm] 3
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 2
Fa [N] 90
» FOURNI
IO 4 [piece]
\L_1 Anneau de centrage
DST80200

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE

1 & LB802ST WVM3
=& Mors en L (paire) & Raccord coudé méle

ALIMENTATION EN ENERGIE * DEV04

Soupape d‘échappement d‘air rapide

> GVM3
‘W Raccord pneumatique

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

Course par mors [mm] 2
Force de préhension a la fermeture [N] 16
Force de préhension a l'ouverture [N] 19
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.02
Longueur mors de préhension max. [mm] 30
Précision de répétition +/- [mm] 0.025
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.3
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6
Protection de IEC 60529 IP40
Poids [kg] 0.016
N 502 172H7 @ Fixation pince

@ 2x M2x3.5 11.5

—2x M2 @

DIN 912*

> B
Oo()eh o o »
(2) 2xm16 —" AT o
<2 16 )
35 35 1
H|n l M1 M I
o |
S ||
1 I :
| 9 © £ @ t—
N | 0 ‘
e | A ¥ ¢
| | |
< el | |
is szms @ o 2x @ 2H7 @ |25,
© ©
to)
T ]
2 410.02
8
5:0.02
- gl ]
;;5 3 Al —oxmis (2)
&) iaé\

| 3
|
(Daxozrmes Jtﬁ@

@ 4x M2 x3.5 N

@ 4x_P3h7

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

38 39
4 N\ :
o ~ ha
Ql Q =
0.3
-Ring
@2x0.E

Alimentation sans tube

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication MGP803 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

24

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP803

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
irenpl la fort réhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio
mors
75
60 My A= **Mx
© MGP803NC
45 ©MGP80O3N mr
W
30 Fa
15
Mr [Nm] 2
0+ T T T T 1 [mm]
0 8 16 24 32 40 Mx [Nm] 5
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 2
Fa [N] 140
L 4 [piece]
\L_f Anneau de centrage
DST80320

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES

_."l ¥ I LB803ST
=%, Mors en L (paire)
S

(S5 i x|
o 1=

Q CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

ALIMENTATION EN ENERGIE

RN

> GVM3
M Raccord pneumatique

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

WVM3
& Raccord coudé male

MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

LN IANI I

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

(0w

@ RACCORDS / AUTRES

e —— KAG500
// Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGP803NC
Course par mors [mm] 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 85 59
Force de préhension a l'ouverture [N] 40
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 20
Temps de fermeture [s] 0.01 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01 0.03
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.03 0.03
Longueur mors de préhension max. [mm] 40 40
Précision de répétition +/- [mm] 0.025 0.025
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.8 1.1
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.025 0.035
NG :0.0212';7 @ Fixation pince
15 @ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
]:) B® @ Rainure de détection capteur magnétique
( (f + - o ; & AQaptateur
: | Pince
(@) 2xme — AT/
A @ Raccord pneumatique (fermeture)
@ 2xM2.5x3.5 Raccord pneumatique (ouverture)
<3 20 <3 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
45 45 " Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
| l il imuiln /|
f "H "T ! i ' f ) 38 @
s I
= A ‘ N Z
& S E — = — —
PN I N axme (D NN 7Z
Acr‘ ‘ ‘ DIN 912* o~ g
© s sl s
I I P I
2 @ 9 03
‘ ‘ ‘ O-Ring
B | | ?@2x0.5
© ‘ ‘ ‘ Alimentation sans tube
[<5u] sz M3 @ o 2x ¢2H7® 6.5
I (S1(2) mw
@i [
I! | !I T
25 5:0.02
10
7:0.02
J-_‘a'_‘ N
- L\L nnaal brh |, ch
; 5
I
| | 2oz (2) N N < | )
g « | ™ ‘s‘ | EE
| e |
Aﬁ‘ | ‘ 55,
00 | 0B NEIDW
B \ - = ‘
| - ,‘E Ay !
(D 2xo2mmes —1 | S | o@
i I
®4><M2.5x35 2 L E‘
() 4x pant R
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Taille de fabrication MGP803 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces



PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP804

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
100mors
80 My A= **Mx
© MGP804NC
60 ©MGP804N mr
R4
40 Fa
20
Mr [Nm]
0+ T T T T 1 [mm]
0 10 20 30 40 50 Mx [Nm] 7
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 3
Fa [N] 230
» FOURNI
IO 4 [piece]
'\L_1 Anneau de centrage
DST40400
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS

Taille de fabrication MGP804 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

26

_."l ¥ I LB804ST
=%, Mors en L (paire)
S

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

ALIMENTATION EN ENERGIE

> GVM3
M Raccord pneumatique

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

RN

WVM3
& Raccord coudé male

MFS01-S-KHC-P2-PNP oo
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

LN IANI I

MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

(0w

~

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGP804NC
Course par mors [mm] 4 4
Force de préhension a la fermeture [N] 60 90
Force de préhension a l'ouverture [N] 65
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 30
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.04
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.05 0.05
Longueur mors de préhension max. [mm] 50 50
Précision de répétition +/- [mm] 0.025 0.025
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1.9 2.5
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.05 0.07
NC 21:002 Q@ Fixation pince
20 (2) Alimentation en énergie
. 194 @ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
8 Adaptateur
+ E_l ~ = @ Pince
@ oxM2.5 /(= @ Raccord pneumatique (fermeture)
’ P Raccord pneumatique (ouverture)
(1) 2xmaxs (&) Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<+4 24 <+>4
5.5 5.5 17 @ @
I l [ A | [
T i
S S -
215 = EREIN\ K
I D A1 > )
- D ' & ] P ; N s
At' ‘ /@ < ‘ DIN 912~ 05
| ¥ | . 0-Ring
% ‘ ‘ 8 ?2.5x0.75
B | o | Alimentation sans tube
L 2x 2H7 9
. 2x M3 @ @
‘  [@e-
DO 2
1 1 T T
3 60.02
12
+0.02 N
5 . rhrh
I AR o]
8 < A =B
= ‘ —oxm25 (2) T le ‘
g~ ! et |
o || :
_’O&a‘e\’@_ I e '
PRSI 4
| o A |
@ 2x @2.5H7x3 Jl_l_”_l_l ‘ 6§$ l %@J
|
@ 4x M3 x4 ; I ‘ 4
oT g

@ a4x_Pshr
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Taille de fabrication MGP804 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication MGP806 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

28

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP806

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
150 mors
120 My = SMx
0 MGP806NC
90 ©MGP806N mr
60 Fa
30
Mr [Nm] 4
0+ T 1 [mm]
0 48 60 Mx [Nm] 14
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 5
Fa [N] 330
» FOURNI
L 4 [piece]
‘\L_f Anneau de centrage
DST40400
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS
o
ol LB806ST Co— 'E‘)",FSM'S'KHC'F,".'PNP ) .
- r- . étecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
.-:' q; Mors en L (paire) ﬁ— fiche M8
ALIMENTATION EN ENERGIE S—— MFS02-SKHCP1-PNP . @
—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
GVM3
M Raccord pneumatique e————_= MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— e o o
B Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
WvVM3
@,ﬁ Raccord coudé male ——E_ MFS02-S-KHC-P2-PNP e
——— . A ) o o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide é @ RACCORDS / AUTRES
e —— KAG500
// Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

MGP806N MGP806NC
Course par mors [mm] 6 6
Force de préhension a la fermeture [N] 100 140
Force de préhension a l'ouverture [N] 120
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 40
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.04
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.08 0.08
Longueur mors de préhension max. [mm] 60 60
Précision de répétition +/- [mm] 0.025 0.025
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 4.2 5.4
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.1 0.11
NG 2ot @ Fixation pince
&= @ Alimentation en énergie
24 (3 Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
~ g Pince
@ Raccord pneumatique (fermeture)
(2 2ems — | Raccord pneumatique (ouverture)
@ 2eMte — @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
“ e a0 - o6 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
6.9 6.9 21
A l MM . [ @ @
J | \
= | Sz
o ‘ @ ‘ <>\ g 77;2>(M3® 2 o0 & ]
Av ‘ /@ § ‘ fl DIN912* Qf & =
| | > | -Ring
2 ‘ ‘ 2 s ‘ 0.5 @3x0.75
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Taille de fabrication MGP808 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP808

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

mors

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

250
200 My A= **Mx
e B wr
<+
100 Fa
50 *> * FS + 1
Mr [Nm] 6
0 14 28 42 56 70 Mx [Nm] 21
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 7
Fa [N] 450
» FOURNI
L 4 [piece]
Y Anneau de centrage
\_1 DST40600
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS

LB808ST
Mors en L (paire)

28

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

GVM5
Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

RN

WVM5
Raccord orientable

MFS01-S-KHC-P2-PNP oo
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

LN IANI I

DEV04

Soupape d‘échappement d‘air rapide

MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

(0w

~

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

MGP808N MGP808NC
Course par mors [mm] 8 8
Force de préhension a la fermeture [N] 170 220
Force de préhension a l'ouverture [N] 190
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 50
Temps de fermeture [s] 0.04 0.04
Temps d'ouverture [s] 0.04 0.06
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.16 0.16
Longueur mors de préhension max. [mm] 70 70
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 8.4 11
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.16 0.18
NG 3120;2 @ Fixation pince
28 @ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
h B RIR Pince
@ 2x M3 —— @ Raccord pneumatique (fermeture)
@ o MAXE e Raccord pneumatique (ouverture)
@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
s 8 =8 36 =8 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
- 24
i l (o] I (o] i I |
4 ‘ ‘ I T 4 A
i ()
| ()
— | ,
A ® ' © === ey
aQ -
4 ‘ 5 ‘ N—ox M3 @ ! m ™
A | | DIN 912* ST =
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B ‘ ‘ 8 ‘ 08 @3x1
By | I I
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|9 ] 2xms (2) 2 Panr(7) 24.8
) | ®
N\ | —
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5 9:0.02
19 ]
9 12:0.02 N e E e e ﬂ‘_‘
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3 . | s @ o [ . oo
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s | ;
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Taille de fabrication MGP810 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP810

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

mors

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

400
320 My A= **Mx
2401’\’\0\‘\’\’ 2”2@1%0 mr
S
160 Fa
80 S + T T
T Mr [Nm] 9
0 18 36 54 72 g0 ™™ Mx [Nm] 32
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 12
Fa [N] 590
» FOURNI
L 4 [piece]
Y Anneau de centrage
‘_1 DST07540
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS

LB810ST
Mors en L (paire)

28

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

GVM5
Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

RN

WVM5
Raccord orientable

MFS01-S-KHC-P2-PNP oo
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

LN IANI I

DEV04

Soupape d‘échappement d‘air rapide

MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

(0w

~

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGP810N MGP810NC

Course par mors [mm] 10 10
Force de préhension a la fermeture [N] 270 350
Force de préhension a l'ouverture [N] 310
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 80
Temps de fermeture [s] 0.04 0.04
Temps d'ouverture [s] 0.04 0.06
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.25 0.25
Longueur mors de préhension max. [mm] 90 90
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 15 21
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.28 0.32
NC 362002

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

() 2xmz —]
(1) 2xmaxe —

<10 . .
1010 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
aEEE ORI ey
S ||
s | B L Z
N BNE ™
o ‘ A oema (D 8 8 & = @
o
» 3 DIN 912*
A
‘ 0.8
N | O-Ring
@3x1
'y
o Alimentation sans tube
| o)

1405 2x M5 @

©)
5 110.02
22
8.5 42002 N .
T T ‘ T
°° jf E |
B' o =] @ ‘ @
8 o [[A7 © | )
§ s H—2xms (2) o ‘ 3
¢ e
A“: B
8.5
o o)) .
00 08 S I
| o
— chard
| ‘ ] (g g
@ 2x @4H7x6 — ‘
@ 4x M5 x7 | ‘
i L Ly )
@ 4x 8h7, = ' =
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Taille de fabrication MGP812 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGP812

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
400dn0rs
3204 My .~ “Mx
O MGP812NC
2404 ©MGP812N mr
S
1604 Fa
SO‘M
Mr [Nm] 11
0 T T T T 1 [mm]
22 44 66 88 110 Mx [Nm] 492
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 16
Fa [N] 790
» FOURNI
IO 4 [piece]
'\L_1 Anneau de centrage
DST07540
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS

_."l #‘I LB812ST
=%, Mors en L (paire)
S

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

ALIMENTATION EN ENERGIE

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

RN

- é GVM5
= Raccord pneumatique droit

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

LN IANI I

MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

WVM5
K Raccord orientable

(0w

~

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

MGP812N MGP812NC
Course par mors [mm] 12 12
Force de préhension a la fermeture [N] 320 400
Force de préhension a l'ouverture [N] 350
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 80
Temps de fermeture [s] 0.06 0.06
Temps d'ouverture [s] 0.06 0.08
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 0.3 0.3
Longueur mors de préhension max. [mm] 110 110
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 22 28
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.41 0.46
NG 420t @ Fixation pince
z: @ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
o » 8 Pince
] @ Raccord pneumatique (fermeture)
®@ B3 % Raccord pneumatique (ouverture)
ZMEE @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
<12 48 <12 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
1 11. '_-l 32
e T S ()
|
o | gL I L I
| ©) © .
o ‘ I =
Nd ‘ N Q ©
3 ‘ | N 1.2 O-Ring
‘ ‘ N @5x1.5
o i Alimentation sans tube
|12, 2ms (2) 2x @anz (1)
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| |©0fy
-] | a
NN | | —
i ‘ \
6 13:0.02
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Série GP / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
SERIE GP

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application endurante»

Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

Cycles trés courts

LLes guidages circulaires a faible frottement réduisent net-
tement les temps de cycle et augmentent ainsi le débit
de piéces de votre installation

Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

Version

5o/

m
»a

Fermeture a ressort C

Force élevée S

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

IP30
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» DETAIL DES AVANTAGES

Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince
- transmission de forces élevées

Came de détection réglable
- pour détection de position

Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Coulisse

- pour une usure réduite

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

@ Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
;r:ll)lll'iec:teion [mm] [N] [kgl
3 8,4 0.033 IP30
4 36 0.081 IP30
5 94 0.15 IP30
5) 118-190 0.255-0.3 IP30
10 220-275 0.45-0.5 IP30
8-13 450 - 5250 1.3 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Taille de fabrication GP12 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP12

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

10

mors

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

uB12
Jeu de mors universel aluminiu

m

OGP12C »><
®GP12C <>
Mr [Nm]
T T T T 1 [mm]
4 8 12 16 Mx [Nm]
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm]
Fa [N] 15
A
@ Q Q CAPTEURS
7
NJ3-E2

7

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

agir en plus de la force de préhension.

I\/IZ/ ‘\’VLX
a‘) Mr
tFa

0.15
0.15
0.15

GVM3
Raccord pneumatique

ALIMENTATION EN ENERGIE

NJ3-E2SK

M8

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @

WVM3
Raccord coudé méle

MFS01-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

DEV04

Soupape d‘échappement d‘air rapide

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

MFS01-S-KHC-P2-PNP

Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

[LEE RN

MFS02-S-KHC-P2-PNP

Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

&

(T

DSV1-8
. Soupape de maintien de la pression
- DSV1-8E
w, 9 Soupape de maintien de la pression avec échappement
s d’air rapide
1
E Q Q CAPTEURS
v

KB3M
Support détecteur

-,}%

¥

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

M8

Q

ZE10H7X6
Anneau de centrage
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P Caractéristiques techniques

Course par mors [mm] 3
Force de préhension a la fermeture [N] 8.4
Force de préhension a I'ouverture [N] 4
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s] 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.4
Protection de IEC 60529 IP30
Poids [kg] 0.033
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
Ui @ Fixation mors de préhension
@ 4x M2'5X4X@ﬂ‘j = @ Rainure de détection capteur magnétique
SliSi="! @ Fixation des supports détecteurs
@ Parrxa—-] = ~ @ Raccord pneumatique (fermeture)
BB o ,7:% S Raccord pneumatique (ouverture)
14 ]
0.5 31 0.5
If 10 10 1l
<3 | 5, | <3 148 _ /55

/2}( M2.5x4 @

'

i /2x¢2H7x4®
I
_HL 3 & ‘f\ —
B L\ : \T 0
L £ & R © | ‘ | ; 2
A
Ihi
@ZXMSJ Q2 1 %
17
0.02 22H7
19
25
25 5 8x M2.5x4 @
Sr]e &
o Lo —
& ollel oo
[ |
@4xM2.5x4
.14
@ 2P 2H7x4 6,02 02H7
g )
T -
| e
| h
o | o
il
I
20
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Taille de fabrication GP19 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP19

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

» Diagramme des forces > Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

40 M MX

321.\‘)\0\9\0\0 N

S REmmmae SEaA, R ab Mr
t Fa

Mr [Nm] 0.8
0 6 12 18 24 3o Mx [Nm] 0.8
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 0.8
Fa [N] 40
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
M CAPTEURS

uB19
Jeu de mors universel aluminium

NJ3-E2

// Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

GVM5
Raccord pneumatique droit

NJ3-E2SK

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
M8

MFS01-S-KHC-P1-PNP -
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - ° o
fiche M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP @
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

N9
-
WVM5
K Raccord orientable
e =

DSsV1-8

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

MFS02-S-KHC-P2-PNP @
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

[LEE RN

. Soupape de maintien de la pression
- DSV1-8E
w, 9 Soupape de maintien de la pression avec échappement
s d’air rapide
v
KB3
=) Support détecteur

(T

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500

B
// Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

M8

" ZE12H7X4
Anneau de centrage
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Course par mors [mm]

Force de préhension a la fermeture [N]
Force de préhension a I'ouverture [N]
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
GP19-C

4
36
26

0.02
0.02
0.05

+5
+80
1.0
IP30
0.081

@ @ 3H7x4

@ 3x M4x8

4x M3x4 @

19.8 3.8

8
26

Al
>

@

5]_10

45
30.2
22
10

4x M3 5lj
e

3 7,

@ 8x MBXSK

S &

]

e‘

R4
ool ]

oo

@ 3x M4x5

@ 2x ¢ 3H7X5

20
+0.02 g3H7

D

A%

[

10%002

12

LF

)
$
© v 3
D60 |7
\ZZZZ
A ] < )
‘ —2x M4
i DIN912*
|
,,,!,,,
7 o

12H7®

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
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Taille de fabrication GP30 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP30

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

irenpl la fort réhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio

mors

- My, S
80
4
i 0GP30-C ><
&0 ’\‘\‘\’\o\‘ @GP30C <> ‘) Mr
404
t Fa
204
Mr [Nm] 2
0 T T T T 1 [mm]
8 16 24 32 40 Mx [Nm] 2
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 2
Fa [N] 80
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
@é} COMPOSANTS DES PINCES @UQ CAPTEURS
= o
I&, UB30 .- o NJ5-E2
~ @, Jeu de mors universel aluminium g e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
z NJ5-E2SK
ALIMENTATION EN ENERGIE — Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
e M8
& é GVM5
ﬂ“ Raccord pneumatique droit R — MFS01-S-KHC-P1-PNP Q
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - ° o
fiche M8
&
- Raccord orientable E— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide ——e_—c MFS01-S-KHC-P2-PNP
T e
B Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8
. | Soupape de maintien de la pression —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8 @
- DSV1-8E
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement
o dair rapide RACCORDS / AUTRES
A — KAG500
Q CAPTEU RS // Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
v M8

KB5
o] Support détecteur o ZE15H7X4

Anneau de centrage
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Course par mors [mm]
Force de préhension a la fermeture [N]
Force de préhension a l'ouverture [N]

Force de préhension min. assurée par le ressort [N]

Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

5
94
76

+5
+80
3.0

0.02
0.02
0.05

IP30
0.156

P Caractéristiques techniques
GP30-D

bicd 2
®¢4H7x4 2\5
@4>< M5x8 ._JM
50
16.5 16.5
Ty Tyt 27.6
Jo o W @ o oll?
o @ )
3 % A \;‘7 27 ¥2x » @
e ’ i DIN912*
4 o @ 3 f} 6 o
A $ ; é} 1
] =Ny B
32 @
@ 2o @ 4x M3x5 . . @
40
4.8 gt002
@8x Mdx7
Dol 19D
2 %Eﬁ***+——j§¥“¢amxs@
@4)( M5x8 32
25
@ 2x P 4H7x4\ +0.02 g4H7
jg ‘ :
N
o =
S
\

AH

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs

@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
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Taille de fabrication GP45 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP45

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
200, MOrS

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

-3
»

UB45

!_ Jeu de mors universel aluminium
»

160
AGP455C > <
120 OGP45C <>
@GP45C > <
His
80
40
0+ T T T T 1 [mm]
0 12 24 36 48 60
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression
o

/ NJ6.5-E2-01
S

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

agir en plus de la force de préhension.

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

I\/IZ/ ‘\’VLX
a‘) Mr
tFa

4
4
4
160

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

GVM5

Raccord pneumatique droit

ALIMENTATION EN ENERGIE

¥

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

NJ6.5-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
O —
Be——

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

N9
-
WVM5
K Raccord orientable
e =

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8

MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

&

L —
I —
DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide —_—c
———
Bp———o
DSV1-8
. Soupape de maintien de la pression ——
——
- DSV1-8E
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement
o d'air rapide RACCORDS / AUTRES

E g @ CAPTEURS

KB6.5
O Support détecteur

KAG500

B
// Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

" ZE20H7X4
Anneau de centrage
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P Caractéristiques techniques

GP45-C GP45S-C

Course par mors [mm] 5 5

Force de préhension a la fermeture [N] 118 190

Force de préhension a l'ouverture [N] 155

Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 75

Temps de fermeture [s] 0.03 0.04

Temps d'ouverture [s] 0.03 0.04

Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05

Pression de service min. [bar] 3 5

Pression de service max. [bar] 8 8

Pression de service nominal [bar] 6 6

Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5

Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 4.0 8.0

Protection de IEC 60529 IP30 IP30

Poids [kg] 0.255 0.3
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique

@ Fixation des supports détecteurs

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

49.6 @

28 38 8.8

8x M4x7

K ? T I & J
iq}@i&% Ti* Tﬁ k @@jeﬁ} Y
| 8 3 4 A B | «
17 4 |33 @"T)%T & ez S
SO eSS g
bid © o INd} e
" 20 N\ 4x Max % o
@2 v @zxMSJ ;:6 ) M35@ 352.?1H7 ;

®2x P 4H7x5

®2x M5x12j
N

13
+0.02 g4H7

S K
G%i(ﬁ*
. b a3 ptdae
; T ] @ﬂﬂ&@ AE
‘ § i | |
% 1 s
!
e | b7
i :
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Taille de fabrication GP75 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP75

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehenswn'
300 mors My/ %
240
180 AGP755C »><
OGP75C <> w) Mr
@GP75C »><
120 BiNS
t Fa
60
Mr [Nm] 5
0+ T T T T 1 [mm]
0 15 30 45 60 75 Mx [Nm] 5
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 5
Fa [N] 180
» FOURNI
2 [piece]
‘E Support détecteur
KB8K
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
@é} COMPOSANTS DES PINCES @UQ CAPTEURS
= - o
o
V" a UB75 g;s&;ﬁﬁ:gnzaq::Zn équerre, cable 0,3 m - @
] Jeu de mors universel aluminium Be—— fiche M5 ' '
| 4
ALIMENTATION EN ENERGIE S—— MFS02-SKHCP1-PNP . @
—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- ) GV1-8X8
ﬁ‘&% Raccord pneumatique droit ——_—c MFS01-S-KHC-P2-PNP ok
B Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
WV1-8X8
Raccord orientable ——E_ MFS02-S-KHC-P2-PNP e
——— ° 9

Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

DEV08
Soupape d‘échappement d‘air rapide

PP

@ RACCORDS / AUTRES

a
e —— KAG500
E Q Q CAPTEU RS Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
¥ // M8
& NJ8-E2
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m " ZE20H7X4
Anneau de centrage
NJ8-E2S 0
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques

GP75-C GP75S-C
Course par mors [mm] 10 10
Force de préhension a la fermeture [N] 220 275
Force de préhension a l'ouverture [N] 260
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 63
Temps de fermeture [s] 0.03 0.04
Temps d'ouverture [s] 0.03 0.04
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 5
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 13 19
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.45 0.5
@ Fixation pince
b (2) Alimentation en énergie
@ & x| L $$ Aﬁﬂ @ Fixgtion morslde préhension N
@ Rainure de détection capteur magnétique

2x @ 4H7x8

-8x M5x8 @
28+0.02 / 29
12
L

<10 27

ol

:

I

174002
Al =,
6}6
@ B

fa
1
—®

:N
x

Q

5
\\4
8.1

@ 4x M3x5

58 | o : ¢ 4@M5
AQ ‘ S /H“' g 4FD|N912'
5 © 52%8 “ ! Bg% N gl 7F4‘F’7;
fll | = =l
Li 204 J

6

@ 6x M5x5\

o
[

02 g4H7

fitos

@4x B 4H7X5 tﬁf

40 M—2x M5
50
60
70
144002
T
i GO
,{%,7,7T7,_,$
| ¢
-
60
40
+0.02 g4H7

@ ax M6x10*\

26+0.02

i

16

W

@ x P 4H7x8/’2

<

22

|
|
Y

@ Fixation des supports détecteurs

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

%]
=

Iz
4
I
B

>
26.2

8.1

36+0.02

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <

www.zimmer-group.fr

Taille de fabrication GP75 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

47



Taille de fabrication GP100 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
45004
AGP100S-C ><-
oums-C
89001 @GP100-C/99 > < ‘) Mr
©GP100-C
2500+
t Fa
15004
¢ Mr [Nm 10
03 9 ¢ : : =9 [mm] (Nrm]
0 18 36 54 72 90 Mx [Nm] 10
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 10
Fa [N] 400
» FOURNI
2 [piece]
.'iﬂ Support détecteur
KB8K
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
@é} COMPOSANTS DES PINCES @UQ CAPTEURS
& Y
e |
» 7 UB100 Com—— MFS01-S-KHC-P1-PNP .
- Jeu de mors universel aluminium B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
A fiche M8
»
ALIMENTATION EN ENERGIE S—— MFS02-SKHCP1-PNP . @
—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- ) GV1-8X8
G“&é Raccord pneumatique droit ——_—c MFS01-S-KHC-P2-PNP ok
B Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
— MFS02-S-KHC-P2-PNP o
———— ) oo ) o o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

DEV08
Soupape d‘échappement d‘air rapide

WV1-8X8
K Raccord orientable

(0w

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500

A B
Q CAPTEU RS // Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
v M8

NJ8-E2

S Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m o ZE30H7X4

Anneau de centrage

NJ8-E2S °
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques
GP100-D GP100-D-99 GP100S-D
Course par mors [mm] 13 13 8
Force de préhension a la fermeture [N] 520 450 5250
Force de préhension a l'ouverture [N] 450
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] | 70 250
Temps de fermeture [s] 0.05 0.04 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.05 0.04 0.05
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 5 4 5
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 30 30 30
Protection de IEC 60529 IP30 IP30 IP30
Poids [kg] 1.3 1.3 1.3
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ PeHTxe 2100, (3 Fixation mors de préhension
=) - 15y @ Rainure de détection capteur magnétique
< f et @ Fixation des supports détecteurs
F— + — 11 8 § @ Raccord pneumatique (fermeture)
ﬁ} D Raccord pneumatique (ouverture)
= @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
®4X M8x10 b4 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
146
/AX [7,] 4H7x6@ o o
- <20, 8x M5x10 @ <13 22 <+—>13 35, 48 .8
| L
SOl ol e & ° Bl
S Qo . é _ ® 4> °
@ A‘L 58 3 /) T ! é *@2 K ! 4xM6
O ] 3 - ) 1 ) of & 0 DIN912
FauL 4° el 11 =
268 ~ @ 4x M3x5J 64‘1—7" b @ 304 f‘T

67 [M——2x M5 43.3
79
108
120
10 15
.
\d &
8I b - —+— -1 ——— b
¢ & & &
= i
5 15+0.02
108
64
+0.02 g6H7
k3 I
= © L 3
ot

®2x¢ ewstE)

\
|
|
!
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
SERIE GP400

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

«’application économique»

Taille de fabrication

Concentration sur ’essentiel

LLe mode de préhension le plus économique : vous
réduisez ainsi vos codts de production

Guidage par rainure en T éprouvé

Cette technique de guidage établie et éprouvée est la
seule a garantir une fiabilité de processus maximale

Construction compacte

Réduit les irrégularités du contour de votre application

Version

GP4XX .~ | N | N0 | s | sc_ | so |

%) () 5] )

+

-))h

|

[=/
[=]

IP 40

Fermeture a ressort C

Ouverture a ressort O

Force élevée S

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

Joint air de barrage

IP40
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» DETAIL DES AVANTAGES

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Fixation et positionnement

- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel
Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

@ Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

@ Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince

Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort intégré dans la chambre du vérin comme accumulateur
d‘énergie
Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

@ Support détecteur
- Support de capteur inductif de proximité (10)

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP

;r:ll)lll'iecgﬁon [mm] [N] [kgl

GP403 3 85-115 0,08-0,1 IP40
GP404 2-4 170-500 0,14-0,16 IP40
GP406 3-6 300 - 950 0,27-0,32 P40
GP408 4-8 550 - 1660 0,5-0,57 IP40
GP410 5-10 740 - 2340 0,85-1 IP40
GP412 6-12 1290 - 4130 1,56-1,78 IP40
GP416 8-16 1860-5780 2,9-34 IP40
GP420 10-20 3175-9400 55-6,7 IP40
GP430 15-30 6675-19275 14-18,9 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
SERIE GP400 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

@ é] COMPOSANTS DES PINCES
==

Mors universels - UB400

Utilisable immédiatement ou pour
un usinage spécifique ultérieur

Les pieces brutes du mors de préhen-
sion sont disponibles en aluminium
(AL) et en acier (ST) et sont fixées direc-
tement sur la pince a I'aide des vis four-
nies. Les ajustements nécessaires pour
les douilles de centrage sont déja dis-
ponibles a cet effet. Chaque pince né-
cessite un jeu de mors universels.

ALIMENTATION EN ENERGIE

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.
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ALIMENTATION EN ENERGIE

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien sir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniere.

| :I A: ‘
A B
Soupape d’échappement d’air rapide - DEV

Pour un échappement rapide de I’air comprimé et pour éviter toute pression dynamique

Les distributeurs en ligne assurent un temps de cycle rapide et empéchent la formation de condensation sur les pinces avec des
volumes du vérin réduits. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de
la pince.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
SERIE GP400 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

Détecteurs inductifs — NJ

Le capteur est introduit jusqu’en butée puis fixé dans le bloc de serrage. Il faut ensuite ajuster la languette de commutation pour
obtenir la position souhaitée. Les capteurs existent dans les modeéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre, avec céble
de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.
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E g Q CAPTEURS

i

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCE PARALLELE DEUX MORS
SERIE GP400 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Q CAPTEURS

Capteurs magnétiques a 2 points - MFS

Avec deux points de détection librement programmables

Pour ce capteur, deux points de détection peuvent étre librement programmeés sur I'unité de programmation intégrée au cable. Pour ce faire, serrer le capteur dans la rainure en C, aller a la position
une & l'aide de la pince et programmer la position en appuyant sur le « bouton d’apprentissage ». Rejoindre ensuite la position deux avec la pince et la programmer. Les capteurs existent en deux
versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces reduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable droite, disparait presque completement dans la rainure en C de la pince, le
MFSO01 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée a 90°. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec céble de 0,3 m et

une prise.

@ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cébles d’une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.
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@ RACCORDS / AUTRES

5

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension
Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP403

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
105, Mors
L
1004 O GP403NC-C My Wix
GP403NO-C

76 ©GP403N-C Mr
SN

7]
[
Qo
£
o
~
(]
S
g
=
©
£
=
(V]
&
50 Fa
~N
g 25:N
€ Mr [Nm] 6
X 0 T T T T 1 [mm]
-] 0 10 20 30 40 50 Mx [Nm] 9
(] Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
3 prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 12
K Fa [N] 500
@
g
8 » FOURNI
/2]
[
2
o y 2 [piéce] D 4 [piéce]
Support détecteur 2] Anneau de centrage
~
o) KB3-03 \_1 DST40400
o
<
&
5 » ACCESSOIRES RECOMMANDES
.ﬁ
L
1
5 B
I E @ COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE
[}
T
(V]
% UB403 - DSV1-8E o . '
- J . - P D Soupape de maintien de la pression avec échappement
eu de mors universel aluminium -’ﬂ.u o
air rapide
A
UB403ST @UQ CAPTEURS
eu de mors universel acier
o
NJ3-E2SK
= — Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
ALIMENTATION EN ENERGIE M8
e MFS01-S-KHC-P1-PNP
gVMs Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
accord pneumatique droit b— fiche M8
WVM5 o MFS02-5-KHC-P2-PNP oo
K Raccord orientable Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
DEV04
* Soupape d‘échappement d'air rapide é @ RACCORDS / AUTRES
—— KAG500 5
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e 9
e DSV1-8 // M8
" ? Soupape de maintien de la pression 1
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N° de commande

P Caractéristiques techniques

GP403N-C GP403NC-C GP403NO-C
Course par mors [mm] 3 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 85 115
Force de préhension a I'ouverture [N] 100 115
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 32 32
Temps de fermeture [s] 0.015 0.01 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.015 0.02 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1.8 3.3 3.3
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.08 0.1 0.1
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
NC / NO 4x M3x6 29 @ Fixation des supports détecteurs
() axan 002 B2H7 Possibilité de raccordement d’air de barrage
(1) 2x PBonrxa 5 )| Adaptateur
Nl ~ Pince
" ﬁg 1 ” (® Raccord pneumatique (fermeture)
% ‘ J e Raccord pneumatique (ouverture)
@ ox M2 20.4 Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
’_Ei‘ N—>3 40 N<—>3
6 38 ()
4xM2.5 @ xMs X
DIN 912* N, fatasn
- “L é/ [ _—
2xM2.5 — R — 9 - @°A e P “ ‘ s s & :
DIN 912* ) o g ‘ 9 588 ] I
= 2 & \ T o
i s s 2\ | Ring
10 / 20.4 % J 22x1
4x M3x3
24 @ ox M5 29 @ A Alimentation sans tube
34
X
ax @on7 (3)
® @ S 4x M3 x5 @
@ - | : |
@ |
L l1e2 o
3 6:0.02
20.4 /72)( M5 @
ISR W
PRt i1y e
G ! tCoam} Iz 9 “;
df ‘ ] 2 Al e | 9 42
A= \H Freld 19 jjﬁ
 —— — '
20:002 2 @Bonrxa (1)

13.5+0.02
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Taille de fabrication GP404 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP404

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
500 mors
400 HGP404SCC My J SMx
GP404S0-C
300 AGP4045-C Mr
O GP404NC-C
GP404NO-C E
200 O GP404N-C 2
4"\0\‘\‘\‘\‘ i S
100 ¢ SN
o - < . * Mr [Nm] 8
0 T T T T 1 [mm]
0 12 24 36 48 60 Mx [Nm] 15
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 15
Fa [N] 700
» FOURNI
: 2 [piece] L 4 [piece]
Support détecteur 3 Anneau de centrage
KB3-08 ‘_1 DST40400
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS
o
UB404 NJ3-E2SK
Jeu de mors universel aluminium — Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
- M8
UB404ST o — MFS01-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel acier B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
fiche M8
o ——_
ALIMENTATION EN ENERGIE ———  MFS02S-KHC-P2-PNP ‘ @
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

Soupape d‘échappement d‘air rapide

Brida angular

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

60
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& ) GVM5
@&é Raccord pneumatique droit

‘ . : RACCORDS / AUTRES

e me— KAG500 &
;VVMS . Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e 9
B accord orientable // v
i DEV04 7 WFRO1
-



P Caractéristiques techniques
N° de commande GP404N-C GP404NC-C GP404NO-C GP404S-C GP404SC-C GP404S0-C

Course par mors [mm] 4 4 4 2 2 2
Force de préhension a la fermeture [N] 170 210 B85 465

Force de préhension a I'ouverture [N] 185 225 410 500
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 40 40 90 90
Temps de fermeture [s] 0.02 0.015 0.025 0.02 0.015 0.025
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.025 0.015 0.02 0.025 0.015
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 41 6.9 6.9 41 6.9 6.9
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.14 0.16 0.16 0.14 0.16 0.16

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

NC/NO/8C/ SO @ 4x M4x8 35 @ Rainure de détection capteur magnétique
@ 2x P3HTXE #0028 @ Fixation des supports détecteurs
qs ] Possibilité de raccordement d’air de barrage
— & @TE Adaptateur
Pince
oA B %11
Jj ‘ @ Raccord pneumatique (fermeture)
@ 2% M2 25 Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
N—>4 50 N—>4

j—r* st—>2 rs<}—4>2 %
6.5 10 s X 39
4x M3 RN L v x @
DIN 912*

g:)

- @ :
He ® 44 A\
®2xM3J A ‘ B o 2 oe
DIN 912* ) q ]

19
38
22
11
=

o
! T 0.7
l O-Ring

9.8 25 @ @2x1
/ 4x M3x5 - -
27.8 @ 2x M5 35 Alimentation sans tube

X
4x Q§5h7 @
4x M3 x5 @

=

N/S

@0, g

il
& e

251002

|
31

— &
mmy
==
B
L2 ]

1

2x (B 3HTx4.5 @
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Taille de fabrication GP406 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP406

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
1000779
1 B GP406SCC M 1
8001 GP406SO-C v x
) AGP4065-C
600 O GP406NC-C Mr
GP406NO-C
©GP406N-C
400 )\0\"\—0-\0\0 NS Fa
4’\—0\‘\’\_‘\‘ SN N
200-'\.\.\.\‘\-
+ * * — & Mr [Nm] 35
0 T T T T 1 [mm]
0 15 30 45 60 75 Mx [Nm] 50
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 45
Fa [N] 1200
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
.ﬁ? Support détecteur ‘L_,’ Anneau de centrage
KB8K DST40600
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS
o
UB406 S — MFSO1$-KHC-R1-PNP ' )
. - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
Jeu de mors universel aluminium Bo— ;
iche M8
UB406ST O —— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- —_
ALIMENTATION EN ENERGIE e g’"’sms"(“.c'”'m" . .
apteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
Bp——
GVM5
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP oo
—_—— e e o

Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

WVM5
K Raccord orientable

a0l L

@ RACCORDS / AUTRES

! —— KAG500 .
Q CAPTEURS Connecteur enfichable droit Gable 5 m - Douille (9
¥ // M8
. NJ8-E2S N
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 J WFRO1
Brida angular
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GP406N-C GP406NC-C GP406NO-C GP406S-C GP406SC-C GP406S0O-C

Course par mors [mm] 6 6 6 3 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 300 400 670 900

Force de préhension a I'ouverture [N] 325 425 725 950
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 100 100 230 230
Temps de fermeture [s] 0.03 0.025 0.04 0.03 0.025 0.04
Temps d'ouverture [s] 0.03 0.04 0.025 0.03 0.04 0.025
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 10 16 16 10 16 16
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.27 0.32 0.32 0.27 0.32 0.32

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

NC/NO/SC/ SO (D) ax msx10 L (&) Rainure de détection capteur magnétique
®2X BAHTXE — _ -aﬁ T @ Fixation des supports détecteurs
¥3’ v Possibilité de raccordement d’air de barrage
X‘B @ Adaptateur
| ~
® 41 " Pince
@‘}A, S @ JI @ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
2 2x M3@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N<—>6 64 N<—>6 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
17 s<—>3 S<—>3 X
10 — 1
@ 4 ma . i = | —2x ws(19) 38 39

any

DIN 912* ‘ ' 1 o
@ o ma M M
DIN 912" \ d = =
AN/

2
N

47

2 aa N o ) ®© ‘ s 8 & P
o ol 8 I
l | a & 4 g " 07
®2x M3x5—"7 /\ ! T ! ! -Ring
, P e e e ] ,
: o @3x1
@2x M5J 2 J - -
N i (@) 2x Maxs Alimentation sans tube
52
@ © W\ X ax o6n7 (3)
)
& & 7’ @_@_ 2 4x M4x6 (3)
— [
5 12£0.02 22 o
@Zx V5 w28 o
T t T N/S
\ )]
A B| ._: 8
o E M)
um) g , — | 1 j
@ e o® ﬁ @
a

27.5

T

N

A

3 | —
i e
(0 \
200,02 2x @4HT7x4 @ Aﬁ—fﬂi’
y @ fad\
\

fLLE
T
18+0.02
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Taille de fabrication GP408 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP408

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
1750119
W GP408SC-C —
1400 GP408S0-C My 7 Mix
AGP4085-C
10504 O GP408NC-C Mr
GP408NO-C
©GP408N-C
700 S Fa
'M M
3504
. - - * —9 Mr [Nm] 50
0 T T T T 1 [mm]
0 20 40 60 80 100 Mx [Nm] 80
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure prématurée
des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 60
Fa [N] 1800
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
.ﬁ? Support détecteur ‘L_,’ Anneau de centrage
KB8K DST40800
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS
o
UB408 M — MFS01-S-KHC-P1-PNP R
. - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
Jeu de mors universel aluminium Bo—
fiche M8
UB408ST O —— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
z ——
ALIMENTATION EN ENERGIE e g"FS°1“°"K“.°'P2'PN" . .
B apteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche M8
GVM5
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP e
—_—— e e o

Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

WVM5
K Raccord orientable

a0l L

@ RACCORDS / AUTRES

! —— KAG500 .
Q CAPTEURS Connecteur enfichable droit Gable 5 m - Douille (9
¥ // M8
. NJ8-E2S N
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 J WFR02
Brida angular
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P Caractéristiques techniques

GP408N-C GP408NC-C GP408NO-C GP408s-C GP408SC-C GP408SO-C
Course par mors [mm] 8 8 8 4 4 4
Force de préhension a la fermeture [N] 550 700 1230 1570
Force de préhension a I'ouverture [N] 590 740 1320 1660
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 150 150 340 340
Temps de fermeture [s] 0.04 0.03 0.05 0.04 0.03 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.04 0.05 0.03 0.04 0.05 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 24 36 36 24 36 36
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.5 0.57 0.57 0.5 0.57 0.57
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
NC/NO/SC /SO (1) 4x msxio 002 g (3 Fixation mors de préhension
(D2x @arrxe ~ .aﬁ ‘ @ Rainure de détection capteur magnétique
\ﬂb @ Fixation des supports détecteurs
\C N Possibilité de raccordement d’air de barrage
%Ek 4 T b j o @9 Adaptateur
$GD 7 - Pince
A CTh4 @ Raccord pneumatique (fermeture)
40 2x Ms@ Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
2 N<—28 80 N8 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
r‘—_‘ S<—=>4 S<I—>4
@ 12 15 X
DIN4;12A’4 " I L = M5 38 39
@ 2x M5 r L1 L1
DIN912*
\ ‘ T N 7
I | N o
s 10 [l &7 1 [ 14 W/ -
. /& ENEENIED i
9 gl I © I 07
\ i | \
@2)( M3x5 ‘ | I s 1 | 23x1
26
p @2x MSJ ZZ ®2x MSXSJ Alimentation sans tube
64
X 4x_©8h7 @
o) 4x m6x9 (3)
@ | ) "
- ® ® 1 ® ® - T
OO+ 10O I
T & @ | ©
6 15:0.02 26.7
@2)( MSj ‘to
! T T
{ & 8
° PA’ ‘ B’ z;
) @ @
— 5 \ q 3
— ‘u - Lt —
@ 2x @4H7X6 @

40+0.02

20+0.02
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Taille de fabrication GP410 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP410

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
2500+ mors
B GP410SC-C
2000 GP410S0C My S Mx
AGP410S-C
1500 ] OGP410NCC Mr
GP410NO-C
SGP410N-C
1000 WS Fa
:\0\0\0_\0\_0 SN
*+ * + —e Mr [Nm] 75
0 T T T T 1 [mm]
0 24 48 72 96 120 Mx [Nm] 100
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 90
Fa [N] 2500
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
‘iﬂ Support détecteur '\L_1 Anneau de centrage
KB8K DST41000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
COMPOSANTS DES PINCES @ B Q CAPTEURS
o
uB410 L —— MFS02-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel aluminium [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
UB410ST — MFS01 -S-KH.C-P2-PNP A .
Jeu de mors universel acier —— Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche
b— M8
o ——_
ALIMENTATION EN ENERGIE ——— '(‘3""3”5"(”.""’2'“"" ‘ @
apteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

GV1-8X8
Raccord pneumatique droit

(0w

CAPTEURS

[ i |
=0 D=
[ c—

NJ8-E2S

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

@ RACCORDS / AUTRES

e me— KAG500 &
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e 9
// M8
- $8-G3 .

«*

MFS01-S-KHC-P1-PNP

LA

fiche M8

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

66
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Brida angular
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GP410N-C GP410NC-C GP410NO-C GP410S-C GP410SC-C GP410S0O-C

Course par mors [mm] 10 10 10 5 5 5
Force de préhension a la fermeture [N] 740 990 1650 2215

Force de préhension a I'ouverture [N] 795 1050 1770 2340
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 250 250 570 570
Temps de fermeture [s] 0.07 0.06 0.09 0.07 0.06 0.09
Temps d'ouverture [s] 0.07 0.09 0.06 0.07 0.09 0.06
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 39 67 67 39 67 67
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.85 1 1 0.85 1 1

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

NC/NO/S8C/S8O (1) ax mexto 66 (&) Rainure de détection capteur magnétique
(D 2 Bvins *002. Don7 (@ Fixation des supports détecteurs
i 1 Possibilité de raccordement d’air de barrage
- G%TEI Adaptateur
- e - Pince
i ! dois @ Raccord pneumatique (fermeture)
(@) 2xms J 48 Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

N—>10 100 . N<—>10
2 soos | [ eaos
14 =
4x M5 16, | —oxms X 39
DIN 912* ‘ . ‘
f
| _ HH H
s H ﬁ I N
2x M6 STRRMA g ©) | ® o o = o
D>I(N . \ 0 = A () - o s| &
912 oo o © ‘ o © 3 ‘ o \
N 3 ? g ! /
T l I [T A\ L 1.1
J -Ring
25| / 48
@ 2x G1/8" \@) @ 4x M3x5 @515
2 = Alimentation sans tube
4x M3x5
80
X
@ ® ay_‘_LM@
”@Ql’ﬂ" ? 4xM6x10®
@ 1 ©
10 1810.02
54 N/S
=
I
B oA ‘ B
~ I
@ | BE]
[ P
19 16 2x @ 5HTXT @
50:0.02
8
S
9
&
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Taille de fabrication GP412 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP412

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

agir en plus de la force de préhension.

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
4000
B GP412SC-C
3200+ GP41250-C My s SIMX
4 AGP412S-C
2400 OGP412NCC Mr
GP412NO-C
©GP412N-C
1600-)\0-\0\\_1)*0 S Fa
0\‘\’_\_‘\—‘“‘ SN
800-‘\\‘
i ¢ + e Mr [Nm] 100
0 T T T T 1 [mm]
0 32 64 96 128 160 Mx [Nm] 120
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 120
Fa [N] 3200
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
‘iﬂ Support détecteur “L_f Anneau de centrage
KB8K DST41000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP

uB412 O — . - . N
. - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
Jeu de mors universel aluminium Bo—— -
fiche M8
UB412ST [ — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
P — MFS01-S-KHC-P2-PNP
ALIMENTATION EN ENERGIE ——— Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche @
Bp—— M8
GV1-8X8
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
——— . W . ) o o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
ﬁ WV1-8X8
K Raccord orientable é @ RACCORDS / AUTRES
- DSV1-8 O — KAG500 . o ‘ .
@ - . Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
n Soupape de maintien de la pression // M8
- DSV1-8E $8-G3
wa 2 Soupape de maintien de la pression avec échappement % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8 @
w4 d’air rapide -
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GP412N-C GP412NC-C GP412NO-C GP412S-C GP412SC-C GP412S0-C

Course par mors [mm] 12 12 12 6 6 6
Force de préhension a la fermeture [N] 1290 1780 2890 3960

Force de préhension a I'ouverture [N] 1370 1850 3050 4130
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 490 490 1080 1080
Temps de fermeture [s] 0.1 0.08 0.12 0.1 0.08 0.12
Temps d'ouverture [s] 0.1 0.12 0.08 0.1 0.12 0.08
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 80 148 148 80 148 148
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 1.5 1.78 1.78 1.5 1.78 1.78

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension
NC/NO/SC/ SO @ J— 82 @ Rainure de détection capteur magnétique

\ @ Fixation des supports détecteurs
@ 2x B6HTx8 Possibilité de raccordement d’air de barrage

Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

(@) 2xms

NF>12

r_ﬂ-‘ 15.5 s>
l

38 39

4x M6
DIN 912*

S =
‘ T N
“ L
o 3 s 8 2
2xM8 Qq%r s s
pINo12s (| \ o 8 i
1 | A )| 1
IINE! :
+ + + -Ring
26 62 @5x1.5
|<26.] N2 ] TR :
ox G1/8" 4x M3x5 " :
60 @ 2y 82 © Alimentation sans tube
4x M3x5
100
® ® X
ax @ronr (3)
(@®®r 1 —- 110896 ke exmex12 (3)
9 [0)
e ® 1N
=N
10 423
o
12.5+0.02 l 12.5+0.02
-85 /72x ws (2)
T ; T
o
NIEE
T !
R sA | B 8 )
@@ ‘ 'O\T A 5 Tl o
[ L\ oLE
| |
!

K{r

~
20
4—41-*
2 Gorne (1) T
6020.02 o A | B -
2

I —

30+0.02

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 69

Taille de fabrication GP412 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS

TAILLE DE FABRICATION GP416

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
6250, MOrS
W GP416SC-C
50001 GP41650-C My /< Z'Mx
AGP416S-C
3750: OGP416NC-C Mr
GP416NO-C
9 GP416N-C
2500 [=EES] Fa
‘)\O\Q_\O_\M SN
1250-F\—’M0
* * + *> —e Mr [Nm] 140
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 160
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure prématurée
des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 180
Fa [N] 5000
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
‘iﬂ Support détecteur “L_f Anneau de centrage
KB8K DST41600
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP

UB416 O — . - . N
. - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
Jeu de mors universel aluminium Bo—— -
fiche M8
UB416ST [ — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
P — MFS01-S-KHC-P2-PNP
ALIMENTATION EN ENERGIE ——— Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche @
Bp—— M8
GV1-8X8
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
——— . W . ) o o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
ﬁ WV1-8X8
K Raccord orientable é @ RACCORDS / AUTRES
- DSV1-8 O — KAG500 . o ‘ .
@ - . Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
n Soupape de maintien de la pression // M8
- DSV1-8E $8-G3
wa 2 Soupape de maintien de la pression avec échappement % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8 @
w4 d’air rapide -
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GP416N-C GP416NC-C GP416NO-C GP416S-C GP416SC-C GP416S0O-C

Course par mors [mm] 16 16 16 8 8 8
Force de préhension a la fermeture [N] 1860 2490 4160 5560

Force de préhension a I'ouverture [N] 1960 2590 4390 5780
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 630 630 1400 1400
Temps de fermeture [s] 0.2 0.15 0.25 0.2 0.15 0.25
Temps d'ouverture [s] 0.2 0.25 0.15 0.2 0.25 0.15
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 268 477 477 268 477 477
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 2.9 3.4 3.4 2.9 3.4 3.4

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

NC/NO /SC/ SO (1) axmexi2 100 @ Rainure de détection capteur magnétique
@ 2 B 002 BeH7 @ Fixation des supports détecteurs
%) i Al Possibilité de raccordement d’air de barrage
| ] 39 Adaptateur
977#‘774%@:] & 8 Pince
. 4
e h | ¥te @ Raccord pneumatique (fermeture)

@ ox M5 76 Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

38

39

4x M6
DIN912* X

108

28
@5
M5

=
@ 2x M8 —]
DIN 912*

-Ring
25 / @5x1.5
2xG1/8"
72 OLLY Alimentation sans tube
125 4x M3x5
X
® @
® 1 ® 4x Q12h7@
9@e t) - !7®+ 00 o 6xM8 x12@
4$_L|i@ K I
=1
10 54.8 « !
18:0.02 l 18:0.02
82
E—— /72XM5 @ N / S
T } T N
vl g
AR 1
3 LEA B e~ © @ T

D9 4 ~

@ # R g1 A H BO gl o B
‘ ‘q .

9

—{]
Bl
27 2x Bermx10(1)

28+0.02
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Taille de fabrication GP420 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP420

» SPECIFICATIONS PRODUIT

CAPTEURS

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

&

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
1000079
B GP420SC-C -
8000 GP420S0-C My Mx
AGP420S-C
6000 O GP420NC-C Mr
GP420NO-C
Y GP420N-C
4000 i S Fa
?_\0\_‘\‘\’\‘ @I N
20004
\g *> - Mr [Nm] 170
0 T T T v [mm]
0 50 100 200 250 Mx [Nm] 180
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure prématurée
des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 220
Fa [N] 7000
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
‘iﬂ Support détecteur “L_f Anneau de centrage
KB8K DST42000
E @ COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS
UB420 M — MFS01-SKHC-P1-PNP R
. - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
Jeu de mors universel aluminium Bo—— -
fiche M8
UB420ST [ — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
P — MFS01-S-KHC-P2-PNP
ALIMENTATION EN ENERGIE ——— Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche @
Bp—— M8
GV1-4X8
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
—— . . N . ° o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
1""-; DSV1-8
" Soupape de maintien de la pression é @ RACCORDS / AUTRES
- DSV1-8E em—— KAG500 -
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
\ d’air rapide // M8
% $8-G-3

NJ8-E2S °
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GP420N-C GP420NC-C GP420NO-C GP420S-C GP420SC-C GP420S0-C

Course par mors [mm] 20 20 20 10 10 10
Force de préhension a la fermeture [N] Bl 4060 7080 9060

Force de préhension a I'ouverture [N] 3330 4215 7430 9400
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 900 900 1975 1975
Temps de fermeture [s] 0.35 0.3 0.4 0.35 0.3 0.4
Temps d'ouverture [s] 0.35 0.4 0.3 0.35 0.4 0.3
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 320 590 590 320 590 590
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 5.5 6.7 6.7 5.5 6.7 6.7

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

NC/NG/SC/ S0 @ 4xM12x16 30.02 2 10H7 @ Rainure de détection capteur magnétique
@ 2x @ 10H7x12 - N @ Fixation des supports détecteurs
© , © Possibilité de raccordement d’air de barrage
No|— - - — deode= 2 @9 Adaptateur
A B ; & Pince
9 | - J @ Raccord pneumatique (fermeture)
(@) 2xms 100 Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N—>20 200 o N—20 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
® 42 s<7—«>1o—{ S<I—>10
sl I L T e © - -
i fas Ny
@ _ = o) ‘ @)
I

2xM12 —}

1
N ® I
T T @ [
DIN 912" ‘ A 5 ® A8 \
- S 3 3 " |
! ! = © 8 I 11
IINK! d f | -Ring

40 @5x1.5
40| / 102
o5 (@) ey @ #ems Alimentation sans tube

4x M3x5

28
@5
M5

@ - © 1 jlrim@
@,@,@F,ﬁ,AVA@,@,» 6xM10x17.5@
e Y e .

12 67.5

2.4

25

22+0.02 22+0.02

-—

108

®
5
®

N/S

I

T

| q
[_.,[J & | 3 . fiLliA SEEE]
= N
./4 aﬂl.f 2x B 8HTX8 >
@ 100£0.02 © T

55

105
80+0.02

97

35
44,

19

44+0.02
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PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP430

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn'
20000 779"
W GP430SC-C -~
16000 4 GP430S0-C My 2 X
AGP430S-C
12000 4 O GP430NC-C Mr
GP430NO-C
©GP430N-C
8000-’\0\_{)\0_\—0\0 IS Fa
<M‘ SN N
4000 n\.\—'\-\.“—.
* *> > b S———— Mr [Nm] 200
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 275
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 300
Fa [N] 9000
» FOURNI
2 [piece] L 4 [piece]
‘iﬂ Support détecteur “L_f Anneau de centrage
KB8K DST43000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
E @ COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP

CAPTEURS

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

&

UB430 . - Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
Jeu de mors universel aluminium Be—— fiche M8
UB430ST [ — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Jeu de mors universel acier r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
B — MFS01-S-KHC-P2-PNP
ALIMENTATION EN ENERGIE ——— Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche @
Bp—— M8
GV1-4X8
Raccord pneumatique droit —HE. MFS02-S-KHC-P2-PNP .o
—— . . N . ° o
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
1""-; DSV1-8
" Soupape de maintien de la pression é @ RACCORDS / AUTRES
- DSV1-8E em—— KAG500 -
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
\ d’air rapide // M8
% $8-G-3

NJ8-E2S °
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques

GP430N-C GP430NC-C GP430NO-C GP430S-C GP430SC-C GP430S0-C
Course par mors [mm] 30 30 30 15 15 15
Force de préhension a la fermeture [N] 6675 8480 14900 18930
Force de préhension a I'ouverture [N] 6830 8640 15250 19275
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 1800 1800 4030 4030
Temps de fermeture [s] 0.4 0.4 0.8 0.4 0.4 0.8
Temps d'ouverture [s] 0.4 0.8 0.4 0.4 0.8 0.4
Précision de répétition +/- [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Pression de service max. pour I'air de barrage [bar] | 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 980 1850 1850 980 1850 1850
Protection de IEC 60529 P40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 14 18.9 18.9 14 18.9 18.9
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
C/NO/SC /SO @ Fixation mors de préhension
NC/NO/SC/ (D mrax 180 (&) Rainure de détection capteur magnétique
@ 2% @10H7x12 +0.02 @10H7 @ Fixation des supports détecteurs
NI W Possibilité de raccordement d’air de barrage
i ‘ Nin| 3 @9 Adaptateur
q N 5 ] - Pince
Bl - @ Raccord pneumatique (fermeture)
@ ox M5J 150 h Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N<—230 260 N30 Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
66, S<+=> 15 S<+——+>15
32 N} 43 | —ax M5 X 38 o
@ 4x M10—— | ] jjul T%
DIN 912* E L1 ]
7_?» 5 & & 4 L
@ 5 M12—/ \ o | e A Be|| o o 8 ‘ gl g =
DIN 912* ‘ ‘ & g 5 g ® Py 7
d : b | 11
-Ring
n (@)ax G1/4"J 10 \@ @) ax M3"5ﬂ @5¢1.5
180 4x M3x5

139

@ X ax_oian7 (8)
‘@ )
200 - [-[&-é-o|- < ox_Mi2x17.5 (3)
—‘ e | o Y
& Be) :
)
LIS N o
30+0.02 30+0.02
(@)2x Msj 152
]
8 A B &
© ‘ 3

=

"

@

140+0.02

43 \
2x @10H7x12 (1)

Alimentation sans tube

N/S

0
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Série GP200 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES PARALLELES DEUX MORS
SERIE GP200

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application variable»

Réglage de la course en continu

Vous pouvez ajuster la course individuellement a votre
application a I'aide d’une vis de réglage

Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

Protection contre I’encrassement

Grace aux racleurs situés sur les dispositifs de guidage,
vous pouvez utiliser la pince en toute sécurité, méme
dans des conditions ambiantes difficiles

Version

GP2XX | 9 | s | s |

m
»a

e B% (3|

'))h’

0

[=
(=]

IP 40

Fermeture a ressort C

Force élevée S

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

Joint air de barrage

1P40
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» DETAIL DES AVANTAGES

Réglage de la course
- en continu pour l‘ouverture
- vis de réglage comprise dans la livraison
Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince
- transmission de forces élevées

Guidage prismatique
- absorption de forces et couples élevés

@ Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

@ Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
;r:ll)lll'iecgﬁon [mm] [N] [kal
6-12 170-335 0,33 IP40
8-20 510-1290 1,2 IP40
10-30 800 - 2480 2,9 IP40
15-40 1690 - 4500 8,3 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 77

Série GP200 / Pinces paralléles deux mors / pneumatique / Pinces






PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

Série MGH8000 80

5
!QJ Série GPHB8000 104
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Série MGH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
SERIE MGHS8000

> AVANTAGES PRODUIT

«’application compacte»

» Irrégularités du contour réduites

LLa construction plate et les possibilités de vissage
flexibles facilitent I'intégration dans votre application

» Protection contre I’encrassement

Grace aux racleurs situés sur les dispositifs de guidage,
vous pouvez utiliser la pince en toute sécurité, méme
dans des conditions ambiantes difficiles

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

MGH80XX

E (1 n(: an;f;lions de cycles sans maintenance o
+ Q,.E!i Capteur inductif °
+§ Capteur magnétique PS
P54 | IP54 ([ ]

80 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Jeu de montage (languette de commutation et support de fixa-
tion)
- pour la détection de la position a | aide du détecteur de proximité
(disponible en option)

Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

@ Synchronisation
- via un pignon et une crémaillere

Entrainement

- deux vérins pneumatiques a double effet
@ Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

Rainure intégrée
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Douilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
;r:ll)lll'iecgteion [mm] [N] [kal
10-20 60-90 0,35-0,5 P54
10-20 180-220 0,7-0,85 IP54
30-40 500-570 2,4-29 P54
50- 100 800-910 51-73 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
SERIE MGH8000 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

]
[

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

F F

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien sir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéeme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systéeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniére.
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CAPTEURS

[ = s
B emm»S
e S

©

Jeu de montage
Le jeu de montage est monté sur la pince a 'aide du matériel de fixation fourni. Le jeu de montage permet de détecter les posi-
tions de la pince grace a un détecteur de proximité inductif.

Détecteurs inductifs — NJ

Le capteur est introduit dans le bloc de serrage et fixé selon sa distance de détection. Il faut ensuite ajuster la languette de com-
mutation pour obtenir la position souhaitée. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron
libre, avec céble de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
SERIE MGH8000 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Eig CAPTEURS

MFS02

=9

MFS01

©

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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é @ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des céables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension

Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8010

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

agir en plus de la force de préhension.

100
50 My .~ “Mx
OMGH8010 <>
609 SMGH8010 > < mr
40 Fa
204
Mr [Nm] 12
0 T T T T 1 [mm]
25 50 75 100 125 Mx [Nm] 12
My [Nm] 8
Fa [N] 260
» FOURNI
L 4 [piece]
‘\L_f Anneau de centrage
DST40400
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ B Q CAPTEURS
o
a é GVM5 g;z;;ﬁﬁ:gn:;qZ:Zn équerre, cable 0,3 m - @
Q‘ Raccord pneumatique droit Be—— fiche M5 ' '
a
o — MFS02-K-KHC-P1-PNP
E CAPTEURS — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
o
ANS0027
M Complément de montage pour détecteur de proxi-
L] 2 mité ﬁ]ducm 9ep . | EH— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NJ4-E2-01
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

S—— é @ RACCORDS / AUTRES
NJ4-E2SK-01 - o e— KAG500
— Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche (o Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
- M8 // M8
g T— KAW500
= MFS01-K-KHC-P1-PNP . - . .
E Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m //' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGH8010

Course par mors [mm] 10
Force de préhension a la fermeture [N] 60
Force de préhension a l'ouverture [N] 90
Temps de fermeture [s] 0.07
Temps d'ouverture [s] 0.04
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 4.0
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 0.35

40£002 @ Fixation pince

@ 2x M4x6
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

@ 2x ) 4H7x6
| @ Rainure de détection capteur magnétique

! — @ Fixation des supports détecteurs

B\J‘ T 0 @ Fixation came de detection

Z &}X} _ % - oJ-— -+ @ Adaptateur

A \ i Pince
I
|

10
46

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

ox M3 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

<10 1 1 <—>10

45 56 @ @
204002 36 /" \\ N

‘ = i = |
5 @ 1 ; = o o % g
1 1 - I AN ) I | o R« I
©0© 5 Tl =R S i .
X T ‘ : o Ring
‘ — [ ] [ Heeee Qo) : ?3x1
i @2)( M5 Alimentation sans tube
@ 2x M3x4.5
X
1.9 2 %
78
- X ! | ]
~ 2 IM | i I /
2 B 15
% @ 1 ‘ — 0
(s) ] | i
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8020

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

100
50 My A= **Mx
OMGH8020 <> M
601 ©MGH8020 >< r
40 Fa
204
Mr [Nm] 12
0 T T T T [mm]
25 50 75 100 125 Mx [Nm] 12
My [Nm] 8
Fa [N] 260
» FOURNI
: o 4 [piece]
“r_l% Anneau de centrage
DST40400
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ Q CAPTEURS
o
R MFS01-S-KHC-P1-PNP
(R;VMS Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
accord pneumatique droit h— fiche M8
i a
B o T — MFS02-K-KHC-P1-PNP
E CAPTEURS — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
o
ANS0028
Complément de montage pour détecteur de proxi-
® B 9 . C— MFS02-S-KHC-P1-PNP O
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
= NJ4-E2-01
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
S—— é @ RACCORDS / AUTRES
NJ4-E2SK-01 - e KAG500
— Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche (o b Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
- M8 // IV
— T KAW500
= MFS01-K-KHC-P1-PNP . . . .
E Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m //' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

M8
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P Caractéristiques techniques

Course par mors [mm] 20
Force de préhension a la fermeture [N] 60
Force de préhension a l'ouverture [N] 90
Temps de fermeture [s] 0.09
Temps d'ouverture [s] 0.05
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 8.0
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 0.5
(1) 2xmane 50£0.02 Q@ Fixation pince
35 @ Alimentation en énergie
@ & ¢4H7XGW @ Fixation mors de préhension
} @ Rainure de détection capteur magnétique
& B‘L I @ F?xation des supports détecteurs
b " _—de- T —1 | 9o e @ Fixation came de detection
AR i Adaptateur
i Pince
L @ Raccord pneumatique (fermeture)
2x M3 @ Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<20 2 2 <—>20
45 76 @ @
20+0.02 56 / X \\ \
j
@ i ol . % 2
—o—--o- @ - L SIS I
e = 08 PR

20+0.02
™
R
I
Oz=

140
X
10
19 2 ‘ 100 ‘
L =<2 X— ] TLL i iJT ]
e ] | el
5 3 e B =
ENG 0 = ‘ L1/
® L g L
50+0.02

@ 2x M4x6
@ 2x P 4H7x4

35

T
|
»La >--—-—0¢
!
|

Alimentation sans tube
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8110

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

agir en plus de la force de préhension.

250
200 My A= **Mx
9 OMGH8110 <>
‘50'\’\‘\0\,\’ OMCH8110 < mr
100 Fa
501
Mr [Nm] 20
0 T T T T 1 [mm]
30 60 90 120 150 Mx [Nm] 20
My [Nm] 18
Fa [N] 435
» FOURNI
L 4 [piece]
‘\L_f Anneau de centrage
DST40800
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ B Q CAPTEURS
o
a é GVM5 g;z;;ﬁﬁ:gn:;qZ:Zn équerre, cable 0,3 m - @
Q‘ Raccord pneumatique droit Be—— fiche M5 ' '
a
o ———— MFS02-K-KHC-P1-PNP
CAPTEURS — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
o
ANS0020
M Complément de montage pour détecteur de proxi-
L] 2 mité ﬁ]ducm 9ep . | EH— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

é @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

I

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

AL A

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGH8110
Course par mors [mm] 10
Force de préhension a la fermeture [N] 180
Force de préhension a I'ouverture [N] 220
Temps de fermeture [s] 0.08
Temps d'ouverture [s] 0.04
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm3] 9.2
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 0.7
@ 2x M5x8 52:0.02 @ Fixation pince
@ 2x B5HTX6 34 @ Alimentation en énergie
‘ @ Fixation mors de préhension
1 L @ Rainure de détection capteur magnétique
$ [ ] @ Fixation des supports détecteurs
- ——XD B-EL S o= 4 & @ Fixation came de detection
A — @ Adaptateur
K 1 [ Pince .
| — @ Raccord pneumatique (fermeture)
' Raccord pneumatique (ouverture)
2x M5 @ @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<+—>10 2.5 2.5 <+—>10
56 66 38 39
28+0.02 @{ 43
{ | ]
u)"A pOT !
® : i — | dg O 2
reeerfd  tHsr e o s Ny .
© 5 [ solpao 12 o s

| @2XM5J

115

@ 4x @ 8h7

@ 2x M5x8
@ 2x D 5H7X6

52+0.02

34

@

‘
\
|
_J__ o)
| 7
‘

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication MGH8120 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8120

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
250 mors
200 My A= **Mx
9 OMGHg8120 <> M
1504 OMGH8120 > < r
100 Fa
501
Mr [Nm] 20
0 T T T T 1 [mm]
30 60 90 120 150 Mx [Nm] 20
My [Nm] 18
Fa [N] 435
» FOURNI
: o 4 [piece]
“r_l% Anneau de centrage
DST40800
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ Q CAPTEURS
o
N MFS01-S-KHC-P1-PNP
(R;VMS Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
accord pneumatique droit h— fiche M8
i a
. CAPTEURS — MFSO2CKHCPIPNP
- C—— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
ANS0021
Complément de montage pour détecteur de proxi-
® B 9 . C— MFS02-S-KHC-P1-PNP O
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
@ NJS-E2
o S ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m é @ RACCORDS / AUTRES
e KAG500
NJ8-E2S * . s )
/ Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 N //' pnecteur enfienable drolt Gable & m- Doule
ey T— KAW500
= MFS01-K-KHC-P1-PNP . . . .
E Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m //' '(\)A%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

Course par mors [mm] 20
Force de préhension a la fermeture [N] 190
Force de préhension a I'ouverture [N] 220
Temps de fermeture [s] 0.1
Temps d'ouverture [s] 0.06
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 18
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 0.85

62+0.02

@ 2x M5x8

@ 2x P 5H7x6 —\

57

D — -1 -—9©--—
R
\

<20 25 25 <20
56 86
28+0.02 63
odo—foou : —
@ o i !
N 1 1 n
rooe-tld g s it
@ @ 8 ‘ | 7 i 1 :
: | S A B NG a0e;fopo
ot | % &
@4xM3x6
155
12
115
X [ [ 1 : 1 [
— | |
e o ey
!
| | —H
| ! |
I i [ —
I
o X @ 2x M5x8 62+0.02
é@) (Dax Bsmme 4

!
> —-L - oo -1
|

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs

@ Fixation came de detection

@ Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

L
T ]
I
gd L :
Ql & h
1.2 O-Ring
@5x1.5

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication MGH8230 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8230

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

750+
6004 My A= **Mx
4 OMGH8230 <=
450-\ SMGH8230 > < Mr
300 Fa
150
Mr [Nm] 64
0 T T T T 1 [mm]
36 72 108 144 180 Mx [Nm] 64
My [Nm] 45
Fa [N] 760
» FOURNI
: o 4 [piece]
“r_l% Anneau de centrage
DST41000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ Q CAPTEURS
o
GVM5 W—— g;z&;ﬁﬁ:gnzqt';; équerre, cable 0,3 m - @
Raccord pneumatique droit Be— fi ! ’
iche M8
a
o — MFS02-K-KHC-P1-PNP
I CAPTEURS — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
o
ANS0022
Complément de montage pour détecteur de proxi-
® B 9 . C— MFS02-S-KHC-P1-PNP O
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

é @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

T F

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

AL A

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

Course par mors [mm] 30
Force de préhension a la fermeture [N] 500
Force de préhension a l'ouverture [N] 570
Temps de fermeture [s] 0.14
Temps d'ouverture [s] 0.1
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 64
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 2.4
@ 2x M6x10 90002 @ Fixation pince
@ % BoHTe 64 @ Al||m(lantat|on en ene/rgle .
\ @ Fixation mors de préhension
[ @ Rainure de détection capteur magnétique
L I @ Fixation des supports détecteurs
e N 573; AN N S == ) R 3)) Fixation came de detection
A & N @ @9 Adaptateur
i I Pince
. @ Raccord pneumatique (fermeture)
\ Raccord pneumatique (ouverture)
2xM5 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<—>30 3.5 3.5 <30
79 125 38 39
40:0.02 20 )
i
|
090 foco T —
® o — ! 4d O g
1 I | - Q Q
T &ee |- - gf%—er— -4 3 i
@ ::78 /’f \ ! 12 -Ring
) i 71T S\ owot—ogo @5x15
8 @ 2x M5 / \(S 65 Alimentation sans tube
g @ 4x M3x6
227
175
167
X o —— | —
— ‘ |
| \
f,f‘,T,f,f,T ,,,,,, T,k |
% : ‘ :
o i |
[ 1 | i
=
El
E @ 2x M6x10 20:0.02
@ @ 2x P 6HTx8 64

X
1

> ——F—%ye%f
\
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Taille de fabrication MGH8240 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8240

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

750 ‘
600 My .~ “Mx
— OMGH8240 <>
45o<>\\ D OMGHB240 > < Mr
——
—
300 Fa
150
| Mr [Nm] 64
0 T 1 [mm]
36 72 108 144 180 Mx [Nm] 64
My [Nm] 45
Fa [N] 760
» FOURNI
: o 4 [piece]
{_1)1 Anneau de centrage
DST41000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
@ CAPTEURS
v 1
R MFS01-S-KHC-P1-PNP
g;lxgrd neumatique droit Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
P q — fiche M8
i a
i CAPTEURS = MFS02-K-KHC-P1-PNP
] 21 C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
ANS0023
% Complément de montage pour détecteur de proxi-
« ey, mité i?]ductif 9 . L — MFS02-S-KHC-P1-PNP @
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
@ NJS-E2
= Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
e i é @ RACCORDS / AUTRES
- KAG500
/ ggtse-ftzﬁr de proximité indudtif - Fiche M8 g /- Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

M8

T *I

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

A A

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

MGH8240
Course par mors [mm] 40
Force de préhension a la fermeture [N] 500
Force de préhension a l'ouverture [N] 570
Temps de fermeture [s] 0.18
Temps d'ouverture [s] 0.14
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 128
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 2.9
@ Fixation pince
@ 2x M6x10 90£0.02 @ Alimentation en énergie
@ 2x BeHI 64 @ Fixgtion morslde préhension N
@ Rainure de détection capteur magnétique
[ @ Fixation des supports détecteurs
\ ) i @ Fixation came de detection
- o —-1 - }ny—T——fwy— — — 1 & g Adaptateur
A & Pince
wi’\ @ Raccord pneumatique (fermeture)
T Raccord pneumatique (ouverture)
ox M5 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<40 3.5 35 <40
79 145 ® 9
40:0.02 110 /
|
@ 550 G0l ; 7 ‘ -
‘ 1 o ‘ g3d :
+e oo |5 w*#f‘w;»;——ﬁ—o—\—;»— -+ 8 i .
® i AN roor—loseo 12 D31

Y
=
o
H
o
<+

267
17.5
187
X— g — T —
=l . | l .
L. \ C
P Tt —-— - — e — I 1
il \ o
L 1 | I L |
90+0.02

@ 2x M6x10
@ 2x P 6H7x8

@ 4x@B 10h7

T

|
%—%——ew

\

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication MGH8350 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8350

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> FOURNI

91\

4 [piece]
Anneau de centrage
DST41600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

H

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

1000 ]
500 —o—__ My < Mx
TT—— TOo—
— e O~ OMGHS350 <>
600 - OMGHB8350 >< Mr
400 Fa
200
| Mr [Nm] 130
0 T 1 [mm]
50 100 150 200 250 Mx [Nm] 130
My [Nm] 98
Fa [N] 1300

CAPTEURS
[

MFS01-S-KHC-P1-PNP

GV1-8X8 Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
Raccord pneumatique droit h— fiche M8
i |
H o | T — MFS02-K-KHC-P1-PNP
CAPTEURS C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
v
ANS0024
% Complément de montage pour détecteur de proxi-
- " mité inductif O — MFS02-S-KHC-P1-PNP O
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

T *I

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

A A

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGH8350
Course par mors [mm] 50
Force de préhension a la fermeture [N] 800
Force de préhension a l'ouverture [N] 910
Temps de fermeture [s] 0.3
Temps d'ouverture [s] 0.25
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 170
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 5.1
@ Fixation pince
@ 2x M8x12 120:0.02 (2) Alimentation en énergie
@ 2% P eHx12 90 @ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
} @ Fixation des supports détecteurs
X i i @ Fixation came de detection
by BT o 8 (3® Adaptateur
A g Pince
I\ @ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
sz M5 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
<50, 5 5 .5 38
97 184 9
50+0.02 140 { i
3 i —— gd :
oo | ® AJA%;T:¥A&A =7 * 1.2 -Ring
® [ l ; @5x1.5

50+0.02
N 2
<
k<4
@
X
>

334

20

@ 2x M8x12
@ 2x B 8H7x12

120+0.02

90

@ 4x$D12h7

W]

DO —

|

Alimentation sans tube

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

99

Taille de fabrication MGH8350 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication MGH8375 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH8375

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
1000 mors ‘ ‘ ‘
I | |
800 e My - “Mx
—— —o— OMGH8375 <>
—_| —0 OMGH8375 ><
600 — . Mr
400 Fa
200
i ! i Mr [Nm] 130
0 T 1 [mm]
50 100 150 200 250 Mx [Nm] 130
My [Nm] 98
Fa [N] 1300
o 4 [piece]
\m’ Anneau de centrage
DST41600
ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
GV1-8X8 Ea— MFS01-S-KHC-P1-PNP
) . Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
Raccord pneumatique droit ﬁ— fiche M8
i e — MFS02-K-KHC-P1-PNP
] C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
ANS0025
% Complément de montage pour détecteur de proxi-
-, L, mité inductif I — MFS02-S-KHC-P1-PNP @
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
@ NJS-E2
o S ] Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m é @ RACCORDS / AUTRES
— KAG500
NJ8-E2S ° . s )
. o - e o Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
/ Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 s /’ M8
= MFS01-K-KHC-P1-PNP ggr‘?rlwig?eur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
b—_ Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m / M8

100 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
MGH8375

Course par mors [mm] 75
Force de préhension a la fermeture [N] 800
Force de préhension a l'ouverture [N] 910
Temps de fermeture [s] 0.4
Temps d'ouverture [s] 0.35
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 255
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 6.2
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ 2x M8x12 120£0.02 @ Fixation des supports détecteurs
@ ox @eHTx12 90 @ Fixation came de detection
X Adaptateur
& I Pince
|l ka—B—‘ t— R o = @ Raccord pneumat?que (fermeture)
A4 Raccord pneumatique (ouverture)
‘ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
2x M5 @
38
<75 5 5 <75 @
97 234 i
50+0.02 190 } ]
n
0 = * y dd =
rele | F =P iR\ E—= 12 O-Ring
@ oy, 7 ! . @5x1.5
, : S —/ ‘ \é} @D/ Alimentation sans tube
§ @ 4x M3x6
434
20 284
Xﬂ«( %“ = : x
=t ———- I e
T T
L —t i *
@ ox MBX12 120:0.02
90

(1) 2x @eHrx2

@ 4x@ 12h7

T
= —Xﬁa——%—%ea——a————A
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Taille de fabrication MGH83100 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION MGH83100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

1000 ‘ ‘ ‘
800 —o—_ | | ‘ My - “Mx
—— —o— OMGH83100 <-->
—o—_ —o OMGH83100 -><- M
600 . r
400 Fa
200
i ! i Mr [Nm] 130
0 T 1 [mm]
50 100 150 200 250 Mx [Nm] 130
My [Nm] 98
Fa [N] 1300
» FOURNI
’ . 4 [piece]
{_1)1 Anneau de centrage
DST41600
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
R MFS01-S-KHC-P1-PNP
§V1'8X8 ) ; Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
accord pneumatique droit ﬁ— fiche M8
i —— MFS02-K-KHC-P1-PNP
i C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
ANS0026
.ﬁw Complément de montage pour détecteur de proxi-
A mité inductif TS MFS02-S-KHC-P1-PNP @
renauet = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
@ NJS-E2
o S ] Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m é @ RACCORDS / AUTRES

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

I

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

A A

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8
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P Caractéristiques techniques

MGH83100
Course par mors [mm] 100
Force de préhension a la fermeture [N] 800
Force de préhension a l'ouverture [N] 910
Temps de fermeture [s] 0.5
Temps d'ouverture [s] 0.4
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] HD
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 340
Protection de IEC 60529 IP54
Poids [kg] 7.3
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation came de detection
(D 2x mex12 170+0.02 Adaptateur
@) 2x ¢8H7x12—\ 140 Pince
i @ Raccord pneumatique (fermeture)
\ o Raccord pneumatique (ouverture)
,,,,, — _ Q, __B J p— oo —-fF—-—-—— 8l g Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
A T\ Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
M5 (2) - -
<+>100 ., 5 5 <100
284 i
97 } /
50:0.02 240 I & 0
® 1 ; ‘ Q & \ |
@é{@ N ‘{:Hﬁ/ S-S = N 12 8-;3{12

50+0.02

534
20, 334
| - :
@7’ \
X %————}L# ——————— T ——————— L%————
| ' |
LJ — T —
(1) 2xmsx12 170£0.02
OF ¢8H7x12—\ 140
x f
————— —-— ss———‘f———ewf——W—————

(@) ax@12n7

Alimentation sans tube
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Série GPH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
SERIE GPH8000

> AVANTAGES PRODUIT

«’application performante»

» Possibilité de mors de préhension lourds et trés
longs

Malgré sa structure plane, le chargeur de machine pour

pieces a usiner de grandes dimensions, telles que blocs

moteurs ou jantes permet d’utiliser une infinité de formes
de mors de préhension.

» Synchrone, asynchrone et avec sécurisation des
piéces a usiner
Choisissez entre un mouvement des mors synchrone
ou asynchrone, et augmentez la sécurité du processus a
I'aide de I'élément de serrage intégré, pour sécuriser la
piece a usiner en cas de chute de pression

» Protection contre I’encrassement

Grace aux racleurs situés sur les dispositifs de guidage,
vous pouvez utiliser la pince en toute sécurité, méme
dans des conditions ambiantes difficiles

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
E Mors de préhension synchronisés e ()
H Maintien de la position via I’élément de ° °
serrage

7\/‘& 5 millions de cycles sans maintenance ° ° °

5 Mio (max-)

200 . .
o Capteur inductif ° [} ®
L@? Protection contre la corrosion ([ ] [ ] )
P54 | IP54 (] [ [ ]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Elément de serrage
- Sécurisation des pieces a usiner en cas de chute de pression

Entrainement

- deux vérins pneumatiques a double effet

Réglage de la course
- possible des deux cotés grace aux vis de réglage de la course

@ Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Alimentation d’énergie
- possible sur plusieurs faces
- Attention: toujours alimenter les pinces a grande course avec les
limiteurs de débit fournis (réglage de la vitesse)

@ Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

Coulisse

- guidage carré entanche idéal dans un contexte d “environnement
hostile
- douilles de palier lisse sans entretien

Synchronisation
- via une roue dentée et une crémaillere
- sous capsule et protégé contre la saleté
- disponible également dans sa version asynchrone

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
Taille de
fabrication G| [N [kal
60-100 900 57-83 IP54
62,5-150 2000 15,2-21,4 IP54
80-220 3300 33,9-51 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série GPH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
SERIE GPH8000 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

E ! g CAPTEURS

=T 0 =

Détecteurs inductifs — NJ

Orienter le bloc de serrage vers la languette de commutation et insérer le capteur dans le bloc de serrage jusqu’a ce que la dis-
tance de détection nécessaire a la languette de commutation soit atteinte. Il est possible de déplacer de nouveau le bloc de ser-
rage pour effectuer un alignement précis. Les capteurs existent dans les modéles avec céble de 5 m et une extrémité de toron
libre, avec céble de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.
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é @ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des céables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Amortisseurs PowerStop

Pour réduire en douceur I’énergie cinétique

Les amortisseurs sont avant tout utilisés pour les mouvements rapides et non ralentis des mors. lls sont également adaptés aux
longs mors de préhension, aux masses de mors élevées et a 'optimisation de la cadence. 'énergie est absorbée par un amortis-
seur industriel hydraulique.
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PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
SERIE GPH8000 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

1| RACCORDS / AUTRES

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension

Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.

Série GPH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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Taille de fabrication GPH82060 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH82060

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
10004 ™™
My« *=* Mx M
r
< —
800
600
4004
FA
200 1
Mr [Nm] 400
0 T T T T 1 [mm]
0 90 180 270 360 450 Mx [Nm] 400
My [Nm] 400
Fa [N] 8000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000002 DST41000

2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
y DRV1-8X6

» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)

- 4 [piece] LD 2 [piece]

. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000002 DST41000
4 [piece]

& Limiteur de débit unidirectionnel

y DRV1-8X6
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
#—/ NJS-E2 KAWS500 . ) ) ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m f/l%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

T—
NJ8-E2S 0 $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille 1
// M8 PHE10X10NHDD-A
1 P Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH82060N-00-A GPH82060CL-00-A GPH82060CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 1050 1050
Course par mors [mm] 60 60 60
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 900 / 900 900 / 900 900/ 900
Temps de fermeture [s] 0.3 0.3 0.3
Temps d'ouverture [s] 0.3 0.3 0.3
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 13 13 13
Longueur mors de préhension max. [mm] 450 450 450
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 220 220 220
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 5.7 6.4 6.85

GPH82060N-00-A X @ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
Fixation mors de préhension
@ Fixation des supports détecteurs

! ﬁ—b @
2x @ 10h7x4
—
0o — ¢ 2xM6x8 @

4 1N
\ . M@ R ) ‘Z 33 Amortisseur
55 55 XX @ Vis de butée pour le réglage de la course
X @ Possibilité de fixation pour les montages
1 V{ ‘ spécifiques aux clients
5 | = n gi v ® Fixation languette de commutation
= —— <+ ©2 Elément de serrage
# Alimentation en énergie de I'élément de
serrage
o84 Borne capteur
@ Raccord pneumatique (fermeture)
,ﬂ ,ﬂ Raccord pneumatique (ouverture)
+ + 1 + - Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
A ‘ A S Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
g; —-—-—- & -—-—- —-—-—- ©-—-—- — @
o B \ 58
A+ RS ; = GPH82060CL-00-A
@4)( G1/8” ! o 73 26.5
200 =
io.o;o 5H7 N 6x M6x10 @ ‘ 8]
L=
@4xG1/8” 384
: == ], Gl
—— , =——— 3 8 @ ® I ° °
3}7"3 e | N e ! ¢
a © o —lo o — i "y B & e o ——-
s | s
@ 12 4xM4 @ * ° | ° kY

,36.9

@2x¢5H7x6
30 54
@4x M5xé\4’4"* X P 6HT:B @ GPHB2060CL-30-A
@ \ 5_1,20 | 524002 8x MBx16
N 15+002 i @ o 73 265 45 73 =
/o o §;77>‘(>f,f— & & ! - @ L] ‘ =
— : . 1] ‘
e =l = © s E / : 4
e ] I . ol z = — =
: —= = P ®
B | —F—H >
| ===t a ® @
Qe o o — — 11T @ \Q $/ =
g | w @
= ‘ 28 @ 13 allkal =™
® ® 1 * *
1.5 104 2 2 I 104 1.5 s | s
ro_ @ -—-—- N - — - i
<—>6 <—>6 ® | s
® s i ® 4

,36.9
36.9
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Taille de fabrication GPH82100 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH82100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
1000, M9 -—
[ [T | My «* Mx Mr
\ -
800
600 ~
o
400 T
FA
200 1
Mr [Nm] 400
0 ‘ L \ [mm]
0 90 180 270 360 450 Mx [Nm] 400
My [Nm] 400
Fa [N] 8000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000002 DST41000
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6
» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)
- 4 [piece] LD 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000002 DST41000
4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
W NJB-E2 gAW50? fichable E Cable 5 Douill
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m M%nneo eurentichable Equerre Lable > m - Loullle

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

//
NJ8-E2S D $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
// M8 PHE10X10NHDD-A
P Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH82100N-00-A GPH82100CL-00-A GPH82100CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 1050 1050
Course par mors [mm] 100 100 100
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 900 / 900 900 / 900 900/ 900
Temps de fermeture [s] 0.5 0.5 0.5
Temps d'ouverture [s] 0.5 0.5 0.5
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 13 13 13
Longueur mors de préhension max. [mm] 450 450 450
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 360 360 360
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 7.3 8.1 8.3

GPH82100N-00-A . y @ Fixation pince

g 2xQ 10h7x4 @ @Alimentation en énergie
4 % o 2xM6x8 @ Fixation mors de préhension
}\¥2 o @L@ @ Fixation des supports détecteurs
55 55 e o @ Amortisseur

@ﬁx

- i ‘@
8 Y
2R — LI
O = F=S N
‘ 544
+ + ! - - o
A | Ae
ffffffffff 6—-——1———————-— - ¢
B’ | B ®
| < K3 % ; E3 -+
@ 4x G1/8"J 2(‘)0
+0.02 @ 10H7
350 12><M6x10®
500
562
@4)@1/8”‘\ 544
Blo. === 6| °
;ﬂ> e .. lg, 38
QA 9| Py ! A

SN

@2x @ 5H7x6 4.&'_*
@4)( Msxsx 5,020

12 4xM4 @

/—AX @ 6H7x8 @

8x M8x16 @

~
I
©

86

o
=)
S

45, 54
| @ 152002 T | 724002
. \

— 1 e & I
= ——
=
ill N @
vzn

144

i

o
o =

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH82100CL-00-A

GPH82100CL-30-A

e
e

369
369
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Taille de fabrication GPH83063 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH83063

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
2500419 My €+ 1\
L o Mr
-~
2000
1500
1000
FA
500 1
Mr [Nm] 1020
0 T T T T 1 [mm]
0 120 240 360 480 600 Mx [Nm] 1010
My [Nm] 1020
Fa [N] 18000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600

2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
y DRV1-4X8

» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)

- 4 [piece] LD 2 [piece]

. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
4 [piece]

& Limiteur de débit unidirectionnel

y DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
@ NJ12-E2 KAws00 , . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m f/l%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

//' Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
/ M8

PHE14X15NHDD-A
Amortisseur de choc

T—
NJ12-E2S 0 $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques

GPH83063N-00-A GPH83063CL-00-A GPH83063CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 2300 2300
Course par mors [mm] 62.5 62.5 62.5
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 2000 / 2000 2000/ 2000 2000/ 2000
Temps de fermeture [s] 0.32 0.32 0.32
Temps d'ouverture [s] 0.32 0.32 0.32
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 35 35 35
Longueur mors de préhension max. [mm] 600 600 600
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 586 586 586
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 15.2 16.1 16.3

GPH83063N-00-A

X
2x § 20h7x6 @

b i 2x M10x10 @
K |
{\ i
—2x M14x1.5
825 825 @ ©
X
= =
I : : ) N
: |
i e — L i’I v
0 =ll== 0+
20H7x11
@4xe1/4“
\ @ ° &
A o AS|
g | F——- @ —® 8
$ 1 B'®
3
S
o T T
@
@4x¢8H7x15 / io,ozzsgmw er\moX:zo@
@4xM8x15 405
£0.02 G 8H7
445
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e

S
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B
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B
274 A‘s © @
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|
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12 AXMA@
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®
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|
T

16
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7 30 4x M8x12
224002
33‘_68 ﬁ4x®12H7x15@
© @ <—>40  67+002
@ ‘ 8><M12><18@
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© L - —1 I | S ™|
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4 145 | 5 5 145 4
<625 <++>62.5

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
Fixation mors de préhension

@ Fixation des supports détecteurs

@ Amortisseur

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH83063CL-00-A

o 82 1

m

46,

(415

82 . 515

o
|
&
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o 8
<
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I
\
46,
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Taille de fabrication GPH83100 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH83100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
2500419 My €+ 1\
L o Mr
-~
2000
1500
1000
FA
500 1
Mr [Nm] 1020
0 T T T T 1 [mm]
0 120 240 360 480 600 Mx [Nm] 1010
My [Nm] 1020
Fa [N] 18000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600

2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
y DRV1-4X8

» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)

- 4 [piece] LD 2 [piece]

. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
4 [piece]

& Limiteur de débit unidirectionnel

y DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
@ NJ12-E2 KAws00 , . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m f/l%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

T
NJ12-E2S 0 $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
//' Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille w

/ M8

PHE14X15NHDD-A
Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH83100N-00-A GPH83100CL-00-A GPH83100CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 2300 2300
Course par mors [mm] 100 100 100
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 2000 / 2000 2000/ 2000 2000/ 2000
Temps de fermeture [s] 0.5 0.5 0.5
Temps d'ouverture [s] 0.5 0.5 0.5
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 35 35 35
Longueur mors de préhension max. [mm] 600 600 600
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 714 714 714
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 16.1 174 174
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@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
Fixation mors de préhension

@ Fixation des supports détecteurs

@ Amortisseur

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH83100CL-00-A

o
&

415

GPH83100CL-30-A
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Taille de fabrication GPH83125 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH83125

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
2500 MOrs ‘ T ‘ Iy == 1]
L o Mr
-~
2000
1500 I~
1000 e
FA
500 I
Mr [Nm] 1020
0 ‘ L \ [mm]
0 120 240 360 480 600 Mx [Nm] 1010
My [Nm] 1020
Fa [N] 18000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)
- 4 [piece] LD 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
KAW500
a@— NJ12-E2 . ) . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m a%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

//
NJ12-E2S D $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

P
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille o
// M8 i PHE14X15NHDD-A

Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH83125N-00-A GPH83125CL-00-A GPH83125CL-30-A
Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 2300 2300
Course par mors [mm] 125 125 125
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 2000 / 2000 2000/ 2000 2000/ 2000
Temps de fermeture [s] 0.625 0.625 0.625
Temps d'ouverture [s] 0.625 0.625 0.625
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 35 35 35
Longueur mors de préhension max. [mm] 600 600 600
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4..8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 968 968 968
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 19.7 20.8 20.6
GPH83125N-00-A y X @ Fixation pince
L]—_:’: ExDEONTG (2) Alimentation en énergie
¢ E © 2XMIOA0 @ Fixation mors de préhension
}\pz M5 Nl @ Fixation des supports détecteurs
525 525 * @ ’ © @ Amortisseur
/\ﬁx @ Vis de butée pour le réglage de la course
x + N ;i ,\1 @ Possibilité de fixation pour les montages
= 1 & 1 % spécifiques aux clients
% LJJJ = 4 LJJJ j «Y @ Fixation languette de commutation
62 Elément de serrage
@ w;s;mx Alimentation en énergie de I'élément de
6x M6x11 serrage
20H7x11
™ [ \ Borne capteur
(aaxew/mj -L @ Raccord pneumatique (fermeture)
A? 3 * V#\ ¢ B °‘ s Raccord pneumatique (ouverture)
3 :;I ,,7i ,,,,,,, — & —- ,é,ﬂ,,,,@,,,,,,,,f"f,,, e Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N I A . 2 i Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
g 47 < 5;(600
@ ~=
(3)os SHMJ o aunioao (7) GPHB3125CL-00-A
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Taille de fabrication GPH83150 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH83150

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
2500 MOrs ‘ T ‘ Iy == 1]
L o Mr
-~
2000
1500 I~
1000 e
FA
500 I
Mr [Nm] 1020
0 ‘ L \ [mm]
0 120 240 360 480 600 Mx [Nm] 1010
My [Nm] 1020
Fa [N] 18000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)
- 4 [piece] LD 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 059600
4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
KAW500
a@— NJ12-E2 . ) . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m a%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

//
NJ12-E2S D $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

P
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille o
// M8 i PHE14X15NHDD-A

Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH83150N-00-A GPH83150CL-00-A GPH83150CL-30-A
Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 2300 2300
Course par mors [mm] 150 150 150
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 2000 / 2000 2000/ 2000 2000/ 2000
Temps de fermeture [s] 0.75 0.75 0.75
Temps d'ouverture [s] 0.75 0.75 0.75
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 35 35 35
Longueur mors de préhension max. [mm] 600 600 600
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1053 1053 1053
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 20.4 21.4 211
GPH83150N-00-A Y « @ Fixation pince
. . 2 20hTs6 @ @A.Iimf.entation en éne,rgie .
{}\E o | 2x M10x10 @ F!xat!on mors de prehen,smn
H—2x M14x1.5 @ Fixation des supports détecteurs
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@ Amortisseur

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH83150CL-00-A
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Taille de fabrication GPH83150 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication GPH84080 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH84080

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
350019 Wy o == .
< L o Mr
-~
2800
21004
1400
FA
7001 1
Mr [Nm] 1500
0 T T T T 1 [mm]
0 180 360 540 720 900 Mx [Nm] 1500
My [Nm] 1500
Fa [N] 24000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663

2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
y DRV1-4X8

» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)

- 4 [piece] LD 2 [piece]

. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663
4 [piece]

& Limiteur de débit unidirectionnel

y DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
@ NJ12-E2 KAws00 , . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m f/l%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

T—
NJ12-E2S 0 $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

//' Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
/ M8

PHE20X15NHDD-A
Amortisseur de choc
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P Caractéristiques techniques

GPH84080N-00-A GPH84080CL-00-A GPH84080CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 4000 4000
Course par mors [mm] 80 80 80
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 3300 / 3300 3300/ 3300 3300/ 3300
Temps de fermeture [s] 0.9 0.9 0.9
Temps d'ouverture [s] 0.9 0.9 0.9
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 45 45 45
Longueur mors de préhension max. [mm] 900 900 900
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1215 1215 1215
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 33.9 36.5 36
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@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
Fixation mors de préhension

@ Fixation des supports détecteurs

@ Amortisseur

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH84080CL-00-A

™
+ > B °
. o o .
@ @ @ 3
GPH84080CL-30-A
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Taille de fabrication GPH84080 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication GPH84160 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces
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PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE

TAILLE DE FABRICATION GPH84160

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
35001 ™ \ ] \ My % = \ix
X __M‘r
N
2800 o
2100
[E—
1400 3
FA
700 I
Mr [Nm] 1500
0 ‘ L \ [mm]
0 180 360 540 720 900 Mx [Nm] 1500
My [Nm] 1500
Fa [N] 24000
» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)
w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)
- 4 [piece] LD 2 [piece]
. Support détecteur ‘_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663
4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
KAW500
a@— NJ12-E2 . ) . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m a%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

% @ RACCORDS / AUTRES

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

//
NJ12-E2S D $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

C— KAG500

// Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
4 M8

PHE20X15NHDD-A
Amortisseur de choc
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N° de commande

P Caractéristiques techniques

GPH84160N-00-A GPH84160CL-00-A GPH84160CL-30-A

Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 4000 4000
Course par mors [mm] 160 160 160
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 3300 / 3300 3300/ 3300 3300/ 3300
Temps de fermeture [s] 1.8 1.8 1.8
Temps d'ouverture [s] 1.8 1.8 1.8
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 45 45 45
Longueur mors de préhension max. [mm] 900 900 900
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2390 2390 2390
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 40.7 43.5 43
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@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
Fixation mors de préhension

@ Fixation des supports détecteurs

@ Amortisseur

@ Vis de butée pour le réglage de la course

@ Possibilité de fixation pour les montages
spécifiques aux clients

@ Fixation languette de commutation

62 Elément de serrage

Alimentation en énergie de I'élément de
serrage

Borne capteur

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

GPH84160CL-00-A
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Taille de fabrication GPH84160 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication GPH84220 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE
TAILLE DE FABRICATION GPH84220

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren plus de la force de prehensmn.
350019 Wy o == .
< L o Mr
-~
2800
21004
1400
FA
7001 1
Mr [Nm] 1500
0 T T T T 1 [mm]
0 180 360 540 720 900 Mx [Nm] 1500
My [Nm] 1500
Fa [N] 19000

» FOURNI (SYNCHRONE / -00-A)

w 2 [piece] L 2 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663

2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
y DRV1-4X8

» FOURNI (ASYNCHRONE / -30-A)

- 4 [piece] LD 2 [piece]

. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
ANS000001 113663
4 [piece]

& Limiteur de débit unidirectionnel

y DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
CAPTEURS é @ RACCORDS / AUTRES
@ NJ12-E2 KAws00 , . ‘
i =z Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m f/l%nneoteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

T—
NJ12-E2S 0 $8-G-3
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

% @ RACCORDS / AUTRES

C— KAG500

//' Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
/ M8

PHE20X15NHDD-A
Amortisseur de choc

126 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

GPH84220N-00-A GPH84220CL-00-A GPH84220CL-30-A
Mors de préhension synchronisés Oui Oui
Maintien de la position via I'élément de serrage QOui Oui
Nombre d'éléments de serrage [piece] 0 1 2
Force de maintien par élément de serrage [N] 4000 4000
Course par mors [mm] 220 220 220
Force de préhension en fermeture / ouverture [N] | 3300 / 3300 3300/ 3300 3300/ 3300
Temps de fermeture [s] 2.5 2.5 2.5
Temps d'ouverture [s] 2.5 2.5 2.5
Poids propre du mors de préhension monté max. [kg] | 45 45 45
Longueur mors de préhension max. [mm] 900 900 900
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service [bar] 4.8 4.8 4..8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de service [°C] +5 ... +80 +5 ... +80 +5 ... +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 3500 3500 3500
Protection de IEC 60529 P54 IP54 IP54
Poids [kg] 48 51 50
GPH84220N-00-A @ Fixation pince
- 2x B 20n7x6 @ @ Alimentation en énergie
i 2M12x14 @ Fixation mors de préhension
K | @ Fixation des supports détecteurs
110 2 Mzoms@ o 1 ‘ @Amortisseur
X g‘ @ Vis de butée pour le réglage de la course
| = - == i = J , @ :Oe?z.i?i”té de fixatl?ontsour les montages
i ifiques aux clien
| [_'LJJ ‘E QJ E“[_“’J « @ F?xatio: languette de commutation
62 Elément de serrage
@‘“G‘/“”j 1158 Ql;rpaentatlon en énergie de I'élément de
= = ‘ ge
° o ° ! ° o o Borne capteur
s %)7777+\77774%777777777j‘}i 3 @Racoord pneumatique (fermeture)
1% B | B & Raccord pneumatique (ouverture)
8 b ? b i ! A &) Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
@mwwoJ ‘ o Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
| 710
1060 GPH84220CL-00-A
1194
®4><G1/4" ’— He
T ;&E — EEE

=0
@ x¢12H7x14x 94-%

12 AxM4 @

’_M. /4x¢ 16H7x16®
[ —ex Mwmza@

@ 4x M12x20 Ny
@ 30+0.02

o o 0 ® &7 2z ° 6 & & &1 .
= ¥r | — ﬁ;éﬁ &
Q i INES @
o | T i 18
I < o
Fe @ ¢ © o & of O NO 9 O 7 5
e g &|
& z @‘,74
9.5 290 | 11.5 115 290 9.5 7
<220 <220 20
s

4 T 1T
GPH84220CL-30-A

™= Bl
+ + + + + +
s s
¢ 4
s s
+ + + + + +
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Taille de fabrication GPH84220 / Pince paralléles deux mors grande course / pneumatique / Pinces






PINCE PARALLELE DEUX MORS A GRANDE COURSE
APERCU DES SERIES

ELECTRIQUE

Q Série GEH8000 130
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Série GEH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / électrique / Pinces

PINCE PARALLELES DEUX MORS GRANDE COURSE

SERIE GEH8000

> AVANTAGES PRODUIT

«’application puissante»

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Force de préhension élevée

Gréce a la force de préhension élevée, vous pouvez
manipuler en toute sécurité les pieces a usiner les plus
lourdes

Servocommande

Le réglage de la position, de la vitesse et de la force
combiné a un auto-maintien mécanique vous garantit
une fonctionnalité maximale

Multibus

Ainsi, vous restez flexible : PROFIBUS, SERCOS IlII,
PROFINET IO, EtherNet/IP ou EtherCat : choisissez la
solution la mieux adaptée a votre systeme

Taille de fabrication

GEH86XX-B

Profibus

Profinet, EtherCat, EtherNet/IP, Sercos

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

=R
% 2] 3

Détection intégrée

Auto-maintien mécanique

®) (@)

P54 | IP54
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» DETAIL DES AVANTAGES

Alimentation d‘énergie
- cable moteur avec fiche de connexion
- cable de codeur avec fiche

Douilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

Entrainement

- AC-Servomotor

@ Mors de préhension
- en acier rectifié
- fixation des mors de préhension

Guidage linéaire de précision
- absorption de forces et couples élevés
- chariot de guidage avec joint racleur pour | “intégration en milieu
hostile

@ Fixation et positionnement

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Synchronisation
- via un pignon et une crémaillere

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de maintien Poids Classe IP
Taille de

fabrication [mm] [N] [kal

GEH8660 60 200 - 3200 10 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

131

Série GEH8000 / Pince paralléles deux mors grande course / électrique / Pinces






PINCE CONCENTRIQUE TROIS MORS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

ﬁ Série MGD80O 134

b
d Série GD300 156
* Série GD 182

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 133

Apercu des séries / Pince concentrique trois mors



Série MGD800 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
SERIE MGD800

> AVANTAGES PRODUIT

«’application supérieure»

» Mors de préhension presque 100 % plus longs que
les mors de référence

L’absorption maximale de la force et du couple vous
permet une utilisation flexible avec une dynamique plus
élevée

» Meilleur rapport prix/performance

Réduit vos frais d’acquisition et accélere le retour sur
investissement de votre application

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
MGDEXX v N

m1 s

»a | Fermeture aressort C [}
7\/‘& 10 millions de cycles sans maintenance ° °
10 Mio (max.)

Cc -
= Capteur magnétique [} ®
+ P

*¢ Certifié salle propre ° )
P40 | 1IP40 [ [ ]
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Douiilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Boitier robuste et léger

- Alliage aluminium anodisé
@ Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince

@ Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort monté dans le compartiment du vérin (taille de fabrication
803)

Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

Guidage en T de précision
- absorption de forces et couples élevés

Taille de
fabrication

MGD801
MGD802
MGD803
MGD804
MGD806
MGD808
MGD810
MGD812

Course par mors

[mm]

o O b~ ON =

-
N O

Force de préhension Poids Classe IP
[N] [kal

30-34 0,025 IP40
40-45 0,05 IP40
78-110 0,08-0,115 IP40
125-160 0,14-0,18 IP40
240-295 0,26-0,35 IP40
415-560 0,47 -0,65 IP40

740 -920 0,98-1,16 IP40

1130 - 1420 1,67-2 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.

Rapide, clair et toujours a jour.
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Série MGD800 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUES TROIS MORS
SERIE MGD800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

g
=

-1 ALIMENTATION EN ENERGIE

=

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

Soupape d’échappement d’air rapide - DEV

Pour un échappement rapide de I’air comprimé et pour éviter toute pression dynamique

Les distributeurs en ligne assurent un temps de cycle rapide et empéchent la formation de condensation sur les pinces avec des
volumes du vérin réduits. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de
la pince.
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ALIMENTATION EN ENERGIE

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien siir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniere.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série MGD800 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUES TROIS MORS
SERIE MGD800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

i

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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@ RACCORDS / AUTRES

5

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension
Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.
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Taille de fabrication MGD801 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD801

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
’ o 6 [piece]
@1 Anneau de centrage
DST80200

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
irenpl la fort réhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio
30 @MOrS
|
Mx_ .My
24
\Mr
18 ~_ ©MGD801N -> <
——
—
12 Fal
6
| I |
| Mr [Nm] 2
0 T 1 [mm]
5 10 15 20 25 Mx [Nm] 2
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm]
Fa [N] 58

% ALIMENTATION EN ENERGIE

i i
, GVM3 a2 DSV1-8
m Raccord pneumatique ~ g Soupape de maintien de la pression
VM3 | SSL\J“a-BS de maintien de la pression avec échappement
& Raccord coudé male 'oﬂg ¢ Upape p pp!
. d’air rapide

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGD801N

Course par mors [mm] 1
Force de préhension a la fermeture [N] 30
Force de préhension a l'ouverture [N] 34
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.02
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] H
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm3] 0.2
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6
Protection de IEC 60529 IP40
Poids [kg] 0.025

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

38 39

S—— == =
<+ ~ al
Ql 9 & =
0.8
Q O-Ring
22x1

15

Alimentation sans tube

3.5

10.5

w
x
=z
N
@ 6x P 3h7
@ 6x M 2x3

DIN 912*
I'l
= g
ny' °
et
W lo—hb
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Taille de fabrication MGD802 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces
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PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD802

» SPECIFICATIONS PRODUIT

50 mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

40

30

20

7

» FOURNI
’ o 6 [piece]
@1 Anneau de centrage
DST80200

14

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

21

Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression

| Mx .My
\2Mr
OMGDBO2N > <
— Fal
—
i | Mr [Nm] 4
T 1 [mm]

28 35 Mx [Nm] 4

My [Nm] 6
Fa [N] 100

% ALIMENTATION EN ENERGIE

i i
, GVM3 a2 DSV1-8
m Raccord pneumatique ~ g Soupape de maintien de la pression
VM3 | SSL\J“a-BS de maintien de la pression avec échappement
& Raccord coudé male 'oﬂg ¢ Upape p pp!
. d’air rapide

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide
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Course par mors [mm]

Force de préhension a la fermeture [N]
Force de préhension a I'ouverture [N]
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm3]

Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

MGD802N

2

40
45
0.02
0.02
0.02

+5
+80
0.3
6
IP40
0.05

23.3

50.02

25

@ 6x M2x3.5

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

38 39

e
< ~ o
sl s & =
0.8
-Ring
@2x1

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication MGD803 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD803

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

» FOURNI
’ o 6 [piece]
@1 Anneau de centrage
DST80310

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

125
|
100 Mx H%YM
OMGD803NC -> <- r
75 OMGDB03N  ><-
™~ o @
T O—
50 ™ o Fal
—— Py
s —— T
\ﬂkr___‘ Je 4
| | Mr [Nm] 5
0 T 1 [mm]
9 18 27 36 45 Mx [Nm] 5
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 8

Fa [N] 155

% ALIMENTATION EN ENERGIE

i i
"h,__ DSV1-8E
3 GVM3 . - B Soupape de maintien de la pression avec échappement
Raccord pneumatique ._ dair rapide
Wwvm3 CAPTEURS

Raccord coudé male

DEV04
Soupape d‘échappement d‘air rapide

MFS01-S-KHC-P1-PNP

"'?‘Ng DSV1-8

Soupape de maintien de la pression

B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques

MGD803N MGD803NC

Course par mors [mm] 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 78 110
Force de préhension a l'ouverture [N] 87
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 32
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.08
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1.5 2.4
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.08 0.115

NC

+0.02 g3H7

| HE

A

51.5

35.5
28.1

@ 2x MSJ @31
®3x M3

DIN 912*

15.5

<t+3
3
o
o

7:0.01

40.8

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

S— T - — -
wn
44 & o
[SUBESY =
0.8
-Ring
©2.5x1

Alimentation sans tube

395

235

{17

288

g
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Taille de fabrication MGD804 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD804

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
200 mors
1 EEEmEEEE
160J\ Mx H%yMr
OMGD804NC - <-
120 ™ OMGDBOAN > <-
™~ S @
~
80 ~—o—__
T Fal
———g
0¢— o i 5t 1
I | Mr [Nm] 8
0 T 1 [mm]
12 24 36 48 60 Mx [Nm] 8
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 12
Fa [N] 250
» FOURNI
: o 6 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST06510
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
== . > .
L =l ALIMENTATION EN ENERGIE Lrgu ALIMENTATION EN ENERGIE
= ¥
m (R;;Icnggrd neumatiaue ““u’ gc?:;;gg de maintien de la pression avec échappement
P “ y d'air rapide
WVM3
@'a, Raccord coudé méale CAPTEURS
ER— MFSO1-S-KHC-I?1-PNP ) )
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
DEV04 fiche M8
Soupape d‘échappement d‘air rapide
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
DSV1-8 —— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

Soupape de maintien de la pression

146 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

MGD804N MGD804NC

Course par mors [mm] 4 4

Force de préhension a la fermeture [N] 125 160

Force de préhension a l'ouverture [N] 140

Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 35

Temps de fermeture [s] 0.02 0.02

Temps d'ouverture [s] 0.02 0.08

Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02

Pression de service min. [bar] 3 4

Pression de service max. [bar] 8 8

Pression de service nominal [bar] 6 6

Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5

Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 2.9 4.5

Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6

Protection de IEC 60529 IP40 IP40

Poids [kg] 0.14 0.18

NC 65° @ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
14.5 @ Fixation mors de préhension
ox Mg@ @ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
2 A ‘ s -3x M5x8 Pince
= A B 2x ¢4H7x6® (® Raccord pneumatique (fermeture)
! , Raccord pneumatique (ouverture)
N é)/ @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
£0.02 ng7

| [0 [
i

|
O e
] © |
D oy
o 3 B ‘
(5]
‘ @ o |
l © |
@2st @38
®3xM4 X
DIN 912* 2 1.9
j4
2 _‘, m I N~
] 3 5
! s g
| © Sl %
=5) ol
<
i 6.8 @@
RN
Il
|
| 2
| <
|

8:0.02

3.5

25
23
s I
[e<]
|
M3

Alimentation sans tube

465
215
182
@>
——

338

@ Bl 1
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Taille de fabrication MGD806 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD806

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
: o 6 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST40400

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
irenpl la fort réhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio
300 MOrs
N | [ |
240 y Mx_ .My
™~ \Mr
OMGD806NC ><-
180 A~ ©MGDB06N  -><-
o P
~¢ —
120 —o Fa
—~— !
B0 T 1
T
| Mr [Nm] 12
0 T 1 [mm]
15 30 45 60 75 Mx [Nm] 12
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 18
Fa [N] 420

% ALIMENTATION EN ENERGIE

g =
- GUMS - DSV1-8E
a 2 Raccord pneumatique droit ““u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
F) P d 4 dair rapide
DEV04
# Soupape d‘échappement d‘air rapide CAPTEURS
MFS01-S-KHC-P1-PNP
m S Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
DSV1-8 f— fiche M8
" Soupape de maintien de la pression
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP -
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGD806N MGD806NC

Course par mors [mm] 6 6
Force de préhension a la fermeture [N] 240 295
Force de préhension a l'ouverture [N] 265
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 55
Temps de fermeture [s] 0.04 0.04
Temps d'ouverture [s] 0.04 0.06
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 8.0 11
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.26 0.35
NC

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

Alimentation sans tube

N

ST~ 2 o=

[fe]

= E
8 3
©
. 00
N

24

52.8
8.
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Taille de fabrication MGD808 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD808

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

» FOURNI
: o 6 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST40600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

| 111
| [ |
ss0d N Mx H%YM
r
~C OMGD808NC -><-
3604 > >~ OMGDBOBN  -><-
TO— @i
T—O—__
240 —° Fal
\*\\#
1203 L
T .
| * Mr [Nm] 18
0 T 1 [mm]
18 36 54 72 90 Mx [Nm] 19
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 29

Fa [N] 660

% ALIMENTATION EN ENERGIE

¥ i
GVM5 . DSV1-8E
Raccord pneumatique droit “"‘u" igff;;;?dcée maintien de la pression avec échappement
DEVO4 CAPTEURS

Soupape d‘échappement d‘air rapide

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

MFS01-S-KHC-P1-PNP

B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP 0
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGD808N MGD808NC

Course par mors [mm] 8 8
Force de préhension a la fermeture [N] 415 560
Force de préhension a l'ouverture [N] 450
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 145
Temps de fermeture [s] 0.09 0.08
Temps d'ouverture [s] 0.09 0.13
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 18 26
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.47 0.65
NC

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

Alimentation sans tube

10.8

@ 2x M5 @61
@3)( M5 X

DIN 912~ 2 1.9

\
/
b

l

§

@ 6x M4x7
@ 6x @ 6h7,
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Taille de fabrication MGD810 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

152

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD810

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

» FOURNI
: o 6 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST07540

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression

1000 | | |
500 | | |
XL Do
~~
600
~ e @
400 ——
200
) G . |
0 T 1 [mm]
22 44 66 88 110

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

OMGD810NC -><-
OMGD810N  =><-

agir en plus de la force de préhension.

Mx .My
\2Mr

Fal

Mr [Nm] 27
Mx [Nm] 29
My [Nm] 43
Fa [N] 960

ALIMENTATION EN ENERGIE

Soupape d‘échappement d‘air rapide

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

MFS01-S-KHC-P1-PNP

GVM5 . DSV1-8E
Raccord pneumatique droit “"‘u" igff;;;?dcée maintien de la pression avec échappement
DEVO4 CAPTEURS

B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP 0
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGD810N MGD810NC

Course par mors [mm] 10 10
Force de préhension a la fermeture [N] 740 920
Force de préhension a l'ouverture [N] 790
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 180
Temps de fermeture [s] 0.1 0.1
Temps d'ouverture [s] 0.1 0.15
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 37 50
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.98 1.16
NC 570 @ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
26.7 @ Fixation mors de préhension
2x M5 @ @ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptat
o —rey & paaiatur

24.6,
NN
2

2x @ 6H7x8 @ @ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

\ ‘ 4
~h — Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

60

£0.02 96H7 38 @

1/

@8
@5
f
M5

97
83

12 -Ring
@5x1.5

61

48.1

Alimentation sans tube

13.4

®2x M5 P75

®3x M6 X

DIN 912~
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Taille de fabrication MGD812 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

154

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION MGD812

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

» FOURNI
: o 6 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST41000

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

1500 ‘ ‘ ‘ ‘
| [ |
1200 \J\ Mx .My
k \Mr
~¢ OMGD812NC =><-
900 S OMGD812N -><
T L 2
——
600 TT— Fal
300 @
D S— . J
1 Mr [Nm] 41
0 T 1 [mm]
25 50 75 100 125 Mx [Nm] 45
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 65
Fa [N] 1500

% ALIMENTATION EN ENERGIE

¥ i
GV1-8X8 . DSV1-8E
Raccord pneumatique droit “"‘u" igff;;;?dcée maintien de la pression avec échappement
DEVOS CAPTEURS

Soupape d‘échappement d‘air rapide

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

MFS01-S-KHC-P1-PNP

B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP 0
= Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGD812N MGD812NC

Course par mors [mm] 12 12
Force de préhension a la fermeture [N] 1130 1420
Force de préhension a l'ouverture [N] 1200
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 290
Temps de fermeture [s] 0.12 0.12
Temps d'ouverture [s] 0.12 0.17
Précision de répétition +/- [mm] 0.02 0.02
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 69 97
Classe de salle propre selon DIN EN ISO 14644-1 | 6 6
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 1.67 2
NC

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

2@

=)
)
PN 2
s =
b 1.2 -Ring
@5x1.5

68

Alimentation sans tube

14.4

@ 2x G1/8" @91
®3x M6 X

DIN 912*

87.8
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Série GD300 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
SERIE GD300

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application économique»

Concentration sur ’essentiel

LLe mode de préhension le plus économique : vous
réduisez ainsi vos codts de production

Guidage par rainure en T éprouvé

Cette technique de guidage établie et éprouvée est la
seule a garantir une fiabilité de processus maximale

Construction compacte

Réduit les irrégularités du contour de votre application

Version

%) (] (s3] [35]

10 Mio

T
»E)

-))h

|

[=/
[=]

IP 40

Fermeture a ressort C

Ouverture a ressort O

Force élevée S

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

Joint air de barrage

IP40

156  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

@ Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince
- transmission de forces élevées

@ Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort intégré dans la chambre du vérin comme accumulateur
d‘énergie
Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

Came de détection intégrée et réglable
- pour la détection directe des mors de préhension

@ Support détecteur
- Support de capteur inductif de proximité (10)

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP

;r:llalll'z::ﬁon [mm] [N] [kgl

GD303 3 200 - 300 0,13-0,16 IP40
GD304 2-4 450 - 1500 0,22-0,28 IP40
GD306 3-6 750 - 2300 0,5-0,65 P40
GD308 4-8 1200 - 4000 0,85-1,2 IP40
GD310 5-10 2000 - 6400 1,6-22 IP40
GD312 6-12 3500 - 9250 2,7-3.8 IP40
GD316 8-16 6500 - 19100 51-8 IP40
GD320 10-20 8200 - 18700 9,6 IP40
GD330 15-30 15300 - 34700 24 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série GD300 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUES TROIS MORS
SERIE GD300 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

COMPOSANTS DES PINCES

Mors universels - UB300

Pour les mors de préhension ouverts,
la piece de pression sert a positionner
par ressort la piece a usiner contre une
butée, ce qui permet de réduire consi-
dérablement les charges sur la pince
lors de I'assemblage.

<>
«“»

Fiq

00 00
0o 00

Piéce de pression - ADS300
Pour les mors de préhension ouverts, la piece de pression sert a positionner par ressort la piece a usiner contre une butée, ce qui
permet de réduire considérablement les charges sur la pince lors de I'assemblage.

158  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



ALIMENTATION EN ENERGIE

an ae

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien siir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéeme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniére.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série GD300 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUES TROIS MORS
SERIE GD300 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

- 0
= iy
- E
-

Détecteurs inductifs — NJ

Le capteur est introduit jusqu’en butée puis fixé dans le bloc de serrage. Il faut ensuite ajuster la languette de commutation pour
obtenir la position souhaitée. Les capteurs existent dans les modeéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre, avec céble
de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.
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E g Q CAPTEURS

i

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série GD300 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUES TROIS MORS
SERIE GD300 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

RACCORDS / AUTRES

é
|
:

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des conduites de raccordement

Des cébles d’'une longueur de 10 m avec une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas
par cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M12. Un céble d’une longueur de 5 m avec prise/fiche est
disponible pour la liaison |O-Link.

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension

Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.
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Taille de fabrication GD303 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD303

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.

I

— T T 1
240 —o Mx_ oMy

s o O Mr

o T Oo—— GD303NC-C

180 — GD303NO-C
T %—— 6 ©GD303NC ><
120 Sumen Fal
60
—e
| | || ‘ Mr [Nm] 6
0 T l [mm]
0 10 20 30 40 50 Mx [Nm] 9
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 12
Fa [N] 500
" 2 [piece] o 6 [piece]
& Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB3-07 DST40400

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

NJ3-E2SK
Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
M8

uB303
Jeu de mors universel aluminium

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @

Jeu de mors universel acier .
fiche M8

.-""'--

I =
UB303ST SE—— MFS01-S-KHC-P1-PNP

Be——

ALIMENTATION EN ENERGIE A—— MFS02-S-KHC-P1-PNP @

Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

- ‘@ GVM5
=iin Raccord pneumatique droit
“ RACCORDS / AUTRES
e e— KAG500 5
WVMS : Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille ° o
A Raccord orientable /” M8
% . P— KAW500 ) 5
I’ Dsv1-8 - ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
L Soupape de maintien de la pression / M8

. DSV1-8E

“’“u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
4 d’air rapide
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P Caractéristiques techniques

GD303N-C GD303NC-C GD303NO-C
Course par mors [mm] 3 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 200 270
Force de préhension a I'ouverture [N] 230 300
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 70 70
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02 0.03
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.03 0.02
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 3.5 6.7 6.7
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.13 0.16 0.16
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
NC / NO @ 49 @ Fixation des supports détecteurs
003G H®38 w w Possibilité de raccordement d’air de barrage
$00203H7 | ] , @ @9 Adaptateur
x M3
‘ L Pince
~ {4? \ @ Raccord pneumatique (fermeture)
o B | A Q E Raccord pneumatique (ouverture)
+ @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
y x o373s (1)
3x max10 (1) @ @
: N =
= < s 8 & z
n| © \n S
N B ‘ A a I -Ring
\_ [ ‘ﬂ} 0.8 ?3x1
= 12
2x M2.5x4 @ n Alimentation sans tube
m™m
i 10.5
5 e "
VA
~ ~N
o N 2
@ 3x M3
DIN 912*
===t
U1
© -QH_UJ
N S B"\ ‘A g
‘ ; ARtk -
ﬁ -
~N 7]

Sy
16.8
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Taille de fabrication GD304 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD304

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
15009
\§ T
1200 Mx_ .My
) B GD304SCC \Mr
~ s GD304S0O-C
900 AGD304S-C -><-
A~ " 0GD304NCC
—
600 T —A—_ | GD304NO-C Fal
—_ % :@3?4N-C ><
I e o e S 2
300 = YN
o [ ] ‘ T —‘—7 - Mr [Nm] 8
15 30 45 60 75 Mx [Nm] 15
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 15
Fa [N] 700
" 2 [piece] o 6 [piece]
& Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB3-08 DST40400

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE

UB304 a2 DSV1-8

Jeu de mors universel aluminium 3 | Soupape de maintien de la pression

ADS304N-S
Piece de pression N/ S

CAPTEURS

NJ3-E2SK

Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche @
ADS304C-0 "':;: M8
Piece de pression NC / NO / SC / SO

UB304ST T~ DSVis8E . ,
. . - Soupape de maintien de la pression avec échappement
Jeu de mors universel acier 5 . :
f d’air rapide

MFS01-S-KHC-P1-PNP

E— . o . R ®
B Détecteur magnétique en equerre, cable 0,3 m - e o
fiche M8
& @ GVM5 O — MFS02-S-KHC-P1-PNP -
‘; > Raccord pneumatique droit — Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

WVM5
r Raccord orientable
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aDa0iNC

P Caractéristiques techniques

GD304NC-C
Course par mors [mm] 4 4
Force de préhension a la fermeture [N] 450 650
Force de préhension a l'ouverture [N] 500
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 200
Temps de fermeture [s] 0.025 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.025 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 9.2 19
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 0.22 0.28

GD304NO-C
4

700
200
0.08
0.02
0.05

+5
+80
19
IP40
0.28

GD304S-C

2
1000
1100

0.025
0.025
0.05
2

8

6

+5
+80
9.2
IP40
0.22

GD304SC-C
2
1400

400
0.02
0.03
0.05
4

8

6

+5
+80
19
IP40
0.28

GD304S0-C
2

1500
400
0.038
0.02
0.05

+5
+80
19
IP40
0.28

NC/NO/SC /SO 57

T

12

+0.02 @4H7

2x M3 @

26

al

E
2x @4H7x5 @
3x M5x8 @

2x M3x4.5 @

N<—>4

S <2
g\}{
w

ox o5h7 (3)
6x M3x5 @

&

®3x M4

DIN 912*

- 2
B 3 "
=
0
N o
Ju N
[ T E&]

)

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs

Possibilité de raccordement d’air de barrage

@ Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

——

25

23

M3

-Ring
@3x1

Alimentation sans tube

N/S

35
26

S
=T
23

e
21.9
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Taille de fabrication GD306 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD306

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
EEEEEEEN
2000 I\ B GD306SC-C Mx ,_,%y
N GD306S0-C Mr
15001 S AGD306SC -><-
A O GD306NC-C
1000 ~— .gggggz(ﬁc_x_ Fal
To— T T mmms @
b 4 T e N
e ——— o
- —
. — i O Mr [Nm] 35
0 18 36 54 72 90 Mx [Nm] 50
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 45
Fa [N] 1200
3 [piece] L 6 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB3-39 DST40600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE

UB306 e~ DSV1-8
Jeu de mors universel aluminium LI Soupape de maintien de la pression
UB306ST - DSV1-8E
Jeu de mors universel acier ,““’I ic;lijfzr;?d(ée maintien de la pression avec échappement
1 T f ADS306N-S o
Piece de pression N/ S CAPTEURS
NJ8-E2S @
ADS306C-0 Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
Piece de pression NC / NO / SC / SO
- MFS01-S-KHC-P1-PNP -
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - e o
fiche M8
& % GVM5 O — MFS02-S-KHC-P1-PNP @
’; o Raccord pneumatique droit [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

WVM5
r Raccord orientable
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GD306N-C GD306NC-C GD306NO-C GD306S-C GD306SC-C GD306S0O-C

Course par mors [mm] 6 6 6 3 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 750 1000 1600 2150

Force de préhension a I'ouverture [N] 800 1050 1750 2300
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 250 250 550 550
Temps de fermeture [s] 0.03 0.03 0.05 0.03 0.03 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.03 0.05 0.08 0.03 0.05 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 22 48 48 22 48 48
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.5 0.65 0.65 0.5 0.65 0.65

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
NC/NO/SC/ SO @74 (3 Fixation mors de préhension

256 @ Rainure de détection capteur magnétique

@ Fixation des supports détecteurs

10'021 ?4H7 2% M5 @ Possibilité de raccordement d’air de barrage
. e @ Adaptateur
/Q{ P Pince

a 7,\4 /B’P\ﬁg 9 @ Raccord pneumatique (fermeture)

— Raccord pneumatique (ouverture)
" | 2X B4H7x8 @ @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
” N 3x M6x10 @ Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

38 @

il
erd
%E]
o]

28
a5
f
M5

49.5
24
S ey
lo~)

12 -Ring
e @5x1.5

Alimentation sans tube

N<t+—>6
[ sa o3
S|

X ox p6h7_(3)

o~
o~
o 6xM4x6®
T o I
=
(=}
+
= ~ (4
i
® 7S
3x M5 = o =
DIN 912 %@ﬁw |
2 . <@ R
o B N
| 5% 5
| \Fl
‘\‘ Cal
<
s
|
E = Ve
=t = s
s
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Taille de fabrication GD308 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD308

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren p|US de la force de prehensmn.
EEEEEEEN
Mx .My
8200 ~=_ BGD308SCC OMr
) GD308SO-C
2400 \"\\. AGD3085C -><-
TS — _— O GD308NC-C
— -
oy 3‘@&&&\- oggiggﬁgc.x. Fal
— ——5 =S
800 = —@ SN
4 —
0 ] ﬁ- - - Mr [Nm] 50
0 22 44 66 88 110 Mx [Nm] 80
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 60
Fa [N] 1800
3 [piece] L 6 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB8-30 DST40800

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE

UB308 e~ DSV1-8
Jeu de mors universel aluminium LI Soupape de maintien de la pression
DSV1-8E
il UB308ST B - . )
Jeu de mors universel acier ,““’I ic;lijfzr;?d(ée maintien de la pression avec échappement
1 T f ADS308N-S o
Piece de pression N/ S CAPTEURS
NJ8-E2S @
ADS308C-0 Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
Piece de pression NC / NO / SC / SO
C— MFS01-S-KHC-P1-PNP -
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - e o
fiche M8
= "@ GV1-8X8 i MFS02-S-KHC-P1-PNP @
’; o Raccord pneumatique droit [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

WV1-8X8
r Raccord orientable

170  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

-

GD308N-C GD308NC-C GD308NO-C GD308S-C GD308SC-C GD308S0-C
Course par mors [mm] 8 8 8 4 4 4
Force de préhension a la fermeture [N] 1200 1800 2600 3800
Force de préhension a I'ouverture [N] 1300 1900 2800 4000
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 600 600 1200 1200
Temps de fermeture [s] 0.05 0.03 0.06 0.05 0.03 0.06
Temps d'ouverture [s] 0.05 0.06 0.08 0.05 0.06 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 47 108 108 47 108 108
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 0.85 1.2 1.2 0.85 1.2 1.2
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
NC/NG/SC/ SO 23(2, @ Fixation mors de préhension
+0.02 @5H7 @ Rainure de détection capteur magnétique
18 | ——2xMs @ @ Fixation des supports détecteurs
P ‘ ol Possibilité de raccordement d’air de barrage
o B A N o @Adaptateur
N ‘ ” Pince
¢ —
I

43.5

2x @5 H7x8 @
3x M8x12 @

,k
puy
N

4
75
61
25

LZX M3x5 @

N<—>8

K J
@) 2cus 26

26.7

b
q X o 087 (3)
Sl 6xM6x9®

I
1A

S ~

S

H

@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

1
i
8 s & 2
12 -Ring
@5x1.5

Alimentation sans tube

N/

S

36

=
31

&
&
29.9
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Taille de fabrication GD310 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD310

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
iren pl la for réhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agiren pius de la force de prenensio
EEEEEEEE
5000 Mx .My
I\ ~ mGD310SCC \Mr
s GD310S0-C
3750 S A AGD310SC ><
\»\\‘ T OGD310NC-C
2500 ] ———o- — . " GD3IONOC Fal
o QGD310N-C -><-
—0
— ——— 4 =i S
1250 ¥ ——o— o PSRN
-
*
. ] T3 - Mr [Nm] 75
25 50 75 100 125 Mx [Nm] 100
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression My [Nm] 90
Fa [N] 2500
L 6 [piece]
\ ’ Anneau de centrage
DST41000

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES ALIMENTATION EN ENERGIE

UB310 e~ DSV1-8
Jeu de mors universel aluminium L Soupape de maintien de la pression
UB310ST i DSV1-8E
Jeu de mors universel acier ’“u" igff;g?die maintien de la pression avec échappement
1 T f ADS310N-S
Piece de pression N/ S CAPTEURS
NJ8-E2S S
ADS310C-O Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
Piece de pression NC / NO / SC / SO
C— MFS01-S-KHC-P1-PNP -
. B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - ° o
ALIMENTATION EN ENERGIE fiche M8
= "@ GV1-8X8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
ﬂ; > Raccord pneumatique droit — Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
‘g"”’sxs . RACCORDS / AUTRES
accord orientable

S$8-G-3 @
5 Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques

GD310NC-C GD310NO-C GD310S-C GD310SC-C GD310S0-C
Course par mors [mm] 10 10 10 5 5 5
Force de préhension a la fermeture [N] 2000 2800 4400 6200
Force de préhension a I'ouverture [N] 2100 2900 4600 6400
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 800 800 1800 1800
Temps de fermeture [s] 0.1 0.07 0.2 0.1 0.07 0.2
Temps d'ouverture [s] 0.1 0.2 0.07 0.1 0.2 0.07
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 100 220 220 100 220 220
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 1.6 2.2 2.2 1.6 2.2 2.2
@ Fixation pince
NC/NO/SC/ S0 114 @Alimentation en énergie
90 @ Fixation mors de préhension
+0.02  D5H7 @ Rainure de détection capteur magnétique
24 Fixation des supports détecteurs
/2x v @ Possibilité de r;)crt):ordement d’air de barrage
B ‘L’é‘ Adaptateur
5 4 ﬁa' : /\ d o Pince
i — ,‘7 . @ Raccord pneumatique (fermeture)
\ | Raccord pneumatique (ouverture)
3 ‘ / 2 PsHTe @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
1 § - 3x M8x12 @ Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
2x M3x4

2x M3x4

el
71
28
fm
=@
68

,_.
o |

10

24 \2

N<—>10

x G1/8" @ @2XM3X5

6x_P10h7 @

6x M 6 x10 @

34.3

@ 3x M6

DIN 912*

@ 2x M3x5

—

V4
{
\ i _
— [/
1
o w & =
] ©
12 O-Ring
@5x1.5

Alimentation sans tube

N/S

38

10

L2
34.9
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Taille de fabrication GD312 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS

MORS

TAILLE DE FABRICATION GD312

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de
mors

100001
8000
&
6000
4000
<»——————0______‘______‘______’___-__’
- '\‘\‘\z‘g—.
o * ° ¢ ——F

32 64 96 128 160
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression

o

> FOURNI

3 [piece] : o
. Support détecteur \‘I:I;
KB8-32

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

la longueur des

®GED312SCC
GD312S0-C
AGD312S-C =><-
OGD312NC-C
GD312NO-C
©GD312N-C -><-
il S
SN
Mr [Nm]
mm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]
6 [piece]
Anneau de centrage
DST41000

agir en plus de la force de préhension.

Mx .My
\2Mr

Fal

100
120
120
3200

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

@ @ COMPOSANTS DES PINCES

ALIMENTATION EN ENERGIE

uB312 - DSV1-8E
. - D Soupape de maintien de la pression avec échappement
Jeu de mors universel aluminium L 5 ] ,
L d’air rapide

A
UB3125T @Q CAPTEURS
Jeu de mors universel acier

o

NJ8-E2S

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

&

LA

ADS312C-0
Piece de pression NC / NO / SC / SO

MFS01-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

&

ADS312N-S
Piece de pression N/ S

!

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

=M

&5 é GV1-8X8
Q‘ . Raccord pneumatique droit

e DSV1-8

" ? Soupape de maintien de la pression

g

$8-G-3

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

RACCORDS / AUTRES
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P Caractéristiques techniques

GD312N-C GD312NC-C GD312NO-C GD312S-C GD312SC-C GD312S0-C
Course par mors [mm] 12 12 12 6 6 6
Force de préhension a la fermeture [N] 3500 4150 7600 9000
Force de préhension a I'ouverture [N] 3600 4250 7850 9250
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 650 650 1400 1400
Temps de fermeture [s] 0.2 0.15 0.35 0.2 0.15 0.35
Temps d'ouverture [s] 0.2 0.35 0.15 0.2 0.35 0.15
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 190 420 420 190 420 420
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 2.7 3.8 3.8 2.7 3.8 3.8
@ Fixation pince
NC/NO/SC/SO @Alimentation en énergie
@139 @ Fixation mors de préhension
¢1g @ Rainure de détection capteur magnétique
10.02 . 6H7 (@ Fixation des supports détecteurs
| — M5 @ Possibilité de raccordement d’air de barrage
L Adaptateur
3 [C '/.B‘ ‘ Af N o Pince
‘ © @ Raccord pneumatique (fermeture)
—- f - Raccord pneumatique (ouverture)
~ : I ox ¢6H7X10® Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
© \\ - % M10x15 @ Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
2x M3x4

2x M3x4

S<t+—>6

79.5

2x G1/8" @ @ 2x M3x6

423
NG—>12
\

@ 3x M8

DIN 912*

@ 2x M3x6 *\

!

.

o
<
o
H
=T
2| i X
@
I~ o~
=
=]
H
o
o
-

2x M3x4 J

6x Q10h7@
9x M6 x12 @

n
n
s s =
1.2 -Ring
?5x1.5
Alimentation sans tube
N/S
Y = s '
=== A
&

68
49

=D

42.5

10

s
40.8
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Taille de fabrication GD316 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD316

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI

9

3 [piece]
Support détecteur
KB8-33

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

20000 4

16000 4
4
12000 4

8000 4
<

4000 7

mors

80 120 160 200

Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression

&

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

®GD316SC-C
GD316S0-C
AGD316S-C -><-
OGD316NC-C
GD316NO-C
OGD316N-C -><-
mi S
@I N
Mr [Nm]
[mm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]
6 [piece]
Anneau de centrage
DST41600

agir en plus de la force de préhension.

Mx .My
\2Mr

Fal

140
160
180
5000

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

uUB316 - DSV1-8E
. - D Soupape de maintien de la pression avec échappement
Jeu de mors universel aluminium L 5 ,
u d’air rapide

A
UB316ST @Q CAPTEURS
Jeu de mors universel acier

o

NJ8-E2S

ADS316N-S
Piece de pression N/ S

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

&

ADS316C-0O

Piece de pression NC / NO / SC / SO

LA

MFS01-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

&

GV1-8X8
Raccord pneumatique droit

!

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

(WO
= L

DSV1-8

Soupape de maintien de la pression

g

$8-G-3

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

RACCORDS / AUTRES
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P Caractéristiques techniques

GD316N-C GD316NC-C GD316NO-C GD316S-C GD316SC-C GD316S0O-C
Course par mors [mm] 16 16 16 8 8 8
Force de préhension a la fermeture [N] 6500 8600 14000 18700
Force de préhension a I'ouverture [N] 6600 8700 14400 19100
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 2100 2100 4700 4700
Temps de fermeture [s] 0.25 0.2 0.4 0.25 0.2 0.4
Temps d'ouverture [s] 0.25 0.4 0.2 0.25 0.4 0.2
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 4 4 2 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5 +5 +5 +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 470 960 960 470 960 960
Protection de IEC 60529 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40 IP40
Poids [kg] 5.1 8 8 5.1 8 8
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
NC/NO/SC/ SO 179 @ Fixation mors de préhension
146 @ Rainure de détection capteur magnétique
+0.02 g6H7 @ Fixation des supports détecteurs
38 Possibilité de raccordement d’air de barrage
/2)( M @ Adaptateur
Pince
SRS @ Raccord pneumatique (fermeture)
®| /3 ‘ A )Y E Raccord pneumatique (ouverture)
ol+ — — — Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Q ‘ Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
3 N z 2x @ 6H7x10 @
3x M10x15® 2% M3x4 38 @
rzx M3x4 M l X
T 0 A L N 7 47
1A (
83 g g g :
R E Il o
T i 3ing
o !
- 2x G1/8"
2M3E @ 44 * G @ @2X M3x6 Alimentation sans tube
2 39 N X 6x 12h7@
1 = .5 : axws x12(3)
@ © %
3 ! of
| o
Z - ]
K
®
@ N/S
3x M8 R
DIN 912* [ ll .
(=] oy +
@2xM3x6\ 34 ﬂ! $B!A¢ m @I
f [ -
I =

{

NS

2x M3x4

46.9
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Taille de fabrication GD320 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD320

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction
200007™"
4
16000

12000+

4000+

o

0 50 100 150 200 25
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression

> FOURNI

3 [piece] : o
. Support détecteur \‘I:I;
KB8-34

1 [mm]
0

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

de la longueur des

AGD320S-C <>
©GD320N-C <>

8000!’\’\0\.\_‘\’

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

6 [piece]
Anneau de centrage
DST42000

agir en plus de la force de préhension.

Mx .My
\2Mr

Fal

170
180
220
7000

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

@ @ COMPOSANTS DES PINCES

ALIMENTATION EN ENERGIE

uUB320 - DSV1-8E
. - D Soupape de maintien de la pression avec échappement
Jeu de mors universel aluminium L 5 ] ,
L d’air rapide

A
UB320ST @Q CAPTEURS
Jeu de mors universel acier

o

NJ8-E2S

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

&

LA

ADS320C-0
Piece de pression NC / NO / SC / SO

MFS01-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

&

ADS320N-S
Piece de pression N/ S

!

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

&5 é GV1-4X8
Q‘ . Raccord pneumatique droit

e DSV1-8

" ? Soupape de maintien de la pression

=M

g

$8-G-3

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

RACCORDS / AUTRES
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P Caractéristiques techniques

GD320N-C GD320S-C

Course par mors [mm] 20 10

Force de préhension a la fermeture [N] 8200 18150

Force de préhension a I'ouverture [N] 8450 18700

Force de préhension min. assurée par le ressort [N]

Temps de fermeture [s] 0.35 0.35

Temps d'ouverture [s] 0.35 0.35

Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05

Pression de service min. [bar] 2 2

Pression de service max. [bar] 8 8

Pression de service nominal [bar] 6 6

Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5

Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 825 825

Protection de IEC 60529 IP40 IP40

Poids [kg] 9.6 9.6
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

N/S 218 @ Rainure de détection capteur magnétique
B180 @ Fixatilor]ld,es supports détecteur;
£0.02 107 Possibilité de raccordement d’air de barrage
54 Adaptateur
5 L 2 @ Pincz
,8_ i g A S @Raccord pneumat?que (fermeture)
‘ ~ Raccord pneumatique (ouverture)
4= Raccord pneumatique alternatif (fermeture)

106

>

2x M3x4

2 @10n7x12(7)
axmizxis (1)

—_

2x M3x4

- X

~—
————

2x G1/4" @ @ 2x M3x6

DIN 912*

@ 2x M3x6

S X 6x_@14h7

K

Q ;l 9xM10 x17.5
u"T
o

o —

=

o

+H

o

N

il

2x M3x4 J

®
®

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

AN

@9
L
|
Lo

26
T
mé

1.2 O-Ring
?6x1.5

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication GD330 / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
TAILLE DE FABRICATION GD330

» SPECIFICATIONS PRODUIT

mors

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

agir en plus de la force de préhension.

40000 -
] Mx_ .My
32000 ?MI’
AGD330S-C <-=>
24000 4 ©GD330N-C <==>
WBOOO“\’\‘\*\,\‘ !
8000 4
Mr [Nm] 200
0 T T T T 1 [mm]
50 100 150 200 250 Mx [Nm] 275
Surface grisée: il faut s “attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 300
Fa [N] 9000
» FOURNI
3 [piece] L 6 [piece]
. Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB8-34 DST43000
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
E @ COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS
UB330 NJ8-E2S

Jeu de mors universel aluminium

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

&

UB330ST
Jeu de mors universel acier

7’

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -

fiche M8

&

ALIMENTATION EN ENERGIE

GV1-4X8
Raccord pneumatique droit

!

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

RACCORDS / AUTRES

—— KAG500 &
WV1-4X8 . Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
Raccord orientable // v
] DSV1-8 $8-G-3 @
" ? Soupape de maintien de la pression 5 Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
- DSV1-8E
we, 9 Soupape de maintien de la pression avec échappement
Lo d’air rapide
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P Caractéristiques techniques

GD330N-C GD330S-C
Course par mors [mm] 30 15
Force de préhension a la fermeture [N] 15300 34150
Force de préhension a I'ouverture [N] 15550 34700
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s] 0.8 0.8
Temps d'ouverture [s] 0.8 0.8
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 2 2
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] +5 +5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2270 2270
Protection de IEC 60529 IP40 IP40
Poids [kg] 24 24
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
N/S 292 @ Fixation mors de préhension
@240 @ Rainure de détection capteur magnétique
+0.02 1;[?57 @ Fixation des supports détecteurs
Possibilité de raccordement d’air de barrage
| _—oxas @ Adaptateur
‘ & 9 N Pince
5 4 { B iﬂ @ Raccord pneumatique (fermeture)
T - Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
N o @ 10H7x12® Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
= 3x M16x24 @
X 2x M3x5 @ @
2x M3x5 M5—\ g e——
"H‘ N j 3 IJ L':L + g 8 & 2

1
90
21
&
©

10,

L i

2% M3x6 @ -

N<—>30
SI+—15

6x_18h7 @

15
30£0.02
X

9xM12 x17.5
;l ©,

DIN 912*

@ 2x M3x6 *\

30+0.02

‘ B

77.8

2x M3x5 J

-Ring
0.8 @3x1

Alimentation sans tube
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Série GD / Pinces concentrique trois mors / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS
SERIE GD

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

z

10 Mio

NE

IP 40

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

1P40

«’application flexible»

Course plus grande pour un espace de construction
restreint

Un seul type de pince vous permet de couvrir de nom-
breuses variantes d’application

Mors de préhension fournis

Réduit vos frais de construction et de fabrication et le
temps de mise en service

Réglage de la course en continu

La limitation de la course disponible en option vous per-
met d’ajuster la course individuellement a votre applica-
tion ; la détection de la course est également possible

Taille de fabrication

GDXX
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» DETAIL DES AVANTAGES

Préhension sur trajectoire circulaire
- pour pieces de diametres différents

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Réducteur planétaire
- mouvement synchrone des mors de la pince

@ Les goupilles normalisées servent de mors

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs c6tés pour un montage individuel

@ Entrainement

- vérin pneumatique a double effet
Alimentation d‘énergie

- radiale et axiale

Dépassement de I‘arbre
- pour le montage d‘accesoires, par exemple, détection

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Couple de préhension Poids Classe IP
Taille de o
fabrication rl [Nm] [kg]
GD1 130 0,12 0.08 IP40
GD10 180 1 0.35 IP40
GD50 120 9 2 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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PINCE CONCENTRIQUE TROIS MORS A GRANDE COURSE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
“ Série GD500 186
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Série GD500 / Pinces concentrique trois mors grande course / pneumatique / Pinces

PINCES CONCENTRIQUE TROIS MORS GRANDE COURSE
SERIE GD500

> AVANTAGES PRODUIT

«’application ultra-plate»

p Entrainement horizontal réduisant ’encombrement
en hauteur

Réduit les irrégularités du contour de votre application

» Guidage par rainure en T éprouvé

Cette technique de guidage établie et éprouvée est la
seule a garantir une fiabilité de processus maximale

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

GD5XX

’+ 10 millions de cycles sans maintenance °
10 Mio (max.)

+ L!Q!i Capteur inductif L
P40 | 1IP40 (]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Douiilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension
Fixation et positionnement

@ Mors de préhension

- rectifiés, en acier trempé

- fixation des mors de préhension
Guidage en T de précision

- absorption de forces et couples élevés

@ Came

- synchronise le mouvement des mors

Entrainement

- vérin pneumatique a double effet

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
Taille de
fabrication G| IN] [kg]
30 1300 7.4 IP40
40 2480 22.3 P40
60 2480 34.3 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

ﬂ Série MGWS00 190

' Série GZ1000 212

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr 189
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Série MGW800 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
SERIE MGWS800

> AVANTAGES PRODUIT

«’application économique»

» Concentration sur I’essentiel

LLe mode de préhension le plus économique : vous
réduisez ainsi vos codts de production

» Charge de couple élevée

’engrenage angulaire parfaitement ajusté vous garantit
une application ultra robuste

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
MGWaXX v N
mw 5
»a Fermeture a ressort C [}

\/\A’- 10 millions de cycles sans maintenance

[} [}
%Mio (max.)
+¢ Capteur magnétique [} [}
=
P30 | IP30 [} [ J

190 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

@ Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort monté dans le compartiment du vérin (taille de fabrication
803)

Fixation et positionnement

- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel
@ Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Douiilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de préhension Poids Classe IP

;r:ll)lll'i:gteion [ [N] [kal

MGW801 37.5 5-7,5 0,01 IP30
MGW802 37.5 9-10 0,015 IP30
MGW803 37.5 33-49 0,025-0,04 IP30
MGW804 37.5 51-72 0,05-0,08 IP30
MGW806 37.5 91-118 0,1-0,12 IP30
MGW808 37.5 148-190 0,18-0,19 IP30
MGWS810 37.5 205-270 0,28-0,31 IP30
MGW812 37.5 255-325 0,4-0,45 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série MGWS800 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
SERIE MGW800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

]

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

B 1A Ii ‘A
Soupape d’échappement d’air rapide - DEV

Pour un échappement rapide de I’air comprimé et pour éviter toute pression dynamique

Les distributeurs en ligne assurent un temps de cycle rapide et empéchent la formation de condensation sur les pinces avec des
volumes du vérin réduits. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus prés possible du raccordement d’air de
la pince.
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Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien siir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniere.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série MGWS800 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
SERIE MGW800 DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

i

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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@ RACCORDS / AUTRES

5

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors de préhension
Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position de ces derniers.
Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.
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Taille de fabrication MGW801 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW801

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur agir en plus de la force de préhension
101 des mors .
84 ©MGWS801N -><- My, ?Mr
N
51N\
AN
4 e
S Fal
5] ~S— .
0 : T . . 1 [mm] Mr [Nm] 0.2
0 2.5 5 75 10 1255
mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince My [Nm] 0.2
Fa [N] 37
- o 4 [piece]
‘\r_]% Anneau de centrage
DST80100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE ALIMENTATION EN ENERGIE

> GVM3 DEV04
M Raccord pneumatique Soupape d‘échappement d‘air rapide

WVM3
& Raccord coudé male
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P Caractéristiques techniques

MGWS801N
Course par mors [°] 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 0.025
Couple de préhension a l'ouverture [Nm] 0.03
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]
Force de préhension a la fermeture [N] 5
Force de préhension a l'ouverture [N] 7.5
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.14
Protection de IEC 60529 IP30
Poids [kg] 0.01
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
N 8 @ Fixation mors de préhension
@ 2x M2x3.5 +0.02 @2H7 @ Raccord pneumatique (fermeture)
. Raccord pneumatique (ouverture)
& (@
T ¥ ©
~
T
[
4 Q
N
Q
o
+
®
le}
! gl » ~—ox m1.6 (1)
A DIN912 *
\
B
2x M3l 4.5
3 O,
2
12
|
[ /1
(}:ﬂ% H —jﬂ;o@ 2
8+0.02 o
S
o
(1) 2x @2H7x25 — 3
?f
’E’L@ O
S
> @
. ®
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Taille de fabrication MGW802 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW802

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

15+ mors

12

94

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agir en plus de la force de préhension.

0 4 8 12 16
mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince

> FOURNI
’ g 4 [piece]
‘\r_]% Anneau de centrage
DST80200

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

My, v?Mr
OMGW802N-> <-
Fa?
) [mm] Mr [Nm] 0.3
My [Nm] 0.3
Fa [N] 60

ALIMENTATION EN ENERGIE

> GVM3 DEV04
M Raccord pneumatique Soupape d‘échappement d‘air rapide

WVM3
& Raccord coudé male
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P Caractéristiques techniques

MGW802N
Course par mors [°] 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 0.045
Couple de préhension a l'ouverture [Nm] 0.05
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]
Force de préhension a la fermeture [N] 9
Force de préhension a I'ouverture [N] 10
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.22
Protection de IEC 60529 IP30
Poids [kg] 0.015
N 13 @ Fixation pince
+0.02 @2H7 @ Alimentation en énergie
11.5 ixati 3 i
@ 2% M2x3.5 r__, @ Fixation mors de préhension
| Adaptateur
T I=E Pince
@ S @ © 3 ) @ Raccord pneumatique (fermeture)
/'YA‘ Raccord pneumatique (ouverture)
@ 2x M1.6— &) Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
38 39
|
0 I = = = —
‘ © & 2
ol —
| — =
& —2x M2® sl ®
[ ‘ DIN 912 * 03
O-Ring
T1 ‘ | @2x0.5
T " Alimentation sans tube
11 5.5
2x g2n7(1)
16
I
L ) . l
N
( Hoo| Hootp =
LY T
5£0.02
4.8
2 M16(2)
S
o
+H
0
[s2)
e
+
¥, R
2cho
Q/.\
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Taille de fabrication MGW803 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW80

3

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI
) 4 [piece]
"L_f Anneau de centrage
DST80320

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
mors

50

40

30 L4

20

10

0+ 1 [mm]
0 10 20 30

mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

OMGWBO3NG > <- My 2 coOMr
©MGWB803N -> <-

Fa?
Mr [Nm] 0.4
My [Nm] 0.4
Fa [N] 90

ALIMENTATION EN ENERGIE @ B Q CAPTEURS
M gz:ggrd pneumatique ;—— g;z;;ﬁﬁ:;:;;::n équerre, cable 5 m

agir en plus de la force de préhension.

WVM3 L —
& Raccord coudé male b—

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8

O

DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGW803N

MGWS803NC
Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 0.2 0.3
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 0.23
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.1
Force de préhension a la fermeture [N] 33 49
Force de préhension a I'ouverture [N] 38
Temps de fermeture [s] 0.01 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01 0.02
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.64 1
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.025 0.04
NG lg:gz OoHT @ Fixation pince
15 @ Alimentation en énergie
| @ Fixation mors de préhension
N2 i© B @ Rainure de détection capteur magnétique
@)} O} } /) : @@ of & AQaptateur
@2x 9\ (@ Pince
@ Raccord pneumatique (fermeture)
@ 2x M2.5x3.5 Raccord pneumatique (ouverture)
750 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
N ]
8 . : N
| | 38
a N QX T — 9 :T e
4 @ T l
-] N 17 — S & = I
o © & | i P O) o £ N?
<t * o~
/(@ . DIN 912 d s & g
2 & 03
| -Ring
N ?2x0.5
B 71 Alimentation sans tube
1 T
: 2x M3® 14 65
55 2 o2n7 (1)
20
o=
7£0.02
2x M2® N T I
) ¢ 1, 1y
b | 4
8 -
8 ™ o % | @.
: REE W
@ @
$
T
0) o) 5.5
< <
B] ‘ o
A S
%, %, ° Ay 3
2 @e 2y *" | —
N
o e

(1) 2x o2HIx25
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Taille de fabrication MGW804 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW804

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI
) 4 [piece]
"L_f Anneau de centrage
DST40400

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
100 mors

OMGWB804NC => <-

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

80 OMGWB804N > <-
@i
60
40
20
(oF, T T 7 [mm]
0 8 16 24 32 40
mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince
7

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

My, v?Mr
Fa?
Mr [Nm] 0.5
My [Nm] 0.5
Fa [N] 150

> GVM3 — MFS01-K-KHC-P1-PNP

M Raccord pneumatique B— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

wvm3 Co—— MFS01-SKHC-P1-PNP .

P Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
& Raccord coudé male b— )
fiche M8
DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques

MGWsoaN

MGW804NC
Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 0.35 0.5
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 0.41
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.15
Force de préhension a la fermeture [N] 51 72
Force de préhension a I'ouverture [N] 59
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1.4 2
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.05 0.08
NC 21002 @ Fixation pince
20 (2) Alimentation en énergie
19.4 @ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
% | Adaptateur
GO { ))T% {@@ ~ 3 Pince
@2x 2s % I @ Raccord pneumat?que (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)

@ 2x M3x5

55
6.9
17

@O

44

20.2

30

5.3
QT
5
®

N—2x M2.5 ©

DIN 912*

5.3

@

30+0.02

154>

.

@ &

(1) 2x o2.5HX3 —/

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

a%T ®

— -
3 2 J
sl w =
O-Ring
@2.5x0.75
Alimentation sans tube
N T 7

43

8.2
I
D
32
6.9
@ D
,L,J

5.3

™)
ol 5
S
I~ >
oo LA g
R | A
o o
2
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Taille de fabrication MGW806 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW806

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI
) 4 [piece]
"L_f Anneau de centrage
DST40600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

= GVM3
M Raccord pneumatique

A
@ Q Q CAPTEURS
o
— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agir en plus de la force de préhension.
125 mors
100 OMGWB806NC -><-
SMGWBOBN -> <- My goMr
L 2
75
50
Fa?
25
0+ ; . Mr [Nm] 0.7
0 10 40
mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince My [Nm] 0.7
Fa [N] 260

MFS01-S-KHC-P1-PNP

WVM3 E——— Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
& Raccord coudé male b— ) gnetiq a ! ’
fiche M8
DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGW806N MGWS806NC

Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 0.85 1.1
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 1.02
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.25
Force de préhension a la fermeture [N] 91 118
Force de préhension a I'ouverture [N] 110
Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.04
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2.4 3.4
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.1 0.12
NC 26:0.02

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
il |8 - Adaptateur

@ WA | n@’—c{ - Pince

;g, S @ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

25

24
|

23

75°

| ©
I
. =)
! :a \ Vs
N S
0 ) e ‘ ;‘i % = “*17 -
e 10| c @9 <J _:_4—4) @ :: ™M 2
L) /@ < N—2x M3 Ql & =
A N DIN 912* .
~ | @ O-Ring
& 05 @3x0.75
© BR ‘ B Alimentation sans tube
T
\—2x M3@ o 21 12
75
2 _esHr(1)
30
|
| ]
(oo Hod) «
1£0.02
N - _
6.5 @ i1 I
2x M3 I
L L
©!
B 8 o | & ‘ @
9, = ! E o' N g @ @
S A 2 = A &
7 S " ®
©|
Dip : & B
- i __%__
N @ @ A ©| lB‘ o
= o
A Y
23 ® S | i
& ©
s W
(1) 2x @3H7xa
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Taille de fabrication MGW808 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS

TAILLE DE FABRICATION MGW808

» SPECIFICATIONS PRODUIT

200 mors

160

120

80

40

o]

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

e *
< —

0

> FOURNI
) 4 [piece]
"L_f Anneau de centrage
DST40600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

= GVM3
M Raccord pneumatique

48

mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

OMGWBS08NC > <- My g goMr
OMGWBOBN -5 <
Fa?
Mr [Nm] 1.3
My [Nm] 13
Fa [N] 430

A
@ Q Q CAPTEURS
o
— MFS01-K-KHC-P1-PNP
B— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

agir en plus de la force de préhension.

MFS01-S-KHC-P1-PNP

WVM3 E——— Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
& Raccord coudé male b— ) gnetiq a ! ’
fiche M8
DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGW808N MGW808NC

Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 1.55 2
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 1.76

Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.45
Force de préhension a la fermeture [N] 148 190
Force de préhension a I'ouverture [N] 168

Temps de fermeture [s] 0.02 0.02
Temps d'ouverture [s] 0.02 0.04
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 8.1 10.5
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.18 0.19

NC 31+0.02

2 @ Fixation pince

28 @ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

G8)
A
‘A\i,.
& 2
=

‘ 08 @3x1

10

06
ey
00

©; AR s @

DIN 912*

i)
@5
@23

22.5

35.5

! Alimentation sans tube

57

75
7007

)

EN
N
>
o

_g_] 2m3(2)

|
xagRETal

9
“ A/ ; N
~| | gI

B ‘ o |7 9
N ©
e S 8 -
N | E coﬁ_: N @ @ 2
A ‘ 3 ; & &
@ NEEd
(D 2x @an7 s —|] P 1 @)
g ol =
7 Ao | o ST TS
| G 2 A &
o ?f”f %, 7 - =
<4 A3 $ $
12£0.02 AP G ®
S
> 2
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Taille de fabrication MGW810 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION MGW810

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agir en plus de la force de préhension.
300 mors
240
OMGWS10NG > <- My o SMr
OMGWSB1ON > <
180 ™
120
Fa?
60
0+ | ) T o Mr [Nm] 1.6
0 12 24 48 60
mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince My [Nm] 1.6
Fa [N] 500
» FOURNI
L 4 [piece]
\L_f Anneau de centrage
DST07540
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ B Q CAPTEURS
o
- é GVMS5 —— MFS01-K-KHC-P1-PNP
Q‘ Raccord pneumatique droit B— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m
WVM5 E——— '\Dﬂgzgt;srﬁﬂcr-wg-:g; équerre, cable 0,3 m - @
Raccord orientable b— ) 9 a a ! !
fiche M8
DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
- DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
L] oupape de maintien de la pression —— étecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche
# S d intien de | i Dé Sti droit, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8E
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement
\ d’air rapide
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P Caractéristiques techniques
N° de commande MGW810N MGW810NC

Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 2.9 3.8
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 3.3
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.9
Force de préhension a la fermeture [N] 205 270
Force de préhension a I'ouverture [N] 285
Temps de fermeture [s] 0.03 0.03
Temps d'ouverture [s] 0.03 0.06
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 141 18.4
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.28 0.31
NC 36+0.02 @ Fixation pince

@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
’@ 83 Adaptateur
@ . Ma/ Pince
@ Raccord pneumatique (fermeture)
(@ 2x maxe Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

2x M4®

DIN 912* E=—=—=u=

88
;\

(777 il

25
a3
M3

©

0.8

27
43

O-Ring
@3x1

Alimentation sans tube

O]
ﬂJ M 2 oar7(7)

42

[\
Fo | [ed)e
e
14+0.02

85 | ws(2) N

nd )

‘ i g 3

A$ o

~\..§’g‘)\.“ \\@

N 5
<t
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Taille de fabrication MGW812 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS

TAILLE DE FABRICATION MGW812

» SPECIFICATIONS PRODUIT

350

280

210

140

70

o]

» Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
mors

0

> FOURNI
) 4 [piece]
"L_f Anneau de centrage
DST07540

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE

mesuré a partir de | “aréte supérieure de la pince

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

OMGW812NC > < My 0 goMr
SMGW812N - <-
Fa?
* ; — o) Mr [Nm] 2.3
My [Nm] 2.3
Fa [N] 720
@Hg CAPTEURS

agir en plus de la force de préhension.

- é GVM5 — MFS01-K-KHC-P1-PNP
Q‘ Raccord pneumatique droit B— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m
WVMS - '\Dﬂgzgt;srﬁﬂcr-wg-:g; équerre, cable 0,3 m - @
Raccord orientable b— ) 9 a a ! !
fiche M8
DEV04 — MFS02-K-KHC-P1-PNP
Soupape d‘échappement d‘air rapide — Détecteur magnétique droit, cable 5 m
- DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP @
" ? Soupape de maintien de la pression r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
-, DSV1-8E
we, # Soupape de maintien de la pression avec échappement
\ d’air rapide
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P Caractéristiques techniques

MGWS812N MGWS812NC

Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 4.1 5.2
Couple de préhension a I'ouverture [Nm] 4.55
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 1.1
Force de préhension a la fermeture [N] 255 325
Force de préhension a I'ouverture [N] 285
Temps de fermeture [s] 0.03 0.03
Temps d'ouverture [s] 0.03 0.06
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 221 27.6
Protection de IEC 60529 IP30 IP30
Poids [kg] 0.4 0.45

NC 42:0.02 @ Fixation pince

39

80

28
38

@) o o

(1) 2x Msxe—

13,

99
Iz
N

7

30

10
w

47

;2)( M5®

DIN 912

32.8

e

16+0.02

2x MS@

10

30

(1) 2x 0417 x6 ———{Lasy

47+0.02

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Pince

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

@ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

Alimentation sans tube

90

22 10
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Série GZ1000 / Pince angulaire deux mors / pneumatique / Pinces

PINCE ANGULAIRE DEUX MORS

SERIE GZ1000

> AVANTAGES PRODUIT

«’application leader»

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

Qualité exceptionnelle et fonctionnalité réunies

Cette pince de levage est 'une des meilleures sur le
marché ; votre application est donc plus économique et
plus fonctionnelle

Fixation variable

Décidez vous-méme si vous souhaitez une fixation par
vis ou contre-écrous ou a I'aide d’un systéme de serrage
modulaire

Détection fiable

A la différence de nombreux produits établis sur le
marché, vous pouvez ici différencier les « pieces dispo-
nibles » des « pieces non disponibles »

Version

Mors en dents de scie sans détection

Mors en dents de scie avec détection

Modéle pour la mise en place de mors de
préhension sur mesure

2 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

ERIGIGIS

P30 | IP30
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» DETAIL DES AVANTAGES

Mors de préhension
- disponible en différentes formes

Détection de positionnement
- par détecteur inductif de proximité

Ressort de rappel
- pour | “ouverture de la pince

Fixation et positionnement
- par trous débouchant et trous filetés

Entrainement
- vérin simple effet pneumatique

@ Corps

- léger et robuste en aluminium anodisé

Fixation et positionnement
- par filetage contre-écrou et ajustement

Alimentation d‘énergie

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de préhension Poids Classe IP
Taille de o
fabrication [ [N] [kal
8 62 0,015-0,03 IP30
11 130 0,046 - 0,063 IP30
10 315 0,105-0,125 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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PINCES RADIALES DEUX MORS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

i Série GK 216

ﬂ Série GG4000 236
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Série GK / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
SERIE GK

> AVANTAGES PRODUIT

«’application compacte»

» Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

» Meilleur rapport force/espace de construction

LLa transmission de force via le levier coudé vous permet
une force de préhension €levée pour une exploitation
optimale de I'espace de construction

> Réglage de la course en continu

Vous pouvez ajuster 'angle d’ouverture de 180° indi-
viduellement a votre application a I'aide d’une vis de

réglage
» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE
Taille de fabrication Version
. oxx . f N | N

m1 s

@ | Fermeture aressort C [}
’\/\A’- 10 millions de cycles sans maintenance ° S
10 Mio (max.)

+§ Capteur magnétique [} [}
Auto-maintien mécanique [} [ J
P20 | IP20 [ [ ]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Butoir

- réduction de I'énergie cinétique lorsque les machoires de
préhension sont lourdes et longues

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Vis de réglage course
- réglage en continu de I‘ouverture

@ mécanisme a levier coudé guidé
- mouvement synchrone des mors de la pince
- auto-maintien mécanique

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

@ Rainure de détection
- support pour détecteur magnétique

Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort intégré dans la chambre du vérin comme accumulateur
d‘énergie
Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de préhension Poids Classe IP
e 1 Ny tkal
90 70-100 0,1-0,12 IP20
90 150-210 0,23-0,3 IP20
90 440-610 0,42-0,58 IP20
90 950 - 1250 0,9-1,2 IP20
90 1400 - 1820 1,7-22 IP20
90 3500 - 4250 3,56-4,1 IP20

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série GK / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES 2 MORS

SERIE GK DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

@ é] COMPOSANTS DES PINCES
==

ALIMENTATION EN ENERGIE

Raccords pneumatiques

Butoir - PB

Pour la réduction de I’énergie ciné-
tique lorsque les mors de préhen-
sion sont lourds et longs

Les butoirs sont utilisés pour les mou-
vements rapides et non ralentis des
mors. lls sont également adaptés aux
longs mors de préhension, aux masses
de mors élevées et a I'optimisation de
la cadence. Un amortisseur élastomere
permet d’absorber I'énergie.

Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.
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CAPTEURS

[ = s
B emm»S
e S

Détecteurs inductifs — NJ

Orienter le bloc de serrage vers la languette de commutation et insérer le capteur dans le bloc de serrage jusqu’a ce que la dis-
tance de détection nécessaire a la languette de commutation soit atteinte. Il est possible de déplacer de nouveau le bloc de ser-
rage pour effectuer un alignement précis. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron
libre, avec cable de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série GK / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES 2 MORS
SERIE GK DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

i

MFS02

Fvvvivig

-
-
-
-
-
-

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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CAPTEURS

[ = s
B emm»S
e S

ARAR AR

-
=
=
3
3
3

Capteurs magnétiques a 2 points - MFS

Avec deux points de détection librement programmables

Pour ce capteur, deux points de détection peuvent étre librement programmeés sur I'unité de programmation intégrée au cable. Pour ce faire, serrer le capteur dans la rainure en C, aller a la position
une & l'aide de la pince et programmer la position en appuyant sur le « bouton d’apprentissage ». Rejoindre ensuite la position deux avec la pince et la programmer. Les capteurs existent en deux
versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces reduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable droite, disparait presque completement dans la rainure en C de la pince, le
MFSO01 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée a 90°. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec céble de 0,3 m et

une prise.

RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cébles d’une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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PINCES RADIALES 2 MORS
SERIE GK DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

n RACCORDS / AUTRES

Rondelle de centrage
Elle doit étre utilisée en étant reliée a une goupille pour définir la position de la pince.

Série GK / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces
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Taille de fabrication GK15 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GK15

» SPECIFICATIONS PRODUIT

[N]
100+

mors

80

60 4

404

» Diagramme des forces

0 15

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES

PB15N
Butoir

] ‘\‘\0&0“9—.
0 7
30
Mesuré a un angle d'ouverture de 1°

Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

GVM5
Raccord pneumatique droit

5 A
o

KB3
Support détecteur

NJ3-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

-

NJ3-E2SK
Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
M8

/

OGKISNG -><- My g goMr
SGKIEN > <
@I
Fal
; [mm] Mr [Nm] 0.4
60 75
My [Nm] 0.4
Fa [N] 75
CAPTEURS
—
P— MFS01-K-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points, cable 5 m
[ p p
—_ MFS01-S-KHC-P2-PNP
T e Capteur 2 points en équerre, cable 0,3 m - fiche @
b— M8

KAG500

M8

% @ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

KAG500B4
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille e 9

M8

KAW500 -
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
M8

ZE12H7X4

Anneau de centrage
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GK15N-B GK15NC-B

Course par mors [°] 90 90
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 1.2 1.6
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.4
Force de préhension a la fermeture [N]* 70 100
Temps de fermeture [s] 0.1 0.2
Temps d'ouverture [s] 0.1 0.2
Précision de répétition +/- [mm] 0.06 0.06
Pression de service min. [bar] 3 5
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2 2.4
Protection de IEC 60529 IP20 IP20
Poids [kg] 0.1 0.12
*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince
@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
NG @ Vislde réglag(,e cogrse N
@ Rainure de détection capteur magnétique
®2x @ oH7xs @ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation pour butoir
(1) 3xmaxe o (® Raccord pneumatique (fermeture)
% Raccord pneumatique (ouverture)
- Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
25 [P=]~40] Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
22
o 17 M5
o i o, ° J 5
o Wit , R | R o T
= K B E?j I [\J)
&E_:‘I_¥4xms@ N | 3 _I‘I_
S 3 9 o | o | ol 4XM3x35 @
PN A ORI NI 31 . ] -
o | N . Q I 4x @ 3H7X3.5
- &6 - | ‘
~ © N Y 9
"' ° ¥ % 002 B3H7
1207 (1) @ M5 s
ig.oz 3H7 N
R b SHE
@ 2x ¢3H7x5% ‘ ¢

(1) 4xmaxs

9.5£0.02

6

1240.02
(]

(-]

U

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

225

Taille de fabrication GK15 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces



Taille de fabrication GK20 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GK20

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des qutre les couples etles fOI’C{GS qu,i peuvent

NI ors agir en plus de la force de préhension.

200

160

OGK20NG > <- My g goMr
SGK2ON > <

120 peh

80
Fa?
] N\’\-Q\‘_\‘
0 . ! ? mm) Mr [Nm] 0.8
0 20 40 60 80 100
Mesuré a un angle d'ouverture de 1° My [Nm] 1
Fa [N] 150
» FOURNI
2 [piece]
‘iﬁ Support détecteur
KB8K
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP

. PB20N L — ) s . N
- Butoir B Detecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
fiche M8
1
ALIMENTATION EN ENERGIE S MFS02-SKHCP1PNP . @
—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

GVM5
Raccord pneumatique droit

% @ RACCORDS / AUTRES

— KAG500
& B?ﬂ‘ég‘jﬁi débit unidirectionnel // Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
3 / M8
—— KAW500 ) -
CAPTEU RS ) Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille @
/, M8
@ NJS-E2
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m ZE20H7X4

NJ8-E2S

Anneau de centrage

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 s
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P Caractéristiques techniques
N° de commande GK20N-B GK20NC-B

Course par mors [°] 90 90
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 8 4.2
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 1.2
Force de préhension a la fermeture [N]* 150 210
Temps de fermeture [s] 0.1 0.2
Temps d'ouverture [s] 0.1 0.2
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 5
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 9 11
Protection de IEC 60529 IP20 IP20
Poids [kg] 0.23 0.3

*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Vis de réglage course

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs

@ Fixation pour butoir

@ Raccord pneumatique (fermeture)

Raccord pneumatique (ouverture)

29 @ Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

NC 14.5+0.02

@ @ 4H7x6
(1) 4xmsxe

ik

5.3
4‘[1—2]‘* 1 97 M6
8H7 T ‘HF

l N ‘\‘900 %)

10.4

-

e
o

e = \ 2
I N
A ) | 4
< a4 (3) o —— o - ! axmaxs (9)
:.‘;: —2xMs(2) g i ‘ .,: g o ‘ ¢
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&) 0 |

5
n
S 1
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£
E
w
x
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o
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=
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o
8
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N
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Taille de fabrication GK25 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GK25

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces > Forces et couples
Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des qutre les couples etles forc,es quI peuvent
NI ors agir en plus de la force de préhension.
625
500
OGK25NG > < My g goMr
SGK25N > <
3751 pe
250
Fa?
1251 ‘\‘\‘\0\‘“‘
o , : ? mm) Mr [Nm] 2.5
0 20 40 60 80 100
Mesuré a un angle d'ouverture de 1° My [Nm] 4
Fa [N] 250

> FOURNI

2 [piece]
‘iﬁ Support détecteur
KB8K

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS

MFS01-S-KHC-P1-PNP

. PB25N Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
[ Butoir h—

fiche M8

ALIMENTATION EN ENERGIE S Diecoumagnétaue ot cébls 03 m-foho Mg €.)
.&é GVMS5
Q‘. Raccord pneumatique droit % @ RACCORDS/AUTRES

M8

DRVM5X4  —— KAG500 . - .
2 Limiteur de débit unidirectionnel // Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

_ KAW500 . 5
CAPTEU RS //' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
/ M8

& NJ8-E2
S Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m o ZE20H7X4

Anneau de centrage

NJB-E2S -
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 s
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Course par mors [°]

Couple de préhension a la fermetrue [Nm]
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]
Force de préhension a la fermeture [N]*
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
GK25N-B

90
10.5

440
0.15
0.15
0.05
3

8

6

5
+80
18
IP20
0.42

*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince

GK25NC-B
90
14.5
4
610
0.25
0.25
0.05
5]

8

6

5
+80
21
IP20
0.58

NC 20+0.02

=3

©)) 76— |

(1) axmsxe —

&S do B
OO

12.4

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Vis de réglage course
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation pour butoir
@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

L [N\—axms (®

105.4

[]

79.2

| —2xa1/8" @

18.5
2ol
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Taille de fabrication GK35 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GK35

» SPECIFICATIONS PRODUIT

[N]
1250

mors

1000 4

7504

5004

Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

» Diagramme des forces > Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

OGK35NG > < My g goMr

OGK35N > <-
@I

Fa?

0 20

> FOURNI

2 [piece]
‘iﬁ Support détecteur
KB8K

9 ‘\‘\‘\‘\‘“4
0 T ? mm) Mr [Nm] 12

40 60 80 100

Mesuré a un angle d'ouverture de 1° My [Nm] 20

Fa [N] 400

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS
Q. ez o IS i 6
ALIMENTATION EN ENERGIE S WSRO

= é GVM5
Q‘ ’ Raccord pneumatique droit

% @ RACCORDS / AUTRES

— KAG500
: DRVMSX4 Connecteur enfichable droit Gable 5 m - Douille
V Limiteur de débit unidirectionnel /’ INTS
_ KAW500 . 5
CAPTEU RS //' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
/ M8

@— NJS-E2

T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

" ZE25H7X6
Anneau de centrage

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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N° de commande

Course par mors [°]

Couple de préhension a la fermetrue [Nm]
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]
Force de préhension a la fermeture [N]*
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
GK35N-B

90

27.5

950
0.25
0.25
0.05
3

8

6

5
+80
43
IP20
0.9

*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince

GK35NC-B
90
36.5
9
1250
0.35
0.35
0.05
5

8

6

5
+80
50
IP20
1.2

NC 25+0.02
Dgeime— [0 R o
(1) axmexs —fo=L+ &
e [
50
59.4 P=| "60
50 s=| =280
30.4 M10
—-yiyk 1556
14H7, 28.5 14 y .
~ %
| oy | P ~
g L7 = i i DG
mileh= | Y
» -- ] 2 )
A o e o . ©
& H1H 4xM8 o 1| /4x¢ 5H7x6
- ‘ L o ° | ° I—4xMdxs
©| o $ \ @ & | _—axusxr (9)
°!o i @ . <
L ® |z ® 111e®@ g5
2xG1/8"
S feer 3
3 P E 3 |_—4xM6 ®
B ~ T ‘ 5@ DIN7984
o 13.5 2 ‘ 19
10 QD/ 1002 (B5H7

33.3

| O [ 3
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g’ +0.02 6H7
(o] O1—
2 o 8
©OF ¢6H7x6//® 9
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@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Vis de réglage course
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation pour butoir
@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
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Taille de fabrication GK40 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GK40

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI

2 [piece]
‘iﬁ Support détecteur
KB8K

» Diagramme des forces

Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

. PB40N
[ . Butoir

COMPOSANTS DES PINCES

NI ors agir en plus de la force de préhension.
2000+
1600
OGK4ONG > <- My g goMr
OGKAON > <-
1200 peh
800
Fa?
4001 ‘\‘\\0\’_\‘
0 . T ? mm) Mr [Nm] 17
0 20 40 60 80 100
Mesuré a un angle d'ouverture de 1° My [Nm] 30
Fa [N] 600
CAPTEURS
'E\)n;ggt:j:ggnz;qtgpen équerre, cable 0,3 m -
B , ,

fiche M8

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent

&

= é GVM5
Q‘ ’ Raccord pneumatique droit

>
C
<
m
=
g
(@)
=
m
p2
m\
2
m
)
o
m

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

O

% @ RACCORDS / AUTRES

: DRVM5X4
i Limiteur de débit unidirectionnel /’ M8

e — KAG500

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille

CAPTEURS

@— NJS-E2

p— KAW500

//' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
/ M8

S
o

S Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m o ZE30H7X4

Anneau de centrage

NJB-E2S -
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 s
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Course par mors [°]

Couple de préhension a la fermetrue [Nm]
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]
Force de préhension a la fermeture [N]*
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
GK40N-B

90

47

1400
0.25
0.25
0.05
3

8

6

5
+80
78
IP20
1.7

*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince

GK40NC-B
90

62

15

1820

0.35

0.35

0.05

+80
90
IP20
22

NC 32:0.02
(1) Berre .
® SO
4xMBx10 —| + =
) o
64
72 =| ~80
62 = | ~320
47
25 M12
j—r* 19.5
16H7 245
° 16l J= 5
o
g e 1 & @2 ®
‘”I mlENm " e
% t: —- ! g =
Al MkTaln
—axms(3) el e ax@enne (9)
K ‘ o | N N = 4xM6x10
| JRB o d0, ®
< 5 g
A . g © R S or
. T | ~2xa1/8 @ 1[TA° K Sl w 4xM8®
© | ° ? 2~ DIN912*
B ¢ B © |
— | b
" N & | =
+0.02 P6H7
Paon7 (1) 64 2 (2) 413

(1) axmoxi2

T
®© 3
|
64
+ 0.02 @6H7
N T
3 \ 8
g
5 @ | @
o &
@2)( ¢6H7x8j§) ! ©
o |
|
P

@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Vis de réglage course
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation pour butoir
@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

N
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N
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Taille de fabrication GK50 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS

TAILLE DE FABRICATION GK50

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Diagramme des forces

[N]
5000 1

mors

4000 4

3000

20004

10004

Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

Mesuré a un angle d'ouverture de 1°

> FOURNI

2 [piece]
‘iﬂ Support détecteur
KB8K

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

GV1-8X8 . —
Raccord pneumatique droit ——

CN\’\‘\RM

0 25 50 75 100 125

> Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

OGK50NG > <- My g goMr
GGKEON > <

CAPTEURS

Fa?
Mr [Nm] 28
My [Nm] 40
Fa [N] 800
MFS02-S-KHC-P1-PNP @
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

Limiteur de débit unidirectionnel

B A
i

DRV1-8X6 % @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

AL A

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

$8-G-3 @
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MFS01-S-KHC-P1-PNP

0
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @ ( ’

fiche M8

e
NJ8-E2S (‘\_
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 ) m
R —
Be——

ZE30H7X6
Anneau de centrage

234  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande GK50N-B

Course par mors [°] 90
Couple de préhension a la fermetrue [Nm] 150
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]

Force de préhension a la fermeture [N]* 3500
Temps de fermeture [s] 0.4
Temps d'ouverture [s] 0.4
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 160
Protection de IEC 60529 IP20
Poids [kg] 3.5

*Mesuré a parir de | “aréte supérieure de la pince

GK50NC-B
90
183
33
4250
0.5
0.5
0.05
5

8

6

5
+80
200
IP20
4.1

NC 25+0.02

(1) 2 Perrxiz

(1) axm10x15 a0 P

S=| 7420

(] ]
2] =
+
9 e
40
+0.02 65 iH7

22.5+0.02
N
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o
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|
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@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Vis de réglage course
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Fixation pour butoir
@ Raccord pneumatique (fermeture)
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
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Série GG4000 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces

PINCES RADIALES DEUX MORS
SERIE GG4000

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application étanche»

Convient pour une utilisation dans les conditions les
plus défavorables

[’axe de rotation étanche vous garantit une fiabilité de
processus, méme dans les conditions les plus extrémes

Réglage de la course en continu

Vous pouvez ajuster 'angle d’ouverture de 180° indi-
viduellement a votre application a I'aide d’une vis de
réglage

Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

Version

T S - RS

% () [k

10 Mio

:
»E)

-))h’

0

[=
(=]

IP 64

Fermeture a ressort C

Force élevée S

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

Joint air de barrage

P64
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» DETAIL DES AVANTAGES

Vis de réglage course
- réglage en continu de l'ouverture

Douilles de centrage démontables
- fixation des mors de préhension

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

@ Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

@ Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort intégré dans la chambre du vérin comme accumulateur
d‘énergie
Détection de positionnement
- Bague aimantée pour une détection directe du piston

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

@ Pivot étanche
- pour I‘utilisation dans des conditions extrémes

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors (+/-) Force de préhension Poids Classe IP
Sl ¥ Ny lka)
20-90 430 - 460 0,25 P64
20-90 700 - 800 0,5 P64
20-90 1000 - 1150 0,85 P64
20-90 1650 - 1900 1,4 P64
20-90 1950 - 2700 2,45 P64
20-90 3500 - 4000 4,5 P64

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série GG4000 / Pinces radiales deux mors / pneumatique / Pinces






PINCE ROTATIVE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

i Série DGP400

240
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Apercu des séries / Pince rotative



Série DGP400 / Pinces paralléles rotatives deux mors / pneumatique / Pinces rotatives

PINCES PARALLELES ROTATIVES DEUX MORS

SERIE DGP400

> AVANTAGES PRODUIT

«DEUX en UN»

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

Guidage par rainure en T éprouvé

Cette technique de guidage établie et éprouveée est la
seule a garantir une fiabilité de processus maximale

2eni

La préhension et la rotation dans un module vous
permettent d’optimiser I'exploitation de votre espace de
construction

Réglage individuel possible

Ainsi, vous restez flexible : vous choisissez sur place
I'angle de rotation dont vous avez besoin pour votre
application : 90 ou 180°

Version

1,5 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Fermeture a ressort C

Ouverture a ressort O

an) [15] [35] [%

Capteur magnétique

N

Angle de rotation 90°

l

Angle de rotation 180°

-
®
o

S

P40 | IP40
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» DETAIL DES AVANTAGES

Douilles de centrage démontables
- positionnement rapide et économique des mors de préhension

Accouplement a coin avec guidage forcé
- mouvement synchrone des mors de la pince

Guidage en T de précision
- absorption de forces et couples élevés

(4) Position finale réglable 0/90°/180°
- les butées de position sont incluses a la livraison

Transmission a came
- robuste et & faible usure

@ Entrainement
- deux vérins pneumatiques a double effet

Guide pour détecteurs inductifs de proximité
- le détecteur localise la position finale de la rotation et la position de
la pince

Verrouillage de la force de préhension intégré
- ressort intégré jouant le réle d~ accumulateur d * énergie pour
assurer la force de préhension en cas de coupure d” énergie

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course par mors Force de préhension Poids Classe IP
[mm] [N] [kgl

DGP404 4 115-155 0,44-0,48 IP40

Taille de
fabrication

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série DGP400 / Pinces paralléles rotatives deux mors / pneumatique / Pinces rotatives






PINCE ROTATIVE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
I Série DGK

244
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Apercu des séries / Pince rotative



Série DGK / Pinces angulaires deux mors / pneumatique / Pinces rotatives

PINCES ANGULAIRES DEUX MORS
SERIE DGK

> AVANTAGES PRODUIT

«DEUX en UN»

> Réglage de la course en continu

Vous pouvez ajuster 'angle d’ouverture de 180° indi-
viduellement a votre application a I'aide d’une vis de
réglage

> 2eni

La préhension et la rotation dans un module vous
permettent d’optimiser I'exploitation de votre espace de
construction

» Réglage individuel possible

Ainsi, vous restez flexible : vous choisissez sur place
I’'angle de rotation dont vous avez besoin pour votre
application : 90 ou 180°

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

7\/‘& 1,5 millions de cycles sans maintenance S
1,5 Mio (max.)
+§ Capteur magnétique °
.
[7 Angle de rotation 90° ®
90°
>
(oo Angle de rotation 180° °
P20 | IP20 (]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Vis de réglage course
- réglage en continu de l'ouverture

Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

mécanisme a levier coudé guidé
- mouvement synchrone des mors de la pince
- auto-maintien mécanique

(4) Position finale réglable 0/90°/180°
- les butées de position sont incluses a la livraison

Transmission a came
- robuste et a faible usure

@ Entrainement
- deux vérins pneumatiques a double effet

Guide pour détecteurs inductifs de proximité
- le détecteur localise la position finale de la rotation et la position de

la pince
» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Course Force de préhension Poids Classe IP
Taille d o
f:br?caﬁon [ [N] [kal
90 150 0.55 IP20

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série DGK / Pinces angulaires deux mors / pneumatique / Pinces rotatives






PINCES POUR APPLICATIONS PARTICULIERES

APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

Série ST

Série GS

Série LGS

Série LG1000

Série LGG

Série RG

Série SCH

Série HM1000

248

256

268

270

272

274

276

278
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Apercu des séries / Pinces pour applications particuliéres



Série ST / Pince a aiguilles / pneumatique / Pinces

PINCE A AIGUILLES

SERIE ST

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

IP 30

5 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur magnétique

IP30

>

Réglage de la course en continu

Vous pouvez ajuster la course individuellement et en
continu a votre application a I'aide d’une bague de
réglage

Fonction d’évacuation des piéces a usiner

Cette fonction vous permet de déposer les pieces a usi-
ner de maniere s(re et rapide sans perturber le déroule-
ment du processus

Détection par capteur magnétique

La détection des positions finales permet des cycles plus
courts et une commande permanente

Taille de fabrication

STXX
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Aiguilles rétractables
- perforation au milieu de I‘aiguille

Transmission de force
- par axe trempé

Racleur

- évite que le produit reste collé au moment de la dépose

@ Réglage de la course
- reglage de la course

Ressort intégré
- rappel par ressort

@ Raccord pneumatique
- pour évacuation de la matiere

Alimentation d‘énergie
- possible a plusieurs endroits (Modele ST40)

Entrainement

- vérin pneumatique simple effet avec rappel par ressort

@ Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Course de l'aiguille réglable
Taille de

fabrication bt
ST36 0-1,5
ST40 0-2

Diamétre de l'aiguille Poids Classe IP
[mm] [kal
0.7 0.21 IP30
0.7 0.49 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
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Série ST / Pince a aiguilles / pneumatique / Pinces

PINCE A AIGUILLES
SERIE ST DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

) 0 1

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

E ! g CAPTEURS

i

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ce capteur est monté dans la rainure en C de la pince et détecte les aimants fixés aux mors de préhension. Le MFSO1 existe dans
les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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é @ RACCORDS / AUTRES

B——am — - -l

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des céables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication ST36 / Pince a aiguilles / pneumatique / Pinces

PINCE A AIGUILLES
TAILLE DE FABRICATION ST36

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

= é GVM5
Q‘ ’ Raccord pneumatique droit %

ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

E Q CAPTEURS «Q,

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

— MFS01-K-KHC-P1-PNP
Be—— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m
o — MFSO1S-KHC-E1-PNP ) ) -
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - D
fiche M8
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Course de I'aiguille min. réglable [mm]
Course de l'aiguille max. réglable [mm]
Nombre d'aiguilles [piece]

Diamétre de I'aiguille [mm]

Temps de retrait/ Temps d’avance [s]
Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm3]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

0
1.5
20
0.7
0.03
0.05

4.7

9.6

50
o -—16

<15

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Air de soufflage

Bague de réglage

Raccord pneumatique (ouverture)

Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication ST40 / Pince a aiguilles / pneumatique / Pinces

PINCE A AIGUILLES
TAILLE DE FABRICATION ST40

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

- é GVM5
Q‘ Raccord pneumatique droit %

ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

E Q CAPTEURS «Q,

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

— MFS01-K-KHC-P1-PNP
Be—— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m
o — MFSO1S-KHC-E1-PNP ) ) -
B Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - D
fiche M8
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Course de I'aiguille min. réglable [mm]
Course de l'aiguille max. réglable [mm]
Nombre d'aiguilles [piece]

Diamétre de I'aiguille [mm]

Temps de retrait/ Temps d’avance [s]
Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm3]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

ST40-B
0

2

40

0.7
0.03
0.05

+80

IP30
0.49
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@
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\
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@ Fixation pince
@ Alimentation en énergie
Air de soufflage
Bague de réglage
Raccord pneumatique (ouverture)
Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
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Série GS / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR
SERIE GS

> AVANTAGES PRODUIT

» Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

> Course des mors d’expansion réglage

Prévient la dilatation du joint torique et garantit une quali-
té de production constante

> Détection par capteur magnétique

LLa détection des positions finales permet des cycles plus
courts et une commande permanente

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

ﬁ fmn;i:{i)ons de cycles sans maintenance ()
+ g Capteur inductif ¢
+§ Capteur magnétique ¢
P30 | IP30 ¢
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» DETAIL DES AVANTAGES

Mors racleur

- pour le montage du joint sur | “arbre

Réglage de la course
- réglage de | “ouverture des mors de préhension

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

@ Entrainement
- 2 Vérins simple effet avec ressort de rappel

Transmission de force
- direct par cone

@ Fixation et positionnement
- axial a |"embase de la griffe

Rainure de détection
- support pour détecteur magnétique

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

@ Mors de préhension
- fixation des mors de préhension

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Série GS / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

Ecartement par mors réglable Diameétre de joint torique Poids Classe IP
recommandé
;r:llolll'i:gﬁon [mm] [mm] [kgl
3-6 4-60 0.5 IP30
4-8 30-120 25 IP30
1.6-10 40-150 5.4 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
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Série GS / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR
SERIE GS DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Mors racleur
Les mors racleurs permettent de racler le joint torique étalé sur la piece a usiner.

Mors de serrage
A l'aide des mors de serrage, le joint torique est élargi jusqu’a la course des mors d’expansion préalablement réglée par 'intermé-
diaire de la bague de réglage de la pince.
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ALIMENTATION EN ENERGIE

Raccords pneumatiques
Disponible en forme droite et coudée. lls peuvent étre librement choisis selon I'espace a disposition ou la situation de montage.

CAPTEURS
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Détecteurs inductifs — NJ
Combiné a un bloc de serrage, le détecteur inductif permet de détecter la course des mors d’expansion. La languette de commu-
tation doit étre fabriquée en fonction de I'application.
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Série GS / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR
SERIE GS DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q CAPTEURS

i

MFS01

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ce capteur est monté dans la rainure en C de la pince et détecte les aimants fixés aux mors de préhension. Le MFS01 existe dans
les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.

RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.
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@ RACCORDS / AUTRES

5

Douilles de centrage

Pour déterminer la position définie des mors d’expansion
Les douilles de centrage sont utilisées dans les ajustements des mors de préhension afin de définir la position des mors d’expan-
sion. Les douilles de centrage sont semblables a une connexion par broche.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication GS65 / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR

TAILLE DE FABRICATION GS65

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
- o 12 [piece]
p,’ Anneau de centrage
DST06510

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

@ COMPOSANTS DES PINCES CAPTEURS
UB65-3
Jeu de mors d'essuie-glace aluminium NJ6.5-E2S
6 [piece] Détecteur de proximité inductif - Fiche M8 @
UB65-4
L Jeu de mors de serrage acier MFS01-K-KHC-P1-PNP

i 6 [piece]

Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

ALIMENTATION EN ENERGIE

MFS01-S-KHC-P1-PNP -
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
fiche M8

=M

.&@ GVMS | .
’; o Raccord pneumatique droit RACCORDS / AUTRES

KAG500 -
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
M8

KB6.5-02
o Support détecteur

AL A

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

- NJ6.5-E2-01

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
\a—"' P
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P Caractéristiques techniques

GS65-B
Ecartement par mors réglable min. [mm] 3
Ecartement par mors réglable max. [mm] 6
Course des mors racleurs [mm] 5
Force d “écartement [N] 300
Diam. Min. de joint torique recommandé [mm] | 4
Diam. Max. de joint torique recommandé [mm] | 60
Nombre de mors [Nombre] 6
Temps de fermeture [s] 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.05
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 4
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Protection de IEC 60529 IP30
Poids [kg] 0.5
¢0402¢ 3% 5 @ Fixation pince
18 @ Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@Zx s D @ Rainure de détection capteur magnétique
( @ Fixation des supports détecteurs
‘ Bague de réglage
, o ‘ N \ E v @ Butée pour anneau de réglage
_ +— - -( Adaptateur
‘ 0 Pince
|

08

@ 12x @ 4h7

2x P 5H7x8 @
3x M6x10 @

@ 18x M3x5.5 °
Tl
o
28
36
o -
] R o
8 | oo @
I
Bﬁ | A
| ﬁ o
T o
| ©
@ 2cm5 —| 13
@50
<6 @50 <16
@ 6x P2H7x2.5 —
(3) exmae — @)
O\’ 3
\
. = g o
Je 008 D) 9
I
® \ ®
S
3
195 | 6£0.02 6:0.02

Connexion pneumatique pour les mors de
préhension

Connexion pneumatique pour les mors
racleurs

Connexion pneumatique alternative pour les
mors de préhension

Connexion pneumatique alternative pour les
mors racleurs

O ()
N

wn
o un
-Ring
1.5 @5x2

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication GS810 / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR

TAILLE DE FABRICATION GS810

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
- o 16 [piece]
{_1)1 Anneau de centrage
DST40600

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

| | CAPTEURS
UB810-3
Jeu de mors d'essuie-glace aluminium NJ8-E2S @
8 [piece] Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
UB810-4
L Jeu de mors de serrage acier MFS01-K-KHC-P1-PNP

l 8 [piece]

Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m

|1 ——
= C S —
ALIMENTATION EN ENERGIE B

MFS01-S-KHC-P1-PNP -
Détecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m - @
fiche M8

=M

A&% GV1-8X8 ‘ .
‘; o Raccord pneumatique droit RACCORDS / AUTRES

KAG500 -
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille @
M8

KB8K
Support détecteur

AL A

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

- NJ8-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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Ecartement par mors réglable min. [mm]
Ecartement par mors réglable max. [mm]
Course des mors racleurs [mm]

Force d “écartement [N]

Diam. Min. de joint torique recommandé [mm]
Diam. Max. de joint toriqgue recommandé [mm]
Nombre de mors [Nombre]

Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

GS810-B
4

8

10

1200

30

120

0.05
0.05
0.05

+80
IP30
2.5

270

+0.02 @6H7

(@) 2xmsxs (3) 24xM 4x6

n [
g ¥
5 =
2
/] 17
(@) xae
B85
@ 100
<8 205 <8
/Bx maxs (3)
3 | —texaarrs ©)
@ (0)/4©
O ® 2
:
5 e
Q,
S c 270 ONE©
e ¥ (@)
= e % ©
» &R A
3
55
920,02 9:0.02

@ Fixation pince

@ Alimentation en énergie

@ Fixation mors de préhension

@ Rainure de détection capteur magnétique

@ Fixation des supports détecteurs

@ Bague de réglage

@ Butée pour anneau de réglage

Adaptateur

Pince
Connexion pneumatique pour les mors de
préhension

Connexion pneumatique pour les mors
racleurs

Connexion pneumatique alternative pour les
mors de préhension

Connexion pneumatique alternative pour les
mors racleurs

()
/’l
%» '

29
25

1.5 @5x2

Alimentation sans tube
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Taille de fabrication GS1015 / Griffe de montage pour joint torique extérieur / pneumatique / Pinces

GRIFFE DE MONTAGE POUR JOINT TORIQUE EXTERIEUR

TAILLE DE FABRICATION GS1015

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
2 [piece] L 20 [piece]
‘iﬂ Support détecteur \_1 Anneau de centrage
KB8K DST60800
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
g
@@ COMPOSANTS DES PINCES @ Q CAPTEURS
= Y
UB1015-3
Jeu de mors d'essuie-glace aluminium — MFS01-K-KHC-P1-PNP
g 10 [piece] Bo— Détecteur magnétique en équerre, cable 5 m
UB1015-4
- Jeu de mors de serrage acier R — I\DIIIIzS(J:-S-KHC-Pt‘Il-PNP ) 3ble 0.3 @
. B étecteur magnétique en équerre, cable 0,3 m -
' 10 [piece] fiche M8
ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
L e —— KAG500
= é GV1-8X8 ) ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
= Raccord pneumatique droit ’// Ve
T KAW500 ) -
CAPTEU RS //' Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille @
/ M8
& NJ8-E2
o S ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m S8-G-3 g
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8 @
NJ8-E2S D
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques

GS1015-B
Ecartement par mors réglable min. [mm] 1.6
Ecartement par mors réglable max. [mm] 10
Course des mors racleurs [mm] 15
Force d “écartement [N] 1450
Diam. Min. de joint torique recommandé [mm] | 40
Diam. Max. de joint torique recommandé [mm] | 150
Nombre de mors [Nombre] 10
Temps de fermeture [s] 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.05
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Protection de IEC 60529 IP30
Poids [kg] 5.4
©84:0.1 @ Fixation pince
+0.0208H7 (2) Alimentation en énergie
@ Fixation mors de préhension
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Fixation des supports détecteurs
@ Bague de réglage
@ Butée pour anneau de réglage
Adaptateur
Pince
Connexion pneumatique pour les mors de
préhension
Connexion pneumatique pour les mors
racleurs
Connexion pneumatique alternative pour les
mors de préhension
@2oxra 7h7 Connexion pneumatique alternative pour les
(@) 2xmaxs (2) soxmsss o) mors racleurs
o= o —
D%il . @) ()
] | NS
" f
KK @ dd g
) ‘5 E A

@ 2x G1/8" / -

<10 <10

o o

8 3

ool g 8 g

g 8 8

S S
() 20xGam7xs
() 10xmsx8

36 10:0.02 10£0.02

Alimentation sans tube
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Série LGS / Pince expansible / pneumatique / Pinces

PINCE EXPANSIBLE
SERIE LGS

> AVANTAGES PRODUIT

» Concentration sur I’essentiel

Le mode de préhension le plus économique : vous
réduisez ainsi vos codts de production

» Mors de serrage usinables individuellement

Jamais vous n'avez adapté une pince de maniére aussi
rapide et facile

» Entrainement direct

LLa commande avec une seule alimentation pneumatique
réduit les frais de montage et les irrégularités du contour

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
&
= | Mors [ ]
lliil Mors allongés [}
i/!’ Sans entretien ® °
P40 | IP40 [ [ J
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» DETAIL DES AVANTAGES

Alimentation d‘énergie
- axiale ou radiale

Membrane de protection
- entre la pince et la membrane de serrage

=
=

Entrainement direct par membrane
- une seule alimentation pneumatique

@ Limitation de la course
- evite d'endommager la pince

Pince de serrage
- pour des applications individuelles

@ Tole de protection
- protege la membrane

Joint torique pour rappel des mors
- retour en position des mors

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course totale @ Couple de préhension Poids Classe IP
Taille de
fabrication [mm] [Nm] [kal
1.0 0,5 0,075-0,115 IP40
1.0 2 0,16-0,29 IP40
1.0 3 0,46 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série LG1000 / Pince expansible / pneumatique / Pinces

PINCE EXPANSIBLE
SERIE LG1000

> AVANTAGES PRODUIT

> Réglage individuel possible

LLa construction de la pince vous permet de saisir de
maniere sUre des surfaces de préhension aussi bien
cylindriques que coniques ou carrées

> Passage d’air ou de vide intégré
Utilisez cette option notamment pour contréler I'étan-
chéité, souffler ou mettre sous vide vos composants
» Protection de la surface grace a la membrane en
silicone
Outre la couverture d’une trés grande plage de dia-
meétres de préhension, la membrane vous offre une
protection optimale contre les endommagements

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
I | Alimentation axiale en énergie [}
3 Alimentation radiale en énergie, alésage °
'% de passage
,‘/!’ Sans entretien ® °
P54 | IP54 [ [
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» DETAIL DES AVANTAGES

Version-01

Alimentation d‘énergie
- axiale (Version-01) ou radiale (Version-02)

Fixation et positionnement
- par filetage contre-écrou et ajustement

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Préhension directe par membrane caoutchouc
- grande force de maintien par un coefficient de
frottement élevé
- retour a la position initiale sans pression d “air

Alésage de passage
- air comprimé ou raccordement de vide au
refroidissement ou contréle d’étanchéité des piéces a
usiner (Version-02)

» DIAGRAMME DE LA FORCE DE GLISSEMENT

Force de glissement [N]

60

55

50

45

40

35

30

25

20

Version-02

19

\
75 8,5 9 9,5 10 105 11 115 12 125 13 135 14 145 15 155 16 165 17 175 18
Diametre [mm]
—LG1008 -LG1010 —~LG1012 —-LG1015 Valeurs mesurées a 6 bars et Ra = 0,8
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Série LGG / Pince expansible / pneumatique / Pinces

PINCE EXPANSIBLE
SERIE LGG

> AVANTAGES PRODUIT

P> Protection de la surface au moyen de picots en
caoutchouc

Protégez durablement la surface de vos pieces a usiner
et réduisez ainsi le nombre de pieces mises au rebut

> Arrét sécurisé

Méme en cas de dynamique €levée, vos pieces a usiner
sont solidement maintenues grace au coefficient de
frottement important

» Entrainement direct

La commande avec une seule alimentation pneumatique
réduit les frais de montage et les irrégularités du contour

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

LGXX-XX

Sans entretien °
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» DETAIL DES AVANTAGES

Alimentation d‘énergie
- axial
- a partir des LG axiale et radiale

Fixation

- par ajustement, filtage, contre-écrou

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé
- sans dilatation exessive de la membrane durant un cycle de
préhension a vide

@ Préhension directe par picots
- grande force de maintien par un coefficient de frottement élevé

Préhension par membrane simple effet en caoutchouc
- nécéssite peu de materiel de pilotage
- retour a la position initiale sans pression d "air
- ajustement de la force de préhension par réglage de la pression (2-6
bars)

@ Coeur en caoutchouc
- economise le volume d"air et rabaisse le temps de cycle (a partir de

LG35-39)
» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Course totale @ Force de préhension Poids Classe IP

;r:ll)lll'iec:teion [mm] [N] [kal

LG15-18 25 100 0.031 P54
LG18-22 4.0 100 0.035 P54
LG22-26 4.0 150 0.051 P54
LG26-30 4.0 150 0.071 IP54
LG30-35 5.0 200 0.09 P54
LG35-39 4.5 300 0.13 P54
LG40-45 6.5 400 0.178 P54
LG46-51 6.0 500 0.26 P54
LG51-56 7.0 750 0.37 IP54
LG56-62 7.5 900 0.373 P54
LG63-70 8.0 1100 0.53 P54
LG71-80 10.5 1500 0.69 P54
LG76-84 8.5 1700 0.8 P54
LG81-90 11.0 2000 1 IP54
LG91-100 10.0 2500 1.3 P54
LG100-110 11.0 2800 1.9 IP54
LG110-120 1.0 3500 2.3 P54
LG120-135 16.0 3500 2.7 IP54

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr

273

Série LGG / Pince expansible / pneumatique / Pinces



Série RG / Griffe atube / pneumatique / Pinces

GRIFFE A TUBE
SERIE RG

> AVANTAGES PRODUIT

P> Protection de la surface au moyen de picots en
caoutchouc

Protégez durablement la surface de vos pieces a usiner
et réduisez ainsi le nombre de pieces mises au rebut

> Arrét sécurisé

Méme en cas de dynamique €levée, vos pieces a usiner
sont solidement maintenues grace au coefficient de
frottement important

» Entrainement direct

La commande avec une seule alimentation pneumatique
réduit les frais de montage et les irrégularités du contour

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

Sans entretien °
P67 .
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Fixation et positionnement
Entrainement

- atravers la membrane caoutchouc

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

@ Boitier robuste et Iéger
- Alliage aluminium anodisé

Diameétre de préhension Force de préhension

[N]

RGO0-30 0-28 350
RG10-60 10-58 1000

Taille de
fabrication

» AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Poids

[ka]
0.28
0.85

Classe IP

P67
P67

Rapide, clair et toujours a jour.
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Série SCH / Pince a aiguilles / pneumatique / Pinces

PINCE A AIGUILLES
SERIE SCH

> AVANTAGES PRODUIT

> Réglage de la course en continu

Adaptez la course de l'aiguille individuellement et en
continu via le réglage direct de la course

» Construction plate

LLa construction compacte vous fait économiser de I'es-
pace dans votre machine

> Détection par capteur magnétique

La détection des positions finales permet d’accélérer les
cadences de travail et permet une commande perma-
nente

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

SCHXX

’+ 5 millions de cycles sans maintenance °
swio | (Max.)

+§ Capteur magnétique ()

P30 | IP30 [ ]
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Aiguilles rétractables

- perforation au milieu de I‘aiguille

Boitier robuste et léger

- Alliage aluminium anodisé

Réglage de la course

- par déplacement dans la rainure oblongue

@ Entrainement

- deux vérins pneumatiques a double effet

Alimentation d‘énergie
@ Fixation et positionnement
Rainure de détection

- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Course de l'aiguille réglable Diamétre de l'aiguille

Taille de T T
fabrication

SCH20 0-6 1.2
SCH23 0-6 3

Poids Classe IP
[kal

0.35 IP30
0.37 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
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Série HM1000 / Pince magnétique / pneumatique / Pinces

PINCE MAGNETIQUE
SERIE HM1000

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

Arrét sécurisé en cas d’arrét d’urgence

Méme en cas de chute de pression, vos pieces a usiner
sont solidement maintenues par I'aimant a rappel par
ressort

Plaque de contact améliorant le coefficient de frotte-
ment

Le joint torique interchangeable garantit la dynamique
élevée de votre application et la protection de vos pieces
a usiner

Force d’adhérence résiduelle en dessous de 1N

La surface de contact démagnétisée vous permet de
poser vos pieces a usiner en toute sécurité

Version

. wmox_____ 5 N

£ | 5 millions de cycles sans maintenance
swio | (Max.)

1P30
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» DETAIL DES AVANTAGES

Fixation et positionnement
- rondelle de centrage et vis

Ressort

- pour rappel du piston
- maintient en cas de chute de

Aimant permanent
- Aimant permanent
- grande force de maintient

@ pas d‘énergie pour le serrage

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

@ vérin simple effet
- une seule alimentation pneumatique
- une seule arrivée d‘air nécessaire

rappel par ressort
- Plaque de contact
- facilement interchangeable

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Série HM1000 / Pince magnétique / pneumatique / Pinces

Force d’adhésion max. Poids Classe IP
;r:ll)lll'i:gﬁon [N] [kal
27 0.06 IP30
65 0.28 IP30
220 1.2 IP30
450 2.2 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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UNITES DE ROTATION
APERCU DES SERIES

Produits Couple de rotation [Nm] Angle de rotation [°] Nombre de tailles
Vérins rotatifs pneumatique Page 282

Série PRN o1l a7 EOIINEG  eeeecceee
Série SH BMoser2 o Ee e e

Unités de pivotement a plat Page 288

pneumatique

Série SF-C s 180 o 180 ecococoe
Série MSF fos1.2 90180 Yy

Unités de pivotement a plat Page 366

électrique

Série DES 10 64 I ee

Unités de pivotement angulaires Page 370

pneumatique

Série SW 15 120 | 180 eo0000
Série SWM1000 7 180 |90 YYYY)

Mors pivotants pneumatique Page 392

Série SB * fo116 90180 Yy

Série SBZ 12 57 I 90-180 YYryl

*Indications en cas de construction par paires
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VERINS ROTATIFS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
ﬁ Série PRN

284

B Série SH

286
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Série PRN / Vérins rotatifs / pneumatique / Unités de rotation

VERINS ROTATIFS

SERIE PRN

» AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application économique»

Concentration sur I’essentiel

Ce mode de rotation extrémement économique réduit
vos coUts de production

Position finale amortie

’amortisseur hydraulique vous permet d’approcher les
positions finales en douceur et, ainsi, d’accroitre la fiabili-
té et la durée de vie de votre application

Arbre d’entrainement forgé

Cet arbre est non seulement robuste, mais peut aussi
étre adapté individuellement

Version

7%

1,5 Mio

IP 54

T
»E)

V| (@]

l

-
©
o

S

SV
<

1,5 millions de cycles sans maintenance
(max.)

IP54

Capteur inductif

Positionnement 2 positions

Angle de rotation 90°

Angle de rotation 180°

Angle de rotation 270°
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» ANGLE DE DEMARRAGE

@ Angle de démarrage
@ Angle de rotation

© ©

Taille de fabrication

PRN1 PRN20
PRN3 PRN30
PRN10 PRN50
PRN150
PRN300
PRN800

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Angle de rotation Couple Poids Classe IP

fabrieation el [Nm] [kg]

PRN1 90-270 0,15 0,04 P54
PRN3 90-270 0,38 0,07 P54
PRN10 90-270 1,2 0,14 P54
PRN20 90-270 2,1 0,25 P54
PRN30 90-270 4.1 0,5 P54
PRN50 90-270 59-12,8 0,75-0,8 P54
PRN150 90-270 18-41,5 1,6-19 P54
PRN300 90-270 34,5-83 3,6-4,1 P54
PRN800 90-270 123-247 11-12,5 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série SH / Vérins rotatifs / pneumatique / Unités de rotation

VERINS ROTATIFS
SERIE SH

> AVANTAGES PRODUIT

«’application flexible»

» Approche possible de 4 positions

Les deux pales rotatives pilotées séparément ou en-
semble vous permettent de positionner librement les
pieces a usiner

» Couple élevé

Le rapport optimal de I'espace de construction et du
couple réduit les irrégularités du contour et libere de la
place pour votre application

» Angle de rotation a 360°

Vous souhaitez personnaliser votre application et gagner
en flexibilité ? C’est possible avec I'angle de rotation a
360° réglable en continu !

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

5 £| 1,5 millions de cycles sans maintenance °
1,5 Mio (max.)

P54 | IP54 [}
Positionnement 4 positions [ ]
>

P’@: Angle de rotation réglable [}
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» DETAIL DES AVANTAGES

Position 0

- enalimentant A" et B’

Position intermédiaire 1 2 90°
- Enalimentant A et A" la came extérieure pivote jusqu “a la butée de
la position finale

Position intermédiaire 2 4 90°
- Enalimentant B et B": la came extérieure pivote avec la butée
interieure a 90° vis a vis de la position 0 la came intérieure pivote a
180° dégrés de la position opposée

@ Position intermédiaire 3 a 90°
- en alimentant A et B: les deux cames extérieures pivotent ainsi que
les deux butées de fin de course jusqu“a la butée finale

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Angle de rotation Couple Poids Classe IP
Taille de o
fabrication rl L) [kal
SH-5 360 0,69-2,73 0.52 P54
SH-20 360 235-7,2 1.13 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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UNITE DE PIVOTEMENT A PLAT
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
o Série SF-C 290
? Série MSF 364
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Série SF-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

SERIE SF-C

> AVANTAGES PRODUIT

» DETAIL DES AVANTAGES

«’application supérieure»

> Jusqu’a 100 % de puissance en plus par rapport aux

applications de référence

[’amortisseur de fin de course supérieur vous permet de
pivoter davantage de pieces en un laps de temps tres
court et d’'augmenter ainsi le débit de pieces de votre
machine

Grand alésage central

Réduisez les irrégularités du contour de votre application
en faisant passer vos conduits d’alimentation directe-
ment a travers le centre de la bride rotative

Charge radiale des paliers augmentée de plus de
100 % par rapport a la valeur de référence

Les paliers largement dimensionnés garantissent la ro-
bustesse et la longévité de votre application et sécurisent
au maximum les processus

Arbre creux sur double roulement a bille

- pour le passage de conduits d’alimentation
- absorption de forces et couples élevés

Jusqu’a 8 passages pneumatique intégrés

- pour un montage sans conduite d “air
- pas de torsion des conduites d “air lors du mouvement rotatif

Butée de position finale réglable

- réglage de la position finale pouvant atteindre +/- 3°

@ Moyeu et bride de grande taille

- fixation des outils simplifiée

Amortisseurs intégrés avec technologie de rainure hélicoidale

- amortisseur de fin de course réglable
- vérin pneumatique double effet avec ressort intégré

@ Raccord pneumatique

- pour la régulation de la vitesse (compris dans la livraison)

Transmission de force

- par roue dentée et crémailléres

Entrainement

- deux vérins pneumatiques a double effet
- couple élevé
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» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version

aontaon 1 -soox | tsoow | x| e[ mox | w1 o QN 2

3 - . c
,+ 10 millions de cycles sans maintenance ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° S
10 Mio (max.) ..‘_“,
=
o
S
P64 | IP64 ) ) ) ) ) [ ) [ ) ) %
— 0
PR, \Q
QQQ =
+ .~ | Capteur inductif ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 5
P ~
Cc - o
+ = | Capteur magnétique ° [ ° [ ° [ ° [ [ [ g_
- =
SR ©
. S
0 Brida [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J q:;
— c
- o
E] Amortisseur de fin de course Powerstop ° ° ° [ ° [ ° [ ® ® =~
-
©
_ o
[7? Positions de fin de course réglables +/- 3 [} [} (J [} [} [} [} () [} () 'fg
(. 30
L o
=N §
@ Positionnement 2 positions ° [ ] ([ ] [ ] [ ] [ ) ]
— 2
o
()
@ Positionnement 3 positions ° [ 3
) \Q
=
=N c
Positionnement 3 positions verrouillées [ ] [ ] o
—) ~
T <'|>
[>;00 Angle de rotation 90° ) ) ) ° ° ° s
2
JR— P
> ‘0
. Angle de rotation 180° ° ° ° ° ° ° @
1800
N i
[>'@: Angle de rotation 180° librement réglable o [ )
180°
ﬁ, Passage fluidique () ° () () ()

Angle de rotation Couple Poids Classe IP
fabrication el [Nm] [kg]
0-180 1,56-24 06-1,14 P64
0-180 45-73 1,6-2,6 P64
0-180 13-20 3,7-58 P64
0-180 32-38 8,8-129 P64
0-180 54 -62 15-21,8 P64
0-180 120-130 27,5-411 P64

» AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série SF-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
SERIE SF-C

> AINSI, VOUS PASSEZ COMMANDE CORRECTEMENT

N° de commande SF D D
Unité de pivotement a plat

Taille de fabrication 50

Taille de fabrication 74

Taille de fabrication 100

Taille de fabrication 125

Taille de fabrication 155

Taille de fabrication 195

Angle de rotation réglable de 0° - 180° par niveaux N
passage d’air intégré sans tuyau a 4 niveaux D4
passage d’air intégré sans tuyau a 6 niveaux D6
passage d’air intégré sans tuyau a 8 niveaux D8
Angle de rotation 90° -90N
passage d’air intégré sans tuyau a 4 niveaux -90D4
passage d’air intégré sans tuyau a 6 niveaux -90D6
passage d’air intégré sans tuyau a 8 niveaux -90D8
Angle de rotation 180° -180N
passage d’air intégré sans tuyau a 4 niveaux -180D4
passage d’air intégré sans tuyau a 6 niveaux -180D6
passage d’air intégré sans tuyau a 8 niveaux -180D8

Modele : ML (taille SF50/SF74/SF100)

P> pour une butée fixe mécanique et amortie en position -90° et +90°
P la position 0° n'est pas verrouillée contrairement au modele M

P dans ces unités, les pistons avec entrainement percutent contre les pistons de butée dominants et,
comme dans la position médiane verrouillée, sont percutés avec amortisseur en position finale

P commande facilitée pour les rotations horizontales

Angle de rotation -90° - 0° - +90° ML

passage d’air intégré sans tuyau a 4 niveaux MLD4
passage d’air intégré sans tuyau a 6 niveaux MLD6
passage d’air intégré sans tuyau a 8 niveaux MLDS8

Modele : M (taille SF125/SF155/SF195)

P butée fixe mécanique et amortie dans les trois positions
P position médiane 0° au moyen de deux pistons d’arrét avec amortisseurs intégrés

P grace a des boulons d’arrét qui sont poussés dans la rainure annulaire du piston d’arrét au moyen
de pistons de blocage, une butée fixe mécanique est produite

Angle de rotation -90° - 0° - +90° M

passage d’air intégré sans tuyau a 4 niveaux MD4
passage d’air intégré sans tuyau a 6 niveaux MD6
passage d’air intégré sans tuyau a 8 niveaux MD8
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» MODELE : ML (TAILLE SF50/SF74/SF100)

» MODELE : M (TAILLE SF125/SF155/SF195)
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Série SF-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
SERIE SF-C DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien sir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de I'unité de rotation en cas
d’arrét d’'urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de I'unité
de rotation. Deux boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contrdler I'unité de rotation ou d’évacuer I'air de cette
derniéere.

E ! g CAPTEURS

i

MFS02

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de I'unité de rotation et détectent les aimants fixés au piston de I'unité de rotation. Les capteurs sont
disponibles en deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable
droite, disparait presque complétement dans la rainure en C de I'unité de rotation, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable
décalée a 90°. Ces variantes existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu'avec cable de 0,3 m et une prise.
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RACCORDS / AUTRES

Jeu de montage

Le jeu de montage est monté sur I'unité de rotation au moyen du matériel de fixation fourni et sert de butée externe. Cette butée
externe permet la déviation de la force via le carter et évite une surcharge de la crémaillére et de la roue dentée. Le jeu de montage
permet en outre de détecter les positions finales de la pince grace a un détecteur de proximité inductif.

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.
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Taille de fabrication SF50N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation
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UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF50N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

masse raccordée.

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel
DRVM5X4

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

O

o ALIMENTATION EN ENERGIE

- DSV1-8 P Qe
g Soupape de maintien de la pression g ?:n;\

e

/|
\ \ \
08
7
06 /
4
v
7
04 S
7
7
02 _
ip | \
0 B e . .‘
04 08 12 16 2

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

—— SF50-90°
— SF50-180°

[sec]

% @ RACCORDS / AUTRES

ANS0006
Jeu de montage

. DSV1-8E

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

CAPTEURS

e —
v“ui Soupape de maintien de la pression avec échappement )
< dair rapide /’

ol A
=

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

L ———
O —
——— MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

NJ8-E2 '

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

L Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m /
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P Caractéristiques techniques

SF50-180N-C SF50N-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 2.4 2.4 2.4
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 9 9 9
Force axial des roulement a billes [N] 490 490 490
Force radial des roulement a billes [Nm] 24 24 24
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 14 28 28
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 0.6 0.6 0.6
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
SFS090NG @ Amortisseur
SFA0-180NC w0 . ¢"“7X;6<2 Endroit de fixation outil
/_2x 0 O @ Butée interne

n Y

32

©
¥
"3\
31
42+0.1

@ 2xM5 135)
@ 2x M3x4.5

® s
DIN 7984
—1J

QL)
=

1616,

o
i Ol HEB
@O {O) @ =
i [4] o HEB
SRR

20
+0.02 @ 3H7

60

40 £ 0.

02 2x @ 4H7X6 @

28.5
| " "

axmaxs (1) B

~
o I
‘ F
o S
1 ‘ & g
0o o | E
) I
Q?ZG
775 93
SF50N-C o e
o P |
3 Lo £0) o o
— o o
32 375

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

(® Raccord dair 90°-180°

Raccordement d’air 0°

@ Raccord d'air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF50D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF50D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

masse raccordée.

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O
DRVM5X4

/|
\ \ \
08
7
06 /
4
v
7
04 S
7
7
02 _
ip | \
0 B e . .‘
04 08 12 16 2

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

—— SF50-90°
— SF50-180°

[sec]

4 [piece]
Joint torique
COR0020100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

T~ DSV1-8 Y Qe
" g Soupape de maintien de la pression 2 ;.:f’

e

é @ RACCORDS / AUTRES

ANS0008
Jeu de montage

. DSV1-8E

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

CAPTEURS

e —
““J Soupape de maintien de la pression avec échappement )
w d'air rapide //

=

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

MFS02-S-KHC-P2-PNP

L ——
R ——
—
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

NJ8-E2 '

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m /
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P Caractéristiques techniques

SF50-90D4-C SF50-180D4-C SF50D4-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 1.5 1.5 1.5
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 9 9 9
Force axial des roulement a billes [N] 490 490 490
Force radial des roulement a billes [Nm] 24 24 24
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 14 28 28
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 0.76 0.76 0.76
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
F80.50046 @ Passages d’air intgrés
SF50-180D4-C @ Amortisseur

60
@ 2x P 4H7X5— 37

@ 2x M6x10

aff%f RN
5 A

@ 2x M5 13.5]
@2)( M5

DIN 7984

@ 2x M3x4.5 ‘\

|-
| A ;]
691 53
1 <
| g
"145

/—2x M3x4.5 @

2x @ 8H7x5

2x M5x8

2x M3x3.5 @

sz @ 4H7x6 @
4x M4x6 @ 1)
o

32

63

25
10.02 04H7

26

775

SF50D4-C

32

~47

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

() Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d'air 0°

Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

7

24
@2

O-Ring
@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

%7,
4

28
25
M5

Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF74ML-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74ML-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

3 masse raccordée.

2.4

—SF74ML-C

- 1.2 /

L T |

=T |

0 05 1 1.5 2 2.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 1 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel ‘]a'g Jeu de montage

DRV1-8X6 a8 gy ANS0068

1 [piece]
s USB de mise en service

052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

= g ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

-, DSV1-8E
““u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTRES
y dair rapide
— KAG500
1 A ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
f o
S —— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

99’/ NJ6.5-E2-01

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
e p

NJ6.5-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

\
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P Caractéristiques techniques
SF74ML-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90

Couple de rotation [Nm] 759

Angle de rotation réglable +/- [°] 3

Alésage de passage @ [mm] 12

Force axial des roulement a billes [N] 1120

Force radial des roulement a billes [Nm] 88

Précision de répétition +/- [°] 0.01

Pression de service min. [bar] 3

Pression de service max. [bar] 8

Pression de service nominal [bar] 6

Température de fonctionnement min. [°C] 5

Température de fonctionnement max. [°C] +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 125

Protection de IEC 60529 P64

Poids [kg] 2.8
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS

7 @ Sens de rotation
458 2 Bonne () 0 Barriere amortisseurs
153 2 Mext2 (1) @ Rainure de détection capteur magnétique
s - Adaptateur
It . / - ) Unité de pivotment
g < I o —C———A;'ga @ —| Q é Saccorg g‘air rotation +9900°
-— = accord d’air rotation -90°
— i Raccord d’air position intermédiaire

2x M6 @

DIN7984

%ﬂ
]
|

4x P aHTX6
4x M5x5.5

o — - > D9 —@ — N
— /’@ ! "
[
-90°
12
@ 2x M3x5 2x M4x5 @
24
+0.02 4H7
(@) axmsa 50

35,
2; SH7x6
NN OL-E TLT "

61.5

45

I
/
— 9

a

I

35
£0.02 @ 5H7

55.5 175

95
w
—
S

53

N2/
7

28
@5
M5

-Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF50MLD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF50MLD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

masse raccordée.

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

1 ] 1]
0.8
06 — SF50MLD4-C
0.4
0.2
o ! L
0 0.4 0.8 1.2 1.6 2 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRVM5X4 COR0020100
' < 1 [piece] a 1 [piece]
"‘“ B Jeu de montage @ s USB de mise en service
4B gp ANS0067 052650

e

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

° | | CAPTEURS
[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

- DSV1-8E
“"‘u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d'air rapide

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

% @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

@

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

P

NJ3-E2 KAW500 )

W Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Céble 5 m - Douille M8
NJ3-E2SK

"";; Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche M8
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P Caractéristiques techniques
N° de commande SF50MLD4-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 1.5
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 9
Force axial des roulement a billes [N] 490
Force radial des roulement a billes [Nm] 24
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 44
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 1.14

56.5

36.8

4x M5 @
37 2x M6x10 @

28
15

5

*E)*ﬁ e 9 -
“' 1)

31
42:002

60

N @anirxs (1)

2x M5 @

DIN7984

1

16,16,

[l
I

piny

” @ 2x M3x5 ‘\ X—\

@ 2x_@PT7H7

—— Nf

2x M3x3.5 @

-90°

2x P BHTX5

@ 4x M4x6
o @ 2x (@ 4H7x6

20, 2x M3x3.5

60

40002

:E
13
3.5

25
+0.02 @ 4H7

43

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Barriere amortisseurs

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

< o
Ql ©

id

@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF74N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
\ \
| [ 7l
2.4 "
, --SF74-90°
1.8 % —SF74-180°
/
7
1.2 4 /
7
06 -7
Il il
0 — =T ‘ y
05 1 1.5 2 2.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
’j:[n .
%EP ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
o DSV1-8 Y Qe ANS0010
" 5 Soupape de maintien de la pression "u.“° Jeu de montage
2
m DSV1-8E e m— KAG500
v“u? Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
d'air rapide 7 M8
A p— KAWS500
CAPTEU RS o Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
I v F M8
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
sy MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE
NJ6.5-E2-01 NJ8-E2

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

N

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

> i
e
/ NJ6.5-E2S

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

SF74-90N-C SF74-180N-C SF74N-C
90 180 0-180
7.3 7.3 7.3

3 3 180
12 12 12
1120 1120 1120
88 88 88
0.01 0.01 0.01
3 3 3

8 8 8

6 6 6

5 5 5

+80 +80 +80
42 84 84
P64 P64 P64
1.8 1.8 1.9

SF74-90N-C
SF74-180N-C . 2x ¢5H7xe®
2cmexi2 (1)
Cam—
. /
) vl
b O]
3 % - -O- - € 2 9
4
A &
_ L2
@ 2xM5
17 o0,
2x M3x5 @
2x M3x5
® 2x M8 o
DIN 7984 —T |
+ &
Q T | o
o
Ny i T |
ih ‘ i o 2
& 1 N
8 il T Ti 5 Cl
— I ]
o
E
4x D aHTx6 - 39 el
2x M4x5 @ 9
4x M5X5.5 I 2x G1/8

d

d

+0.02 @ 4H7

2x M4x5 @

/72>< @ (1)
4x M5X7 @ o

+0.02 @ 5H7

SF74N-C

39

43

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

(® Raccord dair 90°-180°
Raccordement d’air 0°

@ Raccord d'air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF74D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.

/
| [ // |
2.4 "
, --SF74-90°
1.8 % —SF74-180°
//
1.2 4 /
7
//
06
deAl T \
=== \
0 —- r |
05 1 1.5 2 2.5 [sec]

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-8X6 COR0020100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

( j:l | .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES

T~ DSV1-8 VS L ANS0012

3 g Soupape de maintien de la pression "u“° Jeu de montage
e
'“__ DSV1-8E e m— KAG500
““j Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
p dair rapide 7 M8

qA
) P KAW500 )
CAPTEU RS /‘ Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
i v / M8
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
sy MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE
NJ6.5-E2-01 NJ8-E2

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

N

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

=
R
/ NJ6.5-E2S
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P Caractéristiques techniques

SF74-90D4-C SF74-180D4-C SF74D4-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 515) 8.5 515)
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 12 12 12
Force axial des roulement a billes [N] 1120 1120 1120
Force radial des roulement a billes [Nm] 88 88 88
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 42 84 84
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 1.9 1.9 2.1
@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie
reoopec 5 % Passages d’air intgrés
2 2x @ 5H7x6 Amortisseur
e % zfmemz Y S HMS @ Endroit de fixation outil
% @ Butée interne
B& . s (@) Fixation ANS
gd I f@}eh ‘© R (@D sens de rotation

[
1
@2XM5

@ 2M3S ®2x M6

DIN 7984

T 7 S

2x M3x5 @

4
b/
18

<]
]

2x G1/8"

24

2x P 5H7x6

2x M6x10

/2x P BH7x6 @
-4x M5X7 @ 0

72
45
==
O

20,

02 g5H7

+0.

SF74D4-C

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

() Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d'air 0°

Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

7

24
@2

O-Ring
@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

%7,
4

28
25
M5

Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF74D6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74D6-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.

/
I | // |
2.4 "
, --SF74-90°
1.8 % —SF74-180°
//
1.2 4 /
7
//
06
~
P 7 | |
- \
0 — r |
05 1 1.5 2 2.5 [sec]

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 6 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-8X6 COR0020100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

( j:l | .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 VS L ANS0012
" g Soupape de maintien de la pression 2 ;.!:\% Jeu de montage
m'»- DSV1-8E — KAG500
““J Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
4 dair rapide /’ M8
T KAW500 )
CAPTEU RS /‘ Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
I / M8
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
sy MFS02-S-KHC-P2-PNP
Capteur 2 points droit, cable 0,3 m - fiche M8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE
f NJ6.5-E2-01 NJ8-E2

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
"\\-_a-l'"" P p

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

N

NJ6.5-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

90
4.5
3

12
1120
88
0.01
3

8

6

5
+80
42
P64
2.1

SF74-180D6-C SF74D6-C
180 0-180
4.5 4.5

3 180
12 12
1120 1120
88 88
0.01 0.01
3 8

8 8

6 6

5 5

+80 +80
84 84
P64 P64
2.1 1.8

SF74-90D6-C
SF74-180D6-C

@ 2x ¢5H7x6\ 76

55

@ 2x M8x12 <
)
©

]
65
@2)( M3x5 @
2x M6

‘ DIN 7984 ‘

-~

4

225,225

18

46
24

2x P 5H7x6
2x M6x12

24002

/2)( D EHTX6 @
4x M5x7 @ ©

45

30

82
Jsae]
o
— —lo— - <

SF74D6-C

)

40.02 85H7

)
|

2x G1/8"

43

© O

~42

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

() Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d'air 0°

Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

7

24
@2

O-Ring
@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25

7,

-Ring
o5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

%7,
4

28
25

7

Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF74ML-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74ML-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

3 masse raccordée.

2.4

—SF74ML-C

- 1.2 /

L T |

=T |

0 05 1 1.5 2 2.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 1 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel ‘]a'g Jeu de montage

DRV1-8X6 a8 gy ANS0068

1 [piece]
s USB de mise en service

052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

= g ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

-, DSV1-8E
““u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTRES
y dair rapide
— KAG500
1 A ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
f o
S —— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

99’/ NJ6.5-E2-01

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
e p

NJ6.5-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

\

310 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
SF74ML-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90

Couple de rotation [Nm] 759

Angle de rotation réglable +/- [°] 3

Alésage de passage @ [mm] 12

Force axial des roulement a billes [N] 1120

Force radial des roulement a billes [Nm] 88

Précision de répétition +/- [°] 0.01

Pression de service min. [bar] 3

Pression de service max. [bar] 8

Pression de service nominal [bar] 6

Température de fonctionnement min. [°C] 5

Température de fonctionnement max. [°C] +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 125

Protection de IEC 60529 P64

Poids [kg] 2.8
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS

7 @ Sens de rotation
458 2 Bonne () 0 Barriere amortisseurs
153 2 Mext2 (1) @ Rainure de détection capteur magnétique
s - Adaptateur
It . / - ) Unité de pivotment
g < I o —C———A;'ga @ —| Q é Saccorg g‘air rotation +9900°
-— = accord d’air rotation -90°
— i Raccord d’air position intermédiaire

2x M6 @

DIN7984

%ﬂ
]
|

4x P aHTX6
4x M5x5.5

o — - > D9 —@ — N
— /’@ ! "
[
-90°
12
@ 2x M3x5 2x M4x5 @
24
+0.02 4H7
(@) axmsa 50

35,
2; SH7x6
NN OL-E TLT "

61.5

45

I
/
— 9

a

I

35
£0.02 @ 5H7

55.5 175

95
w
—
S

53

N2/
7

28
@5
M5

-Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF74MLD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

312

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74MLD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

masse raccordée.

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

’ 1] EE.
2.4
—SF74MLD4-C
1.8
1.2 /
0.6
{ ! Il // { {
o = L]
0 0.5 1 1.5 2 2.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-8X6 COR0020100
' < 1 [piece] a 1 [piece]
"‘“ B Jeu de montage @ s USB de mise en service
4B gp ANS0069 052650

e

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

° | | CAPTEURS
[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

- DSV1-8E
“"‘u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d'air rapide

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

% @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

@

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

99"/ NJ6.5-E2-01

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
"\._.,,.’-" P

7

NJ6.5-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



N° de commande

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

SF74MLD4-C
90/ 0/ +90

5
3
1
1
8
0
3
8
6
5
+
1

.5

2
120
8
.01

80
25

P64

2.

6

39
16

7.5

62002

N——ox @ 5H7x6 @
-2x M6 @

DIN7984

}‘.
3 \‘%y G
17i;
O
[T
4
46
74

° 2x M6x10
2x @ 5H7x6

@ 4x M5x7

N @ 2x @ 5H7x6

45

.02 @5H7

+0.

20

53

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(2 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Barriere amortisseurs

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

< o
Ql ©

id

@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF74MLD6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF74MLD6-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

3 masse raccordée.

2.4

—SF74MLD6-C

1.2 /

L T |

=T |

0 05 1 1.5 2 2.5 [seq]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 6 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-8X6 COR0020100

R | 2 1 [piece] a 1 [piece]
& Jeu de montage @ ik USB de mise en service

7Y " ! ANS0070 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

= ° | | CAPTEURS

DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

“"‘u" gc?:;e;ggde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

d’air rapide

KAG500

MFS02-K-KHC-P1-PNP

—— $8-G-3
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

- —
I ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
||| CAPTEURS Ve
I

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

e NJ6.5-E2-01 / NJ6.5-E2S

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
N—.‘a-"- P P

314  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SFraMLDG.C

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

90/ 0/ +90
45
3

12
1120
88
0.01
3

8

6

5
+80
125
IP64
3.1

16

39

621002

N—2x @ 5H7x6 @

2ms (D)
‘ DIN7984

225,225
%
I
L —
S

+90°

241002

2x MBx12
2x P 5HTX6 |24
(@) axmsxr 50
o (Dex @srne rﬂﬁ—‘
—t—
g +-— i
B ° o

35

30

+0.02 @ 5H7

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Barriere amortisseurs

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

< o
Ql ©

id

@2x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

316

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF100N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

masse raccordée.

/
17

’/

10 ‘
|

8

6

4

2 -

o ===

0.6 1.2

> FOURNI

2 [piece]
d Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

LE ALIMENTATION EN ENERGIE

18

24

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

3 [sec]

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

--SF100-90°
—SF100-180°

% @ RACCORDS / AUTRES

o DSV1-8 Y Qe ANS0015
" 5 Soupape de maintien de la pression g 11;\ Jeu de montage
- DSV1-8E KAG500
v“u? Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
d’air rapide M8

A
CAPTEURS
-
— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L —— MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

7=
@«

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

a@— NJ8-E2

P—

//‘

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

S Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SF100-180N-C SF100N-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 20 20 20
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 15 15 15
Force axial des roulement a billes [N] 2500 2500 2500
Force radial des roulement a billes [Nm] 155 155 155
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1038 206 206
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 4.2 4.1 4.5
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
SH00580NC 1262002 2xmioaiz (1) (&) Amortisseur
100 4x P6HTX8 @ Endroit de fixation outil
@ Butée interne
(12 Fixation ANS
/ g @ Sens de rotation
o 3 H @ Rainure de détection capteur magnétique
N Adaptateur
o g Unité de pivotment
|2 ] ®) Raccord d'air 90°-180°

Q\n—ﬁ[zx g @

Raccordement d’air 0°
@ Raccord d'air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

@ 2x M8 gp <
l ( ) DIN912*  —— ™
o o oo 2N T‘T T L‘J ]
N i .
in (@)ol@) I g
k N o “‘ | \‘\
T [ } J ©
53 s
2x Mdx6
o @ @ 2xG1/8

ax PeHTX6 ‘ 15
2x M4x6 @
4x M5x7.5 M’-
+0.02 @ 6H7
54 2 @ernee (1)
- 48 /
I amee (1) 9
| |
o & e —
&
- o 4 s
o 3 3
H | azﬂ &
o o o [
i
= 418
~13 174

SF100N-C

53

54

88

100
\\%

59

38 39

@12
29
G1/8'

-Ring
29x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF100D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
10
\ /
| [ // |
8
/]
% --SF100-90°
6 ; —SF100-180°
/
7
4
s
-
-
’ S | \
o e \
0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel o Joint torique
4
DRV1-8X6 CORO0030100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

T~ DSV1-8 Y Qe
" g Soupape de maintien de la pression 2 ;.:f’

e

é @ RACCORDS / AUTRES

ANS0017
Jeu de montage

. DSV1-8E

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

e —
““J Soupape de maintien de la pression avec échappement )
w d'air rapide //

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

g A
CAPTEURS
-
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o KAW500 )
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

318 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SF100-180D4-C SF100D4-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 15 15 15
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 15 15 15
Force axial des roulement a billes [N] 2500 2500 2500
Force radial des roulement a billes [Nm] 155 155 155
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1038 206 206
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 4.5 4.5 4.8
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
10050040 12000 @ Passages d’air intgrés
§F100-180D4-C @ Amortisseur

@ 2x M10x12
@ 4x PBHTX8

53
30

80:0.02

@ 2xG1/8"
@ 2x M8

DIN912*

s (2)
T & Qh ¢

64
30

100

2x P 6H7XT
2x M8x12

= ’—M—

/2x @ 6H7x6 @
-4x M6x9 @

L4

93
59

SF100D4-C

+0.02 B 6H7

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

() Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d'air 0°

Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

@33
233

25

O-Ring
@3x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

%7,
4

212
29
G1/8

Ring
@9x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100D6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF100D6-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
10
\ /
| [ // |
8
/]
% --SF100-90°
6 ; —SF100-180°
/
7
4
s
-
-
’ S | \
o e \
0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 6 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel o Joint torique
4
DRV1-8X6 CORO0030100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

T~ DSV1-8 Y Qe
" g Soupape de maintien de la pression 2 ;.:f’

e

é @ RACCORDS / AUTRES

ANS0017
Jeu de montage

. DSV1-8E

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

e —
““J Soupape de maintien de la pression avec échappement )
w d'air rapide //

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

g A
CAPTEURS
-
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o KAW500 )
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

320 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SF100-90D6-C SF100-180D6-C SF100D6-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 18 i3 8
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 15 15 15
Force axial des roulement a billes [N] 2500 2500 2500
Force radial des roulement a billes [Nm] 155 155 155
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1038 206 206
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 4.8 4.7 4.1
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
SF100.9006C 1265002 @ Passages d’air intgrés
SF100-180D6-C

100
®2x M10x12 78

65
@ 4x P 6H7x8

10

53
30,

& — 3

80:0.02

2xG1/8"

f— ﬁZX M3x5 @

2x @ 6H7x7

2x M8x12 30:0.02

2x M4x6 @

54
= rﬂﬂ/

-4x M6x9 @ o

o

2x @ 6H7x6 @

44
+0.02 P 6H7

105
50
o
— —llo— — —af

SF100D6-C

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

() Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d'air 0°

Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

@33
233

25

O-Ring
@3x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M5

-Ring
o5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

%7,
4

A

1.2

212
29
G1/g

Ring
@9x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100D6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF100ML-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF100ML-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.

10
1] .
8
/ — SF100ML-C
6
= 4
5 -
0 | || . |
0 0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piéce] -' '.- 1 [piéce]
& Limiteur de débit unidirectionnel & '. Jeu de montage
LY

DRV1-8X6 Y ANS0071

1 [piece]
s USB de mise en service

052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

= g ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

“"‘u" Sbglj’;:ezﬁs)gde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

d’air rapide
— KAG500
1 A ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
f o
e — MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m 5 Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 KAW500

T
o Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

322  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

90/ 0/ +90
20

3

15

2500

155

0.01

+80
304
P64
6.8

96
59.5

18.5

4x B 6H7X8 @
2x M10x12 @

53
i

80:0.02

@15

2x G1/8"

100

@ 2xG1/8"

126:0.02

B

4x P EH7X6
4x M5x7.5

,,,,, /,

il

15
@ 2x M3x5

30

+0.02 g6H7

@4)( M6x9

= ®2x D 6H7X6

7.5

44

+0.02 g6H7

69.5 244 ~60

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(1D Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Barriere amortisseurs

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

N2/
7

@212
29
G1/8’

-Ring
@9x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100ML-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF100MLD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF100MLD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.

10
1] .
8
/ — SF100MLD4-C
6
o 4
5 -
0 | || . |
0 0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]

Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel o Joint torique
DRV1-8X6 CORO0030100

R | 2 1 [piece] a 1 [piece]
& Jeu de montage @ ik USB de mise en service

7Y " ! ANS0072 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

= ° | | CAPTEURS

DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

“"‘u" gc?:;e;ggde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

d’air rapide

KAG500

MFS02-K-KHC-P1-PNP

—— $8-G-3
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

- —
I ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
||| CAPTEURS Ve
I

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJS-E2 — KAW500 ,
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

324 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
SF100MLD4-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90

Couple de rotation [Nm] 15

Angle de rotation réglable +/- [°] 3

Alésage de passage @ [mm] 15

Force axial des roulement a billes [N] 2500

Force radial des roulement a billes [Nm] 155

Précision de répétition +/- [°] 0.01

Pression de service min. [bar] 3

Pression de service max. [bar] 8

Pression de service nominal [bar] 6

Température de fonctionnement min. [°C] 5

Température de fonctionnement max. [°C] +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 304

Protection de IEC 60529 P64

Poids [kg] 71
@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Amortisseur

96 Endroit de fixation outil
505 (12 Fixation ANS
185 65 wxwms (3) @ Sens de rotation
o @ Barriere amortisseurs

53
<%

I

1

& AT

&
(S

;
RPN

o

|

=1

61

80002

(@) 2xaye 100

2x M10x12 @
2xG1/8" 106 \
@ == ax ¢6H7x8®

29.5

— @\ — e O

2x PEHTXT X
2x M8x12 />/72>< M4x6 @

0° /.

@[ (503 H
- — s/ H— .

@ 2x M3x5 15

<29
@ 4x M6x9 54
o (D 2 Berne 48,

75

23

44
+0.02 @ 6H7

~60

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

3 &%

@3x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

38 39

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF100MLD6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF100MLD6-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
K 1] EE.
’ /
— SF100MLD6-C
6
4
2 / =
o 1| || L]
0 0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 6 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel o Joint torique
DRV1-8X6 CORO0030100
R | 2 1 [piece] a 1 [piece]
& " Jeu de montage @ ik USB de mise en service
(J‘ 5 ANSO0073 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

@EF ALIMENTATION EN ENERGIE

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

° | | CAPTEURS
[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

- DSV1-8E
“"‘u’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d'air rapide

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

% @ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

@

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

P

@ NJS-E2 KAW500 ,
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

326  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques

SF100MLD6-C
90/ 0/ +90
13

3

15

2500

155

0.01

3

8

6

5

+80

304

IP64

53

‘9’3 — e

|

| E— R I

o
15002

80

|
@2)(61/8" J

@ 2x G1/8" fe 1260002 |

2xmioxi2 (1)
ax perrxe (1)

e (D
DIN912*

1
|

I |
2>< BeH7xT X
2>< M8x12 / x Max6 @
+90° — 7ed i
Mo) H -
R, '
- — / \ -'Iljj N

-90°

15 |
®2><M3x5

@ 4x M6x9

2wbs (1)

- (1) 2x Berne ‘

7.5

59
|
|

1056

35,

|
44
+0.02 @ 6H7

69.5 244

42
45

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Barriere amortisseurs

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air position intermédiaire

@33

&%ﬁ

@3x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 39

28
25
M§&

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

38 39

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

327

Taille de fabrication SF100MLD6-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF125N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF125N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
20
T T Vil
16 <
7z
T --SF125-90°
12 z —SF125-180°
7
7
8
//
ey
4 -
L o el | |
0 = | T ‘
0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
’j:[n .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 - N ANS0035
" g Soupape de maintien de la pression /. . Jeu de montage
das

. DSV1-8E

v““’ Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

a@— NJ8-E2 -
. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m s S ]

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

328 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SF125-90N-C SF125-180N-C SF125N-C

Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 38 38 38
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 26 26 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400 3400 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391 391 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 220 440 440
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 9.5 9.5 9.8

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Amortisseur

S prNd (@ #mex 144;;22 Endroit de fixation outil
(1) 2xe8 H7XZK @ Butée interne
) o (2 Fixation ANS
R Di | B AR I o @ Butée et Goupille de détection 90°
R v 7 (10 Butée et Goupille de détection 180°
q ol @ Sens de rotation

39.5,35.5,

]F (1) axms x12—\éB

-
@9

Y

SF125N-C

@ 2x G1/4" 34

@ 2x @8 H7x1

25

/>2x M5x7

?I]

©

2x M10
DIN912 *

i

P

B

@

130

+0.02 @8H7

125

2x M6x8

125

I

qﬁ@” (o5

NA
° ®

/\\/
1
66

+0.02 08 H7 @

|

‘

4xo8 H?i’—/
4x M8 x1

@26

2x M6x8 @

oo |

+0.02@8 H7

|
T

14.5

B

2
\

N
a

75
64.5

Lt

25

e

©
El_’__l g
&

@‘L

N
Y=

TW
@)
>

)

]
1
7

6

2x G1/4" @

26.5

2x G1/8" @

2x M5x7 @

Butée avec amortisseur intégré
@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d’air 0°
@ Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

e

21
213
G1/4

ORing
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF125D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF125D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
20 masse raccordée.
T T Vil
16 =
7z
T --SF125-90°
12 - —SF125-180°
7
7
8
//
ey
4 -
L o el | |
0 = | T ‘
0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece] 4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
( j:l | .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 s B g ANS0036
" g Soupape de maintien de la pression l. '. Jeu de montage
l LY

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 -
. ] Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m R

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

330 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

SF125-90D4-C SF125-180D4-C SF125D4-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 34 34 34
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 26 26 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400 3400 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391 391 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 220 440 440
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 9.8 9.5 10.5
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
S . @ Passages d’air intgrés
SF125-180D4-C @ 4x M8x12 it @ Amortisseur

@ 2x 68H7x8 68

67
40

Q)
.

73
96

25

@ 2x G1/4"—/| 82
24
@ 2x @8H7x10

35.5
=
X
<
®
<
N

39.5

125

4x 08H7X10
4x Mex10

ol 16

75
64.5

130

w|
el

40

15

SF125D4-C

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Butée et Goupille de détection 90°

@ Butée et Goupille de détection 180°
Sens de rotation

@ Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique

Adaptateur

Unité de pivotment

(A Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d’air 0°

@ Raccord d'air, variante (90°-180°)

Raccord d’air, variante (0°)

o~ o
~ < g
Ql .
12 e
-Ring
@4x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

331

Taille de fabrication SF125D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF125D8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF125D8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
20 masse raccordée.
T T Vil
16 =
7z
T --SF125-90°
12 - —SF125-180°
7
7
8
//
ey
4 -
L o el | |
0 = | T ‘
0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece] 8 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
( j:l | .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 s B g ANS0037
" g Soupape de maintien de la pression l. '. Jeu de montage
l LY

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 -
. ] Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m R

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

332  www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande SF125-90D8-C SF125-180D8-C

SF125D8-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 82 32 32
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 26 26 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400 3400 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391 391 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 220 440 440
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 10.5 10.5 11.5
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
SF125.9008.C 170 @ Passages d’air intgrés
SF125-18008-C (&) Amortisseur

@ 4x M8x12 1444002

114
@ 2x 98H7x8 — 58

/>8xG1/8" @

67
<40
> | [wm
&
—- 1
~L%e
w@i"T
>, ‘O_L

T

®

34

82
2x G1/4"J

25

2x M5x7 @
6l
T
|

2xM10®
DIN 912* Q )
o
1 A

I
©
Iy

o

~
T

S

o /@I
S

o #/TAe B[ ¢
K L——‘
2x G1/4"@

) )
o <
-~ I

2x M6x8 @
|

6
+0.02 o8H7

4x 08H7X10
4x M8x10

16

10

75
64.5

161

71

15

21

SF125D8-C

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Butée et Goupille de détection 90°

@ Butée et Goupille de détection 180°
Sens de rotation

@ Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique

Adaptateur

Unité de pivotment

(A Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d’air 0°

@ Raccord d'air, variante (90°-180°)

Raccord d’air, variante (0°)

« N
~ < g
Ql .
12 e
-Ring
@4x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF125M-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF125M-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

masse raccordée.

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

204
16
— SF125M-C
12
84
44
0 T T T T 1
0 0.6 1.2 1.8 2.4 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
< 2 [piéce] -' '.- 1 [piéce]
& Limiteur de débit unidirectionnel & '. Jeu de montage
DRV1-4X8 Llhan ANS0074
- 1 [piece]
s USB de mise en service
052650
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
A
ALIMENTATION EN ENERGIE @ B Q CAPTEURS
o
e DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP
- Soupape de maintien de la pression r—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
-, DSV1-8E
w, 9 Soupape de maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES
ad d’air rapide

a
CAPTEURS
o
— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

>
«*

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

&
e

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

334 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande SF125M-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 38
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 540
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 11.9
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
%85 1o sz (O Endroit de fixation outil
— — 2 Borne (O @ Fixation ANS
44: el o ! @ Sens de rotation
1 ‘_ﬂ' F 5 (19 Came de détection
8 & 9 SI 4 1 —Qo— *9@* P 28 @ Rainure de détection capteur magnétique
1 = LDC, A o | Adaptateur
@)xws : . Unité de pivcl)tmentl
104 45, @ Raccord d’air rotation +90°
@ zove Raccord d'air rotation -90°
30) Raccord d’air, variante rotation +90°
DIN912* Raccord d’air, variante rotation -90°

@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

° | i @ @
N : ’@%

g
®2x @ 8H7x10 G/ ——

87

64.8

39.5,.358
50
.02 8H7
n

%
&
125

+

21
213
G1/4

J O-Ring
213x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

T
66

+0.02 8H7
109

oa @Lg_;@{“’

Ax @ 8H7X10 P

66

4x M8x10 +0.02 @8H7

s
&

46.5 4x M5 @
10 2x G1/8" @

14.5

jm&

115
75
645
="
10
>
=

25

151 425
>

35

70 230
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Taille de fabrication SF125MD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF125MD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
20 masse raccordée.

— SF125MD4-C

0 06 12 18 24 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

r 2 [piece] 4 [piece]
2 Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150

R | 2 1 [piece] = m 1 [piece]
Jeu de montage ﬁ s USB de mise en service

&
7Y f E ANS0075 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
a2 DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP
" ? Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8E
we. P Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTRES
ad d’air rapide
. e—— KAG500
A Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
o
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJB-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

(it
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P Caractéristiques techniques
SF125MD4-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 34
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 540
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 12.9
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
0 @ Vis de réglage
s ” ax Gw/s"@ @ Amortisseur
N 0,02 i;‘z / axwigniz (1) Endroit de fixation outil
T e (D (2 Fixation ANS
74449 = | 7 | i (@D sens de rotation
oo s 31 g 1T @¥F1g@ ie@—a o s Came de détection
{l « A A Rainure de détection capteur magnétique
7;**D | " T | T ° Adaptateur
@) ans— 100 0 | -as | Unité de pivotment
@  eoye @ Raccord d’air rotation +90°
Raccord d’air rotation -90°
2xM10 Raccord d'air, variante rotation +90°
= ooz’ - Raccord d’air, variante rotation -90°
© w.: i 00 r|:. : Connexion air position intermédiaire
i o 851 m d T @ w K g Connexion air, variante position intermédiaire
E 3 oo ol § @ @
6 & gM @ 4x MBx12 ‘ 130 ‘ &
() agsHxio 2xG1/8" S
S & B
12 e
+90° -Ring
- D4x1.5
0 8 E 3 « Passage d'air sans tuyau (coté outil)
80° i 55 950 38 30
3 4
—

4xG1/8"

2
@ axP 42

o

E

- ¥

65

75
64.5

130

40,

2 G1/8"@

15
>
N
IS

G1/8

212
29

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF125MD8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF125MD8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
20 masse raccordée.

— SF125MD8-C

0 06 12 18 24 3 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

- 2 [piece] 8 [piece]
2 Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150

R | 2 1 [piece] = m 1 [piece]
& '. Jeu de montage ﬁ ik USB de mise en service
v 4 ﬂ asy ANS0076 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE M CAPTEURS
e DSV1-8 L —— MFS02-S-KHC-P1-PNP
" ? Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8E
we. P Soupape de maintien de la pression avec échappement @ RACCORDS / AUTRES
ad d’air rapide

KAG500

=T 0 D=

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 5 m

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
E : g CAPTEURS /o w

1

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJS-E2 @ NJ12-E2
e S

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques
SF125MD8-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 32
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 26
Force axial des roulement a billes [N] 3400
Force radial des roulement a billes [Nm] 391
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 540
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 13.8
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
70 Vis de réglage
144 e © % Amortissge;urg
58.5 114 axmectz (1) Endroit de fixation outil
e . 2 ganne (D @9 Fixation ANS
I E Py @ Sens de rotation
‘_H' F g 5 Came de détection
3| 5 3 SI i~ T @ﬁi Rainure de détection capteur magnétique
,;tLD. Adaptateur
< Unité de pivotment
GRS 10 @ Raccord d’air rotation +90°
@ axayar Raccord d’air rotation -90°
A Raccord d’air, variante rotation +90°
 —— _—\—l gmg:g@ Raccord d’air, variante rotation -90°
‘ IJ_I ‘ a- K4 4 O©DOEF) Connexion air position intermédiaire
? 1 ﬂ |- 1 oo n . 1 @@@@ Connexion air, variante position intermédiaire
Fal | NP T ) A4 v
OO & NN = @ 4 @
: Lo & ol ’ )
®/ 73 9 - @M Mexi2 \ 130 \ 67 e
- ®2X @ 8H7X10 2xG1/8" o & g
@% P @ o e -Ring
D4x1.5

R~
0
T
66
+0.02 28H7
109

-90°

r BErad.
(==u3

4>< M8x10 /$2526 |
4x PeH7x10 66 X

Ll
+0.02 28H7

585
465
@4xmsx<
22
22, |
o o 10 i
AD
o o
o 2 |iFD EC
A

161
!
3
—

71

2x G1/8" @

70 230

15,
Ji
N
1=}
I

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF155N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
25
A
| [ P; |
20 >
7
- --SF155-90°
15 —SF155-180°
//
7
10 L
5 o
iy | \
o 1 \
0 07 14 2.1 28 3.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
’j:[n .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 s B i ANS0038
" g Soupape de maintien de la pression /. . Jeu de montage
daw
'“__ DSV1-8E KAG500
""‘gj Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
- d’air rapide M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

[of A
CAPTEURS
-
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 —
L Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m /

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

- NJ12-E2

e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

SF155-90N-C SF155-180N-C SF155N-C

Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 62 62 62
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 5900 5900 5900
Force radial des roulement a billes [Nm] 761 761 761
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 350 700 700
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 15.8 15.8 16.5

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Amortisseur

NG @ wmioa 240 2002 Endroit de fixation outil
o :ZX 200 @ Butée interne
; (12 Fixation ANS
@ Butée et Goupille de détection 90°
I (18 Butée et Goupille de détection 180°
@ Sens de rotation

(D axmioxt 2% M5x6 2xM5x6 (15)
axmto O
:IF (DaxasH7 x8 — — DIN912* 2 8
) N\(-\ 3 T i + + -
3 ASY D) q | i ]@] o IR
o [P T | b § &
< ! + A+ +
g N 160 © 80 o
s +0.02 @8H7 @ @ XG4
/4"
g
2x M8x12 @
~
I a
3 ] 3 g 0>/@
[sY)
A S
T o
‘ F
(®)ax o100 x12 840 “—axmexiz (12)

4x M10x1 90

+0.02 @10H7

18.5 @%

20
Q
153
iS

SF155N-C

[ (Rl R
oL o) @—
‘ o .

Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d’air 0°

@ Raccord d’air, variante (90°-180°)
Raccord d’air, variante (0°)

e

21
213
G1/4

ORing
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF155D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
25
/
1]
T T el
20 -
4
7 --SF155-90°
15 —SF155-180°
//
s
10 -
P
5
- T | |
o T~ \
0 0.7 14 21 2.8 3.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
4
DRV1-4X8 COR0040150

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

EE

=t

"'?"'-; DSV1-8 "’ '1'
L ] Soupape de maintien de la pression
e lld Iy

E RACCORDS / AUTRES

ANS0039
Jeu de montage

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m /

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

@— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

SF155-90D4-C SF155-180D4-C SF155D4-C

Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 58 58 58
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 5900 5900 5900
Force radial des roulement a billes [Nm] 761 761 761
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 350 700 700
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 16.5 16.5 17.5

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie
SF155-90D4-C 240+0.02 @ Passages d’air intgrés

@ 2x@10H7x12

SF155180D4.C ®4x M10x15 200
\ 106

@ 2xG1/4— | 55 %0

®4x M10x15 2x M5x6 2x M5x6 @
2xM10 @
®2X®8H7XB F% DIN 912* G@
}

26

T ‘
IS S

T

45,39

Ito)

42+0.02

n

o

o

|
[}

el

N

32,

©
& 80

4

155
:
)
ghy
%
PN
®
;
+
90
+002 01017
o

4x 210H7x12 40

4xM10x15 Lﬂd
X MO +002 010H7

2x M8x12 @
@ 4x @4.2

185 4% G1/8
N - @ 2
0 S 0% B'
5 ;r'l i ‘ . ;’I
3 HiA g3 1 4

(=]
S 7““ ‘” i 2><GW/B“@
g . 106 185

154
301

SF155D4-C

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Butée et Goupille de détection 90°

@ Butée et Goupille de détection 180°
Sens de rotation

@ Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique

Adaptateur

Unité de pivotment

(A Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d’air 0°

@ Raccord d'air, variante (90°-180°)

Raccord d’air, variante (0°)

o~ o
~ < g
Ql .
12 e
-Ring
@4x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

Taille de fabrication SF155D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF155D8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155D8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
25
/
1]
T T el
20 -
4
7 --SF155-90°
15 —SF155-180°
//
s
10 -
P
5
- T | |
o T~ \
0 0.7 14 21 2.8 3.5 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece] 8 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
4
DRV1-4X8 COR0040150

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

EE

=t

"'?"'-; DSV1-8 "’ '1'
L ] Soupape de maintien de la pression
e lld Iy

E RACCORDS / AUTRES

ANS0040
Jeu de montage

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m /

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

@— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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N° de commande

P Caractéristiques techniques

SF155-90D8-C SF155-180D8-C SF155D8-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 54 54 54
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 5900 5900 5900
Force radial des roulement a billes [Nm] 761 761 761
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 350 700 700
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 17.9 17.9 19

@ Montage de | "unité pivotant

SF155-9008.C 24040.02 @ Alimentation en énergie
SF155-180D8-C

@4)( M10x15 200

146

®2x 210H7x12 106

ﬁsxm /8" @

8 ol o
-6 S 8

24

®4><M10x15

2x M5x6
2x M10®

@ Passages d’air intgrés
@ Amortisseur

Endroit de fixation outil
@ Butée interne

(12 Fixation ANS

@ Butée et Goupille de détection 90°
@ Butée et Goupille de détection 180°

Sens de rotation
@ Butée avec amortisseur

Adaptateur

Unité de pivotment

(A Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d’air 0°

@ Raccord d’air, variante (
Raccord d’air, variante (

32

intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique

90°-180°)
0°)

@ 2x G1/4"

242

@7

@ 2x 08H7x8 I DIN912*
| |
o N3
g [&vad q 1 s
o (U T o Pe
8 160 0
= +0.02 08H7 )
(Y
<t
X 2X M8x12@
® B L
o [ 5
v -—& (e A-@ - Sle
o~
% g
me ki
4x010H7x12 40 2><M8x12®
90
4xM10x15 +0.02 010H7
18,5 130 8x G1/8" @
0
o - 90 ,‘ G
ml %1 %% B I
< : | NI
3 5 q t I ~
H LA 8
o) A 743 ' 4
= 1 [
N ! F
|
[T
o 106
&
146 18.5
16, 154
301
SF155D8-C

8x %4.2

T

o
<
Ql

-Ring
@4x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38

39

212
29

G1/8"

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@213

G1/4"

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF155M-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155M-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
25 masse raccordée.

20
— SF155M-C

0 07 14 21 28 35 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece]
> Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8

Jeu de montage

'.- 1 [piéce]
(]

N

i ANS0077
@ 1 [piéce]
s USB de mise en service

052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE @ Q CAPTEURS
e DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
- Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

w, 9 SD(?LY;:;z:de maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

ad d’air rapide
—— KAG500
A Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS Ve
v
— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m m Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 . KAW500 )
R Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m /’ Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

- NJ12-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

90/ 0/ +90
62

3

40

5900

761

0.01

+80
1010
P64

240 2002 4x M10x15 @
200 /7/—

|29, 2x ¢10H7x12®
E, o
B /
-
%S%IEI 77—«&57 -odp 3 §
Pl o
ol Al
c & &
@usvs“ -
118 33
@2xew/4“
(D axmroxts () 210
e © T T 1
2x D8HTX8
[ |6 °
2 T r d I R =
| [ o)
o 8 T ‘ 1l 3 @
K L | ik - |
90 v 8 160 80
Cﬁ o8 +0.02 08H7
i 2xG1/4"

K% 2x M4x6 @

- & %

D

1
—_—
I
|
I
|
%Q
Ao

%

o —

=2

90

+0.02 610H7
134

\

4x ¢1OH7><12—/ **bm

90
4>< M10x15 +0.02 210H7

] 12.5

4x G1/8" @

84
74.5

130

26,

20

80

0
It

x G1/8" @

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(12 Fixation ANS

@ Sens de rotation

@ Came de détection

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air, variante rotation +90°

Raccord d’air, variante rotation -90°
@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

e

21
213
G1/4

ORing
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF155MD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155MD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
25 masse raccordée.

20
— SF155MD4-C

0 07 14 21 28 35 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 4 [piece]
2 Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150

R | 2 1 [piece] = m 1 [piece]
Jeu de montage ﬁ = USB de mise en service

&
7Y f E ANS0078 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
< DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP
" ? Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8E
we. P Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTRES
ad d’air rapide
. e—— KAG500
A Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
o
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJB-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

Al

a— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 58
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 40
Force axial des roulement a billes [N] 5900
Force radial des roulement a billes [Nm] 761
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1010
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 20.3

240:002

4x M10x15
69 200 @
2x (P 10H7x12
|29, 106 o @ x @
3 °
B [=]
R - I & oL il R
S gl 3 - —1 9% - 7§ Y ] 8l 8
&° 1 2
VN DY 4
c” © ) o
@AXGVS" -/ 118 9 33
@) 2eaya wxaie (3)
2x M10
m ®4xM10x15 @ DIN912'®
®2x D 8Hx8 '. =3 [
b I
KAl

65

o [ o T
| |
Q ih ‘

1135

73.5

95
42002

+0.02 08H7

&
=
L] e

155

2x G1/4"
© 5 cE
~
e
— 98l& 2 X
S
S

( : g/ 90 160
+90°
o°
-90°

4 N
4x P 10H7x20 4

0

) %
4xM10x15 0.02 08H7
69
4x G1/8" :
25,
25y 4x G1/8" @
29
o o 125 ’_ ;
o 56 68
:5 ;r FDEC ’<\T
§ PYS 3 | 4
< 18.5 ‘
~y R "
<Lf - 2x G1/8 @
ol 1]
& 16, 154
80 301

@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS
@ Sens de rotation
Came de détection
Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air rotation +90°
Raccord d’air rotation -90°
Raccord d’air, variante rotation +90°
Raccord d’air, variante rotation -90°
@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

¥ & 3

Y <
i [S]
Q

-Ring
@4x1.5

;
T

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF155MD8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF155MD8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?]  Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
25 masse raccordée.

20
— SF155MD8-C

0 07 14 21 28 35 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

r 2 [piece] 8 [piece]
2 Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0040150

R | 2 1 [piece] = m 1 [piece]
Jeu de montage ﬁ s USB de mise en service

&
7Y f E ANS0079 052650

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

ALIMENTATION EN ENERGIE CAPTEURS
a2 DSV1-8 C—— MFS02-S-KHC-P1-PNP
" ? Soupape de maintien de la pression = Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8
- DSV1-8E
we. P Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTRES
ad d’air rapide
. e—— KAG500
A Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
CAPTEURS VR
o
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP $8-G-3
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJB-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

Al

a— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

350 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]

Alésage de passage @ [mm]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

P Caractéristiques techniques
SF155MD8-C

-90/0/+90

54

3

40

5900

761

0.01

+80
1010
P64
22.5

240+0.02

200

69 146

|29 106

4x M10x15 @
//:2x¢ 10H7x12®

@4x G/e" 118 90

37

@2x G1/4" 0] 8x G1/8" @

WV f |

@ a0 e
@4xM10x15 DiNg12*
| iﬂ*’ ¢
t ®2x @ 8H7x8 - i
\ o [ ‘
. | p- ok
: ; i
|

144

oo o |

b

73.5

©

s}

9.5
424002

160

+£0.02 @8H7
2x G1/4"
2x M4x6 @
+90° 1l 8] &
[11 T / AGB @ <\ F
. o e S
0’ 8| —-® 0 -1 g& I
il AN A
. | S
90 9% @ H gso
4x B 10H7x20 12 49|
90 X

4x M10x15 40.02 @10H
4

18.5 8x 4.2

2x G1/8" @

3
8xG1/8”@
@4)((51/8"*\
12.5 b
2 2 el
- -"- B
3 ¥ [ X
8wy
w0 B
©
o
& 15 154
80 301

@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS
@ Sens de rotation
Came de détection
Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air rotation +90°
Raccord d’air rotation -90°
Raccord d’air, variante rotation +90°
Raccord d’air, variante rotation -90°

@@@@ Connexion air position intermédiaire

@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

¥ & 3

Y <
i Q
Q

-Ring
@4x1.5

;
T

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF195N-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

3562

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF195N-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

masse raccordée.

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

125
FaEREEEN
100 / /
/
/| —— SF19590°
7% 7 — SF195-180°
50 /
/
25
_ s AT | |
o T~ \ | \
1.2 24 3.6 48 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
’j:[n .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
T~ DSV1-8 s B i ANS0041
" g Soupape de maintien de la pression /. . Jeu de montage
daw
'“__ DSV1-8E KAG500
""‘gj Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
- d’air rapide M8

[of A
CAPTEURS
-
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L ——— MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE

a@— NJ8-E2

e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MONTAGE

P—

//‘

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

- NJ12-E2

e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

SF195-90N-C SF195-180N-C SF195N-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 130 130 130
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 7000 7000 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1253 1253 1253
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 740 1480 1480
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 29.5 29 30.6
@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Amortisseur
oy @4)( M12x18 izz Endlroif[ de fixation outil
@ o 1OHTA10 T0.02 010H7 @ Butée interne
T @ Fixation ANS
i : @ Butée et Goupille de détection 90°
8 SJ &—il‘@\Ff@ 2e (19 Butée et Goupille de détection 180°
A ‘ _ @ Sens de rotation
@ ey hd | h Butée avec amortisseur intégré
40 ~o7 @ Rainure de détection capteur magnétique
@ Adaptateur
4xM12x18 2x M5x10 @ o MBATO Unité de in(IJtment
@ M2 @ ‘ “f e @ @ Raccord d’air 90°-180°
W 2x 910H7x8 DIN 912" l Raccordement d’air 0°
5 - - N\ o ° NEE Raccord d’air, variante (90°-180°)
g \ TR Q@% ® ,
5 @@‘ : | 7 Eﬂ < é?/ AR Raccord d’air, variante (0°)
© ‘ hd ‘ } ° A 9 B+ g{
@ é 0_0;?,010,_,7 . 100 T
2x G1/4"
2x M8x12 @ @ 2
¢ Lk gz & 3
F o L N o°>/@

SF195N-C

:
120
+0.02 210H7

4x @10H7x10
4)( M12x15

40 2x M8x12 @

120

£0.02 0101
~19 205, .
I\ A&
of L 8
© [ B &

22

\~2x G1/8" @

34

~153

ORing
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SF195D4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

354

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF195D4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

—— SF195:90°

— SF195-180°

4 [piéce]
Joint torique

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
125
I /I 1 ‘
100 / /
/
7
75 /
50 z/
/
25
d AT | |
yeg
0 Bt | . ‘
1.2 24 3.6 4.8 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O
4
DRV1-4X8

COR0050100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

EE

=t

"'?"'-; DSV1-8 "’ '1'
L ] Soupape de maintien de la pression
e lld Iy

E RACCORDS / AUTRES

ANS0042
Jeu de montage

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m /

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

@— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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N° de commande

P Caractéristiques techniques

SF195-90D4-C SF195-180D4-C SF195D4-C

Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 125 125 125
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 7000 7000 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1253 1253 1253
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 740 1480 1480
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 29 30.6 32.3

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie
SF195.90D4-C 240 @ Amortisseur

SF195-180D4-C

200
4x M12x18 +0.02 g10H7

@ 2x@10H7x10 116

/f4xG1/8” @

A4 |

s
o)
B
8 %J 4 —Ag%— L] oG -
s A

20
110
140

‘
@ZXGW 100

Tor

40

®4x M12x18 2x M5x10
2x M12
2x 910H7x8 DIN 912"

T % ‘ &

57

q

=
80

@

39/36/39

160
0.02 210H7

©
e
©

574002

X /72)( M8x12

17

®

195
|

40 2x M8x12

4x 210H7x10
120
4>< M12x15 +0.02 g10H7

©)
4x G1/8" @

- @
17

176
114
97

40
=i

22

34

SF195D4-C

120
+0.02 g10H7
%

— w90

Endroit de fixation outil

@ Butée interne

(2 Fixation ANS

@ Butée et Goupille de détection 90°
(18 Butée et Goupille de détection 180°
@ Sens de rotation

Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air 90°-180°
Raccordement d’air 0°

(®) Raccord d'air, variante (90°-180°)
. Raccord d’air, variante (0°)

%‘

%ﬁ

28
25

-Ring
@5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té outil)

2

212
29
G/

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@213
G1/4

ORing
o13x1.€

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF195D8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

356

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF195D8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

—— SF195:90°

— SF195-180°

8 [piece]
Joint torique

» Moment d inertie
[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la
masse raccordée.
125
I /I 1 ‘
100 / /
/
7
75 /
50 z/
/
25
d AT | |
yeg
0 Bt | . ‘
1.2 24 3.6 4.8 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O
4
DRV1-4X8

COR0050100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

EE

=t

"'?"'-; DSV1-8 "’ '1'
L ] Soupape de maintien de la pression
e lld Iy

E RACCORDS / AUTRES

ANS0043
Jeu de montage

. DSV1-8E

““J Soupape de maintien de la pression avec échappement
y d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

—— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L I — MFS02-S-KHC-P1-PNP
e Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2 o
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m /

KAW500
Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

@— NJ12-E2

. ] Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

www.zimmer-group.fr » Données, plans, modéles 3D et instructions de service



N° de commande

P Caractéristiques techniques

@ Sens de rotation

SF195-90D8-C SF195-180D8-C SF195D8-C
Angle de rotation [°] 90 180 0-180
Couple de rotation [Nm] 120 120 120
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3 180
Alésage de passage @ [mm] 40 40 40
Force axial des roulement a billes [N] 7000 7000 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1253 1253 1253
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 740 1480 1480
Protection de IEC 60529 P64 P64 P64
Poids [kg] 32.7 32.3 33.9
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
SF195-90D8-C 240 @ Amortisseur
SF195-180D8-C 200002 Endroit de fixation outil
®4xM12x18 156 /—BXG1/8” @ @ Butée interne
®2x 210H7x10 e @ Fixation ANS
Y T - (19 Butée et Goupille de détection 90°
o 8[ M,B,; léﬁamzt /i (18 Butée et Goupille de détection 180°

> ane
A
o 511 2| |6

&
i
|
29
110
140

o ! &
@ 2x G1/4" -
40 100

2x M5x10
4x M12x18
2x M12 @
@2)( @10H7x8 DIN 912*

57

57

80

p

160

"£0.02 610H7

@ 1
®

574002

=
X /72)( M8x12 @

o

195
;
]
@
.
X
bq
~"
|

120
+0.02 210H7

===

4x 210H7x10 40
120

4x M12x15 £0.02 610H7

@ 140
E 100
—

T 5°%1 | 2%%

1

114
o7
==

7643

498

207

71

|

1, 1
i

i
I |
Ml

22

N—acar /8" @

20.5

~19 156
194
324

SF195D8-C T

~153

39[36/39

Butée avec amortisseur intégré

@ Rainure de détection capteur magnétique
@ Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air 90°-180°

Raccordement d’air 0°

(®) Raccord d'air, variante (90°-180°)

. Raccord d’air, variante (0°)

%‘

%ﬁ

28
25

-Ring
@5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té outil)

2

212
29
G/

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@213
G1/4

ORing
o13x1.€

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr

357

Taille de fabrication SF195D8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SF195M-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT

TAILLE DE FABRICATION SF195M-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

masse raccordée.

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

h ] |
100 /
— SF195M-C

75

50

25

o = L]
0 1.2 2.4 4.8 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.
» FOURNI
2 [piece] 1 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel ‘]a'gg Jeu de montage
DRV1-4X8 4B ap° ANS0088
1 [piece]
s USB de mise en service
052650
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
,rj:’ |
e CAPTEURS

= o ALIMENTATION EN ENERGIE

DSV1-8
Soupape de maintien de la pression

L ——

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

DSV1-8E
Soupape de maintien de la pression avec échappement
d’air rapide

H A
- | | CAPTEURS
f o
e — MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

%

@ RACCORDS / AUTRES

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

Y

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

&
N

NJ8-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

it

NJ12-E2
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

358 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



N° de commande

SF195M-C
Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 130
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 40
Force axial des roulement a billes [N] 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1253
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2035
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 37.1

P Caractéristiques techniques

240

200
+0.02 210H7

4x M12x18 @
2x¢10H7x10®

140

o| 9
o| o

|9 i

110
140

®4x G1/8"

@ 2x G1/4"

@4)( M12x18
®2x @ 10H7x8

“61

© g

@ Montage de | "unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

(2 Fixation ANS

@ Sens de rotation

Came de détection

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

@ Raccord d’air rotation +90°

Raccord d’air rotation -90°

Raccord d’air, variante rotation +90°

Raccord d’air, variante rotation -90°
@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

o) = 5

DB o
2 A A

57

129
43

101.5

Y

A\

57

la‘
17,
57+002

160
+0.02 910H7

2x M4x7 @

ux@ﬁ

195
1
i
|

e

120

40.02 210H7
174

4x @ 10H7x10 *M’T

4x M12x15

120
+0.02 210H7

17

ki

\ZX G1/4" @

100
2x G1/4"

e

21
213
G1/4

ORing
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF195MD4-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF195MD4-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

masse raccordée.
1] 11

I T
100 /

— SF195MD4-C

75

50

25

[ I |

||| L]

0 1.2 2.4 3.6 4.8 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 4 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0050100

' < 1 [piece] a 1 [piece]
‘“ Jeu de montage @ s USB de mise en service

an ap> ANS0081 052650

e

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

= ° | | CAPTEURS

DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

“"‘u" gc?:;e;ggde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

d’air rapide

KAG500

MFS02-K-KHC-P1-PNP

—— $8-G-3
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

- —
I ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
||| CAPTEURS Ve
I

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJS-E2 — KAW500 ,
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

a@— NJ12-E2

e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m
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P Caractéristiques techniques

Angle de rotation [°] -90/0/+90
Couple de rotation [Nm] 125
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Alésage de passage @ [mm] 40
Force axial des roulement a billes [N] 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1253
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 2035
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 39.7
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
R e e of ey
soozenon 2 Brosni0(D) Endroit de fixation outil
YD = (@ Fixation ANS
. s i :
EEER B © == S=tF B
o Ne ° Rainure de détection capteur magnétique
@wae 1 o o] Adaptateur
e Unité de pivotment
OLER wove () (A Raccord d'air rotation +90°
Raccord d’air rotation -90°
®4xmm Raccord d'air, variante rotation +90°

ﬁ (Dax Brouns
T

2x M12
DIN912* @

5757,

O

143.5

=

101.5

o
(é/ 110 =

572002

2xG1/4"

“90° * I D

<
5

i 4%%1

o
®,
€
120
+0.02 g10H7
174
>

4x @ 10H7x20
4x M12x15

4q
120 X

+0.02 210H7

19.5

22
10

17

114
97

176

40

22
&3
o
I

95 324

Raccord d’air, variante rotation -90°
@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

7

O v
Ql .

-Ring
@5x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté outil)

38 30

212
29
G1/8

-Ring
29x1.5

Passage d'air sans tuyau (coté machine)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.£

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SF195MD8-C / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
TAILLE DE FABRICATION SF195MD8-C

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation de | “unité de pivotement e fonction de la

masse raccordée.
1] 11

I T
100 /

— SF195MD8-C

75

50

25

[ I |

||| L]

0 1.2 2.4 3.6 4.8 6 [sec]
Toutes le données mesurées a 6 bars et un montage
horizontale de | “unité de pivotement.

> FOURNI

2 [piece] 8 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-4X8 COR0050100

' < 1 [piece] a 1 [piece]
‘“ Jeu de montage @ s USB de mise en service

an ap> ANS0082 052650

e

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

=

gisl ALIMENTATION EN ENERGIE

= ° | | CAPTEURS

DSV1-8 L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
Soupape de maintien de la pression [=—— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

“"‘u" gc?:;e;ggde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTRES

d’air rapide

KAG500

MFS02-K-KHC-P1-PNP

—— $8-G-3
—_— Détecteur magnétique droit, cable 5 m

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

- —
I ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
||| CAPTEURS Ve
I

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJS-E2 — KAW500 ,
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m / Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille M8

a@— NJ12-E2

e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

362 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques
N° de commande SF195MD8-C

Angle de rotation [°] -90/0/+90

Couple de rotation [Nm] 120

Angle de rotation réglable +/- [°] 3

Alésage de passage @ [mm] 40

Force axial des roulement a billes [N] 7000

Force radial des roulement a billes [Nm] 1253

Précision de répétition +/- [°] 0.01

Pression de service min. [bar] 3

Pression de service max. [bar] 8

Pression de service nominal [bar] 6

Température de fonctionnement min. [°C] 5

Température de fonctionnement max. [°C] +80

Volume du vérin par cycle [cm?] 2035

Protection de IEC 60529 P64

Poids [kg] 41.7
@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés

232 % Xis de;réglage
+0.02 g10H7 morti r
2 oo e @ End?'oitszzufixation outil
= e 2B 10H7x10 @ (12 Fixation ANS
Py 1 - @ Sens de rotation
- 71 N L ] Came de détection
S 8[ 8I IR ‘,@‘ﬁéa 29 Rainure de détection capteur magnétique
A i Adaptateur
| | e F Unite”) de pivotment
@AX ave 135 100 “61 (A Raccord d'air rotation +90°

@ 2x G1/4" 140 8x GVS“@ Raccord d’air rotation -90°

Raccord d'air, variante rotation +90°
2x M12 @ Raccord d’air, variante rotation -90°
X M12x18 DiNg12*
W x 7 10H7x8

@@@@ Connexion air position intermédiaire
@@@@ Connexion air, variante position intermédiaire

57
174
57

101.5

=

%@
\e

>
17,
57+0.02

2xG1/4"

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.€

195

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

+0.02 g10H7

40,
4x @ 10H7x20 T—L«( X
120
4XM12X15 +0.02 g10H7
79 156
§2.§ 140
@4;«51/3"
X&*,, 116 205
19.5 N, <100 _,
e - ,
$6 & [T s[ [t [ % »
< F'D'E'C T
EE 1 ‘ [ =
5 J 443 | ‘4&% r&
5
= Ui NN
]
il . 2xG1/4"@
T ] \
g 194 smw"@
95 324

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 363
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Série MSF / Unités de pivotement a plat / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
SERIE MSF

> AVANTAGES PRODUIT

«L’application personnalisée»

» Ici, c’est vous qui décidez !

Jonction de brides ou arbre a clavette, avec ou sans
amortisseur : avec la multitude de variantes, vous trouvez
toujours ce dont vous avez besoin

» Construction plate

Grace a I'entrainement a double piston opposé, la forme
de I'unité peut étre extrémement plate. Vous pouvez ainsi
limiter 'encombrement de votre application

» Réglage en continu de I’angle de rotation

Personnalisez votre application et gagnez en flexibilité
grace a I'angle de rotation entierement réglable qui vous
permet également de réduire le temps de montage

» DETAIL DES AVANTAGES

Raccord pneumatique
- pour la régulation de la vitesse
- Inclus a la livraison

Boitier robuste et Iéger
- Alliage aluminium anodisé

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cétés pour un montage individuel

@ Cone de fixation
- disponible avec bride de connexion ou arbre

Transmission de force
- par roue dentée et crémailleres
@ Jusqu’a 2 passages pneumatique intégrés
- pour un montage sans conduite d “air
- pas de torsion des conduites d “air lors du mouvement rotatif

Rainure de détection
- support pour détecteur magnétique

Amortisseurs intégrés avec technologie de rainure hélicoidale
- amortisseur de fin de course réglable

364 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



—

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version

MSFXX | neoot | sFoot | NFooz | sFooz | N2 | sD2 ﬂ

- . c
i/!- 10 millions de cycles sans maintenance ° ° ° ° ° ° S
10 Mio (max.) ..‘_“,
- L4
o

P41 | IP41 [ ] ([ ] [ ] [ ] [ %
[72]

PR \Q
ﬁ =

+ Capteur magnétique [} ° () ° () o S
P ~
@ | Brida ° ° ° ° S
L J i)
=

& £
Q Bride de connexion [} ° 8
c

- S
ﬁ, Passage fluidique ® ® =~
=] 5
. [}
[é] Amortisseur de fin de course élastomére [} [ ) () 'fg
[

1) g
[;é] Amortisseur de fin de course Powerstop [ ] [ ] [ ] ]
>

a

)

@ Positionnement 2 positions [ ] ° [ ] [ ] [ ) [ ] 3
— 2
) c
[7'@_ Angle de rotation réglable [} o [} o ) ® 2
TR

(2]

=

c )

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES 5
(/7]

Angle de rotation Couple Poids Classe IP
Taille de .
fabrication [l [Nm] [kal
90/ 180 0,3-0,4 0,17-0,21 P41
90/ 180 0,6-0,7 0,26-0,29 P41
90/ 180 1-1,2 0,41-0,46 P41

» AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr 365






UNITE DE PIVOTEMENT A PLAT
APERCU DES SERIES

ELECTRIQUE
ﬁ Série DES 368
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Série DES / Unités de pivotement a plat / électrique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT A PLAT
SERIE DES

> AVANTAGES PRODUIT

«L’application personnalisée»

» Ici, c’est vous qui décidez !

Choisissez le moteur le mieux adapté a votre systeme :
standard ou d’un autre fabricant

» Transfert de fluides intégré

Le dispositif de transfert de fluides D1 évite toute rupture
de cable et les irrégularités du contour par les conduits
d’alimentation

» Positionnement libre

Que ce soit pour la rotation, le levage ou la synchronisa-
tion, l'unité est utilisable de maniére universelle et peut
étre ajustée individuellement a votre application

» DETAIL DES AVANTAGES

Alimentation d‘énergie
- cable moteur avec fiche
- cable moteur avec fiche de connexion

Entrainement
- AC-Servomotor

Bride de connexion
- pour le montage d “outils nécessaire au fonctionnement du systeme
(réalisation par le client)
- fixation des outils simplifiée

@ Trou centrale
- pour le passage des cables ou tuyaux pneumatiques

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

@ Boitier robuste et Iéger
- Alliage aluminium anodisé

Transmission de force
- courroie dentée/crémaillere/vis sans fin

368 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
s | o5 | o | ﬂ
c
PB | Profibus ) ) )
®
£
— °
PN | Profinet, EtherCat, EtherNet/IP, Sercos [ [ %
R 0
P, \Q
=
@ avec entrainement [ [ 5
— ~
@ sans entrainement ; mise en place par le ~ g
client k=3
P
— k3]
;/5- 5 millions de cycles sans maintenance ° ° ~ %
5 Mio (max.)
~
£
Auto-maintien mécanique ® ® ® %_
= ©
4
c
P54 | IP54 ° ° ° °E’
2
() g
@ Détection intégrée ) ° a
- <
0
@ Positionnement libre ° ° 2
) c
- o |
[7\'-» Angle de rotation réglable [J ® -
@) "9 9 7
R L
— (a]
i Passage électrique [ -8
— \Q
(/7]
ﬁ, Passage fluidique [}
» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Angle de rotation Couple Poids Classe IP
Taille de o
fabrication rl [Nm] [kal
DES140 o 10-12 4-7 IP54
DES190 o 62 - 64 10,8-15,9 IP54

» AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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UNITE DE PIVOTEMENT ANGULAIRE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
‘ Série SW 372

l Série SWM1000 390
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Série SW / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES
SERIE SW

> AVANTAGES PRODUIT

«’application supérieure»

> Jusqu’a 100 % de puissance en plus par rapport aux
applications de référence

[’amortisseur de fin de course supérieur vous permet de
pivoter davantage de pieces en un laps de temps tres
court et d’'augmenter ainsi le débit de pieces de votre
machine

» Avec deux brides d’équerre

Réduisez vos colts de construction et de fabrication
avec l'unité de pivotement angulaire orientée vers le
chargeur de machine

P> Charge radiale des paliers augmentée de plus de
100 % par rapport a la valeur de référence

Les paliers largement dimensionnés garantissent la ro-
bustesse et la longévité de votre application et sécurisent
au maximum les processus

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version

N

7\/‘& 10 millions de cycles sans maintenance S
omio | (Max.)
P64 | IP64 [ ]
+ Q,ﬂ’g Capteur inductif °
+§ Capteur magnétique )
@ | Brida °
Lé} Amortisseur de fin de course Powerstop °
[7/'? Positions de fin de course réglables +/- 3 ()
@ Positionnement 2 positions ®
T
Angle de rotation 180° ()
180°
ﬁ, Passage fluidique ()
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» DETAIL DES AVANTAGES

Raccord pneumatique
- pour la régulation de la vitesse (compris dans la livraison)

Rainure de détection
- fixation et positionnement des détecteurs magnétiques

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

@ Transmission de force
- par roue dentée et crémailleres

Arbre creux sur double roulement a bille
- pour le passage de conduits d’alimentation
- absorption de forces et couples élevés

@ Jusqu’a 8 passages pneumatique intégrés
- pour un montage sans conduite d “air
- pas de torsion des conduites d “air lors du mouvement rotatif

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

Amortisseurs hydraulique breveté intégrés
- amortisseur de fin de course réglable
- vérin pneumatique double effet avec ressort intégré

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Angle de rotation Couple de rotation Poids Classe IP
Che i ¥ [Nm) lka)
180 1.5 1.2 P64
180 5.5 2.6 P64
180 15 6.3 P64
180 34 17 P64
180 58 25.3 P64
180 120 48.2 P64

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr
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Série SW / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRE
SERIE SW DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien sir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de I'unité de rotation en cas
d’arrét d’'urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de I'unité
de rotation. Deux boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contrdler I'unité de rotation ou d’évacuer I'air de cette
derniéere.

E ! g CAPTEURS

i

Détecteurs inductifs — NJ

Le capteur est introduit jusqu’en butée puis fixé dans le bloc de serrage. Il faut ensuite ajuster la languette de commutation pour
obtenir la position souhaitée. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre, avec céble
de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.
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CAPTEURS

MFS02

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de I'unité de rotation et détectent les aimants fixés au piston de I'unité de rotation. Les capteurs sont
disponibles en deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable
droite, disparait presque completement dans la rainure en C de I'unité de rotation, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable
décalée a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.

RACCORDS / AUTRES

Jeu de montage
Le jeu de montage est monté sur la pince a I'aide du matériel de fixation fourni. Le jeu de montage permet de détecter les posi-
tions de la pince grace a un détecteur de proximité inductif.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série SW / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRE
SERIE SW DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

RACCORDS / AUTRES
— e | = | E——— > Gl

o el || = | [——— =

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des céables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.
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Taille de fabrication SW50 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW50

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI

- 2 [piece]
> Limiteur de débit unidirectionnel
DRVM5X4

0

4 [piece]
Joint torique
COR0050100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

E; ALIMENTATION EN ENERGIE

]

o
i

= DSV1-8

Soupape de maintien de la pression

RACCORDS / AUTRES

ANS0062
Jeu de montage

B DSV1-8E
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement
L d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

E i g CAPTEURS

— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
r— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NI

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

@ NJS-E2

T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

7’

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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N° de commande

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]
Temps de rotation [s]*
Alésage de passage @ [mm]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*sans charge de montage

P Caractéristiques techniques

SW50D4-C
180

1.5

0.3

9

4

490

25

0.01

+80
15
IP64
1.2

20,,.20

I 1
Bs

ose

40
10.02 g4H7
10

2x @ 4H7x6
3x M5x6

®2x¢5—/‘£—‘

30002

101

101

@ 2x M5

| —2x @ 4H7

/4)( M4

1
8 | ——4x M5x6 @

@ 2x M3x4.5 RN 3}%5

® & o+

32
20
i
3
°
]
|
\
|
\
|
[
=
=2
20
40
0.02 g5H7
50

33+0.02

43

54

2x¢5H7xe® \1;%@5

3x M5x6

2x B 4H7x6

OlOO)

@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS
@ Came de détection 180°
(6 Butée 180°
Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°
Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

Q7
25
)
©
Q5

0.7 O-Ring
@5x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)
:
7

12 Ring
@5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)
;

1.2 Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modeles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SW74 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW74

» SPECIFICATIONS PRODUIT

> FOURNI

- 2 [piece]
> Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6

0

4 [piece]
Joint torique
COR0050100

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

E; ALIMENTATION EN ENERGIE

]

L
i

= DSV1-8

Soupape de maintien de la pression

RACCORDS / AUTRES

ANS0063
Jeu de montage

B DSV1-8E
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement
L d’air rapide

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

E

B e

g CAPTEURS

— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
r— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

NI

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

- NJ8-E2

T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

7’

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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N° de commande

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]
Temps de rotation [s]*
Alésage de passage @ [mm]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*sans charge de montage

P Caractéristiques techniques

SW74D4-C

180
5.5
0.3
12
4
1120
90
0.01
3

8

6

5
+80
42
P64
2.6

37
#0.02 @5H7

60
+0.02 g5H7

22
4x M8x8 @
2x 96H7x8 @ 120

) o

35
6!

+0.02 @6H7

74

@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS
@ Came de détection 180°
(6 Butée 180°
Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°
Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

0.7 O-Ring
@5x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)
:
7

12 Ring
@5x1.5

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)
;

1.2 Ring
@5x1.5

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SW100 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
- 2 [piece] 4 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel O Joint torique
DRV1-8X6 COR0050100
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
= .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
a2 DSV1-8 0 ANS0064
# Soupape de maintien de la pression @ Jeu de montage
e DSV1-8E —— KAG500
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
a5 d’air rapide // M8
a
$12-G-3
E B Q CAPTEURS % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
o
— MFS02-K-KHC-P1-PNP
C— Détecteur magnétique droit, cable 5 m
L R — MFS02-S-KHC-P1-PNP
r— Détecteur magnétique droit, cable 0,3 m - fiche M8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES JEU DE MONTAGE

& NJ8-E2 .
T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]
Temps de rotation [s]*
Alésage de passage @ [mm]

P Caractéristiques techniques

180
15
0.5
15

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre] | 4

Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

2500
155
0.01
3

8

6

5
+80
108
IP64
6.3

*sans charge de montage

55:0.02

:

2x @8H7x12
4x M8
DIN 912

68
+0.02 @8H7
40

172

 L—4x M6

[—2x g6H7

L’

2x @8H7x12 @

@ 2xG1/8"

60 38 | —4xM10x12 @

=@
2x @8H7x12

@ 2x M3x5

53

@ 2x G1/8" /
@4x G1/8"

@ Montage de | "unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Passages d’air intgrés
@ Vis de réglage
@ Amortisseur
Endroit de fixation outil
(12 Fixation ANS
@ Came de détection 180°
(16 Butée 180°
Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur
Unité de pivotment
@ Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°
Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

Q7
25
)
©
Q5

0.7 O-Ring
@5x1

Passage d'air sans tuyau (coté outil)
38

®,

o

1.2 0-Ring
@9x1.5

212
29
Y

Passage d’air sans tuyau (c6té machine)

38
1

Y

1.2 O-Ring
@9x1.5

G 1/8“

212
29

Alimentation en énergie sans tuyau (c6té machine)
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Taille de fabrication SW125 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW125

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
& e o i
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE @ H Q CAPTEURS
d B venco s . o003 o b

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

KAW500

“,: F ] g(ft}ge;ﬁgde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTR ES
wl d’air rapide
EH@ CAPTEURS ya
@ NJS-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 5 m

4’—’ NJ12-E2 %
«*

1

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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N° de commande

Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Temps de rotation [s]*

Alésage de passage @ [mm]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*sans charge de montage

P Caractéristiques techniques

SW125D4-C
180

34

0.6

26

4

3400

390

0.01

+80
440
P64
17

80002

60

2x @8H7x12

108
+0.02 98H7

4x M8x12

4x M10x18 @

2x @8H7x18 @
O

2443

|—4x G1/8"

(=)

—2xa/e

()

| @

@ 2xG1/4"

2x @8H7x18 @
80 40 ~4xM10x18 @

B

67

108
125

ﬂ

26

@ 2x G1/4"

80:0.02

55

4x M8x12

@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Vis de réglage

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Came de détection 180°

(19 Butée 180°

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

® Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°

@ Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

(3 2

©
=
/ O]
| [ ]
| |
N o
Q @ h
1.2 || O-Ring
@9x1.5

Alimentation en énergie sans
tuyau (coté machine)
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Taille de fabrication SW155 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW155

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
& e o i
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE @ H Q CAPTEURS
d B venco s . o003 o b

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

KAW500

“,: F ] g(ft}ge;ﬁgde maintien de la pression avec échappement % @ RACCORDS / AUTR ES
wl d’air rapide
EH@ CAPTEURS ya
@ NJS-E2

T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
M8

T Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Détecteur magnétique droit, cable 5 m

4’—’ NJ12-E2 %
«*

1

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation [Nm]

Temps de rotation [s]*

Alésage de passage @ [mm]

Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre]
Force axial des roulement a billes [N]
Force radial des roulement a billes [Nm]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

*sans charge de montage

P Caractéristiques techniques
SW155D4-C

180

58

0.8

40

4

5900

760

0.01

+80
730
IP64
25.3

85+002

50

2x 8H7x15.5
4x M10x15.5

128
+0.02 @8H7
’_@.
.

JOL

2x @ 10H7x21 @

2701

4x M12x21 @ @

@
® ®
@ 2x G1/8'—|

|
B

2701

2x 210H7x21 @
80 50
—4x M12x21 @

4x M10x16.5

2x 28H7x15.5

ol
o
%;w

122
+0.02 g10H7
147

60

90:0.02

125

165

@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie

@ Passages d’air intgrés

@ Vis de réglage

@ Amortisseur

Endroit de fixation outil

@ Came de détection 180°

(19 Butée 180°

@ Rainure de détection capteur magnétique
Adaptateur

Unité de pivotment

® Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°

@ Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

(3 2

G 1/8"

P12

(o))
& -
1.2 O-Ring

B @9x1.5

Alimentation en énergie sans
tuyau (coté machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SW195 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES

TAILLE DE FABRICATION SW195

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI
& e o
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE @ H Q CAPTEURS
d B venco s . o003 o b

B DSV1-8E
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement RACCORDS / AUTR ES
L d’air rapide
. e—— KAG500
A Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
" || CAPTEURS ya Mg
o
Iii NJg-E2 gg‘nl\r’wse(c)?eur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
T e Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m //- M8
@ NJ12-E2 $8-G-3
R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP $12-G-3
— Détecteur magnétique droit, cable 5 m % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

388 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



P Caractéristiques techniques

Angle de rotation [°] 180
Couple de rotation [Nm] 120
Temps de rotation [s]* 11
Alésage de passage @ [mm] 40
Transfert pneumatique de I'énergie [Nombre] | 8
Force axial des roulement a billes [N] 7000
Force radial des roulement a billes [Nm] 1250
Précision de répétition +/- [°] 0.01
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 1520
Protection de IEC 60529 P64
Poids [kg] 48.2
*sans charge de montage
§ Montage de | “unité pivotant
32 B 2x 912H7x20 %Alimen%ation en énefgie
T Passages d'air intgrés
<25 P M12320 @ Vis degréglage ’
3 M @ Amortisseur
= 5 . (& Endroit de fixation outil
2 g 2 O‘ﬁf* o @ Came de détection 180°
8 % “ (19 Butée 180°
i S ° E@\e @ Rainure de détection capteur magnétique
110 s @ Adaptateur

|—8xG1/8"

2x @12H7x21 @

110/ . 5Q
—4xM12x21

100

A

80

170
+0.02 @12H7

195

35

40/35/40

@ 2x G1/4"
@ 8x G1/8"

180

;
\ L4>< @5 @
2x 212H7x20
4x M12x20

Unité de pivotment

® Raccord d’air 180°
Raccordement d’air 0°

@ Raccord d’air, variante (180°)
Raccord d’air, variante (0°)

(3 2

©
=
/ O]
| [ ]
| |
N o
sl ® \
1.2 || O-Ring
@9x1.5

Alimentation en énergie sans
tuyau (coté machine)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série SWM1000 / Unités de pivotement angulaires / pneumatique / Unités de rotation

UNITES DE PIVOTEMENT ANGULAIRES
SERIE SWM1000

> AVANTAGES PRODUIT

«’application compacte»

» Construction optimisée

En fonction d’'un axe a portique, vous pouvez intégrer
I'unité dans votre chargeur de machine sans prendre de
place

» Grande bride de réception

LLa grande surface de vissage simplifie votre construction
et sécurise la mise en place des outils a suivre

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

SWM10XX

\/\& 10 millions de cycles sans maintenance
b 4

omio | (Max.) ¢
P30 | IP30 ([ ]
@ Capteur magnétique ®
E Amortisseur de fin de course Powerstop ®
6 Positionnement 2 positions ®

390 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Fixation et positionnement

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Raccord pneumatique
- pour la régulation de la vitesse
- Inclus a la livraison

@ Butée de position finale réglable
- réglage de la position finale pouvant atteindre +/- 3°

Bride de connexion
- pour la fixation d “outil (partie client)

@ Transmission de force 90°
- principe de la genouillere

Absorbeur de choc hydraulique breveté
- amortisseur de fin de course réglable

Angle de rotation

Taillfe dg 1
fabrication
90
90
90
90
90

Couple
[Nm]
7-10

14 - 21

29-40

39-64

88- 150

Poids Classe IP
[kgl

0.65 IP30
1.2 IP30
2.3 IP30
315 IP30
5.8 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
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MORS PIVOTANTS
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
» Série SB
“ Série SBZ

Apercu des séries / Mors pivotants

394

404

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <€ www.zimmer-group.fr 393



Série SB / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS
SERIE SB

> AVANTAGES PRODUIT

«L’unité économique»

» Concentration sur I’essentiel

Ce mode de rotation extrémement économique réduit
vos coUts de production

» Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

» Angle de rotation flexible

Choisissez I'angle de rotation (90° ou 180°) a I'aide des
butées fournies. Vous étes ainsi flexible et n'avez besoin
que d’un produit pour réaliser plusieurs taches dans
votre systeme

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

7\/‘& 10 millions de cycles sans maintenance S
omio | (Max.)
P54 | IP54 ®
+ Q,ﬂ’g Capteur inductif °
Q Bride de connexion ®
E] Amortisseur de fin de course élastomére ()
[7/"? Positions de fin de course réglables +/- 3 °
@ Positionnement 2 positions °
=~
[7;00 Angle de rotation 90° ()
(< )
(oo Angle de rotation 180° ()
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» DETAIL DES AVANTAGES

Arbre de connexion
- disponible avec arbre a clavette ou arbre six pans

?
. - positionnement simple et rapide pour une application spécifique des
. ] piéces transportées
‘ | Palier monté sur double roulement
L] -

- absorption de forces et couples élevés

Butée de position finale
- angle de rotation de 90° ou 180°
- robuste avec une surface de butée en fibroflex

@ Détection de positionnement
- détection des positions finales 0° ou 90° (180°) avec des capteurs
inductifs de proximité
- intégré dans le boitier

Butée de position finale
- réglage de la position finale pouvant atteindre +/- 3°

@ Transmission de force
- courroies dentée robustes
- précis, sécurité de fonctionnement, longue durée de vie

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

Entrainement

- vérin pneumatique double effet a ailettes

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Angle de rotation Couple de rotation Poids (paire) Classe IP
Taille de o
fabrication rl [Nm] [kal
SB32 90-180 0.1 0.3 IP54
SB40 90- 180 0.3 0.7 IP54
SB54 90-180 1.6 2.2 IP54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 395
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Série SB / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS
SERIE SB DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

D

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien siir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systéme des mors pivotants en cas
d’arrét d’'urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air du mors
pivotant. Deux boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler le mors pivotant ou d’évacuer I'air de ce dernier.

E

o]

=T 0 =

g CAPTEURS

Détecteurs inductifs — NJ
Le capteur est introduit jusqu’en butée puis fixé dans le bloc de serrage. Les capteurs existent dans les modéles avec céble de 5
m et une extrémité de toron libre, avec cable de 0,3 m et une prise ainsi qu'avec une sortie de prise directe.

396 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



é @ RACCORDS / AUTRES

Machoires
Les méachoires permettent d’adapter rapidement et facilement la piéce a usiner et de mettre en place des mors de préhension
spécifiques aux besoins du client.

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des cébles d’une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

397

Série SB / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation



MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB32

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d inertie » Forces et couples

Affichage de la charge

[kg cm?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée (montage Stathue des pallers.

5 avec entrainement et contre roulement)

Taille de fabrication SB32 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

4 4
- SB32
3 Mr
e
2 Fal ‘—FzFD
14
Fa [N] 180
0 T T T T . [sec]
0.08 0.16 0.24 032 0.4 Mr [Nm] 2.1
FD [N]* 90
FZ [N]* 90
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
Butée 90° Butée 180°
GEH03350 GEH03340
6 [piece] M 6 [piece]
Douille de protection pour détecteur de proximité ” Goupille cylindrique
DMS03210 C632504100
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
ALIMENTATION EN ENERGIE @ RACCORDS / AUTRES
a2 DSV1-8 SB32-1-B-01
. Soupape de maintien de la pression Mors de montage
- DSV1-8E SB32-2-B
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement Mors de montage caoutchouté
wl d’air rapide ’

(=2 s —]
B e

g CAPTEURS

KAG500
Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
M8

NJ4-E2-01
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

a

KAW500 )
Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille
M8

NJ4-E2SK-01
— Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
el M8

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

é @ RACCORDS / AUTRES

§ 4 v e |

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

SB32-1-B
Mors de montage

398 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



Angle de rotation [°]

Couple de rotation par mors [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

FD [N]*
FZ [N]*

*Tenir compte de la force de la pince

P Caractéristiques techniques
SB32-D
90/ 180
0.1
3
0.5
3
7
6
5
+80

IP54

90
90

@ 4x M4x8 18, 24
\ £0.02 o3H

3

@ 2x @ 8H7x6\ p

32

e —<¢—3 §
@ [
45
5.2 13
w
S
5.5 1
9.4

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

@ Support pour capteur magnétique
Sens de rotation

@ Vis de serrage du capteur magnétique

@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°

Raccord d’air rotation (0°)

@ Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°

Raccord d’air, variante rotation (0°)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB40

» SPECIFICATIONS PRODUIT

Taille de fabrication SB40 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

» Moment d inertie > Forces et couples
Affichage de la charge
[kg cm?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée (montage Stathue des pallers.
20+ avec entrainement et contre roulement)
16
mSB40
124 Mr
= F
84 Fal “F, °
4 4
Fa [N] 770
0 T T T T . [sec]
0.08 0.16 0.24 0.32 0.4 Mr [Nm] 10.8
FD [N]* 385
FZ [N]* 385
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
Butée 90° Butée 180°
GEH04160 GEH04150
6 [piece] f 6 [piece]
Douille de protection pour détecteur de proximité ” Goupille cylindrique
DMS03210 C632504100
ALIMENTATION EN ENERGIE é @ RACCORDS / AUTRES
a2 DSV1-8 SB40-1
. Soupape de maintien de la pression Mors de montage
- DSV1-8E . ‘ ' SB40-2
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement | Mors de montage caoutchouté
w d’air rapide r
A — KAG500
Q CAPTEU RS Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
¥ // M8
. NJ4-E2-01 CAWS00
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m [— B
e — ) Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille
/, M8
NJ4-E2SK-01
— Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
= M8 S$8-G-3
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
$12-G-3
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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P Caractéristiques techniques
SB40-B

Angle de rotation [°] 90/ 180
Couple de rotation par mors [Nm] 0.3
Angle de rotation réglable +/- [°] 3
Précision de répétition +/- [°] 0.5
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 7
Pression de service nominal [bar] 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 4
Protection de IEC 60529 P54
Poids [kg]
FD [N]* 385
FZ [N]* 385
*Tenir compte de la force de la pince
@ Montage de | “unité pivotant
@ Alimentation en énergie
@ Vis de réglage
Endroit de fixation outil
(9) Butée 90° ou 180°
@ Sens de rotation
@ Support pour capteur magnétique
@ Vis de serrage du capteur magnétique
@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)
Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
J 27 /zx 04HTX6 @ Raccord d’air, variante rotation (0°)
o) -
8 & & .
== = = i
o © 5
3——”'5 e 4x MBXT @
45

0.8

M4x8 0
N
®

94.75
105.75

12.5

42

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB54

» SPECIFICATIONS PRODUIT

Taille de fabrication SB54 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

» Moment d inertie > Forces et couples
Affichage de la charge
[kg cm?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée (montage Stathue des pallers.
avec entrainement et contre roulement)
100
80
mSB54
60 4 Mr
= F
404 Fal “F,
20
Fa [N] 850
0 T T T T . [sec]
0.2 0.4 0.6 08 1 Mr [Nm] 16.3
FD [N]* 425
FZ [N]* 425
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
Butée 90° Butée 180°
GEH05501 GEH05491
6 [piece] [ 6 [piece]
Douille de protection pour détecteur de proximité ]] Goupille de rivetage
DMS03210 KUNO05410
ALIMENTATION EN ENERGIE é @ RACCORDS / AUTRES
a2 DSV1-8 SB54-1
" ? Soupape de maintien de la pression Mors de montage
- DSV1-8E - ‘ ) SB54-2
we, P Soupape de maintien de la pression avec échappement h Mors de montage caoutchouté
\ d’air rapide 4 9
— KAG500
‘ CAPTEU RS Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
// M8
. NJ4-E2-01 CAWS00
Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m [— B
e ) Connecteur enfichable Equerre Céable 5 m - Douille
/, M8
NJ4-E2SK-01
— Détecteur de proximité inductif Cable 0,3 m - Fiche
= M8 S$8-G-3
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
$12-G-3
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation par mors [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

FD [N]*
FZ [N]*

*Tenir compte de la force de la pince

P Caractéristiques techniques
SB54-B
90/ 180
1.6
3
0.5
3
7
6
5
+80
16
P54

425
425

@ 2x mSH?xS\ 0. 30 30
@ 6x M8x8 ———_ |
TOOo o

40
70.02 08H7

:E'Ey— 7777777 —
44 ||looo o

°l

121.76

138

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

@ Sens de rotation

@ Support pour capteur magnétique

@ Vis de serrage du capteur magnétique
@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)

Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
Raccord d’air, variante rotation (0°)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série SBZ / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS

SERIE SBZ

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

«’application supérieure»

Amortisseurs avec technologie de rainure hélicoidale

["lamortisseur de fin de course supérieur vous permet de
pivoter davantage de pieces en un laps de temps tres
court et d’augmenter ainsi le débit de pieces de votre
machine

Transmission de force par jeu de roues dentées

Les roues dentées robustes garantissent précision,
fiabilité et longévité et vous assurent un fonctionnement
sans faille

Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

Version

SBZXXX 0 |/ . | o |

ol

10 Mio

IP 54

T
2|

=] [0

e

e
4 /- 3°

) (@)

l

-
©
=}

>

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

IP54

Capteur inductif

Brida

Amortisseur de fin de course Powerstop

Positions de fin de course réglables +/- 3

Positionnement 2 positions

Angle de rotation 90°

Angle de rotation 180°

Contre-palier sans entrainement
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» DETAIL DES AVANTAGES

Palier monté sur double roulement
- absorption de forces et couples élevés

Bride de connexion
- grande bride de connexion avec butée de positionnement et un
grand percage médian (a partir du modele 150)

Transmission de force

- jeu de roues dentée robuste
- précis, sécurité de fonctionnement, longue durée de vie
@ Détection de positionnement
- détection des positions finales 0° ou 90° (180°) avec des capteurs
inductifs de proximité
- réglable par came de détection

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

@ Raccord pneumatique
- pour la régulation de la vitesse (compris dans la livraison)

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

Amortisseurs hydraulique breveté intégrés
- amortisseur de fin de course réglable

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Angle de rotation Couple Poids Classe IP
;r:ll)lll'z::teion | [Nm] [kal
90- 180 1,2 0,45-0,75 P54
90- 180 35 1,1-1,7 IP54
90-180 10 1,56-4 IP54
90- 180 23 6,5- 11 P54
90- 180 57 19,5-28 IP54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr 405
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Série SBZ / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS
SERIE SBZ DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

ALIMENTATION EN ENERGIE

D

Soupape de maintien de la pression - DSV

Assure un maintien sir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systéme des mors pivotants en cas
d’arrét d’'urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air du mors
pivotant. Deux boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler le mors pivotant ou d’évacuer I'air de ce dernier.

E ! g CAPTEURS

=T 0 =

SN |~

=il

Détecteurs inductifs — NJ

Le capteur est introduit jusqu’en butée puis fixé dans le bloc de serrage. Il faut ensuite ajuster la languette de commutation pour
obtenir la position souhaitée. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre, avec céble
de 0,3 m et une prise ainsi qu’avec une sortie de prise directe.
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é @ RACCORDS / AUTRES

Connecteur enfichable

Pour prolonger et confectionner des cables de raccordement pour les capteurs

Des céables d’'une longueur de 5 m et une extrémité de toron libre sont disponibles. Les cables peuvent étre raccourcis au cas par
cas en fonction des besoins ou confectionnés avec des prises M8 ou M12.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SB50 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS

TAILLE DE FABRICATION SB50

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée

> Forces et couples

Affichage de la charge
statique des paliers.

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

$12-G-3

1
| pam
0.8
/ ©SB50
06 Mr
—Fo
0.4 Y Fal Fz
0.2
Fa [N] 1720
0 [sec]
05 15 2 5 Mr [Nm] 15
FD [N]* 860
FZ [N]* 630
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
‘Eﬂ Support détecteur & Limiteur de débit unidirectionnel
KB8K-02 DRVM5X4
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
=] .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
- . e—— KAG500
i Dsv1-8 - ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
T Soupape de maintien de la pression y M8
- DSV1-8E T KAW500
“°J Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
dair rapide V4 M8
o $8-G-3
c CAPTEURS % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
NJ8-E2

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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P Caractéristiques techniques

SB50-180-B

Angle de rotation [°] 90 180
Couple de rotation par mors [Nm] 1.2 1.2
Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3
Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3
Pression de service max. [bar] 8 8
Pression de service nominal [bar] 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?3] 585 7.5
Protection de IEC 60529 IP54 IP54
Poids [kg] 0.75 0.75
FD [N]* 860 860
FZ [N]* 630 630

*Tenir compte de la force de la pince

SB50G

+80

IP54
0.45

860
630

SB50-90-B
SB50-180-B
4xM5x8
2XM5@
N~ 0 M~
B N E
1 e ©® ¢ o4 ASY
B N
o o H =g
o o
@Bl T [& H
50
78

116

O
O|
~
<
0 M3x4
55 T 21.8 Pl S 8x M3x: 78
78
P 92
P=295
$=39.5
SB50G
2x® 4H7x5®
4xM5x8 @
~
4] &
D
I o &
sV o
4) =}
o
<H
50 ©
M5x8
15+0.02 24
2x¢ plalsn 8
Y. g
— Q
S
4
©| 4
“lo
=)
~
i
60 32

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Fixation des supports détecteurs
Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

Came de détection 90° ou 180°
@ Sens de rotation

@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)
Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
Raccord d’air, variante rotation (0°)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

Taille de fabrication SB50 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation



Taille de fabrication SB74 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB74

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie > Forces et couples
Affichage de la charge
[kg m?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée Stathue des pallers'
15
\ |
mSB74
09 Mr
—Fp
06 Fal “Fz
4
03 e
Yy
_ Fa [N] 2400
0 L= [sec]
0.6 1.2 1.8 2.4 3 Mr [Nm] 20
FD [N]* 1200
FZ [N]* 630
» FOURNI
2 [piece] 2 [piece]
‘Eﬂ Support détecteur & Limiteur de débit unidirectionnel
KB8K-02 DRVM5X4
» ACCESSOIRES RECOMMANDES
=] .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
- . e—— KAG500
i DSV1-8 . ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
L Soupape de maintien de la pression y M8
"h_ DSV1-8E T KAW500 )
[N Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
J d'air rapide / M8
a
o $8-G-3
n CAPTEURS % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
o
- NJ8-E2
T Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m S12-G-3
% Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation par mors [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?3]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

FD [N]*
FZ [N]*

*Tenir compte de la force de la pince

P Caractéristiques techniques

SB74-90-B SB74-180-B
90 180
3.5 3.5

3 3
0.01 0.01
3 3

8 8

6 6

5 5
+80 +80
16 21
P54 P54
1.9 1.9
1200 1200
630 630

SB74G

+80

IP54
1.1

1200
630

SB74-90B
SB74-180-B
@ 2x 5H7x6
8xM5x8 ©
T
IR e
8 | A8
B' Al ™) g
° 0 b o
T

2xM5

) o

o
le}

8x M3x4 @

179.5
158

2xM5—

22+0.02

-
M6><8 9
|| 4x§z§ 5H7x6

o
o)

39
Em
©
N
o
>
=
56

80 215 40 8x Max4 1 93
: ®
P/S, 118 P/S,
P=29
S=41
H7.
SB74G 24P 5 ' x6
8xM5x8
T
® © d @ © ©
| o &
D o
Q2 9 4) @ g
b

M6><8
2x¢ sH7xe —

17956
158

22+002

32

56

80

40

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Fixation des supports détecteurs
Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

Came de détection 90° ou 180°
@ Sens de rotation

@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)
Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
Raccord d’air, variante rotation (0°)
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Taille de fabrication SB100 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

MORS PIVOTANTS

TAILLE DE FABRICATION SB100

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Moment d ‘inertie

> FOURNI

2 [piece]
‘Eﬂ Support détecteur
KB8K-02

:

[kg m?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée

! \ 112

> Forces et couples

Affichage de la charge
statique des paliers.

mSB100
Mr
—Fp
Fal “Fz
Fa [N] 4000
[sec]
Mr [Nm] 70
FD [N]* 2000
FZ [N]* 1200
2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-8X6

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

Ve

% ALIMENTATION EN ENERGIE

é @ RACCORDS / AUTRES

'“, DSV1-8 e — KAG500
i - ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
L. Soupape de maintien de la pression y M8
"h_ DSV1-8E T KAW500 )
[N Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
J dair rapide V4 M8
I
o CAPTEURS S8-G3

=

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

NJ8-E2

4 9

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

NJ8-E2S
Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

R Détecteur de proximite inductif - Cable 5 m
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation par mors [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?3]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

FD [N]*
FZ [N]*

*Tenir compte de la force de la pince

P Caractéristiques techniques

SB100-90-B SB100-180-B
90 180
10 10

3 3
0.01 0.01
3 3

8 8

6 6

5 5
+80 +80
40 54
P54 P54
4 4
2000 2000
1200 1200

SB100G

+80

IP54
1.5

2000
1200

SB100-90-B
SB100-180-B

@ 2x@ 8H7x10

@ 8xM6x10 2xM5
% I
=

-

RO,

>
&
40
+0.02 P 8H7

SB100G

80

MBxW 2
2x¢ 6"7x6:

228
200

36

304002 11

84

110

54

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Fixation des supports détecteurs
Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

Came de détection 90° ou 180°
@ Sens de rotation

@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)
Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
Raccord d’air, variante rotation (0°)

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication SB150 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

414

MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB150

» SPECIFICATIONS PRODUIT

SB150 SB150G

> FOURNI

Support détecteur

2 [piece]
.'i‘i KB8K

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée

> Forces et couples

Affichage de la charge
statique des paliers.

10
| H1/
8
©SB150
6 / Mr
—Fp
4 Fal “Fz
2
" | ‘ Fa[N] 15000
0 T | | | | fsec)
0.6 1.2 1.8 2.4 3 Mr [Nm] 270
FD [N]* 7500
FZ [N]* 3700
2 [piece]
& Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

/jj | .
%EF ALIMENTATION EN ENERGIE RACCORDS / AUTRES
- . e—— KAG500
Dsv1-8 - ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
" Soupape de maintien de la pression 7 M8
m DSV1-8E T KAW500
w“u? Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
d'air rapide / M8

1 | | CAPTEURS
@ NJ8-E2

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

$8-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8

4 9

/ NJ8-E2S

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8

$12-G-3
Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12
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P Caractéristiques techniques
N° de commande SB150-90 SB150-180 SB150G

Angle de rotation [°] 90 180

Couple de rotation par mors [Nm] 23 23

Angle de rotation réglable +/- [°] 3 3

Précision de répétition +/- [°] 0.01 0.01 0.01
Pression de service min. [bar] 3 3

Pression de service max. [bar] 8 8

Pression de service nominal [bar] 6 6 6
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?3] 190 260

Protection de IEC 60529 P54 P54 P54
Poids [kg] 11 11 6.5
FD [N]* 7500 7500 7500
FZ [N]* 3700 3700 3700

*Tenir compte de la force de la pince

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie
SB150-90

SB150-180 @ Vis de réglage
4xM10x15 @ @ Fixation des supports détecteurs
2 - o ans@ . Endroit de fixation outil
8 (9 Butée 90° ou 180°

—a
By | 5 (D Sens de rotation
120 QDLQXGW, @ @ Raccord d'air rotation 90° ou 180°

) p Came de détection 90° ou 180°

£0.02 28H7 o Raccord d'air rotation (0°)
195 56002 Raccord d'air, variante rotation 90° ou 180°
200 31H7x12 Raccord d’air, variante rotation (0°)

3x M6x10*\ 32

®4><M10x15
|
®2x¢ 8H7x8 \

2xG1/4"

298

248

-

E,

&
@
3

=z
“o o

78
69

o 150
+0.02 @8H7

195

39:0.02

247

SB150G -4xM10x15 @
XD 817x8 @

o
O\O J g
o] 1 @
120 +0.02 @ 8", 7

55+002

4xMEx12 - =585
31" x12 13
axpsx2 285

39+0.02

95,1,
ol
gl | axmioxis 10
o
2
3
2x@ BH7xEj
ol
g
e [} T
3
) o]
s 150 £0.02 B8"
« 180 78
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Taille de fabrication SB190 / Mors pivotants / pneumatique / Unités de rotation

416

MORS PIVOTANTS
TAILLE DE FABRICATION SB190

» SPECIFICATIONS PRODUIT

SB190G

> FOURNI

2 [piece]
Support détecteur
KB12-03

» Moment d ‘inertie

[kg m?] Montre le temps de rotation en fonction de la masse raccordée

:

> Forces et couples

Affichage de la charge
statique des paliers.

20
\ \ //7
. | T ]
/ m|SB190
12 Mr
D
8 )4 Fal “Fz
‘ g | |
. = ‘ ‘ ‘ feeo) Fa [N] 25000
12 24 36 48 6 Mr [Nm] 600
FD [N]* 12500
FZ [N]* 6100

2 [piece]
Limiteur de débit unidirectionnel
DRV1-4X8

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

Ve

% ALIMENTATION EN ENERGIE

é @ RACCORDS / AUTRES

Détecteur de proximité inductif - Cable 5 m

$12-G-3

— DSV1-8 O — KAG500
- ) Connecteur enfichable droit Cable 5 m - Douille
~ Soupape de maintien de la pression y M8
"h_ DSV1-8E T KAW500 )
[N Soupape de maintien de la pression avec échappement ) Connecteur enfichable Equerre Cable 5 m - Douille
Oj dair rapide V4 M8
I
o $8-G-3
n CAPTEURS % Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M8
v
NJ12-E2

NJ12-E2S

Connecteur enfichable adaptable droit - Fiche M12

Détecteur de proximité inductif - Fiche M8
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Angle de rotation [°]

Couple de rotation par mors [Nm]

Angle de rotation réglable +/- [°]
Précision de répétition +/- [°]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]

Pression de service nominal [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?3]
Protection de IEC 60529

Poids [kg]

FD [N]*
FZ [N]*

*Tenir compte de la force de la pince

P Caractéristiques techniques

SB190-90 SB190-180
90 180
57 57

3 3

0.01 0.01

3 3

8 8

6 6

5 5

+80 +80
320 320
P54 P54
28 28
12500 12500
6100 6100

SB190G

+80

IP54
19.5

12500
6100

SB190-90
SB190-180

49+0.02
27

ry Fs

5 1 A
|

1

b e

9] ==

200
+0.02 g10H7

277

2xG1/4"

282

3x M6x12 45 45

®4><M12x12
®2x¢ 10H7x10

45

423
354

4xM12x12 @
/ 2x¢ 10H7x10®

2xG1/4
< Fiml
0|
gl & ¥ 160 3
; +0.02 g10H7
<
217 N—6x Mdx6 @
P 335 P
s s

/OT\

: 80
+0.02 10H7
38H7x14

4xM10x14
23_,,76 24
4x@ 10H7x12
6

2xG1/4

(=] ™~

0| o

o @ ]
26.8 ‘ 97.9

2

P
S

SB190G

49:002

4xM12x20 @

‘ 2x¢|oH7x10®
<0000 |4

<

| 200002 @ 107 |

80+002 310" 78
4><M10x14 L8y
387 x14 17
4x¢1oH7x12 34
N
%h, | S
o S
I
9 4xM12x20 ‘ 10 10
< I
-
& |
2 | |
f
2x¢10H7x10* |
[ g
QJ . :
3 |
| P
}
g E—LUJ o8 ]
gl 3 "
g 0:£0.0208 1 98
2 L 240 _

@ Montage de | “unité pivotant

@ Alimentation en énergie

@ Vis de réglage

@ Fixation des supports détecteurs
Endroit de fixation outil

(9 Butée 90° ou 180°

Came de détection 90° ou 180°
@ Sens de rotation

@ Raccord d’air rotation 90° ou 180°
Raccord d’air rotation (0°)
Raccord d’air, variante rotation 90° ou 180°
Raccord d’air, variante rotation (0°)
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VERIN LINEAIRE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

Q\ Série SHX

Série LI

420

422
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Série SHX / Vérin linéaire / pneumatique / Modules linéaires

VERIN LINEAIRE
SERIE SHX

> AVANTAGES PRODUIT

» Technique éprouvée

La fiabilité éprouvée depuis plus de 20 ans vous garantit
une production fluide

» Force d’entrainement constante

Une force et une durée de déplacement €gales au retrait
et a 'avance augmentent la fiabilité de votre machine

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication Version
i Tige de piston universelle ®

\/\A’- 10 millions de cycles sans maintenance

%Mio (max.) L4 [ ]
+ % Capteur inductif ° °
P54 | IP54 [ [
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

connexion a I‘application spécifique au client
- possible de plusieurs cotés concernant la série de fabrication XD

Alimentation d‘énergie
- recommandée par sortie d‘air étranglée

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

@ Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

Tige de piston
- en acier poli, chromé dur
- traversante pour la série XD

Course
Taille de
fabrication bt
7-50
25-50

Force detraction max. Poids Classe IP
[kg]
0,09-0,18 IP54
0,19-0,27 IP54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.

Données, plans, modeéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Série LI / Vérin linéaire / pneumatique / Modules linéaires

VERIN LINEAIRE
SERIE LI

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

Grande bride de réception

LLa grande surface de vissage simplifie votre construction
et sécurise la mise en place des outils a suivre

Position finale amortie

Les amortisseurs PowerStop vous permettent d’appro-
cher les positions finales en douceur et, ainsi, d’accroitre
la fiabilité et la durée de vie de votre application

Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

Version

! 0o | s |

%

10 Mio

T
»E)

IP 54

Double guidage

Triple guidage

Tige de piston universelle

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Amortisseur de fin de course élastomére

Amortisseur de fin de course Powerstop

IP54
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» DETAIL DES AVANTAGES

Barre de guidage
- Arbre en acier durci et poli

Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

Entrainement

- vérin pneumatique a double effet
@ Alimentation d‘énergie

- recommandée par sortie d‘air étranglée
Vis de butée acquitter

- détection directe de la bride de logement
- disponible en accessoire

@ Amortisseur de fin de course
- avec amortisseur élastomere ou absorbeur de choc hydraulique
breveté

Tige de piston
- en acier poli, chromé dur
- universel concernant le modele D

Bride de connexion
- pour la fixation d “outil (partie client)

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de pression Force detraction max. Poids Classe IP
e [mm] IN] IN] Ika]
20-50 80-100 80 0,05-0,1 P54
15-90 200-270 200 0,05-0,1 IP54
40-300 270-450 270 0,05-0,3 P54
50-300 950 950 0,03-0,2 P54

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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UNITE LINEAIRE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

Série LS

N
%’ Série LSF
\

Série LSX

426

428

430
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Série LS / Unité linéaire / pneumatique / Modules linéaires

UNITE LINEAIRE
SERIE LS

> AVANTAGES PRODUIT

» Guidage par profilé précis

LLe guidage linéaire avec chariot a billes et racleur garan-
tit une grande précision et une rigidité importante

> Plaque d’adaptation normalisée

Réduisez vos coUts de fabrication et procédez au raccor-
dement normalisé de vos outils a suivre

» Construction modulaire

Vous permet de combiner plusieurs unités directement
entre elles et de minimiser vos colts de construction

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

LSXX-XX

IP 40

10 millions de cycles sans maintenance °
(max.)

Capteur magnétique ()
1P40 L
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» DETAIL DES AVANTAGES

Guidage a bille avec joint racleur
- guidage précis et rigide du chariot a billes pour de fortes capacités
de charge

Rainure de guidage
- montage facile des plaques d‘adaptations: accessoires, n° des
articles AP...G

Alimentation d‘énergie
- posibilité de fixation sur plusieurs faces

@ Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cétés pour un montage individuel

Rainure pour détecteur magnétique intégré

@ Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Vis de butée pour fin de course

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de pression Force detraction max. Poids Classe IP
Taille de
fabrication e IN] (N] [kal
LS10 25-50 40 30 0,15-0,2 IP40
LS16 25-50 100 85 0,25-0,3 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série LSF / Unité linéaire / pneumatique / Modules linéaires

UNITE LINEAIRE
SERIE LSF

> AVANTAGES PRODUIT

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

» Guidage par profilé précis

LLe guidage linéaire avec chariot a billes et racleur garan-
tit une grande précision et une rigidité importante

» Position finale amortie

Les amortisseurs PowerStop vous permettent d’appro-
cher les positions finales en douceur et, ainsi, d’accroitre
la fiabilité et la durée de vie de votre application

» Construction plate

Réduit les irrégularités du contour de votre application

Taille de fabrication

LSFXX-XX

%

10 Mio

+
2|

+n’

.))

Uy ’

IP 40

10 millions de cycles sans maintenance
(max.)

Capteur inductif

Capteur magnétique

Amortisseur de fin de course Powerstop

IP40
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» DETAIL DES AVANTAGES

Absorbeur de choc hydraulique breveté
- amortisseur de fin de course réglable
- disponible en accessoire

Vis de butée pour fin de course

Fixation et positionnement
- posibilité de fixation sur plusieurs faces

@ Boitier robuste, Iéger et construit de maniére extrémement plate
- Alliage aluminium anodisé

Rainure d‘insertion pour capteur de champ magnétique
- intégré, gain de place avec détecteur de position

@ Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Guidage a bille avec joint racleur
- guidage précis et rigide du chariot a billes pour de fortes capacités
de charge

Bride de connexion
- simple connexion a I‘application

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de pression Force detraction max. Poids Classe IP
Taille de
fabrication [mm] [N] [N] kgl

LSF25 50-100 265 220 1-13 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série LSX / Unité linéaire / pneumatique / Modules linéaires

UNITE LINEAIRE
SERIE LSX

> AVANTAGES PRODUIT

» Rails doubles précis guidage par profilé

LLe guidage linéaire avec chariot a billes et racleur garan-
tit une grande précision et une rigidité importante

» Position finale amortie

Les amortisseurs PowerStop vous permettent d’appro-
cher les positions finales en douceur et, ainsi, d’accroitre
la fiabilité et la durée de vie de votre application

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

\/\& 10 millions de cycles sans maintenance
b 4

omio | (Max.) ¢
E Capteur magnétique L
E Amortisseur de fin de course Powerstop ®
P40 | IP40 (]
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Guidage a bille avec joint racleur
- double guidage linéaire pour les capacités de charge

Absorbeur de choc hydraulique breveté
- amortisseur de fin de course réglable
- disponible en accessoire

Fixation et positionnement

- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel
@ Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

Rainure d‘insertion pour capteur de champ magnétique
- intégré, gain de place avec détecteur de position

@ Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

Bride de connexion
- positionnement rapide et a prix favorable des plaques d‘adaptation :
accessoires, n° des art. AP..G et AP...V

Course Force de pression Force detraction max. Poids Classe IP
Taille de
fabrication e (N] [kal
LSX25 50-200 220 1-1,9 IP40
LSX40 100-200 680 32-4,4 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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VERIN DE LEVAGE
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
g Série HZ

Apercu des séries / Vérin de levage

434
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Série HZ / Vérins de levage / pneumatique / Modules linéaires

VERINS DE LEVAGE
SERIE HZ

> AVANTAGES PRODUIT

> Passage d’air sans tuyau

Elimine les irrégularités du contour et les tuyaux sen-
sibles a l'usure et augmente ainsi la sécurité de votre
application

» Position finale amortie

Les amortisseurs PowerStop vous permettent d’appro-
cher les positions finales en douceur et, ainsi, d’accroitre
la fiabilité et la durée de vie de votre application

» Grande robustesse

Deux barres de guidage polies, chromées et durcies
vous garantissent, de par leur stabilité et leur longévite,
un déroulement sur des processus

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

?:/f : :1 :;f;lions de cycles sans maintenance °
@ Capteur inductif ®
E Amortisseur de fin de course Powerstop ®
P40 | IP40 (]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Passages d’air intgrés
- pour un montage sans conduite d “air

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs cotés pour un montage individuel

@ Support détecteur
- fixation d‘un détecteur de proximité inductif

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet

@ Absorbeur de choc hydraulique breveté
- amortisseur de fin de course réglable

Bride de connexion
- pour la connexion a l‘application spécifique au client

Deux barres de guidage
- absorption de forces et couples élevés

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force de pression Force detraction max. Poids Classe IP
Taille de
fabrication e IN] (N] [kal

50-100 720 600 0,1-0,15 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr

435

Série HZ / Vérins de levage / pneumatique / Modules linéaires






PINCES COUPANTES
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE

‘ Série ZK1000

. Série ZK

438

440

Apercu des séries / Pinces coupantes

437



Série ZK1000 / Pinces coupantes / pneumatique / Pinces coupantes

PINCES COUPANTES
SERIE ZK1000

> AVANTAGES PRODUIT

» Construction ultra légére

Ce poids léger vous permet souvent d’utiliser un axe
de déplacement plus petit et réduit ainsi le codt total de
'application

» Détection par capteur magnétique intégrée

Une des rares pinces coupantes sur le marché dont les
positions peuvent étre détectées avec fiabilité et trans-
mises a la commande

» Ici, c’est vous qui décidez !

Carotte d’injection ou fil d’acier : grace a la diversité de
formes et de matériaux de découpe, vous trouvez tou-
jours les bons couteaux

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

ZK10XX

7\/‘& 5 millions de cycles sans maintenance

| smio | (max.) )
E Ouverture a ressort O o
E Capteur magnétique .
P30 | IP30 .
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» DETAIL DES AVANTAGES

Couteaux

- facilement interchangeables en fonction de I‘application

Ressort de rappel
- pour l‘'ouverture des couteaux

Fixation pour détecteur
- support pour détecteur magnétique

Capteur magnétique
- pour détection de position

Entrainement
- vérin simple effet pneumatique

@ Corps

- Alliage aluminium anodisé

Fixation et positionnement
- par filetage contre-écrou et ajustement

Alimentation d‘énergie

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Couple de préhension Poids Classe IP
;r:ll)lll'i:gteion [ [Nm] [kal
2.1 14 0.08 IP30
2.5 40 0.13 IP30
4.25 98 0.24 IP30
6.5 400 0.67 IP30

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série ZK / Pinces coupantes / pneumatique / Pinces coupantes

PINCES COUPANTES
SERIE ZK

> AVANTAGES PRODUIT

» Construction plate

Réduit les irrégularités du contour et facilite I'intégration
dans votre concept de machine

» Ici, c’est vous qui décidez !

Le logement des mors de préhension vous offre la
possibilité d’adapter les couteaux standards, les mors de
préhension ou votre construction spécifique

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 5 millions de cycles de préhension sans
entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

7\/‘& 5 millions de cycles sans maintenance

[

smio | (Max.)
+ g Capteur inductif ()
P40 | 1IP40 [ ]
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» DETAIL DES AVANTAGES

Came de détection
- pour détection de position

Support de mors
- pour mors individuel, couteaux ou autre

Ressort intégré
- aide au retour des mors (ZK33)

@ Boitier robuste et léger
- Alliage aluminium anodisé

Transmission de force
- avec coin et rouleaux

@ Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs c6tés pour un montage individuel

Alimentation d‘énergie
- possible sur plusieurs faces

Entrainement

- vérin pneumatique a double effet

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Couple de préhension Poids Classe IP
Taille de o
fabrication rl [Nm] [kg]
7.5 54 0.79 IP40
9 110 1.3 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A l'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modeles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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SEPARATEUR
APERCU DES SERIES

PNEUMATIQUE
i Série VEG
i Série VE

444

446
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Série VEG / Séparateurs / pneumatique / Séparateur

SEPARATEURS
SERIE VEG

> AVANTAGES PRODUIT

» Guidage en acier trempé

Ce guidage est robuste, fiable et durable : juste ce dont
Vous avez besoin pour votre application !

» Ici, c’est vous qui décidez !

Détection avec des capteurs magnétiques ou des détec-
teurs de proximité inductifs : contrairement aux modeles
de référence, vous pouvez ici choisir librement !

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

% : :1 ;:f;lions de cycles sans maintenance ()
@ Capteur inductif ¢
@ Capteur magnétique ¢
P40 | IP40 °
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» DETAIL DES AVANTAGES

Coulisseaux

- en acier nitruré

Support de mors
- percage pour la fixation des mors

Guidage prismatique
- robuste, pour une bonne absorption des différentes forces et
couples

Fixation et positionnement
- alternatifs sur plusieurs c6tés pour un montage individuel

Entrainement
- vérin pneumatique a double effet
@ Alimentation d‘énergie

Rainure pour détecteur
- rainure en forme C pour le positionnement des détecteurs
magnétiques

Aimant permanent
- intégré dans le piston

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course Force au retrait Force al avance Poids Classe IP
e [mm] [N] IN] kel
10 30 40 0.075 IP40
20 65 80 0.142 IP40
40 65 80 0.2 IP40
30 170 220 0.5 IP40
60 170 220 0.75 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.
Rapide, clair et toujours a jour.
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Série VE / Séparateurs / pneumatique / Séparateur

SEPARATEURS
SERIE VE

> AVANTAGES PRODUIT

» Verrouillage forcé mécanique

Garantit la fiabilité de votre application, car seule une
piece a usiner peut étre séparée et évacuée

» Ici, c’est vous qui décidez !

Détection avec des capteurs magnétiques ou des détec-
teurs de proximité inductifs : contrairement aux modeles
de référence, vous pouvez ici choisir librement !

» Fonctionnement en continu impeccable

Notre qualité sans compromis « Made in Germany » vous
garantit jusqu’a 10 millions de cycles sans entretien

» CARACTERISTIQUES DE LA SERIE

Taille de fabrication

VEXX
% : :1 ;:f;lions de cycles sans maintenance ()
@ Capteur inductif ¢
@ Capteur magnétique ¢
P40 | IP40 °
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» DETAIL DES AVANTAGES

» CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Guidage prismatique
- robuste, pour une bonne absorption des différentes forces et
couples

Coulisseaux

- en acier nitruré

Support de mors
- percage pour la fixation des mors

@ Verrouillage

- verrouillage mécanique intégré
Alimentation d‘énergie

- possible sur plusieurs faces

@ Entrainement
- deux vérins pneumatiques a double effet

Aimant permanent
- intégré dans le piston

Rainure pour détecteur
- rainure en forme C pour le positionnement des détecteurs
magnétiques

Course Force au retrait Force al avance Poids Classe IP
e [mm] [N] IN] kel
10 30 40 0.12 IP40
20 65 80 0.3 IP40
40 65 80 0.48 IP40
30 170 220 0.915 IP40
60 170 220 1.5 IP40

> AUTRES INFORMATIONS DISPONIBLES EN LIGNE

Rapide, clair et toujours a jour.

Toutes les informations en un clic sur www.zimmer-group.fr. A I'aide de la référence du produit de votre choix,
trouvez les données, plans, modéles 3D et instructions de service concernant la taille du modéle sélectionné.

Données, plans, modéles 3D et instructions de service <« www.zimmer-group.fr
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Taille de fabrication KG40 / Liaison rotule / Liaison rotule

LIAISON ROTULE
SERIE KG

> AVANTAGES PRODUIT

» Possibilité de bloquer la position de déviation

Soyez flexible dans votre application, adaptez votre ma-
nutention a vos pieces a usiner et bloquez la position de
déviation de maniere slre

» Grande bride de réception

LLa grande surface de vissage simplifie votre construction
et sécurise la mise en place des éléments de montage

» Modéle en acier

’absorption maximale de la force et du couple vous
permet une utilisation flexible avec une dynamique plus
élevée

» LE PRODUIT ADAPTE A VOTRE APPLICATION

» Nos produits aiment les défis !
Des conditions extrémes n’importe ou dans le monde - nos composants et
systémes éprouvés dans la pratique vous offrent des possibilités infinies.
Trouvez le produit adapté a votre domaine d’application spécifique :
www.zimmer-group.fr
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» SPECIFICATIONS PRODUIT

» Forces et couples

Affichage des forces et couples statiques
susceptibles d’avoir un impact sur la liaison rotule

«Mx
Fas
P Caractéristiques techniques
N° de commande KG40 KG40ST KG60 KG60ST KG80 KG80ST
Angle de rotation [°] 30 30 30 30 30 30
Mx [Nm] 18 18 55 55 124 124
Fa [N] 7500 18000 15000 45000 28000 70000
Poids [kg] 0.1 0.3 0.3 0.9 0.8 2.3
18_.8
g |
KG40 3x M5
KG40ST M5 | DIN 7984
8 tief |= - e s
0 &t &j}‘g
g P
S - A%#/ =
= (@
3x M5 40
DIN 7984
KG60 LK 245 a2, 28 _ 12
KG60ST 3x M8
DIN 912 T
==1 A@QF —
= = /; ;,4\\\ };
0 - N
[} I N i
v 9 ‘H
IS — P ;‘ 5
T ke T od =
] G i o
_ N [
3x M8
12 tief 60
16, 38 16 M1
KG80 10 :E))I(N 9102
KG80ST DIN 912 ———
L__ (X
A <) N =
TN 9
\/ \ T
o Ay
~ { | — _ — 4
kY iy
\ N Vi ;‘L
_ A
o I 5= R T |
| I@ T—_
3x M10 T N\ 3x M10
16 tief . 16 tief
80
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CAPTEURS ET SUPPORT
APERCU DES SERIES

DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIF

\L Série NJ 452

DETECTEURS DE CHAMPS MAGNETIQUES
—
——— Série MFS 456

CABLE DE RACCORDEMENT

// Série KAG 462

P—

/’ Série KAW 463
ﬁ Série S 464

W
VIS DE BUTEE AVEC SUPPORT DE DETECTION

?’ Série Al 465
L]
?’ Série AO 465
1]

SUPPORTS

..:{5 Série KB 466
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CAPTEURS ET SUPPORTS
DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIF

» SERIE NJ - DETECTEUR DE PROXIMITE INDUCTIF

@ ! +
: g
|8 -
PNP
Contact a fermeture (NO)

?3

16.7

= S

23

,_
m
s
4449/74444
15.4
26.2
27

15.4
26.2

27

Type de raccordement

@ du cable [mm]

Type de montage

Distance de détection nominale Sn [mm]
Distance de détection assurée Sa [mm]
Tension de service [V DC]

Courant de fonctionnement nominal [mA]
Courant a vide max. [mA]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Affichage de fonction

Précision de répétition [%]

Température ambiante [°C]

Fréquence de commutation [Hz]
Protection de IEC 60529

Longueur de céable [m]

Cable-d D [mm]

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.
Matériau du boitier

Matériau de la surface active

Homologation

P Caractéristiques techniques

NJ3-E2
Cable

8

en affleurement
1.00

0.80
10...30
100

12

Oui

Oui

Oui

<5

25 ... +70
3500
P67

5

2.4

3xD

5xQD
Acier inoxydable
PBT

(€3

NJ3-E2SK
Cable/Fiche

8

en affleurement
1.00

0.80

10..30

100

12

5xD

Acier inoxydable
PBT

q3
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NJ4-E2-01
Cable

4

en affleurement
1.50

1.21

10..30

100

12

5xJ

Acier inoxydable
PBT

ce

NJ4-E2SK-01
Cable/Fiche

4

en affleurement
1.50

1.21

10...30

100

12

5x@

Acier inoxydable
PBT

(43




» SERIE NJ - DETECTEUR DE PROXIMITE INDUCTIF

@ L +
: g
|8 -
PNP
Contact a fermeture (NO)

Type de raccordement

@ du cable [mm]

Type de montage

Distance de détection nominale Sn [mm]
Distance de détection assurée Sa [mm]
Tension de service [V DC]

Courant de fonctionnement nominal [mA]
Courant a vide max. [mA]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Affichage de fonction

Précision de répétition [%]

Température ambiante [°C]

Fréquence de commutation [Hz]
Protection de IEC 60529

Longueur de cable [m]

Cable-d D [mm]

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.
Matériau du boitier

Matériau de la surface active
Homologation

M5x0.5 M5x0.5 6.5 6.5
| | ‘
g : 2 3 | | g
sw7 FI0 o 18% swz T o |8 : 8 I
LED /] LED 1] !
| \ ‘ l LED
[H lh 3.2
3.1
3.2
P Caractéristiques techniques
NJ5-E2 NJ5-E2SK NJ6.5-E2-01 NJ6.5-E2-02
Cable Cable/Fiche Cable Cable
M5x0.5 M5x0.5 6.5 6.5
en affleurement en affleurement en affleurement en affleurement
0.80 0.80 1.50 1.50
0.65 0.65 1.20 1.20
10..30 10...30 10...30 10...30
100 100 200 200
12 12 <25 25
Oui Oui Oui Oui
Oui Oui Oui Oui
Oui Oui Oui Oui
<5 <5 5.0 <5
-25...+70 -25...+70 -40 ... +85 25 ... +70
5000 5000 5000 4000
P67 P67 P68 P67
5 0.3 5 5
3.1 3.1 3.0 3.2
3xJ 3xJ 3xQ
5x@D 5xD 5xJ

Acier inoxydable
PBT
q3

Acier inoxydable
PBT
q3

Acier inoxydable
PBT
Ce

Acier inoxydable
PBT
(43
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DETECTEUR DE PROXIMITE INDUCTIF

SERIE NJ

» SERIE NJ - DETECTEUR DE PROXIMITE INDUCTIF

@ ! +
: g
|8 -
PNP
Contact a fermeture (NO)

Type de raccordement

@ du cable [mm]

Type de montage

Distance de détection nominale Sn [mm]
Distance de détection assurée Sa [mm]
Tension de service [V DC]

Courant de fonctionnement nominal [mA]
Courant a vide max. [mA]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Affichage de fonction

Précision de répétition [%]

Température ambiante [°C]

Fréquence de commutation [Hz]
Protection de IEC 60529

Longueur de cable [m]

Cable-d D [mm]

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.
Matériau du boitier

Matériau de la surface active
Homologation

6.5 M8x1, M8x1
! = 1 ‘
! !
¥ | %
Ak ‘ g <l
LED ‘ g ; 5 T
i LED
2ol s
!
o
H LED
3.2
P Caractéristiques techniques
NJ6.5-E2S NJ8-E2 NJ8-E2-01 NJ8-E2S
Fiche Cable Cable Fiche
6.5 8 8 M8x1
en affleurement en affleurement en affleurement en affleurement
1.50 1.50 2.00 2.00
1.20 1.20 1.60 1.60
10...30 10...30 10...30 10...30
200 200 200 200
25 8 <25 25
Oui Oui Oui Oui
Oui Oui Oui Oui
Oui Oui Oui Oui
<5 5.0 5.0 <5
-25...+70 -25...+70 -40 ... +85 25 ... +70
3000 5000 5000 1500
P67 P68 P68 P68
5 5
3.0 3.0
3xJ 3xJ
5x@D 5xD
Acier inoxydable Laiton Acier inoxydable Acier inoxydable
PBT PBT PBT PBT
(€3 Ce (€3 (43
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» SERIE NJ - DETECTEUR DE PROXIMITE INDUCTIF

@ L +
: g
|8 -
PNP
Contact a fermeture (NO)

Type de raccordement

@ du cable [mm]

Type de montage

Distance de détection nominale Sn [mm]
Distance de détection assurée Sa [mm]
Tension de service [V DC]

Courant de fonctionnement nominal [mA]
Courant a vide max. [mA]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Affichage de fonction

Précision de répétition [%]

Température ambiante [°C]

Fréquence de commutation [Hz]
Protection de IEC 60529

Longueur de cable [m]

Cable-d D [mm]

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.
Matériau du boitier

Matériau de la surface active
Homologation

M8x, M12x1 M12x1
= i f
; |
8 83
el
2 LED = ‘ =
g 5 5
LED
4.6,
P Caractéristiques techniques
NJ8-E2S-05 NJ12-E2 NJ12-E2S
Fiche Cable Fiche
M8x1 M12x1 M12x1
en affleurement en affleurement en affleurement
1.50 2.00 2.00
1.20 1.60 1.60
10...30 10...30 10...30
200 200 130
8 12 25
Oui Oui Oui
Oui Oui Oui
Oui Oui Oui
<5 <5 <5
-25..+70 -25..+70 -25..+70
3000 5000 1000
P68 P68 P67
5
4.6
3xJ
5xD
Acier inoxydable CuZn nickelé CuZn nickelé
PBT PBT PA12
(€3 Ce (43
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CAPTEURS ET SUPPORTS
CAPTEURS MAGNETIQUES DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

E Q Q CAPTEURS

i

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques / Capteurs et support H

Capteurs magnétiques a 1 point - MFS

Pour détecter la position du piston sans contact

Ces capteurs sont montés dans la rainure en C de la pince et détectent les aimants fixés au piston de la pince. Les capteurs existent en
deux versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de céble droite,
disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le MFSO1 vertical est plus haut, mais avec une sortie de cable décalée
a 90°. Ces variantes existent dans les modeles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu’avec cable de 0,3 m et une prise.
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A

1 | CAPTEURS

MFS02

MFS01

Capteurs magnétiques a 2 points - MFS

Avec deux points de détection librement programmables

Pour ce capteur, deux points de détection peuvent étre librement programmés sur I'unité de programmation intégrée au cable. Pour ce faire, serrer le capteur dans la rainure en C, aller a la position
une a 'aide de la pince et programmer la position en appuyant sur le « bouton d'apprentissage ». Rejoindre ensuite la position deux avec la pince et la programmer. Les capteurs existent en deux
versions pour garantir leur utilisation méme en cas d’espaces réduits. Alors que le MFS02 horizontal, avec sortie de cable droite, disparait presque complétement dans la rainure en C de la pince, le
MFSO01 vertical est plus haut, mais avec une sortie de céble décalée a 90°. Les capteurs existent dans les modéles avec cable de 5 m et une extrémité de toron libre ainsi qu'avec céble de 0,3 m et

une prise.
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Capteurs magnétiques / Capteurs et support H

CAPTEURS ET SUPPORTS
CAPTEURS MAGNETIQUES

» SERIE MFS - DETECTEURS DE CHAMPS MAGNETIQUES

13 45 13
8.2 285 8.2

14.3
8.1
jq
i

14.3

14.3
rﬂ_
i

LED
$2.9

41.2

P Caractéristiques techniques
N° de commande MFS01-K-KHC-P1-PNP MFS01-S-KHC-P1-PNP MFS01-S-KHC-P1-NPN

Sortie de commutation PNP PNP NPN

Fonction de commutation Contact a fermeture (NO) Contact a fermeture (NO) Contact a fermeture (NO)
Type de vérin Rainure en C Rainure en C Rainure en C
Longueur du corps de I'amortisseur [mm] 13 13 13

Fréquence de commutation [Hz] 1000 1000 1000

Exécution électrique CC 3 conducteur CC 3 conducteur CC 3 conducteur
Protection de IEC 60529 P68 P68 P68
Homologation Ce ce (€3

Tension de service [V DC] 10...30 10... 30 10...30

Courant absorbé [mA] <8 <8 <8

Chute de tension [V] <25 <25 <25

Courant continu [mA] <100 <100 <100

Sensibilité de réponse typ. [MmT] 1.7 1.7 1.7

Surcourse typ. [mm] 2 2 2

Hystérésis typ. [mT] <0.4 <0.4 <0.4
Reproductibilité [mT] <0.1 <0.1 <0.1

Protégé contre I'inversion de polarité Oui Oui Oui

Non court-circuitant Oui Oui Oui

Suppression d'impulsion a la mise sous tension | Oui QOui Oui

Température ambiante [°C] -30 ... +80 -30 ... +80 -30 ... +80
Immunité aux chocs et aux vibrations 309,11ms/10..55Hz,1mm 30g,11ms/10..55Hz,1Tmm 30g,11ms/10..55Hz, 1 mm
Matériau du boitier Matiere plastique Matiere plastique Matiere plastique
Type de raccordement Cable Cable/Fiche Cable/Fiche
Raccord fileté M8 M8

Longueur de cable [m] 5 0.3 0.3

Quantité x section de conducteur [mm?] 3x0.14 3x0.14 3x0.14

Matériau gaine de cable PUR PUR PUR

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe | 3x@ 3xd 3xJ

Rayon de courbure pour lapplication de chaines porte-cébles min. | 5x& 5x2 5xQ
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» SERIE MFS - DETECTEURS DE CHAMPS MAGNETIQUES

M2

19.5

e |

?1.9

3.4

Sortie de commutation

Fonction de commutation

Type de vérin

Longueur du corps de I'amortisseur [mm]
Fréquence de commutation [Hz]

Exécution électrique

Protection de IEC 60529

Homologation

Tension de service [V DC]

Courant absorbé [mA]

Chute de tension [V]

Courant continu [mA]

Sensibilité de réponse typ. [MmT]

Surcourse typ. [mm]

Hystérésis typ. [mT]

Reproductibilité [mT]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Suppression d'impulsion a la mise sous tension
Température ambiante [°C]

Immunité aux chocs et aux vibrations
Matériau du boitier

Type de raccordement

Raccord fileté

Longueur de cable [m]

Quantité x section de conducteur [mm?]
Matériau gaine de cable

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.

P Caractéristiques techniques

MFS02-K-KHC-P1-PNP
PNP

Contact a fermeture (NO)
Rainure en C
19.5

1000

CC 3 conducteur
P67

(€3

10..30

<8

<25

<100

1.7

2

<0.4

<0.1

Oui

Oui

Oui

25 ..+75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm

Matiere plastique
Cable

3x0.09
PUR
3xD
5x@

MFS02-S-KHC-P1-PNP
PNP

Contact a fermeture (NO)
Rainure en C
19.5

1000

CC 3 conducteur
P67

(43

10...30

<8

<25

<100

1.7

2

<0.4

<0.1

Oui

Oui

QOui

-25..+75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm

Matiere plastique
Cable/Fiche

M8

0.3

3x0.09

PUR

3xJ

5xD

MFS02-S-KHC-P1-NPN
NPN

Contact a fermeture (NO)
Rainure en C

19.5

1000

CC 3 conducteur

P67

(€3

10...30

<8

<25

<100

1.7

25 ..+75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm
Matiere plastique

Cable/Fiche

M8

0.3

3x0.09

PUR

3xQ

5xD
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CAPTEURS ET SUPPORTS
CAPTEURS MAGNETIQUES

» SERIE MFS - DETECTEURS DE CHAMPS MAGNETIQUES

P

_

w | N (=

:ET _

Contact a fermeture (NO)

| _5Pep,

1 Centre de I'élément de capteur
2 Vis de fixation
3 LED d'état

4 Touche d'apprentissage
5 LED d'état
6 Renforts pour serre-cable

e E—

Type de vérin

Longueur du corps de I'amortisseur [mm]
Fréquence de commutation [Hz]
Exécution électrique

Protection de IEC 60529

Homologation

Tension de service [V DC]

Courant absorbé [mA]

Chute de tension [V]

Courant continu [mA]

Plage de détection [mm]

Hystérésis typ. [mT]

Reproductibilité [mT]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Suppression d'impulsion a la mise sous tension
Température ambiante [°C]

Immunité aux chocs et aux vibrations
Matériau du boitier

Type de raccordement

Raccord fileté

Longueur de cable [m]

Quantité x section de conducteur [mm?2]
Matériau gaine de céable

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe

Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.

P Caractéristiques techniques
MFS01-K-KHC-P2-PNP
Rainure en C
13
7000
CC 4 conducteur
P67
ce
12..30
<15
<2.2
<100
0..20
1
<0.1
Oui
Oui
Oui
-20 ... +75
309,11 ms/10..55Hz, 1 mm
Matiere plastique
Cable

4x0.08
PUR
3xD
5x@

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Rainure en C

13

7000

CC 4 conducteur
P67

Ce

12..30

<15

2.2

<100

0..20

1

<0.1

-20 ... +75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm
Matiere plastique

Cable/Fiche

M8

0.3

4x0.08

PUR

3xJ

5xD




» SERIE MFS - DETECTEURS DE CHAMPS MAGNETIQUES

P

_

w | N (=

:ET _

Contact a fermeture (NO)

19.5
( 2 8.9

100

36

Q

8.9

19.5

100,

T

300,

[ [opop

M8x1

"

25

o

Tt

2 4

1 Centre de I'élément de capteur

2 Vis de fixation
3 LED d'état

4 Touche d'apprentissage
5 LED d'état
6 Renforts pour serre-cable

Type de vérin

Longueur du corps de I'amortisseur [mm]
Fréquence de commutation [Hz]

Exécution électrique

Protection de IEC 60529

Homologation

Tension de service [V DC]

Courant absorbé [mA]

Chute de tension [V]

Courant continu [mA]

Plage de détection [mm]

Hystérésis typ. [mT]

Reproductibilité [mT]

Protégé contre I'inversion de polarité

Non court-circuitant

Suppression d'impulsion a la mise sous tension
Température ambiante [°C]

Immunité aux chocs et aux vibrations
Matériau du boitier

Type de raccordement

Raccord fileté

Longueur de cable [m]

Quantité x section de conducteur [mm?2]
Matériau gaine de céable

Rayon de courbure min. en cas d’installation fixe
Rayon de courbure pour 'application de chaines porte-cables min.

P Caractéristiques techniques

MFS02-K-KHC-P2-PNP
Rainure en C
19.5

7000

CC 4 conducteur
P67

(€3

12 .30

<15

<2.2

<100

0..50

1

<0.1

Oui

Oui

Oui

20 ..+75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm

Matiere plastique
Cable

4x0.08
PUR
3xD
5x@
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MFS02-S-KHC-P2-PNP
Rainure en C
19.5

7000

CC 4 conducteur
P67

Ce

12..30

<15

<2.2

<100

0..50

1

<0.1

Oui

Oui

Oui

20 ..+75

309,11 ms/10..55Hz, 1 mm

Matiere plastique
Cable/Fiche

M8

0.3

4x0.08

PUR

3xJ

5x@
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Cable de raccordement / Capteurs et support H

CAPTEURS ET SUPPORTS
CABLE DE RACCORDEMENT

» SERIE KAG - CONNECTEUR DROIT AVEC CABLE

9.6 9.6 9.6

M8x1, ‘M8x1‘ M8x1,
swo T gg swo IFEFE
swo |

34.8
414

34.8

P Caractéristiques techniques
N° de commande KAG500 KAG500-02 KAG500S4 KAG500B4

Type de raccordement Douille Douille Fiche Douille
Modéle [Type] Droit Droit Droit Droit
Raccord fileté M8 M12 M8 M8
Nombre de contacts 3 3 4 4
Courant admissible par pin par 40°C [A] 4 4 4 4

Plage de température fixe [°C] -40 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90
Plage de température chaine porte-cable [°C] | -25 ... +60 -25 ... +60 -25 ... +60 -25 ... +60
Protection de IEC 60529 P67 P67 P67 P67
Longueur de cable [m] 5 5 5 5
Cable-d [mm] 4.3 4.3 4.7 4.7
Rayon de courbure, cablage fixe 10xQ 10xQ 10xD 10xQ
Matériau gaine de céble PUR PUR PUR PUR
Homologation UL /CSA UL /CSA UL /CSA UL /CSA

» SERIE KAG - CONNECTEUR DROIT AVEC CABLE

35.1
41

P Caractéristiques techniques
N° de commande KAG500B5 KAG500IL KAG1000B8

Type de raccordement Douille Connecteur / douille Douille
Modéle [Type] Droit Droit/droit Droit
Raccord fileté M8 M12-M12 M12
Nombre de contacts 5 5 8
Courant admissible par pin par 40°C [A] 3 4 2

Plage de température fixe [°C] -50 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90
Plage de température chaine porte-cable [°C] | -25 ... +60 -25 ... +60
Protection de IEC 60529 P67 P67 P67
Longueur de cable [m] 5 5 10
Cable-@ [mm] 4.7 4.8 4.7
Rayon de courbure, cablage fixe 12x2 5xJ 10xQ
Matériau gaine de céble PUR PUR PUR
Homologation UL /CSA UL /CSA UL /CSA
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» SERIE KAW - CONNECTEUR COUDE AVEC CABLE

EE EEl EE
3 3 3
3 [ NN == 3 L
| 0 0
swo < swo g swo g

3

P Caractéristiques techniques
N° de commande KAW500 KAW500-12 KAW500S4 KAW500B4 KAW1000B8

& 1

&

Type de raccordement Douille Douille Fiche Douille Douille
Modeéle [Type] Coudé Coudé Coudé Coudé Coudé
Raccord fileté M8 M12 M8 M8 M12
Nombre de contacts 3 3 4 4 8
Courant admissible par pin par 40°C [A] 4 4 4 4 2

Plage de température fixe [°C] -40 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90 -40 ... +90
Plage de température chaine porte-cable [°C] | -25 ... +60 -25 ... +60 -25...+60 -25 ... +60 -25 ... +60
Protection de IEC 60529 P67 P67 P67 P67 P67
Longueur de cable [m] 5 5 5 5 10
Cable-d [mm] 4.3 4.3 4.7 4.7 4.7
Rayon de courbure, cablage fixe 10xQ 10xQ 10xD 10xQ 10xQ
Matériau gaine de cable PUR PUR PUR PUR PUR
Homologation UL /CSA UL /CSA UL /CSA UL /CSA UL /CSA

» SERIE S - CONNECTEUR DROIT CONFECTIONNABLE AVEC UN RACCORDEMENT DE COUPE/SERRAGE

Cable de raccordement / Capteurs et support H

48.8
46.75
~60

12x M12x1 M12x1
15 ©20.! 20.

2

3@1 41

4

i

P Caractéristiques techniques

N° de commande $8-G-3 B8-G-4 $8-G-4 S$12-G-3 S$12-G-4 S$12-G-8
Raccordement Raccordement Raccordement Raccordement Raccordement Raccordement

Type de raccordement de coupe/ de coupe/ de coupe/ de coupe/ de coupe/ de coupe/
serrage serrage serrage serrage serrage serrage

Modéle [Type] Droit Droit Droit Droit Droit Droit

Raccord fileté M8 M8 M8 M12 M12 M12

Nombre de contacts 3 4 4 3 4 8

Protection de IEC 60529 P67 IP67 IP67 P67 IP67 P67
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Cable de raccordement / Capteurs et support H

CAPTEURS ET SUPPORTS
CABLE DE RACCORDEMENT

» SERIE S - CONNECTEUR COUDE CONFECTIONNABLE AVEC UN RACCORDEMENT A SOUDER

~25
~19

o)
SW 10
_ o
g ,
¢ SW 10 < ‘
(LI
‘ | ‘ SW 18
EQ Maxd [T
M8x] 12
@12

& B B B

P Caractéristiques techniques

N° de commande S8-W-3 B8-W-4 S8-W-4 S12-W-8

Type de raccordement Raccord a souder Raccord a souder Raccord a souder Raccord de serrage a vis
Modeéle [Type] Coudé Coudé Coudé Coudé

Raccord fileté M8 M8 M8 M12

Nombre de contacts 3 4 4 8

Protection de IEC 60529 P67 P67 P67 P67

» SERIE S - CONNECTEUR Y

12.5

9.6, 9.6

t‘3x1 Mf‘}x1 10
2

1 2
[ I

D
D
D

11.35

fa¥aVal

33

14.1

P Caractéristiques techniques

N° de commande S8-Y-4 B8-Y-4 B12-Y-5IL

Type de raccordement Douille / fiche male / douille Fiche male / douille / fiche méale  Fiche male / douille / fiche male
Modéle [Type] Adaptateur Y Cable Y Cable Y

Raccord fileté M8-M8-M8 M8-M8-M8 M12-M12-M12

Nombre de contacts 4/3/3 4/3/83 5/3/3

Protection de IEC 60529 IP67 IP67 IP67
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CAPTEURS ET SUPPORTS
VIS DE BUTEE AVEC SUPPORT DE DETECTION

» SERIE Al - VIS DE BUTEE AVEC SUPPORT DE DETECTION

P Vis de butée avec support de détection avec logement pour le détecteur M12

» Vis de butée avec support de détection avec logement pour le détecteur autoa-
daptable

» Caractéristiques techniques

N° de commande Al-M8X1-38 Al-M8X1-53 Al-M10X1-70
Raccord fileté M8X1 M8X1 M10X1
Approprié au @ du capteur [mm] M12X1 M12X1 M12X1

» SERIE AO - VIS DE BUTEE AVEC SUPPORT DE DETECTION

» Vis de butée avec support de détection avec logement pour le détecteur autoa-
daptable

» Caractéristiques techniques

N° de commande AO-M8X1-38 AO-M8X1-53 AO-M10X1-70
Raccord fileté M8X1 M8X1 M10X1
Approprié au @ du capteur [mm] a confectionner a confectionner a confectionner

Vis de butée avec support de détection / Capteurs et support H
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CAPTEURS ET SUPPORT
SUPPORT DE DETECTEUR

» SERIE KB - SUPPORT DETECTEUR

» Pour la fixation de détecteurs inductifs

» Disponible a partir de 3 mm
.'mtb

» Caractéristiques techniques
KB3 KB3M KB5 KB6.5 KB8
Approprié au @ du capteur [mm] 3 3 5 6.5 8

N° de commande

KB3M KB3 8
1.5 3

=
@3

2.5

KB4 8 KB5 / KB6.5 8

Support de détecteur / Capteurs et support H
12
Jan)
&) D
. M
@ N
3.5
|
! ’ +\_‘_|
- - |
10
N
® ©
A 2.4
A : |
]
@3

KB8 8 KB12 8

20
]
i
|
|
T
12
j
=
@8
20
1
i
i
i
P12

10
|

5 16 8.5

172 16
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RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
APERCU DES SERIES

RACCORDS A ETRANGLEMENT

e

| Série DSV 470
* Série DEV 472
RACCORDS

Série GV 474

@ﬁ Série WV 475

INSERTS DE MACHOIRES

‘ Série DG 476

. Série GR 476

(]
“ Série J 477
-
\ ke -"
=

‘ Série GU 477

Série KF 478

‘ ) Série BGM 478

i Série BN 479

Série GUB0O 479

PROLONGEMENTS DES MORS

$ Série GBV 480

JOINTS TOURNANTS

' Série DV 482
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Raccords a étranglement / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES

RACCORDS A ETRANGLEMENT

» SERIE DSV - DOUBLE CLAPET ANTI-RETOUR

A B
P1 P2

Raccord fileté
Echappement d’air rapide
Diamétre nominal [mm]
Débit nominal A-P1

Débit nominal B-P2

Débit nominal P1-A

Débit nominal P2-B

Fuite max. [cm3/h]
Pression de service [bar]
Température de service [°C]
Poids [kg]

20
4xG1 /ﬁa

22
4x G1/4
f
)
|
)
|
j
N

40
[
‘
\
‘
\
‘
\
\
\
+
\
i
‘
\
‘
\
‘
\
|

25

7.5

- Caractéristiques techniques
DSV1-8
G1/8"
Non
4
360
360
230
230
3
1..10
-10 ... +70
0.1
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DSV1-4
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» SERIE DSV - SOUPAPES DE MAINTIEN DE LA PRESSION AVEC ECHAPPEMENT D’AIR RAPIDE

» DESCRIPTION DES FONCTIONNALITES DSV

* 2 ] ! 4
8{,,,,?\ V/an o L Ny —— |
2xM oxM |
44
I L
8 0 A @—
[ [
> 2 ﬂﬂﬂﬂﬂf% 777777777777 2
5 S
2N dIFANZEE
L2 ]
47
P1 P2 iz
- Caractéristiques techniques

N° de commande DSV1-8E DSV1-4E
Raccord fileté G1/8" G1/4"
Echappement d’air rapide Oui Oui
Diametre nominal [mm] 4 7
Débit nominal A-P1 360 1000
Débit nominal B-P2 360 1000
Débit nominal P1-A 230 650
Débit nominal P2-B 230 650
Fuite max. [cm3/h] 3 10
Pression de service [bar] 1..10 1..10
Température de service [°C] 10..+70 -10 ... +70
Poids [kg] 0.1 0.2

3

F

Soupape de maintien de la pression - DSV
Assure un maintien siir de la force et de la position en cas de baisse de pression dans le systéme

Raccords a étranglement / Raccords a étranglement, accessoires

Le clapet anti-retour verrouillable, a étranglement intégré permet de préserver la pression du systeme de la pince en cas d’arrét
d’urgence. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de la pince. Deux
boutons-poussoirs sont montés sur la variante E afin de contréler la pince ou d’évacuer I'air de cette derniere.
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RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
RACCORDS A ETRANGLEMENT

» SERIE DEV - SOUPAPE D‘ECHAPPEMENT D‘AIR RAPIDE

30

o epofe

1 EM% o A
| ® |
AN )

Pression de service max. [bar]

Température de service [°C]
Débit lors de la ventilation
Débit lors de I'évacuation d'air
Poids [kg]

Tuyau de raccordement @ extérieur [mm]

Pression de service nominal [bar]

» DESCRIPTION DES FONCTIONNALITES DEV

| |
! —
o © I 0
S ] — I ™| © N
2 Q) — | Q|
10.8 12.2 13
P Caractéristiques techniques
DEVO04 DEVO06 DEV08
4 6 8
10 10 10
6 6 6
-5 ... +50 -5...+50 -5 ... +50
250 250 250
500 500 500
0.015 0.015 0.015

"

Soupape d’échappement d’air rapide - DEV

Pour un échappement rapide de I’air comprimé et pour éviter toute pression dynamique

Les distributeurs en ligne assurent un temps de cycle rapide et empéchent la formation de condensation sur les pinces avec des
volumes du vérin réduits. Pour assurer cette fonction, la soupape doit étre montée le plus pres possible du raccordement d’air de

la pince.
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Raccords / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES

RACCORDS

» SERIE GV - RACCORD PNEUMATIQUE

L1

» Pour un montage avec colliers de serrage
» Modéle droit

P Caractéristiques techniques

N° de commande GVM3 GV1-8X5ID GV1-8X6ID GV1-8X8ID GV1-4X8ID
Raccord fileté M3 G1/8" G1/8" G1/8" G1/4"
Tuyau de raccordement @ intérieur [mm] 8 5 6 8 8
Longueur [mm] 9.9 30.0 30.0 30.0 325
Dimension i [mm] 2.7 6 6 6 8
Dimension L1 [mm] 7.2 24 24 24 24.5
S [mm] 4.5 8 18 13 17

P Caractéristiques techniques
N° de commande GV1-4X10ID GV3-8X13ID GV1-2X13ID GV1-2X16ID
Raccord fileté G1/4" G3/8" G1/2" G1/2"
Tuyau de raccordement @ intérieur [mm] 10 13 13 16
Longueur [mm] 32.5 33.5 35.0 39.5
Dimension i [mm] 8 9 10 10
Dimension L1 [mm] 24.5 24.5 25 29.5
S [mm] 17 19 24 24

» SERIE GV - RACCORD PNEUMATIQUE DROIT
> Réduction de colts grace a un montage et démontage rapides
> Modéle droit
LG.|

- Caractéristiques techniques
N° de commande GVM5 GV1-8X4 GV1-8X6 GV1-8X8 GV1-4X6 GV1-4X8
Raccord fileté M5 G1/8" G1/8" G1/8" G1/4" G1/4"
Tuyau de raccordement @ extérieur [mm] 4 4 6 8 6 8
Longueur [mm] 20.0 19.0 20.0 25.0 21.5 23.0
Dimension i [mm] 3.5 3.5 5 5 7 7
Dimension L1 [mm] 16.5 16.5 14 20 14.5 16
Dimension D1 [mm] 8 8 10 14 12 14
S1[mm] 2.5 2.5 3 5 4 6
S [mm] 8 8 i3 14 17 17
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» SERIE WV - RACCORD COUDE MALE

L2

N° de commande

Raccord fileté

Tuyau de raccordement @ intérieur [mm]

Dimension i [mm]

Dimension L2 [mm]
Dimension L3 [mm]

S [mm]

» Pour un montage avec colliers de serrage

» Modéle angulaire

P Caractéristiques techniques
WVM3

M3

3

2.7

188

11.4

4.5

» SERIE WV - RACCORDS ORIENTABLES

Raccord fileté

Tuyau de raccordement @ extérieur [mm]

Dimension i [mm]

Dimension L1 [mm]
Dimension L2 [mm]
Dimension L3 [mm]
Dimension d3 [mm]
Dimension D1 [mm)]

S [mm]

» Réduction de colts grace a un montage et démontage rapides

» Coudé et pivotant

- Caractéristiques techniques

WVM5 WV1-8X4 WV1-8X6
M5 G1/8" G1/8"

4 4 6

4 6.5 6.5

14 20 20

17 20.5 21.5

5.3 8 8

2 5 5

8 10 12

8 14 14
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WV1-8X8
G1/8"

6.5
20
23.5

14
14

WV1-4X6
G1/4"

6

8

21

235

12
17

WV1-4X8
G1/4"

21
25.5

14
17
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Inserts de machoires / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
INSERTS DE MACHOIRES

» SERIE DG - PIECES DE PRESSION EN CAOUTCHOUC

» Disponible en différents modéles L1
» une unité de conditionnement comporte
6 pieces.
L2
» Caractéristiques techniques
N° de commande DG6 DG6SI DG10 DG10SI DG16 DG16SI DG20 DG20SI
@ d1 [mm] 6mMm6 6mMm6 10m6 10m6 16m6 16m6 20m6 20m6
Dimension L1 [mm] 5 5 5 5 5 5 5 5
Dimension L2 [mm] 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
Matériau NBR Silicone NBR Silicone NBR Silicone NBR Silicone
Couleur noir bleu noir bleu noir bleu noir bleu
Thermorésistant jusqu’a max. [°C] 120 200 120 200 120 200 120 200
Duretés Shore 65+/-3 60+/-5 65 +/-3 60 +/-5 65 +/-3 60 +/-5 65 +/-3 60 +/-5
» SERIE GR - PIECE DE PRESSION EN METAL DUR
» Disponible en différents modéles L1 dt
L2 d3
[p——
M Y]
Ll ©
|
» Caractéristiques techniques
N° de commande GR4 GR4A GR4C GR5 GR6
@ d1 [mm] 12,7 12,7 12,7 15,8 19
@ d2 [mm] M6 M6 M6 M6 M6
@ d3 [mm] 9.5 9.5 9.5 12.7 15.8
Dimension L1 [mm] 9.5 12.7 16.5 9.5 9.5
Dimension L2 [mm] 8.7 11.9 156.8 8.7 8.7
» SERIE GR - PIECE DE PRESSION EN METAL DUR
» Disponible en différents modéles L3 L1
L4 L2
T o
Q|
©

» Caractéristiques techniques
N° de commande SG4

@ d2 [mm] M6
Dimension L1 [mm] 12.7
Dimension L2 [mm] 10.3
Dimension L3 [mm] 9.5
Dimension L4 [mm] 8.7
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» SERIE J - PIECES DE PRESSION EN ACIER A HAUTE RESISTANCE

» Disponible en différents modéles > ds
f ; ! _
! _
A
d2
di
» Caractéristiques techniques
N° de commande J712 J718 J728
@ d1[mm] 12n6 18n6 28n6
@ d2 [mm] M3 M4 M5
@ d3 [mm] 7 10 20
Dimension L1 [mm] 10 16 25
» SERIE GU - MACHOIRES EN CAOUTCHOUC
218
» Disponible en différents modeles ‘ ‘
AL . - ® ® 9 @©
» GU1: machoire avec picots d’entrée 2 @ & &/ =
» Orifices de logement pour picots d’entrée - ® ©
4,5 mm 11195

o2 ]] H H

15

N° de commande
Rigidité DIN53504 min. [N/mm?2]
Matériau

Couleur
Thermorésistant jusqu’a max. [°C]
Duretés Shore

> Caractéristiques techniques
GU1

10

NBR

noir

120

65 +/-3

» SERIE GU - MACHOIRES EN CAOUTCHOUC

GuU1sI
10
Silicone
bleu
200

60 +/-5

» Disponible en différents modeles

» Machoire en caoutchouc avec socle en

aluminium

mM
\ 30x225 |

N° de commande
Rigidité DIN53504 min. [N/mm?2]
Matériau

Couleur
Thermorésistant jusqu’a max. [°C]
Duretés Shore

» Caractéristiques techniques
GU2

10

NBR

noir

120

65 +/-3

Gu2sl
10
Silicone
bleu
200

60 +/-5
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Inserts de machoires / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
INSERTS DE MACHOIRES

» SERIE GU - MACHOIRES EN CAOUTCHOUC

» Disponible en différents modeles

» Machoire en caoutchouc avec socle en

aluminium «M
\ 150 x 200 |

» Caractéristiques techniques

N° de commande GU2G GU2GSI
Rigidité DIN53504 min. [N/mm2] 10 10
Matériau NBR Silicone
Couleur noir bleu
Thermorésistant jusqu’a max. [°C] 120 200
Duretés Shore 65 +/-3 60 +/-5

» SERIE KF - FEUILLE ADHESIVE EN CAOUTCHOUC

o ] » Surface lisse ou avec des rainures
[ " » Adaptation parfaite a la forme des mors de préhension
== 1 » Coefficient de frottement idéal et compensation des faibles écarts de tolérance
] lors de la préhension de plusieurs pieces

» revéche aux matériaux adhésifs

> Caractéristiques techniques

N° de commande KF50G KF50N

Taille [mm] 500 x 100 500 x 100

Matériau cotonnade imprégnée avec revétement spécial cotonnade imprégnée avec revétement spécial
Surface lisse arainure

Force du matériau [mm] 0.48 0.48

Température autorisée max. [°C] +60 (jusqu’a 100 °C pour un court laps de temps) +60 (jusqu’a 100 °C pour un court laps de temps)
Résistance 0.9 0.9

Force d’adhésion 22 22

» SERIE BGM - MASSE PETRISSABLE

» Personnalisez en quelques étapes vos mors de préhension

AN » Dur comme du métal, convient également aux éléments les plus sensibles grace
au silicone

» suffisant pour env. 10 godets a méachoire de taille moyenne

» Caractéristiques techniques
N° de commande BGM-H BGM-W

‘ Modele ‘ Masse pétrissable Composé de silicone

478 www.zimmer-group.fr » Données, plans, modeéles 3D et instructions de service



» SERIE BN - GODET A MACHOIRE POUR MASSE PETRISSABLE

. 5 LA . ez . d1
; = » Godets a machoire en différentes tailles pour a3
masse pétrissable BGM
| .
| -~
—
d2
» Caractéristiques techniques
N° de commande BN8 BN12 BN16 BN20
@ d1 [mm] 6 10 16 20
@ d2 [mm] M3 M4 M5 M6
@ d3 [mm] 5 9 15 19
Dimension L1 [mm] 8 12 16 20
Dimension L2 [mm] 4 6 8 10

» SERIE GU800 - CAOUTCHOUC COULE

» Pour les mors de préhension compliqués avec des alésages, les joints et les
revétements de cylindre

» Réparations sur les bandes de convoyage, les pneus en caoutchouc plein, les
chariots de transport, les tubes, protection anti-vibration sur les machines, pro-
tection isolante

N° de commande

Rapport de mélange

Dureté Shore par vieillissement (ISO 868)
Guidage

Résistance (ISO 37) [N/mm?]
Allongement a la rupture (ISO 37)
Résistance a la déchirure (DIN 53356)
Plage de température admissible [°C]

> Caractéristiques techniques

GU800
100:50

80

1.04

8,5

900

17

-60 ... +90
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Prolongements des mors / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
PROLONGEMENTS DES MORS

» SERIE GBV - PROLONGEMENTS DES MORS

» Eléments de guidage GBV positionnables a volonté, méme a différentes dis-
tances de la pince

» Le raccord a la pince s'effectue via des tiges filetées

» Caractéristiques techniques

N° de commande GBV36 GBV50 GBV72
Poids [kg] 0.14 0.4 1.3
Mr [Nm] 650 1500 4000
Mx [Nm] 20 45 80
My [Nm] 50 110 160
Fa [N] 32 65 120
GBV36 @ Fixation GBV
8 17 @ ®) Fixation mors de préhension
" 0,02 64H7 4x M4
@ 2x @ 4H7x6 <4 /7DIN 912*
- L g I 2, , .19
Re% ° @ ®
f & Y @
== —1 & o B R - !
E ,@7 = = © <o‘ ~|
'@ I© | @) £ 3 &
- @ g i z 3 s
2x M4 27 > 18] 1. & &
DIN 912 0,02 04H7 &
O3e @ 2 @ @
GBV50 @ Fixation GBV
Fixati d Shensi
20.02 — 26 owis @ 4 @ ixation mors de préhension
@ 2x @ 5H7x8 14 /7[)”\,91? M8x12
I } _ 3 \
O 8 o ©
I 2 ® ]
+H-—-tdls -ttt 8 s -
f oS @ o X
@4 N CHNRNG; =©
| @ ol | T
BN 512 > 8 T
0,02 05H7
050 @ e8]
GBV72 (D Fixation GBV
14 39 @ 20 () Fixation mors de préhension
+0.02 g6H7 4x M6
®2x¢6H7x8\ <20, FDIN S1on M10x15
L1, g L
©H I CEPNEE,
[ \.) kwrj
- — 58 i @1 g 8
‘@ S Gy g
HERSORN NI 8
DIN 912 o @
+0.02 06H7
a7z
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> EXEMPLE D'APPLICATION
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Repartiteur rotatif / Raccords a étranglement, accessoires

RACCORDS A ETRANGLEMENT, ACCESSOIRES
REPARTITEUR ROTATIF

> N° DE COMMANDE

Caractéristiques techniques

» avec 2 ou 4 conduits pneumatiques

DV2N-B
Air a travers [Nombre] 2
Accélération max. [m/s?] 22
Vitesse de rotation max. [°/s] 720
Force axial des roulement a billes [N] 1300
Force radial des roulement a billes [Nm] 104
Pression de service max. [bar] 10
Température de service [°C] 5..+80
Poids [kg] 0.45

» Série DV - joint tournant

DV2N-B
69
555
59
191,155 /—2x M5x8 @ 50
©
—4x M4
@ o M5x6 DIN 7984
@2)( M5x8
©|
8 3 g & N .
= & L= 23
5]
- B
28.5 | 1 27 15,
4x90°
DV4N-B
89 59
75.5 @ 50
10 |_15.
185 4x M5x6— 15, {——4x M5x8
4x M5x8 v L
TSN
;‘*; ks DIN 7984*
NI N s
/ >® \B
8 ’ N
5| ¢ o . N P B
te] 1 1 i 13 o
= PRy |y T S
(%] o0 ~

27
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4

22

720
1300
156

10
5...+80
0.55

@ Fixation joints tournants

@ passage d’air
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DETERMINATION
PINCES

Numeéro de client
Société

Contact

OM.  COMme

|:| Enquéte

|:| Commande

Délai de livraison demandé

I:l Pinces paralleles

|:| Autres / si oui, quel type

Entrainement

I:l Pneumatique

Pression de service

Course demandée

Par mors

Longueur du mors de préhension
Dessus de la pince au point de serrage

Conditions environnementales

I:l Pinces concentriques

I:l Electrique

Numéro de téléphone
Numéro de fax

E-mail

N° d‘enquéte
N° de commande

I:l Pinces angulaires

I:l Hydraulique

|:| Propre / Sec

|:| Substances chimiques / si oui, lesquelles

Température
Force demandée
Force de préhension
Type de préhension

|:| Préhension interne
|:| Préhension par forc

Angle de prisme
Dispositif d'auto-maintien

|:| Pas nécessaire

484 www.zimmer-group.fr

Tension [V]
ou Course totale [mm]
[mm]
Grand tité d
Aible quantité de copeaux / .ran. © quantrie e, copeaux /
|:| ) W Liquide sous pression /
Brouillard d'huile .
Milieu de broyage
[°C] Cycles par minute
[N] ou Poids de piéce kg gl
|:| Préhension externe
|:| Préhension par forme
[°] Coefficient de frottement Accélération axe [m/s?]

|:| A la fermeture

|:| A l'ouverture

|:| Double clapet anti-retour



Accessoires demandés

|:| Capteur inductif |:| Capteur magnétique
|:| Cable séparé / si oui, quelle longueur

|:| Double clapet anti-retour

|:| Raccords pneumatiques / si oui, lesquelles

Notes / Remarques

Commercial / Date

Appendice

[ ] croquis [ ] Modsle 3D

[ ] Avec cable [ ] Enfichable

|:| Raccord droit
|:| Raccord coudé

|:| Raccord pneumatique

I:l Autres
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INFORMATION CONCERNANT L’UTILISATION
GENERALITES

Le contenu de ce catalogue n’est pas contraignant et sert uniquement a des fins d’information et ne constitue pas une offre
au sens juridique du terme. Une confirmation de commande écrite de Zimmer GmbH est déterminante pour la conclusion du
contrat. Elle est soumise exclusivement aux conditions générales de vente et de livraison en vigueur. Celles-ci sont dispo-
nibles sur Internet a I’adresse www.zimmer-group.com.

Tous les produits mentionnés dans ce catalogue sont congus pour des applications conformes, par exemple des machines
d’automatisation. Pour I'utilisation et 'installation, il convient de respecter les régles techniques reconnues pour un travail en
toute sécurité et dans les régles de I'art.

En outre, les prescriptions respectives du législateur, du TUV, de I'association professionnelle concernée ou les dispositions
VDE s’appliquent.

Les données techniques figurant dans ce catalogue doivent étre respectées par I'utilisateur. Les données indiquées ne
doivent pas étre dépassées ou sous-dépassées par I'utilisateur. En I’'absence de telles indications, on ne peut pas partir du
principe qu’il n’existe pas de telles limites supérieures ou inférieures ou de restrictions pour des utilisations particulieres. En
cas d’utilisation inhabituelle, il convient dans tous les cas de demander conseil.

Lélimination n’est pas comprise dans le prix, ce qui devrait étre pris en compte en cas de reprise et d’élimination par Zimmer
GmbH.

DONNEES TECHNIQUES ET REPRESENTATIONS
Les données techniques et les illustrations ont été élaborées avec le plus grand soin et en toute bonne foi. Nous ne pouvons
pas garantir 'actualité, I'exactitude et ’exhaustivité des données.

Les données et informations contenues dans les descriptions générales de produits, les catalogues Zimmer GmbH, les bro-
chures et les listes de prix sous toutes leurs formes, telles que les illustrations, les dessins, les descriptions, les dimensions,
les poids, les matériaux, les performances techniques et autres, ainsi que les produits et services décrits, sont soumises a
une réserve de modification et peuvent étre modifiées ou actualisées a tout moment sans préavis. lls ne sont contraignants
que dans la mesure ou le contrat ou la confirmation de commande s’y référe expressément. De |Iégéres divergences par
rapport a ces indications descriptives des produits sont considérées comme acceptées et n’affectent pas I'exécution des
contrats, dans la mesure ou elles sont acceptables pour le client.

RESPONSABILITE

Les produits du Zimmer Group sont soumis a la loi sur la responsabilité du fait des produits. Ce catalogue ne contient aucune
garantie, assurance de qualité ou accord sur la qualité des produits présentés, que ce soit de maniéere explicite ou implicite,

y compris en ce qui concerne la disponibilité des produits. Les déclarations publicitaires concernant les caractéristiques de
qualité, les propriétés ou les applications des produits ne sont pas juridiquement contraignantes.

Dans la mesure ou la loi le permet, Zimmer GmbH décline toute responsabilité pour les dommages directs ou indirects, les
dommages consécutifs, les demandes de quelque nature que ce soit et pour quelque motif juridique que ce soit, résultant de
I'utilisation des informations contenues dans ce catalogue.

MARQUES DEPOSEES, DROITS D’AUTEUR ET REPRODUCTION

La représentation dans ce catalogue de droits de propriété industrielle tels que marques, logos, marques déposées ou bre-
vets n’implique pas I'octroi de licences ou de droits d’utilisation. Leur utilisation n’est pas autorisée sans 'accord écrit expres
de Zimmer GmbH. Lensemble du contenu de ce catalogue est la propriété intellectuelle de Zimmer GmbH. Au sens du droit
d’auteur, toute utilisation illicite de la propriété intellectuelle, méme partielle, est interdite. La réimpression, la reproduction et
la traduction (méme partielles) ne sont autorisées qu’avec I’accord écrit préalable de Zimmer GmbH.

NORMES

Le groupe Zimmer dispose d’un systeme de gestion de la qualité certifié ISO 9001 : 2008. Le groupe Zimmer dispose d’un
systeme de gestion environnementale certifié ISO 14001 : 2004.
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INFORMATION CONCERNANT L’UTILISATION
PARTICULARITES

DECLARATION D’INCORPORATION AU SENS DE LA DIRECTIVE EUROPEENNE MACHINES 2006/42/CE

(ANNEXE Il 1 B)
Par la présente, nous déclarons que nos éléments sont conformes, en tant que quasi-machine, aux exigences fondamentales

suivantes de la directive Machines 2006/42/CE
N°1.1.2,n°1.1.3,n°1.1.5,n°1.3.2,n°1.3.4,n°1.3.7,n° 1.5.3,n° 1.5.4,n° 1.56.8.,, n° 1.6.4,n° 1.7.1,n° 1.7.3, n® 1.7.4.

En outre, nous déclarons que les documents techniques spécifiques ont été rédigés conformément a I’'annexe VIl partie B de
cette directive.

Sur demande diment motivée, nous nous engageons a transmettre, par le biais de notre service de documentation, aux auto-
rités de surveillance du marché les documents spécifiques concernant la quasi-machine sous forme électronique.

La quasi-machine ne peut alors étre mise en service que s’il a été constaté que la machine ou I'installation dans laquelle la
quasi-machine doit étre incorporée satisfait les dispositions de la directive Machines 2006/42/CE et que la déclaration de
conformité CE est établie conformément a I’'annexe Il A.

www.zimmer-group.fr

487



488 www.zimmer-group.fr



www.zimmer-group.fr 489



490 www.zimmer-group.fr





