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THE KNOW-HOW FACTORY



ZIMMER GROUP
KONSEKWENTNA
ORIENTACJA NA KLIENTA

OD LAT SPELNIAMY WYMAGANIA NASZYCH KLIENTOW, DOSTARCZAJAC IM INNOWACYJNE
I NIESTANDARDOWE ROZWIAZANIA. ZIMMER GROUP CIAGLE SIE ROZRASTA | ZDAZA
DZISIAJ W KIERUNKU NOWEGO WAZNEGO WYZWANIA - CHCE BYC OSRODKIEM WIEDZY
TECHNOLOGICZNEJ, KNOW-HOW FACTORY CZY W TYM SUKCESIE KRYJE SIE JAKAS
TAJEMNICA?

Fundament. Stanowig go doskonate produkty i ustugi, ktére sg od lat
podstawg rozwoju naszego przedsigbiorstwa. Sg one oparte na naszych
autorskich wyrafinowanych rozwigzaniach i istotnych innowacjach
technicznych. Dlatego docierajg do nas przede wszystkim klienci, ktorzy
wymagaja najlepszych rozwigzan technologicznych. Wtasnie w przypad-
ku trudnych zagadnient Zimmer Group osigga najlepsze wyniki.

Styl. Myslimy i dziatamy w sposdéb interdyscyplinarny. JesteSmy znani

z zaawansowanych procesow w szesciu obszarach technologicznych,
ktére obejmujg nie tylko prace rozwojowe, ale i produkcje. Oferta firmy
Zimmer Group jest skierowana do wszystkich obszarach przemystu.
Jestesmy takze znani z tego, ze nasi klienci moga liczy¢ na indywidualne
rozwiazanie kazdego problemu. Na catym $wiecie.

Motywacja. Prawdopodobnie najwazniejszym warunkiem naszego
sukcesu jest orientacja na klienta. JestesSmy ustugodawcag w najlepszym
tego stowa znaczeniu. Nasi klienci maja do dyspozycji centralny punkt
kontaktowy, gdzie moga rozmawiac o wszystkich swoich wymaganiach
i potrzebach. Majac szeroki zakres kompetenciji i oferte obejmujaca
szeroki zakres rozwigzan, jesteSmy w stanie w zindywidualizowany
sposob wyjs¢ naprzeciw wymaganiom kazdego klienta.

www.zimmer-group.pl



TECHNOLOGIE

TECHNIKA
MANIPULACYJNA

PONAD 30 LAT DOSWIADCZENIA | ZNAJO-
MOSCI BRANZY: NASZE PNEUMATYCZNE,
HYDRAULICZNE | ELEKTRYCZNE PODZESPOLY
I SYSTEMY MANIPULACYJNE NALEZA DO
NAJLEPSZYCH NA SWIECIE.

Komponenty. Ponad 2000 standardo-
wych chwytakdw, jednostek wychylnych,
elementow wyposazenia robotow i wiele
innych. Jestesmy dostawcag petnych
asortymentow o wysokiej jakosci
technologicznej i czotowych produktow
0 wysokiej operatywnosci dostawczej.

Rozwigzania pétstandardowe. Nasz
modutowy sposdb konstrukcji umozliwia
indywidualne konfiguracje i duze skoki
innowacyjne w zakresie automatyzaciji
procesow.

www.zimmer-group.pl

TECHNIKA
AMORTYZACYJNA

PRZEMYStOWA TECHNIKA AMORTYZACYJNA
ORAZ PRODUKTY TYPU SOFT CLOSE ODDAJA
INNOWACYJNY I PIONIERSKI CHARAKTER
NASZEGO 0SRODKA WIEDZY SPECJALISTYCZ-
NEJ - KNOW-HOW FACTORY.

Przemystowa technika amortyzacyj-
na. W rozwigzaniach standardowych

i na zyczenie klienta: nasze produkty sg
znane z najwyzszej liczby cykli pracy
oraz najwiekszego mozliwego pochta-
niania energii w najmniejszej przestrzeni
konstrukcyjne;j.

Soft Close. Projektowanie i produkcja
masowa amortyzatoréw pneumatycz-
nych i cieczowych o najwyzszej jakosci
oraz operatywnosci dostawczej.

Sprzedaz OEM i bezposrednia.
Komponenty, systemy zamykania albo
kompletne urzadzenia produkcyjne - je-
stesmy partnerami wielu znanych firm
na catym swiecie.

TECHNIKA LINIOWA

DLA NASZYCH KLIENTOW TWORZYMY
PODZESPOLY | SYSTEMY TECHNIKI LINIOWEJ,
KTORE SA DOSTOSOWANE DO ICH INDYWIDU-
ALNYCH POTRZEB.

Elementy zaciskowe i hamujace.
Oferujemy ponad 4000 wariantow szyn
profilowanych i okrggtych oraz do
réznorodnych systemow prowadnico-
wych wszystkich producentéw. Rozwia-
zania sg dostepne z napedami manual-
nymi, pneumatycznymi, elektrycznymi
lub hydraulicznymi.

Elastycznos$é. Nasze elementy zacisko-
we i hamujgce dbajg o to, aby ruchome
komponenty typu osie Z lub stoty
obrébkowe utrzymywaty swojg pozycje
w niezachwiany sposdéb, a w razie awarii
byto mozliwie szybkie zatrzymanie
maszyn i instalacji.



TECHNOLOGIA
PROCESOWA

W PRZYPADKU SYSTEMOW | KOMPONENTOW
Z ZAKRESU TECHNOLOGI PROCESOWE.J OBLI-
CZANY JEST MAKSYMALNY FAKT. INDYWIDU-
ALNE ROZWIAZANIA NA WYSOKIM POZIOMIE

TO NASZ ZNAK FIRMOWY.

Bogate i wszechstronne doswiadcze-
nie. Naszg wiedze specjalistyczng

i doswiadczenie wykorzystujemy na
kazdym etapie - od tworzenia materia-
tow, procesow i narzedzi, przez projekto-
wanie produktow, az po produkcje
seryjna.

Duzy udziat wtasny w opracowaniu
produktu. Zimmer Group taczy go

z elastycznoscia, jakoscia i precyzjg —
takze przy produktach tworzonych na
potrzeby okreslonego klienta.

Produkcja seryjna. Produkujemy
wymagajace produkty z metalu technikg
MIM (wtryskowego formowania metalu),
elastomerdw i tworzyw sztucznych - ela-
stycznie i szybko.

TECHNOLOGIA
MASZYNY

ZIMMER GROUP TWORZY INNOWACYJNE SYS-
TEMY NARZEDZI DO 0BROBKI MATERIALOW
METALOWYCH, DREWNIANYCH | KOMPOZYTO-
WYCH DLA WSZYSTKICH 0BSZAROW PRZEMY-
StU. JESTESMY PARTNEREM SYSTEMOWYM

1 INNOWACYJNYM WIELU KLIENTOW.

Wiedza i doswiadczenie. Doskonale
znamy branze i od dziesiecioleci wspot
pracujemy z klientami przy projektowaniu
agregatow wymiennych, elementow
taczgcych narzedzie z maszyng oraz
systemow narzedzi. Dzieki temu mozemy
zapewni¢ kompetentng pomoc w realiza-
cji nowych wyzwan na catym swiecie.

Komponenty. Dostarczamy liczne
komponenty standardowe z magazynu

i tworzymy innowacyjne, dostosowane do
indywidualnego klienta systemy zaréwno
dla klientow OEM, jak i koncowych — wy-
kraczajgc daleko poza branze przetwor-
stwa metalu i drewna.

Réznorodnosé. Centra obrobcze, tokarki
czy elastyczne gniazda produkcyjne

- wszedzie mozna zastosowac napedza-
ne narzedzia, uchwyty, agregaty oraz
gtowice wiertnicze produkowane przez
firme Zimmer Group.

TECHNIKA
SYSTEMOWA

ZIMMER GROUP NALEZY DO SWIATOWYCH
LIDEROW W ZAKRESIE TWORZENIA INDYWI-
DUALNYCH ROZWIAZAN SYSTEMOWYCH.

Indywidualnie. Zespdt obejmujacy
ponad 20 doswiadczonych konstrukto-
réow i projektantéw tworzy i produkuje

w Scistej wspotpracy z klientami
koncowymi i integratorami systemow
dopasowane do potrzeb klientéw
rozwiazania do zadan specjalnych. Moze
to by¢ proste rozwigzanie umozliwiajace
chwytanie i obstuge albo ztozone
rozwigzanie systemowe.

Rozwigzania. Rozwigzania systemowe
znajdujg zastosowanie w wielu bran-
zach, takich jak budowa maszyn,
przemyst motoryzacyjny i dostawczy,
technologia tworzyw sztucznych, elektro-
nika i branza towaréw konsumpcyjnych,
a nawet odlewnie: Know-how Factory
wspiera wiele przedsiebiorstw w zakre-
sie zachowania konkurencyjnosci dzigki
wydajnej technologii automatyzaciji.

www.zimmer-group.pl
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WYPOSAZENIE DO ROBOTOW
PRZEGLAD SERaII

| 1 | RECZNY ZMIENIACZ NARZEDZI
.. Seria HWR2000

a Seria HWR

E ZMIENIACZE NARZEDZI PNEUMATYCZNE 24-47

Seria WWR

-ﬁ' Seria WWR1000

B ZMIENIACZE NARZEDZI AUTOMATYCZNY 48-59

Seria FWR

n ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO ZMIENIACZ NARZEDZI 60 - 71

..5, &a Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi

B ROZDZIELACZE OBROTOWE e

Seria DVR
Seria DVR1000 90
n UKLADY WYROWNANIA OSI 94-153
Seria FGR 96
. Seria XYR1000 102
. Seria ZR1000 120

Seria ARP

. OCHRONA PRZED ZDERZENIEM 1542177
. Seria CSR

Seria CRR
B KOLNIERZ KATOWY 178-179
9 Seria WFR

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl 7






RECZNY ZMIENIACZ NARZEDZI
PRZEGLAD SERII

n RECZNY ZMIENIACZ NARZEDZI e
.‘ Seria HWR2000 10
0‘ Seria HWR 18

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA HWR2000

> ZALETY PRODUKTU

» Zmiana w takcie sekundowym

Redukcja kosztow uzbrajania i minimalizacja czasu
przestojow za pomoca trwajgcej zaledwie kilka sekund
wymiany narzedzia.

» Zintegrowane transformatory powietrzne

Elementy wykonawcze mozna wysterowywac za pomo-
cq zintegrowanego uktadu przenoszenia powietrznego.
Mozliwe jest takze przenoszenie elektryczne.

» Wraz z uktadem ochrony przed zagubieniem

Niepozadane spadniecie elementu obrabianego jest
wykluczone — oznacza to maksymalne bezpieczenstwo
ludzi i maszyny.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota
Kotnierz robota

- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1
Trzpien mimosrodowy do ryglowania

- Ze funkcja zatrzasniecia wspomaganag sprezynowo
@ Trzpien ryglujacy

- Dopasowany do tulei ryglujacej
Mocowanie elementu zasilajacego
@ Zintegrowany przepust powietrza

- Przepust powietrza i prozni

- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii pneumatyczne Przeniesienie energii elektryczne
Rozmiar [Liczba]
TK 31,5 4 opcjonalnie
TK 40 4 opcjonalnie
TK 50 8 opcjonalnie

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl 11
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Rozmiar HWR2031 / Zmieniacz narzedzia / Reczne / Wyposazenie do robotow

ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR HWR2031

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
g | Mr
o
7 q
6
5 ¢
4
3 —e— 10 m/s?
5 —o— 5 m/s?
2,5 m/s?
(‘) Mr [Nm] 30
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 25
Fa [N] 1000

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

& \g GVMS5
ﬂ; s Ztacze $rubowe proste

12 www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos$¢ powtarzania w X, Y [mm]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
HWR2031F
TK 31,5
4
150
opcjonalnie
mechaniczny
4
0.01
0.02
6
5..+80
0.13
0.09

HWR2031L
TK 31,5

4

150
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02

6
5..+80
0.1
0.04

HWR2031F

@ 40h8

@315
+0.02 5H7%

—4x M5 @
DIN 7984

®
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©)

@D B5H7X6—
wesma
<

| — @sH7x6 (1)

HWR2031L

@ 40h8

#31.5

+0.02 5H7
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ﬁ4x M5X9@

(D

(4)axms

] |
S | Y— @ ! ~
I | -—X o ‘7 o
|
‘ @ 20H7 i
® @é g20n7_ | (7) axm5(4) @ 3
X
2x M3x4.5(5) Y 2 M3x4.5(5)
l‘ O/J\é 2x @ 2.5H7x3 @ ) ‘ & 2x P 2.5H7x3 @
o Epmisdhd
/ N - ‘
|
8 ‘ 8 10
E & 16£0.02
16+0.02 @

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

Kotek / otwér do umieszczenia elementu
centrujgcego
Mocowanie (od strony maszyny)

@ Uruchomienie rygla

@ Skok blokujacy

—F

| —— HwRzos 1
- T—I

——— HWR2031L

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

<« www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR HWR2040

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

& \g GVMS5
ﬂ; s Ztacze $rubowe proste

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
16 4 Mr
o
14
12
10 ¢
8
6 —e— 10 m/s?
4 —o— 5 m/s?
2 2,5 m/s?
: Mr [Nm] 55
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 50
Fa [N] 1200

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

HWR2040F HWR2040L

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 40 TK 40

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba] | 4 4

Przeptyw na element przenoszacy 150 150

Przeniesienie energii elektryczne opcjonalnie opcjonalnie

Hamowanie samoistne przy ryglowaniu mechaniczny mechaniczny

Skok blokujacy [mm] 4

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm] 0.01 0.01

Dokfadnos$¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.02 0.02

Nominalne cignienie robocze [bar] 6 6

Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 0.33 0.26

Masa [kg] 0.145 0.07
@ Mocowanie (od strony robota)

HWR2040F HWR2040L @ Zintegrowgny przepust pc?wietrza
@ Mocowanie elementu zasilajgcego
Kotek / otwér do umieszczenia elementu
#50h8 #50h8 centrujacego
@40 @40 Mocowanie (od strony maszyny)
+0.02 B6H7 +0.02 $6H7 39 Uruchomienie rygla
@ Skok blokujacy
@ @ 6H7X6 ——
S—@6HTX6 (1)
N axme (D
DIN 7984

30°

5 C

=
m

-—X
axms(2)

20
13.8

@ 25h7

X
m 2x M3x4.5 (5)
2x @ 2.5H7x3
[ || 1 @
) Q10
Nl
[N] L | ]
S
K 10
8 19
16+0.02

®

gosHr | (1) &
v 2xM3x4.5(5)
2x 3 2.5H7x3(5)

14
—~——1

8.5+0.02
>
I 14
© o ]
o
N

| @ ped

° HWR2040L

HWR2040F

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

<« www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR HWR2050

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kg]
25

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-

20 §
15 ¢
’ —\

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztacze srubowe proste

> Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.

r
')

—o— 10 m/s?
—e— 5 m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 80
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 70
Fa [N] 1600

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos$¢ powtarzania w X, Y [mm]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
HWR2050F
TK 50
8
150
opcjonalnie
mechaniczny
4
0.01
0.02
6
5..+80
0.86
0.23

HWR2050L
TK 50

8

150
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02

6
5..+80
0.67
0.115

HWR2050F

% 63h8

?50
+0.02 6H7

4&

i
~_ L |©\ B

H

20
13.8

@ @é 931507 __| (7)
X
(5)2xM3x4.5
(5) 2x B 2.5H7x3
[ 1]
r B o

o | 1 J
S
g 10|
e 16£0.02

@¢ 6H7x6
(1) 4xM6x9*\
| 8

A —geH7x6 (1)

>~ 4x M6 @
DIN 7984

8xM5(4)

HWR2050L

#63h8

50
+0.02 B 6H7

(@) 8x M5

o-ogeee

17

3.5

%31.5h7 @

(5)2x Max4.5
(5) 2x B 2.5H7x3

8.5+0.02
=

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

Kotek / otwér do umieszczenia elementu
centrujgcego
Mocowanie (od strony maszyny)

@ Uruchomienie rygla

@ Skok blokujacy

T—I

T—HWR2050L

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

<« www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA HWR

> ZALETY PRODUKTU

» Zmiana w takcie sekundowym

Redukcja kosztow uzbrajania i minimalizacja czasu
przestojow za pomoca trwajgcej zaledwie kilka sekund
wymiany narzedzia.

» Zintegrowane transformatory powietrzne

Elementy wykonawcze mozna wysterowywac za pomo-
cq zintegrowanego uktadu przenoszenia powietrznego.
Mozliwe jest takze przenoszenie elektryczne.

» Nie wymagajacy narzedzi proces wymiany

Zintegrowana catkowicie w obudowie dzwignia ryglujaca
umozliwia wymiane narzedzia bez srodkéw pomocni-
czych.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

» DANE TECHNICZNE

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

Dzwignia blokujaca

- Ze funkcja zatrzasniecia wspomaganag sprezynowo
Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota

@ Trzpien ryglujacy
- Dopasowany do tulei ryglujacej

Skok blokujacy
- Regulowany za pomoca tulei blokujacej

@ Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Zintegrowany przepust powietrza
- Przepust powietrza i prézni
- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

Mocowanie elementu zasilajagcego

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

Rozmiar
HWR63 TK 63
HWR80 TK 80

Przeniesienie energii pneumatyczne

[Liczba]
6 opcjonalnie
6 opcjonalnie

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Przeniesienie energii elektryczne

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

< www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR HWR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

> W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek]

O O-ring
CORO0050100

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
35
Mr
30 'y
.
My < = 7]
20 0 [& g§$
15
\\‘\ e 10 mys2 Fal
10 —o— 5 m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 200
0 25 50 75 100 125150 175200 225 250 275 300 [mm] My [Nm] 200
Fa [N] 1200

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

& é GVM5
Q‘ Ztacze $rubowe proste

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

WVM5
I Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» Dane techniczne
Nr katalogowy HWR63F-B HWR63L-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63 TK 63
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba] | 6 6

Przeptyw na element przenoszacy 170 170
Przeniesienie energii elektryczne opcjonalnie opcjonalnie
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu mechaniczny mechaniczny
Skok blokujacy [mm] 1

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm] 0.01 0.01
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.02 0.02
Nominalne cignienie robocze [bar] 6 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 3.8 2.6

Masa [kg] 0.45 0.3

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Przepust powietrza

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Mocowanie (od strony maszyny)
HWR63F-B HWR63L-B Adapter

HWR63

38

7
M5
Wz
@3

-Ring
¢ 5x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

@ @

@ 8ohs

7
M5
3

™ 0.7 -Ring
= = @ 5x1
Y 3 ~
© 0 Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
p - (| narzedzia)
- [P q ° 0p dq ‘
&i i b q N 00 ] 0
1 17 — o

© (D |._@aonr e () ﬁj @ 40H7 @
() oxws

@ 4x M3x5

o)

10£0.02

10£0.02
(=]
IS
x
<
[
x
o

S
]
o a
19
—
o0
Py
L~

26 L4x Barnas (5) (5) ax Barnas o5

0%2 Bah7 4002 @D3H7

T—HWRG63F-B

45
O 0Ol0o O

T—HWRG3L-B
0

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.pl 21
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR HWR80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

lkal

40

30

> Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.

Mr
')

()
(5

20 h
—e— 10 m/s? Fa I
—o— 5 m/s?

. 5™ My [Nm] 300
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500
» W ZAKRESIE DOSTAWY
6 [kawatek]
O O-ring
COR0060100
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE

& é GVM5
Q‘ Ztacze $rubowe proste

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

WVM5
I Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne

HWRS8O0F-B
TK 80

6

170
opcjonalnie
mechaniczny
1

0.01

0.02

6

5..+80
3.36

0.66

HWR80L-B
TK 80

6

170
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02

6
5..+80
2.8
0.48

HWR80F-B

@ 100h8

P 8o

+0.02 @8H7

97.8

12.3

me/@
|

©08
@ ¢50h7® \—GXM5@
X

10+0.02

0 @ 4x M3x5 @

0

6x M8x10

%&gha\

HWR80L-B

b
@ 100h8

140

o

600

97.8

@80
+0.02 P8H7

22.5

i

0

J

26
005 a7 4x P 3HTXB5 @ @ 4x P3HTXB5

oot

@ 4x M3x5 j

@ 50H7 @

Y

m

|

10+0.02

%—E;fl‘ﬁ.

)

26
4002 @P3H7

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Przepust powietrza

@ Zintegrowany przepust powietrza
@ Mocowanie elementu zasilajgcego
@ Mocowanie (od strony maszyny)

Adapter
HWR80

- T
0 & o
0.7 -Ring

- @ ext

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

f

N2 g

0.7 -Ring

] ¢ 6x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

8
M5

8
M5

—HWRB80F-B

45

—HWRS80L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZE NARZEDZI PNEUMATYCZNE
PRZEGLAD SERII

E ZMIENIACZE NARZEDZI PNEUMATYCZNE 24-47

eﬁ Seria WWR 26
ﬁ-& Seria WWR1000 42

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA WWR

> ZALETY PRODUKTU

» Pewny chwyt przy spadku cisnienia

Potgczenie mechanizmu sprezynowego i wysokiego
przetozenia gwarantuje bezpieczenstwo maszyny.

» Ekstremalnie niska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

» Nieograniczona r6znorodnos¢ przenosnikow mediow

Niezaleznie od tego, jakie medium klient zamierza trans-
portowac, mamy w tym zakresie bogate doswiadczenie i
na pewno znajdziemy rozwigzanie do kazdego zastoso-
wania!

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

» DANE TECHNICZNE

Mocowanie elementu zasilajacego

Naped

- Sitownik pneumatyczny o podwdéjnym dziataniu

Zintegrowana sprezyna

- Pochtaniacz energii przy spadku cignienia

@ Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola pozyciji tloka

- Za pomoca czujnikéw pola magnetycznego

@ Trzpien ryglujacy
- Dopasowany do tulei ryglujacej

Tuleja blokujaca
- Duze pochtanianie momentu

Zintegrowany przepust powietrza
- Przepust powietrza i prozni

- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

@ Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

@ Czes$¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

WWR40 TK 40
WWR50 TK 50
WWR63 TK 63
WWR80 TK 80
WWR100 TK 100
WWR125 TK 125
WWR160 TK 160

Przeniesienie energii pneumatyczne
[Liczba]
4
4

[OBN o RNe)]

o
o O

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Przeniesienie energii elektryczne

opcjonalnie
opcjonalnie
opcjonalnie
opcjonalnie
opcjonalnie
opcjonalnie
opcjonalnie

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

< www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR WWR40

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

4 [kawatek]

O O-ring
COR0025100

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
35 I
Mr
30 I
25 | M <
o =
20 | y , 000 g’
Q0 OOO
15
—e— 10 m/s? Fa I
10 —e— 5 m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 70
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 90
Fa [N] 3800

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

= g GVM5
Q‘ ; Ztacze $rubowe proste

@

Qe -

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
"// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

PRZYLACZA/POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA

e
o ZUB088929

i Kontrola pozycji ttoka

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

s ALSR1-40-B
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

= NJ5-E2

NJ5-E2SK
,‘..--""' Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk
M8

e Indukcyjny czujnik zblizeniowy — przewod 5 m - -
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
WWR40F-B
TK 40
4
150
opcjonalnie
mechaniczny
0.3
0.01
0.02
50
30
1.3
4..10
6
5..+80
2.8
0.3
0.125

WWR40L-B
TK 40

4

150
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
1.3
4..10

5..+80

0.28
0.09

WWRA40F-B
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GD
WanY
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)

38 39
= s
Q 9
n ~
< N
s - S
~
= -Ring
07 @2.5x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

39 38

=— /
Q 3
0 ~
< N
e IS
™
= -Ring
v ?2.5x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

—

— WWRA40F-B

:@ —— WWR40L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

37

]
(]

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR50

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

4 [kawatek]

O O-ring
COR0025100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @

Qe -

&) \g GVM5 /
= B Ztacze Srubowe proste y

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
50
45 Mr
40 § L
3 <=p
vz
Q
25 Q00
20 —— 10 m/s? Fal
15 —e— 5 m/s?
10 2,5 m/s?
g Mr [Nm] 100
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 105
Fa [N] 4000

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —
wtyk M8

ﬁ ‘Z"I,;I::es skrecane katowo-wychylne PRZYLACZA/ POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

e
o ZUB088928

i Kontrola pozycji ttoka

ALSR1-50-B
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

= NJ5-E2 —

e Indukcyjny czujnik zblizeniowy — przewod 5 m - -

NJ5-E2SK
Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk
M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
WWRS50F-B
TK 50
4
150
opcjonalnie
mechaniczny
0.3
0.01
0.02
50
30
1.5
4..10
6
5..+80
3
0.8
0.19

WWR50L-B
TK 50

4

150
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
1.5
4..10

5..+80

0.7
0.15

WWRS50F-B
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)

38 39
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~
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

39 38
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

— WWRS50F-B

37

0

@ —r— WWR50L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR WWR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek]

O O-ring
COR0030100

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
80 ! Mr
70 | £
o =P
vz
50 o
Q0 OOO
40
30 —— 10 m/s? Fal
20 —o— 5 m/s?
o 2,5 m/s?
10 Mr [Nm] 200
0 25 50 75 100 125 150 175200 225 250 275 300 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 7600

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

= g GVM5
Q‘ ; Ztacze $rubowe proste

@

Qe -

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
"// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

PRZYLACZA/POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA

e
o ZUB088927

i Kontrola pozycji ttoka

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

s ALSR1-63-B
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

a— NJS-E2

T e Indukcyjny czujnik zblizeniowy — przewod 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

40
x

ASY

g £
5 3
D‘n
j
10:0.02

@ 4x M3x5

@ 4x P3H7X3.5

o)

10+0.02

9]
\

26
0.02 3H7

WWRG63F-B WWR63L-B
Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63 TK 63
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba] | 6 6
Przeptyw na element przenoszacy 170 170
Przeniesienie energii elektryczne opcjonalnie opcjonalnie
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu mechaniczny mechaniczny
Skok blokujacy [mm] 1
Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm] 0.01 0.01
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.02 0.02
Sita spajajaca [N] 110
Sita rozdzielajaca [N] 60
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm] | 1.65 1.65
Cisnienie robocze [bar] 4..10 4..10
Nominalne cignienie robocze [bar] 6 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 9
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 2.3 2.2
Masa [kg] 0.37 0.28
@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
@ Zintegrowany przepust powietrza
@ Mocowanie elementu zasilajgcego
WWR63F-B WWR63L-B @ Gniazdo inicjatora
@ Mocowanie (klient)
@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania
@ Zmieniacz narzedzia
Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane
Przytacze powietrza odryglowane
- Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
e \ g?zzpioizdngiiietrza odryglowane (zamienne/
@ @ 6H7x6—1 ,' - N 6H7x6 @ bezypzs'red%ie) e
) @ —
Qm 1 . /& A S % 4x M6x9 @
] -V
@QXMSJ “@” ¥6xM3@ Y= o
6x M3 L gas | ; QL Sl
74.4 74.4 _ lL07 @;’1'1“9
@ Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)
m [?@i@# m s o 4xM5x7
X— |8 1 2l 3 - o YT @) 3 i 2 1@ -—Y S=EF—-
06 ®, Sox & © 08 N :
S N
= @ Lex M5 @ g

O-Ring

07 @3x1

— -

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

@
|

— WWRG63F-B

45

D

— WWRG63L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR WWRS80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek]

O O-ring
COR0030100

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
120
110 Mr
100 Lo
80 M > _
(G
50 Q00
50
40 —e— 10 m/s? Fa I
30 —o— 5 m/s?
20 2,5 m/s?
18 Mr [Nm] 300
0 50 100 150 200 250 300 850 400 [mm] My [Nm] 600
Fa [N] 9150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

= g GVM5
Q‘ ; Ztacze $rubowe proste

@

Qe -

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
"// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

PRZYLACZA/POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA

e
o ZUB088925

i Kontrola pozycji ttoka

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

s ALSR1-80-B
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

a— NJS-E2

T e Indukcyjny czujnik zblizeniowy — przewod 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
WWRB80F-B
TK 80
6
170
opcjonalnie
mechaniczny
1
0.01
0.02
100
60
1.65
4..10
6
5..+80
16
5.6
0.58

WWRS80L-B
TK 80

6

170
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
1.65
4..10

5..+80

5.5
0.45

WWRB80F-B

DIN

100h8

95.6

171,

i
Q
)

. /—¢8H7x8 @
@¢ 8H7x8J
@ 6x M8x1OJ

@ 6x M3—]

WWR80L-B

912*

80

+0.02
95.6

8H7

79
4x M5x7

K= B12 | as Y @ s ! 2 1O L
[ e60 (@@ |-x F & | 58 |4
® g son 50H7 6><M5®

@ 4x M3x5 X
@4x P 3H7X3.5 ®
L

1

9.97+002

bt

\
S
|
t

26
+0.02 @ 3H7

@4x M3x5
Y
@ 4x P 3H7X3.5

:

9.97+0.02

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)

25
Wi
23

-Ring
— 07 @3x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

-
.

MSﬁI

O-Ring

el 07 @3x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

| — —

® 68

—— WWR80F-B

45
[

®
—— WWR80L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar WWR100 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

36

ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR100

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kg]

180
150 |
120 4

90

» W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek]

o O-ring
COR0070150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @

Qe -

&) % GV1-8X8 /
= B Ztacze Srubowe proste

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.

Mr

(58
000

—o— 10 m/s? Fa I
60
—e— 5 m/s?
30 —o— 2,5 m/s?
0 Mr [Nm] 600
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm] My [Nm] 850
Fa [N] 16000

TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —
wtyk M8

ﬁ ‘Z’\{;’Jz-:)s(:recane katowo-wychylne PRZYLACZA/ POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA &

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

——
o ZUB088924
i Kontrola pozycji ttoka

ALSR13100
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

a@— NJ8-E2
T e Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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» Dane techniczne
Nr katalogowy WWR100F-B WWR100L-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 100 TK 100
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba] | 6 6

Przeptyw na element przenoszacy 330 330
Przeniesienie energii elektryczne opcjonalnie opcjonalnie
Hydrauliczne przeniesienie energii opcjonalnie opcjonalnie
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu mechaniczny mechaniczny
Skok blokujacy [mm] 1.2

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm] 0.01 0.01
Doktadnosc¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.02 0.02

Sita spajajaca [N] 120

Sita rozdzielajaca [N] 75

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm] | 1.85 1.85
Cisnienie robocze [bar] 4..10 4..10
Nominalne cignienie robocze [bar] 6 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80
Pojemnosc¢ cylindra na cykl [cm?] 25

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 14 14

Masa [kg] 0.96 0.725

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
@ Zintegrowany przepust powietrza

WWRIOOF B WWRI00L-B @ Mocowanie elementu zasilajgcego
@ Gniazdo inicjatora
185 @ Mocowanie (klient)
+002%ggﬂ7 @ Gwint do trzpieni stanowiska odkfadania
o &% @ Zmieniacz narzedzia
Adapter
@16

@ Przytacze powietrza zaryglowane

s @ é\ Przytacze powietrza odryglowane

. @ Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
RO ///@T‘®\\\ bezposrednie)

DINg12* 3}/ s’ Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
| —osrne (1) ﬁé

bezposrednie)
AN | Do ]
5

@125 hg
[
|
1
I
Vany
K

D125 h8

T
?@iﬁ@%@ @ 6xM8x15 § - ﬁl
OL -
o716 g &” S|
o9 2
10 O-Ring
002 08H7 1.2 @7x15

155

5 6 @? @}D 78 4xM8x10
1 Wi

. : kXY%% \ 3@@* i§k‘{

O o N wow () < ®063H7
o (1) \_GXGW ® O-Ring

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

-

B
[T
|

@D

7
:
:

@5

210

TS

45

12 @7x1.5
(5) sasies X (5 st Doprowadzenie energii bez weza miekkiego (od
(5) o616 narzedzia)
HOORIX 4x06HTx6
ﬁ@ o (5) axosHn Y
) o} 5) |
\ of | = ) ol | =
/ o —— 3 =
o o N % - —
g 3 b g <002 06H7 =
N oo i @@ @@ —— WWR100F-B
g g 2

@ @77 WWR100L-B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

Rozmiar WWR125 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

38

» W ZAKRESIE DOSTAWY

10 [kawatek]

o O-ring
COR0070150

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywac¢ na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
400 |
350 er\
gt
200 Qo0°
150 —— 102 Fal
100 —o— 5m/s?
—o— 2,5 m/s?
58 Mr [Nm] 1500
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm] 1700
Fa [N] 26000

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

-~ "Q GV1-8X8
=lin Ztacze $rubowe proste

[S2S s
Qe -

TECHNIKA SENSOROWA
|

NJRO4-E2SK
// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

WV1-8X8
r Ztacze skrecane katowo-wychylne

PRZYLACZA/POZOSTALE

TECHNIKA SENSOROWA

ZUB088923

i Kontrola pozycji ttoka

ol
" Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

ALSR13125
Stanowisko odkfadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

a@— NJ8-E2

T e Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hydrauliczne przeniesienie energii
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnosc¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
WWR125F-B
TK 125
10
500
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny
1.3
0.01
0.02
150
80
2.85
4..10
6
5..+80
80
48
2.1

WWR125L-B
TK 125

10

500
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
2.85
4..10

5..+80

42
1.45

WWR125F-B

160h8

125
+0.02 610H7
143.4

@
A 68 50
566 65s,,

X—

325238

-—X

80h7

@ 8x M5x6.5 X
@ 4x P 6H7x6

6.25

60
'10.02 B6H7

16.2240.02

2x M6 @

6x M10 @
i DIN 912*
3C/—Q§10H7x106>
®¢10H7X1OJ
@exr\moms

\QX GW/B"@ @
10x 61/8“@

WWR125L-B

143.4

125
+0.02 g10H7

160h8

4x M8x12

2 1 )
D\ N
NS N

2.5,
@)
N\

-—Y

\10x G1/8" @

@ 8x M5x6.5
Y
@ 4x P 6H7X6

60
0.02 @ 6H7

16.22+002
6.22

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)

|
]

n
Q

210

i
Yo

O-Ring
1.2 @7x15

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

-

Hi
1N

@5

210

T

0O-Ring
1.2 @7x1.5

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)

Ej@ @,_‘ —— WWR125F-B
&)

65

@2~WWR125L.B

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl

39

Rozmiar WWR125 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow



Rozmiar WWR160 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

40

ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
moga oddziatywac na zmieniacz narzedzi.

[ka]
500 |
450 Mr
400 ¢
350 )
= (g
200 0y Fal
150
100 - Sm/e .
0 AT M INm) 2000
0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm] My [Nm] 2200
Fa [N] 30000
» W ZAKRESIE DOSTAWY
10 [kawatek]
o O-ring
COR0070150
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE @ TECHNIKA SENSOROWA
v
P Q GV1-4X8 / NJRO4-E2SK )
‘;& Ziacze $rubowe proste / :Ar;tdyik&gny czujnik zblizeniowy, przewod 0,3 m —

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

TECHNIKA SENSOROWA

ZUB088922
Kontrola pozycji ttoka

—
—————

b

PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

ALSR13160
Stanowisko odkfadania

7

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

&
e

NJ8-E2
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

7
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Przeniesienie energii elektryczne
Hydrauliczne przeniesienie energii
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnosc¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne

WWR160F-B
TK 160

10

500
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny
1.3

0.01

0.02

150

80

2.85

4..10

6

5..+80

97

134

3.7

WWR160L-B
TK 160

10

500
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

0.01
0.02
2.85
4..10

5..+80

132
2.6

WWR160F-B

DIN912*

@200 h8

D13

D160
+0.02@10H7
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

@ Mocowanie (klient)

@ Gwint do trzpieni stanowiska odktadania

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter
Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
Przytacze powietrza zaryglowane (zamienne/
bezposrednie)

Przytacze powietrza odryglowane (zamienne/
bezposrednie)
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)
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Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od
narzedzia)
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Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA WWR1000

> ZALETY PRODUKTU

» Pewny chwyt przy spadku cisnienia

System redundantny, wytworzony przez potaczenie
pochtaniacza sprezynowego z mechanicznym ukfadem
samoistnego hamowania, gwarantuje bezpieczenstwo
maszyny.

» Ciezary manipulacyjne do jednej tony

Ten zmieniacz pozwala na bezpieczne dla procesu
zautomatyzowane procesy wymiany, nawet za pomocg
duzych robotow.

» Nieograniczona roznorodnos¢ przenosnikow mediow

Niezaleznie od tego, jakie medium klient zamierza trans-
portowac, mamy w tym zakresie bogate doswiadczenie i
na pewno znajdziemy rozwigzanie do kazdego zastoso-
wanial

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Trzpien centrujacy
- Zabezpieczenie przed skreceniem i pozycjonowanie elementu
luznego

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

@ Trzpien ryglujacy
- Dopasowany do tulei ryglujacej

Naped

- Sitownik pneumatyczny o podwdjnym dziataniu
@ Zintegrowana sprezyna

- Pochtaniacz energii przy spadku cisnienia
Kontrola pozyciji ttoka

- Za pomocg indukcyjnego czujnika zblizeniowego
Tuleja blokujaca

@ Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Mocowanie elementu zasilajagcego

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii elektryczne Przeniesienie energii pneumatyczne
Rozmiar
WWR1160 TK 160 opcjonalnie opcjonalnie
WWR1200 TK 200 opcjonalnie opcjonalnie

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.pl 43
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Rozmiar WWR1160 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR1160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
kol
800 | Mr
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400
300 T Fal
200 —o— 5m/s?
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‘08 Mr [Nm] 6000
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Fa [N] 35000
q 2 [kawatek]
— Uchwyt zaciskowy czujnika zblizeniowego
& ZUB0014

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

o ZASILANIE W ENERGIE

(2 % @ PRZYLACZA/POZOSTALE

= "@ GV1-8X8 = W Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
ﬂ; e Ztacze srubowe proste narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

— KAG500
° TECHNIKA SENSOROWA //-' Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
I 4 M8
NJ8-E2S-17
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 t 1 ZUB0022 S
‘i__{./ Ostrze programujace L
ALSR1-1200

Stanowisko odkfadania
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii elektryczne
Przeniesienie energii pneumatyczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
WWR1160F
TK 160
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny
1
0.02
3.0
6..8
6
5..+80
48
9

WWR1160L
TK 160
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

0.02
3.0
6..8

6
5..+80
6

WWR 1160 F

Q25
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@ 124008
(5) 2mea0

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo czujnika zblizeniowego

Centrowanie wstepne/zabezpieczenie przed
skreceniem

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Kontrola elementu luznego dostepna

Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie ttoka)

@ Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie bolca)

@ Otwdr mocujacy obejmy przewodu migkkiego

@ Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane

[ WWR 1160 F

hu_t ™ T, 21}

= wwr 1160L

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar WWR1200 / Zmieniacz narzedzia / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR1200

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

(=

=/ | ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE

& @ GV1-8X8
ﬂ; > Ztacze $rubowe proste

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

— KAG500
° TECHNIKA SENSOROWA //-' Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
I 4 M8
NJ8-E2S-17
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 t 1 ZUB0022 S
‘i__{./ Ostrze programujace L

ALSR1-1200
Stanowisko odkfadania
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii elektryczne
Przeniesienie energii pneumatyczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
WWR1200F
TK 200
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny
1
0.02
3.0
6..8
6
5..+80
83
15

WWR1200L
TK 200
opcjonalnie
opcjonalnie
mechaniczny

0.02
3.0
6..8

6
5..+80

8.5
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo czujnika zblizeniowego

Centrowanie wstepne/zabezpieczenie przed
skreceniem

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Kontrola elementu luznego dostepna

Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie ttoka)

@ Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie bolca)

@ Otwdr mocujacy obejmy przewodu migkkiego

@ Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane

[ [——1 T~ WWR 1200F
. ®
- 0o 9 - ol

=] [F——tI TP WwR 12001

Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZE NARZEDZI AUTOMATYCZNY
PRZEGLAD SERII

H ZMIENIACZE NARZEDZI AUTOMATYCZNY 48-59

’. Seria FWR 50

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Przeglad serii / Zmieniacze narzedzi automatyczny



Seria FWR / Zmieniacz narzedzia / automatyczny / Wyposazenie do robotéw
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA FWR

> ZALETY PRODUKTU

» Zautomatyzowany zmieniacz narzedzi bez zewnetrz-

nego sterowania

W potaczeniu ze stacjg do odtozenia zmieniacz po
wsunieciu jest aktywowany mechanicznie, dzieki czemu
do procesu wymiany nie jest wymagane dodatkowe
zasilanie energia.

Reczny zmieniacz narzedzi

Wielkosci FWR40 i FWR50 mozna otworzyc¢ tylko jedng
reka. Jesli nie jest to pozgdane, mozna zablokowac recz-
ne aktywowanie.

Opcjonalne przesytanie mediow

Nalezy dopasowac zmieniacz narzedzi do danego
zastosowania. Dzieki elementom energii serii WER1000
i WER2000 mozna przesyta¢ rézne media za pomoca
standardowych przytaczy!

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

-

» DANE TECHNICZNE

Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola obecnosci czesci luznej
- Za pomocg indukcyjnego czujnika zblizeniowego

@ Mocowanie elementu zasilajacego
- bezposrednie potaczenie, bez ptyt adaptera

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

(6) Blokada
- reczna aktywacja
- automatyczna aktywacja za pomocg stacji do odtozenia

Blokada recznej aktywaciji (wybierana)
- zabezpieczenie przed niepozadanym poluzowaniem

Zintegrowany przepust powietrza
- Przepust powietrza i prézni
- mozliwe wysterowanie bezprzewodowe

Kotnierz montazowy wg EN
1SO 9409-1

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80

Masa manipulacyjna maks. Waga narzedzia maks. Przeniesienie energii
pneumatyczne
[kal [kal [Liczba]
13 5 4
16 7 4
20 10 4
29 12 4

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

< www.zimmer-group.pl
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR FWR40

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia%ywaé na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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2 Mr ﬂ My
10
8 4
6
—o— 10 m/s?
4 —e— 5 m/s?
’ 5™ Mr [Nm] 40
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 40
Fa [N] 1000
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
7;:|u
%EP ZASILANIE W ENERGIE PRZYLACZA/POZOSTALE

= é GVM5
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste <

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

E i Q TECHNIKA SENSOROWA 0

AFWR1-40-A
Stanowisko odkfadania

NJRO04-E2SK
o_/// Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

* NJ5-E2SK-01
/ Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk
e M8

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Masa manipulacyjna maks. [kg]

Waga narzedzia maks. [kg]

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy M5
Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [°]
Sita dokrecania [N]*

Moment dociagajacy [Nm]*

Cisnienie operacyjne dla przesytu energii [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
FWR40F-00-A
TK 40
18
5
4
170
opcjonalnie
0.6
0.02
0.03
0
0
1.8
1.3
50
3
-06..6
5..+80
0.95
IP44**
0.15

*Przestrzegad sity dociskania elementéw energiil

**tylko w stanie sprzezonym

FWR40L-00-A
TK 40

13

5

4

170
opcjonalnie

1.8
1.3

06..6
5..+80
1.19
P44~
0.22
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@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie elementu zasilajgcego
@ Gniazdo inicjatora
D Mocowanie (klient)
Zmieniacz narzedzia
Adapter

@ Tryb reczny / automatyczny

®

M5
h
@3

0.7 -Ring

= @ 5x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

—t

EmE
e |

FWR40F-00-A

38

FWR40L-00-A

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR FWR50

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia%ywaé na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kgl
16 4 ‘ Fa
14 Mr (" ﬁ My
12
10 ¢
8
6 —e— 10 m/s?
4 —e— 5m/s?
2 2,5 m/s?
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Fa [N] 1200
2 [kawatek] 2 [kawatek]
Sruba mocujaca O O-ring
C737903062 COR0060100
2 [kawatek]

O O-ring
COR0100100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

& é GVMS5
= Zigcze $rubowe proste

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

>

AFWR1-50-A
Stanowisko odkfadania

(=== s m—]
B e

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO04-E2SK
” Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

— NJ5-E2SK-01

Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk

e — M8

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Masa manipulacyjna maks. [kg]

Waga narzedzia maks. [kg]

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy M5
Przeptyw na element przenoszacy G1/8"
Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Doktadnosc¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajgca [N]

Sita rozdzielajgca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [°]
Sita dokrecania [N]*

Moment dociggajacy [Nm]*

Cisnienie operacyjne dla przesytu energii [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
FWR50F-00-A
TK 50
16
7
4
170
650
opcjonalnie
0.6
0.02
0.03
0
0
2.0
1.5
70
4
-06..6
5..+80
2.41
IP44**
0.26

*Przestrzegac sity dociskania elementéw energii!

**tylko w stanie sprzezonym

FWR50L-00-A
TK 50

16

7

4

170

650
opcjonalnie

2.0
1.5

06..6
5..+80
2.67
P44~
0.33

FWRS50F-00-A

2x M3x6
DIN 7379

75

PARE
I — X

——
S

31.5h )
435
¥
B
@4x M6J
DIN 912

FWR50L-00-A

4x M6x10 @
@D BH7X5 @

<10

2x M2 @
DIN 912

3.2

88.6

4x M5 @
DIN 912

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

D Mocowanie (klient)

Zmieniacz narzedzia

Adapter

@ Tryb reczny / automatyczny

@ o ()

0
o
- ﬁF*%
N L
[ee] .
5 PPN

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

————— =

T
4 N °
o =

0.7 -Ring

B @ ext

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

“e

FWR50F-00-A

——FWRS50L-00-A

TTPIE_ 18
!

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR FWR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

2 [kawatek]
Sruba mocujaca
C737903102

[kg]

20
18

16

14

12

10
8

6
4
2
0

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia%ywaé na zmieniacz narzedzi.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
4 Fa
Mr
(—5 ﬂ |\/|y
—e— 10 m/s?
—e— 5 m/s?
2,5 m/s?
Mr [Nm] 100
0 25 50 75 100 125 150 175 200225 250 275 300 [mm] My [Nm] 100
Fa [N] 1900

4 [kawatek]

g Sruba mocujaca
& F C0912025186

2 [kawatek]

O O-ring
COR0050100

2 [kawatek]

O O-ring
COR0100100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

P gy GVM5
= Ztacze $rubowe proste

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

WV1-8X8
K Ztacze skrecane katowo-wychylne

AFWR1-63-A
Stanowisko odkfadania

[SES s
B o>

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO4-E2SK
0_//’ Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0.3 m —

wtyk M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk

— NJ5-E2SK-01

e — M8

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Masa manipulacyjna maks. [kg]

Waga narzedzia maks. [kg]

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy M5
Przeptyw na element przenoszacy G1/8"
Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Doktadnosc¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajgca [N]

Sita rozdzielajgca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [°]
Sita dokrecania [N]*

Moment dociggajacy [Nm]*

Cisnienie operacyjne dla przesytu energii [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
FWRG63F-00-A
TK 63
20
10
4
170
650
opcjonalnie
1
0.02
0.03
0
0
2.2
1.5
100
5
-06..6
5..+80
5.98
IP44**
0.43

*Przestrzegac sity dociskania elementéw energii!

**tylko w stanie sprzezonym

FWR63L-00-A
TK 63

20

10

4

170

650
opcjonalnie

2.2
1.5

06..6
5..+80
7.25
P44~
0.57

FWR63F-00-A

2x M3x10
DIN 7379

63
®¢6H7XS \ ™ F002 Ben7

/—2x G1/8" @

I CE g
P Ol

-

ol
&y

105

FWR63L-00-A

4x M6x12 @
P 6H7x6 @

2x M3x10
DIN 7379

90

2x G1/8" @

2x M2
P N’—m DIN 912 @

[ T T T
@ @ 40H7 -

106

95°

4x M5

DIN 7984 @

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

D Mocowanie (klient)

Zmieniacz narzedzia

Adapter

@ Tryb reczny / automatyczny

0
o
- ﬁF*%
N L
[ee] .
5 PPN

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

f

————— =

I
AN °
0.7 -Ring

B @ ext

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

] 4 @
0 E] | —T——FWRB3F-00-A
< T
@ —T——FWR63L-00-A

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ZMIENIACZ NARZEDZIA

ROZMIAR FWR80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

>

Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
moga oddziatywac na zmieniacz narzedzi.

[kgl
30 .

25 |

20

‘Fa

C a3y
=

Mr

10 —o— 10 m/s?
—o— 5 m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 160
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] My [Nm] 160
Fa [N] 3200
» W ZAKRESIE DOSTAWY
2 [kawatek] 4 [kawatek]
Sruba mocujaca g Sruba mocujaca
C737903102 L l C0912025186
2 [kawatek] 2 [kawatek]
O O-ring O O-ring
COR0050100 COR0100100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

GVM5
Ztacze srubowe proste

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz
narzedzi mozna znalez¢ na stronie 62

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

AFWR1-80-A
Stanowisko odkfadania

[SES s
B o>

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJRO04-E2SK

o

wtyk M8

Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

i NJ5-E2SK-01
/ Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk
S — M8

www.zimmer-group.pl
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Masa manipulacyjna maks. [kg]

Waga narzedzia maks. [kg]

Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy M5
Przeptyw na element przenoszacy G1/8"
Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Doktadnosc¢ powtarzania w Z [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]

Sita spajajgca [N]

Sita rozdzielajgca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [°]
Sita dokrecania [N]*

Moment dociggajacy [Nm]*

Cisnienie operacyjne dla przesytu energii [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
FWR80F-00-A
TK 80
29
12
4
170
650
opcjonalnie
1
0.02
0.03
0
0
2.2
1.5
120
6
-06..6
5..+80
8.38
IP44**
0.52

*Przestrzegac sity dociskania elementéw energii!

**tylko w stanie sprzezonym

FWR80L-00-A
TK 80

29

12

4

170

650
opcjonalnie

2.2
1.5

06..6
5..+80
9.97
P44~
0.68

FWRB80F-00-A

56.5

|
AR
Var=<YaN
55
79

30°

®4XM8

DIN 912

FWR80L-00-A

80
$0.02 Y 8H7

2x M3x10
1ISO 7379
et
=1

8 +—1

®2x M5- 34

= o
4x M6

DIN 7984

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo inicjatora

D Mocowanie (klient)

Zmieniacz narzedzia

Adapter

@ Tryb reczny / automatyczny

)
=

-Ring
9] @ 12x1

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

————— =

I
AN °
0.7 -Ring

B @ ext

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od robota)

14
ondl
N

1 féﬁFWRBOF—OO—A

2 |
Mﬂ:ﬂ ———FWRBOL-00-A

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO
ZMIENIACZ NARZEDZI

n ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO ZMIENIACZ NARZEDZI 60 - 71
.:;ga Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi 62

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi

ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO
ZMIENIACZ NARZEDZI

» SCHEMAT POLACZEN HWR2031 / HWR2040 / HWR2050

WER1000 | || |—————
t——s 3 APWER1011
r——a r-a
L

WER1000 - r==3 | |—————
I 1,1 TAPWER1012
! 170

» SCHEMAT POLACZEN HWR63 / HWR80

WER1000 | || |————
L__s L. APWER1031

WER2000 | || |———
L__i t-3JAPWER2031
r——A r-a
g |

WER1000 | F==3 | |———
I 1, ! IAPWER1032
o
g |

WER2000 - :==3 | |——]
I 1, | IAPWER2032
P

» SCHEMAT POLACZEN WWR40 / WWR50

WER1000 _—
APWER1021

WER1000

APWER1022*

|
]

*w przypadku stosowania APWER1022, nalezy zastosowa¢ ZUB152474, aby méc korzystac z przytacza
powietrza 4 (mozliwe tylko WVM5).

62 www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» SCHEMAT POLACZEN WWR63 / WWR80

WER1000

APWER1031

WER2000

APWER2031

WER1000

APWER1032

WER2000

APWER2032

» SCHEMAT POLACZEN WWR100

n 1zpdzieu zoelualwz op BLIOSI)E | eluejisez Ajudwa|g

WER3000

WER3000

APWER3042

» SCHEMAT POLACZEN WWR125 / WWR160

WER3000

APWER3052

WER3000

APWER3054

63
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Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi

ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO
ZMIENIACZ NARZEDZI

» SCHEMAT POLACZEN WWR1160 / WWR1200

WER4000 | |
== g
Rl
WER3000 - :==3 | |——+«
i i, | 1APWER3062
a7
RE S
c==3 |1
[
: :->| 1
WERB000 | £==3 | |————
I i1 |APWER3064
I f’
E [
i
I I
L1

» SCHEMAT POLACZEN FWR40 / FWR50

=)

WER1000 | |

S

=)

I
WER1000 - +==3
I

S

Wyjatek: Nie mozna stosowa¢ WER1000FPL04-12-B lub WER1000LPL0O4-12-B!

» SCHEMAT POLACZEN FWR63 / FWR80

WER1000 | |
WER2000 | !

I
WER1000 | r==3

I I
WER2000 - £==3
P
L 4

Wyjatek: Nie mozna stosowac¢ urzadzeri WER2000FPL02-06-B lub WER1000LPL02-06-B!
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» WER1000 - ELEMENTY ZASILANIA

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Prad sygnatu

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potgczenia

Prad znamionowy [A]
Napiecie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

WER1000FSI04-00-B  WER1000LS104-00-B  WER1000FSI08-00-B WER1000LSI08-00-B WER1000FSI08-10-B WER1000LSI08-10-B
Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny  Czesc stata Element luzny
4 4 8 8 8 8

Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe - Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
3 3 2 2 1.5 1.5

60 60 30 30 30 30

M8 M8 M12 M12 M8 M8

Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo Gniazdo Kotek

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
IP54 IP54 P54 P54 P54 P54
WER1000FSI12-00-B  WER1000LSI12-:00-B  WER1000FSI20-05-B WER1000LSI20-05-B

Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny

12 12 20 20

Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe

1.5 1.5 3 3

30 30 60 60

M12 M12

Kotek Gniazdo Konfekcjonowane  Konfekcjonowane

Ztgcze okragte  Ztacze okragte  Koniec wolnej nici Koniec wolnej nici

IP54

IP54 P40

IP40

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Prad sygnatu przy podtaczeniu czujnika po stronie narzedzia

WER1000FSI08-00-B
Czes¢ stata

8

Styki sprezynowe
2

30

M12

Kotek

Ztacze okragte
IP54

WER1000FSI12-00-B  WER1000LSI04-15-B
Czesc stata Element luzny

12 2x4

Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
1.5 3

30 60

M12 M8

Kotek Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte
P54 P54

Nr katalogowy

Pasuje do

Transmisja danych

Rodzaj potaczenia

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

> Dane techniczne — Magistrala obiektowa

WER1000FIL01-00-B
Czesc stata
10-Link

Styki sprezynowe
M12

Kotek

Ztacze okragte
IP54

WER1000LIL01-00-B
Element luzny
10-Link

Styki sprezynowe
M12

Gniazdo

Ztgcze okragte
IP54

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba sprzegiet hydrokinetycznych
Gwint przytaczeniowy

Cisnienie robocze [bar]
Przeptyw na element przenoszacy
Typ ochrony wg IEC 60529

> Dane techniczne — Pneumatyczna

WER1000FPL02-12-B
Czes¢ stata

2

M5

-0.6..10

150

IP54

WER1000LPL02-12-B  WER1000FPL04-12-B
Element luzny  Czesc¢ stata

2 4

M5 M5

-0.6 ... 10 -0.6 ... 10

150 150

IP54 P54

WER1000LPLO04-12-B
Element luzny
4

M5
-0.6 ...
150
P54

10

Nr katalogowy

Pasuje do
Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Ochrona czesci statej

WER1000LLN00-00-B
Element luzny
P54

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi

66

ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO
ZMIENIACZ NARZEDZI

» WER1000 - PLYTY POSREDNICZACE

Nr katalogowy

Pasuje do
Strony zaciskow 1

Strony zaciskow 2
Liczba elementy zasilajace

» Dane techniczne

Nr katalogowy

Pasuje do

Strony zaciskow 1

Strony zaciskow 2
Liczba elementy zasilajace

APWER1011F APWER1011L APWER1012F APWER1012L
Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny
HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 /
HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 /
HWR2050 HWR2050 HWR2050 HWR2050
WER1000 WER1000 WER1000 WER1000

1 1 2 2
APWER1021 APWER1022 APWER1031 APWER1032

Czesc¢ stata /
element luzny

Czesc¢ stata /
element luzny

Czesc¢ stata /
element luzny

» WER1000 - PRZEWOD PASUJE DO CZESCI STALEJ

Czesc¢ stata /
element luzny

Nr katalogowy
Liczba stykéw
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersija [Typ]

Dtugos¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

Nr katalogowy
Liczba stykéw
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersija [Typ]

Dtugos¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

» WER1000 - PRZEWOD PASUJE DO ELEMENT LUZNY

Nr katalogowy
Liczba stykéw
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersija [Typ]

Dtugos¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

Nr katalogowy
Liczba stykéw
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersija [Typ]

Dtugosc¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

www.zimmer-group.pl

HWR63-B / HWR63-B /
WWR40-B / WWR40-B / HWR80-B / HWR80-B /
WWR50-B WWR50-B WWR63-B / WWR63-B /
WWR80-B WWR80-B
WER1000 WER1000 WER1000 WER1000
1 2 1 2
» Dane techniczne
KAG500B4 CSTEO01757 KAW500B4 CSTEO01758
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
Gniazdo E;)ng\l;c/);smec Gniazdo ggg\l;é;gmec
Proste Proste Katowe Katowe
5 5 5 5
P67 P67 P67 P67
KAG500IL CSTEO01751 CSTE01752 CSTE01753 CSTEO01754
5 8 12 8 12
M12-M12 M12 M12 M12 M12
Kolek / gniazdo Qniazdo/ ko- Qniazdo/ ko- Qniazdo/ ko- Qniazdo/ ko-
niec przewodu  niec przewodu niec przewodu  niec przewodu
Proste/proste  Proste Proste Katowe Katowe
5 5 5 5 5
IP67 P67 P67 P67 P67
» Dane techniczne
CSTEO01745 CSTEO01755 CSTE01748 CSTE01756
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
Kotek / koniec  Gniazdo / ko- Kotek / koniec  Gniazdo / ko-
przewodu niec przewodu przewodu niec przewodu
Proste Proste Katowe Katowe
2 2 2 2
P67 P67 P67 P67
CSTEO01746 CSTEO01747 KAG500IL CSTEO01749 CSTE01750
8 12 5 8 12
M12 M12 M12-M12 M12 M12
Kotek / koniec  Kotek / koniec Kotek / gniazdo Kotek / koniec  Kotek / koniec
przewodu przewodu przewodu przewodu
Proste Proste Proste/proste Katowe Katowe
2 2 5 2 2
IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» WER1000 - ZLACZE OKRAGLE PASUJE DO CZESCI STALEJ

» Dane techniczne
Nr katalogowy B8-G-4 CSTEO01048 B8-W-4 CSTEO01765

Liczba stykéw 4 8 4 8

Gwint przytaczeniowy M8 M12 M8 M12

Typ przytacza ;ﬂ?ﬁigg_ Gniazdo Przytacze Gniazdo
sku nozowego lutowane

Wersja [Typ] Proste Proste Katowe Katowe

Typ ochrony wg IEC 60529 P67 P67 IP67 IP67

» WER1000 - ZLACZE OKRAGLE PASUJE DO ELEMENT LUZNY

» Dane techniczne

Nr katalogowy S8-G-4 S$12-G-8 S8-W-4 S12-W-8
Liczba stykéw 4 8 4 8
Gwint przytaczeniowy M8 M12 M8 M12
Przytacze za. Przytacze za. Prayiacze I?rzy’racze '
Typ przytacza pomoca zaci- pomoca zaci- Srubowo-zaci-
. . lutowane
sku nozowego  sku nozowego skowe
Wersja [Typ] Proste Proste Katowe Katowe
Typ ochrony wg IEC 60529 P67 P67 P67 P67

» WER2000 - ELEMENTY ZASILANIA

» Dane techniczne — Prad sygnatu
Nr katalogowy WER2000FSI32-05-B  WER2000LSI32-05-B

Pasuje do Czesc¢ stata Element luzny
Liczba stykow 32 32

Rodzaj potaczenia Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
Prad znamionowy [A] 3 3

Napigcie robocze [V] 60 60

Typ przytacza Konfekcjonowane  Konfekcjonowane
Rodzaj przytaczenia Koniec wolnej nici Koniec wolnej nici
Typ ochrony wg IEC 60529 IP40 IP40

» Dane techniczne — Pneumatyczna

Nr katalogowy WER2000FPL01-03B  WER2000LPL01-03-B  WER2000FPL02-06-B WER2000LPL02-06-B WER2000FPL06-12-B  WER2000LPL06-12-B
Pasuje do Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny  Czesc stata Element luzny
Liczba sprzegiet hydrokinetycznych 1 1 2 2 6 6

Gwint przytaczeniowy G1/4" G1/4" G1/8" G1/8" M5 M5

Cisnienie robocze [bar] -0.6..10 -0.6 .. 10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10
Przeptyw na element przenoszacy 500 500 500 500 150 150

Typ ochrony wg IEC 60529 IP54 IP54 P54 P54 P54 P54

» WER2000 - PLYTY POSREDNICZACE

» Dane techniczne
Nr katalogowy APWER2021 APWER2031 APWER2032

Czesc stata / Czesc stata / Czesc stata /

elementluzny  elementluzny  element luzny
HWR63-B / HWR63-B /

WWR40-B / HWR80-B / HWR80-B /

Pasuje do

Strony zaciskow 1

WWR50-B WWR63-B / WWR63-B /
WWR80-B WWR80-B
Strony zaciskow 2 WER2000 WER2000 WER2000
Liczba elementy zasilajace 1 1 2
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ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO
ZMIENIACZ NARZEDZI

» WER3000 - ELEMENTY ZASILANIA

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Prad obciazenia

|

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napiecie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

WER3000FLA01-00-A WER3000LLA01-00-A WER3000FLA06-00 WER3000LLA06-00 WER3000FLA08-00 WER3000LLA08-00

Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny  Czesc stata Element luzny

1 1 GHPIE GHPIE (3+PE)/ 4 (3+PE)/ 4

Ztacze wtykane Ztacze wtykane Ztacze wtykane Zigcze wtykane Ztgcze witykane Zigcze wtykane

140 140 15 15 15/6 15/6

58 58 630 630 630/125 630/125

M8 M8 M23 M23 M23 M23

Kotek Kotek Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo

Koncowka kabla Koncowka kabla Ztacze okragte — Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
P54 P54 P54 P54

> Dane techniczne — Prad sygnatu

WER3000FSI12-00 WER3000LSI12-00 WER3000FSI12-09-A WER3000LSI12-09-A

Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny

12 12 12 12

Ztacze wtykane  Ztacze wtykane  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe

6 6 3 3

150 150 60 60

M23 M23 M23 M23

Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztgcze okragte

IP54 IP54 P54 IP54

WER3000FSI19-00 WER3000LSI19-00 WER3000FSI19-09-A WER3000LSI19-09-A

Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny

19 19 19 19

Ztacze wtykane  Ztacze wtykane  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe

6 6 3 3

63 63 60 60

M23 M23 M23 M23

Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztgcze okragte

IP54 P54 P54 P54

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykow

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Prad sygnatowy z ekranowaniem
WER3000FSI11-20-A WER3000LSI11-20-A WER3000FSI11-21-A  WER3000LSI11-21-A

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

www.zimmer-group.pl

Czesc¢ stata Element luzny  Czes¢ stata Element luzny
11+1 11+1 11+1 11+1

Ztacze wtykane Ztacze wtykane  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
6 6 3 3

150 150 60 60

M23 M23 M23 M23

Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztgcze okragte
P54 P54 P54 P54
WER3000FSI18-20-A WER3000LSI18-20-A WER3000FSI18-21-A WER3000LSI18-21-A
Czesc¢ stata Element luzny — Czes¢ stata Element luzny
18+1 18+1 18+1 18+1

Ztacze wtykane Ztacze wtykane  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
6 6 3 3

63 63 60 60

M23 M23 M23 M23

Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztgcze okragte
P54 P54 P54 P54

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]

Napigcie robocze [V]

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia
Podtaczenie techniki sensorowej
Typ ochrony wg IEC 60529

> Dane techniczne — Prad sygnatu i opcje potaczen dla czujnikéw WWR / Kodowanie narzedzi

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]

Napiecie robocze [V]

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia
Podtgczenie techniki sensorowe;j
Typ ochrony wg IEC 60529

WER3000FSI14-01-A WER3000FSI14-02-A WER3000LSI19-00 WER3000LSI13-11-A
Czesc stata Czesc stata Element luzny  Element luzny
14+5 czujniki 14+5 czujniki 19 13+6

Ztacze wtykane Zigcze wtykane Ztacze wtykane Zigcze wtykane
6 6 6 6

63 63 63 63

M23 M23 M23 M23

Kotek Kotek Gniazdo Gniazdo

Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
Z lewej Z prawej Nie

IP54 IP54 P54 P54
WER3000FSI14-16-A WER3000FSI14-17-A WER3000LSI19-09-A WER3000LSI13-26-A
Czesc¢ stata Czes¢ stata Element luzny  Element luzny
14+5 czujniki 14+5 czujniki 19 13+6

Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
3 3 3 3

60 60 60 60

M23 M23 M23 M23

Kotek Kotek Gniazdo Gniazdo

Ztgcze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
Z lewej Z prawej

IP54 IP54 P54 P54

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potgczenia

Prad znamionowy [A]
Napiecie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Prad sygnatu przy podtaczeniu czujnika po stronie narzedzia

Nr katalogowy

Pasuje do

Transmisja danych

Rodzaj potaczenia

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

Nr katalogowy

Pasuje do
Predkos¢ przesytu danych

Transmisja danych

Rodzaj potaczenia

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

WER3000FSI12-00 WER3000LSI04-14-A WER3000LSI08-14-A WER3000FSI12-09-A WER3000LSI04-15-A WER3000LSI08-15-A
Czesc stata Element luzny  Element luzny  Czes$¢ stata Element luzny  Element luzny
12 4x3 4x4 12 4x3 4x4
Ztacze wtykane Ztacze wtykane Ztgcze wtykane  Stykisprezynowe  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
6 3 3 3 3 3
150 60 60 60 60 60
M23 M8 M8 M23 M8 M8
Kotek Gniazdo Gniazdo Kotek Gniazdo Gniazdo
Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
IP54 P54 P54 P54 P54 P54

> Dane techniczne — Magistrala obiektowa
WER3000FIL01-00 WERS3000LIL01-00 WER3000FIL01-09-A WER3000LIL01-09-A
Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny
10-Link 10-Link |O-Link |O-Link
Ztacze wtykane  Ztacze wtykane  Styki sprezynowe  Styki sprezynowe
M12 M12 M12 M12
Kotek Gniazdo Kotek Gniazdo
Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
P54 P54 P54 P54
WER3000FPN01-00 WER3000LPNO01-00 WER3000FPNO01-09-A WER3000LPN01-09-A WER3000FPB01-00 WER3000LPB01-00
Czesc¢ stata Element luzny  Czes¢ stata Element luzny  Czes¢ stata Element luzny
100 100 100 100 12 12
ol Etverner sl Etvemet sl Elvomer sial Elomer | FIOTUS Profous

Styki sprezy- Styki sprezy-

Ztacze wtykane Ztacze wtykane no{/ve prezy no>\//ve prezy Ztacze wtykane Ztacze wtykane
M12 M12 M12 M12 M12 M12
Gniazdo Gniazdo Gniazdo Gniazdo Kotek Gniazdo
Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte  Ztacze okragte
IP54 IP54 P54 P54 P54 P54

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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ELEMENTY ZASILANIA | AKCESORIA DO

ZMIENIACZ NARZEDZI

» Dane techniczne — Pneumatyczna

Nr katalogowy

WER3000FPL01-04 WERS3000LPL01-04 WER3000FPL02-03

WER3000LPL02-03 WER3000FPL04-06-A WER3000LPLO04-06-A

Pasuje do Czesc stata Element luzny = Czesc¢ stata Element luzny  Czesc stata Element luzny
Liczba sprzegiet hydrokinetycznych 1 1 2 2 4 4
Gwint przytaczeniowy G3/8" G3/8" G1/4" G1/4" G1/8" G1/8"
Cisnienie robocze [bar] -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10 -0.6..10
Przeptyw na element przenoszacy 1100 1100 750 750 270 270
Typ ochrony wg IEC 60529 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

» Dane techniczne — Ochrona czesci statej
Nr katalogowy WER3000LLN00-00-A
Pasuje do Element luzny
Typ ochrony wg IEC 60529 IP54

» WER3000 - PLYTY POSREDNICZACE

» Dane techniczne
Nr katalogowy APWER3041 APWER3042 APWER3052 APWER3054 APWER3062 APWER3064
Pasuje do Czesc sta’fa} / Czesc sta’ra, / Czesc sta’@/ Czesce sta’rg/ Czese sta’ra}/ Czese sta’ra} /

elementluzny  elementluzny elementluzny elementluzny elementluzny element luzny

Strony zaciskow 1 WWR1008  wwRicos  \WRIENE/ NRTZSE/WRTIE0/ AT TE0/
Strony zaciskéw 2 WERS3000 WERS3000 WERS000 WERS000 WERS3000 WERS3000
Liczba elementy zasilajace 1 2 2 4 2 4

» WER3000 - PRZEWOD PASUJE DO CZESCI STALEJ

Nr katalogowy

Liczba stykéw

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersija [Typ]

Dtugos¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne
KAG500IL
5
M12-M12
Kotek / gniazdo
Proste/proste
5
P67

» WER3000 - PRZEWOD PASUJE DO ELEMENT LUZNY

Nr katalogowy
Liczba stykéw
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersja [Typ]

Dtugos¢ przewodu [m]

Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne

CSTEO01745 KAG500IL

4 5

M8 M12-M12
Kotek / koniec Kotek / gniazdo
przewodu

Proste Proste/proste

2 5

P67 P67

CSTEO01748
4
M8

Kotek / koniec

przewodu
Katowe

2

P67

» WER3000 - ZLACZE OKRAGLE PASUJE DO CZESCI STALEJ

Nr katalogowy

Liczba stykéw

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersja [Typ]

Typ ochrony wg IEC 60529

www.zimmer-group.pl

» Dane techniczne

RSTVLM23G06B-B  RSTVLM23W06B-B RSTVLM23G08B-B RSTVLM23W08B-B

6 6

M23 M23
Gniazdo Gniazdo
Proste Katowe
P67 P67

8

M23
Gniazdo
Proste
IP67

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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M23
Gniazdo
Katowe
P67



Nr katalogowy

Liczba stykéw

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersja [Typ]

Typ ochrony wg IEC 60529

» WER3000 - ZLACZE OKRAGLE PASUJE DO ELEMENT LUZNY

Nr katalogowy

Liczba stykéw

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersja [Typ]

Typ ochrony wg IEC 60529

Nr katalogowy

Liczba stykow

Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Wersja [Typ]

Typ ochrony wg IEC 60529

» WER4000 - ELEMENTY ZASILANIA

Nr katalogowy

Pasuje do

Liczba stykow

Rodzaj potaczenia

Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy

Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

RSTVSM23G12B-B RSTVSM23W12B-B RSTVSM23G19B-B RSTVSM23W19B-B CSTEO01156 CSTEO01157
12 12 19 19 4 4
M23 M23 M23 M23 M12 M12
Gniazdo Gniazdo Gniazdo Gniazdo Kotek Kotek
Proste Katowe Proste Katowe Proste Katowe
P67 P67 P67 P67 IP67 IP67

» Dane techniczne
RSTVLM23G06S-B RSTVLM23W06S-B RSTVLM23G08S-B RSTVLM23W08S-B
6 6 8 8
M23 M23 M23 M23
Kotek Kotek Kotek Kotek
Proste Katowe Proste Katowe
P67 P67 P67 P67
RSTVSM23G12S-B RSTVSM23W12S-B RSTVSM23G19S-B RSTVSM23W19S-B CSTEO01156 CSTE01157
12 12 19 19 4 4
M23 M23 M23 M23 M12 M12
Kotek Kotek Kotek Kotek Kotek Kotek
Proste Katowe Proste Katowe Proste Katowe
P67 P67 P67 P67 P67 P67

» Dane techniczne — Prad obciazenia
WER3000FLA08-00 WER3000LLA08-00 WER4000FLA03-05-A WER4000LLA03-05-A
Czesc¢ stata Element luzny  Czes¢ stata Element luzny
(3+PE)/ 4 (3+PE)/ 4 3 3
Ztgcze wtykane Ztacze wtykane Ztgcze wtykane Ziacze wtykane
15/6 15/6 150 150
630/125 630/125 630 630
M23 M23
Kotek Gniazdo Konfekcjonowane  Konfekcjonowane

Ztacze okragte
P54

Ztacze okragte
IP54

Koniec wolnej nici

Koniec wolnej nici

Nr katalogowy
Pasuje do
Liczba sprzegiet hydrokinetycznych

Gwint przytaczeniowy

Cisnienie robocze [bar]

Przeptyw na element przenoszacy
Typ ochrony wg IEC 60529

» Dane techniczne — Pneumatyczna
WER4000FPL06-06-A WER4000LPL06-06-A WER4000FPL15-12-A

Czesc stata
6

G1/8"
-0.6..10
500

P54

Element luzny
6

G1/8"
-0.6..10

500

P54

Czesc stata
1[5

M5
-0.6..10
150

P54

WER4000LPL15-12-A
Element luzny
ill5)

M5

-0.6..10

150

P54

Elementy zasilania i akcesoria do zmieniacz narzedzi

» Dane techniczne — Hydrokinetyczne

WER4000FFLO01-13-A  WER4000LFL01-13-A  WER4000FFL02-13-A WER4000LFL02-13-A WER4000FFL04-13-A  WER4000LFL04-13-A

Nr katalogowy

Pasuje do Czesc stata Element luzny  Czesc¢ stata Element luzny  Czesc stata Element luzny
Liczba sprzegiet hydrokinetycznych 1 1 2 2 4 4

Gwint przytaczeniowy G1/2" G1/2" G1/2" G1/2" G1/2" G1/2"
Cisnienie robocze maks. [bar] 250 250 250 250 250 250

Przeptyw na element przenoszacy maks. 25 25 25 25 25 25

Typ ochrony wg IEC 60529 IP54 IP54 P54 P54 P54 P54
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ROZDZIELACZE OBROTOWE

SERIA DVR

> ZALETY PRODUKTU

» Kompaktowy uktad przenoszenia mediow

Ten zespdt prowadzenia mediow eliminuje ryzyko pek-
niecia przewodu i nieokreslonych niekorzystnych kontu-
row spowodowanych przez przewody zasilajgce.

Ptaska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

Ztote styki

Umozliwiajg elastycznosc¢ przenoszenia przy zapewnie-
niu bezpieczenstwa procesu: od prgdu o niskim napieciu
i matym natezeniu po napiecie do 250 woltdéw i natezenie
do 6 amperdw.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Ogranicznik momentu obrotowego
- Podparcie wirnika przy ruchu obrotowym

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka
- Stal azotowana

Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Bezposrednie potaczenie doptywu powietrza
- Do typoszeregu WWR

System sprezyn
- Od DVR63 podwajnie przylegajace
@ Pierscien slizgowy
- Powtoka z twardego ztota
- Mozliwos$¢ transmisji pradu o niskim napieciu i matym natezeniu

Do 8 zintegrowanych przepustow powietrza
- Do bezprzewodowego przeprowadzania sprezonego powietrza
- Nie trzeba obracac pakietu przewoddéw

maks. 12-biegunowe przenoszenie energii
- Do bezprzewodowej transmisji sygnatéw
- Przewody nie sg obcigzane przez skrecanie

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii pneumatyczne Przeniesienie energii elektryczne
[Liczba]
DVR40 TK 40 4 4-biegunowe
DVR50 TK 50 4 4-biegunowe
DVR63 TK 63 6 6-biegunowe
DVR80 TK 80 6 6-biegunowe
DVR100 TK 100 4/8 8-biegunowe
DVR125 TK 125 4/8 12-biegunowe
DVR160 TK 160 4/8 12-biegunowe

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl 75
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR40

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
25
20 ¢
15
10 —o— 10 m/s?
5 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
. Mr [Nm] 60
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
» W ZAKRESIE DOSTAWY
4 [kawatek] 4 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& l C7984060129 COR0025100
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE
KAG500S4 0

P -9 GVM5 EC R
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste

Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — wtyk M8

WVM5 ’
K Ztacze skrecane katowo-wychylne /’

KAW500B4
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500S4 @
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — wtyk M8

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE //-'
me— KAG500B4 &>
// Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo o /0
M8

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]*
Przeniesienie energii elektryczne

Prad maks. [A]

Napigcie maks. [V]

Maksymalne przyspieszenie [m/s?]
Maksymalne obroty

Maksymalne obroty [°/s]

Bicie promieniowe +/- [mm]

Bicie osiowe+/- [mm]

Staty moment obrotowy [Nm]

Moment obrotowy odkrecania [Nm]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

*Mozliwa préznia

» Dane techniczne
DVR4014
TK 40
4
4-biegunowe
3
24
22
120
720
0.02
0.02

1.5

10
5..+80
0.7
IP40
0.2

DIN 7984

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

S

>—U—E

-X

Adapter

A4 \ > 4

12 |3 |4
),

Y, LT,

-X

Obtozenie PIN-6w

s 7]
s
f@ ®

-Ring
L 07 @2.5x1

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR50

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kgl
25
20 ¢
15 §
10 —o— 10 m/s?
5 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
. Mr [Nm] 60
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
» W ZAKRESIE DOSTAWY
4 [kawatek] 4 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& ' C7984060129 COR0025100
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE
KAG500S4 .0

P -9 GVM5 EC R
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste

Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — wtyk M8

WVM5 ’
K Ztacze skrecane katowo-wychylne /’

KAW500B4
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500S4 @
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — wtyk M8

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE //-'
me— KAG500B4 &>
// Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo o /0
M8

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]*
Przeniesienie energii elektryczne

Prad maks. [A]

Napigcie maks. [V]

Maksymalne przyspieszenie [m/s?]
Maksymalne obroty

Maksymalne obroty [°/s]

Bicie promieniowe +/- [mm]

Bicie osiowe+/- [mm]

Staty moment obrotowy [Nm]

Moment obrotowy odkrecania [Nm]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

*Mozliwa préznia

» Dane techniczne
DVR5014
TK 50
4
4-biegunowe
3
24
22
120
720
0.02
0.02

1.5

10
5..+80
8.1
IP40
0.6

@ 4x M6

DIN 7984

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

S

>—U—E

-X

Adapter

A4 \ > 4

12 |3 |4
),

Y, LT,

-X

Obtozenie PIN-6w

s 7]
s
f@ ®

-Ring
L 07 @2.5x1

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa

[kg]
80 |
70 |
60

50 ¢
40
30 —e— 10 m/s?

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.

» W ZAKRESIE DOSTAWY
4 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
& F C7984060129

20 o 5M/S2
2’ 2
° o™ My [Nm] 300
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275300 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500

6 [kawatek]

O O-ring
COR0030100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

P é GVM5
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste

ZASILANIE W ENERGIE

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl
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» Dane techniczne

Nr katalogowy DVR63I16

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]* | 6
Przeniesienie energii elektryczne 6-biegunowe
Prad maks. [A] 6
Napigcie maks. [V] 250
Maksymalne przyspieszenie [m/s?] 22
Maksymalne obroty 120
Maksymalne obroty [°/s] 720
Bicie promieniowe +/- [mm] 0.03
Bicie osiowe+/- [mm] 0.03
Staty moment obrotowy [Nm] 2
Moment obrotowy odkrecania [Nm] 3
Cisnienie robocze maks. [bar] 10
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 10.5
Typ ochrony wg IEC 60529 P64
Masa [kg] 1.2
*Mozliwa préznia
@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie od strony narzedzia
80h8 @ Ogranicznik momentu obrotowego

4x90°

63
+0.02 P 6H7

=

= =]
| <

6H7x8 @

4x M6
DIN 7984

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

Adapter

Obtozenie PIN-6w

1Y%

m
Q
O-Ring

el 07 @3x1

M3ﬁj

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE

ROZMIAR DVR80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» W ZAKRESIE DOSTAWY

Ao

6 [kawatek]

C7984080169

Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym

P Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kg]

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
moga oddziatywac¢ na rozdzielacz obrotowy.

80 |
70 |
60
50
40
30 —o— 10 m/s? Fal
20 —o— 5 m/s?
2,5 m/s?
° ™ Mr INm] 300
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500
6 [kawatek]
O O-ring
COR0030100

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

GVM5
Ztacze srubowe proste

WVM5

&%

ZASILANIE W ENERGIE

Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

DVR80I16
Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 80
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]* | 6
Przeniesienie energii elektryczne 6-biegunowe
Prad maks. [A] 6
Napigcie maks. [V] 250
Maksymalne przyspieszenie [m/s?] 22
Maksymalne obroty 120
Maksymalne obroty [°/s] 720
Bicie promieniowe +/- [mm] 0.03
Bicie osiowe+/- [mm] 0.03
Staty moment obrotowy [Nm] 2
Moment obrotowy odkrecania [Nm] 3
Cisnienie robocze maks. [bar] 10
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 27
Typ ochrony wg IEC 60529 P64
Masa [kg] 2
*Mozliwa préznia
@ Mocowanie (od strony robota)
@ 100n8 @ Zintegrowany przepust powietrza
50 Mocowanie od strony narzedzia
£0.02 g8H7 @ Ogranicznik momentu obrotowego
@70 Elektryczne przeniesienie energii od strony

——6x M3 @
/6)( M8x10 @
8H7x8 @

40

6.3

robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

Adapter

Obtozenie PIN-6w

1Y%

M3ﬁj

m
Q
O-Ring

el 07 @3x1

+0.02 28H7

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR100

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
|
140
120
100
80 |
60 —— 10 m/s? Fal
40 —o— 5m/s?
20 2,5 m/s?
. Mr [Nm] 500
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm] My [Nm] 500
Fa [N] 2100
6 [kawatek] 4 [kawatek]
g Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& ’ C0912080169 COR0070150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

- é GV1-8X8
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste

ZASILANIE W ENERGIE

WV1-8X8
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

DVR10014 DVR10018
Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 100 TK 100
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]* | 4 8
Przeniesienie energii elektryczne 8-biegunowe 8-biegunowe
Prad maks. [A] 6 6
Napigcie maks. [V] 250 250
Maksymalne przyspieszenie [m/s?] 20 20
Maksymalne obroty 100 100
Maksymalne obroty [°/s] 600 600
Bicie promieniowe +/- [mm] 0.04 0.04
Bicie osiowe+/- [mm] 0.04 0.04
Staty moment obrotowy [Nm] 2 4
Moment obrotowy odkrecania [Nm] 4 6
Cisnienie robocze maks. [bar] 10 10
Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 86 100
Typ ochrony wg IEC 60529 P64 P64
Masa [kg] 3.8 4.5
*Mozliwa préznia
12508 @ Mocowanie (od strony robota)
proTe 1008H7 @ Zintegrowany przepust powietrza

@) sxcve f——@%

4.5

X_>E

d 8888

ST xTOT@ 6

12

U
82

(3) sxave L—M—J ©

é@@szi

D 8H7x8 @

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

>—U_E)7

Adapter

A4 O P

If‘ %%FG
P, ¥ F

-
°

Obtozenie PIN-6w

% ®

N

I
2 k g
) < ]

=
-Ri
1.2 (Z)7xl1n.g

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

@ 4xG1/8"

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[ka]
300 |
250
200
150
100 —o— 10 m/s? Fal
—o— 5 m/s?
50 2,5 m/s?
. Mr [Nm] 900
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm] 900
Fa [N] 7000
6 [kawatek] 4 [kawatek]
g Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& ' C7984100209 COR0070150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

- é GV1-8X8
ﬁ‘ Ztacze $rubowe proste

ZASILANIE W ENERGIE

WV1-8X8
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]*
Przeniesienie energii elektryczne

Prad maks. [A]

Napigcie maks. [V]

Maksymalne przyspieszenie [m/s?]
Maksymalne obroty

Maksymalne obroty [°/s]

Bicie promieniowe +/- [mm]

Bicie osiowe+/- [mm]

Staty moment obrotowy [Nm]

Moment obrotowy odkrecania [Nm]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

*Mozliwa préznia

» Dane techniczne
DVR12514
TK 125
4
12-biegunowe
6
250
20
100
600
0.05
0.05

10
5..+80
220
IP64
5.9

DVR125I18
TK 125

8
12-biegunowe
6

250

20

100

600

0.05

0.05

5

6

10
5..+80
225

P64

@ 160h8

125

+0.02 10H7

@ 8x G1/8" r__gé__wow @

45

@ MET—_ ‘

@
@
12

82

N ECY

6x M10 @

DIN 7984

@ 1or7x12 (1)

+0.02 10H7

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia
S s

Adapter
XP%FE%%%PF%H%“WG
i Ve B o 1o 11 ¥ 2.9.1

PO PR P P P PO PP T EPR IR PR

X J“

2

>—
> T

x 1

Obtozenie PIN-6w

Q( ®

A

b i
2 & ;
(S <| [

=
O-Ri
12 gras

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

12

@ 4xG1/8"

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddziatywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kal
300 |
250
200
150
100 —e— 10 m/s? Fal
—o— 5 m/s?
50 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 900
0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm] My [Nm] 900
Fa [N] 7000
6 [kawatek] 4 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& ’ C7984100209 COR0070150

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

ZASILANIE W ENERGIE

& % GV1-8X8 WV1-8X8
ﬂ‘ Ztacze srubowe proste - Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]*
Przeniesienie energii elektryczne

Prad maks. [A]

Napigcie maks. [V]

Maksymalne przyspieszenie [m/s?]
Maksymalne obroty

Maksymalne obroty [°/s]

Bicie promieniowe +/- [mm]

Bicie osiowe+/- [mm]

Staty moment obrotowy [Nm]

Moment obrotowy odkrecania [Nm]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

*Mozliwa préznia

» Dane techniczne
DVR16014
TK 160
4
12-biegunowe
6
250
20
100
600
0.05
0.05

10
5..+80
480
IP64

9.1

DVR160I8
TK 160

8
12-biegunowe
6

250

20

100

600

0.05

0.05

5

6

10
5..+80
580

P64

11

@ 200h8

@ Mocowanie (od strony robota)

T 1601 - @ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

3x24° Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos$¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia

S 4

Adapter
XP%FE%%%PF%H%“WH
i Ve B o 1o 11 ¥ 2.9.1

PO PR P P P PO PP T EPR IR PR

135

X J“

2

>—
> T

x 1

Obtozenie PIN-6w

Q( ®

A

b i
2 & ;
(S <| [

=
O-Ri
12 gras

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

T

@ 8x G1/8"

6x M10 @

DIN 7984

B 1oH7x12(1)

300

@ =ove E

g ®: 3 & &1 | )
g & ®: & &

18

002 Q10H7 ' @ axaye
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
SERIA DVR1000

> ZALETY PRODUKTU

» Rozdzielacz obrotowy z przemystowa siecig Ethernet

Zintegrowany pierscien slizgowy umozliwia bezpieczne
dla procesu zastosowanie przysztosciowej przemystowej

sieci Ethernet w maszynie.
» 8 zintegrowanych przepustow powietrza

Redukcja zuzycia do minimum i eliminacja niezdefinio-
wanych niekorzystnych konturéw pakietu przewodow
miekkich w celu efektywniejszego wykorzystania prze-
strzeni konstrukcyjnej maszyny.

» Podwodjne tozyskowanie

Zintegrowane tozyska watkowe zapewniajg duzg sztyw-
nos¢ i umozliwiajg prace robota z wiekszg dynamika,
zwiekszajgcg czasy taktowania.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» SCHEMAT PRZYLACZENIOWY

DVR1125PB DVR1125PN

IEEREEE R ) M o |

[
A
o] < o m 4] wn e

L

GNYE

SHIELD

BK

WH
SHIELD
WHOG
0G
WHGN
GN

-l

unotcupied

|

GNYE
15*
52
52
SHIELD
BK
Prafibus ~
Ethernet
Ethernet -
Ethernet
GN
Efhernet

0G
WHGN

||
T
3] ]
|
I
|

B U
|

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii pneumatyczne Przeniesienie energii elektryczne

Rozmiar [Liczba]
DVR1125 TK 125 8 4-biegunowe + PE

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR1125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kgl

300
250

200

150

> W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek] 8 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym O O-ring
& ’ C7984100209 COR0070150

100 —o— 10 m/s? Fa I
—o— 5 m/s?
50 2,6 m/s?
o Mr [Nm]
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm]
Fa [N]

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.

1 [kawatek]

O O-ring 145 x 2,5
COR1450250

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE ZASILANIE W ENERGIE

- é GV1-8X8 WV1-8X8
Q“ Ztacze srubowe proste I Ztacze skrecane katowo-wychylne

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO DVR1125PB

PRZYLACZA/POZOSTALE

RSTVLM17G07B-B
Ztacze okragte proste - gniazdo M17

PRZYLACZA/POZOSTALE

RSTVLM17G07S-B
Ztacze okragte proste - wtyk M17

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO DVR1125PN

PRZYLACZA/POZOSTALE PRZYLACZA/POZOSTALE

3 2
) CSTE01156 @ RSTVLM17G07B-B
N / Ztgcze proste - wtyk M12 | Ztacze okragte proste - gniazdo M17
4 1

RSTVLM17G07S-B

CSTE01157 @
Ztgcze katowe - wtyk M12 Ztacze okragte proste - wtyk M17

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]
Przeptyw na element przenoszacy
Protokét magistrali

Predkos¢ przesytu danych

Przytacze fieldbus 53

Przytacze fieldbus 54

Przeniesienie energii elektryczne
Przytacze zasilania 19

Podtaczenie zasilania 20

Prad maks. [A]

Napiecie maks. [V]

Maksymalne przyspieszenie [m/s?]
Maksymalne obroty

Maksymalne obroty [°/s]

Bicie promieniowe +/- [mm]

Bicie osiowe+t/- [mm]

Staty moment obrotowy [Nm]
Moment obrotowy odkrecania [Nm]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
DVR1125PB
TK 125
8
290
Profibus
12
Wtyk, M12, 5-pinowy, kod B
Gniazdo, M12, 5-pinowe, kod B
4-biegunowe + PE
Sworzen, M17, 7-pinowy
Gniazdo, M17, 7-pinowe
9
250
20
100
600
0.05
0.05
4
5
10
5..+80
370
P64
8.5

DVR1125PN

TK 125

8

290

Przemystowa sie¢ Ethernet
100

Gniazdo, M12, 4-pinowe, kod D
Gniazdo, M12, 4-pinowe, kod D
4-biegunowe + PE
Sworzen, M17, 7-pinowy
Gniazdo, M17, 7-pinowe

9

250

20

100

600

0.05

0.05

4

5

10

5..+80

370

P64

8.5

164h8

125
+0.02 10H7

| —8x MG@
@ 10H7x11 @

D
40.02 610H7

DIN7984 @

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza
Mocowanie od strony narzedzia
Ogranicznik momentu obrotowego

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Okno montazowe

@ Zmieniacz narzedzia

Adapter

@ Magistrala obiektowa od strony robota

@ Magistrala obiektowa od strony narzedzia

N/ 1

210
)
14

@5

O-Ring
1.2 @7x1.5

Bezprzewodowy przepust powie-
trza (od strony narzedzia)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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UKLADY WYROWNANIA OSI
PRZEGLAD SERII

n UKLADY WYROWNANIA OSI et

. Seria FGR 96
. Seria XYR1000 102

. Seria ZR1000 120

. Seria ARP 138

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Seria FGR / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

96

UKLADY WYROWNANIA OSI

SERIA FGR

> ZALETY PRODUKTU

» Proces taczenia bez najmniejszych oporow

Lekkos¢ poruszania sie umozliwia przeprowadzenie w
krotkim czasie nawet najdelikatniejszych procesow tacze-
nia.

Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu

tatwe wysterowanie i zmniejszone nakfady na uktadanie
przewodow.

Mozliwo$¢é mocowania centrycznego i mimosrodo-
wego

Aby uzyskac optymalny przebieg procesu, mozna w za-
leznosci od wymagan zacisnac albo centrycznie zabloko-
wac pozycje wyrownawcza.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

» Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Doprowadzanie energii
- Centrowanie

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka

Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Naped — zacisk mimosrodowy
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu z tarcza cierng
Centrowanie napedu

- Trzy sitowniki pneumatyczne o pojedynczym dziataniu z ttokiem
stozkowym w odstepie 120°

@ Doprowadzanie energii
- Zacisk mimosrodowy

Przeniesienie sity
- Bezposrednio i z niewielkimi stratami za pomoca stozka/tarczy
ciernej

Uktad wyréwnujacy
- Bezsitowe wyrdwnywanie niedoktadnosci pozycji
- Skok wyréwnawczy do +/- 4 mm skoku

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Sita utrzymujaca wycentrowana Sita utrzymujaca decentrowana
Rozmiar [N] [N]
FGR1040 TK 40 120 50
FGR1050 TK 50 250 140

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR FGR1040

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyiny w zaleznosci od

X
kel przyspieszenia i ramienia dzwigni

o~ nw s o~ ®od

—e— 10 m/s?
— 5 m/s?

2,5 m/s?

0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana
sitg utrzymujaca

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od

X
kel przyspieszenia i ramienia dzwigni
4.

5t
>My 2 |
\ J —— 10 m/s?
1 —— 5m/s?
2,5 m/s?
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]
Mr [Nm] 5
My [Nm] 10
Fa [N] 1000

» W ZAKRESIE DOSTAWY

Ao

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

4 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C7984060129

ZASILANIE W ENERGIE

)2

GV1-8X8
Ztgcze srubowe proste

&

P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca

| Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od
przyspieszenia i ramienia dzwigni

0 20

X

—e— 10 m/s?
——5m/s?

2,5m/s?

c—=- N w s o~ ®od

40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

> Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od
przyspieszenia i ramienia dzwigni

| i
15

K

05

[kal
2

—— 10 m/s?
——5m/s?

2,5 m/s?

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

ZASILANIE W ENERGIE

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» Dane techniczne

Nr katalogowy FGR1040

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Kat skrecenia maks. [°]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]

Sita utrzymujaca decentrowana [N]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

TK 40
2

12
120
50

51.5

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie od strony narzedzia
@ Wyréwnanie pozycji
Ptytka posredniczaca
@ Mocowanie ptytki posredniej
@ Przytacze powietrza (zacisk mimosrodowy)
Przytacze powietrza (centrowanie)

6x M6x6
DIN914 @

4O

3.5

+0.02 QBH7

DIN7984

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar FGR1050 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR FGR1050

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang

sitg utrzymujaca
kal Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od
przyspieszenia i ramienia dzwigni
14 |
12 =
10 i
8 n

—e— 10 m/s?
5 m/s?

2 2,5 m/s?

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana
sitg utrzymujaca

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od

przyspieszenia i ramienia dzwigni

|

I "
44

[ka]
5

34
s
2 —e— 10 m/s2
1 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]
Mr [Nm] 6
My [Nm] 13
Fa[N] 1000

» W ZAKRESIE DOSTAWY

Ao

4 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C0912060149

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

)2

GV1-8X8
Ztgcze srubowe proste

&

P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyiny w zaleznosci od

X
KL yspieszenia i ramienia Gzwigni
14 |
? -
10
8 =

~
—e— 10 m/s?

4 | —o— 5m/s?

, ﬁ_“’_\‘\‘\“_‘_—‘.—< 2,5 m/s?

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

> Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od

K
lkal przyspieszenia i ramienia dzwigni

3

\ n

2,5

2
15

1 —— 10 m/s?

—— 5m/s?

05 2,5 m/s?

0

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

ZASILANIE W ENERGIE

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

100 www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Kat skrecenia maks. [°]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]
Sita utrzymujaca decentrowana [N]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

» Dane techniczne
FGR1050
TK 50
4
9
250
140
4..8

5..+80
1.7

4x90°

6x M6x6
DIN914

12

.

68

12

—G1/8" @ i
\

4x90°

+0.02 @ 6H7

BH7x12 @

4x M6
DIN912

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie od strony narzedzia
@ Wyréwnanie pozycji
Ptytka posredniczaca
@ Mocowanie ptytki posredniej
@ Przytacze powietrza (zacisk mimosrodowy)
Przytacze powietrza (centrowanie)

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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Seria XYR1000 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéow

UKLADY WYROWNANIA OSI
SERIA XYR1000

> ZALETY PRODUKTU

P> Nastawianie sity wyrownujacej i skoku

Za pomocg srub nastawczych mozna w najkrotszym
czasie optymalnie dostosowac wtasciwosci uktadu wy-
réwnujacego.

» Ptaska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

» Mozliwos¢ mocowania centrycznego i mimosrodo-
wego

W zaleznosci od wymagan mozna zacisng¢ albo cen-
trycznie zablokowac pozycje wyréwnawcza. Pomoc w
optymalizacji procesow

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

102  www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Kontrola pozycji ttoka
- Za pomoca czujnikéw pola magnetycznego
- Dostgpne jako wyposazenie dodatkowe
Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twardg powtoka
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1
- Minimalna wysokos¢ konstrukcyjna
Sita wyréwnujaca
- Regulowana za pomoca $ruby nastawczej

@ Skok wyréwnujacy
- Ptynnie nastawiane (od wielkosci konstrukcyjnej 1063)

Tiok blokujacy
- Centrycznie za pomoca ttoka stozkowego

@ Zacisk mimosrodowo
- Za pomocg ttoka pneumatycznego z zamknigciem ciernym

Prowadnica liniowa
- Do pochtaniania najwiekszych sit i momentow

Plyty wyréwnawcze

- Do wyréwnywania bteddw pozycji w kierunku XY

» DANE TECHNICZNE

XYR1040
XYR1050
XYR1063
XYR1080
XYR1100
XYR1125
XYR1160
XYR1200

Kotnierz montazowy wg EN Skok w plaszczyznie X/Y +/-

Sita utrzymujaca

Sita utrzymujaca

1ISO 9409-1 wycentrowana decentrowana

[mm] [N] [N]

TK 40 3 150 30

TK 50 3.5 250 50

TK 63 4.5 400 125

TK 80 615 600 250

TK 100 6.0 900 450

TK 125 8.0 1500 600

TK 160 10.0 2000 1000

TK 200 12.5 3000 1250

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki

dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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Rozmiar XYR1040 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1040

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

K zastepuje projektu technicznego.

&

9
’ =
7
6
5 n
.
3 —— 10 m/s?
2 —— 5m/s?
1 2,5 m/s?
0

0 50 100 150 200 250 [mm]

» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana

sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkeji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
zastepuje projektu technicznego.

B -
5

[ka]
6

4
3
2 —e— 10 m/s2

——5m/s?
1 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

Mr [Nm] 10

My [Nm] 10

Fa[N] 250

» W ZAKRESIE DOSTAWY

Ao

4 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C7984060149

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

)2

Qe -

GVM5
Ztgcze srubowe proste

—F

_

P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

lkal zastepuije projektu technicznego.

6

5 =

4

L
3
P —— 10m/s?
—— 5m/s?
1 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

> Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

ke
K9] astepuie projektu technicznego.
12
i
1
08
06
04 —— 10 m/s?
5 m/s?
02 25 m/se
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

TECHNIKA SENSOROWA

ZUB109817
Kontrola pozycji ttoka

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

&
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1

Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]

Sita utrzymujaca decentrowana [N]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnosc cylindra na cykl wycentrowana [cm?]
Pojemnosé cylindra na cykl decentrowana [cm?]
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
XYR1040-B
TK 40

150

@ 6H7X6 @

C
o

4><M6xwo@

[

45

42
55
f

~

74
65

o f

t— @6 H7x6 @

O%

=

75

4xM6

O4

®

DIN 7984

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Kontrola pozyciji ttoka
Mocowanie od strony narzedzia

36) Sruba nastawy skoku (XYR)

@ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)

Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

Skok X

@D Skok Y

@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany

Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1050

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastepuije projektu technicznego. 9 zastepuije projektu technicznego.
18 9
16 8
14 == 7 =
12 6
10 = 5 =
8 4
6 —— 10 m/s? 3 —— 10 m/s?
4 —— 5 m/s? N —— 5m/s?
2 2,5 m/s? 1 2,5 m/s?
0 0
0 50 100 150 200 250 300 [mm] 0 50 100 150 200 250 300 [mm]
» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana > Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyina w funkcii przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyina w funkcii przyspieszenia i
[kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie [kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
zastegpuje projektu technicznego. zastepuje projektu technicznego.
9 18
8 I u 16 ' L
7 14
6 1,2
5 1
4 08
3 —— 10 m/s? 06 —— 10 m/s?
5 —— 5m/s? 04 —— 5m/s?
1 2,5m/s? 02 2,5 m/s?
0 0
0 50 100 150 200 250 300 [mm] 0 50 100 150 200 250 300 [mm]
Mr [Nm] 20
My [Nm] 20
Fa[N] 500
4 [kawatek]
a Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
P C7984060149

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE B TECHNIKA SENSOROWA

& 2 é GVM5 ZUB109835
@‘ Ztgcze srubowe proste - Kontrola pozycji ttoka

Rozmiar XYR1050 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne
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» Dane techniczne
Nr katalogowy XYR1050-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 50
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm] 3.5
Sita utrzymujaca wycentrowana [N] 250
Sita utrzymujaca decentrowana [N] 50

Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 8
Pojemnosé cylindra na cykl decentrowana [cm?] | 4
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 6.2

Masa [kg] 0.65

@ ?31.5 H7x5 @ Mocowanie (od strony robota)
@6 H7x6 @ Zasilanie w energie
@ Kontrola pozyciji ttoka
@ Mocowanie od strony narzedzia
36) Sruba nastawy skoku (XYR)
@ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

@0 Skok X
@D Skok Y

@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy

4xM6x10

00

dezaktywowany
Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany
@ 2xM5 b
ol
] SNE, 1
‘ o [k : B
G \ o Il i \ ‘
I __ ~ ! H
) [ 1)

=

~
J

84
75

jami]

1

@ o
|

-
\

50 N @6 H7x6 @
+0.02 @ 6H7 g X

75
84

7.5

4xM6
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Rozmiar XYR1063 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1063

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Sity i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty.

[ka]
18

Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 750

» W ZAKRESIE DOSTAWY

3 [kawatek]
'iﬂ Element zaciskowy
KB8K

[kal
35

30

25
20

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
zastepuije projektu technicznego.

—————_ !

'_‘_‘_\\\\‘ —— 10 m/s?

——5m/s?

2,5 m/s?

0 50

100

150

200

250 300 350 [mm]

P> Konstrukcja pozioma z wycentrowang
sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalna mase manipulacyina w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
zastepuje projektu technicznego.

.—\\‘\\1 —— 10 m/s?

—— 52

2,5m/s?

150

200

250 300 350 [mm]

1>

P> Konstrukcja pionowa z decentrowang

sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

lkal zastepuije projektu technicznego.
30
25 -
20
L
15
———o————o——o—o—
10 —— 10 m/s?
—— 5m/s?
5 2,5m/s?
0
0 100 200 300 400 [mm]

> Konstrukcja pozioma z decentrowang

sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjng w funkcji przyspieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

X
lkal zastegpuje projektu technicznego.

| |
5

4 oo oo oo
5 oo o o o oo
5 -
-
1
0
0 100 200 300 400 [mm]
4 [kawatek]

Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
C7984060149

10 m/s?
5m/s?
2,5 m/s?

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztacze srubowe proste

@ i Q TECHNIKA SENSOROWA

@
o

NJ8-E2
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WVM5
K Ztacze skrecane katowo-wychylne

7’

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy

+=*

ZUB109833
Kontrola pozyciji ttoka
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

XYR1063-B
Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm] 4.5
Sita utrzymujaca wycentrowana [N] 400
Sita utrzymujaca decentrowana [N] 125
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 16
Pojemnos¢ cylindra na cykl decentrowana [cm?] | 9
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 32.8
Masa [kg] 1.7
@ Ga0tme @ Mocowanie (od strony robota)
@6 HTx6 @ ) Zasilanie w energie
@ Kontrola pozyciji ttoka
‘(‘9\/ AXMEx13 @ (D Mocowanie od strony narzedzia

8 36) Sruba nastawy skoku (XYR)

r %@F bi @ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)

= ~ Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

‘ Skok X
@D Skok Y
- Skok tioka

2xM5

O,
220 9

3xM3x5
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4.8
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T
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£0.02
1

6H7
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05
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27
|

uta

4xM6
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@
<

— ¢6H7x6®

144 |

@ Kontrola zacisku mimosrodowego

@ Kontrola ttoka ryglujacego

@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany

Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar XYR1080 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1080

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastepuije projektu technicznego. 9 zastepuije projektu technicznego.
70 70
o0 - o0 -
50 50
40 L 40 u
30 30
——7,5m/s? ——7,5m/s?
20 ——35m/s 20 ——35m/s
10 2 m/s? 10 2m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana > Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcii przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyina w funkcii przyspieszenia i
[kg) faMienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie [kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastegpuje projektu technicznego. 9 zastepuje projektu technicznego.
30 2
| |
25 I n 10 '
20 8
15 6
10 —— 7.5 m/s? 4 —— 7.5m/s?
—— 3,5 m/s? —— 3,5 m/s?
5 2 m/s? 2 2 m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
Mr [Nm] 100
My [Nm] 100
Fa[N] 1500
3 [kawatek] 6 [kawatek]
'iﬂ Element zaciskowy a Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
KB8K & I C7984080229

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @ B Q TECHNIKA SENSOROWA

GV1-8X8 a&— NJ8-E2

Ztacze srubowe proste T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WV1-8X8 NJ8-E2S -
K Ztacze skrecane katowo-wychylne Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

TECHNIKA SENSOROWA —E;i Kontrola poryci toka

T —

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]
Sita utrzymujaca decentrowana [N]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

TK 80
5.5
600
250

Pojemnosc¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 36
Pojemnosé cylindra na cykl decentrowana [cm?3] | 21

» Dane techniczne
XYR1080-B

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 73.9
Masa [kg] 2.6
@ 50 H7x6 @ Mocowanie (od strony robota)
B8 Hne @ @ Zasilanie w eneﬂrgua
@ Kontrola pozyciji ttoka
0 ExMBx14 @ Mocowanie od strony narzedzia

) m \ 36) Sruba nastawy skoku (XYR)

S N @ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)

\\ / Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

Bl Skok X

_ \ _ @D Skok Y
Skok tioka

io_02808H7 @ Kontrola zacisku mimosrodowego
@ Kontrola ttoka ryglujacego

, 17 @ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
@QXGV 8 dezaktywowany
B6xM3x5 @ @ @10 1 1 10@ 3xM3x5 Tiok ryglujacy odryglowany, zacisk
@) imos k
I:H ‘ I ) m | Ulm mimosrodowy aktywowany
° | |
o ’©;@' L_@‘.\?e I ﬂ‘@
g 5 ‘ | : B ;j ‘
| ©® ( I — LA [CHNCEICNE

goo
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6xM8
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Rozmiar XYR1100 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1100

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastepuije projektu technicznego. 9 zastepuije projektu technicznego.
140 140
120 - 120 -
100 100
80 = 80 =
60 60
——7,5m/s? - ——7,5m/s?
0 \ 35y o 35 m/s
20 2 m/s? 20 —— 2m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana > Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyina w funkcii przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyina w funkcii przyspieszenia i
[kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie [kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastegpuje projektu technicznego. 9 zastepuje projektu technicznego.
40 20
- B - [ B
30 15
25 12,5
20 10 N
15 —— 7,5 m/s? 75 —— 7,6 m/s?
10 —e— 3,6 m/s? 5 —e— 3,6 m/s?
5 2m/s? 25 2 m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
Mr [Nm] 125
My [Nm] 125
Fa[N] 2750
3 [kawatek] 6 [kawatek]
'iﬂ Element zaciskowy a Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
KB8K & I C7984080229

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @ B Q TECHNIKA SENSOROWA

GV1-8X8 a&— NJ8-E2

Ztacze srubowe proste T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WV1-8X8 NJ8-E2S -
K Ztacze skrecane katowo-wychylne Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

TECHNIKA SENSOROWA —E;i Kontrla pezyci toka

T —

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy
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» Dane techniczne
Nr katalogowy XYR1100-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 100
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm] 6.0

Sita utrzymujaca wycentrowana [N] 900
Sita utrzymujaca decentrowana [N] 450
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80

Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 65
Pojemnos¢ cylindra na cykl decentrowana [cm?] | 42
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 204.0
Masa [kg] 4.5

@ Mocowanie (od strony robota)

@ 63 H7x10 @ Zasilanie w energie

@ Kontrola pozyciji ttoka

‘ P8 H7x8 @
\ 7{ @ Mocowanie od strony narzedzia
is o @ 36) Sruba nastawy skoku (XYR)

6xM8x17

i N @ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)
\ , é: Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
B J Skok X
@D Skok Y
100 Skok tioka
+0.02 P 8H7 @ Kontrola zacisku mimosrodowego

@ Kontrola ttoka ryglujacego

@2X G1E 17 @ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany
6xM3x5 10,1 10
\ @ @ SXM3x5 - Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
h il M0 m M 0
|

(4.5)

; mimosrodowy aktywowany
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Rozmiar XYR1125 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastepuije projektu technicznego. 9 zastepuije projektu technicznego.
200 160
180
140
160 = =
120
140
120 u 100 =
100 80
80 ——75m/s2 60 -~ ——75m/s2
jg —— 3,5 m/s? 40 .—o—.—o—._\ —— 3,5 m/s?
20 2m/s? 20 2 m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 600 [mm] 0 100 200 300 400 500 600 [mm]
» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana > Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcii przyspieszenia i
[kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie [kg) famienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastegpuje projektu technicznego. 9 zastepuje projektu technicznego.
70 30

n
. - - 1l

50 20
40
15
30
——75m/s? 10 —— 75 m/s?
20 e 35m/s? e 35m/s?

10 2 m/s? 5 2 m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 600 [mm] 0 100 200 300 400 500 600 [mm]
Mr [Nm] 200
My [Nm] 200
Fa [N] 4350
» W ZAKRESIE DOSTAWY
3 [kawatek] 6 [kawatek]
'iﬂ Element zaciskowy a Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
KB8K & ’ C7984100309

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

N
>
(%2}
r
>
<
m
=
m
-
m
)
)
Jm
(=28 ]
e =

Q TECHNIKA SENSOROWA

GV1-8X8 a&— NJ8-E2

Ztacze srubowe proste T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WV1-8X8 NJ8-E2S -
K Ztacze skrecane katowo-wychylne Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

TECHNIKA SENSOROWA —E;i Kontrola pezyci toka

T —

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]
Sita utrzymujaca decentrowana [N]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?@]

Pojemnosé cylindra na cykl decentrowana [cm!
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]
Masa [kg]

]

» Dane

techniczne

XYR1125-B

TK 125
8.0
1500
600

20,

@ 2xG1/8"

=@ @ @
o]
=

I :

@10 H7x10 @
6xM10x18 @

23.8

6xM 10
DIN 7984

i / X
== Y \7*%
B NNl
Nigsdl
o L
125 QWOH?XWO@
0.02 @ 10H7
203
217
225
-
f ‘ B
) L] | [
7 d eDe b
8]
o7

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Kontrola pozyciji ttoka
Mocowanie od strony narzedzia

36) Sruba nastawy skoku (XYR)

@ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)

Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

Skok X

@D Skok Y

Skok tioka

@ Kontrola zacisku mimosrodowego

@ Kontrola ttoka ryglujacego

@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany

Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Rozmiar XYR1160 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

sitg utrzymujaca
kal zastepuije projektu technicznego.
250
200

150

/

100

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

—— 5m/s?
— 25 m/s?

1,2 m/s?

0 100 200 300 400 500 600 [mm]

» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana

sitg utrzymujaca

Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuie maksymalng masq manipulecying w funkeli przysiieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

K9] astepuie projektu technicznego.
100
90 I | |
80
70
60
50
40 —— 5m/s?
80 —— 2,5 m/s?
20 i
10 1,2 m/s’
0
0 100 200 300 400 500 600 [mm]
Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa[N] 5000

» W ZAKRESIE DOSTAWY

3 [kawatek]
Element zaciskowy a
-'iﬂ KB8K t F

P> Konstrukcja pionowa z decentrowang

sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

tkal zastepuije projektu technicznego.
250
200 =
150 A 8 L
100 sy
—— 25 m/s?
50
1,2 m/s?
0
0 100 200 300 400 500 600 [mm]

> Konstrukcja pozioma z decentrowang

sitg utrzymujaca

Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie

X
lkal zastegpuje projektu technicznego.
50

45 ' |
0

35
30
25

-
15
-
10
5
0
0 100 200 300 400 500 600 [mm]
6 [kawatek]

Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
C7984100309

5m/s?
2,5 m/s?
1,2 m/s?

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

N
>
(%2}
r
>
<
m
=
m
-
m
)
)
Jm
(=28 ]
e =

GV1-8X8 a—

Ztgcze Srubowe proste T

Q TECHNIKA SENSOROWA

NJ8-E2
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WV1-8X8
K Ztacze skrecane katowo-wychylne

NJ8-E2S
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

TECHNIKA SENSOROWA —E

—=4

T —

ZUB109824
Kontrola pozyciji ttoka

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy
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» Dane techniczne

Nr katalogowy XYR1160-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 160
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm] 10.0
Sita utrzymujaca wycentrowana [N] 2000
Sita utrzymujaca decentrowana [N] 1000
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 189
Pojemnos¢ cylindra na cykl decentrowana [cm?3] | 111
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 891.0
Masa [kg] 10.3
@ Mocowanie (od strony robota)
@¢ 100 H7x10 @ Zasilanie w energie
B10H7X10 @ @ Kontrola pozyciji ttoka

)

6xM10x18 @

\ /
b N
160
0.02 B 10H7
2x G1/8" 20,
6xM3x5 45) (44 @10 1 Iy 10 3xM3x5 44
@
ol &
. n_d il il b i
o9 d \ B o %78 | :“ w
4N Ll o6 L 0 [ ‘ \ ) f‘\;t LU ole T
o
37 36 @ 37 36 &
10 10 10 10
<t < <

249
235

15

¢ 0
6xM10 7
DIN 7984

™~ @10H7x10 @

Mocowanie od strony narzedzia
36) Sruba nastawy skoku (XYR)
@ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
Skok X
@D Skok Y
Skok tioka
@ Kontrola zacisku mimosrodowego
@ Kontrola ttoka ryglujacego
@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany

Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar XYR1200 / Uklady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR XYR1200

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Konstrukcja pionowa z wycentrowang P> Konstrukcja pionowa z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i Pokazuje maksymalng mase manipulacyjna w funkcji przyspieszenia i
kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie kgl ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
9 zastepuije projektu technicznego. 9 zastepuije projektu technicznego.
400 400
060 = o0 =
300 300
250 - 250 -
200 200 e
150 ——5m/s? 150 ——5m/s?
100 —— 2,5 m/s? 100 —— —— 2,5 m/s?
50 1.2 m/s? 50 1.2 m/s?
0 0
0 200 400 600 800 [mm] 0 200 400 600 800 [mm]
» Sily i momenty > Konstrukcja pozioma z wycentrowana > Konstrukcja pozioma z decentrowang
sitg utrzymujaca sitg utrzymujaca
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcii przyspieszenia i Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna w funkcii przyspieszenia i

ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
zastepuje projektu technicznego.

|
140 I 0

120
40 S~
100

[ka) kg) ramienia dzwigni przy montazu centrycznym pod produktem. Nie
. 91 Zastepuie projektu technicznego.
160 60

i

80 30
60 —— 5m/s? 20 —— 5m/s?
40 —— 2,5 m/s? —— 2,5 m/s?
20 1,2 m/s? 10 1,2 m/s?
0 0
0 200 400 600 800 [mm] 0 200 400 600 800 [mm]
Mr [Nm] 600
My [Nm] 600
Fa [N] 8000
3 [kawatek] 6 [kawatek]
'iﬂ Element zaciskowy a Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
KB8K & ’ C7984120309

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE @ B Q TECHNIKA SENSOROWA

GV1-8X8 a&— NJ8-E2

Ztacze srubowe proste T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m

WV1-8X8 NJ8-E2S -
K Ztacze skrecane katowo-wychylne Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8

TECHNIKA SENSOROWA —E;i Kontrola pesyci toka

T —

KHA1000-8
Uchwyt zaciskowy
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» Dane techniczne
Nr katalogowy XYR1200-B

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Skok w ptaszczyznie X/Y +/- [mm]

Sita utrzymujaca wycentrowana [N]
Sita utrzymujaca decentrowana [N]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]

Temperatura robocza [°C]

TK 200
12.5
3000
1250
1.8

6
5..+80

Pojemnos¢ cylindra na cykl wycentrowana [cm?] | 323
Pojemnos¢ cylindra na cykl decentrowana [cm?] | 173
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

2217.0
17.7

6xM3x5

3P, ¢

@ 125 H7x14

@2xe1 /8" 20

O

@12 H7x12@
6><M12x24@

1 1
-

fh_ 1

BB

97

o
)|

LY

m@u

2

rall

o 3%8 i
[ |1

@ 125 h7x7

125 125

289

275

15

| @12H7x12 @

20
+0.02 @ 12H7
275

at | 8@® | T

©

6xM12

DIN 7984

254 ‘

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Kontrola pozyciji ttoka

@ Mocowanie od strony narzedzia

36) Sruba nastawy skoku (XYR)

@ Sruba nastawy elementu hamulcowego (XYR)
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego

Skok X

@D Skok Y

Skok tioka

@ Kontrola zacisku mimosrodowego

@ Kontrola ttoka ryglujacego

@ Ttok ryglujacy zaryglowany, zacisk mimosrodowy
dezaktywowany

Ttok ryglujacy odryglowany, zacisk
mimosrodowy aktywowany

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Seria ZR1000 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéow

UKLADY WYROWNANIA OSI
SERIA ZR1000

> ZALETY PRODUKTU

» CECHY SERII

Rozmiar

» Regulowana czutos¢ spustu

Poprzez kontrole cisnienia powietrza mozna optymalnie
dostosowac czutos¢ do danego zastosowania.

» Zintegrowana technika sensorowa

Przy odchyleniu w kierunku Z dostepny opcjonalnie czuj-
nik wysyta do jednostki sterujacej dwa sygnaty uczace.

» Blokada pneumatyczna

Po uruchomieniu pneumatycznym kompensacja osi
jest zablokowana w okreslonej pozycji koncowej i moze
wytrzymac duze obcigzenia dynamiczne.

Wersja

o %

] [«

[=
[=

IP 40

120 www.zimmer-group.pl

1 min cykli bez konserwacji (maks.)

Czujnik pola magnetycznego

Zabezpieczone przeciwkorozyjnie

Uszczelnienie pneumatyczne

1P40

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

» DANE TECHNICZNE

Kontrola pozyciji ttoka
- Za pomocg czujnikdw pola magnetycznego
- opcjonalnie dostepne jako wyposazenie dodatkowe

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka
- Minimalna wysokos¢ konstrukcyjna
- Standardowo stopien ochrony IP40

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

(4) Tiok blokujacy
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu
- Z wbudowana sprezyna
- blokuje 0$ Z

Prowadnica liniowa

- Do pochtfaniania najwiekszych sit i momentéw
- Stalowe/stalowe stojaki prowadzace dla trwatej precyzji

Kotnierz montazowy wg EN
1SO 9409-1

Rozmiar |

ZR1040 TK 40
ZR1050 TK 50
ZR1063 TK 63
ZR1080 TK 80
ZR1100 TK 100
ZR1125 TK 125
ZR1160 TK 160
ZR1200 TK 200

Skok w osi Z

[mm]

8

8
10
10
15
15
20
20

Sita utrzymujaca Masa
[N] [kal
250 0.52
500 0.67
1000 1.1
1500 1.8
3000 3.1
4500 5.1
6500 8.8
11500 13

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

< www.zimmer-group.pl
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Rozmiar ZR1040 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1040

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

[kal
6

zastepuije projektu technicznego.

0 25 50 7% 100 125 150 175 200

» Sity i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Mr [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

‘ Fa o

» Zmienna pozycja montazowa

a [mmj Z5tePUe projektu technicznego.
12

1,0

‘-‘ My 06

04
02
00
0 25 50 75 100 125 150 175 200
20
10
250

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000035

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztgcze srubowe proste

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjnag jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci érodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

—e— 10 m/s?
e 5m/s?

2,5 m/s?

[mm]

Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F i odlegfosci L. Nie

—— 50N
——30N
—— 20N

10N

L [mm]

> Ugiecie

Obciazenie F l

Ugiecie a

Odlegtos¢ L

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

AN

KAW500 -
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo @
M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8

122  www.zimmer-group.pl
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ZR1040-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 40
Skok w osi Z [mm] 8

Sita utrzymuijaca [N] 250
Sita sprezyny [N] 22 .29
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 11
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgecm?] | 4

Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 0.52

4x90°

@ 4xM6
DIN7984

9
\.O
1N
<
a
S
o
(2.5)

21

4.5

36.8

60.3

9 max

61.5

40

%
i
©)

©

65.5

+0.02 P 6H7
25h7x2.5

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar ZR1050 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1050

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjnag jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci érodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

lkal zastepuije projektu technicznego.

12

10
8
6
4 —— 10 m/s?

e 5 m/s?

2 2,5m/s?
0

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F | odleglosci L. Nie
afmm) zastepuje projektu technicznego.
25

‘ Fa 20

—— 80N
10 ——45N
——30N

05
15N

004

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 L[mm]

Mr [Nm] 40
My [Nm] 20
Fa [N] 500

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000035

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztgcze srubowe proste

> Ugiecie

Obciazenie F l

Ugiecie a

Odlegtos¢ L

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

AN

KAW500 -
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo @
M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ZR1050-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 50
Skok w osi Z [mm] 8

Sita utrzymuijaca [N] 500
Sita sprezyny [N] 25..37
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 25
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgecm?] | 7

Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 0.67

50
1002 B6H7
@ B 31.5H7x3.5

@ 4xM16
BIN7984

(2.5)

21
—

4.5

36.8

9 max

60.3

o=
w

77.5

50
+0.02 B6H7
@ 31.5h7x2.5

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1063

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjnag jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci érodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

“:gs] zastepuije projektu technicznego.

I

16

14

12

10 |
8 K
6 —— 10 m/s?
4 —— 5 m/s?
2 2,5 m/s?
0

0 25 50 75 100125 150 175 200 225 250 275 300 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa » Ugiecie
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkaji obciazenia F i odleglosci L. Nie
afmm) zastepuje projektu technicznego.
25 Obciazenie F l

‘ Fa 20

—— 200N
10 —— 100 N Ugiecie a
—— 50N N
05 T e e PSSR T
20N
0,0 bt Odlegtos¢ L
0 25 50 75 100125 150 175 200 225 250 275 300 L [mm]
Mr [Nm] 120
My [Nm] 60
Fa[N] 750

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000035

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Rozmiar ZR1063 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

e — KAG500 5
GVM5 . .
. Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo ° o
Ztgcze srubowe proste I
WVM5 ' W500 . . °©
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo o o
3 Ztgcze skrecane katowo-wychylne y M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ZR1063-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63
Skok w osi Z [mm] 10
Sita utrzymuijaca [N] 1000
Sita sprezyny [N] 50 ... 62
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 45
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?] | 17
Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 1.1

63

+0.02 @ 6H7

@ B 40H7x3.5

4x90°

@ 4xM6
DIN7984
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o
o
N
(o)}
(5]

6H7

o)

‘ ol
> o

\1 |
(<]
N | ©Q

| \ N

| o

‘ <
3 | g
<~ ‘ ol >

I

|

?915

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar ZR1063 / Uktady wyrownania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw



UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1080

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

[kal
35

25

30 |

20 |

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci $rodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie
zastepuje projektu technicznego.

—e— 10 m/s?
e 5 m/s?

2,5 m/s?

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa » Ugiecie

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F i odlegtosci L. Nie
zastepuje projektu technicznego.

Rozmiar ZR1080 / Uktady wyroéwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

a[mm]
35 Obciazenie F l
3,0
‘ Fa 25
Mr
¢ ﬂ My 20
15 —— 250N
—— 140N Ugiecie a
1.0 — soN |
05 30N
00 = Odlegtos¢ L
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 L[mm]
Mr [Nm] 200
My [Nm] 100
Fa[N] 1500

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000035

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztgcze srubowe proste

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
M8

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

AN

KAW500

M8

i

—
——

Be—o

Q TECHNIKA SENSOROWA

MFS01-S-KHC-P2-PNP

M8

Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @

128  www.zimmer-group.pl
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Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo @



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Skok w osi Z [mm]

Sita utrzymuijaca [N]

Sita sprezyny [N]

Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
ZR1080-A
TK 80
10
1500
60 ... 70
0.01
1..8
6
5..+480
85
85
1P40
1.8

80
1002 B8H7T
@ 50H7x3.5

12

6xM8 Os
DIN7984

e
6xO8

(3.5)

6xM8x8* @

24.6

6

47.8

12 max
75.9

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar ZR1080 / Uktady wyroéwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw



UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1100

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjna jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci $rodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

lkal zastepuje projektu technicznego.
70 ‘
60
50 |
40 |
30
—e— 10 m/s?
20
e 5 m/s?
10 2,5 m/s?
0

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa » Ugiecie
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkaji obciazenia F i odleglosci L. Nie
afmm) zastepuje projektu technicznego.
12 Obciazenie F l

‘ Fa "
Mr 08
¢ ﬂ My 0,6

—— 313N

o —— 205N Joieciea
10N

02 75N

Odlegtos¢ L

0,0

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 L[mm]

Mr [Nm] 250
My [Nm] 125
Fa [N] 2750

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000036

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Rozmiar ZR1100 / Uktady wyroéwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

e — KAG500 5
GVM5 . .
. Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo ° o
Ztgcze srubowe proste I
WVM5 ' W500 . . °©
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo o o
3 Ztgcze skrecane katowo-wychylne y M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Skok w osi Z [mm]

Sita utrzymuijaca [N]

Sita sprezyny [N]

Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne

ZR1100-A
TK 100
15
3000
75 .97
0.01
1.8

6
5..+80
230

90

IP40
3.1

6xM8 Os
DIN7984 Mbx4.5 @

@
N ‘ :[m M 5
A | v a—a— 1] I
(A BY
© W
& ﬂ ‘ ©
|
I
| o
I 8
@ \ 3
3 | £
‘ o
I
|
:

134

140

@@—T

100

+0.02

@ @ 63h7x2.5

8H7 ‘

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar ZR1100 / Uktady wyroéwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw



UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjng jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci $rodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie
zastepuije projektu technicznego.

[kal
1

—e— 10 m/s?
e 5 m/s?

2,5 m/s?

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa » Ugiecie
Przedstawia sity statyczne i momenty. Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkaji obciazenia F i odleglosci L. Nie
afmm) zastepuje projektu technicznego.
25 Obciazenie F l

‘ Fa 20

—— 400N
1,0
300N Ugiecie a
——200N
0N e e T g 02020 R T
100N
ol Odlegtos¢ L

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 L[mm]

Mr [Nm] 400
My [Nm] 200
Fa [N] 4350

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000036

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Rozmiar ZR1125 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

e — KAG500 5
GVM5 . .
. Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo ° o
Ztgcze srubowe proste I
WVM5 ' W500 . . °©
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo o o
3 Ztgcze skrecane katowo-wychylne y M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ZR1125-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 125
Skok w osi Z [mm] 15
Sita utrzymuijaca [N] 4500
Sita sprezyny [N] 125..160
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 265
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgecm?] | 205
Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 51
ioloz‘%mw @ Mocowanie (od strony robota)
@ P 80H7x3.5 @ Zasilanie w energie

xM10x11* @

5« (10

BxM10 o7
DIN7984 Mbx4.5 @ »
[0
L =
: n/ iV  °
I n 11T Il
eV [«*] \j‘ =
o ﬁ 4
o) I
|
T
| ©
<
| 3 <
N | . £
G | o o
‘ | v "y
|
i @165
w
= @171
@ @125 )
£0.02 @ 10H7 ‘
@ @ 80h7x2.5 OH7><8®
e

Mocowanie (klient)

19 Skok Z

Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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Rozmiar ZR1160 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjnag jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci érodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

kal zastepuije projektu technicznego.
120
100
80
60
40 —— 10 m/s?
e 5 m/s?
20 2,5m/s?
0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F i odlegtosci L. Nie
a [mmj Z35tePUe projekt technicznego.

3,0

25

$ o

—— 600N
10 —— 375N

—— 250N
05 125N

0,0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 L[mm]

Mr [Nm] 600
My [Nm] 300
Fa [N] 5000

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000036

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztgcze srubowe proste

> Ugiecie

Obciazenie F l

Ugiecie a

Odlegtos¢ L

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
M8

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

AN

KAW500

M8

E Q Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo @



Nr katalogowy

» Dane techniczne
ZR1160-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 160
Skok w osi Z [mm] 20
Sita utrzymujaca [N] 6500
Sita sprezyny [N] 150 ... 220
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 620
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgecm?] | 550
Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 8.8
io_ogeomm @ Mocowanie (od strony robota)
@ @ 100H7x3.5 @ Zasilanie w energie

exio_, O7
DIN7984

N
///
6x{0 10

/@//T‘\@\ BxM10x11*

@10H7x11 @
Mbx4.5 @
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2 )
& 0}
&, ©|
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© ! é o
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! p—"N T
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i‘ @204
(o]
i\
®
@160 )
10.02 @ 10H7

@ 100h7x2.5 ‘ B10H7x8 @

N\

"

®

Mocowanie (klient)

19 Skok Z

Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1200

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

[kal
200
180
140

100
80
60
40
20

160 |

120 |

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjnag jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci érodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie
zastepuije projektu technicznego.

—e— 10 m/s?
e 5m/s?

2,5 m/s?

o

100 200 300 400 500 600 700 [mm]

» Sily i momenty » Zmienna pozycja montazowa » Ugiecie

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F i odlegtosci L. Nie
zastepuje projektu technicznego.

Rozmiar ZR1200 / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

a(mm)
4,0 Ohbciazenie F l
35
‘ Fa 30
Mr (—-5 4-‘ My 25
20 —— 857N
1.5 —— 500 N Ugiecie a
1.0 —250N [
05 125N
00 Odlegtos¢ L
100 200 300 400 500 600 700 L[mm]
Mr [Nm] 1200
My [Nm] 600
Fa[N] 8000

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000036

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztgcze srubowe proste

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
M8

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

AN

KAW500

M8

i

Q TECHNIKA SENSOROWA

— MFS01-S-KHC-P2-PNP o
—— Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
Ep—— M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ZR1200-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 200
Skok w osi Z [mm] 20
Sita utrzymuijaca [N] 11500
Sita sprezyny [N] 250 ... 320
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 1200
Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?] | 1240
Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 13
io‘o% 20?2H7 @ Mocowanie (od strony robota)
@ @ 125H7x3.5 @ Zasilanie w emlergie
Mocowanie (klient)

@6x12 Os
DIN7984
|
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///
sxO12

//@,/>i\\@\ BxM12x14*

12H7x10 @

2 1 dn MM !
D
L om

20<—>
N
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o

@ @257

@200 )

+0.02

@ @ 125h7x2.5

12H7 ‘

12H7x10 @

1

1

®

19 Skok Z

Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja
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Seria ARP / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw

UKLADY WYROWNANIA OSI
SERIA ARP

> ZALETY PRODUKTU

» Mozliwos¢ zaryglowania pozycji centralnej

Przy przejezdzie robota mozna zamocowac na state
uktad wyréwnania, dzieki czemu nie dochodzi do niekon-
trolowanych ruchow elementu obrabianego.

» Ekstremalnie niska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

» Zmienne sity wyrownujace i momenty

Dopasowanie uktadu wyrdwnania do manipulowanego
ciezaru za pomocg montazu — w zaleznosci od pozada-
nej sztywnosci — odpowiedniego pakietu sprezyn.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twardg powtoka

Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Blokada
- 3 ttoki ryglujace
- Stal azotowana
Pakiet sprezyn
- Od rozmiaru 63 dodany jest drugi, mocniejszy.
- Od rozmiaru 100 mozna usunac¢ 3 sprezyny.

Naped ryglujacy
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu

@ Bolec prowadzacy z kulowa panewka

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Wychylenie w poziomie +/- Wychylenie w pionie +/-
[mm/°] [mm/°]
AR40P TK 40 2/1 2/1
AR50P TK 50 2/1 2/1
AR63P TK 63 2/1 2/1
AR80OP TK 80 2/1 2/1
AR100P TK 100 2/1 2/1
AR125P TK 125 2/1 2/1
AR160P TK 160 2/1 2/1

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.pl 139
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Rozmiar AR40P / Uktady wyrownania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR40P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
kgl

5
4,5

4
35

34
2,5

2
16

5
05

0 20
Przy nominalnym cignieniu roboczym

Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w

40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

> Sity i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktore
moga oddziatywac¢ na uktad wyréwnania osi.

.—I\—’IL
w(E=
Fal

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyiny w zaleznoscl od przyspiesze-

—e— 10 m/s?

—o— 5 m/s?
2,5 m/s?
Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 800

» Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

IN] o (Nm] =

zaleznosci od istniejacego cisnienia zaleznosci od istniejacego cisnienia
1000+ 61
800 5

mpy vy
600+ AFV 4 AMr
4004 34
200 24
0 r T 1 [b
ot 2 4 6 8 To 2 0 2 4 6 [ 1o 21
4 [kawatek] 4 [kawatek]
g Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
& ’ C7984060129 CFED11180

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

WVM3
Tulejka wkrecana katowa

N

&

ZASILANIE W ENERGIE

GVM3
Tulejka wkrecana
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Wychylenie w pionie +/- [mm]

Wychylenie w pionie +/-[°]

Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N]
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°]
Doktadnos¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°]
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
AR40P
TK 40
215

0.15

+0.02 @6H7

@25 hi @

215

35

(1) o6k

@ 4x M6 /

DIN 7984

4x 90°

D40
+0.02 @6H7

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie wycentrowane

Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Rozmiar AR40P / Uktady wyrownania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw



Rozmiar AR50P / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR50P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
kgl

5

Przy nominalnym cignieniu roboczym

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

N zaleznosci od istniejacego cisnienia
10007
800
600
400
200
0
0 2 4 6 8
» W ZAKRESIE DOSTAWY
4 [kawatek]
g Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
& F C7984060129

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyiny w zaleznoscl od przyspiesze-

4,5
44
35
34
2,5
2 —— 10 m/s?
1‘“:’ —e— 5 m/s?
05 2,5 m/s?
0

[bar]

> Sity i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktore
moga oddziatywac¢ na uktad wyréwnania osi.

.—I\—’IL
w(E=
Fal

Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 800

» Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia

vy
6 AMr

0 T T 1 [b
O[ar]

4 [kawatek]
Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED11180

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

WVM3
@;ﬁ Tulejka wkrecana katowa @5

ZASILANIE W ENERGIE

GVM3
Tulejka wkrecana
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Wychylenie w pionie +/- [mm]

Wychylenie w pionie +/-[°]

Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N]
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°]
Doktadnos¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°]
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
AR50P
TK 50
215

0.22

() #xmeos
(1) o6Hns

D50
+0.02 @6H7

D35 hl @

215

35

@ Q6H7x9

®4XM6 —/ \

DIN 7984

D50
+0.02 @6H7

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie wycentrowane

Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Rozmiar AR50P / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw



UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR63P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kal

24 ¢

—e— 10 m/s?
—e— 5 m/s?

8

6

4 2,5m/s?
2 /
0

0 25 50 75 100 125 150 175200 225 250 275300 [mm]
Przy nominalnym cignieniu roboczym

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére moga
oddziatywad na uktad wyréwnania osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa [N] 1500

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

N Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
IN] zaleznosci od istniejacego cisnienia
30004
24004
LI
18004 AFV
1200
6004
0 T T 1 [bar]
0 4 6 10
> Pakiet sprezyn 2
IN] Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia
50004
40004
LI
30004 AFV
20004
1000
0 r r 1 [bar]
0 4 6 8 10

> W ZAKRESIE DOSTAWY

1>

4 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C7984060149

Nm] o Y -
zaleznosci od istniejacego cisnienia

35+
284

m\y

214 AMr
144
74
i

0 T T T 1 [bar]

N
ES
o
o
S

> Pakiet sprezyn 2

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia

50+
40
.My
30 AMr
20
104
-

[Nm]

0 T T 1 [bar]
0 2 4 6 10
4 [kawatek]
Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED63000

4 [kawatek]
Pakiet sprezyn 2
CFED63010

Rozmiar AR63P / Uktady wyrownania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

WvVM3
Tulejka wkrecana katowa

SR =

ZASILANIE W ENERGIE

GVM3
Tulejka wkrecana
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Nr katalogowy

» Dane techniczne
AR63P

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63
Wysokos¢ konstrukcyjna [mm] 24
Wychylenie w poziomie +/- [mm] 2
Wychylenie w poziomie +/- [°] 1
Wychylenie w pionie +/- [mm] 2
Wychylenie w pionie +/-[°] 1
Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N] | 600
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°] | 0.05
Doktadnosc¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°] | 0.05
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?] 816
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 2.8
Masa [kg] 0.36
2002 33?_?7 @ Mocowanie (od strony robota)

24

@40 H7 @

@80 h8

D63

+0.02 @6H7

@ Zasilanie w energie wycentrowane
Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR8OP

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[k

22
20
18
16
14
12
10

8 —— 10 m/s?

=

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére moga
oddziatywad na uktad wyréwnania osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

6 ——5m/s?
3 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm] Mr [Nm] 300
Przy nominalnym cisnieniu roboczym My [Nm] 300
Fa [N] 1500

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

1>

Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w

[N] Mdvhe - L
zaleznosci od istniejacego cisnienia
3000+
24004
LI
18004 AFV
12004
600
0 T T 1 [bar]
0 4 6 8
> Pakiet sprezyn 2
N Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
IN] zaleznosci od istniejacego cisnienia
5000+
40004
L4
30004 AFV
20004
1000 //
0 [bar]
0 2 4 6 8 10

> W ZAKRESIE DOSTAWY

6 [kawatek]

Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym

C7984080169

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

Nm] o o e
zaleznosci od istniejacego cisnienia

354

284

m\y
214 AMr

1 [b
1o[ar]

> Pakiet sprezyn 2
Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] zaleznosci od istniejacego cisnienia

50+
40
oy
30 AMr

204

104
L

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED63000

Rozmiar AR80OP / Uktady wyrownania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 2
CFED63010

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

BN

ZASILANIE W ENERGIE

WvVM3
Tulejka wkrecana katowa

.

ZASILANIE W ENERGIE

GVM3
Tulejka wkrecana

146  www.zimmer-group.pl

» Dane, rysunki, modele

3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

» Dane techniczne
AR8OP

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 80
Wysokos¢ konstrukcyjna [mm] 24
Wychylenie w poziomie +/- [mm] 2
Wychylenie w poziomie +/- [°] 1
Wychylenie w pionie +/- [mm] 2
Wychylenie w pionie +/-[°] 1
Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N] | 600
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°] | 0.05
Doktadnosc¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°] | 0.05
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?] 816
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 6.2
Masa [kg] 0.5
10.026 (§§H7 @ Mocowanie (od strony robota)

<2

%] 50H7®

@ 100h8

gen7x95 (1)

xMS@

DIN 7984

S

+0.02 @8H7

@ Zasilanie w energie wycentrowane
Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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Rozmiar AR100P / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR100P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kal

45
40
35
30
25
20
15
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5

0

>

Przy nominalnym cignieniu roboczym

Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyiny w zaleznosci od przyspiesze-

—e— 10 m/s?
—— 5m/s?

2,5 m/s?

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
zaleznosci od istniejacego cinienia

[N]
10000

8000

6000

4000

2000

I\

=FH3
AFV3
OFH6
OFV 6

oA
N
IS
o
ey

> Pakiet sprezyn 2

IN] Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia

7500
6000
4500
3000
1500

0

[bar]
0

=FH3
AFV 3
OFH6
SFV 6

oA
N
ES
o
e

» W ZAKRESIE DOSTAWY
6 [kawatek]
g Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
& F C7984080169

1 [bar]
0

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére moga
oddziatywad na uktad wyréwnania osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 500
My [Nm] 500
Fa [N] 2100

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)

Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] BISDSARA BEnGE
zaleznosci od istniejacego cisnienia
300+
2404
=My 3
180 4 AMr3
OMy6
1201 oMre
604
0+ T T [bar]
0 2 4 6 8 10

> Pakiet sprezyn 2
Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] nen ° .
zaleznosci od istniejacego cisnienia
250
200
=My 3
150 AMr3
OMy 6
100 M6
50
0+ T T [bar]
2 4 6 8 10
6 [kawatek]

Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED10050

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 2
CFED10060

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

GVM5
Ztacze srubowe proste "

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Wychylenie w pionie +/- [mm]

Wychylenie w pionie +/-[°]

Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N]
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°]
Doktadnos¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°]
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
AR100P
TK 100
26

5..+80
17
0.85

<—>2

2100

+0.02 @8H7

@ 63h7 @

26

45
)
Y

4.8

@63H7®

@ 125h8

% 600

6x M8 @

DIN 7984

(1) @8H7x11

/
o @

2100

+0.02 @8H7

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie wycentrowane
Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.pl
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Rozmiar AR125P / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR125P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kal

70 i
60
50
40
80 —— 10 m/s?
20 —— 5m/s?

10 2,5 m/s?
0

0 50 100150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm]
Przy nominalnym cignieniu roboczym

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w

IN] Mdvhe - L
zaleznosci od istniejacego cisnienia
12500
10000
mFH3
7500 AFV3
OFH6
5000 SFVE
2500
[oF, T T 1 [bar]
4 6 8 10
> Pakiet sprezyn 2
IN] Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia
12500
10000
=FH3
7500 AFV3
OFH®6
5000 OFVE
2500
[oF, T T 1 [bar]
0 4 6 8 10

> W ZAKRESIE DOSTAWY

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére moga
oddziatywad na uktad wyréwnania osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 900
My [Nm] 900
Fa [N] 7000

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
Moment wychylajgcy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] AV : .
zaleznosci od istniejacego cisnienia
300+
2404
=My 3
180 4 AMr3
OMy 6
1204 *Mr6
604
[oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10

> Pakiet sprezyn 2
Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia

350
280

=My 3

210 AMr3

OMy 6

140 *Mre
70
0

+ T T 1 [bar]
0 2 8 10

[Nm]

1>

6 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C7984080169

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED12500

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 2
CFED12510

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztacze srubowe proste

ZASILANIE W ENERGIE

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Wychylenie w pionie +/- [mm]

Wychylenie w pionie +/-[°]

Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N]
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°]
Doktadnos¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°]
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
AR125P
TK 125

28

61
1.9

.. +80

() ooz

(1) eaontz

)

D125

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie wycentrowane
Mocowanie od strony narzedzia

+0.02 @10H7

@80 h7 @

@80 H7 @

@160 hg

6xM10 @

DIN7984

*®

(1) oo

@125

+0.02 @10H7

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.pl
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Rozmiar AR160P / Uktady wyréwnania osi / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow

UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR AR160P

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze-
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
[kal

BO‘

70

60

50

40

30 —— 10 m/s?
20 —— 5m/s?
10 2,5 m/s?

0

0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm]
Przy nominalnym cignieniu roboczym

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w

IN] zaleznosci od istniejacego cisnienia
15000+
120004
mFH3
9000 4 AFV3
OFH®
6000 SFVE
30004
[oF ; T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10
> Pakiet sprezyn 2
IN] Sita wychylajaca z poziomie [FH] i w pionie [FV] w
zaleznosci od istniejacego cisnienia
12500
10000
=FH3
7500 AFV3
OFH6
5000 SFVE
2500
[oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10

> W ZAKRESIE DOSTAWY

1>

6 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szesciokatnym
C7984100209

> Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére moga
oddziatywad na uktad wyréwnania osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 900
My [Nm] 900
Fa [N] 7000

> Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] zaleznosci od istniejacego cisnienia
500+
4004
=My 3
300 AMr3
OMy 6
2004 SMr 6
1004
0+ T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10

> Pakiet sprezyn 2
Moment wychylajacy osiowy [My] i promieniowy [Mr] w

[Nm] zaleznosci od istniejacego cisnienia
625+
500+
=My 3
3754 AMr3
OMy 6
250 SMr 6
<
1254
4
o+ T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10
6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 1 (w montazu fabrycznym)
CFED12500

6 [kawatek]
Pakiet sprezyn 2
CFED12510

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

GVM5
Ztacze srubowe proste

&%

ZASILANIE W ENERGIE

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

152  www.zimmer-group.pl

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Wychylenie w pionie +/- [mm]

Wychylenie w pionie +/-[°]

Sita centrujaca przy ustalaniu ryglujgcym [N]
Dokfadnos¢ powtarzania w poziomie +/- [mm/°]
Doktadnos¢ powtarzania w pionie +/- [mm/°]
Objetos¢ powietrza na cykl [cm?]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Moment bezwtadnosci masy [kgcm?]

Masa [kg]

» Dane techniczne
AR160P
TK 160
28

5..+80
115
5.6

@ @10H7x12

@ 6xM10x12

D160

+0.02 @10H7

@100 h7 @

Il

T
C

(@) oo

xM10
DIN 7984

D160

£0.02 @10H7

@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie wycentrowane
Mocowanie od strony narzedzia

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
PRZEGLAD SERII

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM -
. Seria CSR 156

@ Seria CRR 170

H

Przeglad serii / Ochrona przed zderzeniem
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Seria CSR / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
SERIA CSR

> ZALETY PRODUKTU

» Nastawiana czutos¢ wyzwalania

Za pomocg sterowania cisnieniem powietrza mozna
optymalnie dostosowac czutosé do swojego zastosowa-
nia.

» Zintegrowana technika sensorowa

W przypadku zderzenia zintegrowany czujnik podaje
do ukfadu sterowania sygnat do wywotania zatrzymania
awaryjnego.

» Cofniecie reczne

Dzieki cofnieciu recznemu zapewniamy, ze maszyna
i przyczyna zatrzymania awaryjnego zostang poddane
ocenie.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl

156  www.zimmer-group.pl » Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Kotnierz montazowy robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Naped
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu
- Czuto$¢ wyzwalania nastawiana za pomocag cisnienia roboczego
- Z wbudowang sprezyng

Przeniesienie sity

- Bezposrednio i z niewielkimi stratami za pomoca powierzchni ttoka

@ Presostat
- Posrednie rozpoznawanie przecigzenia

Technika sensorowa
- Indukeyjny przetacznik zblizeniowy wytwarza sygnat, ktéry moze byc
przeanalizowany w celu rozpoznania przecigzenia.
- Tworzy automatyczna sytuacje wytaczenia awaryjnego instalacji.
- Zawarty w zakresie dostawy indukcyjny czujnik zblizeniowy @ 8 mm
z przytaczem przewodu M8 x 1.

@ Kotnierz montazowy

Rozpoznawanie przeciazenia
- W kierunku Z do 28 mm skoku
- W kierunku poziomym do 12,5°
- Na skret wokdt osi Z 360°

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Wychylenie osi Z Wychylenie w poziomie +/-

Rozmiar [mm] [°1

TK 50 12.5 12.5

TK 63 10.5 12,5

TK 80 14 9

TK 100 18 9

TK 125 23 9

TK 160 28 9

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki
dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.
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Rozmiar CSR50 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR50

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty
Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[N] Obciazenie osiowe Fa
1000+ Fa I
800
1z
600
MrL -DMy
400
2004
0 T T T T 1 [bar]
2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
[Nm] Obcigzenie skretne Mr [Nm] Obciazenie pionowe My
35+ 204
28 16
214 12
144 84
74 44
L
[
0 T T T T 1 [bar] 0 T T 1 [bar]
2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
1 [kawatek] 4 [kawatek]
f Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 g Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
NJ8-E2S-05 & I C0912060169

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

= é GVM5
ﬁ‘ Ztgcze $rubowe proste

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

AL A
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» Dane techniczne
Nr katalogowy CSR50

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [mm]
Cinienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

TK 50
71
12.5
0.05
12.5
0.05

4x 90°

(%)

10

79

63 h8®
i

il
<>

65
34

T

PPl

T

3

12

!

= — T

125

L]
s H (1)

35

®

963 h8

4x 90°

@50

oeHmaz (1)

+0.02 @6H7

@ Mocowanie CSR

@ Zasilanie w energie

(13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
Wychylenie maksymalne
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Rozmiar CSR63 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty
Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[N] Obciazenie osiowe Fa
2000+ Fal
1600+
1z
12004
MrL -DMy
8004
4004
0 T T T T [bar]
2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
[Nm] Obcigzenie skretne Mr [Nm] Obciazenie pionowe My
50+ 304
40 24
304 184
204 12
104 64
-
0 T T T T 1 [bar] 0 T T T T 1 [bar]
2 3 4 5 6 2 3 4 5 6
1 [kawatek] 4 [kawatek]
f Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 g Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
NJ8-E2S-05 & I C0912060169

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

= é GVM5
ﬁ‘ Ztgcze $rubowe proste

WVM5
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

AL A
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» Dane techniczne
Nr katalogowy CSR63

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 63
Wysokos¢ konstrukcyjna [mm] 78
Wychylenie osi Z [mm] 10.5
Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm] 0.05
Wychylenie w poziomie +/- [°] 12.5
Doktadnos$¢ powtarzania promieniowo +/- [mm] | 0.05
Cisnienie robocze [bar] 1..6
Nominalne cisnienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Masa [kg] 1.1

@ Mocowanie CSR
@ Zasilanie w energie
! (13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
R

g B Wychylenie maksymalne
/
'
' / oHn6 (1)

10

95
485

4x 90°

X M6x13 @

D63
+0.02 O6H7

99

@80 h8 @
()

S
65
365

8
<13

13
l

|/

I

|

4x 90°

| _, she (1)
y )y
N ‘}" e (1)

D63
+0.02 @6H7
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Rozmiar CSR80 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow H
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OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR80

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
ci$nienia.

[N]  Obciazenie osiowe Fa

30001

2400

1800+

12004

600

-
0 T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego
cisnienia.
[Nm] Obciazenie skretne Mr
1501
1204
904

60

304
I

0 T T T T 1 [bar]
6

» W ZAKRESIE DOSTAWY

y

1 [kawatek]
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
NJ8-E2S-05

4>

> Sity i momenty

Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.

Fal

MrL

Omy

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.

[Nm] Obciazenie pionowe My

1001

80
60
404
204

0 T T T T 1 [bar]
6

6 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
C0912080169

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

> ! GVM5 - —— KAG500 _
a' . Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
= Ztacze Srubowe proste /'/ v
F— KAW500

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Wychylenie w poziomie +/- [°]
Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [mm]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

» Dane techniczne

CSR80
TK 80
78.5

14

0.05
9
0.05

95

61

@10 18

@50 h1 @

£0.02 @8H7

D124

6 -

®

85

©- &
i ®

©

S

1|

39

|

[ e

12

= TL
—_FE

@ 6x M8

DIN912*

fa—

9

o

@50 HT @

2100 h8

280

\%GBHM}.S @

+0.02 @8H7

@ Mocowanie CSR

@ Zasilanie w energie

(13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
Wychylenie maksymalne
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Rozmiar CSR100 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow H

164 www.zimmer-group.pl

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR100

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
ci$nienia.

[N] Obciazenie osiowe Fa

50001

4000

3000

20004

10004

-
0 T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego
cisnienia.
[Nm] Obcigzenie skretne Mr
250+
2004
150

1004

504
I

0 T T T T 1 [bar]
6

» W ZAKRESIE DOSTAWY

y

1 [kawatek]
Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8
NJ8-E2S-05

4>

> Sity i momenty

Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.

Fal

MrL

Omy

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[Nm]  Obcigzenie pionowe My
250+
2004
150

1004

504
[

0 T T T T 1 [bar]
6

6 [kawatek]
Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
C0912080209

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

WV1-8X8
Ztacze skrecane katowo-wychylne

Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

; eem—— KAG500 -
a' é GV1-8X§ Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo e 9
2! Ztacze $rubowe proste // v
F— KAWS500

» Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [mm]
Cinienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

» Dane techniczne
CSR100
TK 100
97.5
18
0.05
9
0.05

95+

+0.02 G8H7

@159

O]

D125 h8

e (2)

95

915

—F-

— T

AL}

D125 h8

T 5
o

@ 6xM8

DIN912*

2100

\—ﬂBHMS.s ®

+0.02 @8H7

08HTx14 @

®

@ Mocowanie CSR

@ Zasilanie w energie

(13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
Wychylenie maksymalne
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OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR125

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty

Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.

[N] Obciazenie osiowe Fa
90001
8000

Fal

7000+ 1z
6000 4
W&,
40004
30004

2000
10004

0 T T T T 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 7

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sily i momenty w zaleznos$ci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
ciénienia. cisnienia.
[Nm] Obciazenie skretne Mr [Nm]  Obcigzenie pionowe My
600+ 700+
5004 600 4
500
4004
400
3004
300
2004
2004
1004 1004
0 T T T T T T 1 [bar] 0 T T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7
1 [kawatek] 6 [kawatek]
f Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 g Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
NJ8-E2S-05 & l C0912100309

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

- é GV1-8X8
ﬁ‘ Ztgcze $rubowe proste

WV1-8X8
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

AL A
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos¢ konstrukcyjna [mm]

Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

» Dane techniczne
CSR125
TK 125
136
23
0.05
9
0.05

—G1/8" @

6x M10
DIN 912*

+0.02 P 10H7

8 1 ) & 8
)
=
: i R s —
@ J \A@ °

) 10H7x26 @

@ Mocowanie CSR

@ Zasilanie w energie

(13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
Wychylenie maksymalne

@ Uszczelnienie pneumatyczne
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Rozmiar CSR160 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CSR160

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty

Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cinienia.
[N] Obciazenie osiowe Fa
16000+ Fa I
140004
120004 1z
100004 L
8000+ Mr -DMy

6000

4000
2000

0 T T T T 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 7

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zalezno$ci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
[Nm] Obciazenie skretne Mr [Nm]  Obcigzenie pionowe My
1200+ 1400+
10004 12004
1000+
8004
8004
6004
6004
400
4004
2004 2004
0 T T T T T T 1 [bar] 0 T T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7
1 [kawatek] 6 [kawatek]
f Indukeyjny czujnik zblizeniowy — wtyk M8 g Sruba z tbem walcowym z wpustem szegciokatnym
NJ8-E2S-05 & l C0912100309

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

< é GV1-8X8
ﬁ‘ Ztgcze $rubowe proste

WV1-8X8
- Ztacze skrecane katowo-wychylne

KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

KAW500
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

AL A
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wysokos$¢ konstrukeyjna [mm]

Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [mm]
Cinienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Masa [kg]

» Dane techniczne
CSR160
TK 160
161
28
0.05
9
0.05

10

131

+0.02 @10H7

2216

95

b 6p°

@200 h8 @

@100 h7 @

20

aen (2)
76
6

161

24

@ 6xM10

DIN912*

D160

+0.02 @10H7

95

oo (1)

®

@ Mocowanie CSR

@ Zasilanie w energie

(13 Skok Z

@ Plytka posredniczaca
Wychylenie maksymalne

@ Uszczelnienie pneumatyczne
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169

Rozmiar CSR160 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotow H



Seria CRR / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéow H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
SERIA CRR

> ZALETY PRODUKTU

» Nastawiana czutos¢ wyzwalania

Za pomocg sterowania cisnieniem powietrza mozna
optymalnie dostosowac czutosé do swojego zastosowa-
nia.

» Zintegrowana technika sensorowa

W przypadku zderzenia zintegrowany czujnik podaje
do ukfadu sterowania sygnat do wywotania zatrzymania
awaryjnego.

» Cofniecie automatyczne

Po zatrzymaniu awaryjnym mozna cofng¢ ochrone przed
zderzeniem z bezpiecznej odlegtosci. Jest to przydatne
przede wszystkim w sytuacji, gdy wchodzenie na urza-
dzenie nie jest pozadane ani bezpieczne lub jest bardzo
utrudnione.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

Kontrola pozycji ttoka

- Czujnik wytwarza sygnat, ktéry moze zosta¢ przeanalizowany w celu

rozpoznania przecigzenia
- W zakresie dostawy czujnika pola magnetycznego

Naped
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu
- Czutos$¢ wyzwalania nastawiana za pomoca cisnienia roboczego
- Z wbudowang sprezyna
Rozpoznawanie przecigzenia
- W kierunku Z

- Przechylenie w kierunku poziomym
- Skret wokot osi Z

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Cofnigcie
- Za pomoca ttoka kotnierz przytaczeniowy zostaje ustawiony
w pozycji wyjéciowej

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Rozmiar
TK 40
TK 50
TK 63

Wychylenie osi Z Doktadnos¢ powtarzania osiowo +/-
[mm] [mm]
8 0.01
12 0.01
15 0.01

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.pl. Na podstawie numeru katalogowego po-
zgdanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru. Szybki

dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informaciji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.pl
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Rozmiar CRR40 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CRR40

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty
Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[N] Obciazenie osiowe Fa
1200+ Fa I
1000+
1z
800
600 MrL -DMy
4004
2004
0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
[Nm] Obciazenie skretne Mr [Nm] Obciazenie pionowe My
404 50
40
304
304
20
204
104
104
0 v r v ,  [bar] 0 v r r 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 [§ 0 1 2 3 4 5 6

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

%EP ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

z e m— KAG500 5
- GVM5 . .
. Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo ° o
2 Ztacze srubowe proste I
WVM5 — KAWS500 , .
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo
- Ztgcze skrecane katowo-wychylne y M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Czutos¢ reakcji osiowej [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [min]
Czutosc¢ reakcji radialnej [°]

Skret wokdt osi Z [°]

Doktadnos¢ powtarzania obrotowa +/- [min]
Czutos¢ reakcji rotacyjna [°]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne

CRR40N-A
TK 40
8

0.01
0.5
14.0

4

1.5

21

4

1
05..6

5..+80
14.60
2.64
0.61

4x90°

40+0.1 £.M6
T 1 001f.@6H7

®

‘11.6

402
+0.1

=

@ DING325 6m6x12

@DIN7991 M6x12, 12.9

40+0.1 f.M6
+0.01f.6m6

@ Mocowanie CRR
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Ptytka posredniczaca
@ Wychylenie maksymalne
@ Czujnik pola magnetycznego/Czujnik
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Rozmiar CRR50 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CRR50

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
ci$nienia.

[N] Obciazenie osiowe Fa

25001

20004

15004

1000+

5004

0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6

P> Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[Nm] Obcigzenie skretne Mr
1201
1004
804
604

404

20

0 : . . , [bar]
0 1 2 3 4 5 6

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

o
%% ZASILANIE W ENERGIE

> Sity i momenty

Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.

Fal

Mrt,

Omy

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[Nm] Obciazenie pionowe My
1201
1004
804
604

40

20

0 . . . , [bar]
0 i 2 3 4 5 6

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo
M8

Z .. GVMS5 e m— KAG500 5
E Zlacze $rubowe proste Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo ° o
2 el p // M8
P KAW500
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Czutos¢ reakcji osiowej [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [min]
Czutosc¢ reakcji radialnej [°]

Skret wokdt osi Z [°]

Doktadnos¢ powtarzania obrotowa +/- [min]
Czutos¢ reakcji rotacyjna [°]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne

CRR50N-A
TK 50
12
0.01
0.5
14.0

4

1.5

22

4

1
05..6

5..+80
37.40
7.69

1.1

6 H7

& 50£0.1 .M6
£ 0011

1

@ ||

76.5
12 <>

39.8
16.2
=

o

3

@DIN6325 6méx14

@DIN?QEN M6x14, 12.9

@ 50+0.1 £.M6
£0.011.6m6

@ Mocowanie CRR
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Ptytka posredniczaca
@ Wychylenie maksymalne
@ Czujnik pola magnetycznego/Czujnik
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Rozmiar CRR63 / Ochrona przed zderzeniem / pneumatyczne / Wyposazenie do robotéw H

OCHRONA PRZED ZDERZENIEM
ROZMIAR CRR63

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Sily i momenty
Maks. sity i momenty — patrz: wykresy.
Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia.
[N] Obciazenie osiowe Fa
4000 Fal
3000 1z
2000 MrL -DMy
1000
0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6

» Poddanie dziataniu sprezonego powietrza » Poddanie dziataniu sprezonego powietrza

Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego Przedstawia sity i momenty w zaleznosci od istniejacego
cisnienia. cisnienia.
[Nm] Obcigzenie skretne Mr [Nm] Obciazenie pionowe My
250+ 250+
2004 2004
150 150
1004 1004
50 50
0 v v v ,  [bar] 0 v v v 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 [§ 0 1 2 3 4 5 6

» W ZAKRESIE DOSTAWY

1 [kawatek]
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

%EP ZASILANIE W ENERGIE é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

z e m— KAG500 5
- GVM5 . .
. Ztacze wtykowe proste, przewod 5 m — gniazdo ° o
2 Ztacze srubowe proste I
WVM5 — KAWS500 , .
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo
- Ztgcze skrecane katowo-wychylne y M8
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Wychylenie osi Z [mm]

Dokfadnos$¢ powtarzania osiowo +/- [mm]
Czutos¢ reakcji osiowej [mm]

Wychylenie w poziomie +/- [°]

Dokfadnosc¢ powtarzania promieniowo +/- [min]
Czutosc¢ reakcji radialnej [°]

Skret wokdt osi Z [°]

Doktadnos¢ powtarzania obrotowa +/- [min]
Czutos¢ reakcji rotacyjna [°]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]

Moment bezwtadnosci masy wzgledem osi Z [kgcm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
CRR63N-A
TK 63
15
0.01
0.5
13.0
4
1.5
22
4
1
05..6

5..+80
82.80
21.30
1.8

@4x M6x11.5

& 6301 f. M6
+ 0.01f6PHT7

0} (e -

3591
Il

I

92

49

o

ﬁ‘@"\\.j'\'\/.!\
S

21

st

@DIN6325 6m6x12

@DIN7991 M6x14, 12.9

63+0.1 f.M6
+0.01 f.6m6

@ Mocowanie CRR
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Ptytka posredniczaca
@ Wychylenie maksymalne
@ Czujnik pola magnetycznego/Czujnik
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KOLNIERZ KATOWY
SERIA WFR

Elastyczne potaczenie z robotem
Ptyty adaptera sg produkowane zgodnie z normg EN ISO 9409-1 i dlatego pasujg
do wiekszosci typow robotéw réznych producentéw.

Krok 1: Wybierz plyte adaptera
Woystarczy okresli¢ srednice kota podziatowego kotnierza robota, aby otrzymac
odpowiednig ptyte adaptera.

Ponad 50 réznych wariantéw

Ptyte adaptera i kotnierz katowy mozna taczy¢ z 13 réznymi chwytakami, co daje
ponad 50 réznych wariantow. Wybierz odpowiedni chwytak z naszego gtdwnego
katalogu. Mozna tam znalez¢ szeroki wybor konstrukceji, z zabezpieczeniem przed
sita nacisku lub bez, o réznych klasach ochrony lub odpornych na temperature.

Krok 2: Wybierz kotnierz katowy
Wybierz chwytak, co spowoduje utworzenie kotnierza pod katem prostym.

Kotnierz katowy / Seria WFR

Rozszerzenie funkcjonalnosci kotnierza katowego

Ostona blaszana, dysza przedmuchowa albo ostrze programujace — nasz
obszerny repertuar wyposazenia dodatkowego pozwoli szybko i indywidualnie
dodac nowe funkcje.

3. Krok: Wyboér wyposazenia dodatkowego
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» KROK 1: PLYTA ADAPTERA

Nr katalogowy

» Dane techniczne

APRO1 APRO2 APRO3 APRO5
| Kotnierz montazowy wg EN 1SO 9409-1 | TK 40 TK 50 TK 100 TK 31,5
» KROK 2: KOLNIERZ KATOWY
» Dane techniczne
Nr katalogowy WFRO03 WFR04

GPP5004 / GPP5006 / GPP5008 / GPP5010/

. ) GEP5008 / GPD5008 /
Pasuje do rozmiar GEP5006 / GPD5004 /

GPD5006 / GED5006 GPD5010 / GED5008 /

GPW5008
» KROK 3: AKCESORIA
» Dane techniczne
Nr katalogowy ABWFRO1 ABWFRO02
Budowa ostona blaszana ostona blaszana
Pasuje do WFRO03 WFRO04
Nr katalogowy DUWFRO1
Budowa dysza przedmuchowa
Pasuje do WFRO03 / WFR04
Nr katalogowy SPWFRO1
Budowa ostrze programujace
Pasuje do WFRO03 / WFR04

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
INFORMACJE OGOLNE

Tres¢ tego katalogu jest niewigzaca i stuzy wytacznie celom informacyjnym i nie jest traktowana jako oferta w sensie prawnym.
Pisemne potwierdzenie zamowienia przez Zimmer GmbH jest decydujace dla zawarcia umowy, ktéra jest zawierana wytacz-
nie na podstawie aktualnych Ogolnych Warunkow Sprzedazy i Dostawy. Mozna je znalez¢ w Internecie pod adresem www.
zimmer-group.com.

Wszystkie produkty wymienione w tym katalogu sa przeznaczone do zamierzonych zastosowan, np. do maszyn automatyki.
Podczas uzytkowania i montazu nalezy przestrzega¢ uznanych zasad technicznych dotyczacych bezpiecznej i profesjonalnej
pracy.

Ponadto obowigzujg odpowiednie przepisy ustawodawcy, TUV, odpowiedniego stowarzyszenia handlowego lub przepisy
VDE.

Dane techniczne wymienione w tym katalogu musza by¢ przestrzegane przez uzytkownika. Uzytkownik nie moze przekroczy¢
ani spasc¢ ponizej okreslonych danych. W przypadku braku takich danych nie mozna przyjaé, ze nie ma takich gérnych lub
dolnych limitéw lub ograniczen dla specjalnych zastosowan. W przypadku nietypowych zastosowan zawsze nalezy zasiegna¢
porady.

Utylizacja nie jest wliczona w ceng, co musiatoby by¢ odpowiednio uwzglednione w przypadku zwrotu i utylizacji przez Zim-
mer GmbH.

DANE TECHNICZNE | ILUSTRACJE
Dane techniczne i ilustracje zostaty opracowane z wielkg starannos$cia i zgodnie z nasza najlepszg wiedza. Nie mozemy za-
gwarantowac, ze informacje te sg aktualne, poprawne i kompletne.

Dane i informacje zawarte w ogoélnych opisach produktéw, katalogach Zimmer GmbH, broszurach i cennikach w dowolnej
formie, takie jak ilustracje, rysunki, opisy, wymiary, wagi, materiaty, parametry techniczne i inne, jak rowniez opisane pro-
dukty i ustugi podlegajg zmianom i moga zosta¢ zmienione lub zaktualizowane w dowolnym momencie bez wczesniejszego
powiadomienia. Sg one wiazace tylko w takim zakresie, w jakim umowa lub potwierdzenie zamdwienia wyraznie sie do nich
odnosi. Niewielkie odchylenia od takich specyfikacji opisujgcych produkt uwaza sie za zatwierdzone i nie majg one wptywu na
wykonanie umow, pod warunkiem ze sg one uzasadnione dla klienta.

ODPOWIEDZIALNOSC

Produkty Grupy Zimmer podlegajg ustawie o odpowiedzialnosci za produkt. Niniejszy katalog nie zawiera zadnych gwarancji,
zapewnien o wiasciwosciach lub umow dotyczacych jakosci prezentowanych produktéw, ani w sposéb wyrazny, ani dorozu-
miany, nawet w odniesieniu do dostepnosci produktow. Oswiadczenia reklamowe dotyczace cech jakosciowych, wiasciwosci
lub zastosowan produktow nie sg prawnie wigzace.

W zakresie dozwolonym przez prawo firma Zimmer GmbH nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody bezposrednie lub po-
Srednie, szkody nastepcze, roszczenia wszelkiego rodzaju i na jakiejkolwiek podstawie prawnej wynikajace z wykorzystania
informacji zawartych w tym katalogu.

ZNAKI TOWAROWE, PRAWA AUTORSKIE | POWIELANIE

Przedstawienie w tym katalogu praw wtasnosci przemystowej, takich jak marki, logo, zarejestrowane znaki towarowe lub pa-
tenty, nie oznacza udzielenia licencji lub praw do ich wykorzystania. Ich wykorzystanie bez wyraznej pisemnej zgody Zimmer
GmbH jest zabronione. Wszystkie tresci zawarte w tym katalogu sg wtasnoscia intelektualng firmy Zimmer GmbH. Zgodnie z
prawem autorskim, wszelkie bezprawne wykorzystanie wtasnosci intelektualnej, w tym fragmentow, jest zabronione. Prze-
druk, powielanie i ttumaczenie (takze fragmentéw) sg dozwolone wytacznie po uzyskaniu uprzedniej pisemnej zgody Zimmer
GmbH.

NORMY

Grupa Zimmer posiada system zarzadzania jakoscia certyfikowany zgodnie z norma ISO 9001: 2008. Grupa Zimmer posiada
system zarzadzania srodowiskiem certyfikowany na zgodnos$¢ z norma ISO 14001: 2004.
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UWAGI DOTYCZACE UZYTKOWANIA
ZASADY SZCZEGOLNE

OSWIADCZENIE O MONTAZU W ROZUMIENIU DYREKTYWY 2006/42/WE W SPRAWIE MASZYN (ZALACZ-
NIK 1l 1 B)

Niniejszym oswiadczamy, ze nasze elementy jako maszyna nieukonczona spetniaja nastepujace podstawowe wymogi dyrekty-
wy maszynowej 2006/42/WE

Nr1.1.2., Nr1.1.3,, Nr 1.1.5,, Nr 1.3.2, Nr 1.3.4, Nr 1.3.7, Nr 1.5.3, Nr 1.5.4, Nr 1.5.8., Nr 1.6.4, Nr 1.7.1, Nr 1.7.3, Nr 1.7.4.

Oswiadczamy takze, ze odpowiednia dokumentacja zostata sporzgdzona zgodnie z Zatgcznikiem VII cze$¢ B niniejszej dyrek-
tywy.

Zobowiazujemy sie do przekazania urzedom nadzoru rynku na uzasadnione zadanie odpowiedniej dokumentacji dla maszyny
nieukonczonej w formie elektronicznej za posrednictwem naszego dziatu dokumentac;ji.

Maszyna nieukonczona moze zosta¢ uruchomiona dopiero po stwierdzeniu, ze maszyna lub instalacja, w ktérag maszyna nie-
ukonczona ma by¢ wmontowana, jest zgodna z wymogami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE i wystawiona zostata deklara-
cja zgodnosci WE zgodnie z Zatacznikiem Il A.
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