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THE KNOW-HOW FACTORY



ZIMMER GROUP
DOSLEDNA ORIENTACIA
NA ZAKAZNiKOV

NASA SNAHA - POSKYTNUT NASIM ZAKAZNiIKOM INOVATIVNE A INDIVIDUALNE RIESENIA
- SLAVI USPECH UZ NIEKOLKO ROKOV. SPOLOCNOST ZIMMER NEUSTALE RASTIE A DNES
DOSIAHLA NOVY MILNIK: ZALOZENIE KNOW-HOW FACTORY. CO JE TAJOMSTVOM TOHTO

USPECHU?

Zaklad. Za neustalym rastom nasho podniku sa skryvaju vynikajlce
vyrobky a sluzby. Sofistikované rieSenia a délezité technicke inovacie
pochadzaju zo spolocnosti Zimmer. Preto k nam prichadzaju najma
zakaznici so snahou o technologické vodcovstvo. Skupina Zimmer Group
dosahuje najlepsie vysledky prave vtedy, ked' je postavena pred naroc¢ny
problém.

Styl. Nase zmyslanie a na$ pristup maju interdisciplinarny charakter.
Ponukame sofistikované procesné rieSenia v Siestich technologickych
oblastiach - a to nielen vo vyvoji, ale aj vo vyrobe. Ponuka skupiny
Zimmer Group sa pritom zameriava na vSetky odvetvia. Ponukame
rieSenia pre kazdy individualny zakaznicky problém. Na celom svete.

Motivacia. Orientacia na zakaznika je pravdepodobne najddlezitejSim
faktorom nasho Uspechu. Sme poskytovatelom sluzieb v najlepSom
zmysle. So skupinou Zimmer Group maju nasi zékaznici k dispozicii
centralnu kontaktnu osobu pre svoje Zelania. Nasim zakaznikom ponuka-
me individuélny pristup nielen s rozsiahlymi odbornymi znalostami pre
rieSenia, ale aj so Sirokou ponukou.

www.zimmer-group.sk



TECHNOLOGIE

MANIPULACNA
TECHNIKA

VIAC AKO 30-ROCNE SKUSENOSTI A VEDO-
MOSTI Z ODVETVIA: NASE PNEUMATICKE,
HYDRAULICKE A ELEKTRICKE MANIPULACNE
KOMPONENTY A SYSTEMY SU SVETOVOU
SPICKOU.

Komponenty.Viac ako 2 000 Standardi-
zovanych chapadiel, oto¢nych jedno-
tiek, prislusenstva k robotom a mno-

hé iné. Sme distributorom kvalitnych
technologickych a veducich vyrobkov
na celoodvetvovej Urovni s vysokou
vykonnostou dodavok.

Semistandard. Nase modularne
konstrukcie umoznuju individualne
konfiguracie a vysoku mieru inovacif
pre automatizaciu procesov.

www.zimmer-group.sk

TLMIACA
TECHNIKA

PRIEMYSELNA TLMIACA TECHNIKA A VY-
ROBKY SOFT CLOSE PREDSTAVUJU INOVACIE
A PRIEKOPNiCKEHO DUCHA KNOW-HOW
FACTORY.

Priemyselna timiaca technika. Ako
Standard alebo Specifickeé rieSenia pre
zakaznika: Nase vyrobky sa vyznacuju
najvyssim poctom cyklov a maximalnym
utlmom energie pri minimalnom
konstruk&nom priestore.

Soft Close. Vyvoj a sériova vyroba
vzduchovych trecich timi¢ov a kvapali-
novych timicov najvysSej kvality s najvys-
Sou vykonnostou dodavok.

Ako subdodavatel a priamo. Sme part-
nerom mnohych renomovanych
zadkaznikov na celom svete - Ci uz

v oblasti komponentov, podavacich
systémov alebo kompletnych vyrobnych
zariadeni.

LINEARNA
TECHNIKA

PRE NASICH ZAKAZNiKOV VYViJAME KOM-
PONENTY A SYSTEMY LINEARNEJ TECHNIKY,
KTORE SU PRE NICH INDIVIDUALNE PRISPO-
SOBENE NA MIERU.

Upinacie a brzdové prvky. Pontukame
vam viac ako 4 000 variantov pre
profilové a okruhle tyCe, ako aj pre
réznorodé vodiace systémy od vsetkych
vyrobcov. Pohon mbéze byt realizovany
ru¢ne, pneumaticky, elektricky alebo
hydraulicky.

Flexibilita. Nase upinacie a brzdové
prvky sa staraju o to, aby si pohyblivé
komponenty, ako osi Z alebo obrabacie
stoly bezpec¢ne udrzali svoju polohu

a aby sa stroje alebo zariadenia

v pripade nudze ¢o najrychlejsie
zastavili.



TECHNOLOGIA VY-
ROBNYCH PROCESOV

PRI SYSTEMOCH A KOMPONENTOCH V OB-
LASTI VYROBNE TECHNIKY SA VYZADUJE
MAXIMALNA EFEKTIVITA. VYZNAGCUJEME SA
INDIVIDUALNYMI RIESENIAMI PRE ZAKAZNi-
KOV NA VYSOKEJ UROVNI.

Bohaté skusenosti. Nase Know-how
siaha od vyvoja materialov, procesov

a nastrojov cez vyrobenie vyrobku az

po sériovu vyrobu.

Hibka vyrobného sortimentu. Skupina
Zimmer Group ju spaja s flexibilitou,
kvalitou a preciznostou, a to aj pri
individualnych vyrobkoch pre zakaznika.

Sériova vyroba. VVyrabame naro¢né
vyrobky z kovu (MIM), elastomérov
a plastov - flexibilne a rychlo.

STROJOVA
TECHNIKA

SKUPINA ZIMMER GROUP VYViJA INOVATiVNE
NASTROJOVE SYSTEMY NA SPRACOVANIE
DREVA, KOVU A KOMPOZITNYCH MATERIALOV
PRE VSETKY ODVETVIA. SME PARTNEROM

V OBLASTI SYSTEMOVYCH RIESENi A INOVA-
Cli PRE MNOHYCH ZAKAZNiKOV.

Vedomosti a skusenosti. Vedomosti
z odvetvia a dlhoro¢na spolupraca pri
vyvoji vymennych zariadent, rozhrani
nastrojov a nastrojovych systémov nas
predurcuju k novym uloham na celom
svete.

Komponenty. Dodavame mnozstvo
Standardnych komponentov zo skladu
a vyvijame inovativne, individualne
zakaznicke systémy pre subdodavatelov
a koncovych zékaznikov — aj mimo
spracovatelského priemyslu dreva

a kovu.

Ro6znorodost. Obrabacie centra,
sustruhy alebo flexibilné vyrobné bunky
- v8ade tu je mozné pouzit pohanané
nastroje, drziaky, agregaty alebo vrtacie
hlavy od skupiny Zimmer Group.

SYSTEMOVA
TECHNIKA

PRI VYVOJI INDIVIDUALNYCH SYSTEMOVYCH
RIESENi PATRi SKUPINA ZIMMER GROUP
K CELOSVETOVO VEDUCIM SPECIALISTOM.

Individualne. Tim z viac ako 20
skusenych konstruktérov a projektantov
vyvija a vyrdba v Uzkej spolupraci

s koncovymi zakaznikmi a integratormi
systémov zakaznicky individualne
rieSenia pre Specialne ulohy. Je jedno, &i
ide o jednoduché uchopovacie a mani-
pulacné riesenie alebo komplexné

systémoveé rieSenie.

RieSenia. Tieto systémove rieSenia sa
aplikuju v mnohych odvetviach, od stro-
jarstva, automobilového a dodavatelské-
ho priemyslu, techniky plastov, elektroni-
ky a oblasti spotrebitelskych tovarov az
po zlievarne: Know-how Factory pomaha
mnozstvu podnikov pritom, aby obstali v
konkurencii s efektivnou automatizaciou.

www.zimmer-group.sk






PRISLUSENSTVO PRE ROBOTOV
PREHLAD RADOV

n RUGNY MENIG NASTROJOV

.. Séria HWR2000 10

a Séria HWR

E PNEUMATICKY MENIG NASTROJOV el

Séria WWR

'ﬁ' Séria WWR1000

B AUTOMATICKY MENIC NASTROJOV e

0. Séria FWR
n ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO PRE MENIC NASTROJOV

.:;—:a Energetické elementy a prislusenstvo pre meni¢ nastrojo

B OTOGNY ROZDELOVAG I

Séria DVR
Séria DVR1000 90
| 6 | VYROVNAVANIE Osi 04-153
Séria FGR 96
. Séria XYR1000 102
. Séria ZR1000 120

Séria ARP

. OCHRANA PROTI KOLizIl 1542177
. Séria CSR

Séria CRR
n UHLOVA PRIRUBA 178178
9 Typovy rad WFR

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk 7






RUCNY MENIC NASTROJOV
PREHLAD RADOV

n RUGNY MENIG NASTROJOV

.‘ Séria HWR2000 10

0‘ Séria HWR 18

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk

Prehlad radov / Ruény menic¢ nastrojov
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Séria HWR2000 / Menic nastrojov / manualne / Prislusenstvo robotov
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MENIC NASTROJOV
SERIA HWR2000

» VYHODY VYROBKU

» Vymena v priebehu niekolkych sekund

Znizte svoje nastavovacie naklady a minimalizujte
prestoje vdaka vymene nastrojov v priebehu niekolkych
sekund

» Integrované prenasace vzduchu

Na napéjanie pneumatickych aktorov. Prostrednictvom
volitelne dostupnych energetickych elementov sa mézu
prenasat dalsie média.

» Vratane ochrany proti strate

Nezelané spadnutie obrobku je vyli¢ené - zo znamena
maximalnu bezpecénost pre ludi a stroj

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

pevny diel

- montaz zo strany robota

priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

3excentricky ¢ap pre blokovanie
- s funkciou zasuvania kolika podporovanou pruzinou

@ blokovaci ¢ap
- prispdsobeny blokovaciemu puzdru

upevnenie energetickych elementov

@ Integrované vzduchové vedenie
- Privod vzduchu/vakua
- mozné aktivovanie bez hadic

volny diel

- pre montaz od dielca

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Pneumaticky prenos energie Elektricky prenos energie
Konstrukéna .
velkost s
TK31.5 4 volitelny
TK 40 4 volitelny
TK 50 8 volitelny

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk

Séria HWR2000 / Menic nastrojov / manualne / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna velkost HWR2031 / Menic nastrojov / manualne / PrisluSenstvo robotov

12

MENIC NASTROJOV

KONSTRUKCNA VELKOST HWR2031

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

DPORUCANE PRISLUSENSTVO

v
@)

4 % GVMS5
‘; o5 Priame skrutkovania

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
gl Mr
N
7 q
6
5 ¢
4
3 —e— 10 m/s?
5 —o— 5 m/s?
—o— 2,5 m/s?
(‘) Mr [Nm] 30
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 25
Fa [N] 1000

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
HWR2031F
TK31.5
4
150
volitelny
mechanické
4
0,01
0,02
6
5..+80
0,13
0,09

HWR2031L
TK31.5

4

150
volitelny
mechanické

0,01
0,02

6
5..+80
0,1
0,04

HWR2031F

@ 40h8

@315
+0.02 5H7%

—4x M5 @
DIN 7984

®

13
©)

)
IR
®
!

@D B5H7X6—
wesma
<

| — gsH7x6 (1)

HWR2031L

@ 40h8

?31.5
+0.02 5H7

AN

ﬁ4x M5X9@

(D

(4)axms

[
]
®

X
2x M3x4.5(5) Y 2xM3x4.5(5)
| .
1 O/J\{; 2x B 25H7x3(5) ) ‘ & 2x2.5H7x3 (5)
~ @ | (55
/ \A/;; " \
|
8 ‘ 8 10
=] 10 3
g o 16:0.02
16:0.02 ®

@ Upevnenie (na strane robota)

@ integrované vzduchoveé vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Kolik / diera pre upevnenie na vystredenie
@ Upevnenie (na strane stroja)

@ Aktivacia blokovania

@0 blokovact zdvin

—F

| —— HwRzos 1
- T—I

——— HWR2031L

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost HWR2040 / Menic nastrojov / manualne / Prislusenstvo robotov

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST HWR2040

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
16 4 Mr
')

8
6 —e— 10 m/s?
4 —o— 5 m/s?
—o— 2,5 m/s?
(2) Mr [Nm] 55
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 50
Fa [N] 1200

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

4 % GVMS5
ﬂ; ) Priame skrutkovania

14 www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

> Technické udaje

30°

==
@K

13
l_

20
13.8

axms(2)

@ 25n7

X
m 2x M3x4.5 (5)
Ll 2x 3 2.5H7x3(5)
oo
~ < (D))o
|

100.02
5]

T
=S
®

gosHr | (1) &
v 2xM3x4.5(5)
2x 3 2.5H7x3(5)

14
—~——1

8.5+0.02
p -
. o ]

HWR2040F HWR2040L

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 40 TK 40

Pneumaticky prenos energie [Pocet] 4 4

Prietok kazdého jedného prenasaca 150 150

Elektricky prenos energie volitelny volitelny

Samozvernost pri blokovani mechanické mechanické

Blokovaci zdvih [mm] 4

Opakovacia presnost v Z [mm] 0,01 0,01

Opakovacia presnost v X, Y [mm] 0,02 0,02

Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6

Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 0,33 0,26

Hmotnost [kg] 0,145 0,07
@ Upevnenie (na strane robota)

HWR2040F HWR2040L @ |ntegrovalne vzduchovelvec,ieme
@ Upevnenie pre energeticky element
Kolik / diera pre upevnenie na vystredenie
@ 50n8 #5008 @ Upevnenie (na strane stroja)
@40 P40 @9 Aktivacia blokovania
+0.02 $6H7 +0.02 P6H7 @ blokovaci zdvih
@ BEHTX6 ——
S—@6HTX6 (1)
N axme (D
DIN 7984

HWR2040F

° HWRZOAOL

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost HWR2050 / Menic nastrojov / manualne / Prislusenstvo robotov
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MENIC NASTROJOV

KONSTRUKCNA VELKOST HWR2050

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

& @ GVM5
’; . Priame skrutkovania

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave péSObif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
25 Mr
N
20 4
15 ¢
10 —— 10 m/s?
—e— 5 m/s?
5 —o— 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 80
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 70
Fa [N] 1600

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje

Objednavacie ¢. HWR2050F

TK 50

8

150
volitelny
mechanické
4

0,01
0,02

6
5..+80
0,86
0,23

HWR2050L
TK 50

8

150
volitelny
mechanické

0,01
0,02

6
5..+80
0,67
0,115

HWR2050F

?63h8

?50
+0.02 6H7

DI

o /°

"

20
13.8

@ @é 931507 __| (7)
X
(5)2xM3x4.5
(5) 2x B 2.5H7x3
[ 1]
r B o
o | 1 J
S
g 10|
e 16£0.02

A —geH7x6 (1)

>~ 4x M6 @

HWR2050L

#63h8

50

@¢ 6H7x6
(1) 4xM6x9*\

DIN 7984

(@) 8x M5

+0.02 % 6H7

17

e v- eRe

8xM5(4)

(5)2x Max4.5
(5) 2x B 2.5H7x3

3.5

%31.5h7 @

8.5+0.02

@ Upevnenie (na strane robota)

@ integrované vzduchoveé vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Kolik / diera pre upevnenie na vystredenie
@ Upevnenie (na strane stroja)

@ Aktivacia blokovania

@0 blokovact zdvin

| —

T—I

T—HWR2050L

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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SériaHWR / Meni¢ nastrojov / manualne / PrisluSenstvo robotov
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MENIC NASTROJOV
SERIA HWR

» VYHODY VYROBKU

» Vymena v priebehu niekolkych sekund

Znizte svoje nastavovacie naklady a minimalizujte
prestoje vdaka vymene nastrojov v priebehu niekolkych
sekund

» Integrované prenasace vzduchu

Na napéjanie pneumatickych aktorov. Prostrednictvom
volitelne dostupnych energetickych elementov sa mézu
prenasat dalsie média.

» Vymena bez pouzitia naradia

Zaistovacia paka kompletne zabudovana v telese umoz-
nuje vymenu nastroja bez pouzitia pomobcok

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

vol'ny diel

- pre montaz od dielca

blokovacia paka
- s funkciou zasuvania kolika podporovanou pruzinou

pevny diel

- montaz zo strany robota

@ blokovaci ¢ap
- prispésobeny blokovaciemu puzdru

blokovaci zdvih
- nastavitelny pomocou blokovacieho puzdra

@ priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

Integrované vzduchové vedenie
- Privod vzduchu/vékua
- mozné aktivovanie bez hadic

upevnenie energetickych elementov

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Pneumaticky prenos energie Elektricky prenos energie
Konstrukéna

vel'kost [Pocet]

HWR63 TK 63 6 volitelny
HWR80 TK 80 6 volitelny

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk

SériaHWR / Meni¢ nastrojov / manualne / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna velkost HWR63 / Menic nastrojov / manualne / PrisluSenstvo robotov

20

MENIC NASTROJOV

KONSTRUKCNA VELKOST HWR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

O O-Ring
CORO0050100

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

& é GVMS5
Q‘ ' Priame skrutkovania

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
35
Mr
30 '
. "
y - 'F‘ 8"3
20 0 [& g§$
15
\\‘\ e 10 mys2 Fal
10 —o— 5m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 200
0 25 50 75 100 125150 175200 225 250 275 300 [mm] My [Nm] 200
Fa [N] 1200

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

WVM5
e uhlové vykyvné skrutkovania
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. HWRG63F-B HWR63L-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63 TK 63
Pneumaticky prenos energie [Pocet] 6 6
Prietok kazdého jedného prenasaca 170 170
Elektricky prenos energie volitelny volitelny
Samozvernost pri blokovani mechanické mechanické
Blokovaci zdvih [mm] 1

Opakovacia presnost v Z [mm] 0,01 0,01
Opakovacia presnost v X, Y [mm] 0,02 0,02
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 3,8 2,6
Hmotnost [kg] 0,45 0,3

@ Upevnenie (na strane robota)
@ privod vzduchu
@ integrované vzduchové vedenie
@ Upevnenie pre energeticky element
Upevnenie (na strane stroja)
HWR63F-B HWR63L-B Adaptéry

HWR63

38

7
M5
Wz
@3

-Ring
¢ 5x1

Energetické napéjanie bez hadic (na strane nastroja)

@ @

@ 8ohs

7
M5
3

™ 0.7 -Ring
= = @ 5x1
3 3 N 7 7 -
© 0 Energetické napéjanie bez hadic (na strane robota)
———m M/
- [P q ° 0p d ‘
&i i b q N 00 ] 0
1 I/ —

© (D |._@aonr e () ﬁj @ 40H7 @
() oxws

5 axmaxs (5) (5) axmaxs

o)

10£0.02

10£0.02

S
]
o a
19
—
o0
Py
L~

26 L4x @arnas (5) (5) ax Barnas o5

0%2 Bah7 4002 @D3H7

T—HWRG63F-B

45
O 0Ol0o O

T—HWRG3L-B
0

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe
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MENIC NASTROJOV

KONSTRUKCNA VELKOST HWRS80

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[kg]

40

30

10

0

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobif na menic néstrojov.

Mr
')

()
(5

20
e —e— 10 m/s? Fa I
—o— 5 m/s?

0 50 100 150 200 250 300

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

O O-Ring
COR0060100

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

& é GVMS5
Q‘ ' Priame skrutkovania

2,5 m/s?
Mr [Nm] 300
350 400 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

WVM5
e uhlové vykyvné skrutkovania
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
HWRS8O0F-B
TK 80
6
170
volitelny
mechanické
1
0,01
0,02
6
5..+80
3,36
0,66

HWRS8O0L-B
TK 80

6

170
volitelny
mechanické

0,01
0,02

6
5..+80
2,8
0,48

HWR80F-B

@ 100h8

B 8o

+0.02 @8H7

97.8

12.3

me/@
|

©00

© ¢50h7® \—GXM5@
o X
g © 0 4><M3x5®

ESRwE

26
+002 @3H7 4x PoH7XE5 @
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w
@ %
7
6x M8x10 N
N
B8H7x8 (')
® ‘
o— —‘— B
|
Y

b
@ 100h8

140

o

600

97.8

@80
+0.02 P8H7

22.5

|| ee@ [

0

@ 50H7 @

J
oot

4x M3x5
© oo

Y

10+0.02

|

%—E;fl‘ﬁ.

)

@ 4x P 3HTX35

26
4002 @P3H7

@ Upevnenie (na strane robota)

@ privod vzduchu

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Upevnenie (na strane stroja)

Adaptéry

HWR80

- T
0 & o
0.7 -Ring

- @ext

Energetické napdjanie bez hadic (na strane nastroja)

8
M5

i

I
AN .
0.7 -Ring

¢ 6x1

Energetické napajanie bez hadic (na strane robota)

8
M5

) fEDD ‘ @O0 | swrsors
2 i
b 0 0 : ©@© 0 T—HWRsLB

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe
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PNEUMATICKY MENIC NASTROJOV
PREHLAD RADOV

E PNEUMATICKY MENIG NASTROJOV ol

eﬁ Séria WWR 26
ﬁ-& Séria WWR1000 42

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk

Prehlad radov / Pneumaticky menic¢ nastrojov
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Séria WWR / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov
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MENIC NASTROJOV
SERIA WWR

» VYHODY VYROBKU

> Bezpecné zastavenie pri poklese tlaku

Kombinacia pruzinového mechanizmu a vysokého prevo-
dového pomeru zaruduje bezpe&nost stroja.

» Extrémne plocha konstrukcia

Tato konstrukcia znizuje momentové zatazenie pre vas
robot na minimum a umoznuje pouzitie mensich, mene;j
nakladnych konstrukénych velkosti

» Nevycerpatel'na roznorodost rozdelovac¢ov médii

Je jedno aké médium chcete prenasat, pretoze v minu-
losti sme realizovali mnohé rieSenia a najdeme vhodné
rieSene aj pre vase poZiadavky!

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

upevnenie energetickych elementov
pohon

- dvoj¢inny pneumaticky valec
Integrovana pruzina

- zasobnik energie pri poklese tlaku

@ priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

registracia polohy piesta
- pomocou senzorov magnetického pola

@ blokovaci ¢ap
- prispdsobeny blokovaciemu puzdru

blokovacie puzdro
- vysoké zachytenie momentov

Integrované vzduchové vedenie
- Privod vzduchu/vakua
- mozné aktivovanie bez hadic
@ volny diel
- pre montaz od dielca

@ pevny diel

- montaz zo strany robota

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Pneumaticky prenos energie Elektricky prenos energie
WWR40 TK 40 4 volitelny
WWR50 TK 50 4 volitelny
WWR63 TK 63 6 volitelny
WWR80 TK 80 6 volitelny
WWR100 TK 100 6 volitelny
WWR125 TK 125 10 volitelny
WWR160 TK 160 10 volitelny

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu € www.zimmer-group.sk 27

Séria WWR / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR40 / Meni

¢na ve

Konstruk
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MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR40

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.

lkal

35
30

25 |

20 §

0

20

40

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]

O O-Ring
COR0025100

60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
;Ilu

Mr

My< %506 {j’
0000

—e— 10 m/s? Fa I
—e— 5 m/s?
2,5 m/s?
Mr [Nm] 70
My [Nm] 90
Fa [N] 3800

g
NAPAJANIE @ Q SENZOR
o
= - NJRO4-E2SK
a é GYM5 ) / induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka
z Priame skrutkovania ; M8
ﬁ wms | é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
K uhlové vykyvné skrutkovania
Energetické elementy a prislusenstvo pre
< menice nastrojov najdete na strane 62
SENZOR joundl
——
e ZUB088929 ALSR1-40-B
i Registracia polohy piesta Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

= NJ5-E2

e

induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m

NJ5-E2SK
induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastréka M8

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



> Technické udaje

Objednavacie ¢. WWR40F-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spaéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

TK 40
4

150
volitelny
mechanické
0,3

0,01
0,02

50

30

1,3
4..10
6
5..+80
2,8

0,3
0,125

WWR40L-B
TK 40

4

150
volitelny
mechanické

0,01
0,02
1,3
4..10

5..+80

0,28
0,09

WWRA40F-B
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]
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[
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&
NSEEY
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(@) e
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@ O6HT6 — o1

+0.02 06H7
@50 h8

4x Mdx4.5
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.
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(5) woaHa
(5) s

15 £0.02

10 /
L
GD
WanY
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@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov

Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana

Pripojka vzduchu odblokovana

Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)
Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)

38 39

= s
Q 9
n ~
< N
s - S
~
= -Ring
07 @2.5x1

Energetické napéjanie bez hadic (na

39 38

=— /
Q 3
n ~
< N
e IS
™
= -Ring
v ?2.5x1

Energetické napajanie bez hadic (na strane robota)

strane nastroja)

37

]
(]

— WWRA40F-B

:@ —— WWR40L-B

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe
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tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR50 / Meni

¢na ve

Konstruk
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MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR50

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.

lkal

50
45

40 4

35

30 ¢

25
20
15
10

5
0

0

25

50

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]

O O-Ring
COR0025100

75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
;Ilu

Mr

My< %506 {j’
0000

—o— 10 m/s? Fa I
—e— 5 m/s?
2,5 m/s?
Mr [Nm] 100
My [Nm] 105
Fa [N] 4000

g
NAPAJANIE @ Q SENZOR
o
= - NJRO4-E2SK
a é GYM5 ) / induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka
z Priame skrutkovania ; M8
ﬁ wms | é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
K uhlové vykyvné skrutkovania
Energetické elementy a prislusenstvo pre
< menice nastrojov najdete na strane 62
SENZOR joundl
——
e ZUB088928 ALSR1-50-B
i Registracia polohy piesta Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

= NJ5-E2

e

induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m

NJ5-E2SK
induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastréka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spaéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje

WWR50F-B
TK 50

4

150
volitelny
mechanické
0,3

0,01

0,02

50

30

1,5

4..10

6

5..+80

3

0,8

0,19

WWR50L-B
TK 50

4

150
volitelny
mechanické

0,01
0,02
1,5
4..10

5..+80

0,7
0,15

WWRS50F-B
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@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov

Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana

Pripojka vzduchu odblokovana

Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)
Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)

38 39
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s - S
~
= -Ring
07 @2.5x1

Energetické napéjanie bez hadic (na

39 38

=— /
Q 3
n ~
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™
= -Ring
v ?2.5x1

Energetické napajanie bez hadic (na strane robota)

strane nastroja)

37
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— WWRS50F-B

@ —r— WWR50L-B

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe
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tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR63 / Meni

¢na ve

Konstruk
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MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit' na menic néstrojov.
[kgr]amena péky. Nenahradza technicky névrh.
80 ! Mr
70 | N
0 =)
My< %506 ’
50 ¢ Qoo 000
40
30 —e— 10 m/s? Fal
20 —o— 5 m/s?
2' 2
0 ™S Mr [Nm] 200
0 25 50 75 100 125 150 175200 225 250 275 300 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 7600
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
6 [kus]
O O-Ring
COR0030100
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
= - ’
NAPAJANIE SENZOR
o
= - NJRO4-E2SK
a é g“.’Ms Krutk ) "// induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka
2 riame skrutkovania 4 M8
ﬁ wms | é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
- uhlové vykyvné skrutkovania
Energetické elementy a prislusenstvo pre
< menice nastrojov najdete na strane 62
SENZOR joundl
——
e ZUB088927 ALSR1-63-B
i Registracia polohy piesta Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

a— NJS-E2

T e induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m /

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zéstrcka M8
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> Technické udaje

Objednavacie ¢. WWRG63F-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spaéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

TK 63
6

170
volitelny
mechanické
1

0,01
0,02
110

60

1,65
4..10
6
5..+80
9

2,3
0,37

WWR63L-B
TK 63

6

170
volitelny
mechanické

0,01
0,02
1,65
4..10

5..+80

2,2
0,28
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@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov

Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana

Pripojka vzduchu odblokovana

Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)
Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)

2
.

25
Wi
23

-Ring
— 07 @3x1

Energetické napajanie bez hadic (na

2N
.

MSﬁI

O-Ring

el 07 @3x1

Energetické napdjanie bez hadic (na strane robota)

strane nastroja)
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o [1
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—1—WWR63L-B

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk

Konstrukéna velkost WWR63 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR80 / Meni

¢na ve

Konstruk
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MENIC NASTROJOV

KONSTRUKCNA VELKOST WWRS80

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

O O-Ring
COR0030100

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
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» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
;Ilu

200

250 300 850 400 [mm]

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
moézu pdsobit na menic nastrojov.
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My< %506 {j’
0000
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Mr [Nm] 300
My [Nm] 600
Fa [N] 9150

g
NAPAJANIE @ Q SENZOR
o
= - NJRO4-E2SK
a é GYM5 ) / induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka
z Priame skrutkovania ; M8
ﬁ wms | é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
K uhlové vykyvné skrutkovania
Energetické elementy a prislusenstvo pre
< menice nastrojov najdete na strane 62
SENZOR joundl
——
e ZUB088925 ALSR1-80-B
i Registracia polohy piesta Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

a— NJS-E2

T e induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m

7

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zéstrcka M8
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. WWRS80F-B WWRS80L-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 80 TK 80
Pneumaticky prenos energie [Pocet] 6 6
Prietok kazdého jedného prenasaca 170 170
Elektricky prenos energie volitelny volitelny
Samozvernost pri blokovani mechanické mechanické
Blokovaci zdvih [mm] 1

Opakovacia presnost v Z [mm] 0,01 0,01
Opakovacia presnost v X, Y [mm] 0,02 0,02
Spaéjacia sila [N] 100

Sila rozpojenia [N] 60

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm] 1,65 1,65
Prevadzkovy tlak [bar] 4..10 4..10
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?3] 16

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 5,6 615
Hmotnost [kg] 0,58 0,45

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
@ integrované vzduchové vedenie
@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator
@ Upevnenie (na strane zakaznika)
@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov
Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana
Pripojka vzduchu odblokovana
Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)
Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)

WWRB80F-B WWR80L-B

DIN 912*
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Energetické napajanie bez hadic (na strane nastroja)
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Konstrukéna velkost WWR80 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR100 / Meni

¢na ve

Konstruk

36

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR100

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

o O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

e

o= NAPAJANIE

- '% GV1-8X8
=lin Priame skrutkovania

=

o7

@i! SENZOR
I

NJRO4-E2SK
induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastréka
M8

0 mi
= Ll

WV1-8X8
I uhlové vykyvné skrutkovania
SENZOR
——
e ZUB088924
i Registracia polohy piesta

PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

N

ALSR13100
Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

a@— NJ8-E2

S induktivny snimac priblizenia - kdbel 5 m

7

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zéstrcka M8
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. WWR100F-B WWR100L-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 100 TK 100
Pneumaticky prenos energie [Pocet] 6 6
Prietok kazdého jedného prenasaca 330 330
Elektricky prenos energie volitelny volitelny
Hydraulicky prenos energie volitelny volitelny
Samozvernost pri blokovani mechanické mechanické
Blokovaci zdvih [mm] 1,2

Opakovacia presnost v Z [mm] 0,01 0,01
Opakovacia presnost v X, Y [mm] 0,02 0,02
Spéjacia sila [N] 120

Sila rozpojenia [N] 75

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm] 1,85 1,85
Prevadzkovy tlak [bar] 4..10 4..10
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 25

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgecm?] 14 14
Hmotnost [kg] 0,96 0,725

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element

WWR100F-B WWR100L-B
Uchytenie pre iniciator
155 D Upevnenie (na strane zakaznika)
002% 3307 @ Zavity pre koliky odkladacej stanice
= o meni¢ nastrojov
Adaptéry
o176

Pripojka vzduchu zablokovana

2M5 @ é\ Pripojka vzduchu odblokovana

Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)

/,
xM8 @ /@T@\\\\\ Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)
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Konstrukéna velkost WWR100 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR125 / Meni

¢na ve

Konstruk

38

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
400 |
350 er\
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

10 [kus]

o O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
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PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

N

ALSR13125
Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

a@— NJ8-E2

S induktivny snimac priblizenia - kdbel 5 m /

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zéstrcka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Hydraulicky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgecm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje

WWR125F-B

TK 125
10

500
volitelny
volitelny
mechanické
1,3

0,01
0,02
150

80

2,85
4..10
6
5..+80
80

48

2,1

WWR125L-B
TK 125

10

500

volitelny
volitelny
mechanické

0,01
0,02
2,85
4..10

5..+80

42
1,45

WWR125F-B

WWR125L-B

143.4

125
+0.02 g10H7

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ integrované vzduchové vedenie

@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov

Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana

Pripojka vzduchu odblokovana

2x M6 @

Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)

Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)
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Energetické napajanie bez hadic (na strane robota)
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Konstrukéna velkost WWR125 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov
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tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR160 / Meni

¢na ve

Konstruk
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MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
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» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

10 [kus]

o O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
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PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

N
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Odkladacia stanica

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA
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induktivny snimac priblizenia - zéstrcka M8
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> Technické udaje

Objednavacie ¢. WWR160F-B

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Elektricky prenos energie
Hydraulicky prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgecm?]
Hmotnost [kg]

TK 160
10

500
volitelny
volitelny
mechanické
1,3

0,01
0,02
150

80

2,85

4 .10
6
5..+80
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3,7

WWR160L-B
TK 160
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volitelny
volitelny
mechanické

0,01
0,02
2,85
4..10

5..+80

132
2,6
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@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
@ integrované vzduchové vedenie
@ Upevnenie pre energeticky element
Uchytenie pre iniciator
@ Upevnenie (na strane zakaznika)
@ Zavity pre koliky odkladacej stanice
meni¢ nastrojov
Adaptéry
Pripojka vzduchu zablokovana
Pripojka vzduchu odblokovana
Pripojka vzduchu zablokovana (alternat./pri.)
Pripojka vzduchu odblokovana (alternat./pri.)
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Konstrukéna velkost WWR160 / Menic¢ nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



Séria WWR1000 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov

42

MENIC NASTROJOV
SERIA WWR1000

» VYHODY VYROBKU

> Bezpecné zastavenie pri poklese tlaku

Redundantny systém vytvoreny kombinaciou pruzinoveé-
ho mechanizmu a mechanickej samozvernosti zarucuje

bezpecnost pre vas stroj
» Manipulacné hmotnosti az do jednej tony

S tymto meni¢om mbZete bezpecne realizovat automati-
zované vymeny aj s najvacsimi robotmi

» Nevycerpatel'na roznorodost rozdelovac¢ov médii

Je jedno aké médium chcete prenasat, pretoze v minu-
losti sme realizovali mnohé rieSenia a najdeme vhodné
rieSene aj pre vase poZiadavky!

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

pevny diel

- montaz zo strany robota

strediace ¢apy
- poistenie proti nato¢eniu a polohovanie pre volny diel

volny diel
- pre montaz od dielca

@ blokovaci ¢ap
- prispdsobeny blokovaciemu puzdru

pohon

- dvojéinny pneumaticky valec

@ Integrovana pruzina
- zasobnik energie pri poklese tlaku

registracia polohy piesta
- pomocou induktivneho snimaca priblizenia

blokovacie puzdro

@ priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

@ upevnenie energetickych elementov

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Elektricky prenos energie Fluidny prenos energie
Konstrukéna
velkost
WWR1160 TK 160 volitelny volitelny
WWR1200 TK 200 volitelny volitelny

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk

Séria WWR1000 / Menic nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR1160 / Meni

¢na ve

Konstruk

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR1160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
800 ! Mr
700 | N
600 >
My< ==
— R,
500 ¢ R 5
400
300 T Fal
200 —e— 5 m/s?
—o— 2,5 m/s?
‘08 Mr [Nm] 6000
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 [mm] My [Nm] 6000
Fa [N] 35000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

2 [kus]

ZUB0014

7 Al
e

Zverny drziak pre snimace priblizenia

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

=

o= NAPAJANIE

& @ GV1-8X8
ﬂ; > Priame skrutkovania

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

NJ8-E2S-17
induktivny snimac priblizenia - zastrécka M8

KAG500
Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

ZUB0022 ©
Programovaci hrot

=\

ALSR1-1200
Odkladacia stanica

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

> Technické udaje

565

175

6
E
©

@ 12x Mdx7
(5) 12ah6x10

I=HD
==

115

@ 124008
(5) 2mea0

WWR1160F WWR1160L
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 160 TK 160
Elektricky prenos energie volitelny volitelny
Fluidny prenos energie volitelny volitelny
Samozvernost pri blokovani mechanické mechanické
Blokovaci zdvih [mm] 1
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,02 0,02
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm] 3,0 3,0
Prevadzkovy tlak [bar] 6..8 6..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 48
Hmotnost [kg] 9 6
@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
@ Upevnenie pre energeticky element
@ Uchytenie pre bezdotykovy spina¢
Predbezné vystredenie / poistka proti
pootoceniu
@ Upevnenie na strane nastroja
WWR1160F WWR1160L @ Dopyt volny diel k dispozicii
Uzatvaracia skrutka nidzového odblokovania
@ oo 21215 @205 (vratenie piesta do povodnej polohy)
X
DIN912* /‘5XM10X”-5 @ @ Uzatvdracia skrutka nudzového odblokovania
50 01 o %% (vratenie kolika do pévodnej polohy)
(1 o100 g - / |/~ on0Hma4 @ 32 Upevitovaci otvor pre hadicové spony
= e ) Pripojka vzduchu zablokovana
E 8515 ! ®) Pripojka vzduchu odblokovana
g SRS \\ ripojka vzduchu odblokovana

[ WWR 1160 F

hu_t ™ T, 21}

= wwr 1160L

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost WWR1160 / Menic¢ nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

trojov / pneumatické / Prislu

¢ nas

I'kost WWR1200 / Meni

¢na ve

Konstruk

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST WWR1200

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré mézu v
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a zablokovanom stave pésobit' na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
1600 ! Mr
1400 | N
1200 >
My< ==
— R,
1000 ¢ R 5
800
600 T Fal
400 —e— 5 m/s?
—o— 2,5 m/s?
208 Mr [Nm] 12000
0 150 300 450 600 750 900 10501200 13501500 [mm] My [Nm] 12000
Fa [N] 75000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

q 2 [kus]
— Zverny drziak pre snimace priblizenia
S ZUB0014

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

=

o= NAPAJANIE % @ PRIPOJENIA/OSTATNE

& @ GV1-8X8
ﬂ; > Priame skrutkovania

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

KAG500
Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

NJ8-E2S-17
induktivny snimac priblizenia - zastrcka M8 ZUB0022 ©

Programovaci hrot

=\

ALSR1-1200
Odkladacia stanica

46 www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Elektricky prenos energie

Fluidny prenos energie
Samozvernost pri blokovani
Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost +/- [mm]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
WWR1200F
TK 200
volitelny
volitelny
mechanické
1
0,02
3,0
6..8
6
5..+80
83
15

WWR1200L
TK 200
volitelny
volitelny
mechanické

0,02
3,0
6..8

6
5..+80

8,5

WWR 1200 F

@315

@200
+0.02@12H7

@ 6xM12 @

% ‘?5
DINGT2 \ I_\7 Lg12H 5
o
OO/L—J
2012HIxS — % 4

S

OO

'
X

150

o«

21

b s (D)

DIN912*

6 g

@) wew ®

| 565

-i- Vi m|
~ owsm _|(1)

() 1M
@ 12M10
@ 12M6x10

245

WWR 1200 L
@315
@200
@ 002 012H7 @
—bxM12x17.5
012HIX15 /’I
y
-0 ° [ ooy @
_ ) - | —2x012HT15
P m AN
B W

@ 6xM16x17.5

(ﬂw

@GXM12
ZxMIZ

10

T P—O—‘H

iz

10

115

D125 H1 @

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ Upevnenie pre energeticky element

@ Uchytenie pre bezdotykovy spina¢

Predbezné vystredenie / poistka proti
pootoceniu

@ Upevnenie na strane nastroja

@ Dopyt volny diel k dispozicii

Uzatvaracia skrutka nidzového odblokovania
(vratenie piesta do povodnej polohy)

@ Uzatvaracia skrutka nidzového odblokovania
(vratenie kolika do pévodnej polohy)

@ Upevnovaci otvor pre hadicové spony

@ Pripojka vzduchu zablokovana

Pripojka vzduchu odblokovana

[ [——1 T~ WWR 1200F
. ®
- 0o 9 - ol

=] [F——tI TP WwR 12001

Konstrukénd vyska v zablokovanej polohe

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost WWR1200 / Menic¢ nastrojov / pneumatické / PrisluSenstvo robotov






AUTOMATICKY MENIC NASTROJOV
PREHLAD RADOV

H AUTOMATICKY MENIC NASTROJOV
’. Séria FWR 50

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk

Prehlad radov / Automaticky menic¢ nastrojov

49



Séria FWR / Menic nastrojov / automaticky / PrisluSenstvo robotov

50

MENIC NASTROJOV
SERIA FWR

» VYHODY VYROBKU

» Automatizovana vymena nastrojov bez externého
ovladania.

V suhre s odkladacou stanicou sa menic pri zasunuti
mechanicky aktivuje, takze nie je na vymenu potrebné
ziadne dodato¢né napajanie energiou.

» Manualna vymena nastrojov

Velkosti FWR40 a FWR50 sa daju otvorit len jednou
rukou. Ak si to nezelate, mbdzete ovladanie rukou zablo-
kovat.

» Volitel'ny prenos médii

Prispbésobte meni¢ nastrojov svojmu pouzitiu. S energe-
tickymi elementmi sériif WER 1000 a WER2000 mb&zete
prenasat rozlicné média so Standardnymi pripojkami!

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

-

» TECHNICKE UDAJE

pevny diel

- montdz zo strany robota

pripojna priruba
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

Zistovanie pritomnosti vol'ného dielu
- pomocou induktivneho snimaca priblizenia

@ upevnenie energetickych elementov
- priame napojenie, bez platni adaptéra

vorny diel
- pre montaz od dielca
@ blokovanie

- manualne spustenie
- automatické ovladanie pomocou odkladacej stanice

Blokovanie manualneho ovladania (volitelne)
- bezpecnost proti nezelanému uvolneniu

Integrované vzduchové vedenie
- Privod vzduchu/vékua
- mozné aktivovanie bez hadic

Pripojna priruba podla EN
1SO 9409-1

Konstrukéna
vel'kost

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80

Manipulaéna hmotnost max. Hmotnost nastroja max. Pneumaticky prenos energie
[kg] [kg] [Pocet]
13 5 4
16 7 2
20 10 4
29 12 4

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost FWR40 / Menic nastrojov / automaticky / PrisluSenstvo robotov

52

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST FWR40

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
14
! Fa
= Mr
) (—5 ﬂ My
10
g d
6
—e— 10 m/s?
4 —e— 5 m/s?
2 2,5 m/s?
0 Mr [Nm] 40
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 40
Fa [N] 1000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

2 [kus] 4 [kus]
Upevnovacia skrutka O-Rin
0537903062 t O COR(?050100
» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO
NAPAJANIE % @ PRIPOJENIA/OSTATNE

Energetické elementy a prislusenstvo pre
menice nastrojov najdete na strane 62

P % GVM5
ﬂ‘ Priame skrutkovania

AFWR1-40-A
Odkladacia stanica

v F

@

B em»S

Q SENZOR

NJRO04-E2SK
0?/ induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrécka
‘ M8

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

—En | NJ5-E2SK-01

. induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka M8

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



> Technické udaje
Objednavacie ¢. FWR40F-00-A FWR40L-00-A

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 40 TK 40
Manipulaéna hmotnost max. [kg] 18 18
Hmotnost nastroja max. [kg] 5 5
Pneumaticky prenos energie [Pocet] 4 4
Prietok na prenasa¢ M5 170 170
Elektricky prenos energie volitelny volitelny
Blokovaci zdvih [mm] 0,6

Opakovacia presnost v Z [mm] 0,02

Opakovacia presnost v X, Y [mm] 0,03

Spaéjacia sila [N] 0 0

Sila rozpojenia [N] 0 0
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm] 1,8 1,8
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [°] 1,3 1,3
Utahovacia sila [N]* 50

Utahovaci moment [Nm]* 3

Prevadzkovy tlak na prenos energie [bar] -06..6 -0,6..6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?] 0,95 1,19
Druh krytia potem IEC 60529 IP44** IP44**
Hmotnost [kg] 0,15 0,22

*Zohladnite spajaciu silu energetickych elementov!
**len v spojenom stave

@ Upevnenie (na strane robota)
FWRAOF-00-A FWRAOL-00-A (@ integrované vzduchové vedenie
Upevnenie pre energeticky element
@ Uchytenie pre iniciator
4x M6x10 @ @ Upevnenie (na strane zakaznika)

40
40 £0.02 P 6H7 o .
@¢6H7x6*\ o0 B S MG @ 6H7x6 @ @ menic¢ nastrojov
B /7 1SO 7379 IS0 7379 T Adaptéry
ﬂ_\ T ‘ Manuélny/automaticky rezim
S { _ Eayl re}
¢ /@ @\ B B \\@ O N
~ @ 17
8l o Yo 5 ® AR (e9) s
™ (]
Ve ' y N @
o
8 ®\‘_/® H@ @ @\L/@ 2
] | p——
2 = L )
20 4xM5 N & Sl
27 21 “
0.7 -Ring
= @ 5x1
2x M2 @
4x M5 @ od DIN 912 Energetické napajanie bez hadic (na strane nastroja)
. B
\ Y_,
P@ 4 \El 2 2 -—X 2
i 2
g Dlema] &+
36.5
b A %,
- @+ N
B
A F
@ 4x M6 40
DIN 912 4x M4 @
DIN 912
—t
diomE
© | — FWR40F-00-A
0 T
— FWR40L-00-A
2 16

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu € www.zimmer-group.sk 53
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Konstrukéna velkost FWR50 / Menic nastrojov / automaticky / Prislusenstvo robotov

54

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST FWR50

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit’ na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[kgl
16 4 Fa
Mr
14 | (—5 ﬂ My
12
10 ¢
8
6 —e— 10 m/s?
4 —e— 5m/s?
2 2,5 m/s?
. Mr [Nm] 60
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 1200

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

2 [kus] 2 [kus]

Upevriovacia skrutka O O-Ring
C737903062 COR0060100

2 [kus]

O O-Ring
COR0100100

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
;Iln

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE

- é GVM5 Energetické elementy a prislusenstvo pre
ﬁ‘ Priame skrutkovania menice nastrojov najdete na strane 62

AFWR1-50-A
Odkladacia stanica

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

(=== s m—)
B e

Q SENZOR

NJRO04-E2SK
” induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastréka
v M8

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

- | NJ5-E2SK-01

S induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zéstrcka M8

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Manipulaéna hmotnost max. [kg]
Hmotnost nastroja max. [kg]
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok na prenasa¢ M5

Prietok na prenasa¢ G1/8"

Elektricky prenos energie

Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [°]
Utahovacia sila [N]*

Utahovaci moment [Nm]*
Prevadzkovy tlak na prenos energie [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

**len v spojenom stave

> Technické udaje
FWR50F-00-A
TK 50
16
7
4
170
650
volitelny
0,6
0,02
0,03
0
0
2,0
1,5
70
4
06..6
5..+80
2,41
P44+ *
0,26

*Zohladnite spajaciu silu energetickych elementov!

FWR50L-00-A
TK 50

16

7

4

170

650

volitelny

2,0
1,5

06..6
5..+80
2,67
P44~
0,33

FWRS50F-00-A

2x M3x6
DIN 7379

75

ARE
I — X

T @ ¢ 31.5h )
435
¥
Bo §
@4XM6J
DIN 912

FWR50L-00-A

4x M6x10 @
@D BH7X5 @

2x M2

3.2

®

88.6

4x M5 @

DIN 912

@ Upevnenie (na strane robota)

@ integrované vzduchové vedenie
Upevnenie pre energeticky element

@ Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

Manualny/automaticky rezim

@ o ()

0
o
- ﬁF*%
N L
[ee] .
5 PPN

Energetické napéjanie bez hadic (na strane nastroja)

————— =

T
4 N °
o =

0.7 -Ring

B @ ext

Energetické napajanie bez hadic (na strane nastroja)

“e

FWR50F-00-A

——FWRS50L-00-A

TTPIE_ 18
!

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost FWR63 / Menic¢ nastrojov / automaticky / Prislusenstvo robotov

56

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST FWR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit’ na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[kgl
20 4 Fa
18 Mr
T
14
12 - ‘
10
8 —e— 10 m/s?
6 —e— 5 m/s?
4
2,5 m/s?
(2) Mr [Nm] 100
0 25 50 75 100 125 150 175 200225 250 275 300 [mm] My [Nm] 100
Fa [N] 1900
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
2 [kus] 4 [kus]
Upevriovacia skrutka g Upeviiovacia skrutka
C737903102 & ’ C0912025186
2 [kus] 2 [kus]
O O-Ring O O-Ring
COR0050100 COR0100100
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE % @ PRIPOJENIA/OSTATNE

& é GVM5 Energetické elementy a prislusenstvo pre
ﬁ‘ Priame skrutkovania menicée nastrojov najdete na strane 62
WV1-8X8 AFWR1-63-A
- uhlové vykyvné skrutkovania Odkladacia stanica

[SES s
B em»S

Q SENZOR

NJRO4-E2SK
0?/ induktivry snimag priblizenia kébel 0,3 m - zéstréka
: M8

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

- | NJ5-E2SK-01

S induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrc¢ka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Manipulaéna hmotnost max. [kg]
Hmotnost nastroja max. [kg]
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok na prenasa¢ M5

Prietok na prenasa¢ G1/8"

Elektricky prenos energie

Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [°]
Utahovacia sila [N]*

Utahovaci moment [Nm]*
Prevadzkovy tlak na prenos energie [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

**len v spojenom stave

> Technické udaje
FWR63F-00-A
TK 63
20
10
4
170
650
volitelny
1
0,02
0,03
0
0
2,2
1,5
100
5
-06..6
5..+80
5,98
IP44**
0,43

*Zohladnite spajaciu silu energetickych elementov!

FWR63L-00-A
TK 63

20

10

4

170

650

volitelny

2,2
1,5

06..6
5..+80
7,25
P44~
0,57

FWR63F-00-A

2x M3x10
DIN 7379

63
®¢6H7XS \ ™ Fo002 Ben7

/—2x G1/8" @

H T
P Ol

-

ol
&y

105

FWR63L-00-A

4x M6x12 @

2x M3x10
DIN 7379

P B6HTX6 @

90

wg—m

2x G1/8" @
2x M2 @
DIN 912

aﬁ%ﬂ

|

[ T T T
@ @ 40H7 -

106

95°

4x M5

DIN 7984 @

@ Upevnenie (na strane robota)

@ integrované vzduchové vedenie
Upevnenie pre energeticky element

@ Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

Manualny/automaticky rezim

0
o
- ﬁF*%
N L
[ee] .
5 PPN

Energetické napajanie bez hadic (na

————— =

T
AN °
0.7 -Ring

B @ ext

Energetické napajanie bez hadic (na strane nastroja)

strane nastroja)

—T——FWRB3F-00-A

—t—
|
(o],
~ T
@ —T——FWR63L-00-A
T
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Konstrukéna velkost FWR80 / Menic nastrojov / automaticky / Prislusenstvo robotov

58

MENIC NASTROJOV
KONSTRUKCNA VELKOST FWR80

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit’ na menic néstrojov.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[kgl
80 Fa
e
. . ‘
15
10 —e— 10 m/s?
—o— 5 m/s?
5 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 160
0 50 300 350 400 [mm] My [Nm] 160
Fa [N] 3200
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
2 [kus] 4 [kus]
Upevriovacia skrutka g Upeviiovacia skrutka
C737903102 & ’ C0912025186
2 [kus] 2 [kus]
O O-Ring O O-Ring
COR0050100 COR0100100
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE @ PRIPOJENIA/OSTATNE

- é GVM5 Energetické elementy a prislusenstvo pre
ﬁ‘ Priame skrutkovania menicée nastrojov najdete na strane 62

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

AFWR1-80-A
Odkladacia stanica

[SES s
B em»S

Q SENZOR

NJRO04-E2SK

o

M8

induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrcka

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO ODKLADACIA STANICA

NJ5-E2SK-01

— |

induktivny snimac priblizenia kabel 0,3 m - zastrc¢ka M8

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Manipulaéna hmotnost max. [kg]
Hmotnost nastroja max. [kg]
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok na prenasa¢ M5

Prietok na prenasa¢ G1/8"

Elektricky prenos energie

Blokovaci zdvih [mm]

Opakovacia presnost v Z [mm]
Opakovacia presnost v X, Y [mm]
Spéjacia sila [N]

Sila rozpojenia [N]

Posuv osi pri spajani max. v X,Y [mm]
Posuv osi pri spajani max. v X,Y [°]
Utahovacia sila [N]*

Utahovaci moment [Nm]*
Prevadzkovy tlak na prenos energie [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

**len v spojenom stave

> Technické udaje
FWR80F-00-A
TK 80
29
12
4
170
650
volitelny
1
0,02
0,03
0
0
2,2
1,5
120
6
06..6
5..+80
8,38
P44+ *
0,52

*Zohladnite spajaciu silu energetickych elementov!

FWRS80L-00-A
TK 80

29

12

4

170

650

volitelny

2,2
1,5

06..6
5..+80
9,97
P44~
0,68

FWRB80F-00-A

56.5

|
AR
Var=<YaN
55
79

30°

®4XM8

DIN 912

FWR80L-00-A

80

2x M3x10
1ISO 7379
et
=1

8 +—

®2x M5- 34

40.02 Y 8H7

= o
4x M6

DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)

@ integrované vzduchové vedenie
Upevnenie pre energeticky element

@ Uchytenie pre iniciator

@ Upevnenie (na strane zakaznika)

@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

Manualny/automaticky rezim

)
=

> -Ring
9] B 12x1

Energetické napajanie bez hadic (na

————— =

I
AN °
0.7 -Ring

B @ ext

Energetické napajanie bez hadic (na strane nastroja)

14
ondl
N

<]

strane nastroja)

1 fdﬁFWRBOF—OO—A

2 |
Mﬂ:ﬂ ———FWRBOL-00-A
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ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO PRE
MENIC NASTROJOV

n ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO PRE MENIC NASTROJOV

.:;ga Energetické elementy a prislusenstvo pre meni¢ nastrojov 62

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov

ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO PRE
MENIC NASTROJOV

» SCHEMA PRIPOJENIA HWR2031 / HWR2040 / HWR2050

WER1000 | || |—————
t——s 3 APWER1011
r——a r-a
L

WER1000 - r==3 | |—————
I 1,1 TAPWER1012
! 170

» SCHEMA PRIPOJENIA HWR63 / HWR80

WER1000 | || |————
L__s L. APWER1031

WER2000 | || |———
L__i t-3JAPWER2031
r——A r-a
g |

WER1000 | F==3 | |———
I 1, ! IAPWER1032
o
g |

WER2000 - :==3 | |——]
I 1, | IAPWER2032
P

» SCHEMA PRIPOJENIA WWR40 / WWR50

WER1000 _—
APWER1021

WER1000

APWER1022*

|
]

*pri pouzitif APWER 1022 sa musi pouzit ZUB152474, aby bolo moZné pouzit vzduchovd pripojku 4 (mozné len
WVMB5).
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» SCHEMA PRIPOJENIA WWR63 / WWR80

WER1000

APWER1031

WER2000

APWER2031

WER1000

APWER1032

WER2000

APWER2032

» SCHEMA PRIPOJENIA WWR100

n nofosyseu gluaw aiad onysuasnisud e Ajuawaje ayo1ebiaug

WER3000

WER3000

APWER3042

» SCHEMA PRIPOJENIA WWR125 / WWR160

WER3000

APWER3052

WER3000

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov

ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO PRE
MENIC NASTROJOV

» SCHEMA PRIPOJENIA WWR1160 / WWR1200

WER4000 | |

I |
I |
WERS3000 | r==3
: : APWER3062

-
[
[
[
[
I

-]

o
[
o
[

WERS3000 - +==3
: : APWER3064
o
[

» SCHEMA PRIPOJENIA FWR40 / FWR50

WER1000 | |

o
I I
WER1000 - +==3
I I
I I

Vynimka: WER1000FPL04-12-B alebo WER1000LPL04-12-B nemozno pouZzit!

» SCHEMA PRIPOJENIA FWR63 / FWR80

WER1000 | |

WER2000 | |

o
[
WER1000 - -==3
o
[

I I
I I
WER2000 - £==3
P
L 4

Vynimka: WER2000FPL02-06-B alebo WER1000LPL02-06-B nemozno pouzit!
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» WER1000 - ENERGETICKE ELEMENTY

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

|

> Technické udaje - Pradovy signal

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

WER1000FSI04-00-B  WER1000LS104-00-B WER1000FSI08-00-B WER1000LSI08-00-B WER1000FSI08-10-B  WER1000LS108-10-B
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

4 4 8 8 8 8

Pruzinové kontakty PruZinové kontakty Pruzinové kontakty PruZinové kontakty Pruzinové kontakty PruZinové kontakty
3 3 2 2 1.5 1.5

60 60 30 30 30 30

M8 M8 M12 M12 M8 M8

Kolik Zdierka Kolik Zdierka Zdierka Kolik

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor  Okruhly konektor  Okruhly konektor
P54 IP54 P54 P54 P54 P54
WER1000FSI12-00-B  WER1000LSI12-00-B WER1000FSI20-05-B  WER1000LSI20-05-B

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

12 12 20 20

Pruzinové kontakty Pruzinové kontakty Pruzinové kontakty PruZinové kontakty

1.5 15 3 3

30 30 60 60

M12 M12

Kolik Zdierka Prispdsobitelné Prispdsobitelné

Okruhly konektor Okruhly konektor Koniec volného vidkna  Koniec volného vidkna

IP54 IP54 IP40 IP40

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

P> Technické udaje - Signalny prud s pripojenim snimaca na strane nastroja

WER1000FSI08-00-B
Pevny diel

8

Pruzinové kontakty
2

30

M12

Kolik

Okruhly konektor
IP54

WER1000FSI12-00-B  WER1000LS104-15-B

Pevny diel Volny diel

12 2x4

Pruzinové kontakty Pruzinové kontakty
1.5 3

30 60

M12 M8

Kolik Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor
IP54 P54

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Détovy prenos

Druh spojenia

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

» Technickeé udaje - Prevadzkova zbernica

WER1000FIL01-00-B
Pevny diel
10-Link

PruZinové kontakty
M12

Kolik

Okruhly konektor
IP54

WER1000LIL01-00-B
Volny diel
10-Link

PruZinové kontakty
M12

Zdierka

Okruhly konektor
IP54

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet fluidnych spojok

Pripojny zavit

Prevadzkovy tlak [bar]

Prietok kazdého jedného prenasaca
Druh krytia potem IEC 60529

» Technické udaje - Pneumaticky

WER1000FPL02-12-B
Pevny diel

2

M5

-0,6..10

150

IP54

WER1000LPL02-12-B  WER1000FPL04-12-B
Volny diel Pevny diel

2 4

M5 M5

-0,6 ... 10 -0,6 ... 10

150 150

IP54 P54

WER1000LPLO04-12-B
Volny diel

4

M5
06 ...
150
P54

10

Objednavacie ¢.

Vhodné pre
Druh krytia potem IEC 60529

P> Technické udaje - Ochrana pevnej casti

WER1000LLN00-00-B
Volny diel
P54

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov

66

ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO

PRE

» WER1000 - PLATNE ADAPTERA

Objednavacie ¢.

Vhodné pre
Koncoveé strane 1

Koncové strane 2
Pocet energetické elementy

> Technické udaje

APWER1011F APWER1011L APWER1012F APWER1012L

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Koncové strane 1

Koncové strane 2
Pocet energetické elementy

» WER1000 - KABEL VHODNY PRE PEVNY DIEL

|

Objednavacie ¢.
Pocet kontaktov
Pripojny zavit
Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]
Dizka kébla [m]
Druh krytia potem IEC 60529

Objednavacie ¢.
Pocet kontaktov
Pripojny zavit
Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]
Dizka kabla [m]
Druh krytia potem IEC 60529

» WER1000 - KABEL VHODNY PRE VOLNY DIEL

Objednavacie ¢.

Pocet kontaktov

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]

Dizka kabla [m]

Druh krytia potem IEC 60529

Objednavacie ¢.
Pocet kontaktov
Pripojny zavit
Typ pripojenia
Prevedenie [Typ]
Dizka kébla [m]
Druh krytia potem IEC 60529

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a navody na obsluhu

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 / HWR2031 /
HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 / HWR2040 /
HWR2050 HWR2050 HWR2050 HWR2050
WER1000 WER1000 WER1000 WER1000
1 1 2 2
APWER1021 APWER1022 APWER1031 APWER1032
Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel /
volny diel volny diel volny diel volny diel
HWR63-B / HWR63-B /
WWR40-B / WWR40-B / HWR80-B / HWR80-B /
WWR50-B WWR50-B WWR63-B / WWR63-B /
WWR80-B WWR80-B
WER1000 WER1000 WER1000 WER1000
1 2 1 2
> Technické udaje
KAG500B4 CSTEO01757 KAW500B4 CSTEO01758
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
) Kolik / koniec ) Kolik / koniec
Zdierka kébla/ Zdierka kébla/
Rovno Rovno Uhol Uhol
5 5 5 5
P67 P67 P67 P67
KAG500IL CSTEO01751 CSTE01752 CSTE01753 CSTEO01754
5 8 12 8 12
M12-M12 M12 M12 M12 M12
. . Zdierka Zdierka Zdierka Zdierka
Kolik / zdierka koniec kgbla koniec k/a'lbla koniec k/é\bla koniec k/é\bla
Rovno/rovno Rovno Rovno Uhol Uhol
5 5 5 5 5
IP67 P67 P67 P67 P67
» Technické udaje
CSTEO01745 CSTEO01755 CSTE01748 CSTEO01756
4 8 4 8
M8 M8 M8 M8
Kolik / koniec  Zdierka / Kolik / koniec ~ Zdierka /
kabla koniec kabla kabla koniec kabla
Rovno Rovno Uhol Uhol
2 2 2 2
P67 P67 P67 P67
CSTEO01746 CSTEO01747 KAG500IL CSTEO01749 CSTE01750
8 12 5 8 12
M12 M12 M12-M12 M12 M12
E;?tljllt;/ koniec E;)tl)llt;/ koniec Kolik / zdierka Egtl;:;/ koniec E;)tl)lll;/ koniec
Rovno Rovno Rovno/rovno Uhol Uhol
2 2 5 2 2
IP67 IP67 IP67 IP67 IP67



» WER1000 - OKRUHLY KONEKTOR VHODNY PRE PEVNY DIEL

> Technické udaje
Objednavacie ¢. B8-G-4 CSTE01048 B8-W-4 CSTE01765

Pocet kontaktov 4 8 4 8

Pripojny zavit M8 M12 M8 M12

Typ pripojenia R?Znym Z\./er_, Zdierka Sp.a,JK.OV?CIe Zdierka
nym pripojenim pripojenie

Prevedenie [Typ] Rovno Rovno Uhol Uhol

Druh krytia potem IEC 60529 P67 P67 IP67 IP67

» WER1000 - OKRUHLY KONEKTOR VHODNY PRE VOLNY DIEL

» Technické udaje

Objednavacie ¢. S8-G-4 S$12-G-8 S8-W-4 S12-W-8
Pocet kontaktov 4 8 4 8
Pripojny zavit M8 M12 M8 M12

S Reznym zver- Reznym zver- Spéjkovacie Zavitovo-svor-
Typ pripojenia , N , N L PR

nym pripojenim nym pripojenim pripojenie kové pripojenie

Prevedenie [Typ] Rovno Rovno Uhol Uhol
Druh krytia potem IEC 60529 P67 P67 P67 P67

» WER2000 - ENERGETICKE ELEMENTY

> Technické udaje - Pradovy signal
Objednavacie ¢. WER2000FSI32-05-B  WER2000LSI32-05-B

Vhodné pre Pevny diel Volny diel
Pocet kontaktov 32 32

Druh spojenia PruZinové kontakty PruZinové kontakty
Menovity prud [A] 3 3

Prevadzkové napétie [V] 60 60

Typ pripojenia Prispésobitelné Prispdsobitelné
Druh pripojeniaen Koniec volného viakna - Koniec volného vikna
Druh krytia potem IEC 60529 IP40 P40

» Technické udaje - Pneumaticky

Objednavacie €. WER2000FPL01-03B  WER2000LPL01-03-B  WER2000FPL02-06B WER2000LPL02-06-B WER2000FPL06-12-B  WER2000LPL06-12-B
Vhodné pre Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
Pocet fluidnych spojok 1 1 2 2 6 6

Pripojny zavit G1/4" G1/4" G1/8" G1/8" M5 M5
Prevadzkovy tlak [bar] -06..10 -06..10 -0,6..10 -0,6..10 -0,6... 10 -0,6 ... 10
Prietok kazdého jedného prenasaca 500 500 500 500 150 150

Druh krytia potem IEC 60529 IP54 IP54 P54 P54 P54 P54

» WER2000 - PLATNE ADAPTERA

> Technické udaje
Objednavacie ¢. APWER2021 APWER2031 APWER2032

Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel /

volny diel volny diel volny diel
HWR63-B / HWR63-B /

WWR40-B / HWR80-B / HWR80-B /

Vhodné pre

Koncoveé strane 1

WWR50-B WWR63-B / WWR63-B /
WWR80-B WWR80-B
Koncové strane 2 WER2000 WER2000 WER2000
Pocet energetické elementy 1 1 2

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu € www.zimmer-group.sk 67
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Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov H

68

ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO

PRE

» WER3000 - ENERGETICKE ELEMENTY

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

» Technické udaje - ZataZovaci prud

|

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napatie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

WER3000FLA01-00-A WER3000LLA01-00-A WER3000FLA06-00 WER3000LLA06-00 WER3000FLA08-00 WER3000LLA08-00

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

1 1 5+PE 5+PE (3+PE)/ 4 (3+PE)/ 4

zéstrckové spojenie  zastrékové spojenie  zastrCkové spojenie  zastrékové spojenie  zastrékové spojenie  zastrékové spojenie

140 140 15 15 15/6 15/6

58 58 630 630 630/125 630/125

M8 M8 M23 M23 M23 M23

Kolik Kolik Kolik Zdierka Kolik Zdierka

Ucho kébla Ucho kabla Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor
P54 P54 P54 P54

> Technickeé udaje - Pradovy signal

WER3000FSI12-00 WER3000LSI12-00 WER3000FSI12-09-A WER3000LSI12-09-A

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

12 12 12 12

zéstrékoveé spojenie  zastrékové spojenie  Pruzinové kontakty PruZinové kontakty

6 6 3 3

150 150 60 60

M23 M23 M23 M23

Kolik Zdierka Kolik Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor

IP54 IP54 IP54 P54

WER3000FSI19-00 WER3000LSI19-00 WER3000FSI19-09-A WER3000LSI19-09-A

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

19 19 19 19

zéstrCkové spojenie  zastrékové spojenie  Pruzinové kontakty Pruzinové kontakty

6 6 3 3

63 63 60 60

M23 M23 M23 M23

Kolik Zdierka Kolik Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor

IP54 IP54 P54 P54

> Technickeé udaje - Signalny prud s tienenim

WER3000FSI11-20-A  WER3000LSI11-20-A WER3000FSI11-21-A  WER3000LSI11-21-A

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

11+1 11+1 11+1 11+1

zéstrckoveé spojenie  zastrékové spojenie  Pruzinové kontakty PruZinové kontakty

6 6 3 3

150 150 60 60

M23 M23 M23 M23

Kolik Zdierka Kolik Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okrahly konektor

IP54 IP54 IP54 P54

WER3000FSI18-20-A WER3000LSI18-20-A WER3000FSI18-21-A WER3000LSI18-21-A

Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel

18+1 18+1 18+1 18+1

zéstrCkoveé spojenie  zastrékové spojenie  Pruzinové kontakty PruZinové kontakty

6 6 3 3

63 63 60 60

M23 M23 M23 M23

Kolik Zdierka Kolik Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor

IP54 IP54 IP54 P54
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Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Napojenie senzoriky

Druh krytia potem IEC 60529

» Technické udaje - Prudovy signal a moznosti pripojenia pre snimace WWR / Kédovanie nastrojov

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Napojenie senzoriky

Druh krytia potem IEC 60529

WER3000FSI14-01-A WER3000FSI14-02-A WER3000LSI19-00 WER3000LSI13-11-A
Pevny diel Pevny diel Volny diel Volny diel

14+5 senzorika 14+5 senzorika 19 13+6

zéstrCkoveé spojenie  zastrékové spojenie  zastrCkové spojenie  zastrékové spojenie
6 6 6 6

63 63 63 63

M23 M23 M23 M23

Kolik Kolik Zdierka Zdierka

Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor
Vlavo Vpravo Nie

IP54 IP54 P54 P54
WER3000FSI14-16-A WER3000FSI14-17-A WER3000LSI19-09-A WER3000LSI13-26-A
Pevny diel Pevny diel Volny diel Volny diel

14+5 senzorika 14+5 senzorika 19 13+6

Pruzinové kontakty
3

60

M23

Kolik

Okruhly konektor
Vlavo

IP54

Pruzinové kontakty
3

60

M23

Kolik

Okruhly konektor
Vpravo

IP54

Pruzinové kontakty
3

60

M23

Zdierka

Okruhly konektor

P54

Pruzinové kontakty
3

60

M23

Zdierka

Okruhly konektor

P54

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

> Technické udaje - Signalny prud s pripojenim snimaca na strane nastroja

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Datovy prenos

Druh spojenia

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

Objednavacie ¢.
Vhodné pre
Prenosovy vykon udajov

Datovy prenos

Druh spojenia
Pripojny zavit
Typ pripojenia
Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

WER3000FSI12-00 WER3000LSI04-14-A WER3000LSI08-14-A WER3000FSI12-09-A WER3000LSI04-15-A WER3000LSI08-15-A
Pevny diel Volny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Volny diel
12 4x3 4x4 12 4x3 4x4
zastrckové spojenie  zastrékové spojenie  zastrckové spojenie  Pruzinové kontakty PruZinové kontakty Pruzinové kontakty
6 8 8 8 8 8
150 60 60 60 60 60
M23 M8 M8 M23 M8 M8
Kolik Zdierka Zdierka Kolik Zdierka Zdierka
Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor
IP54 IP54 IP54 P54 IP54 IP54
» Technické udaje - Prevadzkova zbernica
WER3000FIL01-00 WERS3000LIL01-00 WER3000FIL01-09-A WER3000LIL01-09-A
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
10-Link 10-Link |O-Link |O-Link
zéstrCkové spojenie  zastrékové spojenie  Pruzinové kontakty Pruzinové kontakty
M12 M12 M12 M12
Kolik Zdierka Kolik Zdierka
Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor Okruhly konektor
P54 P54 P54 P54
WER3000FPN01-00 WER3000LPNO01-00 WER3000FPN01-09-A WER3000LPNO01-09-A WER3000FPB01-00 WER3000LPB01-00
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
100 100 100 100 12 12
Profinet/ Profinet/ Profinet/ Profinet/
Industrial Industrial Industrial Industrial Profibus Profibus
Ethernet Ethernet Ethernet Ethernet
zastrékové zastrékové Pruzinové Pruzinové zastrékové zastrékove
spojenie spojenie kontakty kontakty spojenie spojenie
M12 M12 M12 M12 M12 M12
Zdierka Zdierka Zdierka Zdierka Kolik Zdierka
Okruhly ko- Okruhly ko- Okruhly ko- Okruhly ko- Okruhly ko- Okruhly ko-
nektor nektor nektor nektor nektor nektor
IP54 IP54 IP54 IP54 P54 IP54

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov

70

ENERGETICKE ELEMENTY A PRISLUSENSTVO
PRE

> Technické udaje - Pneumaticky
Objednavacie ¢.

WER3000FPL01-04 WERS3000LPL01-04 WER3000FPL02-03 WER3000LPL02-03 WER3000FPL04-06-A WER3000LPL04-06-A

Vhodné pre Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
Pocet fluidnych spojok 1 1 2 2 4 4
Pripojny zavit G3/8" G3/8" G1/4" G1/4" G1/8" G1/8"
Prevadzkovy tlak [bar] 06 ..10 -06..10 -0,6..10 -0,6..10 -0,6...10 -0,6 ... 10
Prietok kazdého jedného prenasaca 1100 1100 750 750 270 270
Druh krytia potem IEC 60529 IP54 IP54 P54 IP54 P54 P54
> Technické udaje - Ochrana pevnej ¢asti
Objednavacie €. WER3000LLN00-00-A
Vhodné pre Volny diel
Druh krytia potem IEC 60529 IP54
» WER3000 - PLATNE ADAPTERA
» Technické udaje
Objednavacie ¢. APWER3041 APWER3042 APWER3052 APWER3054 APWER3062 APWER3064
. Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel / Pevny diel /
Vhodné pre
volny diel volny diel volny diel volny diel volny diel volny diel
. WWR125-B/ WWR125B/ WWR1160/ WWR1160 /
Koncové strane 1 WWR100-B WWR100-B WWR160-8 WWR160-8 WWR1200 WWR1200
Koncové strane 2 WERS3000 WERS3000 WERS000 WERS000 WERS3000 WER3000
Pocet energetické elementy 1 2 2 4 2 4
» WER3000 - KABEL VHODNY PRE PEVNY DIEL
» Technické udaje
Objednavacie ¢. KAG500IL
Pocet kontaktov 5
Pripojny zavit M12-M12
Typ pripojenia Kolik / zdierka
Prevedenie [Typ] Rovno/rovno
Dizka kdbla [m] 5
Druh krytia potem IEC 60529 IP67
» WER3000 - KABEL VHODNY PRE VOLNY DIEL
» Technické udaje
Objednavacie ¢. CSTE01745 KAG500IL CSTEO01748
Pocet kontaktov 4 5 4
Pripojny zavit M8 M12-M12 M8
. Kolik / koniec p . Kolik / koniec
Typ pripojenia Kébla Kolik / zdierka Kébla
Prevedenie [Typ] Rovno Rovno/rovno Uhol
Dizka kébla [m] 2 5 2
Druh krytia potem IEC 60529 IP67 IP67 P67

» WER3000 - OKRUHLY KONEKTOR VHODNY PRE PEVNY DIEL

» Technické udaje

Objednavacie ¢.
Pocet kontaktov 6 6 8

Pripojny zavit M23 M23 M23
Typ pripojenia Zdierka Zdierka Zdierka
Prevedenie [Typ] Rovno Uhol Rovno
Druh krytia potem IEC 60529 IP67 P67 IP67

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a navody na obsluhu
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Objednavacie ¢.

Pocet kontaktov

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]

Druh krytia potem IEC 60529

» WER3000 - OKRUHLY KONEKTOR VHODNY PRE VOLNY DIEL

Objednavacie ¢.

Pocet kontaktov

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]

Druh krytia potem IEC 60529

|

Objednavacie ¢.

Pocet kontaktov

Pripojny zavit

Typ pripojenia

Prevedenie [Typ]

Druh krytia potem IEC 60529

» WER4000 - ENERGETICKE ELEMENTY

|

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet kontaktov

Druh spojenia

Menovity prud [A]
Prevadzkové napétie [V]
Pripojny zavit

Typ pripojenia

Druh pripojeniaen

Druh krytia potem IEC 60529

|

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet fluidnych spojok

Pripojny zavit

Prevadzkovy tlak [bar]

Prietok kazdého jedného prenasaca
Druh krytia potem IEC 60529

Objednavacie ¢.

Vhodné pre

Pocet fluidnych spojok

Pripojny zavit

Prevadzkovy tlak max. [bar]

Prietok kazdého jedného prenasaca max.
Druh krytia potem IEC 60529

|

RSTVSM23G12B-B RSTVSM23W12B-B RSTVSM23G19B-B RSTVSM23W19B-B CSTEO01156 CSTEO01157
12 12 19 19 4 4
M23 M23 M23 M23 M12 M12
Zdierka Zdierka Zdierka Zdierka Kolik Kolik
Rovno Uhol Rovno Uhol Rovno Uhol
P67 P67 P67 P67 IP67 IP67
» Technické udaje
RSTVLM23G06S-B RSTVLM23W06S-B RSTVLM23G08S-B RSTVLM23W08S-B
6 6 8 8
M23 M23 M23 M23
Kolik Kolik Kolik Kolik
Rovno Uhol Rovno Uhol
P67 P67 P67 P67
RSTVSM23G12S-B  RSTVSM23W12S-B RSTVSM23G19S-B RSTVSM23W19S-B CSTEO01156 CSTE01157
12 12 19 19 4 4
M23 M23 M23 M23 M12 M12
Kolik Kolik Kolik Kolik Kolik Kolik
Rovno Uhol Rovno Uhol Rovno Uhol
P67 P67 P67 P67 P67 P67
P> Technické udaje - Zatazovaci prud
WER3000FLA08-00 WER3000LLA08-00 WER4000FLA03-05-A WER4000LLA03-05-A
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
(3+PE)/ 4 (3+PE)/ 4 3 3
zéstrCkoveé spojenie  zastrékové spojenie  zastrCkove spojenie  zastrékové spojenie
15/6 15/6 150 150
630/125 630/125 630 630
M23 M23
Kolik Zdierka Prispdsobitelné Prispdsobitelné
Okruhly konektor Okruhly konektor - Koniec volngho vidkna  Koniec volného vidkna
P54 P54
» Technické udaje - Pneumaticky
WER4000FPL06-06-A WER4000LPL06-06-A WER4000FPL15-12-A  WER4000LPL15-12-A
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
6 6 15 15
G1/8" G1/8" M5 M5
-0,6...10 -0,6 ... 10 -0,6 ... 10 -0,6 ... 10
500 500 150 150
P54 P54 P54 P54
» Technické udaje - Fluidné
WER4000FFLO01-13-A  WER4000LFL01-13-A  WER4000FFL02-13-A WER4000LFL02-13-A WER4000FFL04-13-A WER4000LFL04-13-A
Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel Pevny diel Volny diel
1 1 2 2 4 4
G1/2" G1/2" G1/2" G1/2" G1/2" G1/2"
250 250 250 250 250 250
25 25 25 25 25 25
IP54 IP54 P54 P54 P54 P54

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk

71

Energetické elementy a prisluSenstvo pre menic¢ nastrojov






OTOCNE ROZDELOVACE
PREHLAD RADOV

H OTOGNY ROZDELOVAG —_—
. Séria DVR 24

. Séria DVR1000 90

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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SériaDVR / Rozdelovac otacok / Prislusenstvo robotov

74

ROZDELOVAC OTACOK
SERIA DVR

» VYHODY VYROBKU

» Kompaktny prenos médii

Pomocou tohto rozdelovaca médii nie su prerusené
kable a nedefinované rusivé obrysy v désledku napaja-

cich vedeni ziadnym problémom
» Plocha konstrukcia

Tato konstrukcia zniZzuje momentoveé zatazenie pre vas
robot na minimum a umoznuje pouzitie mensich, menej
nakladnych konstrukénych velkosti

» Pozlatené kontakty

Umoznuju vam flexibilitu pri prenose, pretoze pri velmi
jemnych prudoch az do 250 voltov a 6 ampérov mbzete
prenasat vSetko bez chyb

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk
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» PREHLAD VYHOD

zachytenie momentu otacania
- podopretie rotora pri ota¢avom pohybe

Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym poviakom
- nitridovand ocel

priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

@ priame pripojenie vzduchu
- na konstrukénom rade WWR

systém pruzin

- od DVR63, pripojeny dvojnasobne
@ zberny kriuzok

- s povlakom Hartgold

- schopny prenasat jemné prudy

az 8 - nasobne integrované pripojenie vzduchu
- pre prenos tlakového vzduchu bez hadic
- sUprava hadic nemusi byt nata¢ana spolu

az 12 - polovy prenos energie
- pre bezkablovy prenos signalov
- Ziadne kable nie s namahané na kruitenie

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Pneumaticky prenos energie Elektricky prenos energie

orkost [Pozet

DVR40 TK 40 4 4-pdlovy
DVR50 TK 50 4 4-pélovy
DVR63 TK 63 6 6-polovy
DVR80 TK 80 6 6-pdlovy
DVR100 TK 100 4/8 8-polovy
DVR125 TK 125 4/8 12-p6lovy
DVR160 TK 160 4/8 12-p6lovy

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu € www.zimmer-group.sk 75
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Konstrukéna vel'kost DVR40 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR40

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na oto¢né rozdelovace.
" r]amena péky. Nenahradza technicky névrh.
g
25
20 ¢
15
10 —o— 10 m/s?
5 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
o Mr [Nm] 60
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
4 [kus] 4 [kus]
a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom O O-Ring
& ’ C7984060129 COR0025100
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE % @ PRIPOJENIA/OSTATNE
& é GVM5 i KAG50084 e
ﬂ‘ Priame skrutkovania konektor priame kdbel 5 m - zastréka M8
WVM5 ' KAW500B4 29
K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
= — KAW500S4
é @ PRIPOJENIA/OSTATNE // konektor uhlové kébel 5 m - zastrcka M8 @

KAG500B4 69

| E—
// Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8 N

\o
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]*
Elektricky prenos energie

Max. intenzita pradu [A]

Max. napatie [V]

Max. zrychlenie [m/s?]

Pocet otacok max.

Pocet otdcok max. [°/s]

Otacanie +/- [mm]

Pohyb v rovine +/- [mm]

Trvaly to¢ivy moment [Nm]

Volny toc¢ivy moment [Nm]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

*Moznost vakua

> Technické udaje
DVR4014
TK 40
4
4-polovy
3
24
22
120
720
0,02
0,02

1,5

10
5..+80
0,7
IP40
0,2

DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)
@ integrované vzduchoveé vedenie

Upevnenie na strane ndstroja
@ Zachytenie to¢ivého momentu
Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

=
Q 2
0 ~
< N
[ " S
~
= -Ring
e ?2.5x1

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost DVR50 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR50

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobit’ na oto¢né rozdelovade.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[kgl
25
20 ¢
15
10 —o— 10 m/s?
5 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
. Mr [Nm] 60
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm] My [Nm] 60
Fa [N] 800
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
4 [kus] 4 [kus]
g Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom O O-Ring
& ’ C7984060129 COR0025100
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE % @ PRIPOJENIA/OSTATNE
& é GVM5 = KAG50084 e
ﬁ‘ Priame skrutkovania konektor priame kdbel 5 m - zastréka M8
WVM5 ' KAW500B4 29
- uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
= — KAW500S4
é @ PRIPOJENIA/OSTATNE // konektor uhlové kébel 5 m - zastrcka M8 @

KAG500B4 °

| E—
// Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8 N

o
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]*
Elektricky prenos energie

Max. intenzita pradu [A]

Max. napatie [V]

Max. zrychlenie [m/s?]

Pocet otacok max.

Pocet otdcok max. [°/s]

Otacanie +/- [mm]

Pohyb v rovine +/- [mm]

Trvaly to¢ivy moment [Nm]

Volny toc¢ivy moment [Nm]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

*Moznost vakua

> Technické udaje
DVR5014
TK 50
4
4-polovy
3
24
22
120
720
0,02
0,02

1,5

10
5..+80
8,1
IP40
0,6

@ 4x M6

DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)
@ integrované vzduchoveé vedenie

Upevnenie na strane ndstroja
@ Zachytenie to¢ivého momentu
Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

=
Q 2
0 ~
< N
[ " S
~
= -Ring
e ?2.5x1

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost DVR50 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna vel'kost DVR63 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov

80

ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

[kg]
80 |
70 |
60

50 ¢
40
30 —e— 10 m/s?

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu péSObif na oto¢né rozdelovade.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F C7984060129

20 o 5M/S2
2’ 2
° o™ My [Nm] 300
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275300 [mm] My [Nm] 300
Fa [N] 1500

6 [kus]

O O-Ring
COR0030100

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE

P é GVM5
ﬁ‘ Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WVM5
- uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

> Technické udaje
DVR6316

4x90°

=

= =]
| <

6H7x8 @

63 4x M6

+0.02 @ 6H7 DIN 7984

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63
Pneumaticky prenos energie [Pocet]* 6
Elektricky prenos energie 6-polovy
Max. intenzita pradu [A] 6
Max. napatie [V] 250
Max. zrychlenie [m/s?] 22
Pocet otacok max. 120
Pocet otdcok max. [°/s] 720
Otacanie +/- [mm] 0,03
Pohyb v rovine +/- [mm] 0,03
Trvaly to¢ivy moment [Nm] 2
Volny toc¢ivy moment [Nm] 8
Prevadzkovy tlak max. [bar] 10
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgecm?] 10,5
Druh krytia potem IEC 60529 P64
Hmotnost [kg] 1,2
*Moznost vakua
@ Upevnenie (na strane robota)
@ integrované vzduchoveé vedenie
Upevnenie na strane ndstroja
80h8 @ Zachytenie to¢ivého momentu

Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

1N/

O-Ring

07 @3x1

M3ﬁj

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost DVR63 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna vel'kost DVR80 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK
KONSTRUKCNA VELKOST DVR80

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.

[kgl

80 |

70 |

60

50 ¢

40

30 —e— 10 m/s?

20 —o— 5m/s?

10 2,5 m/s?
0

o] 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm]

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
mozu posobit na otoéné rozdelovace.

Fal
Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa [N] 1500

O O-Ring
COR0030100

NAPAJANIE

Priame skrutkovania

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE

WVM5
- uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



> Technické udaje

Objednavacie ¢. DVR80I16

——6x M3 @
/6)( M8x10 @
8H7x8 @

6.3

40

+0.02 28H7

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 80
Pneumaticky prenos energie [Pocet]* 6
Elektricky prenos energie 6-polovy
Max. intenzita pradu [A] 6
Max. napatie [V] 250
Max. zrychlenie [m/s?] 22
Pocet otacok max. 120
Pocet otdcok max. [°/s] 720
Otacanie +/- [mm] 0,03
Pohyb v rovine +/- [mm] 0,03
Trvaly to¢ivy moment [Nm] 2
Volny toc¢ivy moment [Nm] 8
Prevadzkovy tlak max. [bar] 10
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 27
Druh krytia potem IEC 60529 P64
Hmotnost [kg] 2
*Moznost vakua
@ Upevnenie (na strane robota)
% 100n8 @ integrované vzduchoveé vedenie
50 Upevnenie na strane ndstroja
=£0.02 8H7 @ Zachytenie to¢ivého momentu
@70 Prenos energie elektricky na strane robota

@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

1N/

O-Ring

07 @3x1

M3ﬁj

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel’kost DVR100 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR100

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F €0912080169

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na oto¢né rozdelovace.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
I
140
120 4
100
80 |
60 —— 10 m/s? Fal
40 —o— 5m/s?
20 2,5 m/s?
0 Mr [Nm] 500
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm] My [Nm] 500
Fa [N] 2100

4 [kus]

O O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE

P % GV1-8X8
ﬂ‘ Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WV1-8X8
- uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

> Technické udaje

@) sxcve f——@%

4.5

X_>E

ST xTOT@ 6

d 8888

12

U
82

é@@szi

(3) sxave L—M—J ©

DVR10014 DVR10018
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 100 TK 100
Pneumaticky prenos energie [Pocet]* 4 8
Elektricky prenos energie 8-pdlovy 8-polovy
Max. intenzita pradu [A] 6 6
Max. napatie [V] 250 250
Max. zrychlenie [m/s2] 20 20
Pocet otacok max. 100 100
Pocet otdacok max. [°/s] 600 600
Otacanie +/- [mm] 0,04 0,04
Pohyb v rovine +/- [mm] 0,04 0,04
Trvaly to¢ivy moment [Nm] 2 4
Volny toc¢ivy moment [Nm] 4 6
Prevadzkovy tlak max. [bar] 10 10
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 86 100
Druh krytia potem IEC 60529 P64 P64
Hmotnost [kg] 3,8 4,5
*Moznost vakua
s @ Upevnenie (na strane robota)
o 1008H7 @ integrované vzduchoveé vedenie

@ Upevnenie na strane nastroja

@ Zachytenie to¢ivého momentu

Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

% ®

A

7
2 & s
(S <| [

=
O-Ri
12 gas

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

@ 4xG1/8"

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel’kost DVR125 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F C7984100209

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na oto¢né rozdelovace.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
300 |
250
200
150
100 —e— 10 m/s? Fal
—o— 5 m/s?
50 2,5 m/s?
0 Mr [Nm] 900
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm] 900
Fa [N] 7000

4 [kus]

O O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE

P % GV1-8X8
ﬂ‘ Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WV1-8X8
- uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

> Technické udaje

@ 8x G1/8" r__gé__wow @

45

@ MET—_ ‘

@
@
12

82

N ECY

6x M10 @

DIN 7984

@ 1or7x12 (1)

+0.02 10H7

DVR12514 DVR125I18
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 125 TK 125
Pneumaticky prenos energie [Pocet]* 4 8
Elektricky prenos energie 12-pdlovy 12-pdlovy
Max. intenzita pradu [A] 6 6
Max. napatie [V] 250 250
Max. zrychlenie [m/s2] 20 20
Pocet otacok max. 100 100
Pocet otdacok max. [°/s] 600 600
Otacanie +/- [mm] 0,05 0,05
Pohyb v rovine +/- [mm] 0,05 0,05
Trvaly to¢ivy moment [Nm] 4 5
Volny toc¢ivy moment [Nm] 5 6
Prevadzkovy tlak max. [bar] 10 10
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80 5..+80
Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?] 220 225
Druh krytia potem IEC 60529 P64 P64
Hmotnost [kg] 5,9 7
*Moznost vakua
& 160n3 @ Upevnenie (na strane robota)
— 12510H7 @ integrované vzduchoveé vedenie

@ Upevnenie na strane nastroja

@ Zachytenie to¢ivého momentu

Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry

S S S N N N N S S

XL s e e o Tt ettt

%LL

13 s s

XN Y,

Obsadenie PIN-ov

f{( ®
N “"
2 )
s N
2
-Ring
1.2 @7x1.5

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

12

@ 4xG1/8"

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel’kost DVR160 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov
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ROZDELOVAC OTACOK

KONSTRUKCNA VELKOST DVR160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F C7984100209

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na oto¢né rozdelovace.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]
300 |
250
200
150
100 —e— 10 m/s? Fal
—o— 5 m/s?
50 2,5 m/s?
o Mr [Nm] 900
0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm] My [Nm] 900
Fa [N] 7000

4 [kus]

O O-Ring
COR0070150

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE

P % GV1-8X8
Q‘ Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WV1-8X8
- uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]*
Elektricky prenos energie

Max. intenzita pradu [A]

Max. napatie [V]

Max. zrychlenie [m/s2]

Pocet otacok max.

Pocet otdcok max. [°/s]

Otacanie +/- [mm]

Pohyb v rovine +/- [mm]

Trvaly to¢ivy moment [Nm]

Volny toc¢ivy moment [Nm]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrvaénosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

*Moznost vakua

> Technické udaje
DVR16014
TK 160
4
12-pdlovy
6
250
20
100
600
0,05
0,05

10
5..+80
480
IP64

9,1

DVR160I18
TK 160

8
12-pdlovy
6

250

20

100

600

0,05

0,05

5

6

10
5..+80
580

P64

11

@ 200h8

160

+0.02 10H7

135

3x24°

300

®
@ BxG1/8" @ 100H7 O) ©

6x M10 @

DIN 7984

B 1oHx12(1)

+0.02 10H7

@ Upevnenie (na strane robota)
@ integrované vzduchoveé vedenie

Upevnenie na strane ndstroja
@ Zachytenie to¢ivého momentu
Prenos energie elektricky na strane robota
@ Prenos energie elektricky na strane nastroja
@ Moznost pripojenia utesfiovacieho vzduchu
@ meni¢ nastrojov

Adaptéry
O O S S N N Y
AT I PO PR PO PR PO PO P PO P R S SR P I
XN RN Y YT, uu%‘u*u*u
Obsadenie PIN-ov
wn
2 )
S <
=
-Ring
1.2 @7x1.5
Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)
@ =ove 3
E ®: © ® & | |,
g ® ®: [&: ®: E
®4xG1/8“

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel’kost DVR160 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov



Séria DVR1000 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov

90

ROZDELOVAC OTACOK
SERIA DVR1000

» VYHODY VYROBKU

P> Otocny rozdelovac s priemyselnym ethernetom

Integrovany zberny krdzok Vam umoznuje ako prvému
prenasat vo Vasom stroji procesne bezpeény progresivny
priemyselny ethernet

» 8-nasobny integrovany privod vzduchu

Znizte opotrebovanie na minimum a eliminujte nedefino-
vany rusivé obrysy Vasho zvazku hadic, aby ste efektiv-
nejsie vyuzili konstrukény priestor Vasho stroja

» 2-nasobne podopreté

Integrované valivé loZiska sa staraju o vysoku tuhost a
umoznuju Vam prevadzkovanie Vasho robota pri najvys-
Sej dynamike a tym aj zvySenie Vasej doby taktu

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» SCHEMA ZAPOJENIA

DVR1125PB DVR1125PN

T

| PRI NSRRI R
1 et e R R O ﬂ T et [ e

GNYE

SHIELD

BK

WH
SHIELD
WHOG
0G
WHGN
GN

unotcupied

|

GNYE

15*

52

52

SHIELD

BK

Profibus

Prafibus ~
Ethernet
Ethernet -
Ethernet
GN
Efhernet

0G
WHGN

||
T
3] ]
|
I
|

T T
|

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Pneumaticky prenos energie Elektricky prenos energie
[Pocet]

DVR1125 TK 125 8 4-polovy + PE

Konstrukéna
vel'kost

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZICIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost DVR1125 / Rozdelovac otacok / PrisluSenstvo robotov

ROZDELOVAC OTACOK
KONSTRUKCNA VELKOST DVR1125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha > Sily a momenty
Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
Zobrazuje maximalnu manipulaé¢nu hmotnost v zavislosti od zrychlenia a mozu pésobif na oto¢né rozdelovace.
ramena paky. Nenahradza technicky névrh.
[ka]

300
250
200

150

100 —o— 10 m/s? Fal
—o— 5 m/s?
50 2,5 m/s?
0 Mr [Nm] 900
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm] My [Nm] 900
Fa [N] 7000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

6 [kus] 8 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sSesthranom O O-Ring
& ’ C7984100209 COR0070150

1 [kus]

O Krizok O 145x2,5
COR1450250
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE = NAPAJANIE
g S

& é GV1-8X8 WV1-8X8
e Priame skrutkovania I~ uhlové vykyvné skrutkovania

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO DVR1125PB

PRIPOJENIA/OSTATNE PRIPOJENIA/OSTATNE

RSTVLM17G07B-B RSTVLM17G07S-B
Okruhly konektor priamy - zdierka M17 - Okruhly konektor priamy - konektor M17

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO DVR1125PN

PRIPOJENIA/OSTATNE PRIPOJENIA/OSTATNE

<0

3 2
) CSTE01156 @ RSTVLM17G07B-B
A\ / Konektor priamy - konektor M12 | Okruhly konektor priamy - zdierka M17
4 1

3 2

CSTE01157 @ RSTVLM17G07S-B

Konektor uhlovy - konektor M12 | Okruhly konektor priamy - konektor M17
4 1

92  www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Pneumaticky prenos energie [Pocet]
Prietok kazdého jedného prenasaca
Zbernicovy protokol

Prenosovy vykon udajov

Pripojenie zbernice 53

Pripojenie fieldbus 54

Elektricky prenos energie

Pripojenie napajania 19

Pripojenie napdjania 20

Max. intenzita pradu [A]

Max. napétie [V]

Max. zrychlenie [m/s?]

Pocet otacok max.

Pocet otacok max. [°/s]

Otacanie +/- [mm]

Pohyb v rovine +/- [mm]

Trvaly toc¢ivy moment [Nm]

Volny to¢ivy moment [Nm]
Prevadzkovy tlak max. [bar]
Prevadzkova teplota [°C]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
DVR1125PB
TK 125
8
290
Profibus
12
Kolik, M12, 5-pinovy, kod B
Zasuvka, M12, 5-pinova, kéd B
4-poélovy + PE
Kolik, M17, 7-pinovy
Zasuvka, M17, 7-pinova
9
250
20
100
600
0,05
0,05
4
5
10
5..+80
370
P64
8,5

DVR1125PN

TK 125

8

290

Priemyselny ethernet
100

Zéasuvka, M12, 4-kolikovd, D-kéd
Zasuvka, M12, 4-kolikova, D-kod
4-pélovy + PE

Kolik, M17, 7-pinovy
Zasuvka, M17, 7-pinova
9

250

20

100

600

0,05

0,05

4

5

10

5..+80

370

P64

8,5

164h8

125
+0.02 10H7

| —8x MG@
@ 10H7x11 @

D
40.02 610H7

DIN7984 @

@ Upevnenie (na strane robota)
integrované vzduchové vedenie
Upevnenie na strane nastroja
Zachytenie to¢ivého momentu
@ Prenos energie elektricky na strane robota
Prenos energie elektricky na strane nastroja

@ Montazny otvor
meni¢ nastrojov

Adaptéry

@ Prevadzkova zbfonica na strane robota
@ Prevadzkova zbernica na strane nastroja

N/ 1

= -
2 8
8 N
©
s
O-Ring
1.2 @7x1.5

Privod vzduchu bez hadic (na
strane nastroja)

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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VYROVNAVANIE OSI
PREHLAD RADOV

n VYROVNAVANIE OSi et

. Séria FGR %
. Séria XYR1000 102

. Séria ZR1000 120

. Séria ARP 138

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Prehlad radov / Vyrovnavanie osi



Séria FGR / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov

96

VYROVNAVANIE OSI
SERIA FGR

» VYHODY VYROBKU

» Lahky spajaci proces

[lahky chod vam umozni vykonavat aj tie najjemnejsie
spajacie procesy vo velmi kratkom Case

» Jednocinny pneumaticky valec

Pre jednoduché ovladanie a mensi pocet potrebnych
hadic

» Stredové a vystredné zafixovanie

Pre optimalny priebeh procesu mdzete (v zavislosti od
poziadavky) polohu vyrovnavaca upnut alebo centralne
zamknut

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

» Nase vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

Privod energie

- centrovanie

Robustné, l'ahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povliakom

priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

@ pohon excentrickym zovretim
- jednoginny pneumaticky valec s trecim kotu¢om

pohon centrovanim
- tri jednocinné pneumaticke valce s kuzelovym piestom s rozstupom
120°

@ privod energie
- excentrické zovretie

Prenos sily

- priamo a s malymi stratami pomocou kuZzela /trecieho kotuca

vyrovnavanie

- bezsilové vyrovnavanie nepresnosti polohy
- zdvih az do +/- 4 mm vyrovndvacieho zdvihu

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1

Konstrukéna
vel'kost

FGR1040 TK 40
FGR1050 TK 50

Pridrziavacia sila centrovana Pridrziavacia sila decentrovana
[N] [N]
120 50
250 140

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk
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Séria FGR / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

Ikost FGR1040 / Vyrovn

¢nave

Konstruk

98

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST FGR1040

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Vertikdlna montaz s centrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia

X
[ aramena paky

o~ nw s o~ ®od

—e— 10 m/s?
— 5 m/s?

2,5 m/s?

0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

» Horizontalna montaz s centrovanou
pridrZiavacou silou

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia

aramena paky
I 1)

[ka]
4

5t
>My 2 |
\ / —— 10 m/s?
1 —— 5m/s?
2,5 m/s?
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]
Mr [Nm] 5
My [Nm] 10
Fa [N] 1000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

Ao

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
C7984060129

NAPAJANIE

)2

GV1-8X8
Priame skrutkovania

&

>

[k

c—=- N w s o~ ®od

>

[kg
2

Vertikalna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost v zavislosti od zrychlenia
aramena paky

0 20

)
L
—e— 10 m/s?

—— 5 m/s?

2,5m/s?

40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

| Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost v zavislosti od zrychlenia

aramena paky
r-

.. —— 10 m/s?

0 20

——5m/s?

2,5 m/s?

40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]

NAPAJANIE

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu



> Technické udaje
Objednavacie ¢. FGR1040

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Odchylka horizontalna +/- [mm]

Max. uhol natoc¢enia [°]

PridrZiavacia sila centrovana [N]
PridrZiavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnost [kg]

TK 40
2

12
120

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie na strane néstroja

@ Vyrovnanie polohy

platria adaptéra

@ Upevnenie platiia adaptéra

@ Pripojka vzduchu (excentrické zovretie)

Pripojka vzduchu (vystredenie)

6x M6x6
DIN914 @

51.5

4O

3.5
F
83}
I
N

+0.02 QBH7

DIN7984

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost FGR1040 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

Ikost FGR1050 / Vyrovn

¢nave

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST FGR1050

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Vertikdlna montaz s centrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia

lkal aramena paky
14 |
12 -
10 ]
8 L

—e— 10 m/s?
5 m/s?

2 2,5 m/s?

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

» Horizontalna montaz s centrovanou
pridrZiavacou silou

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost v zavislosti od zrychlenia
aramena paky
1

I "
44

[ka]
5

34
s
2 —e— 10 m/s2
1 —e— 5 m/s?
2,5 m/s?
0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]
Mr [Nm] 6
My [Nm] 13
Fa[N] 1000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

Ao

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
C0912060149

NAPAJANIE

)2

GV1-8X8
Priame skrutkovania

&

>

[kgl

>

[kal
3

2,5

Vertikalna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia

aramena paky
|
L
—e— 10 m/s?
| —— 5m/s?
ﬁ_“_\‘\‘\_‘_‘_—‘_‘ 2,5m/s?

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost v zavislosti od zrychlenia
aramena paky

—— 10 m/s?
——5m/s?

2,5 m/s?

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

NAPAJANIE

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. FGR1050

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 50
Odchylka horizontalna +/- [mm] 4

Max. uhol natoc¢enia [°] 9
PridrZiavacia sila centrovana [N] 250
PridrZiavacia sila decentrovana [N] 140
Prevadzkovy tlak [bar] 4..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnost [kg] 1,7

4x90°

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie na strane néstroja

@ Vyrovnanie polohy

platria adaptéra

@ Upevnenie platiia adaptéra

@ Pripojka vzduchu (excentrické zovretie)

Pripojka vzduchu (vystredenie)

6x M6X6 e
DIN914

12

.

68

—G1/8" @

12

4x90°

BH7x12 @

4x M6
DIN912

+0.02 @ 6H7

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost FGR1050 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov



Séria XYR1000 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
SERIA XYR1000

» VYHODY VYROBKU

» Nastavitel'na vyrovnavacia sila a zdvih
Pomocou nastavovacich skrutiek mézete vlastnosti
vyrovnavaca prispdsobit na dany pripad pouzitia vo velmi
kratkom Case

» Plocha konstrukcia

Tato konstrukcia zniZzuje momentoveé zatazenie pre vas
robot na minimum a umoznuje pouzitie mensich, menej
nakladnych konstrukénych velkosti

> Stredové a vystredné zafixovanie

V zavislosti od poziadavky mdzete polohu vyrovnavaca
upnut alebo centralne zamknut. Pomocka pre optimalne
procesy

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk
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» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

registracia polohy piesta
- pomocou senzorov magnetického pola
- k dispozicii ako prislusenstvo
Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povliakom
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1
- najmensia konstrukéna vyska
vyrovnavacia sila
- regulovatelna pomocou nastavovacej skrutky
@ vyrovnavaci zdvih
- plynule nastavitelny (od konstrukcnej velkosti 1063)

blokovaci piest
- centricky pomocou kuzela piesta

@ mimostredové zovretie
- pomocou pneumatického piesta upnutim trecou silou

linearne vedenie
- pre zachytenie vysokych sil a momentov

vyrovnavacie platne
- pre vyrovnavanie chyb polohy v smere XY

velkost
XYR1040
XYR1050
XYR1063
XYR1080
XYR1100
XYR1125
XYR1160
XYR1200

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Pripojna priruba podla EN
1SO 9409-1

TK 40
TK 50
TK 63
TK 80
TK 100
TK 125
TK 160
TK 200

PridrZiavacia sila

Zdvih X/Y-troven +/- Pridrziavacia sila centrovana TR

[mm] [N] [N]
3 150 30
35 250 50

45 400 125

55 600 250

6.0 900 450

8.0 1500 600

10,0 2000 1000

12,5 3000 1250

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-

tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk
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Séria XYR1000 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1040 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1040

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Vertikdlna montaz s centrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

T8 technicky navih.
9
; =
7
6
s u
4
3 —— 10 /s
2 —e— 5m/s?
1 25 mys?
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

» Horizontalna montaz s centrovanou
pridrZiavacou silou

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty Zobrazuje maximalnu manipulaénd hmotnost ako funkeiu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

technicky névrh.

B -
5

[ka]
6

4
3
2 —e— 10 m/s2
—— 52
1 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

Mr [Nm] 10

My [Nm] 10

Fa [N] 250

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

Ao

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
C7984060149

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

e

GVM5
Priame skrutkovania

=

_

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

K91 {echnicky navrh.

6

5 -

4

u
3
2 —— 10mys?
——5m/s?
1 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou
Zobrazuje maximalnu manipulacnu hmotnost ako funkciu zrychlenia a

[kg) famena pky s centrickou zostavou pod virobkom. Nenahradza
9 technicky navrh.

12
| |
1

SENZOR

08
06
04 —— 10 m/s?
5 m/s?
02 25 m/se
0
0 50 100 150 200 250 [mm]
ZUB109817

Registracia polohy piesta

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania
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> Technické udaje

Objednavacie ¢. XYR1040-B

Zdvih X/Y-Urover +/- [mm]
PridrZiavacia sila centrovana [N]
Pridrziavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnost [kg]

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]

TK 40
3

150
30

. +80

[RGB R

@ 6H7X6 @

4><M6xwo@

[

)

45

42
55

74
65

~

o> f

N
t— @6 H7x6
. ®
“F0.02 @ 6H7
65
74
i @
il Il
K @
@ 4xM6 O4
DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)

@ Napéajanie

@ Dopytovanie polohy piesta
Upevnenie na strane nastroja

(36) Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)

@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)

Upevnenie drziaka dopytovania

Zdvih X

@D zdvih Y

@ Blokovaci piest zablokovany — excentrické
zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentricke
zovretie - aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost XYR1040 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1050 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1050

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Vertikdlna montaz s centrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

K0T technicky navin.
18
. =
14
12
10 =
8
s —— 10mys?
4 ——5m/s?
2 2,5 m/s?
o
0 50 100 150 200 250 300 [mm]

» Horizontalna montaz s centrovanou
pridrZiavacou silou

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

K0 technicky navrh.
9
8 I | |
7
6
5
4
3 —— 10 m/s?
5 — 5 m/s?
1 2,5m/s?
0
0 50 100 150 200 250 300 [mm]
Mr [Nm] 20
My [Nm] 20
Fa [N] 500

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

Ao

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
C7984060149

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

e

=

_

P é GVM5
Q‘ Priame skrutkovania

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

K91 {echnicky navrh.
9
; -
7
6
s u
4
5 —— 10mys?
2 —a— 5m/s?
1 2,5 m/s?
0
0 50 100 150 200 250 300 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
[kg) famena pky s centrickou zostavou pod virobkom. Nenahradza
9 technicky navrh.

18
16 ' L]
14
12
1

08
06
04

02
0

—— 10 m/s?
——5m/s?

2,5 m/s?

0 50 100 150 200 250 300 [mm]

SENZOR

ZUB109835
Registracia polohy piesta

WVM5
K uhlové vykyvné skrutkovania
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm]

PridrZiavacia sila centrovana [N]
PridrZiavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
XYR1050-B
TK 50
815
250

@ @31.5 H7x5

P 6 H7X6

4xM6x10

00

@ 2xM5 R

46
43

159

[
27.1

BRE

=

84
75
|
~ ‘\?‘
@ o
|

-
\

J

N D6 H7X6 @

+0.0

50
2 B 6H7
75

84

7.5

4xM6
DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ Dopytovanie polohy piesta

@ Upevnenie na strane nastroja

(36) Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)

@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)

Upevnenie drziaka dopytovania

Zdvih X

@D zdvih Y

@ Blokovaci piest zablokovany — excentrické
zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentricke
zovretie - aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk

Konstrukéna vel'kost XYR1050 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1063 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1063

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

pridrziavacou silou
191t chnicky navrh.
35

30

» Vertikdlna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a

ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

[kg] e
technicky névrh.

30

= 25 -

25 20
20 L L

15

15
—— 10 m/s? 10

10

1

—— 10 m/s?
—— 5m/s? —— 5m/s?

2,5 m/s? 2,5 m/s?

0 50 100 150 200 250

» Sily a momenty
pridrZiavacou silou
Zobrazuje statické sily a momenty

» Horizontalna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

300 350 [mm] 0 100 200 300 400 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

[':Z] omene b e [kzl ;:;]i:\caksanzyv fh?emnckou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza
16 u ' |
14 I 5
12 4 oo
10
3 D P —
8
: ——\\\ — 10y ) o
4 —— 5m/s? —— 5m/s?
5 2,5 m/s? 1 2,5 m/s?
0 0
0 50 100 150 200 250 300 350 [mm] 0 100 200 300 400 [mm]
Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 750
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
3 [kus] 4 [kus]
'iﬂ Zvierkovnica a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
KB8K & ’ C7984060149
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
a
NAPAJANIE B SENZOR
o
GVMS5 @ NJ8-E2
Priame skrutkovania T induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m
WVM5 NJ8-E2S ‘ ° )
K uhlové vykyvné skrutkovania induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

+=*

ZUB109833
Registracia polohy piesta

KHA1000-8
Zverny drziak
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje

XYR1063-B
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm] 4,5
Pridrziavacia sila centrovana [N] 400
PridrZiavacia sila decentrovana [N] 125
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus centrovana [cm?] 16
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?] 9
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?] 32,8
Hmotnost [kg] 1,7
@ Ga0tme @ UpeYheﬁie (na strane robota)
@6 HTx6 @ Napdjanie .
@ Dopytovanie polohy piesta
‘(‘9\/ HMBx18 @ D Upevnenie na strane néstroja
8 (36) Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)
r %@F b @ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)
\)a ~ e Upevnenie drziaka dopytovania
‘ Zavih X
@D zdvih Y
io.(gfgew @3 zdvih piesta o .
@ Dopytovanie excentrického zovretia
oxM5 15 Dopytovanie blokovacieho piesta

2108

|

3xM3x5

.90
. .
I

=

| o
o =@
o 18

il
5

¢ IR

4.5

[N
s‘e
A
I

NOS

.5

(s2)

21

4.8

@@40 H7x3

=

i
g B
o g ')E@E\I
- | I ]
g = F
L T
P63
+0.02 @ 6H7
1
1

— ¢6H7x6®

7.5

it

05
119
27
|

4xM6 O
DIN 7984

®
o

144 |

@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
zovretie - deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentrické
zovretie - aktivované
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Konstrukéna vel'kost XYR1063 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1080 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1080

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

pridrziavacou silou

» Vertikdlna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

» Sily a momenty
pridrZiavacou silou
Zobrazuje statické sily a momenty

» Horizontalna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

191t chnicky navrh. 191 {echnicky navrh,
70 70
0 — 0 -
50 50
40 L 40 u
30 30
—— 7,5m/s? —— 75 m/s?

20 e 35m/s? 20 e 35m/s?
10 2 m/s? 10 2 m/s?

0 0

0 100 200 300 400 500 (mm] 0 100 200 300 400 500 [mm

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

kal ramena pal e kal ;:;]i:\caksanzyv fhcemnckou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza
30 - 12 -
25 I n 10 ' r
20 8
15 6
10 —— 7,6 m/s? 4 —— 7,56 m/s?
—e— 3,5 m/s? —— 3,5 m/s?
5 2 m/s? 2 2m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
Mr [Nm] 100
My [Nm] 100
Fa [N] 1500
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
3 [kus] 6 [kus]
'iﬂ Zvierkovnica a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
KB8K & ’ C7984080229
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE B SENZOR
GV1-8X8 @ NJ8-E2

Priame skrutkovania

induktivny snimac pribliZzenia - kdbel 5 m

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

+=*

ZUB109831
Registracia polohy piesta

KHA1000-8
Zverny drziak
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih X/Y-Urover +/- [mm]

PridrZiavacia sila centrovana [N]
Pridrziavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
XYR1080-B

TK 80
55
600
250

@ 50 H7x6

D8 HTX8 @
6xM8x14 @

g
‘ \
54®F€
\ /

B &
[1m1] ‘ [1m1]
002 JoH7
@2xe1/8” 7
6xM3x5 43 10 1
S ® @
I:W‘ Lt 1] m Lm0
o .@i@. L_@\Aiﬁje
©| [Te] | [
EEON! i 1A

goo

144
130
ol jami|
//\}‘-\
@
L))
|
AP
D

oY

N @8 H7x8®

ﬁ

6xM8
DIN 7984

15.4

@ Upevnenie (na strane robota)

@ Napéajanie

@ Dopytovanie polohy piesta
Upevnenie na strane nastroja
Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)

@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)

Upevnenie drziaka dopytovania

Zdvih X

@D zdvih Y

Zavih piesta

@ Dopytovanie excentrického zovretia
Dopytovanie blokovacieho piesta

@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentrické
zovretie - aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost XYR1080 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1100 / Vyrovna

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1100

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

pridrziavacou silou

» Vertikdlna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

» Sily a momenty
pridrZiavacou silou
Zobrazuje statické sily a momenty

» Horizontalna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

11t chnicky navrh. K91 {echnicky navrh.
140 140
120 [ ] 120 -
100 100
80 u 80 L
60 60
—— 7,5m/s? —— 75 m/s?
40 e 35m/s? 40 e 35m/s?
20 2m/s? 20 —— 2m/s?
o 0
0 100 200 300 400 500 (mm] 0 100 200 300 400 500 [mm

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

[ji' omene b e [:;” ;:;]i:\caksanzyv fh?emnckou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza
- B - [ B
30 156
25 12,5
20 10 “~
15 —— 7,5 m/s? 75 —— 7,5 m/s?
10 —— 3,6 m/s? 5 —— 3,6 m/s?
5 2m/s? 25 2m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]

Mr [Nm] 125

My [Nm] 125

Fa [N] 2750

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

3 [kus] 6 [kus]
'iﬂ Zvierkovnica a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
KB8K & ’ C7984080229
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
a
NAPAJANIE B SENZOR
o
GV1-8X8 @ NJ8-E2

Priame skrutkovania

induktivny snimac pribliZzenia - kdbel 5 m

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

NJ8-E2S
induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

+=*

ZUB109829
Registracia polohy piesta

KHA1000-8
Zverny drziak
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm]
PridrZiavacia sila centrovana [N]

PridrZiavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]

Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

TK 100
6,0
900
450

204,0
4,5

> Technické udaje
XYR1100-B

@ 63 H7x10

\ B

2x G1/8"

L*‘:HJ

100
F0.02 BeHr

17

6xM8x17

‘ @8 H7x8
| 7{
/w”ﬁ

6xM3x5 @ @ @10 1 1

a \

<

7 nln 0 o0

5 %
ol «© o.l.. o il 56 Il
N ©|
~© | L
s Cameomll m | | m

O,
O,

3xM3x5

i

6

® ®

6

18.4

@ 63 h7x4.5

178.7
164.7

jralal

13

T

6xM8

@ DIN7984

<+

<+

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ Dopytovanie polohy piesta

@ Upevnenie na strane nastroja

(36) Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)

@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)

Upevnenie drziaka dopytovania

Zdvih X

@D zdvih Y

Zavih piesta

@ Dopytovanie excentrického zovretia
Dopytovanie blokovacieho piesta

@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentrické
zovretie - aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost XYR1100 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1125 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST XYR1125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Mr [Nm] 200
My [Nm] 200
Fa [N] 4350

» Vertikdlna montaz s centrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

191t chnicky navrh.
200
180
160 =
140
120 -
100
g0 —— 75 m/s?
&0 ——35m/s?
40
20 2m/s?
o
0 100 200 800 400 500 600 [mm]

» Horizontalna montaz s centrovanou
pridrZiavacou silou
Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza
technicky navrh.

. -

50
40
30
20

[ka]
70

—— 7,5 m/s?
—e— 3,5 m/s?
10 2 m/s?
0
0 100 200 300 400 500 600 [mm]

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

3 [kus]
Zvierkovnica
KB8K

n.

1>

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

191 {chnicky navrh.

160

140 1§
120

100 =]

80 e
60

40 0—0—0—0—0-—-‘\'_\

20 2m/s?

—— 7,5m/s?
——35m/s?

0 100 200 300 400 500 600 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou
Zobrazuje maximalnu manipulacnu hmotnost ako funkciu zrychlenia a

[kg) famena pky s centrickou zostavou pod virobkom. Nenahradza
9 technicky navrh.
30

| |
25
20 N
15 ..

10 —— 7.5 m/s?
—— 3,5 m/s?
5 2m/s?
0
0 100 200 300 400 500 600 [mm]
6 [kus]

Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
C7984100309

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

GV1-8X8
Priame skrutkovania

Qe -

SENZOR

NJ8-E2
induktivny snimac pribliZzenia - kdbel 5 m

WV1-8X8
uhlové vykyvné skrutkovania

NJ8-E2S °
induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

KHA1000-8
Zverny drziak

ZUB109826
Registracia polohy piesta
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm]

PridrZiavacia sila centrovana [N]
PridrZiavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
XYR1125-B
TK 125
8,0
1500
600

@10 H7x10 @

6xM10x18 @

20,

@ 2xG1/8"

23.8

=@ @ @
o]
=

I :

i / X
== Y \7*%
B NN
Nigsdl
o L
125 @10 H7x10 @
0.02 @ 10H7
203
217
225
-
f ‘ B
) L] | [
7 d eDe b

6xM10 o7
DIN 7984

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie

@ Dopytovanie polohy piesta
Upevnenie na strane nastroja
Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)

@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)

Upevnenie drziaka dopytovania

Zdvih X

@D zdvih Y

Zavih piesta

@ Dopytovanie excentrického zovretia
Dopytovanie blokovacieho piesta

@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentrické
zovretie - aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost XYR1125 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1160 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

pridrziavacou silou

» Vertikdlna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

» Sily a momenty
pridrZiavacou silou
Zobrazuje statické sily a momenty

K0 technicky navrh.
100

90

» Horizontalna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

80

70 35
60 30
50 25
40 —— 5m/s? 20
30 25 ms? 15

191 e chnicky navrh. 191 {chnicky navrh.
250 250
200 == 200 -
150 = 150 u
100 e 100 s
——25m/s? ——25m/s?
50 50
1,2 m/s? 1,2 m/s?
0 o
0 100 200 800 400 500 600 [mm] 0 100 200 800 400 500 600 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
| ramena paky s centrickou zostavou pod virobkom. Nenahradza

technicky navrh.
r-

(k]
50

/

—— 5 m/s?
20 10 ——25m/s
10 1,2 m/s? 5 1,2 m/s?
0 0
0 100 200 300 400 500 600 [mm] 0 100 200 300 400 500 600 [mm]
Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa [N] 5000
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
3 [kus] 6 [kus]
'iﬂ Zvierkovnica a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
KB8K & ’ C7984100309
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE B SENZOR
GV1-8X8 @ NJ8-E2
Priame skrutkovania T induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m
WV1-8X8 NJ8-E2S ‘ ° )
K uhlové vykyvné skrutkovania induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

+=*

ZUB109824
Registracia polohy piesta

KHA1000-8
Zverny drziak
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> Technické udaje

Objednavacie ¢. XYR1160-B

2x G1/8"

249
235

~— @10H7x10 @

15

¢ 0
6xM10 7
DIN 7984

6xM3x5 45) (44 @10 1 Iy 10 3xM3x5 44
@
ol &
. n_d il il b i
of of CHEI R S A P! e
4N S ®e L [ / ‘ \ B Sj’: LT o‘e T
[N
37 36 @ 37 36 &
10 10 10 10
< <= <>

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 160
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm] 10,0
Pridrziavacia sila centrovana [N] 2000
PridrZiavacia sila decentrovana [N] 1000
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus centrovana [cm?] 189
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?] 111
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?] 891,0
Hmotnost [kg] 10,3
@ Upevnenie (na strane robota)
@¢ 100 H7x10 Napéjanie
B10H7X10 @ @ Dopytovanie polohy piesta
DJ,; Upevnenie na strane nastroja
a7 BxM10x18 @ Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)
, m \\ @ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)
i Upevnenie drziaka dopytovania
\ / Zdvih X
N @D zdvih Y
Zavih piesta
160 @ Dopytovanie excentrického zovretia
0.02 @ 10H7 Dopytovanie blokovacieho piesta
@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
20 zovretie — deaktivované

Blokovaci piest odblokovany - excentrické
zovretie — aktivované

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost XYR1160 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost XYR1200 / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST XYR1200

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

pridrziavacou silou

» Vertikdlna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

P> Vertikdlna montaz s decentrovanou
pridrziavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulacnt hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena péky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

» Sily a momenty
pridrZiavacou silou
Zobrazuje statické sily a momenty

» Horizontalna montaz s centrovanou

Zobrazuje maximalnu manipula¢ni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
ramena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza

11t chnicky navrh, 191t chnicky navrh.
400 400
820 == o%0 -
300 300
250 u| 250 u|
200 200 .
150 —— 5m/s? 150 —— 5m/s?
100 ——25m/s? 100 ~——— ——25m/s?
50 1.2 m/s? 50 1.2 m/s?
0 o
0 200 400 600 800 [mm] 0 200 400 600 800 [mm]

» Horizontalna montaz s decentrovanou
pridrZiavacou silou

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

kal Daky kg) amena paky s centrickou zostavou pod vyrobkom. Nenahradza
160 technicky navrh. s technicky navrh.
140 I | | 50 ' L |
120
40 L= = e
100
80 30
60 —— 5 m/s? 20 —— 5 m/s?
40 ——2,5m/s? ——2,5m/s?
20 1,2 m/s? 10 1,2 m/s?
0 0
0 200 400 600 800 [mm] 0 200 400 600 800 [mm]
Mr [Nm] 600
My [Nm] 600
Fa [N] 8000
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
3 [kus] 6 [kus]
'iﬂ Zvierkovnica a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
KB8K & ’ C7984120309
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
a
NAPAJANIE B SENZOR
o
GV1-8X8 @ NJ8-E2
Priame skrutkovania T induktivny snimac priblizenia - kabel 5 m
WV1-8X8 NJ8-E2S ‘ ° )
K uhlové vykyvné skrutkovania induktivny snimac priblizenia - zastr¢ka M8

+=*

ZUB109821
Registracia polohy piesta

KHA1000-8
Zverny drziak
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih X/Y-Uroven +/- [mm]

PridrZiavacia sila centrovana [N]
PridrZiavacia sila decentrovana [N]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus centrovana [cm?]
Objem valca na cyklus decentrovana [cm?]
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
XYR1200-B

TK 200
12,5
3000
1250
1.8
6
5..+80
323
173
2217,0
17,7

@ 125 H7x14

@2xe1 /8"

20,

.@ o 1
6xM3x5 ? ’
il

1
— =4

fh_ 1

@ Upevnenie (na strane robota)
@12 H7x12 @ @ Napajanie
@ Dopytovanie polohy piesta
@ Upevnenie na strane nastroja
oazxae (1) (36) Nastavovacia skrutka zdvihu (XYR)
@ Nastavovacia skrutka brzdiacej sucasti (XYR)
Upevnenie drziaka dopytovania
Zdvih X
@D zdvih Y
Zavih piesta
@ Dopytovanie excentrického zovretia
Dopytovanie blokovacieho piesta
@ Blokovaci piest zablokovany - excentricke
zovretie — deaktivované
Blokovaci piest odblokovany - excentrické
“ zovretie - aktivované

22

i

97

LY ! [H |

o i "O\ | ] L%ﬂ 3%8
| [ |1

‘”@ | O 6

@ 125 h7x7

254 ‘

289
275
\

20
+0.02
275

12H7

| @12H7x12 @

o

15
He
o@

< ¢ U
6xM12 Os
DIN 7984
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Séria ZR1000 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
SERIA ZR1000

» VYHODY VYROBKU

» VLASTNOSTI RADU

Konstrukéna vel'kost

Nastavitel'na citlivost spuste

Ovladanim tlaku vzduchu mézZete optimalne nastavit
citlivost podla svojej aplikacie.

Integrované snimace

Pri vychyleni v smere Z vysle volitelny snimac do riadia-
cej jednotky dva uciace signaly.

Pneumatické blokovanie

Po pneumatickom spusteni je kompenzacia napravy

zablokovana v definovanej koncovej polohe a odolava
vysokym dynamickym zatazeniam.

Verzia

1 mil. cyklov bez udrzby (max.)

-1
| %)

-))h

Senzor magnetického pola

S ochranou proti korozii

] [«

Tesnenie uzatvarania vzduchom

[=
[=

P40 | IP40
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» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

registracia polohy piesta
- pomocou senzorov magnetického pola
- volitelne k dispozicii ako prislusenstvo

Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povlakom
- najmensia konstrukéna vyska
- Standardna trieda ochrany IP40
pripojna priruba
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1
@ blokovaci piest
- jednodinny pneumaticky valec
- s integrovanou pruzinou
- uzamkne os Z
linearne vedenie
- pre zachytenie vysokych sil a momentov
- Vodiace stojany z ocele/ocele pre trvall presnost

Pripojna priruba podla EN
1ISO 9409-1

vel'kost

ZR1040 TK 40
ZR1050 TK 50
ZR1063 TK 63
ZR1080 TK 80
ZR1100 TK 100
ZR1125 TK 125
ZR1160 TK 160
ZR1200 TK 200

Zdvih v osi Z

[mm]

8

8
10
10
15
15
20
20

Pridrzna sila Hmotnost
[N] [kgl
250 0,52
500 0,67
1000 1,1
1500 1,8
3000 3,1
4500 5,1
6500 8,8
11500 13

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk

121

Séria ZR1000 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov



Konstrukéna velkost ZR1040 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST ZR1040

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

Kl aurh.

6,

5

4

3

o —— 10 m/s?

—— 5 m/s?

1 2,5m/s?
0

0 25 50 7% 100 125 150 175 200 [mm]

» Sily a momenty » Variabilna montazna poloha

Zobrazuje staticke sily a momenty Zobrazuje maximainy priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
aimm Nenahradza technicky navrh.

1,2
‘ Fa 1o
W M .

—— 50N
04 ——30N

—~ 20N
02 10N

0,0

0 25 50 75 100 125 150 175 200 L[mm]

Mr [Nm] 20
My [Nm] 10
Fa [N] 250

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000035

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

Priehyb a

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
- é GVM5 KAG500
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVMS5 L KAW500
K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

a
4 || SENZOR
B MFS01-S-KHC-P2-PNP &
2-bodovy snima¢ uhol, kdbel 0,3 m - zastrécka M8
Bp— Y
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> Technické udaje

Objednavacie ¢. ZR1040-A

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 40
Zdvih v osi Z [mm] 8
Pridrzna sila [N] 250
Sila pruziny [N] 22 .29
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,01
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 11
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?] | 4

Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 0,52

4x90°

4xM6 O4 @

|

©D|N7984 M5x4.5
o

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

o
[
~ 0]
o <
]
o
©
o x
| @
3| £
% o
i[ 61.5
@© 40
@ +0.02 P6H7

©

65.5

25h7x2.5
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Konstrukéna velkost ZR1050 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST ZR1050

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

KAl avrh.

12

10
8
6
4 —— 10 m/s?

——5m/s?

2 2,5m/s?
0

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]

» Sily a momenty » Variabilna montazna poloha
Zobrazuje staticke sily a momenty Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.
afmm]
25

‘ Fa 20

—— 80N
10 ——45N
——30N

05
15N

004

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 L[mm]

Mr [Nm] 40
My [Nm] 20
Fa [N] 500

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000035

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

Priehyb a

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
= é GVM5 KAG500
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 v KAW500
K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
a
4 || SENZOR
_ MFS01-S-KHC-P2-PNP &0
B 2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zéstréka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih v osi Z [mm]

Pridrzna sila [N]

Sila pruziny [N]

Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
ZR1050-A
TK 50
8
500
25..37
0,01
1.8
6
5..+80
25
7
1P40
0,67

50
1002 B6H7
@ B 31.5H7x3.5

4xM6 O4 @
]
©D|N7984 @ Mox4.5

(2.5)

21
—

4.5

36.8

9 max

60.3

o=
w

77.5

50
+0.02 B6H7
@ 31.5h7x2.5 ¢6H7x5@

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost ZR1063 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST ZR1063

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

KAl aurh.

18

16

14 1

12

10 |
8 K
s —— 10mys?
4 —— 5m/s?
2 2.5 my/s?
0

0 25 50 75 100125 150 175 200 225 250 275 300 [mm]

» Sily a momenty » Variabilna montazna poloha
Zobrazuje staticke sily a momenty Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.
afmm]
25

‘ Fa 20

—e— 200 N
1.0 —— 100N
—e— 50N

05
20N

00

0 25 50 75 100125 150 175 200 225 250 275 300 L [mm]

Mr [Nm] 120
My [Nm] 60
Fa [N] 750

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000035

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

P é GVM5
= Priame skrutkovania

=EE

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500
Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

Priehyb a

WVM5
K uhlové vykyvné skrutkovania

AN

KAW500
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

SENZOR

il
o

MFS01-S-KHC-P2-PNP o
2-bodovy snima¢ uhol, kdbel 0,3 m - zastrécka M8
Bp— Y
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje

ZR1063-A

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63
Zdvih v osi Z [mm] 10
Pridrzna sila [N] 1000
Sila pruziny [N] 50 ... 62
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,01
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 45
Hmotnostny moment zotrva¢nosti okolo osi Z [kgem?] | 17
Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 1,1

63

+0.02

@ B 40H7x3.5

4x90°

@ 4xM6 O4
DIN7984

6H7

ore
H,
o
o
N
(o)}
(5]

6H7

o)

‘ ol
@ H:\ﬂl

\1 |
(<]
N | ©Q

| \ N

| o

‘ <
3 | g
<~ ‘ ol >

I

|

D915

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia
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Konstrukéna velkost ZR1080 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST ZR1080

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a

Ly

30 |
25
20 |

vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Mr [Nm] 200
My [Nm] 100
Fa [N] 1500

—e— 10 m/s?
e 5 m/s?

2,5 m/s?

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 [mm]

P Variabilna montazna poloha

» Priehyb

Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.

ajmm Nenahradza technicky navrh.
35
30
25
20
15
10
05
0,0

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000035

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

GVM5
Priame skrutkovania

—— 250 N
—— 140N
—— 80N

30N

Vzdialenost L

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 L[mm]

PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500

Zatazenie F l

Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

Priehyb a

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania

AN

KAW500
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

- || SENZOR
—e— MFS01-S-KHC-P2-PNP
Ep—o

2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zéstréka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih v osi Z [mm]

Pridrzna sila [N]

Sila pruziny [N]

Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
ZR1080-A
TK 80
10
1500
60 ... 70
0,01
1.8
6
5..+80
85
85)
1P40
1,8

80
1002 B8H7
@ 50H7x3.5

e
6xO8

6xM8x8* @

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

6xM8 Os @
DIN7984 @ Mbx4.5 N
[6)
8 M MA/m A K
A I (I
Q ﬁ ® 0
§ ] ©
|
| x| @
\ g ©
2 | o &
I
|
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Konstrukéna velkost ZR1100 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST ZR1100

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Mr [Nm] 250
My [Nm] 125
Fa [N] 2750

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacn hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky
navrh.

50 |

[kal

60

40 |

30
—e— 10 m/s?
20

—— 5m/s?
10 2,5 m/s?

0

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 [mm]

P Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.

almm
12
10
08

06 ——313N

o0z —— 225N

—— 150N

02 75N
00

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 L[mm]

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000036

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

Priehyb a

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
= é GVM5 KAG500
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 v KAW500

K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
a
4 || SENZOR

po— MFS01-S-KHC-P2-PNP ° o
B 2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zéstréka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih v osi Z [mm]

Pridrzna sila [N]

Sila pruziny [N]

Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
ZR1100-A
TK 100
15
3000
75..97
0,01
1.8
6
5..+80
230
90
1P40
3,1

6xM8 Os
DIN7984 Mbx4.5 @

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

0|
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N ‘ :[m M N
A | I a——a— ] I
(AN Il
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|
I
| o
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@ | 8
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I
1
134

140
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100

+0.02

@ @ 63h7x2.5

8H7 ‘
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Konstrukéna vel'kost ZR1125 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST ZR1125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

Kl aurh.

—e— 10 m/s?
e 5 m/s?

2,5 m/s?

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

» Sily a momenty » Variabilna montazna poloha
Zobrazuje staticke sily a momenty Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.
afmm]
25

‘ Fa 20

—e— 400 N
1.0 —— 300N
—=— 200N
05
100 N
004

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 L[mm]

Mr [Nm] 400
My [Nm] 200
Fa [N] 4350

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000036

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

P é GVM5
= Priame skrutkovania

=EE

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

PRIPOJENIA/OSTATNE

KAG500
Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

Priehyb a

WVM5
K uhlové vykyvné skrutkovania

AN

KAW500
konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

SENZOR

il
o

MFS01-S-KHC-P2-PNP o
2-bodovy snima¢ uhol, kdbel 0,3 m - zastrécka M8
Bp— Y
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje

5« (10

xM10x11* @

ZR1125-A
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 125
Zdvih v osi Z [mm] 15
Pridrzna sila [N] 4500
Sila pruziny [N] 125..160
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,01
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 265
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?] | 205
Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 5,1

ioloz‘%mw @ Upevnenie (na strane robota)
@ @ 80H7X3.5 Napajanie

Upevnenie (na strane zakaznika)

13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

30°
BxM10 o7
DIN7984 Mbx4.5 @ »
[0
L =
: n/V/mnom
I n 11T Il
eV [«*] \j‘ =
o ﬁ 4
o) I
|
T
| ©
<
| 3 <
N | . £
G | o o
‘ | v "y
|
i @165
w
= @171
@ @125 )
£0.02 @ 10H7 ‘
@ @ 80h7x2.5 OH7><8®
e
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Konstrukéna velkost ZR1125 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna velkost ZR1160 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST ZR1160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Mr [Nm] 600
My [Nm] 300
Fa [N] 5000

» Variabilna montazna poloha

[kal
120

100

80

60

40

20

0

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky
navrh.

—_

—_

0

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]

P Variabilna montazna poloha

a[mm]

3,0
25

2,0

05

0,0

10 m/s?
5m/s?
2,5 m/s?

Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.

0

—_

—_

—_

600 N
375N
250 N
125N

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 L[mm]

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000036

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

» Priehyb

Zatazenie F l

Vzdialenost L

Priehyb a

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
= é GVM5 KAG500
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 v KAW500

K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
a
4 || SENZOR

po— MFS01-S-KHC-P2-PNP ° o
B 2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zéstréka M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Zdvih v osi Z [mm]

Pridrzna sila [N]

Sila pruziny [N]

Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
ZR1160-A
TK 160
20
6500
150 ... 220
0,01
1.8
6
5..+80
620
550
1P40
8,8

exio_, O7
DIN7984

160
+0.02 @ 10H7

@ @ 100H7x3.5

N
///
6x{0 10

BxM10x11* @

@10H7x11 @
Mbx4.5 @

£
<
2 )
& 0}
&, ©|
| 2
© ! é o
S ‘ - ©
! R T
| NI
@‘ @204
(o]
i\
®
@160 )
10.02 @ 10H7

@ 100h7x2.5 ‘ B10H7x8 @

N\

@ Upevnenie (na strane robota)
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk

135

Konstrukéna velkost ZR1160 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



Konstrukéna velkost ZR1200 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST ZR1200

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulacni hmotnost ako funkciu zrychlenia a
vzdialenosti taziska od stredu skrutkovanej plochy. Nenahréadza technicky

Kl aurh.

200 |
180
160 |
140
120 |
100
80
60
40
20
0

—e— 10 m/s?
e 5m/s?

2,5 m/s?

o

100 200

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty

Mr [Nm]
My [Nm]
Fa [N]

300

400

500

P Variabilna montazna poloha >

600 700 [mm]

Priehyb

Zobrazuje maximalny priehyb a ako funkciu zatazenia F a vzdialenosti L.
Nenahradza technicky navrh.

a[mm]
40
35
‘ Fa 30
4-‘ My 25
20 —— 857N
15 —e— 500 N
10 —— 250 N
05 125N
00
100 200 300 400 500 600 700 L [mm]
1200
600
8000

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Drziak snimaca
ZUB000036

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

GVM5
Priame skrutkovania

=EE

KAG500

Zatazenie F l

Vzdialenost L

PRIPOJENIA/OSTATNE

Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8

Priehyb a

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania

KAW500

AN

konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

a
4 || SENZOR
___"'-': MFS01-S-KHC-P2-PNP
B 2-bodovy snimac¢ uhol, kdbel 0,3 m - zéstréka M8
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje

@6x1 2

6)<M12><14‘@

—
///
sxO12

30° 12H7x10 @

18,

DIN7984 = M&xa.5 @ &)
% | 1T °
@{
@ @257
@200 )

+0.02 P 12H7 ‘

@ @ 125n7x2.5 1oH7X10 @

ZR1200-A
Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 200
Zdvih v osi Z [mm] 20
Pridrzna sila [N] 11500
Sila pruziny [N] 250 ... 320
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,01
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Objem valca na cyklus [cm?] 1200
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?] | 1240
Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 13

io.o% 20?2H7 @ Upevnenie (na strane robota)
@ . P125HTX35 Napéjanie
Upevnenie (na strane zakaznika)

13 zavih z
Upevnenie drziaka dopytovania
@ Ventilacia
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Konstrukéna velkost ZR1200 / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov



Séria ARP / Vyrovnavanie osi / pneumatické / PrisluSenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI
SERIA ARP

» VYHODY VYROBKU

» Uzamykatel'na poloha stredu

Pri pojazde vasho robota mbzete zafixovat vyrovnavac
tak, aby obrobok nevykonaval ziadne nekontrolované
pohyby

» Extrémne plocha konstrukcia

Tato konstrukcia zniZzuje momentoveé zatazenie pre vas
robot na minimum a umoznuje pouzitie mensich, menej
nakladnych konstrukénych velkosti

» Variabilné vyrovnavacie sily a momenty

Prispbsobte vyrovnava¢ na manipulagnd hmotnost
namontovanim vhodné supravy pruzin v zavislosti od
pozadovanej tuhosti

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk
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» PREHLAD VYHOD

Robustné, l'ahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povlakom

priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

blokovanie

- 3 blokovacie piesty
- nitridovana ocel

suprava pruzin
- od konstrukénej velkosti 63, je priloZzeny druhy, silnejsi
- od konstrukénej velkosti 100 mézu byt odstranené 3 pruziny

blokovaci pohon
- jednodinny pneumaticky valec

@ vodiace ¢apy s gulovou podlozkou

» TECHNICKE UDAJE

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Odchylka vodorovne +/- Odchylka vertikalne +/-
AR40P TK 40 2/1 2/1
AR50P TK 50 2/1 2/1
AR63P TK 63 2/1 2/1
AR8OP TK 80 2/1 2/1
AR100P TK 100 2/1 2/1
AR125P TK 125 2/1 2/1
AR160P TK 160 2/1 2/1

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.
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Konstrukéna vel’kost AR40P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST AR40P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulaén hmotnost v zavislosti od zrychlenia a
ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
kgl

5

45
4
35
34
2,5
2 —e— 10 m/s?
1‘“:’ —e— 5 m/s?
05 2,5 m/s?

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]
Pri menovitom prevadzkovom tlaku

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

sila odchylky horizontdlna [FH] a vertikalna [FV] v

(N zavislosti od oc¢akévaného tlaku

1000

800
=FH
600 AFV

4004

2004

0 T T T T 1 [bar]

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]

g Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F C7984060129

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, ktoré
mozu pdsobit na vyrovndvanie osi.

.—I\—’IL
w(E=
Fal

Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 800

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

[Nm] od o¢akavaného tlaku

moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti

m\y
AMr

4 [kus]
Suprava pruzin 1 (uzZ namontovany)
CFED11180

.O [bar]

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

WVM3
ﬁﬁ Skrutkovacia uhlové objimka - i

NAPAJANIE

GVM3
Skrutkovacia objimka
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka horizontalna +/- [mm]

Odchylka horizontalna +/- [°]

Zvisla odchylka +/- [mm]

Odchylka vertikalna +/- [°]

Strediaca sila pri blokovani [N]

Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°]
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°]
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
AR40P
TK 40
21,5

+0.02 @6H7

@25 hi @

215

35

(1) o6k

DIN 7984

@ 4x M6 /

4x 90°

D40

+0.02 @6H7

@ Upevnenie (na strane robota)
Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja
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tvo robotov

Sens

I'kost AR40P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



Konstrukéna vel’kost AR50P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislusenstvo robotov

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST AR50P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
kgl

5

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 [mm]
Pri menovitom prevadzkovom tlaku

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

sila odchylky horizontélna [FH] a vertikalna [FV] v
Zzavislosti od ogakdvaného tlaku

[N]
10001

800
600
4004

200

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]

a Skrutka s valcovou hlavou s vnitornym Sesthranom
& F C7984060129

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

4,5
44
35
34
2,5
2 —— 10 m/s?
1‘“:’ —e— 5 m/s?
05 2,5 m/s?
0

EFH
AFV

1 [bar]

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, ktoré
mozu pdsobit na vyrovndvanie osi.

.ML
w(E=
Fal

Mr [Nm] 60
My [Nm] 60
Fa [N] 800

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti

(Nm] od o¢akavangho tlaku

vy
AMr

4 [kus]
Suprava pruzin 1 (uzZ namontovany)
CFED11180

.O [bar]

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

WVM3
ﬁﬁ Skrutkovacia uhlové objimka - i

NAPAJANIE

GVM3
Skrutkovacia objimka
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka horizontalna +/- [mm]

Odchylka horizontalna +/- [°]

Zvisla odchylka +/- [mm]

Odchylka vertikalna +/- [°]

Strediaca sila pri blokovani [N]

Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°]
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°]
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
AR50P
TK 50
21,5

5..+80
1,1
0,22

() #xmeos
(1) o6Hns

D50
+0.02 @6H7

D35 hl @

215

35

@ Q6H7x9

®4XM6 —/ \

DIN 7984

D50
+0.02 @6H7

@ Upevnenie (na strane robota)
Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja
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tvo robotov

Sens

I'kost AR50P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost AR63P / Vyrovna

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST AR63P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulaént hmotnost v zavislosti od zrychlenia a
ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
[kal

24 ¢

22

20

18

16

14

12

12 —e— 10 m/s?
6 —— 5m/s?
4 2,5m/s?
2 !
0

0 25 50 75 100 125 150 175200 225 250 275300 [mm]
Pri menovitom prevadzkovom tlaku

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
sila odchylky horizontalna [FH] a vertikélna [FV] v

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, kioré mazu pdsobit na vyrovnavanie osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa [N] 1500

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

moment odchylky axialny [My] a radidlny [Mr] v zavislosti

N Zzavislosti od o¢akévaného tlaku (Nm] od o¢akdvaného tlaku
30004 35+
24004 284
mrH =My
18004 AFV 214 AMr
1200 144
6004 74
i
0 T T 1 [bar] 0 T T T T 1 [bar]
0 4 6 8 10 2 4 6 8 10
» Suprava pruzin 2 » Suprava pruzin 2
N sila odchylky horizontélna [FH] a vertikdlna [FV] v N moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti
N zavislosti od o¢akavaného tlaku (Nm] od oc¢akdvaného tlaku
50004 504
40004 404
-py Aty
30004 AFV 304 AMr
20004 204
1000 104
L
0 T T 1 [bar] 0 T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10 0 4 6 8
4 [kus] 4 [kus]
g Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sesthranom Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
& l C7984060149 CFED63000
4 [kus]
Suprava pruzin 2
CFED63010

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

WVM3
& Skrutkovacia uhlova objimka M

NAPAJANIE

GVM3
Skrutkovacia objimka
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje
AR63P

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63
Konstrukéna vyska [mm] 24
Odchylka horizontalna +/- [mm] 2
Odchylka horizontalna +/- [°] 1
Zvisla odchylka +/- [mm] 2
Odchylka vertikalna +/- [°] 1
Strediaca sila pri blokovani [N] 600
Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°] 0,05
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°] 0,05
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?] 816
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?] 2,8
Hmotnost [kg] 0,36
2002 33?_?7 @ Upevnenie (na strane robota)

Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja

24

@40 H7 @

@80 h8

D63

+0.02 @6H7
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tvo robotov

Sens

I'kost AR63P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost AR8OP / Vyrovna

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST ARSOP

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
[kg

22

Pri menovitom prevadzkovom tlaku

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
sila odchylky horizontalna [FH] a vertikalna [FV] v

1
I
20
18
16
14
12
10
8 —— 10 m/s?
6 —e— 5 m/s?
4
2,5 m/s?
5 /!
0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 [mm]

» Sily a momenty
Zobrazuje statické sily a momenty, kioré mazu pdsobit na vyrovnavanie osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 300
My [Nm] 300
Fa [N] 1500

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
moment odchylky axidlny [My] a radialny [Mr] v zévislosti

N Zzavislosti od o¢akévaného tlaku (Nm] od oc¢akavaného tlaku
30001 354
24004 284
L oy
18004 AFV 214 AMr
12004 144
600 74
L
0 T T 1 [bar] 0 T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10 0 2 4 6 8 10
» Suprava pruzin 2 » Suprava pruzin 2
N sila odchylky horizontélna [FH] a vertikdlna [FV] v N moment odchylky axidlny [My] a radialny [Mr] v zavislosti
N zavislosti od o¢akavaného tlaku (Nm] od o¢akdvaného tlaku
50004 504
40004 404
wFH Ny
30004 AFV 304 AMr
20004 204
1000 //'/ 104
L
0 [bar] 0 T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10 0 2 4 6 8 1
6 [kus] 6 [kus]
g Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sesthranom Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
& l C7984080169 CFED63000
6 [kus]
Suprava pruzin 2
CFED63010

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE

WVM3
& Skrutkovacia uhlova objimka

.

NAPAJANIE

GVM3
Skrutkovacia objimka
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Objednavacie ¢.

> Technické udaje
AR80P

<2

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 80
Konstrukéna vyska [mm] 24
Odchylka horizontalna +/- [mm] 2
Odchylka horizontalna +/- [°] 1
Zvisla odchylka +/- [mm] 2
Odchylka vertikalna +/- [°] 1
Strediaca sila pri blokovani [N] 600
Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°] 0,05
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°] 0,05
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?] 816
Prevadzkovy tlak [bar] 1..8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?] 6,2
Hmotnost [kg] 0,5
to.og’ggm @ Upevnenie (na strane robota)

Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja

%] 50H7®

@ 100h8

gen7x95 (1)

xMS@

DIN 7984

8
=

+0.02 @8H7
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tvo robotov

Sens

I'kost AR8OP / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



VYROVNAVANIE OSI
KONSTRUKCNA VELKOST AR100P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

P Variabilna montazna poloha » Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, kioré mazu pdsobit na vyrovnavanie osi.

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost AR100P / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
[kal

45
40

35

30 ¢

25

20

15 —
10 -

.J\—IIL
E=—t
Fal

10 m/s?
5m/s?
5 25 m/s?
’ 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm] Mr [Nm] 500
Pri menovitom prevadzkovom tlaku My [Nm] 500
Fa [N] 2100

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
sila odchylky horizontalna [FH] a vertikalna [FV] v

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti

(N] Zzavislosti od o¢akévaného tlaku (NmJ od o¢akavaného tlaku
10000+ 300+
8000 240
=FH3 =My 3
6000+ AFV3 180 AMr3
OFH 6 OMy6
4000 oFVE 1204 *Mr6
20004 604
[bar] [oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10
» Suprava pruzin 2 » Suprava pruzin 2
IN] sila odchylky horizontdlna [FH] a vertikalna [FV] v [Nm] moment odchylky axialny [My] a radidlny [Mr] v zavislosti
zavislosti od ogakdvaného tlaku od oc¢akavaného tlaku
7500 250
6000 200
=FH3 =My 3
4500 AFV3 150 AMr3
OFH 6 oMy6
3000 SFVE 100 *Mr6
1500 50
[oF, T T 1 [bar] 0+ T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
6 [kus] 6 [kus]
g A? Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sesthranom Suprava pruzin 1 (uZ namontovany)
& C7984080169 CFED10050

6 [kus]
Suprava pruzin 2
CFED10060

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

GVM5
Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka horizontalna +/- [mm]

Odchylka horizontalna +/- [°]

Zvisla odchylka +/- [mm]

Odchylka vertikalna +/- [°]

Strediaca sila pri blokovani [N]

Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°]
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°]
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
AR100P
TK 100
26

5..+80

0,85

<—>2

45
>
-

+0.02 @8H7

@ 63h7 @

26

4.8

[
@63H7®

@ 125h8

% 600

6x M8 @

DIN 7984

(1) @8H7x11 \&&

2100

v
2

+0.02 @8H7

@ Upevnenie (na strane robota)
Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja
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tvo robotov

Sens

I'kost AR100P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost AR125P / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST AR125P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha
ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
kgl

70§
60
50
40
30
20
10

0

Pri menovitom prevadzkovom tlaku

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

—e— 10 m/s?
—e— 5 m/s?

2,5 m/s?

0 50 100150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 [mm]

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

sila odchylky horizontélna [FH] a vertikélna [FV] v

(N Zzavislosti od oc¢akévaného tlaku
12500
10000
mFH3
7500 AFV3
OFH6
5000 SFVE
2500
[oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10
» Suprava pruzin 2
IN] sila odchylky horizontdlna [FH] a vertikalna [FV] v
zavislosti od o¢akévaného tlaku
12500
10000
=FH3
7500 AFV3
OFH6
5000 OFVE
2500
[oF, T T 1 [bar]
0 4 6 10

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, kioré mazu pdsobit na vyrovnavanie osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 900
My [Nm] 900
Fa [N] 7000

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti

(Nm] od o¢akdvaného tlaku
300+
2404
=My 3
180 4 AMr3
OMy 6
1204 *Mr6
604
[oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10

» Suprava pruzin 2
moment odchylky axialny [My] a radidlny [Mr] v zavislosti

(Nm] od o¢akavangho tlaku

350
280
=My 3
210 AMr3
OMy 6
140 Mr6
70
[oF, T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10

6 [kus] 6 [kus]
a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sesthranom Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
i? C7984080169 CFED12500
6 [kus]
Suprava pruzin 2
CFED12510

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

GVM5
Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka horizontalna +/- [mm]

Odchylka horizontalna +/- [°]

Zvisla odchylka +/- [mm]

Odchylka vertikalna +/- [°]

Strediaca sila pri blokovani [N]

Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°]
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°]
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
AR125P
TK 125
28

5..+80
61
1,9

() ooz

(1) eaontz

)

D125

@ Upevnenie (na strane robota)
Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja

+0.02 @10H7

@80 h7 @

@80 H7 @

@160 hg

6xM10 @

DIN7984

*®

(1) oo

@125

+0.02 @10H7

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk

151

tvo robotov

Sens

I'kost AR125P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk



tvo robotov

Sens

/ pneumatické / Prislu

avanie osi

I'kost AR160P / Vyrovn

¢na ve

Konstruk

VYROVNAVANIE OSI

KONSTRUKCNA VELKOST AR160P

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Variabilna montazna poloha

ramena paky. Nenahradza technicky navrh.
[kal
80 !
70
60
50
40
30
20
10
0

Pri menovitom prevadzkovom tlaku

Zobrazuje maximalnu manipulaéni hmotnost v zavislosti od zrychlenia a

—e— 10 m/s?
—— 5m/s?

2,5 m/s?

0 75 150 225 300 375 450 525 600 675 750 [mm]

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

sila odchylky horizontélna [FH] a vertikalna [FV] v

IN] Zzavislosti od odakdvaného tlaku

15000+

» Sily a momenty

Zobrazuje statické sily a momenty, kioré mazu pdsobit na vyrovnavanie osi.

.J\—IIL
E=—t
Fal

Mr [Nm] 900
My [Nm] 900
Fa [N] 7000

» Suprava pruzin 1 (uz namontovany)

moment odchylky axialny [My] a radialny [Mr] v zavislosti

(Nm] od o¢akavaného tlaku

5004

400

=FH3 =My 3
AFV3 300 AMr3
OFH®6 oMy 6
SFV 6 200 SMr6
1004
1 [bar] 0+ T T 1 [bar]
10 0 2 4 6 8
» Suprava pruzin 2 » Suprava pruzin 2
N sila odchylky horizontalna [FH] a vertikélna [FV] v (Nm] moment odchylky axialny [My] a radidiny [Mr] v zavislosti
Zzavislosti od ocakavaného tlaku od o¢akavaného tlaku
12500 625+
10000 500
=FH3 =My 3
7500 AFV3 3754 aMr3
OFH 6 oMy 6
5000 OFVE 250+ *Mre
<
2500 125
4
0+ T T 1 [bar] 0+ T T 1 [bar]
0 2 4 6 8 10 0 2 4 6 8
6 [kus] 6 [kus]
g Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym sesthranom Suprava pruzin 1 (uz namontovany)
& F C7984100209 CFED12500
6 [kus]
Suprava pruzin 2
CFED12510

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

GVM5
Priame skrutkovania

NAPAJANIE

WVM5
uhlové vykyvné skrutkovania
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka horizontalna +/- [mm]

Odchylka horizontalna +/- [°]

Zvisla odchylka +/- [mm]

Odchylka vertikalna +/- [°]

Strediaca sila pri blokovani [N]

Vodorovna opakovacia presnost +/- [mm/°]
Zvisla opakovacia presnost +/- [mm/°]
MnoZstvo vzduchu za jeden cyklus [cm?]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnostny moment zotrva¢nosti [kgcm?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
AR160P
TK 160
28

5..+80
115
5,6

@ @10H7x12

@ 6xM10x12

D160

+0.02 @10H7

@100 h7 @

Il

T
C

(@) oo

D160

xM10
DIN 7984

£0.02 @10H7

@ Upevnenie (na strane robota)
Napajanie centrovanin
Upevnenie na strane néstroja
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tvo robotov

Sens

I'kost AR160P / Vyrovnavanie osi / pneumatické / Prislu

¢na ve

Konstruk






OCHRANA PROTI KOLizll
PREHLAD RADOV

OCHRANA PROTI KOLIZII -
. Séria CSR 156

@ Séria CRR 170

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.sk 155

Prehlad radov / Ochrana proti kolizii H



Séria CSR / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
SERIA CSR

» VYHODY VYROBKU

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

Nastavitel'na citlivost spustania

Regulovanim tlaku vzduchu méZete citlivost optimalne
prispdsobit na konkrétny pripad pouZitia.

Integrované snimace

V pripade kolizie integrovany snimac vysle signal do
riadiacej jednotky na spustenie nidzového zastavenia.

Manualne vratenie do povodnej polohy

Manualne vratenie do pévodnej polohy je vhodné vtedy,
ked treba pri danom stroji a podklade odborne posudit
podmienky na nudzoveé zastavenie.

Extrémne podmienky, na

www.zimmer-group.sk

156  www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!

kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy

osvedcené v praxi vam umoziuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:



» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

pripojna priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

pohon
- jednodinny pneumaticky valec
- citlivost pri povele nastavitelnd pomocou pracovného tlaku
- s integrovanou pruzinou

Prenos sily

- priamo a s nizkymi stratami pomocou plochy piesta

@ spinac tlakového rozdielu
- nepriame rozozndavanie pretazenia

Senzor
- induktivny snimac priblizenia generuje signal, ktory moéze byt
vyhodnoteny pre rozoznévanie pretazenia
- generuje automaticku nudzovu situéciu zariadenia
- induktivny snimac priblizenia, obsiahnuty v objeme dodavky 0 8 mm
s kablovou pripojkou M 8x1

@ pripojna priruba

rozoznavanie pretazenia
- vsmere Z do zdvihu 28 mm
- v horizontdlnom smere do 12.5°
- na nato¢enie okolo osi Z 360°

Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1

Konstrukéna

velkost

CSR50 TK 50
CSR63 TK 63
CSR80 TK 80
CSR100 TK 100
CSR125 TK 125
CSR160 TK 160

Odchylka os Z Odchylka horizontalna +/-
[mm] [’
12,5 12,5
10,5 12,5
14 9
18 9
23 9
28 9

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Séria CSR / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H



Konstrukéna velkost CSR50 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll

KONSTRUKCNA VELKOST CSR50

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» priebeh tlakového vzduchu

[N] axidiny stav zatazenia Fa
1000+

8004
6004

4004

200

> priebeh tlakového vzduchu

Znézorfiuje sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.

1 [bar]
6

Znézornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] torzny stav zataZenia Mr
35+

28 4

214

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 g
NJ8-E2S-05 & F

1 [bar]
6

» Sily a momenty

Max. sily a momenty pozri grafy

Fal

MrL -DMy

» priebeh tlakového vzduchu

Znazorfiuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] vertikalny stav zatazenia My
204

0 T T 1 [bar]
6

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
C0912060169

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

=

PRIPOJENIA/OSTATNE

WVM5
K uhloveé vykyvné skrutkovania

konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

- é GVM5 KAG500 £
ﬁ‘ Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8
//_' KAW500 )
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. CSR50

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka os Z [mm]

Axidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Odchylka horizontélna +/- [°]

Radidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnost [kg]

TK 50
71
12,5
0,05
12,5
0,05

4x 90°

10

19

@63 h8 @

gas n (1) | | M @

il
<>

65
34

&

My

s

12

!

_f_:‘ T

L.
125 @

s H (1)

963 h8

35

4x 90°

@6H7x12

@50

+0.02 @6H7

@ Upevnenie CSR

@ Napéajanie

3 zdvih z

@ platia adaptéra
Maximalna odchylka

®

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost CSR50 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H



Konstrukéna velkost CSR63 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll

KONSTRUKCNA VELKOST CSR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» priebeh tlakového vzduchu

[N] axidiny stav zatazenia Fa
2000+

16004
12004

800

4004

> priebeh tlakového vzduchu

Znézorfiuje sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.

[bar]
6

Znézornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] torzny stav zataZenia Mr
50+

40

304

20

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 g
NJ8-E2S-05 & F

1 [bar]
6

» Sily a momenty

Max. sily a momenty pozri grafy

Fal

MrL -DMy

» priebeh tlakového vzduchu

Znazorfiuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] vertikalny stav zatazenia My
304

244

0 T T T T 1 [bar]
6

4 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
C0912060169

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

=

PRIPOJENIA/OSTATNE

WVM5
K uhloveé vykyvné skrutkovania

konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

- é GVM5 KAG500 £
ﬁ‘ Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8
//_' KAW500 )
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. CSR63

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 63
Konstrukéna vyska [mm] 78
Odchylka os Z [mm] 10,5
Axidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Odchylka horizontélna +/- [°] 12,5
Radidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Prevadzkovy tlak [bar] 1..6
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnost [kg] 1,1

@ Upevnenie CSR
[ @ Napéajanie
3 zdvih z
@ platia adaptéra
Maximalna odchylka

10

S

OB

' / oHn6 (1)
\\+,

X M6x13 @

95
485

4x 90°

D63
+0.02 O6H7

99

@80 h8 @
()

S
65
365

8
<13

13
l

|/

I

|

4x 90°

| _, she (1)
y )y
N ‘}" e (1)

D63
+0.02 @6H7
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Konstrukéna velkost CSR63 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H



Konstrukéna velkost CSR80 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll

KONSTRUKCNA VELKOST CSR80

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» priebeh tlakového vzduchu

[N] axidlny stav zatazenia Fa
30001

2400
18004

12004

6004
A

0

> priebeh tlakového vzduchu

Znézorfiuje sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.

é [bar]

Znézornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] torzny stav zatazenia Mr
1501

1204
904
60
304

0

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 g
NJ8-E2S-05 & F

1 [bar]
6

» Sily a momenty

Max. sily a momenty pozri grafy

Fal

MrL -DMy

» priebeh tlakového vzduchu

Znazorfiuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] vertikalny stav zatazenia My
1001

80
60
404
204

L
0 T T T T 1 [bar]
6

6 [kus]
Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
C0912080169

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

=

PRIPOJENIA/OSTATNE

WVM5
K uhloveé vykyvné skrutkovania

konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

- é GVM5 KAG500 £
ﬁ‘ Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8
//_' KAW500 )
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Objednavacie ¢. CSR80

> Technické udaje

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 80
Konstrukéna vyska [mm] 78,5
Odchylka os Z [mm] 14
Axidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Odchylka horizontélna +/- [°] 9
Radidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Prevadzkovy tlak [bar] 1..6
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnost [kg] 1,5

61

£0.02 @8H7

D124

95

6 -

omg P

Chl -~
i Ec>o

85

1|

39

|

[ e

= TL
—_FE

12

fa—

o

9

@50 HT @

2100 h8

@ 6x M8

DIN912*

280

\%GBHM}.S @

+0.02 @8H7

@ Upevnenie CSR

@ Napéajanie

3 zdvih z

@ platia adaptéra
Maximalna odchylka
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Konstrukéna velkost CSR100 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / PrisluSenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll

KONSTRUKCNA VELKOST CSR100

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» priebeh tlakového vzduchu

[N] axidlny stav zatazenia Fa
50001

4000
3000

2000

10004
[

0

> priebeh tlakového vzduchu

Znézorfiuje sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.

é [bar]

Znézornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm] torzny stav zataZenia Mr
250+

200
1504
1004

50;

0

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 g
NJ8-E2S-05 & F

1 [bar]
6

» Sily a momenty

Max. sily a momenty pozri grafy

Fal

MrL

» priebeh tlakového vzduchu

Znazorfiuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.

[Nm]  vertikéiny stav zataZenia My
250+

200
150
1004

504

0

6 [kus]

Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom

C0912080209

1 [bar]
6

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é

=

PRIPOJENIA/OSTATNE

WV1-8X8
K uhloveé vykyvné skrutkovania

konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8

- é GV1-8X8 KAG500 £
ﬁ‘ Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8
//_' KAW500 )
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. CSR100

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 100
Konstrukéna vyska [mm] 97,5
Odchylka os Z [mm] 18
Axidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Odchylka horizontélna +/- [°] 9
Radidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Prevadzkovy tlak [bar] 1..6
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnost [kg] 3,3

95+

+0.02 G8H7

@159

D125 h8 @

95

915

—l
fﬁh .

T 5
o

D125 h8

AL}

@ 6xM8

DIN912*

\—ﬂBHMS.s

2100
+0.02 @8H7

e (2)

O]

@ Upevnenie CSR

@ Napéajanie
® 3 zdvih z
0 @ platia adaptéra

Maximalna odchylka
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Konstrukéna vel'kost CSR125 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / PrisluSenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
KONSTRUKCNA VELKOST CSR125

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

> priebeh tlakového vzduchu » Sily a momenty
Max. sily a momenty pozri grafy
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.
[N] axidlny stav zatazenia Fa
90001 Fa I
8000
7000 1z
6000 4
5000 mrS Dy
4000
30004
20004
10004
0 v r v v 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 7
> priebeh tlakového vzduchu > priebeh tlakového vzduchu
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku. Znézornuije sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.
[Nm] torzny stav zatazenia Mr [Nm] vertikalny stav zatazenia My
600+ 700+
5004 600 4
500
400
400
3004
300
2004
2004
1004 1004
0 T T T T T T 1 [bar] 0 T T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7
1 [kus] 6 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 a Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
NJ8-E2S-05 & ' C0912100309

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE

GV1-8X8 KAG500 )

Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8

WV1-8X8 ' KAWS500 ‘ © )
K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. CSR125

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Konstrukéna vyska [mm]

Odchylka os Z [mm]

Axidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Odchylka horizontélna +/- [°]

Radialna opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Hmotnost [kg]

TK 125
136

23
0,05

9

0,05

—G1/8" @

8 6 @ g
)
. .
s / = Sp—
@MSJ \A@ )

+0.02 P 10H7

) 10H7x26 @

@ Upevnenie CSR
Napéajanie

3 zdvih z

@ platria adaptéra
Maximalna odchylka

@ Uzatvaranie vzduchom

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost CSR160 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / PrisluSenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
KONSTRUKCNA VELKOST CSR160

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» priebeh tlakového vzduchu » Sily a momenty
Max. sily a momenty pozri grafy
Znézorfiuje sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.
[N] axidlny stav zatazenia Fa
16000+ Fa I
140004
120004 1z
100004
50004 M rL -DMy
6000
40004
20004
0 T T T T 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 7
> priebeh tlakového vzduchu » priebeh tlakového vzduchu
Znézornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku. Znazorfiuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.
[Nm] torzny stav zataZenia Mr [Nm]  vertikéiny stav zataZenia My
1200+ 1400+
10004 12004
1000+
8004
800
6004
600
4004
4004
2004 2004
0 T T T T T T 1 [bar] 0 T T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7
1 [kus] 6 [kus]
f induktivny snimac priblizenia - zastréka M8 g Skrutka s valcovou hlavou s vnutornym Sesthranom
NJ8-E2S-05 & l C0912100309

» ODPORUCANE PRiISLUSENSTVO

NAPAJANIE é PRIPOJENIA/OSTATNE

=

- é GV1-8X8 KAG500 )
ﬁ‘ Priame skrutkovania // Konektor priame kébel 5 m - puzdro M8
WV1-8X8 ' KAWS500 ‘ © )
K uhlové vykyvné skrutkovania /’ konektor uhlové kabel 5 m - puzdro M8
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» Technické udaje
Objednavacie ¢. CSR160

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1 TK 160
Konstrukéna vyska [mm] 161
Odchylka os Z [mm] 28
Axidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Odchylka horizontélna +/- [°] 9
Radidlna opakovacia presnost +/- [mm] 0,05
Prevadzkovy tlak [bar] 1..6
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota [°C] 5..+80
Hmotnost [kg] 15,2

95

10

131

b 6p°

+0.02 @10H7

2216

I

161

24

@ 6xM10

DIN912*

95

oo (1)

D160
+0.02 @10H7

O, oo s D
- o () RO
.

@ Upevnenie CSR

@ Napéajanie
O 3 zdvih z
©0) @ platia adaptéra

Maximalna odchylka
@ Uzatvaranie vzduchom
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Séria CRR / Ochrana proti kolizii / pneumatické / PrisluSenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
SERIA CRR

» VYHODY VYROBKU

P> Nastavitel'na citlivost spustania
Regulovanim tlaku vzduchu méZete citlivost optimalne
prispdsobit na konkrétny pripad pouZitia.

» Integrované snimace

V pripade kolizie integrovany snimac vysle signal do
riadiacej jednotky na spustenie nidzového zastavenia.

» Automatizované vratenie do pévodnej polohy

Po nudzovom zastaveni mbzete ochranu pred koliziou z
bezpeénej vzdialenosti vratit do pdvodnej polohy. Tento
postup mozno vyuZit, ked sa chcete vyhnut vstupu do
zariadenia ¢i uz z dévodu bezpednosti alebo stazenych
podmienok.

» VHODNY VYROBOK PRE VASU APLIKACIU

> NasSe vyrobky miluju vyzvy!
Extrémne podmienky, na kazdom mieste na svete - nase komponenty a systéemy
osvedcCené v praxi vam umoznuju neobmedzené moznosti.
Najdite vhodny vyrobok pre svoje $pecialne pouzitie:
www.zimmer-group.sk
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» PREHLAD VYHOD

pripojna priruba robota
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

registracia polohy piesta
- snimac generuje signal, ktory mozno vyhodnotit v rdmci
rozpoznévania pretazenia
- snimac¢ magnetického pola, ktory je stcastou dodévky

pohon
- jednodinny pneumaticky valec
- citlivost pri povele nastavitelnd pomocou pracovného tlaku
- s integrovanou pruzinou

rozoznavanie pretaZzenia
- vsmere Z
- vyklopenie v horizontalnom smere
- pretocenie okolo osi Z

pripojna priruba
- rozstupova kruznica podla EN ISO 9409-1

@ Vratenie do pévodnej polohy
- pripojna priruba sa pomocou piestu posunie do svojej vychodiskovej

polohy
» TECHNICKE UDAJE
Pripojna priruba podla EN ISO 9409-1 Odchylka os Z Axialna opakovacia presnost +/-

Konstrukéna T Tl
velkost

TK 40 8 0,01

TK 50 12 0,01

TK 63 15 0,01

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.sk. Pomocou objednavacieho ¢isla zelaného produk-
tu najdite udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuélne.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna velkost CRR40 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
KONSTRUKCNA VELKOST CRR40

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

> priebeh tlakového vzduchu » Sily a momenty
Max. sily a momenty pozri grafy
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.
[N] axidiny stav zatazenia Fa
1200+ FaI
10004
1z
800
600 MrL -DMy
400
2004
0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6
> priebeh tlakového vzduchu > priebeh tlakového vzduchu
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku. Znézornuije sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.
[Nm] torzny stav zataZenia Mr [Nm] vertikélny stav zatazenia My
404 50
404
304
304
204
204
104
10
0 v r v ,  [bar] 0 v r r 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
1 [kus]
Coa—— Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m - zastréka M8
O —
MFS02-S-KHC-P1-PNP
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
- 9 GVM5 KAG500 )
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 ' KAW500
- uhlové vykyvné skrutkovania // konektor uhlové kébel 5 m - puzdro M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Odchylka os Z [mm]

Axidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Citlivost axialnej odozvy [mm]
Odchylka horizontalna +/- [°]

Radidlna opakovacia presnost +/- [min]
Citlivost radialnej odozvy [°]

Rotécia v osi Z [°]

Opakovacia presnost rotacny +/- [min]
Citlivost reakcie rotacna [°]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
CRR40N-A
TK 40
8
0,01
0,5
14,0
4
1,5
21
4
1
05..6

5..+80
14,60
2,64
0,61

4x90°

40+0.1 £.M6
T 1 001f.@B6H7

®

‘11.6

402
+0.1

=

@ DING325 6m6x12

@DIN7991 M6x12, 12.9

40+0.1 f.M6
+0.01f.6m6

@ Upevnenie CRR
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
platria adaptéra
@ Maximéalna odchylka
@ Senzor magnetického pola/Senzor

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obslunhu <€ www.zimmer-group.sk
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Konstrukéna vel'kost CRR50 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
KONSTRUKCNA VELKOST CRR50

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

> priebeh tlakového vzduchu » Sily a momenty
Max. sily a momenty pozri grafy
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.
[N] axidiny stav zatazenia Fa
25001 Fal
20004 Tz
w Dy,
1000+
5004
0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6
> priebeh tlakového vzduchu > priebeh tlakového vzduchu
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku. Znézornuije sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.
[Nm] torzny stav zataZenia Mr [Nm] vertikélny stav zatazenia My
120 1201
1004 100
804 804
604 604
404 404
204 204
0 v r v ,  [bar] 0 v r r 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6
» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY
1 [kus]
Coa—— Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m - zastréka M8
O —
MFS02-S-KHC-P1-PNP
» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO
NAPAJANIE é @ PRIPOJENIA/OSTATNE
- é GVM5 KAG500 )
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 ' KAW500
- uhlové vykyvné skrutkovania // konektor uhlové kébel 5 m - puzdro M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Odchylka os Z [mm]

Axidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Citlivost axialnej odozvy [mm]
Odchylka horizontalna +/- [°]

Radidlna opakovacia presnost +/- [min]
Citlivost radialnej odozvy [°]

Rotécia v osi Z [°]

Opakovacia presnost rotacny +/- [min]
Citlivost reakcie rotacna [°]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje

CRR50N-A
TK 50
12
0,01
0,5
14,0

4

1,5

22

4

1
05..6

5..+80
37,40
7,69

1,1

6 H7

& 50£0.1 .M6
£ 0011

1

@ ||

76.5
12 <>

39.8
16.2
=

o

3

@DIN6325 6méx14

@DIN7991 M6x14, 12.9

@ 50£0.1 .M6
£0.011.6m6

@ Upevnenie CRR
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
platria adaptéra
@ Maximéalna odchylka
@ Senzor magnetického pola/Senzor
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Konstrukéna vel'kost CRR63 / Ochrana proti kolizii / pneumatické / Prislusenstvo robotov H

OCHRANA PROTI KOLizll
KONSTRUKCNA VELKOST CRR63

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

> priebeh tlakového vzduchu » Sily a momenty
Max. sily a momenty pozri grafy
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku.
[N] axidiny stav zatazenia Fa
40001 Fal
30001 1z
2000 MrL -DMy
10004
0 T T T T T 1 [bar]
1 2 3 4 5 6
> priebeh tlakového vzduchu > priebeh tlakového vzduchu
Znazornuje sily a momenty v zavislosti od o¢akavaného tlaku. Znézornuije sily a momenty v zavislosti od ocakavaného tlaku.

[Nm] torzny stav zataZenia Mr [Nm] vertikélny stav zatazenia My

250+ 250+

2004 2004

1504 1504

1004 1004

50 504
0 v v v ,  [bar] 0 v v v 1 [bar]
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

1 [kus]
Senzor magnetického pola priamy, kabel 0,3 m - zastréka M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

NAPAJANIE é PRIPOJENIA/OSTATNE

=M

i 9 GVM5 a— KAG500 ()
= Priame skrutkovania // Konektor priame kabel 5 m - puzdro M8
WVM5 v KAW500
- uhlové vykyvné skrutkovania // konektor uhlové kébel 5 m - puzdro M8
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Objednavacie ¢.

Pripojna priruba podfa EN ISO 9409-1
Odchylka os Z [mm]

Axidlna opakovacia presnost +/- [mm]
Citlivost axialnej odozvy [mm]
Odchylka horizontalna +/- [°]

Radidlna opakovacia presnost +/- [min]
Citlivost radialnej odozvy [°]

Rotécia v osi Z [°]

Opakovacia presnost rotacny +/- [min]
Citlivost reakcie rotacna [°]
Prevadzkovy tlak [bar]

Menovity prevadzkovy tlak [bar]
Prevadzkova teplota [°C]

Objem valca na cyklus [cm?]
Hmotnostny moment zotrvaénosti okolo osi Z [kgem?]
Hmotnost [kg]

> Technické udaje
CRR63N-A
TK 63
15
0,01
0,5
13,0
4
1,5
22
4
1
05..6

5..+80
82,80
21,30
1,8

@4x M6x11.5

@ 630.1 f. M6
+ 0.01f6DHT7

0} (Do -

3591
Il

I

92

49

o

ﬁ‘@"\\.j'\'\/.!\
S

21

st

@DIN6325 6m6x12

@DIN7991 M6x14, 12.9

63+0.1 f.M6
+0.01 f.6m6

@ Upevnenie CRR
Napéajanie
Upevnenie (na strane zakaznika)
13 zavih z
platria adaptéra
@ Maximéalna odchylka
@ Senzor magnetického pola/Senzor
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Uhlova priruba / Typovy rad WFR

178

UHLOVA PRIRUBA
SERIA WFR

Flexibilné pripojenie k vaSmu robotovi
Adaptéry su vyrobené podla normy EN ISO 9409-1, a preto su vhodné pre
vacsinu typov robotov od réznych vyrobcov.

Krok 1: Vyber adaptérovej dosky
Stadi urcit priemer rozstupovej kruznice priruby robota a dostanete zodpovedaju-
cu adaptérovu dosku.

Viac ako 50 roznych variantov

Adaptérovi dosku a uhlovu prirubu je mozné kombinovat s 13 roznymi chapadla-
mi - vznika tak viac ako 50 r6znych variantov. Vyberte si vhodné chapadlo z nasho
hlavného kataldgu. Najdete tu Siroku Skalu vyhotoveni' s ochranou proti sile
uchopenia alebo bez nej, s réznymi triedami ochrany alebo odolnymi vodi
teplotam.

Krok 2: Vyber uhlovej priruby
Vyberte chapadlo, &im sa vytvori pravouhla priruba.

Rozsirte funkénost vasej uhlovej priruby
Kryci plech, vyfukovacia dyza alebo programovaci hrot — s rozsiahlym prislusen-
stvom mébZete integrovat dodato¢né funkcie rychlo a individualne.

3. Krok: vyberte prislusenstvo
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» KROK 1: ADAPTEROVA DOSKA

» Technické udaje
Objednavacie ¢. APRO1 APRO2

APRO3 APRO5
| Pripojné priruba podia EN ISO 9409-1 | TK 40 TK 50 TK 100 TK31.5
» KROK 2: UHLOVA PRIRUBA
» Technické udaje
Objednavacie ¢. WFRO03 WFR04
GPP5004 / GPP5006 / GPP5008 / GPP5010 /
. . PR GEP5008 / GPD5008 /
Vhodné pre konstrukéna velkost GEP5006 / GPD5004 /
GPD5006 / GED5006 GPD5010 / GED5008 /
GPW5008
» KROK 3: PRISLUSENSTVO
» Technické udaje
Objednavacie ¢. ABWFRO1 ABWFRO02
Typ montaze kryci plech kryci plech
Vhodné pre WFRO3 WFR04

Typ montaze

Objednavacie ¢. DUWFRO1

vyfukovacia dyza

Vhodné pre WFR03 / WFR04
Objednavacie ¢. SPWFRO1

Typ montaze programovaci hrot
Vhodné pre WFRO03 / WFR04
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INFORMACIA O POUZITI
VSEOBECNE

Obsah tohto katalogu je nezavazny a sluzi vylu€ne na informacéné ucely a nepovazuje sa za ponuku v pravnom zmysle. Pisom-
né potvrdenie objednavky od spolo€nosti Zimmer GmbH je rozhodujuce pre uzavretie zmluvy, ktora sa uzatvara vylu¢ne na
zaklade platnych VSeobecnych obchodnych a dodacich podmienok. Najdete ich na internete na adrese www.zimmer-group.
com.

VSetky vyrobky uvedené v tomto kataldogu su uréené pre zamyslané aplikacie, napr. automatizaéné stroje. Pri pouzivani a
instalacii je potrebné dodrziavat uznavané technické predpisy pre bezpecnu a odbornu pracu.

Okrem toho platia prislugné predpisy zakonodarcu, TUV, prisludného obchodného zdruzenia alebo predpisy VDE.

Pouzivatel musi dodrziavat technické Udaje uvedené v tomto katalogu. PouZzivatel nesmie prekrocit alebo klesnut pod stano-
vené Udaje. Ak takéto udaje chybaju, nemozno predpokladat, ze neexistuju takéto horné alebo dolné limity alebo obmedzenia
pre Specialne aplikacie. V pripade neobvyklych Ziadosti je vzdy potrebné poziadat o radu.

V cene nie je zahrnuta likvidacia, ktort by bolo potrebné zohladnit v pripade vratenia a likvidacie spolo¢nostou Zimmer
GmbH.

TECHNICKE UDAJE A ILUSTRACIE
Technické Udaje a ilustracie boli zostavené s velkou starostlivostou a podla nasich najlepsich vedomosti. Nemézeme zarugit,
ze informacie su aktualne, spravne a uplné.

Udaje a informacie obsiahnuté vo véeobecnych popisoch vyrobkov, katalégoch, broZtrach a cennikoch spolo&nosti Zimmer
GmbH v akejkolvek forme, ako su ilustracie, nakresy, popisy, rozmery, hmotnosti, materialy, technické a iné parametre, ako aj
opisané vyrobky a sluzby, sa m6zu zmenit a mézu byt kedykolvek zmenené alebo aktualizované bez predchadzajuceho upo-
zornenia. SU zavazné len v rozsahu, v akom na ne zmluva alebo potvrdenie objednavky vyslovne odkazuje. Drobné odchylky
od tychto Specifikacii opisujucich vyrobok sa povazuju za schvalené a nemaju vplyv na plnenie zmluv za predpokladu, Ze su
pre zakaznika primerané.

ZODPOVEDNOST

Na vyrobky skupiny Zimmer sa vztahuje zakon o zodpovednosti za $kodu spésobenu vadnym vyrobkom. Tento katalég neob-
sahuje Ziadne zaruky, uistenia o vlastnostiach alebo dohody o kvalite prezentovanych vyrobkov, a to ani vyslovne, ani implicit-
ne, dokonca ani pokial ide o dostupnost vyrobkov. Reklamné vyhlasenia tykajluce sa kvalitativnych znakov, vlastnosti alebo
pouZitia vyrobkov nie su pravne zavazné.

V rozsahu povolenom zakonom spoloc¢nost Zimmer GmbH nezodpoveda za priame alebo nepriame $kody, nasledné skody,
naroky akéhokolvek druhu a na akomkolvek pravnom zéklade vyplyvajuce z pouzivania informacii obsiahnutych v tomto kata-
l6gu.

OCHRANNE ZNAMKY, AUTORSKE PRAVA A REPRODUKCIA

Uvedenie prav priemyselného vlastnictva, ako su znacky, loga, registrované ochranné znamky alebo patenty, v tomto katalégu
neznamena udelenie licencii alebo prav na pouzivanie. Ich pouzivanie nie je povolené bez vyslovného pisomného suhlasu
spolo¢nosti Zimmer GmbH. VSetok obsah tohto kataldgu je duSevnym vlastnictvom spolo¢nosti Zimmer GmbH. V sulade so
zakonom o autorskych pravach je zakdzané akékolvek nezakonné pouzivanie duSevného vlastnictva vratane vynatkov. Prepis,
rozmnozovanie a preklad (vratane vynatkov) su povolené len s predchadzajucim pisomnym suhlasom spolo&nosti Zimmer
GmbH.

NORMY

Skupina Zimmer Group ma systém riadenia kvality certifikovany podla normy ISO 9001: 2008. Skupina Zimmer Group ma
systém environmentalneho manazérstva certifikovany podla normy ISO 14001: 2004.
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INFORMACIA O POUZITI
INDIVIDUALNE

VYHLASENIE O ZACLENENI V ZMYSLE SMERNICE 2006/42/ES O STROJOVYCH ZARIADENIACH (PRILO-
HA 1l 1 B)

Tymto vyhlasujeme, Ze nae prvky ako nekompletné strojové zariadenie spifiaju zakladné poziadavky smernice 2006/42/ES o
strojovych zariadeniach

¢.11.2,¢.113,¢.1.1.5,¢.1.3.2,¢.1.3.4,¢.1.3.7,¢.1.56.3,¢. 1.5.4,¢. 1.6.8,,¢. 1.6.4,¢.1.7.1,¢. 1.7.3, ¢. 1.7.4.

Dalej vyhlasujeme, Ze $pecialne technické podklady boli vyhotovené podla prilohy VII, ¢ast B tejto smernice.

Zavazujeme sa, ze pri opodstatnenej ziadosti budu Speciadlne podklady pre nekompletné strojové zariadenie poskytnuté kon-
trolnym uradom prostrednictvom nasho oddelenia pre dokumentacie v elektronickej podobe.

Nekompletné strojové zariadenie sa smie uviest do prevadzky az vtedy, ked' sa zisti, Ze stroj alebo zariadenie, do ktorého sa
ma zaclenit nelplné strojové zariadenie, zodpoveda ustanoveniam smernice 2006/42/ES o strojovych zariadeniach a ked’
bolo vystavené ES vyhlasenie o zhode podla prilohy Il A.
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