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䞙㝚ჶ 我们的企业发展一向依托于卓越的产品和服务。Zimmer 集团自主开发
具有独创性的解决方案和重要的技术创新。因此那些对技术领先有要求的用
户是我们主要的客户群。即使面临再艰巨的挑战，Zimmer 集团亦可从容应对。

砮䞜ჶ 我们的思想和行动没有行业学科的界限。我们在六个技术领域中提供完
善的过程解决方案，其中不仅包括研发，还包括生产。Zimmer 集团的产品和服务
面向所有行业领域。我们可以针对客户的任何特殊情况提供完善的解决方案。

㈈ㇻჶ 决定我们成败的最重要因素，是以客户为导向的指导方针。我们是一家优秀的服务供
应商。我们的客户可以向 Zimmer 集团（指定联系人）提出自己的需求。凭借在解决方案方面
的雄厚实力以及一站式提供形式多样的产品和服务，我们可以应对客户的任何特殊要求。

www.zimmer-group.com
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㢙䉡䎌漰�
䇠䚏

䇠䚏

30 多年的经验和行业知识：我们的气
动、液压和电动搬运部件/系统在全球
居于领先水平。 

灈⹖ჶ 超过 2000 款标准化机械抓手、回
转单元、机器人配件等诸多产品。我们
是 一家全方位产品服务供应商，以最佳
的供应效率提供技术 领先的产品。 

㊪䝧ㄦჶ 凭借我们的模块化设计，可以
实现个性化配置和高度创新的过程自
动化。

平ㄒ�
䇠䚏
我们的工业化缓冲技术和柔性缓冲产
品体现了技术专家工厂的创新能力和
开拓精神。 

㵅⵺㉶平ㄒ䇠䚏ჶ 作为标准或客户定制
解决方案：我们的产品确保在最小的结
构空间实现最高的循环次数和最大限
度的能量吸收。 

䜴㾇平ㄒჶ 以最高质量和最高供应能
力，对空气驱动和流体减振器进行开发
和批量生产。 

㋿㤫欞㡧㆖澀㒦㏬噔䌅呿⸇㒦ჶ 不论是
部件、牵引系统，还是成套生产设备——
我们是全球众多知名企业的合作伙伴。

帟㾇�
䇠䚏
我们为客户研发量身定制的线性技术
部件和系统。  

琓㆖㏬㆙滆ィ⹖ჶ 我们针对型材导轨、
圆导轨和多元化导轨系统提供超过 
4000 款产品，覆盖所有制造商生产的
产品。不论是手动、气动、电动，还是液
压驱动。 

俕䲛㾇ჶ 我们的钳制和刹车元件能够
将 Z 轴或加工台等移动组件牢固定位，
并确保机器或设备在紧急情况下尽快
停下来。

www.zimmer-group.com
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䅰㛫㵅懚
䇠䚏
成型工艺技术中的系统和部件需要具
备极高的效能。高水平的客户个性化解
决方案是我们的标志。

㷟䰻彬ⶐ㬬嗤帯秬ჶ我们的专有技术所
涉及的范围从材料、工艺和工具的研发
到产品设计，再到产品的批量生产。

瘤㋺嗤呿⸇恝ㇻჶZimmer 集团将雄厚
的生产能力与灵活性、质量以及精度完
美地融合在一起，即便是客户定制的产
品也是如此。

䇙焯呿⸇ჶ我们灵活而快速地生产金
属 (MIM)、合成橡胶和塑料材质的高档
产品。

ZIMMER 集团针对所有行业领域研发了
适用于木材、金属和复合材料加工的创
新工具系统。我们是众多客户的系统合
作伙伴和创新合作伙伴。

坅欦㏬帯秬ჶ凭借着在切换设备、工具
接口和工具系统领域所拥有的专业知
识和数十年的研发合作经验，我们可以
在全球范围内应对各种挑战。

灈⹖ჶ我们库存有各种标准部件，并为
委托代工客户和最终客户（远不止是金
属和木材加工行业）研发富于创新的客
户定制系统。

㡺䞗㉶ჶ不论是加工中心、车床，还是灵
活的制造间——Zimmer 集团生产的从
动工具、支架、机组和钻头拥有广泛的
应用范围。

䚚㷪
䇠䚏

屛帿
䇠䚏
ZIMMER 集团是全球范围内个性化系统
解决方案开发领域的领导者之一。

ⶊ㾇㉶ჶ我们的团队由 20 多位经验丰
富的设计师和项目工程师组成，以与最
终客户和系统集成商展开密切合作为
前提，针对客户的特殊需求研发和制定
个性化解决方案。无论是简单的机械抓
手和夹持搬运解决方案，还是复杂的系
统解决方案均可令您满意。

楃ㄓ䔙䞨ჶ系统解决方案可广泛应用
于多种行业，从机械制造业、汽车及零
配件工业、塑料工业、电子行业、消费品
行业到铸造业：技术专家工厂帮助众多
企业通过高效自动化在竞争中立于不
败之地。

www.zimmer-group.com
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单位 mm（以 5mm 为单位向上取整）

高频

序号

序号

欂沍㍗帳䛤 墚⻫깩

电䚚⶛滔�
欂沍䌰墚

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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㛫㍗
6��矽㫺功率�
[kW]

矽㫺�
扭矩�6��
[Nm]

䙠㢇转速�
[rpm]

ㄗ㋔ 电䚚�
䇠䚏

椤䞜 矕坡

HF145-001-001 6 4,9 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 8

HF145-001-002 7,5 6,1 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 10

HF145-001-003 11,8 9,6 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 12

HF145-001-004 6 4,9 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 坌焹歭懬 14

HF145-001-005 7,5 6,1 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 坌焹歭懬 16

HF145-001-006 11,8 9,6 24.000 咟砸䆱 㹬䫏 坌焹歭懬 18

HF125-002-001 9 7,3 24.000 䮞 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 20

HF125-002-002 12 9 24.000 䮞 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 22

HF125-002-004 9 7,3 24.000 䮞 㹬䫏 坌焹歭懬 24

HF125-002-005 12 9 24.000 䮞 㹬䫏 坌焹歭懬 26

HF150-003-001 14,5 14,7 26.000 䮞 㹬䫏 坌焹歭懬 28

HF150-003-003 14,5 14,7 26.000 䮞 㹬䫏 㝤䚖䪨㹹 30

HF150-005-001 20 18,5 24.000 䮞 ㍶䫏 坌焹歭懬 32

HF150-005-002 20 14,3 24.000 䮞 㹬䫏 坌焹歭懬 34

HF205-006-001 34 83,7 14.000 䮞 㹬䫏 坌焹歭懬 36

HF205-006-002 48 153 6.000 䮞 ㍶䫏 坌焹歭懬 38

履幉炷⹠ 41

电䚚⶛滔�
䣢椨

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 加速度传感器

刀座监控 可矢量调节 / 反馈

阻隔空气 刀具手动释放按钮

转速监控 机组接口

自动快换 机械手更换单元

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

机械手更换单元

页码  44

电䚚⶛滔
HF145-001-001

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩�N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 6.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 4.9
6��矽㫺电䲡�>$@ 13
矽㫺转速�>USP@ 11.780
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 29

 ఖ HF145-001-001  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 加速度传感器

刀座监控 可矢量调节 / 反馈

阻隔空气 刀具手动释放按钮

转速监控 机组接口

自动快换 机械手更换单元

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

机械手更换单元

页码  44

电䚚⶛滔
HF145-001-002

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩���N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 7.5
6��矽㫺扭矩�>1P@ 6.1
6��矽㫺电䲡�>$@ 15
矽㫺转速�>USP@ 11.770
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 30

 ఖ HF145-001-002  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

10

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 加速度传感器

刀座监控 可矢量调节 / 反馈

阻隔空气 刀具手动释放按钮

转速监控 机组接口

自动快换 机械手更换单元

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

电䚚⶛滔
HF145-001-003

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩����N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 11.8
6��矽㫺扭矩�>1P@ 9.6
6��矽㫺电䲡�>$@ 25
矽㫺转速�>USP@ 11.780
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 35

 ఖ HF145-001-003  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000

S6/40%S1/100% S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

4

8

16

24.000

12

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 加速度传感器

刀座监控 刀具手动释放按钮

阻隔空气 机组接口

转速监控 机械手更换单元

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

编码器线缆 机械手更换单元

页码  43 页码  44

电䚚⶛滔
HF145-001-004

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩�N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 6
6��矽㫺扭矩�>1P@ 4.9
6��矽㫺电䲡�>$@ 14
矽㫺转速�>USP@ 11.780
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 29

 ఖ HF145-001-004  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 加速度传感器

刀座监控 刀具手动释放按钮

阻隔空气 机组接口

转速监控 机械手更换单元

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

编码器线缆 机械手更换单元

页码  43 页码  44

电䚚⶛滔
HF145-001-005

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩���N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 7.5
6��矽㫺扭矩�>1P@ 6.1
6��矽㫺电䲡�>$@ 15
矽㫺转速�>USP@ 11.770
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 30

 ఖ HF145-001-005  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

10

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000

8

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link C 轴接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 加速度传感器

刀座监控 刀具手动释放按钮

阻隔空气 机组接口

转速监控 机械手更换单元

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

电源线 信号线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  43 页码  43

编码器线缆

页码  43

电䚚⶛滔
HF145-001-006

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩����N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 通过电风扇进行空气冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 11.8
6��矽㫺扭矩�>1P@ 9.6
6��矽㫺电䲡�>$@ 25
矽㫺转速�>USP@ 11.780
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 电风扇
焭焯�>NJ@ 35

 ఖ HF145-001-006  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

4

8

16

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000

12

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link 加速度传感器

迷宫式密封 可控接口 可矢量调节 / 反馈

刀座监控 机组接口

阻隔空气 机械手更换单元

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线 机械手更换单元

页码  43 页码  46

电䚚⶛滔
HF125-002-001

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩�N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 还适用于安装在弯头中

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 9.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 7.3
6��矽㫺电䲡�>$@ 20
矽㫺转速�>USP@ 11.750
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 16

 ఖ HF125-002-001  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

15

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

S6/40%S1/100%

10

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link 加速度传感器

迷宫式密封 可控接口 可矢量调节 / 反馈

刀座监控 机组接口

阻隔空气 机械手更换单元

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线

页码  43

电䚚⶛滔
HF125-002-002

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩�ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 还适用于安装在弯头中

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 12.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 9.0
6��矽㫺电䲡�>$@ 25
矽㫺转速�>USP@ 12.730
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 16

 ఖ HF125-002-002  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

18

15

0
0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

15

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link 加速度传感器

迷宫式密封 可控接口 机组接口

刀座监控 可矢量调节 / 反馈 机械手更换单元

阻隔空气

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线 编码器线缆 机械手更换单元

页码  43 页码  43 页码  46

电䚚⶛滔
HF125-002-004

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩�N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 还适用于安装在弯头中

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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25

三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 9
6��矽㫺扭矩�>1P@ 7.3
6��矽㫺电䲡�>$@ 20
矽㫺转速�>USP@ 11.750
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 16

 ఖ HF125-002-004  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

15

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

2

4

6

8

24.000

10

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 IO-Link 加速度传感器

迷宫式密封 可控接口 机组接口

刀座监控 可矢量调节 / 反馈 机械手更换单元

阻隔空气

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线 编码器线缆

页码  43 页码  43

电䚚⶛滔
HF125-002-005

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩�ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 还适用于安装在弯头中

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 12
6��矽㫺扭矩�>1P@ 9
6��矽㫺电䲡�>$@ 25
矽㫺转速�>USP@ 12.730
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 16

 ఖ HF125-002-005  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

18

15
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0 6.000 12.000 18.000

3

6

9

12

24.000

S6/40%S1/100%

15
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数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com



28

ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 可控接口 机组接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 轴承温度传感器

刀座监控 IO-Link

阻隔空气

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线 编码器线缆

页码  43 页码  43

电䚚⶛滔
HF150-003-001

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩����N:
6��矽㫺扭矩깩����ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

ఖ 通过矢量调节

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 14.5
6��矽㫺扭矩�>1P@ 14.7
6��矽㫺电䲡�>$@ 30
矽㫺转速�>USP@ 9.450
䙠㢇速㸆�>USP@ 26.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 35

 ఖ HF150-003-001  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 6.500 13.000 19.500

100

200

300

400

26.000
0

0 6.500 13.000 19.500

5

10

15

26.000

S6/40%S1/100%
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数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 可控接口 机组接口

迷宫式密封 IO-Link 轴承温度传感器

刀座监控 可矢量调节 / 反馈

阻隔空气

转速监控

自动快换

►炭⹖

变频器 操作单元 适配器 
变频器

冷却机组 / 
连接组件

电源线

页码  41 页码  41 页码  41 页码  42 页码  43

信号线 编码器线缆

页码  43 页码  43

电䚚⶛滔
HF150-003-003

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩����N:
6��矽㫺扭矩깩����ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ IO-Link 通信

ఖ 具有机组承载能力

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适用于木材、塑料、轻金属和复合材料的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 14.5
6��矽㫺扭矩�>1P@ 14.7
6��矽㫺电䲡�>$@ 30
矽㫺转速�>USP@ 9.450
䙠㢇速㸆�>USP@ 26.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 35

 ఖ HF150-003-003  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口

0
0 6.500 13.000 19.500

100

200

300

400

26.000
0

0 6.500 13.000 19.500

5

10

15

26.000

S6/40%S1/100%

20

0
0 6.500 13.000 19.500

5

10

15

20

26.000

S6/40%S1/100%

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 可控接口 机组接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 轴承温度传感器

刀座监控 IO-Link

阻隔空气

转速监控

自动快换

ఖ 炭⹖ 我们乐于为您选择和设计合适的配件提供支持，请与我们联系。

电䚚⶛滔
HF150-005-001

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩����ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 功率密度极高（同步电机）

ఖ 扭矩极高（同步电机）

ఖ 适合安装在弯头中

ఖ 适用于加工轻金属、复合材料、木材和塑料

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相同步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 20.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 18.5
6��矽㫺电䲡�>$@ 50
矽㫺转速�>USP@ 10.300
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 同步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 36

 ఖ HF150-005-001  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

5

15

30
35

24.000

S6/40%S1/100%

0
0 6.000 12.000 18.000

5

15

20

30

24.000

S6/40%S1/100%

10

25
20

10

25

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 可控接口 机组接口

迷宫式密封 可矢量调节 / 反馈 轴承温度传感器

刀座监控 IO-Link

阻隔空气

转速监控

自动快换

ఖ 炭⹖ 我们乐于为您选择和设计合适的配件提供支持，请与我们联系。

电䚚⶛滔
HF150-005-002

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩����ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适合安装在弯头中

ఖ 适用于加工轻金属、复合材料、木材和塑料

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相异步电机，4 极
6��矽㫺功率�>N:@ 20.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 14.3
6��矽㫺电䲡�>$@ 43
矽㫺转速�>USP@ 13.360
䙠㢇速㸆�>USP@ 24.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-F63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 4
ㅦ夛㊵ィ� 气动
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 36

 ఖ HF150-005-002  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
Hx 可控接口
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口

0
0 6.000 12.000 18.000

100

200

300

400

24.000
0

0 6.000 12.000 18.000

5

10

15

30

24.000

S6/40%S1/100%

20

25

0
0 6.000 12.000 18.000

5

10

15

20

24.000

S6/40%S1/100%

电
压
�>9

@

转速�>USP@

功
率
�>N

:
@

转速�>USP@
扭
矩
�>1

P
@

转速�>USP@

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com



36

ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 内部冷却剂供应 加速度传感器

迷宫式密封

刀座监控

阻隔空气密封

自动快换

可矢量调节 / 反馈

ఖ 炭⹖ 我们乐于为您选择和设计合适的配件提供支持，请与我们联系。

电䚚⶛滔
HF205-006-001

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩����ܴ1P
䙠㢇转速깩�������USP

ఖ 水冷却

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适配于机床使用情况

ఖ 适用于黄铜、铝、钢和铸铁的加工

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明



15
5

833

20
5

250

115
75

XD1 XG3

XG2

SPL1
KR

FE

AZ

SPL2

IKZ

A

37

三相异步电机，6 极
6��矽㫺功率�>N:@ 34.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 83.7
6��矽㫺电䲡�>$@ 130
矽㫺转速�>USP@ 3.880
䙠㢇速㸆�>USP@ 14.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-A63
电䚚䇠䚏� 异步
䛡䓐� 6
ㅦ夛㊵ィ� 液压的
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 136

 ఖ HF205-006-001  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
,.= 内部冷却剂供应
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 3.500 7.000 10.500

100

200

300

400

14.000
0

0 3.500 7.000 10.500

10

20

30

40

14.000

S6/40%S1/100%

50

0
0 3.500 7.000 10.500

30

60

90

120

14.000

S6/40%S1/100%

电
压

 [V
]

转速 [rpm]

功
率

 [k
W

]

转速 [rpm]
扭
矩

 [N
m

]
转速 [rpm]

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

刀具接口锥形清洁 内部冷却剂供应 加速度传感器

迷宫式密封

刀座监控

阻隔空气密封

自动快换

可矢量调节 / 反馈

ఖ 炭⹖ 我们乐于为您选择和设计合适的配件提供支持，请与我们联系。

电䚚⶛滔
HF205-006-002

►⸇㐡⹸候

ఖ 6��矽㫺功率깩��N:
6��矽㫺扭矩깩���ܴ1P
䙠㢇转速깩������USP

ఖ 水冷却

ఖ 通过使用复式轴承实现卓越的性能

ఖ 适配于机床使用情况

ఖ 适用于黄铜、铝、钢和铸铁的加工

ఖ 功率密度极高（同步电机）

ఖ 扭矩极高（同步电机）

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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三相同步电机，6 极
6��矽㫺功率�>N:@ 48.0
6��矽㫺扭矩�>1P@ 153.0
6��矽㫺电䲡�>$@ 116
矽㫺转速�>USP@ 3.000
䙠㢇速㸆�>USP@ 6.000
ㅠプ䌅㍃� HSK-A63
电䚚䇠䚏� 同步
䛡䓐� 6
ㅦ夛㊵ィ� 液压的
ㄗ㋔� 水
焭焯�>NJ@ 140

 ఖ HF205-006-002  ఖ 㵣㮠㙞
接口

$ 松开刀具 
$= 夹紧刀具 
(��) 冷却系统的输送和返回
,.= 内部冷却剂供应
.5 锥形清洁 
SPL 阻隔空气 
XD1 电源和信号接口
XG2 信号接口
XG3 位置和转速传感器

0
0 1.500 3.000 4.500

100

200

300

400

6.000
0

0 1.500 3.000 4.500

15

30

45

60

6.000

S6/40%S1/100%

0
0 1.500 3.000 4.500

50

100

150

200

6.000

S6/40%S1/100%

电
压

 [V
]

转速 [rpm]

功
率

 [k
W

]

转速 [rpm]
扭
矩

 [N
m

]
转速 [rpm]

�►䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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应用
方式

只有当电机主轴和变频器相互最佳匹配时，才能实现最佳功率和功率输出。在开发时和
现场试验中，我们就已与领先的变频器和机床制造商合作。目的是，始终达成最大的客户
利益。如果电机和变频器相互最佳匹配，不仅使用寿命长，也会体现在平稳运行、热平衡
上，自然也体现在功率密度上。Zimmer Group 的目标是，提供能够使客户从电机主轴中创
造最大价值的无缝集成系统。

电䚚⶛滔 ㌸矱㗈 䐭⺼㊵ィ�
咬盂䐭⺼娹

䐭⺼㊵ィ�
(WKHU&$7�䐭⺼娹

䐭⺼㊵ィ�
&$1RSHQ�䐭⺼娹

䐭⺼㊵ィ�
352),1(7�䐭⺼娹 漾䌅帟

HF145-001-001 HFZ121092 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF145-001-002 HFZ121092 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF145-001-003 HFZ121094 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF145-001-004 HFZ121092 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF145-001-005 HFZ121092 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF145-001-006 HFZ121094 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF125-002-001 HFZ121093 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF125-002-002 HFZ121094 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF125-002-004 HFZ121093 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF125-002-005 HFZ121094 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF150-003-001 HFZ121095 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF150-003-003 HFZ121095 CREG00092 CREG00152 CREG00153 CREG00154 HFZ121356
HF150-005-001 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求
HF150-005-002 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求
HF205-006-001 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求
HF205-006-002 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求 根據要求

ఖ ㌸矱㗈

屛帿炭⹖
㌸矱㗈

►⸇㐡⹸候

► 帽㍲咟䚤ⶥ滞깮㍂频㗒㻌䅺⵪ⶔ㫶廸嗮整⺽㉯깮澄漱瘰䅺
嗮㫳ヒ䇪䚙 �672� ㏶⺸滖澉以㌴高滖澉漱奵㫶䅺尨埘㬄
位⹥㈋ᄀ㷾咒⶗棫䮬嗮⵸䌑ㆠ㮬盌嗮潈䌏咛㍙䌼䌏嗮匚
㚤㾥帩䐷⻆婃 �,QWHUEXV� &$1RSHQ� (WKHUQHW� 'HYLFH1HW� 
(WKHU&$7� «� 㫶䅺깮珲㭣䆪䙳澄咒嗮㊹欘䝱㄰깮㉯䉖㝤ⷸ以
㢔庻嗮䔚楍ㄝ䔣䞲ᄀ珲㭣䅺㣁楍ㄝ䔣䞲䆪癪棫嗮㫶㓮䌔䔧깮
炷⹠扭㙞㉯䉖咒ⷸ匙㟭 &� ㏶ &� 嗮咟堫ユ㬣帮⹠ჿㆠ㈒咟
疥ჿ咟䷺乎䱌䇦䲫㙲㏶歺䱌乎䱌㗒ᄀ

►⸇㐡噘ビ⽁㿏

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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应用
方式

我们与知名的冷却机组制造商合作，因此可以实现精确的温度调节和冷却介质的计量，
从而始终保持较低的工作温度。精确的计量和调节对于避免可能由温度波动引起的主轴
误差非常重要。我们为您提供相互协调的组件，您可以依靠这些组件来确保它们可靠地
协同工作。

电䚚⶛滔 ㄗ㋔䚚帤 漾䌅帤⹖
HF125-002-001 HFZ121046 HFZ121047
HF125-002-002 HFZ121046 HFZ121047
HF125-002-004 HFZ121046 HFZ121047
HF125-002-005 HFZ121046 HFZ121047
HF150-003-001 HFZ121046 HFZ121047
HF150-003-003 根據要求 根據要求
HF150-005-001 根據要求 根據要求
HF150-005-002 根據要求 根據要求
HF205-006-001 根據要求 根據要求
HF205-006-002 根據要求 根據要求

ఖ ㄗ㋔䚚帤

屛帿炭⹖
ㄗ㋔䚚帤

►⸇㐡⹸候

► 㭣ⷸ䅻⹖嗮䮞ㄡ咟䚤ⶥ滞깮䅻⹖䌺⼅噢㷾欨欋嗮ㄡ㋞䚤帮깮
㉯䉖潈䌏㗒㣁⹠ᄀ䆪癪ㆬ焹嗮ㄡ㋞ㆬ㌴ム䶓㸐嗮㍙益⼅㷾
ㄹ㭻ⷰ䐷⻆漱奵⶗⸑咉嗮偗焹깮埘⽇ⷰⶥ滞嗮䙪㢑㾑恧ᄀ

►⸇㐡噘ビ⽁㿏

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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㫺沍并㍗ 凙㻡 瓟㸆
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电
䷰
帟

CSTE01289 机械手，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01290 机械手，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01291 机械手，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01292 机械手，插座 + 插头 10 * * * * * *
CSTE01301 拖链，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01302 拖链，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01303 拖链，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01304 拖链，插座 + 插头 10 * * * * * *
CSTE01293 机械手，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01294 机械手，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01295 机械手，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01296 机械手，插座 + 插头 10 * * * * * *
CSTE01305 拖链，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01306 拖链，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01307 拖链，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01308 拖链，插座 + 插头 10 * * * * * *

⽁
㍗
帟

CSTE01297 机械手，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01298 机械手，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01299 机械手，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01300 机械手，插座 + 插头 10 * * * * * *
CSTE01309 拖链，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01310 拖链，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01311 拖链，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01312 拖链，插座 + 插头 10 * * * * * *

并
坡
㗈
帟
幦

CSTE01467 机械手，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01468 机械手，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01471 机械手，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01472 机械手，插座 + 插头 10 * * * * * *
CSTE01469 拖链，插座 + 开口端 5 * * * * * *
CSTE01470 拖链，插座 + 开口端 10 * * * * * *
CSTE01473 拖链，插座 + 插头 5 * * * * * *
CSTE01474 拖链，插座 + 插头 10 * * * * * *

* 根據要求

屛帿炭⹖
嬁帟

►⸇㐡⹸候

► 电幦깛嬁帟

Zimmer Group 是系统供应商和您可靠的合作伙伴，我们
为您提供整体包。我们的支持可降低您在系统实施过程
中的成本。我们为任何应用提供量身定制的特殊解决方
案。
我们为所有电机主轴和配件提供可自由配置的连接器套
件和管线。

您的优势：

- 为您的应用量身定制解决方案
- 省时省力 - 我们为您设计
- 即插即用并精确装配
- 已安装并检测过功能

►⸇㐡噘ビ⽁㿏

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

自动快换 负载电流介质传输 活塞位置传感元件 

机组接口 信号电流介质传输 现有松动件传感元件

►㹚欎炭⹖

活塞位置检测 接近开关电缆 0.3m - M8
连接头

存储站底板模块 接近开关电缆5m-直接
出线

接近开关 - M8连接头

=8%������ 1-5���(�6. $/65����� 1-��(� 1-��(�6

行 ⸇㐡 㫺沍并㍗
1 放置架 $/65�����

2 固定件快换装置 WWS100F-001

3 非固定端快换装置 WWS100L-001

4 电机主轴 +)��������������+)�����������

根据要求也用于可矢量调节的电机主轴

屛帿炭⹖
䚚䠐䆫䙔䋂㊵ィ

►⸇㐡⹸候

► 㭣ⷸ潬㍲䚤䠚䆵㷾咒嗮咟䚤ⶥ滞깮㍙䌺⼅⵽畒欨欋嗮䚤䠚
䆵䙞䋌单キᄀ䚤䠚䆵䙞䋌单キ䛮䅺ⷰ䚤䠚䆵㏶咟䚤ⶥ滞ⶵ
畞嗮㍙益䌏㍍ᄀ盈㙤㬄婙㫳栯㚒咟䚤ⶥ滞上깮彶㙤㬄⹠ㆃ㫳
栯㚒䚤䠚䆵愬嗮䚕婙ᄀ㚒⵷⻩咒䕠깮䙳⵪ⶔ䒨廘䜠㍙咒ⷸ㫂
䒨咟䚤ⶥ滞ᄀ

- 自动化连接机械

- 结构格外平整

- 机械式自锁

- 传输压缩空气

- 传输功率和信号用于运行 
 电机主轴

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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►⸇㐡椤䞜

ఖ ㇻ㏬ㇻ矩

显示作用于快换装置的静态力和矩。 Mr [Nm] 600

My [Nm] 850

Fa

Mr

My

Fa [N] 16000

㫺沍并㍗ WWS100F-001 WWS100L-001
依据EN ISO 9409-1标准的连接法兰 TK 100 TK 100
能量传输 适用于 HF145-001-001 | HF145-001-002 适用于 HF145-001-001 | HF145-001-002
锁定行程 [mm] 1.2
锁紧时自限位 机械 机械
X,Y轴重复定位 [mm] 0.02 0.02
Z轴重复定位 [mm] 0.01 0.01
操作气压 [bar] 4 ... 10 4 ... 10
操作温度 [°C] +5 ... +80 +5 ... +80
每循环耗气体积 [cm³] 25
重量 [kg] 1.8 2.2

ఖ 䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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ఖ 欞㡧凙候 ఖ 潩炭

自动快换 空气/真空介质传输 活塞位置传感元件 

机组接口 负载电流介质传输 现有松动件传感元件

冷却介质传输 信号电流介质传输

►㹚欎炭⹖

活塞位置检测 接近开关电缆 0.3m - M8
连接头

存储站底板模块 接近开关电缆5m-直接
出线

接近开关 - M8连接头

=8%������ 1-5���(�6. $/65����� 1-��(� 1-��(�6

行 ⸇㐡 㫺沍并㍗
1 放置架 $/65�����

2 固定件快换装置 WWS100F-002

3 非固定端快换装置 WWS100L-002

4 电机主轴 HF125-002-001

根据要求也用于可矢量调节的电机主轴

屛帿炭⹖
䚚䠐䆫䙔䋂㊵ィ

►⸇㐡⹸候

► 㭣ⷸ潬㍲䚤䠚䆵㷾咒嗮咟䚤ⶥ滞깮㍙䌺⼅⵽畒欨欋嗮䚤䠚
䆵䙞䋌单キᄀ䚤䠚䆵䙞䋌单キ䛮䅺ⷰ䚤䠚䆵㏶咟䚤ⶥ滞ⶵ
畞嗮㍙益䌏㍍ᄀ盈㙤㬄婙㫳栯㚒咟䚤ⶥ滞上깮彶㙤㬄⹠ㆃ㫳
栯㚒䚤䠚䆵愬嗮䚕婙ᄀ㚒⵷⻩咒䕠깮䙳⵪ⶔ䒨廘䜠㍙咒ⷸ㫂
䒨咟䚤ⶥ滞ᄀ

- 自动化连接机械

- 结构格外平整

- 机械式自锁

- 传输压缩空气和冷却介质

- 传输功率和信号用于运行 
 电机主轴

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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►⸇㐡椤䞜

ఖ ㇻ㏬ㇻ矩

显示作用于快换装置的静态力和矩。 Mr [Nm] 600

My [Nm] 850

Fa

Mr

My

Fa [N] 16000

㫺沍并㍗ WWS100F-002 WWS100L-002
依据EN ISO 9409-1标准的连接法兰 TK 100 TK 100
能量传输 适用于 HF125-002-001 适用于 HF125-002-001
锁定行程 [mm] 1.2
锁紧时自限位 机械 机械
X,Y轴重复定位 [mm] 0.02 0.02
Z轴重复定位 [mm] 0.01 0.01
操作气压 [bar] 4 ... 10 4 ... 10
操作温度 [°C] +5 ... +80 +5 ... +80
每循环耗气体积 [cm³] 25
重量 [kg] 2.4 2.4

ఖ 䇠䚏䓐䋎

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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应用
方式

► 䙠稸俕䲛㾇

使用工业机械手是提高产能的一大决定性因素。为了应对机械手技术日益提
高的普及率，Zimmer Group 推出了各种以应用为导向的创新型机械臂末端产
品，例如多功能头。

我们的多功能头配备不同的主轴布局和单元，可以根据客户需求自由装配，从
而为您的应用量身定制解决方案。有了多功能头，您可以将您的机床提高到一
个新的水平，现在也可以进行搬运任务和自动化，而不仅仅是传统的加工任务。

使用我们的模块化系统，扩展您的机床功能。

► ㅧㆪ㈀㵅

- 木材/类似木材的表面

- 石膏

- 复合材料 (Composites)

- 塑料

其他信息 ► 㬂䆗㫺㆖嗤凙䫪楃ㄓ䔙䞨

针对多功能头任务、电机连接或调控的要求常常不同。Zimmer Group 与您共同
开发符合最高技术水平的解决方案。

屛帿炭⹖
㡺功恝㊵ィ

►⸇㐡⹸候

► 䀈嗤欞㡧嗤慊㈈㉶

► 㬂䆗凙㫺嗤电䚚漾䌅

► ⶛滔䓐焯㏬䋲ㅷ䔙㹯㍏䙔䒙

► 㢇焯疤㈀潩矙깩

- 夹持和搬运单元

- 五金件安装单元

- 用于安装支脚的模块

- 锯切单元

- 各种钻孔单元

- 缓冲器安装单元

- 螺栓单元

►⸇㐡噘ビ⽁㿏

www.zimmer-group.com   ►   数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明
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�►䅱⹌嗤䙭㈁嗤噘ビ⽁㿏

䙭㈁�
电䚚⶛滔

服务热线 并非每种情况都需要立即修理或更换。我们的高素质员工乐于随时通过电话为
您提供帮助。 
 
T +49 7243 727-2316  
service@zimmer-group.com

�► 㐈歂㏬欞欁

电机主轴作为机床的核心部件是专业集成到机床方案中的前提。选择主轴时远远不止简单的结构尺寸和功率数据。
我们愿意在能源供给、控制和冷却等所有问题上为您提供帮助，这些参数是保证您预期应用的基础。您已经在机床
中使用了主轴，但仍在寻找替代方案或更新？我们乐意为您提供建议。

�► 㽋速幔⽎䙭㈁

发生事故时，关键在于您能够尽快重新继续核心任务。所以，主轴损坏时，重要的是以最快的速度和最低的成本使您
的机床重新具备生产能力。主轴损坏从拆卸步骤开始 - 修理主轴或更换主轴以及最终重新调试机床。因此，通常有效
的办法是在现场存放功能正常的备用主轴，以便在服务应用中以最低成本完成拆卸和重新调试。所以，我们非常人
性化地快速提供大修后的或新的备用主轴，然后小心看管损坏的电机主轴。

�► 䙭㈁㍨㍬

您在寻求产品周期中的安全和支持，以便能够长期规划您的产品和生产能力。我们提供相应的服务合同，以此保证，
保持您的生产能力。

�► 匐㚚䙭㈁

根据需要，我们经验丰富的服务人员也愿意到现场拜访，并实施服务工作、帮助您调试或提供专家咨询。

�► 㡧⹖䙭㈁

根据专业咨询以适当的价格提供和制造商质量相当的产品，这是我们所能提供的服务。

数据、图纸、3D 模型、安装和使用说明   ◄   www.zimmer-group.com
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㚒䰿㻵カ欢嗮ㆷ䌺⵵깮=LmmHU ブ㍢珲㭣㙊⻩咒䚖⸑㐫噘㺿⶗䆪㉯㎕嗮⽋㿙彶噞䌏䆀畞䌏㭦慞嗮䋉㢛ჿ潈㶐䋉㢛以㌴㝤ⷸ⹥
⺿䰿㻵䞣䋘嗮⹥⺿㻌㹹嗮岌沾깮⵷䇩䈯⹥⺿沍⹥ᄀ 

㒦䝧ჵ冨䚣㏬㡭㆖
䚖⸑㐫噘㺿⶗嗮㵏ⶄ⸑䚭㙨墤（⻵㣬㐫冶ჿ㼧䝱ჿ䱒ヶ㒰䝱䆀⵽㆓）⵷㉯㎕⹥⺿⵸欢㍙欫䆀⻩咒䚭䋲ⷲ噢ポ嗮⽋㿙ᄀ䚔帹 =Lm-
mHU ブ㍢䕸埘ⷐ盌欢㍙깮ⶏ士⻩咒䫎寥㙨墤ᄀ䚖⸑㐫噘㺿⶗嗮䆪䙳ワ㬣㺼㯈 =LmmHU ブ㍢嗮坏欰⸑䚭ᄀ䉳僑冲䚭䰿椮㬄깮ⶏ士
以⹥⺿㻌㹹盈䰿㆓咒坏欰⸑䚭（㉯䉖䏂㹿㻌㹹㚒ワ）ᄀ䚔帹 =LmmHU ブ㍢ⷵゲⷐ盌欢㍙깮ⶏ士潅架彥㋚ჿ㡷ㆠ㏶彥欻（㉯䉖䏂㹿㻌
㹹㚒ワ）ᄀ 

䝧ㄦ
=LmmHU 瘰㙌䉏䙳⵪㣁帹漱 ,62 ����� ���� 欎欫嗮沒焹嬋印⺽履ᄀ=LmmHU 瘰㙌䉏䙳⵪㣁帹漱 ,62 ������ ���� 欎欫嗮匙㟭
嬋印⺽履ᄀĂ
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㝚ⷮ䪇嘿䚚㗈䉧⹄���������(&�嗤ヌ㍘㡐䕮깗疤㺵�,,���%깘
䅻⹖㚒䫎瀻焷㡚䕸깮䅻⹖嗮キ⹠⻆为盈㫶整㾑䚤㗒媐㍲䚤㗒䉱⹎ ��������(& 嗮⵵ㆁ㝤䚖棫䮬  
 
庀号 �����ჿ庀号 �����ჿ庀号 ����5ჿ庀号 �����ჿ庀号 �����ჿ庀号 �����ჿ庀号 ��5��ჿ庀号 ��5��ჿ庀号 ��5��ჿ庀号 �����ჿ庀号 �����ჿ 
庀号 �����ჿ庀号 ������  
 
䫎㢀깮䅻⹖㡚䕸깮⵽咒䇪䚙沮䔃䉳僑歏䉱⹎疮㺿 9,, % 灒ㅰ嗮椮㬄庀ㆠ彶䅺ᄀ  
䅻⹖䙳ⶳ㈋澄漱䅻⹖嗮䓱⹠䮱庀灒畒䉳僑棫䮬向㵬㚤嘻囍䚤䛮㎲⸎䙳ポ盈㫶整㾑䚤㗒嗮⵽咒沮䔃（咟㪺冲）ᄀ  
ⸯ㺽埘㬄栯炷盈㫶整㾑䚤㗒嗮䚤㗒䆀欨㡱媐㍲䚤㗒䉱⹎ ��������(& 嗮椮㬄깮㷠㵜䞣䋘疮㺿 ,, $ 棫䮬㌻㵭ⷰ䪑噉媐㍲㾑㡚䕸
䕠깮䔣㍙㭰盈㫶整㾑䚤㗒䇿ハ⻩咒ᄀ
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