STANOWISKO ODKLADANIA
AFWR1-63-A

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty mogace oddziatywac
na stanowisko odktadania w zwiazku z elementem luznym.
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
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Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m —
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» Dane techniczne

Nr katalogowy AFWR1-63-A
Pasuje do rozmiar FWR63L-00-A
Sita blokady [N] 50
Sita odblokowujaca [N] 50
Masa [kg] 0.4
® Mocowanie AFWR
@ Gwint dla czujnika do przestuchiwania
140 @ Pidro regulacyjne
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