STANOWISKO ODKLADANIA
ALSR1-50-B

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty mogace oddziatywac
na stanowisko odktadania w zwiazku z elementem luznym.
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P Konstrukcja pozioma » Konstrukcja pionowa

Wskazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od odlegtosci

Wskazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od odlegtosci
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

TECHNIKA SENSOROWA @ B Q TECHNIKA SENSOROWA

NJ5-E2SK
/ NJS-E2 —— Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — @

Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m - wiyk M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy ALSR1-50-B
Pasuje do rozmiar WWRS50L-B
Masa [kg] 1.2
@ Gniazdo czujnika zblizeniowego
@ Mocowanie cze$¢ luzna
@ Mocowanie ALSR
132 .
p——
114 /
4x M8
80002 ‘ e @ 27
40
‘ 2x @ 5HT @ 189
22 | |/
g 5
<
@
o
(V) -
< Pt
[N © [
w
N /1=
- 4
o
<
=i

4x MBX5 @ 9

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com 3



