MATCH - ESTACION DE REPOSO
ALWR1-50-A

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y momentos estaticos que pueden actuar
sobre la estacion de reposo debido a la parte suelta
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» ACCESORIOS RECOMENDADOS
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e Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8
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> Datos técnicos

Referencia ALWR1-50-A
Adecuado para tamafo constructivo LWR50L
Fuerza de enclavamiento [N] 40
Fuerza de desenclave [N] 20
Peso [kg] 0.2
®) Fijacion ALWR
Rosca para el sensor para la interrogacion
Lapiz de ajuste
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