ESTACION DE REPOSO

AWPR5080-10-A

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Disefo horizontal

Muestra el peso de manipulacion maximo en funcion de las distancias
>[mm] entre centros del centro de gravedad en direccién X e Y
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» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y momentos estaticos que pueden actuar
sobre la estacion de reposo debido a la parte suelta

Mr [Nm]
Mx [Nm]
My [Nm]
Fa_H [N]
Fa_V [N]

> Disefo vertical

Muestra el peso de manipulacion méaximo en funcién de las distancias

N[MmM] entre centros del centro de gravedad en direccién Xy Z
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» ACCESORIOS RECOMENDADOS

%E ABASTECIMIENTO DE ENERGIA
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- Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8 ‘@3

il
i

@ CONEXIONES/OTROS
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’ Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8

ZUB123084
Alivio de la tension
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> Datos técnicos

Referencia AWPR5080-10-A
Adecuado para WPR5080L-00-A
Compensacion en X/Y +/- [mm] 0.75
Homologaciones LABS / REACH / RoHS
Peso [kg] 2.2
@ Abastecimiento de energia
@ Alojamiento para iniciador
40 20 @ Sujecion parte suelta
40 5‘io 02 @ Posible carrera
= B2 Embolo de enclavamiento
@ Liston de deslizamiento
™N A - (@® Sujecisn AWPR
~ T @D Sujecion AWPR sin liston de deslizamiento
_ 4 ] LS § Pasador para sujecion detector
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