CHWYTAK DO WORKOW
SERIA BAG1000

> ZALETY PRODUKTU

» CECHY SERII

Pneumatyczne

Synchroniczny, sterowany pneumatycznie ruch szczek i
akumulacja sity utrzymujg worek wysrodkowany i zapew-
niaja dtuga zywotnos¢

Duze sitowniki napedowe umozliwiajg krotkie cykle do
20 cykli na minute, w zaleznosci od robota i odcinka
roboczego

Opcjonalne funkcje, np. urzadzenie dociskowe, obstuga
przektadek i obstuga palet

Specjalne widly do zywnosci oraz materiatow niebez-
piecznych i chemicznych

Dostepne oprogramowanie do paletyzacji i depaletyzaciji
dla robotéw Yaskawa/ABB

_!;‘_ Chwyt od zewnatrz

E Zsynchronizowane szczeki chwytne Urzadzenie zabezplgozajage site
chwytu do utrzymania nacisku

» WYZWANIE | ROZWIAZANIE

» Dtuga zywotnosc i prosta konserwacja dzieki synchro-
nizacji napedu przez mechanizm zebnika

> Krotki cykl dla zapewnienia wysokiej produktywnosci
z mocnymi sitownikami napedowymi zapewniajgcymi
krotkie czasy cykili

» Krotkie czasy przezbrajania nawet w przypadku
réznych przedmiotdw dzieki elastycznie regulowanym
szczekom chwytaka

> Rozne materiaty i ksztatty szczek umozliwiajg szeroki
zakres zastosowan niezaleznie od materiatu i zawarto-
Sci worka

» ZASTOSOWANIA CHWYTAKA WORKA

> Artykuty spozywcze
» Maki / przyprawy / materiaty sypkie

» Przemyst chemiczny / nawozowy / petrochemiczny

» Modutowe akcesoria do roznych etapdw procesu -

takie jak gorna jednostka dociskowa lub chwytak do
warstw posrednich i palet itp.

» Wysoka sztywnos¢ i sita trzymania z mechanizmem

dociskowym zapewniajg odpowiedni nacisk podczas
chwytania przedmiotéw obrabianych

» Ostona ochronna catego mechanizmu umozliwia uzyt-

kowanie w zapylonym i wilgotnym srodowisku

» Cement / materiaty budowlane

» Towary konsumpcyjne
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CHWYTAK DO WORKOW

SERIA BAG1000

» DANE TECHNICZNE - STANDARDOWE

Rodzaj napedu

Potaczenie

Typ ruchu chwytaka

Typ chwytaka

Wociagajaca koncepcja
Zsynchronizowane szczeki chwytne

Czas zamykania/czas otwierania [s]

Typ zapytania czes¢ dostepna
Rozmieszczenie elementéw roboczych
Liczba elementéw roboczych w chwytaku
Dtugosc przedmiotu obrabianego [mm]
Szerokos¢ przedmiotu obrabianego [mm]
Wysokos¢ przedmiotu obrabianego [mm]
Ciezar przedmiotu obrabianego maks. [kg]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Dopuszczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» OPCJE

Urzadzenie przytrzymujace

Nr katalogowy BAG1000-137256-A

pneumatyczne
Roboty

Tryb paletyzaciji
Pozytywna blokada
Undergrip

Tak

0.6/0.6
pojemnosciowy
Stos

1

600 - 600
170-430
75-150

25

6

LABS / REACH / RoHS

P54
44

BAG1000-137855-A
pneumatyczne
Roboty

Tryb paletyzacji
Pozytywna blokada
Undergrip

Tak

0.6/0.6
pojemnosciowy
Stos

1

700 - 700

300 - 500
100-175

50

6

LABS / REACH / RoHS

P54
44

Chwytak warstwy posredniej

> INDYWIDUALNE ZAPYTANIE

BAG1000-165171-A
pneumatyczne
Roboty

Tryb paletyzacji
Pozytywna blokada
Undergrip

Tak

0.6/0.6
pojemnosciowy
Stos

2

600 - 600
170-430

75-150

25

6

LABS / REACH / RoHS

P54
110

Chwytak palety
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» RYSUNEK TECHNICZNY

BAG1000-137256-A

Ciezar przedmiotu obrabianego maks. [kg] 25

392

7510150

31
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@ Mocowanie chwytaka

@ Urzadzenie mocujace

@ Mocowanie podnosnika warstwy posredniej
@ Przystawka do podnoszenia palet

@ Mocowanie zaworu pneumatycznego

@ Czujnik (dostepny przedmiot obrabiany)
@ Czujnik (chwytak zamkniety)

Czujnik (chwytak otwarty)

@ Przytacze powietrza (otwarte)

Przytacze powietrza (zamkniete)
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CHWYTAK DO WORKOW

SERIA BAG1000

» RYSUNEK TECHNICZNY

BAG1000-137855-A
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Ciezar przedmiotu obrabianego maks. [kg] 50

411

100-175
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@ Mocowanie chwytaka

@ Urzadzenie mocujace

@ Mocowanie podnosnika warstwy posredniej
@ Przystawka do podnoszenia palet

@ Mocowanie zaworu pneumatycznego

@ Czujnik (dostepny przedmiot obrabiany)
@ Czujnik (chwytak zamkniety)

Czujnik (chwytak otwarty)

@ Przytacze powietrza (otwarte)

Przytacze powietrza (zamkniete)
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» RYSUNEK TECHNICZNY

BAG1000-165171-A
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Ciezar przedmiotu obrabianego maks. [kg] 25

@ Mocowanie chwytaka @ Czujnik (dostepny przedmiot obrabiany)
@ Urzadzenie mocujace @ Czujnik (chwytak zamkniety)

@ Mocowanie podnosnika warstwy posredniej Czujnik (chwytak otwarty)

@ Przystawka do podnoszenia palet @ Przytacze powietrza (otwarte)

@ Mocowanie zaworu pneumatycznego Przytacze powietrza (zamkniete)




