MODULO DE GIRO
SERIE DES

> VENTAJAS DE PRODUCTO

“La individualidad”

» iLa decision es suya!

Motor estandar o motores de otros fabricantes: usted
decide lo que mejor va con su sistema

» Transmision de medios integrada

Con el transmisor de medios D1, ya no hay que preocu-
parse por rotura de cables y por cantos conflictivos sin
definir por tubos y cables

» Con libre posicionamiento

No importa si se trata de giro, elevacion o sincroniza-
cioén: la unidad puede usarse de forma universal y adap-
tarse individualmente a la aplicacion

» SUS VENTAJAS EN DETALLE

Abastecimiento de energia
- cable de motor con conector hembra
- cable encoder con conector

Accionamiento
- Servomotor AC

Brida de sujecion
- para la fijacion en la placa adaptadora especifica de la aplicacion
(construccion por parte del cliente)
- facil acoplamiento de herramientas

@ Agujero pasacables
- para pasar los cables
Fijacion y posicionamiento
- varios lados alternativos para un montaje individual

@ Carcasa robusta y ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

Transmision de fuerza
- correa dentada/cremallera/engranaje de tornillo sin fin
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» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

Tamano constructivo Version
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Profibus [J [J
Profinet, EtherCat, EtherNet/IP, Sercos [ [
con accionamiento [J [

sin accionamiento; instalacion por parte

del cliente ®
> 5 mill. de giros sin mantenimiento (max.) [ () ()
5 Mio
Autorretencion mecanica ° ° ()
P54 | IP54 [ ] [ ] [ ]
@ Deteccion integrada () ®
@ Posicionamiento de libre eleccion [} [
J e
[7'@: Angulo de giro ajustable [} )
i Transmision eléctrica [ )
ﬁ, Transmision del fluido ()
» DATOS TECNICOS
Angulo de giro Par de giro Peso Clase IP
Tamano o
constructivo rl 073} [kal
DES140 0o 10-12 4-7 IP54
DES190 00 62-64 10,8-15,9 P54

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n. de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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MODULO DE GIRO
TAMANO CONSTRUCTIVO DES140D1

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Fuerzas y momentos

Muestra la carga sobre cojinete estatica.

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

= 1 [pieza]
f USB de puesta en servicio

052650

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LAS SIGUIENTES PAGINAS
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> Datos técnicos
Referencia DES140D1-B DES140D1-99

Accionamiento * Servomotor AC Especifico para el cliente
Angulo de giro [°] ilimitado

Par de giro nominal [Nm] 7

Par de giro max. [Nm] 10

Revoluciones nominales [rev/min] 30

Revoluciones max. [rev/min] 50

Tiempo de giro de 360° por 30 rpm [s]** 2.5

Tiempo de giro de 360° por 50 rpm [s]** 1.8

Momento de inercia max. [kgm?] 1

Aceleracion de posicionamiento [rad/s?] 50

Retardo de posicionamiento [rad/s?] 50

Pasos eléctricos 12x2A / 12x120V DC 12x2A / 12x120V DC
Alimentacion neumatica [Cantidad] 1 1

Autorretencion mecanica PiAdn dentado inclinado/engranaje de tornillo sin fin
Transmision de fuerza PiAdn dentado inclinado/engranaje de tornillo sin fin - Pifidn dentado inclinado/engranaje de tornillo sin fin
Precision de repeticion +/-[°] 0.02 0.1

Precision de posicionamiento +/- [°] 0.10

Temperatura de servicio [°C] 5..+80 5..+80

Tension de entrada de red 1x200-240 VAC 50HZ

Corriente permanente [A] 0.9

Corriente de pico [A] 3

Proteccion segun IEC 60529 P54 IP54

Peso [kg] 7.3 6.8

*Seleccione el motor de otro fabricante segun los datos del motor en el capitulo Serie DES - Accesorios
**El tiempo de giro es independiente del momento de inercia (el momento de inercia max. no debe excederse)
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MODULO DE GIRO
SERIE DES - ACCESORIOS

» ACCESORIOS RECOMENDADOS

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

B K - =
s %
| |
ZUBHCS-B ZUBHCSME-B ZUBHCSN GV1-4X8 WV1-4X8
Controlador Profibus Controlador SERCOS Ill, PROFI-  Filtro de red Racor recto Racores angulares
NET IO, EtherNet/IP, EtherCAT
% @ CONEXIONES/OTROS
@
ZUBHCSKAGO05-B ZUBHCSKAG10-B ZUBHCSKAG25-B ZUBHCSKAPO1 ZUBHCSKALO05-B ZUBHCSKAL10-B

Cable encéder 5 m

Cable encoder 10 m

Cable encdder 25 m

Cable programacion

Cable alimentacion 5 m

o

®
fems, 1m

©

ZUBHCSKAL25-B
Cable alimentacion 25 m

RSTVSM23G12S-B
Conector redondo recto -
conector M23

RSTVSM23W12S-B
Conector redondo angu-
lar - conector M23

RSTVSM23G12B-B
Conector redondo recto -
conector hembra M23
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RSTVSM23W12B-B
Conector redondo angular
- conector hembra M23

Cable alimentacion 10 m




> Datos técnicos de los motores

Referencia MSMO019B-0300-NN-M5-MHO MSMO031C-0300-NN-M5-MHO
Adecuado para DES140 DES190

Fabricante BOSCH BOSCH

Par de giro nominal [Nm] 0,32 1,3

Par de giro max. [Nm] 0.95 3.8

Revoluciones nominales [rev/min] 3000 3000

Revoluciones méax. [rev/min] 5000 5000

Proteccion segun IEC 60529 P54 IP54
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