CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE OBROTOWE

SERIA DGP400

> ZALETY PRODUKTU

»DWA w JEDNYM”

» CECHY SERII

Rozmiar

Pewne prowadzenie dzieki rowkowi w ksztatcie litery
T!!
”

Ta powszechnie stosowana i sprawdzona technika pro-
wadzenia najskuteczniej zapewnia maksymalne bezpie-
czenstwo procesowe.

2w 1

Chwytanie i obracanie w jednym module umozliwia opty-
malne wykorzystanie przestrzeni konstrukcyjne;.

Mozliwos$¢ indywidualnego nastawienia

Pozwala to zachowac elastycznosc: Kat obrotu 90° albo
180° — Ty decydujesz na miejscu, czego potrzebujesz
do swojego zastosowania.

Wersja

‘/“' 1,5 min cykli bez konserwacji (maks.) (]
1,5 Mio
K'f'_ Sprezyna zamykajaca C
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+§ Czujnik pola magnetycznego (]
ny
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Demontowana tuleja centrujgca
- Szybkie i ekonomiczne pozycjonowanie szczek chwytajgcych

Przektadnia z hakiem klinowym z wymuszonym prowadzeniem
- Zsynchronizowany ruch szczek chwytajgcych

Precyzyjne prowadzenie w rowku o ksztatcie litery , T”
- Duze pochtanianie sit i momentu

@ Mozliwosé ustawienia pozycji krancowej 0/90/180°
- W zakresie dostawy zawarte zderzaki kraricowe dla 0/90/180°.

Mechanizm krzywkowy
- Wytrzymaty, mato zuzywajacy sie

(6) Naped

- Dwa sitowniki pneumatyczne o podwdjnym dziataniu
Whpust na czujnik pola magnetycznego
- Kontrola pozycji obrotu i pozycji szczek chwytaka

Zintegrowane zabezpieczenie sity chwytania
- Sprezyna umieszczona w komorze cylindra jako pochtaniacz energii,
opcjonalnie w wersji C i O

» DANE TECHNICZNE

Skok na szczeke Sita chwytajaca Masa Klasa IP
Rozmiar [mm] [N] [kgl
DGP404 4 115-155 0,44-0,48 IP40

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE OBROTOWE

ROZMIAR DGP404

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Wykres czasu obrotu

[kg cm?] Przedstawia czas obrotu w zaleznosci od momentu
o bezwtadnosci masy.

»  Wykres sit chwytania » Sily i momenty
IN] Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach Przedstawia statyczne Si’(y i momenty, ktdre
h ki jed: h sit leznosci od df S K. . A . .
100+ chwytaka pojedynczych sit w zaleznosci od diugosci szczel moga oddziatywac poza sita chwytania.
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE @

o T-

Q TECHNIKA SENSOROWA

- é GVM5 R — MFS01-S-KHC-P1-PNP
= Ziacze Srubowe proste B Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 0,3 m -
’ Wtyczka M8
a
E TECHNIKA SENSOROWA — MFS02-K-KHC-P1-PNP
— Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 5 m
o
— MFS01-K-KHC-P1-PNP MFS02-S-KHC-P1-PNP
b—— Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 5 m 3 Sl
E—— Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m -
I —

Wtyczka M8
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» Dane techniczne

Nr katalogowy DGP404N

DGP404NC DGP404NO
Skok na szczeke [mm] 4 4 4
Sita chwytajaca przy zamykaniu [N] 115 155
Sita chwytajaca przy otwieraniu [N] 115 1565
Zabezpieczona sprezyna sita chwytania min. [N] 40 40
Czas zamykania/czas otwierania [s] 0.01/0.01 0.015/0.015 0.015/0.015
Moment obrotowy [Nm] 0.5 0.5 0.5
Dokfadnos$¢ powtarzania +/- [mm] 0.05 0.05 0.05
Doktadnos¢ powtarzania +/- [°] 0.05 0.05 0.05
Obcigzenie tozyska osiowe [N] 960 960 960
Obciazenie tozyska promieniowe [Nm] 10 10 10
Cisnienie robocze [bar] 3..8 3..8 3..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6 6 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80 5..+80 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 8 ) 5
Pojemnosc¢ cylindra na cykl 90° [cm?] 4.5 4.5 4.5
Pojemnosc¢ cylindra na cykl 180° [cm?] 9 9 9
Typ ochrony wg IEC 60529 IP40 IP40 IP40
Masa [kg] 0.44 0.47 0.47

@ Mocowanie chwytaka
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@ Zasilanie w energie

@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Sruba zamykajaca, smarowanie

(5 Sruba regulacyjna

@ Whpust sprawdzajacy czujnika pola
magnetycznego

@ zderzak 180°

(6 zderzak 90°
Alternatywnie 90 ° zderzak

@ Kierunek obrotu

Mozliwos$¢ przytaczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Adapter

Chwytaki

@ Przytacze powietrza (zamykanie) —
chwytanie

Przytacze powietrza (otwieranie) —
chwytanie

@ Przytacze powietrza — obracanie (90°/180°)

Przytacze powietrza — obracanie (0°)

Przytacze powietrza zamienne (zamykanie)
— chwytanie

Przytacze powietrza zamienne (otwieranie)

— chwytanie

Przytacze powietrza zamienne — obracanie
(90°/180°)

Przytacze powietrza zamienne — obracanie
(0°)

SN O

25
23
M3

-Ring

@3x1 -

o, i =y

oprowadgenie e%@aezweﬂa © I

88
91

>.
()

84

]

1]
INE:
@

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

< www.zimmer-group.com




