ROZDZIELACZE OBROTOWE

SERIA DVR

> ZALETY PRODUKTU

» Kompaktowy uktad przenoszenia mediow

Ten zespot prowadzenia mediow eliminuje ryzyko pek-
niecia przewodu i nieokreslonych niekorzystnych kontu-
row spowodowanych przez przewody zasilajgce.

» Ptaska konstrukcja

Konstrukcja ta minimalizuje obcigzenie robota momen-
tem i umozliwia stosowanie mniejszych, ekonomiczniej-
szych elementow.

> Ziote styki
Umozliwiajg elastycznosc¢ przenoszenia przy zapewnie-
niu bezpieczenstwa procesu: od pragdu o niskim napieciu
i matym natezeniu po napiecie do 250 woltdéw i natezenie
do 6 amperdw.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

<

N\

» Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
www.zimmer-group.pl
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Ogranicznik momentu obrotowego
- Podparcie wirnika przy ruchu obrotowym

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka
- Stal azotowana

Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Bezposrednie potaczenie doptywu powietrza
- Do typoszeregu WWR

System sprezyn
- Od DVR63 podwajnie przylegajace
@ Pierscien slizgowy
- Powtoka z twardego ztota
- Mozliwos¢ transmisji pradu o niskim napieciu i matym natezeniu

Do 8 zintegrowanych przepustoéw powietrza
- Do bezprzewodowego przeprowadzania sprezonego powietrza
- Nie trzeba obracac pakietu przewoddéw

maks. 12-biegunowe przenoszenie energii
- Do bezprzewodowej transmisji sygnatéw
- Przewody nie sg obcigzane przez skrecanie

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii pneumatyczne Przeniesienie energii elektryczne
[Liczba]
DVR40 TK 40 4 4-biegunowe
DVR50 TK 50 4 4-biegunowe
DVR63 TK 63 6 6-biegunowe
DVR80 TK 80 6 6-biegunowe
DVR100 TK 100 4/8 8-biegunowe
DVR125 TK 125 4/8 12-biegunowe
DVR160 TK 160 4/8 12-biegunowe

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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ROZDZIELACZE OBROTOWE
ROZMIAR DVR40

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

P> Zmienna pozycja montazowa > Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty, ktére
Pokazuje maksymalny ciezar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- moga oddzia{ywaé na rozdzielacz obrotowy.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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» Dane techniczne
Nr katalogowy DVR4014

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 40
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba]* | 4
Przeniesienie energii elektryczne 4-biegunowe
Prad maks. [A] 3
Napigcie maks. [V] 24
Przyspieszenie maks. [m/s?] 22
Maksymalne obroty 120
Maksymalne obroty [°/s] 720
Bicie promieniowe +/- [mm] 0.02
Bicie osiowe+/- [mm] 0.02
Staty moment obrotowy [Nm] 1
Moment obrotowy odkrecania [Nm] 1.5
Cisnienie robocze maks. [bar] 10
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Moment bezwtadnosci masy [kgcm?] 0.7

Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 0.39

*Mozliwa préznia

@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zintegrowany przepust powietrza

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Ogranicznik momentu obrotowego

Elektryczne przeniesienie energii od strony
robota

@ Elektryczne przeniesienie energii od strony
narzedzia

@ Mozliwos¢ przytgczenia uszczelnienia
pneumatycznego

Zmieniacz narzedzia
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Bezprzewodowy przepust powie-
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