COMPENSADORES DE EJES
SERIE FGR

> VENTAJAS DE PRODUCTO

» Proceso de ensamblaje suave

LLa suavidad de marcha le permite ejecutar a usted
mismo 0s procesos de ensamblaje mas delicados en el
menor tiempo

» Cilindros neumaticos de simple efecto

Para un accionamiento sencillo y una reduccion en los
costes de colocacion de tubos flexibles

» Posibilidad de fijacion centrada y excéntrica

Para obtener un proceso ¢ptimo, puede bloquear la
posicion centrada o descentrada, segun necesitdad

» EL PRODUCTO ADECUADO PARA SU APLICACION

» A nuestros productos les encantan los retos.
Condiciones extremas, en cualquier lugar del planeta: nuestros sistemas y
componentes acreditados en la practica le ofrecen infinitas posibilidades.
Encuentre el producto adecuado para sus necesidades en particular:
www.zimmer-group.com
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> SUS VENTAJAS EN DETALLE

Abastecimiento de energia
- centrar

Carcasa robusta y ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

Brida de sujecion a robot
- circulo primitivo segun EN ISO 9409-1

@ Accionamiento de la fijacién excéntrica
- cilindro neumatico de simple efecto con disco de friccion

Accionamiento del centraje
- tres cilindros neumaticos de simple efecto con émbolo conico,
separados 120°

@ Abastecimiento de energia
- fijacion excéntrica
Transmision de fuerza
- directamente y sin pérdidas a través de un cono/disco de friccion

Compensacién
- precision de posicionamiento libre de fuerzas
- hasta +/- 4mm de recorrido de ajuste

» DATOS TECNICOS

Brida de conexion segun EN ISO 9409-1 Fuerza de sujecion centrada Fuerza de sujecion descentrada

Tamano
constructivo [N] [N]

FGR1040 TK 40 120 50
FGR1050 TK 50 250 140

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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COMPENSADORES DE EJES
TAMANO CONSTRUCTIVO FGR1040

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y momentos estaticos

>My

Mr [Nm] 5
My [Nm] 10
Fa [N] 1000

» Diseno vertical con fuerza de agarre
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» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

4 [pieza]

Ao

C7984060129

Tornillo cilindrico con hexagono interior

» ACCESORIOS RECOMENDADOS

- : é GV1-8X8
= Racor recto

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA
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> Diseno vertical con fuerza de agarre
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ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

WV1-8X8
Racores angulares
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» Datos técnicos
Referencia FGR1040

Brida de conexion segun EN ISO 9409-1 TK 40

Desviacion horizontal +/- [mm] 2

Angulo de rotacién méx. [°] 12

Fuerza de sujecion centrada [N] 120

Fuerza de sujecion descentrada [N] 50

Presion de servicio [bar] 4..8

Presién de servicio nominal [bar] 6

Temperatura de servicio [°C] 5..+80

Peso [kg] 0.84
@ Sujecion (lado robot)
@ Abastecimiento de energia

Sujecion lado herramienta
@ Compensacion de posicionamiento
Placa adaptadora
@ Sujecion placa adaptadora
Toma de aire (fijacion excéntrica)
Toma de aire (centraje)
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