CAMBIADORES DE HERRAMIENTA
SERIE FWR

> VENTAJAS DE PRODUCTO

» Cambio de herramienta automatizado sin acciona-
miento externo

En combinacion con la estacion de reposo, el cambia-
dor se acciona mecanicamente al introducirlo de modo
que no se necesita un suministro de corriente adicional
para el proceso de cambio.

» Cambio de herramienta manual

Los tamanos FWR40 y FWR50 pueden abrirse con una
sola mano. En caso de no querer, puede bloguear el
accionamiento manualmente.

» Transmision de medios opcional

Adapte el cambiador de herramienta a su aplicacion.
Con los médulos de transmision de energia de las series
WER1000 y WER2000 puede transferir distintos medios
con conexiones estandar.

» EL PRODUCTO ADECUADO PARA SU APLICACION

» A nuestros productos les encantan los retos.
Condiciones extremas, en cualquier lugar del planeta: nuestros sistemas y
componentes acreditados en la practica le ofrecen infinitas posibilidades.
Encuentre el producto adecuado para sus necesidades en particular:
Www.zimmer-group.com
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> SUS VENTAJAS EN DETALLE

Parte fija

- Para el montaje en el lado robot

Brida de unién
- circulo primitivo segun EN ISO 9409-1

Deteccion disponible de la parte suelta
- Através de detectores inductivos

@ Sujecion del médulo de transmision de energia
- Conexion directa, sin placas adaptadoras

Parte suelta

- Para el montaje en el lado de la herramienta

@ Enclavamiento
- Accionamiento manual
- Accionamiento automatico mediante estacion de reposo

-

Bloqueo para accionamiento manual (opcional)
- Seguridad contra un aflojamiento no deseado

Paso de aire integrado
- Transmision de aire o vacio
- Posibilidad de conexion directa de aire

» DATOS TECNICOS

Brida de conexion segiin EN  Peso de manipulacion max. * Peso de la herramienta Alimentacion neumatica
1SO 9409-1 max.* *
I?,Tsi?ﬁcmo [ka] [ka] [Cantidad]
TK 40 13 5 4
TK 50 16 7 4
TK 63 20 10 4
TK 80 29 12 4

*El peso de manipulacion es el peso maximo que puede soportar el cambiador de herramientas.

Peso de manipulacion = efector final + pieza de trabajo

**El peso de la herramienta es el peso maximo del efector final que puede estar en la estacion de almacenamiento (sin pieza).
Peso de la herramienta = efector final + pieza suelta

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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CAMBIADORES DE HERRAMIENTA
TAMANO CONSTRUCTIVO FWRS80

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

P> Posicion de montaje variable » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y momentos estaticos que
Muestra el peso de manipulacion maximo en funcién de la aceleracion y pueden actuar sobre el cambiador de herramienta.
del brazo elevador. No sustituye al disefio técnico.
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» ACCESORIOS RECOMENDADOS

GVM5
Racor recto

Médulos de transmision de energia y acceso-
rios para cambiador de herramienta

WV1-8X8
K Racores angulares

’ AFWR1-80-A
Estacion de reposo

o]

@

=T 0 =

Q SENAL

/ NJRO4-E2SK
; Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8

» ACCESORIOS RECOMENDADOS ESTACION DE REPOSO

—En | NJ5-E2SK-01

- Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8
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Brida de conexion segun EN ISO 9409-1
Peso de manipulacion max. [kg]

Peso de la herramienta max. [kg]
Alimentacion neumatica [Cantidad]
Caudal por portador M5

Caudal por portador G1/8"

Pasos eléctricos

Carrera de enclavamiento [mm]

Precision de repeticion en Z [mm]
Precision de repeticion en X, Y [mm]
Fuerza de acople [N]

Fuerza de desacople [N]

Desplazamiento al acoplar max. en X,Y [mm]
Desplazamiento al acoplar max. en X,Y [°]
Fuerza de apriete [N]*

Par de apriete [Nm]*

Presion de servicio para transmision de energia [bar]
Temperatura de servicio [°C]

Momento de inercia [kgcm?]

Proteccion segun IEC 60529

Peso [kg]

» Datos técnicos
FWR80F-00-A
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*iObserve la fuerza de acople de los médulos de transmision de energial

**solo en estado acoplado
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@ Sujecion (lado robot)

@ Paso de aire integrado

@ Sujecion maodulo trans. eléctrica
@ Alojamiento para iniciador

@ Fijacion (por parte del cliente)
Cambiador de herramienta
Adaptador

@ Modo manual/automatico
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MODULOS DE TRANSMISION DE ENERGIA
TAMANO FWR63/FWR80

» DIAGRAMA DE CONEXION

WER1000 | |

WER2000 ! '

| |
| |
WER1000 - -==73
| |
| |

oo
[
WER2000 - r==1
oo
[

Excepcion: (\WER2000FPL02-06-B y WER1000LPL02-06-B no pueden utilizarse!
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