2-BACKEN-PARALLELGREIFER
BAUGROSSE GEP1602

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

> Greifkraftdiagramm » Kréafte und Momente
IN] Zeigt die Greifkraft in Abhangigkeit zur Greifbackenlénge Zeigt statische Krafte und Momente, die
1501 | n | zusatzlich zur Greifkraft wirken kdnnen.
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» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

ZentrierhUlse Steuerung

DST02900 ELEGRO1

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

Steckverbinder Winkel Steckverbinder Gerade
Kabel 5 m - Buchse M8 Kabel 5 m - Buchse M8

KAW500 KAG500




Bestell-Nr.

» Technische Daten

GEP1602
Hub pro Backe [mm] 2
Greifkraft beim SchlieBen (einstellbar) max. [N] | 115
Greifkraft beim Offnen (einstellbar) max. [N] 115
Offnungszeit [s] 0,2
SchlieBzeit [s] 0,2
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,2
Spannung [V]* 24
Strom Uber Potentiometer einstellbar max. [mA]| 140
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] 80
Schutzart nach IEC 60529 P67
Gewicht [kg] 0,3
*Spannung 12 Volt auf Anfrage
a5 @ Befestigung Greifer
; @ Energieversorgung
[@] @ Befestigung Greifbacke
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