CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000

> ZALETY PRODUKTU

»Elektrycznie kompaktowy”

© I0-Link » Maksymalny skok przy niewielkiej przestrzeni kon-

strukcyjnej

Potrzebujesz duzego skoku, poniewaz chcesz chwytac
potaczenia ksztattowe i zmienia¢ duzo czesci, ale po-
mieszczenie robocze i obcigzenie graniczne sg ogra-
niczone? W takim razie ten chwytak jest w sam raz dla
Ciebie!

» Maksymalnie proste wysterowanie

Operator sam moze wybrac, czy chce sterowac chwyta-
kiem jak zaworem poprzez porty I/O, czy woli wersje z
interfejsem |O-Link. Niezaleznie od dokonanego wyboru,
obie wersje mozna fatwo zintegrowac z wtasnym ukta-

DESIGN dem sterowania.

AWARD
2018

@ Umozliwia ustawienie szczegk chwytaka w wariantach IL-

reddot design award 03 i IL-43. W ten sposdb mozna elastycznie dopasowac
skok do obrabianego przedmiotu, co oszczedza czas w
procesie i zapobiega zaktdcaniu konturdw.

» Mozliwos¢ pozycjonowania poprzez IO-Link

» CECHY SERII

Rozmiar Warianty
oo | ilos | s | 1000 | 005 | 1045 |
6 @ I0-Link ° ° °
F Digital I/0 ° ° °
mm| Mozliwo$é pozycjonowania o [}
% 10 min cykli bez konserwacji (maks.) [ (] [ [ [ ()
+§ Czujnik pola magnetycznego °
é Zintegrowana kontrola [} () [} [} ®
/'\:\ Regulowana sita chwytania [} ° () o [} °
Mechaniczne samoistne hamowanie ® ® ® ® ® ®
*; Certyfikat do pomieszczen czystych [} o [} ° () ()
P40 | IP40 [ ] ( ] [ ] [ ]
P54 | IP54 [} ®
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Sterowanie

- za pomocg portéow I/O (10) albo interfejsu 10-Link (IL)

Mocowanie i pozycjonowanie
- Mozliwos$¢ zastosowania na réznych stronach dla zapewnienia
indywidualnego montazu

Silnik BLDC
- Odporny na zuzycie bezszczotkowy silnik pradu statego

@ Koto o zgbach srubowych — przektadnia slimakowa
- Samoistne hamowanie przy spadku napigcia

Synchronizacja
- za pomocg zebnika i preta zebatego

@ Sprawdzanie pozycji
- Magnes trwaty do bezposredniej kontroli ruchu szczek poprzez
czujniki pola magnetycznego

Szczeka chwytajaca
- Mocowanie konkretnej szczeki chwytajacej

Demontowana tuleja centrujaca
- Szybkie i ekonomiczne pozycjonowanie szczek chwytajacych

» DANE TECHNICZNE

Skok na szczeke Sita chwytajaca Masa Klasa IP
Rozmiar [mm] [N] [kgl
6-10 40-145 0,18-0,27 IP40 - IP54
10-13 50 - 200 0,31-0,47 IP40 - IP54
13-16 90 - 360 0,54 -0,84 IP40 - IP54
16-20 125-500 0,9-1,3 IP40 - IP54

» DODATKOWE INFORMACJE

Regulowana sita chwytania Bezpieczenstwo pracy

» W przypadku cyfrowego sterowania chwytaka site¢ chwy- B Mechaniczne samoistne hamowanie w razie przerwy w
tania mozna dostosowac za pomoca czterech pozioméw doptywie energii elektrycznej, zapewnione jest pewne
przetacznika obrotowego utrzymanie elementu obrabianego

» W przypadku wariantu 10-Link site¢ chwytania mozna kom- P Chwytak mozna otworzy¢ mechanicznie za pomoca
fortowo regulowac za pomoca funkcji sterowania klucza imbusowego

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com



CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2006

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

> Wykres sit chwytania
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Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach chwytaka
] Pojedynczych sit w zaleznosci od diugosci szczek.

> Sily i momenty

Przedstawia statyczne sity i momenty, ktére

» DANE TECHNICZNE

0 10 20 30 40

O=Poziom 1 O=Poziom2 A=Poziom3 [=Poziom 4

moga oddziatywac poza sita chwytania.
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. |
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Nr katalogowy

Sterowanie

Mozliwos¢ pozycjonowania

Analogowe wykrywanie pozycji O ... 10V
Zadanie potozenia pola magnetycznego
Wbudowana funkcja kontroli za pomocg danych procesowych
Skok na szczeke [mm]

Hamowanie samoistne

Czas sterowania [s]

Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg]
Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm]
Doktadnosc¢ powtarzania +/- [mm]
Temperatura robocza [°C]

Napigcie [V]

Pobdr pradu maks. [A]

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]
Klasa pomieszczenia czystego zgodnie z DIN EN ISO 14644-1
Dopuszczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

Nr katalogowy

Sterowanie

Mozliwos¢ pozycjonowania

Analogowe wykrywanie pozycji O ... 10V
Zadanie potozenia pola magnetycznego
Whbudowana funkcja kontroli za pomoca danych procesowych
Skok na szczeke [mm]

Hamowanie samoistne

Czas sterowania [s]

Masa witasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg]
Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm]
Dokfadnos$¢ powtarzania +/- [mm]
Temperatura robocza [°C]

Napiecie [V]

Pobdr pradu maks. [A]

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]
Klasa pomieszczenia czystego zgodnie z DIN EN ISO 14644-1
Dopuszczenia

Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
GEP2006IL-00-B
@ IO-Link

Tak

6
Mechaniczny
0.03

0.05

60
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5..+60
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GEP2006IL-03-B
@ IO-Link
Tak
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GEP200610-05-B
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GEP2006IL-43-B
@ IO-Link
Tak

Tak

10
Mechaniczny
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» DANE TECHNICZNE POZIOMOW SItY CHWYTANIA

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 1 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 1 [s]

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 1 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 1 [s]

» Poziom 1
GEP2006IL-00-B

GEP2006IL-03-B

GEP2006IL-43-B

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 2 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 2 [s]

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 2 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 2 [s]

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 3 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 3 [s]

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 3 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 3 [s]

40 40 40

0.21/0.21 0.21/0.21 0.37/0.37
GEP200610-00-B GEP200610-05-B GEP200610-45-B
40 40 40

0.21/0.21 0.21/0.21 0.37/0.37

» Poziom 2

GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP2006IL-43-B
75 75 75

0.15/0.15 0.15/0.15 0.27/0.27
GEP200610-00-B GEP200610-05-B GEP200610-45-B
75 75 75

0.15/0.15 0.15/0.15 0.27/0.27

» Poziom 3

GEP2006IL-00-B
110

GEP2006IL-03-B
110

GEP2006IL-43-B
110

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 4 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 4 [s]

Nr katalogowy

Sita chwytu poziom 4 [N]
Czas zamknigcia / czas otwarcia poziom 4 [s]

Na podstawie migdzynarodowej normy badawczej DIN EN ISO 14644-14, zwigzana z produk-
tem klasa zastosowania ISO 2, zgodnie z DIN EN ISO 14644-1, zostata okre$lona przez TUV

0.12/0.12 0.12/0.12 0.22/0.22
GEP200610-00-B GEP200610-05-B GEP200610-45-B
110 110 110

0.12/0.12 0.12/0.12 0.22/0.22

» Poziom 4

GEP2006IL-00-B GEP2006IL-03-B GEP2006IL-43-B
145 145 145

0.10/0.10 0.10/0.10 0.20/0.20
GEP200610-00-B GEP200610-05-B GEP200610-45-B
145 145 145

0.10/0.10 0.10/0.10 0.20/0.20
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2006

» RYSUNKI TECHNICZNE

@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)
@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Wopust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego
Zasilanie w energig (M8, 4-biegunowe)

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka

Odryglowanie awaryjne
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» RYSUNKI TECHNICZNE

@ Mocowanie chwytaka

@ Zasilanie elektryczne 10-Link (M12, 5-biegunowe)
@ Mocowanie szczeki chwytajacej

@ Zasilanie w energig (M8, 5-biegunowe)

@ Ustawianie poziomu sity

@ Ztacze do mocowania chwytaka

Odryglowanie awaryjne
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
ROZMIAR GEP2006

» WYPOSAZENIE
|
i
» W ZAKRESIE DOSTAWY
i m Y
6 [kawatek]

Tuleja centrujgca

195478

> PRZYKLADY KONFIGURACJI ZNAJDUJA SIE NA NASTEPUJACYCH STRONACH

B

=1EE

=]

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP2006IL-00-B / GEP2006IL-03-B / GEP2006IL-43-B

% @ PRZYLACZA/POZOSTALE

Y C———

@10-Link

]
../

KAG500IL
Ztacze wtykowe proste
5 m — wtyk, gniazdo M12

AP2006
Ptytka posredniczaca

SCM-C-00-00-A
Smart Communication
Module

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP200610-00-B

@

B emm»S

Q TECHNIKA SENSOROWA
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MFS01-S-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego ka-
towy, kabel 0,3 m - Wtyczka M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego

MFS01-S-KHC-P2-PNP
Czujnik 2-punktowy katem,

prosty, kabel 0,3 m- WtyczkaM8  kabel 0,3 m - Wtyczka M8

@ PRZYLACZA/POZOSTALE

MFS02-S-KHC-P2-PNP
Czujnik 2-punktowy prosty,
kabel 0,3 m - Wtyczka M8

:

=

cle
o o

=

KAG500
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

KAG500B4
Ztacze wtykowe proste,
przewéd 5 m — gniazdo M8

$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

$8-G-4
Ztaczka wytkana konfekcjo-
nowana prosta — wtyk M8

AP2006
Ptytka posredniczaca

» ZALECANE WYPOSAZENIE DO GEP200610-05-B / GEP200610-45-B

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

o
®,

B —

KAG500B5
Ztacze wtykowe proste,
przewdd 5 m — gniazdo M8

AP2006
Ptytka posredniczaca
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CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000 — OPIS DZIALANIA

[ = s
QoI

Q TECHNIKA SENSOROWA

IW///////AI.

Jednopunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Do bezdotykowej kontroli pozyciji ttoka

Czujnik ten jest montowany we wpuscie ceowym chwytaka i wykrywa magnesy umieszczone na szczekach. Czujnik w wers;ji
MFSO02 jest dostepny w wersjach z przewodem o dtugosci 5 m ze swobodnym koricem przewodu i przewodem o dtugosci 0,3 m
z wtykiem.

0 [

Wi

Dwupunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Z dwoma dowolnie programowalnymi punktami przetaczania

Zintegrowany z przewodem programator umozliwia zdefiniowanie dwdch dowolnych punktdw przetaczania czujnika. W tym celu nalezy zamocowac czujnik we wpuscie ceowym, dojechac chwytakiem
do pierwszej pozycji i zaprogramowac pozycje, naciskajac przycisk ,teach button”. Nastepnie nalezy przejecha¢ chwytakiem do drugiej pozycji i ja zaprogramowad. Aby umozliwi¢ stosowanie w naj-
rézniejszych warunkach przestrzennych, czujniki opracowano w dwdch wariantach. Czujnik MFS02 w wersji poziomej z prostym odgatezieniem przewodu prawie catkowicie wchodzi we wpust ceowy
chwytaka, natomiast czujnik MFSO1 w wersji pionowej jest nieco wyzszy i wyposazony w odgatezienie przewodu przesuniete o 90°. Czujniki dostepne w wersjach z przewodem o dtugosci 5 m ze

swobodnym koncem przewodu i przewodem o diugosci 0,3 m z wtykiem.

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



PRZYLACZA/POZOSTALE
I

Ztacza wtykane

Do przedtuzania i konfekcjonowania przewodéw przytaczeniowych

Sa dostepne z przewodami o dtugosci 5 m zakonczonymi swobodnym koricem przewodu. Przewody mozna pojedynczo skrocic
w zaleznosci od potrzeb lub zakonczy¢ wtykami o rozmiarze M8 i M12. W celu realizacji potgczenia |O-Link jest dostepny przewdd

o diugosci 5 m z wtykiem lub gniazdem.
+ [ [
I [
- -
§ " ava Hy

-

Plytka posredniczaca

Dodatkowa mozliwos¢ przykrecenia

Gdy ze wzgleddw przestrzennych nie jest mozliwe wykorzystanie sposobéw mocowania oferowanych przez obudowe chwytaka,
zatozenie opcjonalnie dostepnej ptytki posredniczacej umozliwia przykrecenie chwytaka takze pionowo (od gory).

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com



CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE
SERIA GEP2000 — OPIS DZIALANIA

PRZYLACZA/POZOSTALE

{(8)] i(®)]

Tuleje centrujace

Do definiowanego ustalania potozenia szczek chwytnych

Tuleje centrujgce sg wktadane w gniazda montazowe szczek w celu zdefiniowania pozycji szczek chwytnych. Tuleje centrujace sa
poréwnywalne ze ztgczem kotkowym.

4 www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



STEROWANIE
SERIA GEP2000

n » STEROWANIE IO-LINK — GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

o

————————————————

________

F—————4

o
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n » STEROWANIE IO-LINK — GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

>

vVvyvyvyVvyyvyy

Rozwiazanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i danych stanu/danych z czujnikéw oraz
zasilanie energig jednym przewodem

Dwukierunkowe przekazywanie danych

Mozliwos$¢ ustawiania parametréw sity chwytania i predkosci za pomoca oprogramowania

Mozliwo$¢ zaprogramowania 32 rekordéw obrabianych przedmiotow

Rozpoznawanie czesci w zakresie +/- 0,05 mm w przypadku dowolnie ustawianego zakresu tolerancji
Mozliwo$¢ odczytu danych stanu takich jak temperatura i liczba cykli

Mozliwos¢ integracji z ZIMMER HMI

Mozliwos¢ pozycjonowania (tylko wariant IL-03 / IL-43)

ﬂ » STEROWANIE CYFROWE — GEP200010-00

>

>
>
>

v

Rozwiazanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i zasilanie energia jednym przewodem
Wydawanie polecen chwytakowi za pomoca sygnatow cyfrowych
Opcjonalne cyfrowe potwierdzenie pozycji chwytaka przy uzyciu czujnikow zewnetrznych

Mozliwo$¢ dostosowanie sity chwytania do chwytanego elementu za pomocg czterech poziomdw przetgcznika
obrotowego

Mozliwo$¢ integracji z ZIMMER HMI

n » STEROWANIE CYFROWE + KONTROLA ANALOGOWA — GEP200010-05-B / GEP200010-45-B

>

>
>

Rozwiazanie jednoprzewodowe — przekazywanie danych sterowania i danych z czujnikéw oraz zasilanie energia
jednym przewodem

Wydawanie polecen chwytakowi za pomoca sygnatéw cyfrowych
Zintegrowane analogowe potwierdzenie zwrotne pozycji chwytaka

Mozliwo$¢ dostosowanie sity chwytania do chwytanego elementu za pomocg czterech pozioméw przetgcznika
obrotowego

Mozliwos¢ integracji z ZIMMER HMI

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com



ZABEZPIECZONE PRZYKLADY KONFIGURACJI

SERIA GEP2000

» GEP2000IL (IO-LINK) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ (BECKHOFF)

10-Link

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
M12 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
Nr katalogowy CSTE01483 LISTWA
Sl

ZACISKOWA

0 O

Odchylenie od specyfikacji portu I0-Link klasy B: Nie ma izolacji elektrycznej migdzy napigeciem sitownika i
czujnika w chwytaku. Izolacja elektryczna z punktu widzenia urzadzenia nadrzednego 10-Link jest mozliwa za
pomoca opcjonalnego kabla Y (nr zaméwienia B12-Y-5IL).

Uktad sterowania

Beckhoff

Power

Gtowny zacisk
10-Link
Beckhoff

4 4xI0-Link

1-2 chwytaki*
Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki*
Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763
*W zalezno$ci od maksymalnego poboru mocy napedu
ustawczego.

> GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ (SIEMENS)

10-Link

0 O

Odchylenie od specyfikacji portu I0-Link klasy B: Nie ma izolacji elektrycznej migedzy napigciem sitownika i
czujnika w chwytaku. Izolacja elektryczna z punktu widzenia urzadzenia nadrzednego 10-Link jest mozliwa za
pomoca opcjonalnego kabla Y (nr zaméwienia B12-Y-51L).

Uktad sterowania

Przewod przytaczeniowy 10-Link np. Siemens ET200SP
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
M12 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
Nr katalogowy CSTE01483 LISTWA Power
[ et
ZACISKOWA 1

Gtéwny zacisk
10-Link
Siemens

CM 4xIO-Link

1-2 chwytaki*
Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki*

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

*W zalezno$ci od maksymalnego poboru mocy napedu
ustawczego.

» GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE MODULU IO-LINK MASTER 1P67 (BECKHOFF)

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewéd potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34

M12 (maks. dtugo$¢ przewodu 10 m)

Magistrala obiektowa
EtherCAT

Nr katalogowy KAG500IL
[ vt

hrelrel  Zasilanie modutu Master
24V

10-Link Master
EI EI Port klasa B

Beckhoff
Odchylenie od specyfikacji portu I0-Link klasy B: Nie ma izolacji elektrycznej migdzy napigciem sitownika i
czujnika w chwytaku. Izolacja elektryczna z punktu widzenia urzadzenia nadrzednego IO-Link jest mozliwa za
pomoca opcjonalnego kabla Y (nr zaméwienia B12-Y-51L).

Uktad sterowania
Beckhoff

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763
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» GEP2000IL (I0-LINK) — OKABLOWANIE MODULU IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS)

Uktad sterowania
np. Siemens S7 1200

Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34(33 Magistrala obiektowa
M2 (maks. dtugosé¢ przewodu 10 m) PROFINET
N Nr katalogowy KAGS500IL
. Zasilanie modutu Master 24 V 1
1
1
1
1
1
1
10-Link Master i
E| E| Port klasa B :

Siemens L

Odchylenie od specyfikacji portu I0-Link klasy B: Nie ma izolacji elektrycznej migdzy napigciem sitownika i
czujnika w chwytaku. Izolacja elektryczna z punktu widzenia urzadzenia nadrzednego 10-Link jest mozliwa za
pomoca opcjonalnego kabla Y (nr zaméwienia B12-Y-5IL).

1-2 chwytaki

Zasilacz 24 V 5 A z funkcja boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

» GEP200010-00 (DIGITAL 10) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ

DIO
i . Uktad sterowania
Przewod przytaczeniowy Beckhoff / Siemens
Przewod potaczeniowy M8 5 m 4 x 0,34
M8 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
Nr katalogowy KAG500B4 LISTWA Power
ZACISKOWA 1 1-2 chwytaki )
: Zasilacz 24 V 5 A z funkcja boost
. . 1 Phoenix Contact
S, L] - 1
B o Nr katal 2866750
Czujnik : r katalogowy
(opcjonalnie) :
1
1
M8 B 3-4 chwytaki
Zasilacz 24 V 10 A z funkcjg boost
Phoenix Contact
Nr katalogowy 2866763

» GEP200010-05 / -45 (DIGITAL 10/ANALOG) — OKABLOWANIE SZAFY STEROWNICZEJ

DIO/analogowo

Uktad sterowania

Przewod przytaczeniowy Beckhoff / Siemens
Przewod potaczeniowy M8 5 m 5 x 0,34
M8 (maks. dtugos¢ przewodu 10 m)
N Nr katalogowy KAG500B5 LISTWA Power
[t g0 ZACISKOWA 1-2. chwytaki )
Zasilacz 24 V 5 A z funkcjg boost

0 O

Phoenix Contact
Nr katalogowy 2866750

3-4 chwytaki

Zasilacz 24 V 10 A z funkcjg boost
Phoenix Contact

Nr katalogowy 2866763

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi <€ www.zimmer-group.com
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IO-LINK RAZEM Z CYFROWA WERSJA 1I/O
SMART COMMUNICATION MODULE

10-Link razem z cyfrowa wersja I/O

Smart Communication Module (SCM) to bramka Master
Gateway, przystosowana do wszystkich komponentéw
|O-Link. SCM za pomoca swoich dwdch kanatéw moze
sterowa¢ dwoma urzadzeniami i zapewnia funkcjonalnie

o

Qb Qb

([ ] ([ ]

@ Status 1 @ Status 1

@ Status 2 @ Status 2

(@JOI0) 2 O®
m e

||

[~

bezposrednie przeksztatcenie z I0-Link na cyfrowag wersje I/0.
Umozliwia to zintegrowanie urzadzen |O-Link z infrastrukturg
cyfrowg oraz praktycznie petne wykorzystanie rozszerzonego
zakresu funkgji urzadzen 10-Link.

> ZALETY PRODUKTU

»  Konwersja sygnatéw 10-Link na cyfrowe sygnaty wejscia/wyjscia (Digital
1/0) i na odwrét

»  Najprostsze sterowanie inteligentnymi chwytakami 10-Link poprzez

cyfrowe 1/0 24 V

»  Konfiguracja i programowanie przy uzyciu dostarczanego w zestawie
intuicyjnego oprogramowania guideZ

>  Gotowy do podtaczenia zestaw kabli dla odpowiedniego typu kontrolera

»  Zaleznie od potrzeb mozna uzywac do sterowania jednym lub dwoma

chwytakami

» W zaleznosci od wymaganej elastycznosci, jeden chwytak moze ob-
stugiwac do 15 réznych elementow. Alternatywnie mozna uzy¢ dwoch
chwytakow.

» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Status
- Wskaznik stanu SCM oraz urzadzen 10-Link

Ethernet RJ45
- Tymczasowe facze do konfigurowania chwytakéw

Digital Input
- Wejscia cyfrowe do sterowania ruchami chwytakéw

10-Link / Urzadzenie 1
- Ztgcze modutu chwytajacego 1

Digital Output
- Wyjscia cyfrowe do monitorowania czujnikéw chwytakdéw

A 10-Link / Urzadzenie 2
- Ztacze modutu chwytajacego 2

Zasilanie
- Zasilanie elektryczne SCM oraz chwytakow

» Dane techniczne
Nr katalogowy SCM-C-00-00-A

Sterowanie Wersija I/0
Logika IO PNP

Liczba chwytakdw maks. 2

Liczba stykéw (wejscie sterowania) 12

Liczba stykow (wyjscie sterowania) 12
Konfiguracja interfejsu Ethernet RJ45
Mozliwos¢ montazu Szyna montazowa 35 mm
Napiecie [V] 24

Prad szczytowy zasilania w moc [A] 10

Prad szczytowy zasilania w logike [A] 1

Temperatura robocza [°C] 5..+50

Typ ochrony wg IEC 60529 IP20

Masa [kg] 0.26

www.zimmer-group.com P Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi



TOPOLOGIA
PRZYLACZE

Konfiguracja i praca

Do jednego modutu Smart Communication Module mozna podtgczy¢
az dwa urzadzenia IO-Link firmy Zimmer. Cyfrowe wejscia i wyjscia
podtgcza sie bezposrednio do kontrolera robota lub sterownika PLC.
W ten sposob proste sterowanie za pomoca sygnatéw cyfrowych
zmienia sie w komunikacje dwukierunkowa. Do konfiguracji parame-
trow chwytaka potrzebne jest utworzenie tymczasowego potaczenia
sieciowego ze standardowym komputerem PC.

Po odpowiednim intuicyjnym ustawieniu parametrow potaczenie to
nie jest juz potrzebne. Automatyczne sterowanie manipulatorem jest
potem realizowane bezposrednio przez kontroler robota lub sterownik
PLC.

3 guideZ'
i expertZ
i monitorZ 3
A |

,,,,,,,,,,,,,,,,

potaczenie Ethernet

M12

Kontroler robota /
PLC

Przewod przytaczeniowy 10-Link
Przewod potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos¢ przewodu 10 m)

Nr katalogowy KAG500IL

Przylacze
» Chwytaki IO-Link
» Cyfrowe sygnaty we/wy kontrolera robota / PLC
P Zasilanie elektryczne

10-Link - Wersja I/O
Zimmer Group SCM

Wersja I/O

1
[
[
|
[
[
1
Zasilanie modutu Master 24 V :
[
[

| 1-2 chwytaki
L______! zasilacz24V

Konfiguracja
Tymczasowe potaczenie sieciowe przez komputer PC
potrzebne do dziatania oprogramowania guideZ, exper-
tZ i monitorZ

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalezé dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com
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