2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
SERIA GEP2000

» VYHODY VYROBKU

»Elektricky kompaktny*

© I0-Link » Maximalny zdvih pri malom konstrukénom priestore

Potrebujete velky zdvih a pritom musite tvarovo uchopo-
vat alebo tieZ obsluhovat velké spektrum dielov a pritom
su vas konstrukény priestor a nosnost obmedzené?
Potom je toto chapadlo vasa prva volbal

» Najjednoduchsie ovladanie

Ci chéapadlo ovladate ako ventil cez porty 1/0, alebo
uprednostnujete verziu s IO-Link, je na vas. Jedno ich
spdja, obidve verzie sa daju jednoducho integrovat do
vasho ovladania.

» Polohovatel'nost cez 10 link

DESIGN
AWARD
2018

Z

reddot design award
winner 2018

Umoznuje polohovat chapadla variantov IL-03 a IL-43.
Takto sa zdvih méze flexibilne prispdsobit obrobku, ¢o
Setri Cas v procese a zabranuje rusivym kontdram.

» VLASTNOSTI RADU

Konstrukéna vel'kost Varianty
oo | 03 | as | 1000 | 1005 | 1045 |
6 @ I0-Link ° ° °
I Digital I/0 ° ° °
| Polohovatelny o [}
’% 10 mil. cyklov bez udrzby (max.) [} () [} o () °
+§ Senzor magnetického pola o

Integrovana registracia () ° [} ® ®

Nastavitel'na uchopovacia sila [} ° () o [} °

F
N
Mechanicka samozvernost () ° [} ° [} °

*; Certifikacia pre Cisté priestory [} (J [} ° () ()
P40 | IP40 [ (] [ J [
P54 | IP54 [ ] ( ]
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» PREHLAD VYHOD

Ovladanie

- cez porty I/O (I0) alebo cez IO-Link (IL)
upevnenie a polohovanie
- alternativne na viacerych miestach pre individudlnu montaz chapadla

Motor BLDC
- Bezkefovy jednosmerny motor

@ Koleso so sikmym ozubenim zavitovkovej prevodovky
- samocinné zabrzdenie pri vypadku pridu
Synchronizacia
- pomocou pastorka a ozubenej ty¢e
@ registracia polohy
- Permanentny magnet na priame snimanie pohybu ¢elusti cez
senzory magnetického pola
¢elust chapadla
- pripojenie individualnych uchopovacich ¢elusti
snimatel'na strediaca objimka
- rychle a nékladovo vyhodné polohovanie uchopovacej ¢eluste

» TECHNICKE UDAJE

Zdvih na ¢elust Uchopovacia sila Hmotnost Trieda IP
s cna [mm] IN] [ka]
6-10 40-145 0,18-0,27 IP40 - IP54
10-13 50-200 0,31-0,47 IP40 - IP54
13-16 90 - 360 0,54-0,84 IP40 - IP54
16-20 125-500 0,9-13 IP40 - IP54

» DALSIE INFORMACIE

Nastavitel'na uchopovacia sila Prevadzkova bezpeénost

» Uchopovacia sila pri digitalnom ovladani chapadlasada » Mechanicka samozvernost pri vypadku pradu, obrobok
prispdsobovat pomocou oto¢ného spinaca do Styroch sa bezpecéne drzi

stupniov » Chapadlo sa da mechanicky otvorit pomocou imbusové-

P> Privariante s |I0-Link sa uchopovacia sila nastavuje kom- ho kl'i¢a
fortne prostrednictvom ovladania
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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST GEP2013

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Diagram uchopovacej sily

Zobrazuje aritmeticky stcet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovacej

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

N] Selusti v zavislosti od dizky eluste chapadia.
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» TECHNICKE UDAJE

mozu posobit okrem uchopovacej sily.

Mx
My = Mr
. |
IFa
o) Mr [Nm] 13
6’0 7’0 8’0 9’0 1(’)0 MX [Nm] 1 3
My [Nm] 10
Fa [N] 325

Objednavacie ¢.

Pripajanie

Polohovatelny

Analdgova snimanie polohy O ... 10V
Ziadost o polohu magnetického pola
Snimanie polohy cez procesné Udaje
Zdvih na celust [mm]

Samozvernost

Cas riadenia [s]

Vlastna hmotnost namontovanej ¢eluste chapadla max. [kg]
Max. dizka uchopovacej &elusti [mm]
Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkova teplota [°C]

Napatie [V]

Odber prudu max. [A]

Minimalna draha rozbehu ¢eluste [mm]
Trieda Gistoty podla DIN EN ISO 14644-1
Povolenia

Druh krytia potem IEC 60529

Hmotnost [kg]

Pripajanie

Polohovatelny

Analdgova snimanie polohy O ... 10V
Ziadost o polohu magnetického pola
Snimanie polohy cez procesné udaje
Zdvih na ¢elust [mm]

Samozvernost

Cas riadenia [s]

Vlastnd hmotnost namontovanej ¢eluste chdpadia max. [kg]
Max. dizka uchopovacej éelusti [mm]
Opakovacia presnost +/- [mm]
Prevadzkova teplota [°C]

Napatie [V]

Odber pradu max. [A]

Minimalna dréha rozbehu celuste [mm)]
Trieda Gistoty podla DIN EN ISO 14644-1
Povolenia

Druh krytia potem IEC 60529

Hmotnost [kg]

» Technické udaje
GEP2013IL-00-B
Q IO-Link

Ano

13
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02
5..+60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55

GEP201310-00-B
/O

Ano

13
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02

5. +60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55

GEP2013IL-03-B
@ I0-Link
Ano

Ano

13
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02
5..+60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55

GEP201310-05-B
/O

Ano

13
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02
5..+60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP40

0,55
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GEP2013IL-43-B
@ I0-Link
Ano

Ano

16
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02
5..+60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
IP54

0,83

GEP201310-45-B
/0

Ano

16
mechanicka
0,055

0,15

100

0,02
5..+60

24

2

0,5

2

CE / UKCA / LABS / REACH / RoHS
P54

0,82



» TECHNICKE UDAJE SILOVYCH STUPNOV

|

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, trover 1 [N]
Cas zatvdrania/otvarania, Grover 1 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, troven 1 [N]
Cas zatvarania/otvérania, Uroven 1 [s]

|

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, Urover 2 [N]
Cas zatvdrania/otvarania, Groven 2 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, troven 2 [N]
Cas zatvédrania/otvarania, Groven 2 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, Uroveri 3 [N]
Cas zatvdrania/otvarania, Groven 3 [s]

|

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, troven 3 [N]
Cas zatvarania/otvérania, Uroven 3 [s]

|

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, troven 4 [N]
Cas zatvarania/otvérania, Uroven 4 [s]

Objednavacie ¢.
Uchopovacia sila, troven 4 [N]
Cas zatvarania/otvérania, Uroven 4 [s]

Na zéklade medzinarodnej skugobnej normy DIN EN ISO 14644-14 uréila spolo&nost TUV
SUD triedu pouzitia vyrobku ISO 2 podla normy DIN EN ISO 14644-1.

» Stupen 1

GEP2013IL-00-B GEP2013IL-03-B GEP2013IL-43-B
90 90 90

0,42 /0,42 0,42 /0,42 0,61/0,61
GEP201310-00-B GEP201310-05-B GEP201310-45-B
90 90 90

0,42 /0,42 0,42 /0,42 0,61/0,61

» Stupen 2

GEP2013IL-00-B GEP2013IL-03-B GEP2013IL-43-B
180 180 180

0,32/0,32 0,32/0,32 0,46/ 0,46
GEP201310-00-B GEP201310-05-B GEP201310-45-B
180 180 180

0,32 /0,32 0,32 /0,32 0,46/ 0,46

» Stupen 3

GEP2013IL-00-B GEP2013IL-03-B GEP2013IL-43-B
270 270 270

0,26/ 0,26 0,26/ 0,26 0,39/0,39
GEP201310-00-B GEP201310-05-B GEP201310-45-B
270 270 270

0,26/ 0,26 0,26/ 0,26 0,39/ 0,39

» Stupen 4

GEP2013IL-00-B GEP2013IL-03-B GEP2013IL-43-B
360 360 360

0,23/ 0,23 0,23/0,23 0,35/ 0,35
GEP201310-00-B GEP201310-05-B GEP201310-45-B
360 360 360

0,23/0,23 0,23/ 0,23 0,35/ 0,35
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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST GEP2013

» TECHNICKE NAKRESY

25
+0.02 97H7

@ 2x M4x6

12

@ Upevnenie chapadla

@ Napajanie prepojenia |O-Link energiou

(M12, 5-pSlovy)

@ Upevnenie uchopovacej ¢eluste

@ Drazka pre registraciu senzora magnetického pola

@ Napsjanie (M8, 4-plovy)
@ Napsjanie (M8, 5-pdlovy)

@ Nastavenie stupnia sily

@ Upevniovacie rozhranie chapadla

Nudzové odblokovanie
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» TECHNICKE NAKRESY

@ Upevnenie chapadla

@ Napajanie prepojenia |O-Link energiou
(M12, 5-pdlovy)

@ Upevnenie uchopovacej ¢eluste
@ Napsjanie (M8, 5-pdlovy)

@ Nastavenie stupria sily

@ Upevriovacie rozhranie chapadla

Nudzové odblokovanie
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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST GEP2013

» PRISLUSENSTVO

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

;m\
w7

6 [kus]
Strediaci kotu¢

390677

» PRIKLADY KONFIGURACIE NAJDETE NA NASLEDUJUCICH STRANACH

N
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» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO GEP2013IL-00-B / GEP2013IL-03-B / GEP2013IL-43-B

% @ PRIPOJENIA/OSTATNE

5 0o
o
)

-

@10-Link

KAG500IL
Konektor priame 5 m -
konektor, zdierka M12

AP2013
Platha adaptéra

SCM-C-00-00-A
Smart Communication
Module

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO GEP201310-00-B

E H Q SENZOR

&

L —
B

¥
_

— -

Bo——

2

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Senzor magnetického pola uh-
lové, kébel 0,3 m - zastrcka M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Senzor magnetického pola pria-

my, kabel 0,3 m - z&strcka M8

@ PRIPOJENIA/OSTATNE

MFS01-S-KHC-P2-PNP
2-bodovy snimac¢ uhol,
kabel 0,3 m - zastréka M8

MFS02-S-KHC-P2-PNP
2-bodovy snimac priamy,
kabel 0,3 m - zastréka M8

:

e et
/4’/

cle
o o

7

O

=3

KAG500
Konektor priame kabel 5
m - puzdro M8

KAG500B4
Konektor priame kabel 5
m - puzdro M8

S$8-G-3
Konektor konfekéne pouzi-
telny priame - zastrcka M8

S$8-G-4
Konektor konfekéne pouzi-
telny priame - zastrcka M8

AP2013
Platfia adaptéra

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO GEP201310-05-B / GEP201310-45-B

é @ PRIPOJENIA/OSTATNE

o
®,

B —
/

KAG500B5
Konektor priame kabel 5
m - puzdro M8

AP2013
Platha adaptéra
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2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO
SERIA GEP2000 - OPIS FUNKCIE

E

B emm»S

Q SENZOR

1-bodové senzory magnetického pola - MFS

Na bezkontaktnu kontrolu polohy piestu

Tento senzor je namontovany v drazke C chapadla a detekuje magnety pripevnené na Celustiach chapadla. MFS02 je k dispozicii
vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym pramerfiom drétenych laniek a s 0,3 m kéblom s konektorom.

” ‘ ‘IIIIIIIIIIIIIIII

|.|k\\\\\\\ﬁ\\\\l

2-hodové senzory magnetického pola - MFS

S dvomi volne programovatelnymi spinacimi bodmi

Prostrednictvom programovacej jednotky, ktoré je integrovand v kébli, je mozné pri tomto senzore definovat dva spinacie body. Pre tento ticel je senzor upnuty v drazke G, chapadiom sa nabshne
do polohy jedna a stlacenim ,teach button® sa poloha zadefinuje. Potom sa chapadiom nabehne do druhej polohy a naprogramuie sa. Aby sa zabezpegilo nasadenie pri najréznejSich priestorovych
podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial ¢o lezaty MFS02, s priamym kéblowym vyvodom, sa v drézke C chdpadla takmer tplne strati, stojaci MFS01 sa sice stavia
vySsie, ma vsak kablovy vyvod, ktory je posunuty 0 90°. K dispozicii s senzory vo wyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym prameriom drétenych laniek a s 0,3 m kablom s konektorom.
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PRIPOJENIA/OSTATNE

Konektor

Na predizenie a sériové pripojenie pripojovacich vedeni

K dispozicii s kdble s dizkou 5 m s otvorenym prameriom drétenych laniek. Kéble je mozné samostatne skratit podla konkrétnych
potrieb alebo sa mdzu sériovo pripojit s konektormi vo velkostiach M8 a M12. Na pripojenie 10 Linku je k dispozicii 5 m dlhy kébel
s konektorom / zasuvkou.

Platna adaptéra

Moznost dodatoc¢ného priskrutkovania

Nasadenim volitelne dostupnej platne adaptéra je mozné chapadlo priskrutkovat aj zvislo (zhora), ked sa z priestorovych dévodov
nemozu pouzit moznosti upevneni, ktoré su integrované v puzdre chapadla.

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.com



2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO
SERIA GEP2000 - OPIS FUNKCIE

PRIPOJENIA/OSTATNE

ol

Strediace puzdra

K definovanému urc¢eniu polohy uchopovacich ¢elusti

Strediace puzdra sa vkladaju do uloZeni uchopovacich celusti, aby sa definovala poloha uchopovacich ¢elusti. Strediace puzdra
sU analogické s kolikovym spojenim.
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2

OVLADANIE
SERIA GEP2000

n » OVLADANIE IO-LINK - GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

@ IO-Link
Master
_______________ . O

| |
| 4 Prevadzkova zbernica > |
| |

_______ T-—-----"
|
1

Stavové tdaje |
_______ '_ —_——— e ——d
|
L

o

E > OVLADANIE DIGITALNE - GEP200010-00

—————————————————

—————————————————

A

————————————————

________

F—————4

o
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n » OVLADANIE IO-LINK - GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

>

vVvyvyvVvyVvyyvyy

Jednokablové rieSenie - riadiace udaje, stavové udaje/udaje snimaca a napajanie jednym vedenim
Dvojsmerny prenos udajov

Nastavenie parametrov uchopovacej sily a rychlosti mozné prostrednictvom softvéru

MoZnost programovania 32 zdznamov o obrobkoch

Rozpoznanie dielov v rozmedzi +/-0,05 mm, pri rozmedzi tolerancii, ktoré su volné pre nové zaznamy nastaveni
Moznost od¢itania stavovych udajov, ako teplota a pocet cyklov

Integrovatelné do ZIMMER HMI

Polohovatelné (iba variant IL-03 / IL-43)

ﬂ > OVLADANIE DIGITALNE - GEP200010-00

>
>
>
>
|

Jednokablové rieSenie - riadiace udaje a napéjanie jednym vedenim

Zadanie pre chapadlo pomocou digitalnych signalov

Volitelné digitalne spatné hlasenie polohy chapadla prostrednictvom externych snimaéov
Moznost prispésobenia uchopovacej sily pomocou oto¢ného spinaca do styroch stuprov

Integrovatelné do ZIMMER HMI

H » OVLADANIE DIGITALNE + ANALOGOVE SNIMANIE - GEP200010-05-B / GEP200010-45-B

>

>
>
>
>

Jednokablové rieSenie - riadiace udaje, udaje snimaca a napajanie jednym vedenim
Zadanie pre chapadlo prostrednictvom digitalnych signalov

ntegrovana analégova spétna véazba o polohe chapadla

Moznost prispésobenia uchopovacej sily pomocou oto¢ného spinaca do Styroch stupnov

Integrovatelné do ZIMMER HMI

Udaje, vykresy, 3D modely a ndvody na obsluhu <€ www.zimmer-group.com



ZAISTENE PRIKLADY KONFIGURACIE
SERIA GEP2000

» GEP2000IL (I0-LINK) PREPOJENIE NA SKRINOVY ROZVADZAC (BECKHOFF)

M12

0 O

B12-Y-5IL).

Pripajaci kabel 10-Link

M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34
(max. dizka vedenia 10 m)

Obj. &. CSTE01483

10-Link

SVOR-
KOVNICA

Odchylka od $pecifikacie |0-Link Port Class B: V chapadle nie je elektricka izolacia medzi napatim aktuatora
a senzora. Elektricka izolacia z pohladu I0-Link master je mozna pomocou volite'ného Y-kébla (obj. ¢.

Riadenie
Beckhoff

Power

10-Link
svorka master
Beckhoff

4 4xI0-Link

1-2 chapadla*

Napajaci diel 24 V 5A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866750

3-4 chapadla*
Napajaci diel 24 V 10A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866763
*V zavislosti od max. Prikon pohonu

» GEP2000IL (I10-LINK) PREPOJENIE NA SKRINOVY ROZVADZAC (SIEMENS)

M12

0 O

B12-Y-5IL).

Pripajaci kabel 10-Link

M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34
(max. dizka vedenia 10 m)

Obj. &. CSTE01483

10-Link

Riadenie

napr. Siemens ET200SP

SVOR-
KOVNICA

Odchylka od $pecifikacie |0-Link Port Class B: V chapadle nie je elektricka izolacia medzi napatim aktuatora
a senzora. Elektricka izolacia z pohladu |O-Link master je mozna pomocou volitelného Y-kabla (obj. &.

Power

10-Link
svorka master
Siemens

CM 4xIO-Link

1-2 chapadla*

Napajaci diel 24 V 5A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866750

3-4 chapadla*
Napajaci diel 24 V 10A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866763
*V zavislosti od max. Prikon pohonu

» GEP2000IL (IO-LINK) PREPOJENIE NA IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF)

M12

0 O

B12-Y-5IL).

Pripajaci kabel IO-Link

M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34
(max. dizka vedenia 10 m)

Obj. . KAG500IL

Prevadzkova zbernica
EtherCAT

24V napajanie master

10-Link master

Odchylka od $pecifikacie |0-Link Port Class B: V chépadle nie je elektricka izolacia medzi napatim aktuatora
a senzora. Elektricka izolacia z pohladu I0-Link master je mozna pomocou volite'ného Y-kébla (obj. ¢.

Riadenie
Beckhoff

1-2 chapadla

Napajaci diel 24 V 5A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866750

3-4 chapadla

Napajaci diel 24 V 10A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866763
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» GEP2000IL (IO0-LINK) PREPOJENIE NA IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS)

Riadenie
napr. Siemens S7 1200

Prevadzkova zbernica

Pripdjaci kabel |O-Link
M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34

M2 (max. dizka vedenia 10 m) PROFINET
B Obj. &. KAG500IL
: 24 \ napajanie master 1 1-2 chapadia
: Napajaci diel 24 V 5A s boost
1 Phoenix Contact
4 Obyj. &. 2866750
1
10-Link master i
EI EI Port trieda B !
Siemens . 34 chapadla
Odchylka od $pecifikacie 10-Link Port Class B: V chapadle nie je elektricka izolacia medzi napétim aktuatora Napajac diel 24 V 10A s boost
a senzora. Elektricka izolacia z pohladu 10-Link master je mozna pomocou volitelného Y-kébla (obj. ¢. Phoenix Contact
Obj. ¢. 2866763

B12-Y-5IL).

» GEP200010-00 (DIGITALNY 10) PREPOJENIE NA SKRINOVY ROZVADZAC

DIO
Riadenie
Pripojovacie kable Beckhoff / Siemens
M8 spojovacie vedenie 5 m 4x0,34
M8 (max. dizka vedenia 10 m)
N Obj. ¢. KAG500B4 SVOR- Power
—— KOVNICA 4 1-2 chapadla
: Napajaci diel 24 V 5A s boost
» 1 Phoenix Contact
D VI i bt 4 Obj. &. 2866750
Snimac H
(volitelny) @ i
i
M8 . 3-4 chapadla
Napajaci diel 24 V 10A s boost
Phoenix Contact
Obj. ¢. 2866763

» GEP200010-05 / -45 (DIGITALNY 10 / ANALOGOVY) PREPOJENIE NA SKRINOVY ROZVADZAC

DIO/analégové

Riadenie
Pripojovacie kable Beckhoff / Siemens
M8 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34
M8 (max. dizka vedenia 10 m)
. Obj. ¢. KAG500B5 SVOR- Power
- KOVNICA e
Napajaci diel 24 V 5A s boost

Phoenix Contact
Obj. ¢. 2866750

0 O

3-4 chapadla

Napajaci diel 24 V 10A s boost
Phoenix Contact

Obj. ¢. 2866763
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|O-LINK SA SPAJA S DIGITALNYM I/O
SMART COMMUNICATION MODULE

10-Link sa spaja s digitalnym 1/0S

Smart Communication Module (SCM) je master gateway,
ktory je vhodny pre vSetky komponenty 10-Link. SCM méze
s obidvomi svojimi kanalmi ovladat dve zariadenia a ponuka

funkcne priamy prevod z IO-Link na digitalny 1/0. Tak umozni

[~

Objednavacie ¢.

Pripajanie

10 logika

Pocet chapadiel max.

Pocet kolikov (vstup riadenia)
Pocet kolikov (vystup riadenia)
Konfiguracia rozhrania

Moznost montaze

Napatie [V]

Spi¢kovy prud napajania privesu [A]
Spickovy prid napajania logiky [A]
Prevadzkova teplota [°C]

Druh krytia potem IEC 60529
Hmotnost [kg]

o

Qb Qb

([ ] ([ ]

@ Status 1 @ Status 1

@ Status 2 @ Status 2

(@JOI0) 2 O®
m e

||

>

>

integrovat zariadenia 10-Link do digitalnej infrastruktury
a skoro v plnom rozsahu vyuZit rozsireny rozsah funkcif
zariadenia |O-Link.

VYHODY VYROBKU

»  Prevadza I0-Link na digitalne vstupy a vystupy (digitalne 1/0), ako aj
digitalne 1/0 na I0-Link

» Najjednoduchsie ovladanie inteligentnych chapadiel 10-Linkcez 24 V
digitalne I/0

> Konfiguracia a trénovanie nasleduje s prisluSnym intuitivnym softvérom
guideZ

»  Suprava kablov pripravena na pripojenie pre prislusny typ ovladaca

P>V zavislosti od potrebnej flexibility pouzitelné s jednym alebo dvomi

chapadlami

P>V zavislosti od poZadovanej flexibility mozno na jednom chapadle pouzit

az 15 roznych obrobkov. Pripadne sa mézu pouzit dve chapadla.

PREHLAD VYHOD

Status
- Indikacia stavu SCM ako aj zariadenie 10-Link

Ethernet RJ45
- Docasné spojenie s konfiguraciou chapadla

Digitalny vstup
- Digitalne vstupy na riadenie aktoriky chapadla

10-Link/zariadenie 1
- Spojovaci modul chapadia 1

Digitalny vystup
- Digitalne vystupy na monitorovanie senzoriky chapadla

A 10-Link/zariadenie 2

- Spojovaci modul chapadla 2
Napajanie

- Zdroj napatia SCM ako aj chapadla

» Technické udaje
SCM-C-00-00-A
Digitélny 1/0

PNP

2

12

12

Ethernet RJ45

35 mm montézna lista
24

10

1

5..+50

IP20

0,26
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TOPOLOGIA
PRIPOJENIE

Konfiguracia a prevadzka

Na jednom module Smart Communication mozu byt pripoje-
né az dve zariadenie Zimmer IO-Link. Digitalne vstupy

a vystupy sa pripoja priamo na ovladac robota alebo SPS. Tu
sa z jednoduchého digitéalneho riadenia stane dvojsmerna
komunik&cia. Pre konfigurovanie parametrov chapadla sa
vytvori docasné sietové pripojenie k standardnému PC.

Ked budu parametre zodpovedajlco intuitivne nastavené, toto
pripojenie uz nie je potrebné. Automatické riadenie manipu-
lacnej techniky sa vykonava potom priamo cez ovladac
robotov alebo SPS.

,,,,,,,,,,,,,,,,

pripojenie ethernetu

guideZ
expertZ o
monitorZ 3
-] }

M12

Riadenie robotov/

Pripajaci kabel 10-Link

M12 spojovacie vedenie 5 m 5x0,34
(max. dizka vedenia 10 m)

Obj. &. KAG500IL

Pripojenie
» Chapadlo IO link
» Digitalne I/O na riadenie robotov/SPS
» Napajanie napatim

10-Link - digitalny /O
Zimmer Group SCM

PLC

Digitalny I/O

24V napajanie master

| 1-2 chapadla
L______! Napéjacidiel 24 V

Konfiguracia

Docasné sietové pripojenie cez PC na pouZitie softvéru
guideZ, expertZ a monitorZ

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZICIl ONLINE

Vsetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho cCisla zelaného pro-
duktu najdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukénej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktuéalne.
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