2-BACKEN-PARALLELGREIFER

SERIE GEP2000

» PRODUKTVORTEILE

@ I0-Link

»Der elektrisch Kompakte“

DESIGN
AWARD
2018

Z

reddot design award
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» SERIENMERKMALE

BaugréBe

GroBter Hub bei kleinem Bauraum

Bendtigen Sie einen groBen Hub, weil Sie formschlissig
Greifen oder ein groBes Teilespektrum fahren, aber der
Bauraum und die Traglast in Ihrer Applikation ist be-
schrankt? Dann ist dieser Greifer Ihre erste Wah!!

Einfachste Ansteuerung

Ob Sie den Greifer wie ein Ventil tGber |/O Ports ansteu-
ern oder die Version mit |O-Link bevorzugen ist Ihre
Wahl. Eins vereint sie, beide Versionen sind einfach in
Ihre Steuerung zu integrieren.

Positionierbarkeit tiber 10-Link

Erlaubt es Innen die Greiferbacken der Variante IL-03
und IL-43 zu positionieren. So lasst sich der Hub ganz
flexibel an das Werkstluck anpassen, was im Prozess zu
einer Zeitersparnis und einer Vermeidung von Storkontu-
ren fuhrt.

Varianten

6 @ IO-Link °
F Digital I/0

| Positionierbar

’% 10 Mio. wartungsfreie Zyklen (max.) [}
+§ Magnetfeldsensor

é Integrierte Abfrage [}
E Greifkraft einstellbar °
Mechanische Selbsthemmung )
*; Reinraumzertifiziert ®
P40 | IP40 [ ]
P54 | IP54
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> NUTZEN IM DETAIL

Ansteuerung
- Uber I/0 Ports (I0) oder Uber IO-Link (IL)

Befestigung und Positionierung
- alternativ an mehreren Seiten flr eine individuelle Montage

BLDC Motor

- verschleiBarmer birstenloser Gleichstrommotor

@ Schragzahnrad-Schneckengetriebe
- Selbsthemmung bei Stromabfall

Synchronisation
- Uber Ritzel und Zahnstange

@ Positionsabfrage
- Permanentmagnet zur direkten Abfrage der Backenbewegung tber
Magnetfeldsensoren

Greiferbacke
- Aufnahme der individuellen Greifbacke

Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostenguinstige Positionierung der Greifbacken

» TECHNISCHE DATEN

Hub pro Backe Greifkraft Gewicht IP-Klasse
BaugroBe [mm] [N] [kgl
6-10 40-145 0,18-0,27 IP40 - IP54
10-13 50-200 0,31-0,47 IP40 - IP54
13-16 90 - 360 0,54 -0,84 IP40 - IP54
16-20 125-500 09-1,3 IP40 - IP54

> WEITERE INFORMATIONEN

Einstellbare Greifkraft Betriebssicherheit

> Greifkraft bei digitaler Ansteuerung des Greifers tber » Mechanische Selbsthemmung bei Stromausfall, Werk-
Drehschalter in vier Stufen anpassbar stlick wird sicher gehalten

P Bei der I0-Link Variante wird die Greifkraft komfortabel P> Greifer kann mechanisch mittels Innensechskantschlis-
Uber die Steuerung eingestellt sel gedffnet werden
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER
BAUGROSSE GEP2016

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

> Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden zusatzlich zur Greifkraft wirken konnen.
N] Einzelkrafte in Abhéngigkeit zur Greifbackenlange

600 Mx
My =
500 . |
400
300 !
200
IFa
100
. o Mr [Nm] 28
0 20 0 60 80 100 120 Mx [Nm] 28
O=Stufe 1 O=Stufe 2 A=Stufe 3 0= Stufe 4 My [Nm] 20
Fa [N] 450

» TECHNISCHE DATEN
» Technische Daten

GEP2016IL-00-B GEP2016IL-03-B GEP2016IL-43-B
Ansteuerung Q@ IO-Link Q@ IO0-Link @ I0-Link
Positionierbar Ja Ja
Positionsabfrage analog 0 ... 10V
Positionsabfrage Magnetfeld
Positionsabfrage Uber Prozessdaten Ja Ja Ja
Hub pro Backe [mm] 16 16 20
Selbsthemmung mechanisch mechanisch mechanisch
Steuerzeit [s] 0,055 0,055 0,055
Eigengewicht montierte Greifbacke max. [kg] | 0,21 0,21 0,21
Lange Greifbacken max. [mm] 120 120 120
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02 0,02 0,02
Betriebstemperatur [°C] 5..+60 5..+60 5..+60
Spannung [V] 24 24 24
Stromaufnahme max. [A] 2 2 2
Mindestanfahrweg pro Backe [mm] 0,5 0,5 0,5
Reinraumklasse nach DIN EN ISO 14644-1 2 2 2
Schutzart nach IEC 60529 IP40 IP40 IP54
Gewicht [kg] 0,94 0,94 13
GEP201610-00-B GEP201610-05-B GEP201610-45-B
Ansteuerung 1/0 I/0 I/0
Positionierbar
Positionsabfrage analog 0 ... 10V Ja Ja
Positionsabfrage Magnetfeld Ja
Positionsabfrage Gber Prozessdaten
Hub pro Backe [mm] 16 16 20
Selbsthemmung mechanisch mechanisch mechanisch
Steuerzeit [s] 0,055 0,055 0,055
Eigengewicht montierte Greifbacke max. [kg] | 0,21 0,21 0,21
Lange Greifbacken max. [mm] 120 120 120
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02 0,02 0,02
Betriebstemperatur [°C] 5..+60 5...+60 5..+60
Spannung [V] 24 24 24
Stromaufnahme max. [A] 2 2 2
Mindestanfahrweg pro Backe [mm] 0,5 0,5 0,5
Reinraumklasse nach DIN EN ISO 14644-1 2 2 2
Schutzart nach IEC 60529 IP40 P40 P54
Gewicht [kg] 0,93 0,94 159
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» TECHNISCHE DATEN DER KRAFTSTUFEN

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 1 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 1 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 1 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 1 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 2 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 2 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 2 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 2 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 3 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 3 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 3 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 3 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 4 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 4 [s]

Bestell-Nr.

Greifkraft Stufe 4 [N]
SchlieBzeit / Offnungszeit Stufe 4 [s]

Auf Basis der internationalen Prifnorm DIN EN ISO 14644-14 wurde die produktbezogene
Anwendungsklasse I1SO 2, gemaB DIN EN ISO 14644-1, durch den TUV SUD ermittelt.

> Stufe 1
GEP2016IL-00-B GEP2016IL-03-B GEP2016IL-43-B
125 125 125
0,44 /0,44 0,44 /0,44 0,63/ 0,63
GEP201610-00-B GEP201610-05-B GEP201610-45-B
125 125 125
0,44 /0,44 0,44 /0,44 0,63/0,63

» Stufe 2
GEP2016IL-00-B GEP2016IL-03-B GEP2016IL-43-B
250 250 250
0,39/ 0,39 0,39/ 0,39 0,52 /0,52
GEP201610-00-B GEP201610-05-B GEP201610-45-B
250 250 250
0,39/ 0,39 0,39/ 0,39 0,52 /0,52

> Stufe 3
GEP2016IL-00-B GEP2016IL-03-B GEP2016IL-43-B
375 375 375
0,35/ 0,35 0,35/ 0,35 0,46/ 0,46
GEP201610-00-B GEP201610-05-B GEP201610-45-B
375 375 375
0,35/ 0,35 0,35/ 0,35 0,46/ 0,46

> Stufe 4
GEP2016IL-00-B GEP2016IL-03-B GEP2016IL-43-B
500 500 500
0,3/0,3 0,3/0,3 0,43/0,43
GEP201610-00-B GEP201610-05-B GEP201610-45-B
500 500 500
0,3/0,3 0,3/0,3 0,43/0,43
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER
BAUGROSSE GEP2016

» TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung 10-Link (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke

@ Abfragenut Magnetfeldsensor
Energieversorgung (M8, 4-polig)

@ Energieversorgung (M8, 5-polig)

@ Einstellung Kraftstufe

@ Befestigungsschnittstelle Greifer
Notentriegelung
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» TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung 10-Link (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke

@ Energieversorgung (M8, 5-polig)

@ Einstellung Kraftstufe

@ Befestigungsschnittstelle Greifer
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER
BAUGROSSE GEP2016

» ZUBEHOR

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

;m\
|

6 [Stiick]
Zentrierhllse

343453

> KONFIGURATIONSBEISPIELE FINDEN SIE AUF DEN FOLGENDEN SEITEN
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEP2016IL-00-B / GEP2016IL-03-B / GEP2016IL-43-B

% @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

T
- X
_ " l
i
@ I0-Link ,
KAG500IL AP2016 SCM-C-00-00-A
Steckverbinder Gerade Adapterplatte Smart Communication

5 m - Stecker, Buchse M12

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEP201610-00-B

Module

@ H g SENSORIK
< < <3 <3
CE— = —HENEa — |
be— c— i .

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor winklig,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Magnetfeldsensor gerade,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS01-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor winklig,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

@ ANSCHLUSSE / SONSTIGES

MFS02-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor gerade,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

:

% o =

®:
KAG500 KAG500B4 S$8-G-3 $8-G-4 AP2016
Steckverbinder Gerade Steckverbinder Gerade Steckverbinder konfektioni- Steckverbinder konfektioni- Adapterplatte

Kabel 5 m - Buchse M8

Kabel 5 m - Buchse M8

erbar Gerade - Stecker M8

erbar Gerade - Stecker M8

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEP201610-05-B / GEP201610-45-B

o
®,

B Tt ——

KAG500B5
Steckverbinder Gerade
Kabel 5 m - Buchse M8

AP2016
Adapterplatte
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER
SERIE GEP2000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

E

B emm»S

Q SENSORIK

.IA\\\W\\\\\“

1-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS

Zur beriihrungslosen Abfrage der Kolbenstellung

Dieser Sensor wird in der C-Nut des Greifers montiert und detektiert den am Greiferbacken angebrachten Magneten. Den MFS02
gibt es in den Ausfihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.

” ‘ ‘IIIIIIIIIIIIIIII

I =il

2-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS

Mit zwei frei programmierbaren Schaltpunkten

Uber die im Kabel integrierte Programmiereinheit knnen bei diesem Sensor zwei Schaltpunke frei definiert werden. Dazu wird der Sensor in der C-Nut geklemmt, Position eins mit dem Greifer ange-
fahren und Uber das Driicken des ,teach button” die Position eingelernt. Danach wird die zweite Position mit dem Greifer angefahren und programmiert. Um den Einsatz bei verschiedensten Platzver-
haltnissen zu gewahrleisten, sind die Sensoren in zwei Varianten erhaltlich.Wahrend der liegende MFS02, mit geradem Kabelabgang, nahezu komplett in der C-Nut des Greffers verschwindet, baut
der stehende MFSO1 zwar héher, besitzt jedoch einen Kabelabgang der um 90° versetzt ist. Es gibt die Sensoren in den Ausfiihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.
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ANSCHLUSSE / SONSTIGES

= >l

Steckverbinder

Zum Verlangern und Konfektionieren der Anschlussleitungen

Es stehen Kabel mit einer L&nge von 5 m mit offenem Litzenende zur Verfugung. Die Kabel k&nnen individuell nach den jewei-
ligen Bedurfnissen geklrzt oder mit Steckern in den GréBen M8 und M12 konfektioniert werden. Fur die 10-Link Verbindung ist
ein 5 m langes Kabel mit Stecker / Buchse erhaltlich.

Adapterplatte

Zusétzliche Anschraubmaéglichkeit

Durch das Anbringen der optional erhéltlichen Adapterplatte kann der Greifer, wenn die im Greifergehause integrierten Befesti-
gungsmaoglichkeiten aus Platzgrinden nicht genutzt werden kénnen, auch stehend (von oben) angeschraubt werden.
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER
SERIE GEP2000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

ol

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.
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ANSTEUERUNG
SERIE GEP2000

n » ANSTEUERUNG IO-LINK - GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

@ IO-Link
Master
) —

1 Zustandsdaten _!
______ e
|

L

o

————————————————

________

F—————4

o
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n » ANSTEUERUNG IO-LINK - GEP2000IL-00-B / GEP2000IL-03-B / GEP2000IL-43-B

>

vVvyvyvVvyVvyyvyy

Einkabellésung - Steuerdaten, Zustands-/Sensordaten und Stromversorgung tber eine Leitung
Bidirektionale Datentbertragung

Greifkraft und Geschwindigkeit liber Software parametrisierbar

32 Werkstlickdatensatze programmierbar

Teileerkennung im Bereich von +/- 0,05 mm bei frei teachbarem Toleranzbereich
Zustandsdaten wie Temperatur und Zyklenzahl auslesbar

In ZIMMER HMI integrierbar

Positionierbar (nur Variante IL-03 / IL-43)

E » ANSTEUERUNG DIGITAL - GEP200010-00

>
>
>
>
|

Einkabellésung - Steuerdaten und Stromversorgung Uber eine Leitung
Beauftragung des Greifers tber digitale Signale

Optionale digitale Rickmeldung der Greiferposition Uber externe Sensoren
Greifkraft Gber Drehschalter in vier Stufen auf das Greifgut anpassbar

In ZIMMER HMI integrierbar

n » ANSTEUERUNG DIGITAL + ANALOGE ABFRAGE - GEP200010-05-B / GEP200010-45-B

» Einkabelldsung - Steuerdaten, Sensordaten und Stromversorgung Uber eine Leitung

» Beauftragung des Greifers Uber digitale Signale

» Integrierte analoge Riickmeldung der Greiferposition

» Greifkraft Uber Drehschalter in vier Stufen auf das Greifgut anpassbar

» In ZIMMER HMI integrierbar

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.com



ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE
SERIE GEP2000

» GEP2000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (BECKHOFF)

10-Link
10-Link
a Masterklemme
teuerun
Anschlusskabel 10-Link Beckhof% | i:cok:jﬁi
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
Mi2 (max. Leitungsléange 10 m)
- Bestell-Nr. CSTE01483 KLEMM- B
[ eI LEISTE " 1-2 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

0 O

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor-
und Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des |0-Link-Masters ist mit
einem optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdglich.

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 10A mit Boost

Phoenix Contact

Bestell-Nr. 2866763

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors

» GEP2000IL (IO0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (SIEMENS)

10-Link
10-Link
= Masterklemme
teuerung i
Anschlusskabel 10-Link 2.B. Siemens ET200SP glljlnli?cs)-unk
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
M12 (max. Leitungsléange 10 m)
- Bestell-Nr. CSTE01483 KLEMM- Power
[ g LEISTE " 1-2 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

0 O

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor-
und Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des |0-Link-Masters ist mit
einem optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) méglich.

3-4 Greifer®

Netzteil 24V 10A mit Boost

Phoenix Contact

Bestell-Nr. 2866763

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors

» GEP2000IL (IO-LINK) VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF)

Steuerung
Beckhoff

Anschlusskabel IO-Link

Feldbus

M12
[ vt

0 O

einem optionalen Y-Kabel (B

M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungsléange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

estell-Nr. B12-Y-5IL) mdoglich.

EtherCAT

24V Masterversorgung

10-Link Master
Port Class B
Beckhoff

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor-
und Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des |0-Link-Masters ist mit

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763
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» GEP2000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS)

Anschlusskabel |O-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

Feldbus
Mi2 (max. Leitungslange 10 m) PROFINET
Bestell-Nr. KAG500IL
. 24V Masterversorgung 1
1
1
1
1
1
1
10-Link Master i
E| E| Port Class B :

Siemens

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor-
und Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des I0-Link-Masters ist mit
einem optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdglich.

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

» GEP200010-00 (DIGITAL 10) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK

DIO
Steuerung
Anschlusskabel Beckhoff / Siemens
M8-Verbindungsleitung 5 m 4x0,34
M8 (max. Leitungslédnge 10 m)
N Bestell-Nr. KAG500B4 KLEMM- Power
—— LEISTE 4 12 Greifer .
: Netzteil 24V 5A mit Boost
» 1 Phoenix Contact
] - == : Bestell-Nr. 2866750
Sensor H
(optional) @ :
i
M8 v 3-4 Greifer
Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

» GEP200010-05 / -45 (DIGITAL 10 / ANALOG) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK

DIO / analog

Anschlusskabel Beckhoff / Siemens
M8-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34

M8 (max. Leitungsléange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500B5 KLEMM-

LEISTE

0 O

Steuerung

Power
1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

3-4 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763
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IO-LINK TRIFFT DIGITAL I/O
SMART COMMUNICATION MODULE

10-Link trifft Digital I/0

Digital /0. Somit ermoglicht es 10-Link-Devices in eine
digitale Infrastruktur zu integrieren und den erweiterten
Funktionsumfang der |O-Link- Device nahezu vollumfanglich
zZuU nutzen.

Das Smart Communication Module (SCM) ist ein Master
Gateway, das fur alle |O-Link-Komponenten geeignet ist. Das
SCM kann mit seinen beiden Kanélen zwei Geréate ansteuern
und bietet funktional die direkte Umsetzung von IO-Link auf

» PRODUKTVORTEILE

o

() (I) () (I) »  Ubersetzt 10-Link auf digitale Ein- und Ausginge (Digital 1/0), sowie von
:atus ; : atus ) Digital 1/0 auf 10-Link
8 %;at@us 2 8 %‘;a(tw;s 2 »  Einfachste Ansteuerung von intelligenten 10-Link-Greifern liber 24 V

- : Digital I/O

»  Konfigurieren und trainieren erfolgt mit der dazugehérenden intuitiven

Software guideZ
»  Anschlussfertiger Leitungssatz fiir den entsprechenden Controllertyp

»  Abhangig von der benétigten Flexibilitat mit einem oder zwei Greifern

nutzbar

»  Abhéngig von der bendétigten Flexibilitat bis zu 15 verschiedene Werk-

stiicke fiir einen Greifer nutzbar. Alternativ zwei Greifer verwendbar.

» NUTZEN IM DETAIL

||

Status
- Zustandsanzeige SCM sowie |0-Link-Device

Ethernet RJ45
- Temporére Verbindung zur Greiferkonfiguration

Digital Input
- Digitale Eingange zur Steuerung der Greiferaktorik

10-Link / Device 1
- Anschluss Greifmodul 1

[~

Digital Output
- Digitale Ausgéange zum Monitoren der Greifersensorik

A 10-Link / Device 2
- Anschluss Greifmodul 2

Versorgung
- Spannungsversorgung SCM sowie Greifer

» Technische Daten
Bestell-Nr. SCM-C-00-00-A

34

Ansteuerung Digital I/0
10-Logik PNP

Anzahl Greifer max. 2

Anzahl Pins (Steuerung Eingang) 12

Anzahl Pins (Steuerung Ausgang) 12
Konfiguration Schnittstelle Ethernet RJ45
Montagemdglichkeit 35 mm Hutschiene
Spannung [V] 24
Spitzenstrom Lastversorgung [A] 10
Spitzenstrom Logikversorgung [A] 1
Betriebstemperatur [°C] 5..+50
Schutzart nach IEC 60529 IP20

Gewicht [kg] 0,26
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TOPOLOGIE
ANSCHLUSS

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Konfiguration und Betrieb

|
An einem Smart Communication Module kdnnen bis zu zwei 1
Zimmer l0-Link-Devices angeschlossen werden. Die digitalen 1
Ein- und Ausgénge werden direkt auf den Roboter-Controller 1
oder die SPS verdrahtet. Hier wird aus einer einfachen 3
digitalen Ansteuerung eine bidirektionale Kommunikation. :
Zur Konfiguration der Greifparameter wird eine temporére }
|
|
|
|

guideZ
expertZ

gEnne TRy monitorZ

Netzwerkverbindung zu einem handelstblichen PC aufgebaut.

Sobald die Parameter entsprechend intuitiv eingestellt
wurden ist diese Verbindung nicht mehr von Néten. Die
automatische Ansteuerung der Handhabungseinheit erfolgt
dann direkt via Roboter-Controller oder SPS.

Temporare
Ethernet-Verbindung

,,,,,,,,,,,,,,,,

M12

Robotersteuerung /
- P
- i g SPs
... i
| |
Digital I/O : !
i |
Anschlusskabel I0-Link i i
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34 24V Masterversorgung i |
(max. Leitungsliange 10 m) ! !
Bestell-Nr. KAG500IL | | 1-2 Greifer
10-Link - Digital I/O L ! Netazteil 2av
Zimmer Group SCM
Anschluss Konfiguration
» 10-Link-Greifer Temporare Netzwerkverbindung via PC zur Nutzung der
» Digitale I/Os auf die Robotersteuerung/SPS Software guideZ, expertZ und monitorZ

P Spannungsversorgung

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewlnsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugroBe. Schnell, Uber-
sichtlich und immer aktuell.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.com 35



