PINCES PARALLELES DEUX MORS
TAILLE DE FABRICATION GP408X

» SPECIFICATIONS PRODUIT

» FOURNI

Support détecteur

KB8K

» ACCESSOIRES RECOMMANDES

» Diagramme des forces » Forces et couples
[N] Montre la force de préhension en fonction de la longueur des mors. Montre les couples et les forces qui peuvent
1750 ‘ ‘ ‘ agir en plus de la force de préhension.
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Détecteur coudé cable
5m

MFS103KHC

Détecteur magnétique Equerre
Cable 0,3 m - Fiche M8

MFS103SKHC
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Cache poussiére

PR408-B

Connecteur enfichable
Equerre Cable 5 m -
Douille M8

KAW500
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Détecteur droit cable 5 m

MFS204KHC

Détecteur magnétique Droit
Cable 0,3 m - Fiche M8

MFS204SKHC

Vs

Connecteur enfichable
droit Cable 5 m - Douille
M8

KAG500

Raccord pneumatique
droit

GVM5



- Caractéristiques techniques*

GP408XN-C GP408XNC-C GP408XNO-C GP408XS-C GP408XSC-C GP408XSO-C
Course par mors [mm] 8 8 8 4 4 4
Force de préhension a la fermeture [N] 550 700 - 1230 1570 -
Force de préhension a I'ouverture [N] 590 - 470 1320 - 1660
Force de préhension min. assurée par le ressort [N] | - 150 150 - 340 340
Temps de fermeture [s] 0.04 0.03 0.05 0.04 0.03 0.05
Temps d'ouverture [s] 0.04 0.05 0.03 0.04 0.05 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.025 0.025 0.025 0.025 0.025 0.025
Pression de service min. [bar] 3 4 4 3 4 4
Pression de service max. [bar] 8 8 8 8 8 8
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5 5 5 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] 80 80 80 80 80 80
Volume du veérin par cycle [cm?] 23.6 35.5 35.5 23.6 35.5 35.5
Poids [kg] 0.5 0.57 0.57 0.5 0.57 0.57
*Toutes les données mesurées a 6 bar
NC/NO/SC/SO
/ / / (D) ax msx10 52 @ Fixation pince
(Dax oarins io'[éf;m @ Alimentation en énergie
B \ﬂb ‘ @ Fixation mors de préhension
*@i\@ L @]:-1 N @ Rainure de détection capteur magnétique
r j & ° @ Fixation des supports détecteurs
@QDA‘ g Q = Possibilité de raccordement d’air de barrage
Adaptateur
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» N<—>8 80 N<—58 @ Raccord pneumatique (fermeture)
r———‘ S<—o4 Sa—4 Raccord pneumatique (ouverture)
@ ox e 12 . 15 |2 us(%) X Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
pINo12 ' h — — _g“h Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
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