2-BACKEN-WINKELGREIFER

SERIE GPW5000

» PRODUKTVORTEILE

» SERIENMERKMALE

BaugréBe

»Der Universelle“

Basisversion

Hochste Leistung bei kleinsten AbmaBen

Uberzeugt durch das einzigartige Verhaltnis von Eigen-
masse zu Greifbackenlange und Greifmoment. Dadurch
wird die Performance lhrer Maschine gesteigert.

Vielseitig einsetzbar

Durch die serienmaBige Funktionsvielfalt wie z.B IP64
und Korrosionsschutz ist es Ihnen maglich diese Greifer
in nahezu allen Ihren Anwendungen einzusetzen. Auch
widrigste Umgebungen sind kein Problem.

Robust und prozesssicher

Durch eine auf 30. Mio Zyklen ausgelegte Wartungsfrei-
heit und der massivst ausgefthrten Kraftlibertragung
wird die Prozesssicherheit auf ein Maximum gesteigert.
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> NUTZEN IM DETAIL

Zwangsgefiihrtes Hebelgetriebe
- synchronisierte Bewegung der Greiferbacken

Greiferbacke
- Greifbackenmontage Uber abnehmbare Zentrierhiilsen

Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostenglinstige Positionierung der Greifbacken

@ Integrierte Greifkraftsicherung
- Im Zylinderraum eingesetzte Feder als Energiespeicher

Antrieb

- Doppelwirkender Pneumatikzylinder

@ Befestigung und Positionierung
- Alternativ an mehreren Seiten fUr eine individuelle Montage

Abfragenut

- Befestigung und Positionierung der Magnetfeldsensoren

Doppellippendichtung
- P64
- Verhindert das Ausdringen von Fett, dadurch erhdhte Lebensdauer

» TECHNISCHE DATEN

Hub pro Backe (+/-) Greifkraft Gewicht IP Klasse
BaugréBe [°1 [N] [kgl
+15/-2 1450 0,92 P64
+15/-2 4200 3 P64
+15/-2 14500 12 P64

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewtnsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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2-BACKEN-WINKELGREIFER
BAUGROSSE GPW5013

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

P> Greifkraftdiagramm > Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die
zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.

Zeigt die arithmetische Summe der an den ) E 4fte in Abhéngigkeit zur
Greifbackenlange
IN]
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1500 @ durch Feder abgesicherte Greifkraft [N]

1000 B Greifkraft bei 4 bar [N]
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Mr [Nm] 110
My [Nm] 130
Fa [N] 3300

» TECHNISCHE DATEN

Bestell-Nr.

Hub pro Backe (+/-) [°]

Greifmoment beim SchlieBen max. [Nm]
Durch Feder abgesichertes Greifmoment min. [Nm]
Greifkraft beim SchlieBen bei 0° [N]*
SchlieBzeit [s]

Offnungszeit [s]

Eigengewicht montierte Greifbacke max. [kg]
Lénge Greifbacken max. [mm]
Wiederholgenauigkeit +/- [mm]
Betriebsdruck min. [bar]

Betriebsdruck max. [bar]

Nennbetriebsdruck [bar]

Betriebstemperatur [°C]

Zylindervolumen pro Zyklus [cm?]

Schutzart nach IEC 60529

Gewicht [kg]

*gemessen ab Oberkante Greiferbacken

» Technische Daten
GPW5013NC-00-A
+15/-2
130
39,5
4200
0,08
0,12
2,4
185
0,01
4
8
6
-10 ... +90
160
P64

Bestell-Nr.

Betriebstemperatur [°C]

» Technische Daten - Hochtemperatur Version
GPW5013NC-20-A
-10 ... +130
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» TECHNISCHE ZEICHNUNGEN
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@ Befestigung Greifer @ Befestigung Schaltnocke ”
@ Energieversorgung Adapter @
@ Befestigung Greifbacke Greifer
. \ 7
@ Abfragenut Magnetfeldsensor @ Luftanschluss (schlieBen)
g & 1O,
@ Befestigung flr Klemmbock Luftanschluss (6ffnen) 8

Sperrluftanschlussmoglichkeit

@ Befestigung Hubeinstellschraube

Luftanschluss alternativ (schlieBen)
Luftanschluss alternativ (6ffnen)

O-Ring
@5x1.5

Schlauchlose Energieversorgung M5
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2-BACKEN-WINKELGREIFER
BAUGROSSE GPW5013

» ZUBEHOR

=

» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN
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Zentrierhulse Zentrierhilse
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG

GREIFKOMPONENTEN

UB5013AL UB5013ST EB5013AL EB5013ST LB5013 WB5013L
Universalbacke Alumin- Universalbacke Stahl Einstellbacke Aluminium Einstellbacke Stahl L-Backe Wechselbacke-Losteil-Set
ium
WB5013F
Wechselbacke-Festteil
0\
L P
WV1-8X8 DSV1-8 DSV1-8E
Winkel-Schwenk-Ver- Drucksicherungsventil Drucksicherungsventil mit
schraubung Schnellentltftung
SENSORIK
[ L ° o) Ll ° L) C\ l. .l l. .l
ﬁ . I — RN — ——y =G
L
F I —
e" e -

ANS0084
Anbausatz fur induktiven
Naherungsschalter

—amms 0

- .
e

MFS02-S-KHC-IL
Positionssensor gerade,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

NJ8-E2S
Induktiver Naherungss-
chalter - Stecker M8

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor winklig,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Magnetfeldsensor gerade,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

MFS01-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor winklig,
Kabel 0,3 m - Stecker M8

MFS02-S-KHC-P2-PNP
2-Punkt-Sensor gerade,
Kabel 0,3 m - Stecker M8
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2-BACKEN-WINKELGREIFER
SERIE GPW5000 FUNKTIONSBESC

HREIBUNG

GREIFKOMPONENTEN
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Universalbacken - UB5000
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-

satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in den
Ausfihrungen Aluminium (AL) und
Stahl (ST) verfugbar und werden direkt
Uber die im Lieferumfang befindlichen
Schrauben am Greifer montiert. Die
dazu nétigen Passungen flr die Zen-
trierhllsen sind daflr bereits vorhan-
den. Pro Greiferbacke wird eine Univer-
salbacke bendtigt.

Einstellbacken — EB5000
Zur werkzeuglosen Anpassung des

Greifbereichs

Durch das manuelle Betétigen des fe-
dervorgespannten  Verriegelungsme-
chanismus kann die Einstellbacke in-
nerhalb der mit einer Nummern-Skala
versehenen Rasterung verschoben
werden. In Abhangigkeit zu den wir-
kenden Kraften und Momenten gibt es
die Einstellbacken in den Ausfih-
rungen Aluminium (AL) und Stahl (ST).
Pro Greiferbacke wird eine Einstellba-
cke bendtigt.

Wechselbacken - WB5000
Ermdéglichen das schnelle Wechseln

der individuellen Greifbacken

Es wird pro Greiferbacke ein Festteil
und mindestens ein Losteil-Set bendti-
gt, abhangig von der Anzahl der zu
wechselnden Greifbacken. Die manu-
elle Verriegelung Uber den im Liefe-
rumfang des Festteils befindlichen
Torx-SchlUssel kann von zwei Seiten
erfolgen.



GREIFKOMPONENTEN

L-Backe - LB5000
Einfache und schnelle Moglichkeit zur

seitlichen Adaption und Montage der
Greifbacken.

-]

@ DIE GREIFKOMPONENTEN KONNEN KOMBINIERT WERDEN!

Die oben aufgeflhrten Greifkomponenten kdnnen untereinander kombiniert werden und sind kompatibel mit den
verschiedenen Serien der Greiferfamilie 5000.

Pneumatik Verschraubungen
In gerader und abgewinkelter Bauform erhaltlich. Kénnen je nach Platzverhéltnissen oder Einbausituation frei gewahlt werden.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.com 3



2-BACKEN-WINKELGREIFER
SERIE GPW5000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

g ='| ENERGIEVERSORGUNG

=

Ko ==01

Drucksicherungsventil - DSV

Gewabhrleistet den sicheren Kraft- und Positionserhalt bei Abfall des Systemdrucks

Durch das integrierte, entsperrbare Doppelriickschlagventil wird der Systemdruck des Greifers bei NOT-AUS aufrechterhalten.
Um die Funktion zu gewahrleisten, muss das Ventil méglichst nah zum Luftanschluss des Greifers verbaut werden. Bei der Vari-
ante E sind zwei Druckknopfe verbaut Uber die der Greifer kontrolliert entlUftet werden kann.

E

B o>

g SENSORIK

Anbausatz
Der Anbausatz wird mittels des im Lieferumfang befindlichen Befestigungsmaterials am Greifer montiert. Der Anbausatz ermaogli-
cht die Abfrage der Greiferpositionen tber induktive Naherungsschalter.
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E J Q SENSORIK

Induktive Sensoren — NJ

Zur direkten Positionsabfrage der Greiferbacken

Der Sensor wird bis auf Anschlag in die Aufnahme eingeflihrt und Uber die seitlich liegende Klemmschraube fixiert. AnschlieBend
erfolgt die Abstimmung auf die gewlnschte Position durch Einstellen der Schaltfahne. Die Sensoren sind in den Ausflhrungen
5 m Kabel mit offenem Litzenende, 0,3 m Kabel mit Stecker, sowie mit direktem Steckerabgang erhaltlich.
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2-BACKEN-WINKELGREIFER
SERIE GPW5000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

E J Q SENSORIK

T

MFS02

MFS01

1-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS
Zur beriihrungslosen Abfrage der Kolbenstellung
Diese Sensoren werden in der C-Nut des Greifers montiert und detektieren den am Kolben des Greifers angebrachten Magneten. Um den Einsatz

bei verschiedensten Platzverhéltnissen zu gewéhrleisten, sind die Sensoren in zwei Varianten erhaltlich.Wahrend der liegende MFS02, mit gera-
dem Kabelabgang, nahezu komplett in der C-Nut des Greifers verschwindet, baut der stehende MFSO1 zwar héher, besitzt jedoch einen Kabelab-
gang der um 90° versetzt ist. Diese Varianten gibt es in den Ausflhrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.
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2-Punkt-Magnetfeldsensoren - MFS
Mit zwei frei programmierbaren Schaltpunkten

Uber die im Kabel integrierte Programmiereinheit kiinnen bei diesem Sensor zwei Schaltpunkie frei definiert werden. Dazu wird der Sensor in der C-Nut geklemmt, Position eins mit dem Greifer ange-
fahren und Uber das Driicken des ,teach button” die Position eingelernt. Danach wird die zweite Position mit dem Greifer angefahren und programmiert. Um den Einsatz bei verschiedensten Platzver-
haltnissen zu gewahrleisten, sind die Sensoren in zwei Varianten erhaltlich.Wahrend der liegende MFS02, mit geradem Kabelabgang, nahezu komplett in der C-Nut des Greifers verschwindet, baut
der stehende MFSO1 zwar hoher, besitzt jedoch einen Kabelabgang der um 90° versetzt ist. Es gibt die Sensoren in den Ausflihrungen 5 m Kabel mit offenem Litzenende und 0,3 m Kabel mit Stecker.

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

Steckverbinder
Zum Verlangern und Konfektionieren der Anschlussleitungen fiir die Sensorik

Es stehen Kabel mit einer Lange von 5 m mit offenem Litzenende zur Verfligung. Die Kabel kbnnen individuell nach den jewei-
ligen Bedurfnissen gekirzt oder mit Steckern in den GréBen M8 und M12 konfektioniert werden.
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2-BACKEN-WINKELGREIFER
SERIE GPW5000 FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

{(8)] i(®)]

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.
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