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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA S VELKYM ZDVIHOM

HRC-01-102270

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» Diagram uchopovacej sily

Zobrazuje aritmeticky stcet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovacie
N] Gelusti v zavislosti od dizky eluste chapadla a nastavenej uchopovacej sily
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» TECHNICKE UDAJE

Objednavacie ¢. HRC-01-102270

Vhodné pre typ robot

Konstrukcia MRK podla ISO/TS 15066

HRC forma

Vedenie kablov

Bezpecnostné funkcie

Typ pohonu

Pripajanie

Integrované snimanie polohy

Zdvih na ¢elust [mm]

Rozsireny Zdvih Na Celust, Nastavitelné Min. [mm]
Samozvernost

Uchopovacia sila min. [N]

Menovitd uchopovacia sila [N]

Uchopovacia sila podfa normy ISO/TS 15066 [N]*
Cas riadenia [s]

Vlastna hmotnost namontovanej ¢eluste chapadla max. [kg]
Max. di?ka uchopovacej &elusti [mm]
Rychlost pojazdu silovej prevadzky max. [mm/s]
Rychlost pojazdu prevadzky pri polohovani max. [mmy/s]
Opakovacia presnost +/- [mm]

Prevadzkova teplota [°C]

Napatie [V]

Odber prudu max. [A]

Minimélna draha rozbehu ¢eluste [mm]

Druh krytia potem IEC 60529

Hmotnost [kg]

ISO TK50**
Ano
kooperativne
vonkajsie
STO
elektrické
10-Link

cez procesné Udaje
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» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré
mozu posobit okrem uchopovacej sily.
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Mx My
Mr [Nm] 25
Mx [Nm] 25
My [Nm] 25
Fa [N] 500

*Hodnota, ktord je stanovend podla parametrov uvedenych v norme ISO/TS 15066 pomocou certifikovaného pristroja na meranie sily od spolku DGUV
**Mechanickeé pripojenie kompatibilné so vSetkymi robotmi s prirubou ISO PCD 50 mm. Elektrické pripojenie prostrednictvom Standardnej zasuvky IO-Link M12-5.
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» TECHNICKE NAKRESY
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@ Upevnenie chapadla
@ Napajanie

Upevnenie uchopovacej ¢eluste
@ Upevnenie na robot
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