CHWYTAKI DWUSZCZEKOWE ROWNOLEGLE O DUZYM SKOKU
LWR50L-02-00001-A

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

> Wykres sit chwytania » Sily i momenty
Przedstawia sity statyczne i momenty.
Na wykresie przedstawiono sume arytmetyczng poszczegdlnych sit
wystepujacych na szczekach chwytaka w zaleznosci od dtugosci szczek i
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» Dane techniczne

Nr katalogowy LWR50L-02-00001-A

Konstrukcja MRK zgodna z norma ISO/TS 15066 | Tak

Sterowanie |O-Link
Temperatura robocza [°C] 5..+50

Typ ochrony wg IEC 60529 IP40

Masa [kg] 1.6
Przeniesienie energii elektryczne zintegrowane
Skok blokujacy [mm] 1
Doktadnos¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.05
Doktadnos¢ powtarzania w Z [mm] 0.05

Sita dokrecania [N] 50

Sita rozdzielajaca [N] 0

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm] | 1.0

Pasuje do serii LWR50F-xx-03/04/05
Formularz HRC wspotpracowac
Wyprowadzenie kabla wewnetrzne
Rodzaj napedu elektryczne
Wbudowana funkcja kontroli pozycji tak

Skok na szczeke [mm] 40

Skok na szczeke, regulowany [mm] 40

Min. sita chwytnia [N] 15

Nominalna sita chwytania [N] 165

Sita chwytania zgodnie z norma ISO/TS 15066 [N] | <140

Czas sterowania [s] 0.125

Masa wiasna zamontowanej szczeki chwytnej maks. [kg] | 0.3

Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm] 80

Predkos¢ przejazdu w trybie sitowym maks. [mm/s] | 24
predko$¢ przejazdu w trybie pozycjonujacym maks. [mm/s] | 55

Dokfadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.05
Napigcie [V] 24
Pobdr pragdu maks. [A] 0.6

Minimalna droga przy uruchamianiu na szczeke [mm]| 2
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

PRZYLACZA/POZOSTALE
o ALWR1-50-A
MATCH - Stanowisko odktadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA
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