MATCH - CHWYTAKI
LWR50L-25-00001/2/3/4/5/6-A

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

> Wykres sit chwytania » Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Przedstawia sume arytmetyczna wystepujacych na szczekach chwytaka
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Nr katalogowy

Sterowanie

Temperatura robocza [°C]
Typ ochrony wg IEC 60529
Masa [kg]

Przeniesienie energii elektryczne

Skok blokujacy [mm]

Dokfadnos¢ powtarzania w X, Y [mm]
Doktadnos¢ powtarzania w Z [mm]

Sita dokrecania [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]

Pasuje do serii
Rodzaj napedu

Skok na szczeke [mm]

Sita chwytajaca przy zamykaniu [N]

Sita chwytajaca przy otwieraniu [N]
Zabezpieczona sprezyng sita chwytania min.
[N]

Liczba cykli maks.

Masa wtasna zamontowanej szczeki chwytnej
maks. [kg]

Maks. dtugos¢ szczek chwytajacych [mm]
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]

Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cisnienie robocze [bar]
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?3]
Zintegrowana technika zaworowa
Whbudowana funkcja kontroli

Wbudowana funkgcja kontroli za pomoca
danych procesowych

Napiecie [V]

Pobdr pradu maks. [A]

» Dane techniczne
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

PRZYLACZA/POZOSTALE
o ALWR1-50-A
MATCH - Stanowisko odktadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

NJ5-E2SK-01
S Indukcyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wiyk
- — M8
NC/NO/SC/SO @ Mocowanie szczeki chwytajacej
@ Odpowietrzanie (R+S: przy zanieczyszczonym
otoczeniu wymieni¢ filtr przez waz powietrza
odlotowego i umiescié wyjscie powietrza
75 odlotowego w czystym otoczeniu)
24,24 39 Mozliwos¢ mocowania nadbudéw stosownie do
245 potrzeb klienta
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