MATCH - KOLNIERZ KATOWY
SERIA LWR

> ZALETY PRODUKTU

» Standaryzacja

Kotnierz katowy zoptymalizowany do systemu End-of-
-Arm MATCH. Szybka wymiana w kilka sekund, pasuje
do wszystkich robotdw.

» Prosta integracja

Bezposrednia, prosta integracja chwytakow 10-Link serii
GEP2000, GEP5000, GEH6000IL i GPD5000IL.
» Kontur zmniejszajacy kolizyjnos¢

Bezposrednia integracja sprezonego powietrza i stero-
wania |O-Link. Opcjonalnie z dyszg przedmuchowag i
koricowka do programowania.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
Www.zimmer-group.com
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» KROK 1: MODUL ROBOTA

Nr katalogowy
Pasuje do typ robota

*Pobor pradu maks. 2 A

LWR50F-13-04-A

ABB CRB 15000 GoFa*

LWR50F-00-06-A
ISOTK50**

**Potgczenie mechaniczne kompatybilne z wszystkimi robotami z kotnierzem ISO PCD 50 mm. Podtaczenie elektryczne poprzez standardowe gniazdo 10-Link M12-5.

» KROK 2: KOLNIERZ KATOWY

Nr katalogowy
Pasuje do serii

LWR50L-29-00001-A

LWR50F-xx-06

» KROK 3: PLYTA ADAPTERA

Nr katalogowy
Pasuje do chwytakow

> KROK 4: AKCESORIA

APRTK50-50
GEP2006IL-00-B /
GEP2006IL-03-B /
GEP2010IL-00-B /
GEP2010IL-03-B/
GEP2013IL-00-B /
GEP2013IL-03-B

APRTK50-51
GEP2016IL-00-B /
GEP2016IL-03-B /
GEP5006IL-00-A /
GEH6040IL-03-B /
GEH6040IL-31-B /
GEH6060IL-03-B /
GEH6060IL-31-B

APRTK50-52
HRC-03-126902 /
HRC-03-138553

APRTK50-53
GPD5006N-IL-10-A /
GPD5006NCHL-10-A /
GPD5006NO-IL-10-A /
GPD5006S-L-10-A /
GPD5006SC-L-10-A /
GPD5006SO-IL-10-A

Nr katalogowy
Budowa

DUWFRO1

Dysza przedmuchowa
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SPWFRO1

Koricéwka do programowania
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MATCH - KOLNIERZ KATOWY

LWR50L-29-00001-A

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

LWR50F-13-04-A
MATCH - Modut robota

» Sily i momenty

Przedstawia sity statyczne i momenty.

Mr_L
>
|
Fa_L
Mr_L [Nm] 20
My_L [Nm] 40
Fa_L [N] 500
PRZYLACZA/POZOSTALE

APRTK50-52
Ptytka posredniczaca

LWR50F-00-06-A
MATCH - Modut robota

APRTK50-53
Ptytka posredniczaca

PRZYLACZA/POZOSTALE

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

DUWFRO1
Dysza przedmuchowa

APRTK50-50
Ptytka posredniczaca

SPWFRO1
Koncéwka do programowania
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APRTK50-51
Plytka posredniczaca

ALWR1-50-A
MATCH - Stanowisko odktadania

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO STANOWISKO ODKLADANIA

—a.

NJ5-E2SK-01

Indukeyjny czujnik zblizeniowy, przewdd 0,3 m — wtyk

M8
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Nr katalogowy

Pasuje do serii

Przeniesienie energii pneumatyczne
Przeniesienie energii elektryczne
Skok blokujacy [mm]

» Dane techniczne
LWR50L-29-00001-A
LWR50F-xx-06
zintegrowane
zintegrowane

1

D75
85

Doktadnosc¢ powtarzania w X, Y [mm] 0.05

Doktadnos¢ powtarzania w Z [mm] 0.05

Sita dokrecania [N] 50

Sita rozdzielajaca [N] 0

Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm] | 1.0

Temperatura robocza [°C] 5..+50

Typ ochrony wg IEC 60529 IP40

Masa [kg] 1.2

r i @ Zasilanie w energie
! @ Zintegrowany przepust powietrza
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\ ) gwint do akcesoriow
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