2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
SERIA MGP800

» VYHODY VYROBKU

»Vykonny*

> Az o 40 % vacsi vykon ako standardné vyrobky
Optimalizacia hmotnosti a sily znizuje naklady pre vasu
aplikaciu, pretoze vSetky komponenty mézu mat mensie
rozmery

> Az o 50 % dlhSie uchopovacie ¢eluste ako Standard-
né vyrobky

Maximalne sily a momenty vam zarucuju flexibilné pouzi-
tie pri maximalnej dynamike

» Bezporuchova stala prevadzka

Nasa nekompromisna kvalita ,Made in Germany*“ vam
zarucuje az 10 mil. cyklov bez udrzby

» VLASTNOSTI RADU

Konstrukéna vel'kost Verzia
MGPEXX I - S
m 2 . o
wea | Zatvaranie pruziny C ®
& . L
b4 10 mil. cyklov bez udrzby (max.) [ ] [ ]
10 Mig
+§ Senzor magnetického pola [} [}
+ s = v - -
*¢ Certifikacia Cistych priestorov ° °
P40 | IP40 [ [ ]
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» PREHLAD VYHOD

» TECHNICKE UDAJE

Robustné, lahké teleso
- hlinikova zliatina s tvrdym povlakom

éelust chapadla
- pripojenie individualnych uchopovacich ¢elusti

registracia polohy
- permanentny magnet pre priamu registraciu pohybu piesta

@ integrované poistenie uchopovacej sily
- pruZina, namontovana v priestore valca ako zasobnik energie (od
konstrukénej velkosti 803)

snimatelna strediaca objimka
- rychle a nékladovo vyhodné polohovanie uchopovacej ¢eluste

@ upevnenie a polohovanie
- alternativne na viacerych miestach pre individudlnu montaz chapadla

Privod energie
- mozny z viacerych stran

drazka registracie
- upevnenie a polohovanie senzorov magnetického pola

Konstrukéna
vel'kost

MGP801
MGP802
MGP803
MGP804
MGP806
MGP808
MGP810
MGP812

Zdvih na ¢elust Uchopovacia sila
[mm] [N]
1 6-8
2 16-19
3 35-55
4 60-90
6 100 - 140
8 170-220
10 270-350
12 320 - 400

Hmotnost Trieda IP
[kal
0,008 IP40
0,016 IP40
0,025 -0,035 IP40
0,05-0,07 IP40
0,1-0,11 IP40
0,16-0,18 P40
0,28-0,32 IP40
0,41-0,46 P40

» BLIZSIE INFORMACIE SU K DISPOZiCIl ONLINE

VSetky informacie jednym kliknutim: www.zimmer-group.com. Pomocou objednavacieho Cisla zelaného pro-
duktu ndjdite Udaje, nakresy a 3D modely k vasej konstrukenej velkosti. Rychlo, prehladne a vzdy aktualne.
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2 - CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLA
KONSTRUKCNA VELKOST MGP802

» SPECIFIKACIE PRODUKTOV

» OBSIAHNUTE V OBJEME DODAVKY

4 [kus]
ATt 5\
"L_]% Strediaci kotu¢

DST80200

» Diagram uchopovacej sily

[N] Zobr:
20,2

azuje aritmeticky stcet jednotlivych sil pésobiacich na uchopovac
Selusti v zavislosti od dizky Seluste chapadia.

tmava plocha: je potrebné ratat so zvysenym
opotrebenim - prip. znizit tlak

» ODPORUCANE PRISLUSENSTVO

l‘. )
& l » LB802ST
=& Celust L (par)

@ @ KOMPONENTY CHAPADLA

» Sily a momenty

Zobrazuije statické sily a momenty, ktoré

o mozu pdsobit okrem uchopovace; sily.

1\ My < Z*Mx
] ©MGP802N %Mr

Fa

Mr [Nm] 1
Mx [Nm] 3
My [Nm] 2
Fa [N] 90

i %” NAPAJANIE

wvM3
Skrutkovacia uhlova objimka

NAPAJANIE

= GVM3
M Skrutkovacia objimka

DEV04
Rychloodvzdusriovacie ventily
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> Technické udaje
Objednavacie ¢. MGP802N

Zdvih na ¢elust [mm] 2
Uchopovacia sila zavriet [N] 16
Uchopovacia sila otvorit [N] 19
Pruzinou zabezpecena uchopovacia sila [N]
Doba zatvarania [s] 0,01
Doba otvarania [s] 0,01
Vlastnd hmotnost namontovanej ¢eluste chapadia max. [kg] | 0,02
Max. dizka uchopovacej éelusti [mm] 30
Opakovacia presnost +/- [mm] 0,025
Prevadzkovy tlak min. [bar] 8
Prevadzkovy tlak max. [bar] 8
Menovity prevadzkovy tlak [bar] 6
Prevadzkova teplota min. [°C] +5
Prevadzkova teplota max. [°C] +80
Objem valca na cyklus [cm?] 0,3
Trieda Cistoty podla DIN EN ISO 14644-1 6
Druh krytia potem IEC 60529 IP40
Hmotnost [kg] 0,016
N o2 :;;_H7 @ Upe\{her?ie chapadla
Napajanie
@ 2x M2x3.5 11.5 @ Upevnenie uchopovacej Celuste
H . Adaptéry
E‘: @Q)Bg (39 Chapadio
B — ﬂ o & (®) Vzduchova pripojka (zatvorené)
A?\\r/ @ i Vzduchova pripojka (otvorené)
@ 2M1.6 — ‘ @ Vzduchové pripojka alternativna (zatvorené)
Vzduchova pripojka alternativna (otvorené)
<2 16 <2
3.5 3.5 1 - -
H|n l M1 { M 07
O? | | S 7 B
21 /g s 11 X :
I I v) & =
A@i - | 0 | S)I(NMQZ‘IZC*D = Aing
© | ‘ I e ‘ D2x0.E
< B ‘ ‘ ‘ Energetické napédjanie bez hadic
L N |
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2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO
SERIA MGP800 - OPIS FUNKCIE

NAPAJANIE

N

Pneumatické skrutkové spoje
K dispozicii su v priamom a zahnutom konstrukénom tvare. Volit sa mézu v zavislosti od priestorovych podmienok alebo montaz-

§

Rychloodvzdusihovaci ventil - DEV

Na rychle vypustenie stlaéeného vzduchu a predchadzanie naporovému tlaku

Inline ventily umoznuju rychlejsi ¢as cyklu a zabranuiju tvorbe kondenzatu pri chapadlach s nizkym objemom valca. Na zarucenie
funkcie musi byt ventil zabudovany ¢o najblizsie k privodu vzduchu chépadla.

nej situacie.
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Eﬂg SENZOR

T

MFS02

—

'
:

MFS01

1-bodové senzory magnetického pola - MFS

Na bezkontaktnu kontrolu polohy piestu

Tieto senzory st namontované v drazke C chapadla a detekuju magnety pripevnené na pieste chapadla. Aby sa zabezpedilo nasadenie
pri najrdznejsich priestorovych podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial ¢o lezaty MFS02, s priamym kab-
lovym vyvodom, sa v drazke C chapadla takmer Uplne strati, stojaci MFSO1 sa sice stavia vy3Sie, ma vSak kablovy vyvod, ktory je posunuty
0 90°. Tieto varianty existuju vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym pramenom drétenych laniek a s 0,3 m kdblom s konektorom.
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2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO

SERIA MGP800 - OPIS FUNKCIE

E

B emm»S

Q SENZOR

2-bodové senzory magnetického pola - MFS
S dvomi vol'ne programovatelnymi spinacimi bodmi

Prostrednictvom programovacej jednotky, ktoré je integrovand v kabli, je mozné pri tomto senzore definovat dva spinacie body. Pre tento Ucel je senzor upnuty v drdzke C, chapadlom sa nabehne
do polohy jedna a stla¢enim ,teach button” sa poloha zadefinuje. Potom sa chapadiom nabehne do druhej polohy a naprogramuje sa. Aby sa zabezpecilo nasadenie pri najroznejsich priestorovych
podmienkach, musia byt k dispozicii senzory v dvoch variantoch. Zatial Go lezaty MFS02, s priamym kéblovym vyvodom, sa v drézke C chapadla takmer Uplne strati, stojaci MFS01 sa sice stavia
vyS$Sie, ma vSak kablowy vwvod, ktory je posunuty 0 90°. K dispozicii st senzory vo vyhotoveniach s 5 m kablom s otvorenym prameriom drétenych laniek a s 0,3 m kdblom s konektorom.

PRIPOJENIA/OSTATNE

Konektor
Na predizenie a sériové pripojenie pripojovacich vedeni pre senzoriku

K dispozicii st kdble s dizkou 5 m s otvorenym prameriom drétenych laniek. Kéble je mozné samostatne skratit podla konkrétnych

potrieb alebo sa mdzu sériovo pripojit s konektormi vo velkostiach M8 a M12.
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é @ PRIPOJENIA/OSTATNE

5

Strediace puzdra

K definovanému urc¢eniu polohy uchopovacich ¢elusti

Strediace puzdra sa vkladaju do uloZeni uchopovacich celusti, aby sa definovala poloha uchopovacich ¢elusti. Strediace puzdra
sU analogické s kolikovym spojenim.
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