AUTONOMNY MOBILNY ROBOT (AMR)
MILES 3500

» VYHODY PRODUKTU

Rychlost pojazdu 1,5 m/s pri stupani max. 1 %
Akumulétor s dlihou zivotnostou s palubnym napéatim 48 V
Pouzivatelské rozhranie s pohodinou obsluhou
Kompletna integracia do celého vyrobného procesu

Planovanie haly a flotily AMR pomocou simulécie
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Kompletny servis a uvedenie do prevadzky

» HLAVNE VLASTNOSTI A TECHNICKE UDAJE

P54 Indukéné nabijanie (((@))) \l\/l:tlﬂ?aoliel\lsasi/gDﬁtisr?iso a
ﬁ Nosnost 3500 kg =.|| Pripojenie k systému ERP @ Bezpecnost zalozena na
AL + technoldgii Sick

» RIESENIA NAROCNYCH ULOH

> AMR podporuju procesy pri vnitropodnikovej preprave > AMR je mozné integrovat do existujliceho rozlozenia
obrobkov a hotovych vyrobkov az na 80 % zavodu bez velkych stavebnych Uprav

> Moznost nasadenia AMR do prevadzky 24/7, velmivysokd > AMR vyrovnavaju vykyvy v potrebéach a objednévkach

dostupnost > Casovo naroéné zasobovanie a likvidacia cyklov Kanban sa

> Materidl je v spravnom &ase na spravnom mieste, da automatizovat
optimalna podpora zamestnancov na mieste

>V hale je k dispozicii iba také pracovna zasoba, aka je
naozaj potrebna; tym sa usetri az 20 % podlahovej plochy

» PARAMETRE OBROBKOV

\%

> Nosnost az 3 500 kg Zdvih 80 mm na vyzdvihnutie nosi¢ov nakladu

\%

> Cas chodu az 8 h, ktorti mozno predizit pomocou dal$ich Nosic¢e nakladu, voziky a nadstavby na mieru

batérif

» PRIKLADY POUZITIA

> Ako AMR so zdvihacou jednotkou na prepravu >V spojeni s prispdsobenymi modulmi a nadstavbami, napr.
prispdsobenych nosi¢ov nakladu alebo vozikov na robotmi alebo dopravnikovou technolégiou
zasobniky s vaéSou plochou a vys$sim zatazenim
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» FUNKCIE A PODROBNOSTI

Zdvihacia jednotka (80 mm)

Bezpecnostny skener PL d, technoldgia Sick,
bezpecnost ¢lovek-stroj

Akumulatory, palubné napétie 48 V, ¢as chodu az
8 h, indukéné nabijanie

Diferencidlny pohon:
maximalna Uspora priestoru, polomer ota¢ania O m

Human Machine Interface a softvér: Navigédcia,

sprava flotily, rozhranie ERP

Udaje, ndkresy, ndvody na montaz a ndvod na ndvody obsluhu <€ www.zimmer-group.com 2
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» TECHNICKE UDAJE

Nosnost zdkladného vozidla [kg]
Navigacia

Dizka zakladného vozidla [mm]
Sirka zékladného vozidla [mm]
Vyska zékladného vozidla [mm]
Max. rychlost [m/s]

Triedy krytia

Hmotnost vozidla [kg]

Céas chodu [h]

Cas nabijania z 0 na 100 % [h]
Max. stupanie [%]

Typ podvozku

Polomer ota¢ania [m]

Nabijanie

Komunika¢né rozhranie

Rozmery so zasunutym zdvihom (D x S x V)
[mm]

Nosnost zdvihacej jednotky [kg]

Prepravny objekt (priklady)
Zdvih [mm]

3500

Pomocou lasera
2500

1100

400

1,5

IP54

680

8

2

1
Diferencialny pohon
0

Indukéné

VDA 5050

» Nadstavba zdvihu
Miles 3500

2500 x 1100 x 360

3500

Nosi¢e nakladu na mieru, EPAL, voziky na zasobniky
80
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» VYHODY SOFTVERU

>

Kolaborativny systém - ¢lovek a stroj pracuju bez
obmedzeni v jednom systéme

Rozhranie umoznujuce nadstavbu réznych modulov

Kompletna integracia do celého vyrobného procesu a
architektlra riadenia z jedného zdroja

Bezproblémova integracia do existujucich Struktar

» FUNKCIE SOFTVERU

vV VvV VvV yVv

Performance Level d (len vozidlo)

V sulade s VDA 5050

Navigacia pomocou snimacov LiDAR
Spolahliva navigacia

Bezpecnostny skener SICK rozpozna preruSenie
ochranného pola a vozidlo sa v¢as zastavi

Udaje, ndkresy, ndvody na montaz a ndvod na ndvody obsluhu <€ www.zimmer-group.com

Moznost pouzitia roznych systémov spravy flotily v jednom
systéme

Moznost kedykolvek preprogramovat drahy AMR

Pri zvySenych poziadavkach je mozné rychle rozSirenie
flotily o dalSie vozidla

Jednoducheé rieSenie poruch vyuzitim vzdialenej podpory

Pripojenie k systémom ERP a rozhraniam stroja
Dodatoc¢ne je mozné do systému integrovat dalSie AMR

Rozhranie pre vzdialeny pristup
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