AUTONOMICZNY ROBOT MOBILNY (AMR)
MILES 500

> ZALETY PRODUKTU

Predkos¢ jazdy 1,5 m/s przy maks. nachyleniu 5%
Trwata bateria 48 V

tatwy w obstudze interfejs uzytkownika

Kompletna integracja w catym procesie produkcyjnym

Planowanie hali i floty AMR za pomoca symulaciji

vVvyVvyVvYyywy

Kompleksowy serwis i uruchomienie

» NAJWAZNIEJSZE CECHY | DANE TECHNICZNE

IP44 (IP54 na zadanie) t adowanie indukcyjne ((ce) fgj\’:"g’;osg i;&;?gwl

©, L =1 ) @ Bezpieczenstwo na bazie
gﬁ Maks. obcigzenie 500 kg 4| Integracja z systemem ERP technologii Sick

» WYZWANIE | ROZWIAZANIE

> Roboty AMR obstuguja procesy przy nawet 80% > Roboty AMR mozna zintegrowad z istniejacym uktadem
transportach wewnatrzzaktadowych potfabrykatow i zaktadu bez wiekszych modyfikacji budowlanych.
wyrobow gotowych > AMR umozliwiaja pokrywanie zmiennego zapotrzebowania

> Bardzo wysoka dyspozycyjno$é AMR 24/7 i obtozenia

> Dostarczanie materiatéw we wiasciwe miejsce i we > Mozliwo$é automatyzacji czasochtonnej obstugi systeméw
wiasciwym czasie, optymalne wsparcie pracownikow kanban

> Na hali produkeyjnej znajduja sie wylacznie te materiaty,
ktore sg faktycznie potrzebne. Pozwala to na oszczednosc
powierzchni hali nawet o 20%

» PARAMETRY DETALI

> Nosnosé do 500 kg > Palety, pojemniki na wiéry/odpady
> Czaspracydo5h > Skrzynki transportowe

> Podno$nik o skoku 55 mm do podnoszenia nosnikéw
tadunku

» PRZYKLADY ZASTOSOWANIA

> AMR z podno$nikiem do transportu europalet, pojemnikéw
na wiory itp.
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» FUNKCJE | SZCZEGOLY

Podnosnik (55 mm)

Skaner bezpieczenstwa PL d, technologia Sick,
bezpieczenstwo cztowiek-maszyna

Akumulatory 48V, czas pracy do 5 h, tadowanie
indukcyjne

Naped réznicowy:
wymagana minimalna ilos¢ miejsca, promien
skretu O m

HMI i oprogramowanie: nawigacja, zarzadzanie
flotg, interfejs ERP
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» DANE TECHNICZNE

Nr katalogowy Miles 500

Nosnos¢ pojazdu podstawowego [kg]
Nawigacja

Diugosc¢ pojazdu podstawowego [mm]
Szerokos¢ pojazdu podstawowego [mm]
Wysokos$¢ pojazdu podstawowego [mm]
Predkos$é maks. [m/s]

Stopien ochrony

Masa pojazdu [kg]

Czas pracy [h]

Czas tadowania z 0 do 100% [h]
Pochylenie maks. [%]

Rodzaj podwozia

Promien skretu [m]

tadowanie

Interfejs komunikacyjny

Nr katalogowy
Wymiary ze schowanym podnosnikiem (dt.x
szerx wys.) [mm]

Nosnos¢ podnosnika [kg]
Transportowany obiekt (przyktady)

Skok [mm]

500

Laserowa

1205

678

293

1,5

IP44 (na zamodwienie IP54)
300

5

2

5

Naped réznicowy
0

Indukeyjne

VDA 5050

» Budowa podnosnika
Miles 500

1380 x 678 x 408

500
Zbiornik na widry, europaleta, wézek do kompletacji, KLT
55
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> ZALETY OPROGRAMOWANIA

> System kolaboracyjny — cztowiek i maszyna pracuja razem > Mozliwo$é stosowania réznych systemow zarzadzania flotg

w jednym systemie w jednym systemie
> Mozliwy interfejs do budowy réznych modutéw > Przeprogramowanie tras AMR mozliwe w dowolnym
> Kompletna integracja w catym procesie produkeyjnym, momencie

architektura sterowania od jednego producenta > Szybsza rozbudowa floty o kolejne pojazdy przy

> Bezproblemowa integracja z istniejacymi strukturami 2wigkszonym zapotrzebowaniu

> tatwe usuwanie usterek dzigki zdalnemu wsparciu

» FUNKCJE OPROGRAMOWANIA

Performance Level d (tylko pojazd) B> Integracja z systemami ERP i interfejsami maszyn

Zgodnos¢ z VDA 5050 > Mozliwo$é integracji dodatkowych AMR w dowolnym

Nawigacja za pomoca czujnikéw LiDAR momencie

Niezawodna nawigacja B> Interfejs do zdalnego dostepu

vV VvV VvV yVv

Naruszenie pola ochronnego jest wykrywane przez skanery
bezpieczenstwa SICK, ktdre powodujg zatrzymanie pojazdu
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