PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
SERIA MSF

> ZALETY PRODUKTU

»indywidualista”

» Tu decyduje klient!

Z potagczeniem kotnierzowym albo watem odbioru mocy,
z amortyzatorem albo bez: Dzieki duzej liczbie wersiji
zawsze znajdziesz to, czego potrzebujesz.

» Ptaska konstrukcja

Dzieki przeciwbieznemu napedowi dwuttokowemu jed-
nostka moze by¢ skonstruowana bardzo ptasko. Dzieki
temu zastosowanie moze zajmowac¢ mniej miejsca.

» Kat wychylenia ptynnie regulowany

Indywidualizacja i elastycznos¢ dzieki catkowicie regu-
lowanemu katowi wychylenia, ktéry dodatkowo skraca
czas zbrojenia.

» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Zigcze srubowe dtawiace
- Do regulacji predkosci
- W zakresie dostawy

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka

Mocowanie i pozycjonowanie
- Mozliwos¢ zastosowania na réznych stronach dla zapewnienia
indywidualnego montazu

@ Gniazdo do montazu narzedzia
- Dostepne w wersjach z czopami watu albo kotnierzem

Przeniesienie sity
- Prety zebate i koto zgbate

@ Do 2 zintegrowanych przepustéw powietrza
- Do bezprzewodowego przeprowadzania sprezonego powietrza
- Nie trzeba obracac pakietu przewoddéw

Wpust sprawdzajacy
- Gniazdo uktadu czujnika pola magnetycznego

zintegrowane amortyzatory z technologia rowka spiralnego
- Regulowana amortyzacja w pozycji kraricowe;j
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» CECHY SERII

Rozmiar

Wersja
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» DANE TECHNICZNE
Kat wychylenia Moment obrotowy Masa Klasa IP
Rozmiar [°] [Nm] [kgl
90/ 180 0,3-0,4 0,17-0,21 P41
90/ 180 0,6-0,7 0,26 - 0,29 P41
90/ 180 1-12 0,41-0,46 P41

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
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PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
ROZMIAR MSF34

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Moment bezwtadnosci masy

[kg cm?] Przedstawia oczekiwany czas obrotu w zaleznosci od obliczonego
momentu bezwtadnosci masy.
5

\
I | |
20 /
"_h, SMSF34S
15 AMSF345D2
o // OMSF34N
H © _ EVISF34N-D2
5 s
s 4 e
f _— — | |
v/ — |
0.3 0.6 0.9 1.2 1.5 [sec]

Wartosci zmierzone przy cisnieniu roboczym 6 baréw i
montazu poziomym.

> W ZAKRESIE DOSTAWY

2 [kawatek] ’ m\ 2 [kawatek]
Wychylny dfawiacy zawdr zwrotny \_1 Tuleja centrujgca
DRVM3X4 DST40800
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
%EF ZASILANIE W ENERGIE o [ | TECHNIKA SENSOROWA
GVM3 —_ MF$92-S-KHC-P2-PNP
m Tulsjka wkrecana E‘,AZBquk 2-punktowy prosty, kabel 0,3 m - Wtyczka
— Dsvi-8 o PRZYLACZA/POZOSTALE
"~ & Cisnieniowe zawory bezpieczerstwa
. e—— KAG500
- DSV1-8E Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
voJ Cignieniowe zawory bezpieczenstwa z szybkim odpo- M8
y wietrzeniem
— KAW500
) Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo
TECHNIKA SENSOROWA /-
ER— MFS01-S-KHC-P1-PNP $8-G-3
B Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 0,3 m - % Ztaczka wytkana konfekcjonowana prosta — wtyk
Wtyczka M8 4 M8
MFS02-S-KHC-P1-PNP $12-G-3
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m - % Ztaczka wytkana konfekcjonowana prosta — wtyk
Wtyczka M8 4 M12

Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka
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» Dane techniczne
Nr katalogowy MSF34N-FOO1 MSF34S-FO01 MSF34N-FO02 MSF34S-F002 MSF34N-D2 MSF34S-D2

Kat wychylenia [°] 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180 90/ 180
Moment obrotowy [Nm] 0.4 0.4 0.4 0.4 0.3 0.3
Amortyzacja przez Elastomerowa  PowerStop Elastomerowa  PowerStop Elastomerowa  PowerStop
Montaz narzedzia za pomocag Kotnierza Kotnierza Czopow watu Czopow watu Kotnierza Kotnierza
Doktadnos¢ powtarzania +/- [°] 0.07 0.01 0.07 0.01 0.07 0.01
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba] 2 2
Obciazenie tozyska osiowe [N] 215 215 215 215 215 215
Obcigzenie tozyska promieniowe [Nm] 5.5 5.5 5.5 55 55 55
Cisnienie robocze min. [bar] 3 3 3 3 3 3
Cisnienie robocze maks. [bar] 8 8 8 8 8 8
Nominalne cisnienie robocze [bar] 6 6 6 6 6 6
Temperatura robocza min. [°C] 5) 5 5 5 5 5
Temperatura robocza maks. [°C] +80 +80 +80 +80 +80 +80
Pojemnos¢ cylindra na cykl 90° [cm?3] 3 3 3 3 3 3
Pojemnosc¢ cylindra na cykl 180° [cm?] 6 6 6 6 6 6
Typ ochrony wg IEC 60529 P41 P41 P41 P41 P41 P41
Masa [kg] 0.19 0.2 0.18 0.19 0.22 0.23
36:0.02

@ Mocowanie jednostki obrotowej
L @ Zasilanie w energie

! @ Zintegrowany przepust powietrza
@4' = @ Amortyzator
Mocowanie od strony narzedzia
@ Zderzak staty od wewnatrz

@ Kierunek obrotu
228 @ Wpust sprawdzajacy czujnika pola
~ xo87(1) magnetycznego
: ! X @ Przylgcze powietrza 90°-180°

Przytacze powietrza 0°
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