INDUKCYJNY LACZNIK ZBLIZENIOWY
CZUJNIKOWA TULEJA OPOROWA | PSH

Informacje ogdlne

Dopuszczenie

Norma podstawowa

Typ ochrony wg IEC 60529

Wyswietlacz funkcji

Zabezpieczenie przez zamiang biegundw
Wskazanie napiecia roboczego
Wytrzymatosé na zwarcie

Dane elektryczne

Rodzaj przytaczenia

Zmierzone napiecie robocze [V DC]
Zmierzone napiecie izolacyjne [V DC]
Zmierzony prad roboczy [mA]

Zmierzony prad zwarciowy [A]

Napiecie robocze min. [V DC]

Napiecie robocze maks. [V DC]
Wykonanie elektryczne

Najmniejszy prad roboczy [mA]
Pojemnos¢ obciazeniowa maks. [UF]

Prad biegu jatowego, amortyzowany maks. [mA]
Prad biegu jalowego, nieamortyzowany maks. [mA]
Tetnienie resztkowe maks. [%]

Wyijscie taczenia

Czestotliwos¢ wiaczania [Hz]

Funkcja przetgcznika

Spadek napiecia [V]

Dane mechaniczne

Liczba przewoddéw x przekrdj przewodu [mm?]
Zmierzony odstep wiaczania Sn [mm]
Sposdb montazu

Materiat obudowy

Zabezpieczony odstep witaczania Sa [mm]
@ przewodu D [mm]

Dtugosc¢ przewodu [m]

Rzeczywisty odstep taczenia Sr [mm]
Gtebokosé [mm]

Temperatura otoczenia [°C]

Materiat powierzchni aktywnej

Materiat ptaszcza przewodu
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CE / UKCA / cULus / WEEE
|IEC 60947-5-2

IP67

Tak

Tak

Nie

Tak

Przewod

24

1S

150

100

10

30

DC, napiecie state
1

0.2

3

9

10

PNP

3000

Styk normalnie zamknigty (NC)
25

3x0.073

2.00

Na réwno z powierzchnig
Stal nierdzewna
1.60

2.1

2

2

10

-25..+70
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
WYPOSAZENIE

TULEJA OPOROWA | PAH

Dostepne do M4-M36

W celu optymalnej regulacji skoku amortyzatora zaleca sie zastosowanie tulei oporowe;.
Zderzak krancowy i skok amortyzatora mozna przy tym nastawi¢ indywidualnie, nakrecajac
tuleje na gwint zewnetrzny amortyzatora i blokujac ja dodatkowg nakretka kontrujaca.
Zaleca sie, aby najpierw ustawi¢ optymalne obciazenie amortyzatora poprzez zmniejsze-
nie skoku amortyzatora. Nastepnie mozna regulowac zderzak krancowy poprzez zmiane
potozenia amortyzatora w konstrukcji przytaczy.

Tuleja oporowa dziata zaréwno z gtowicg stalowg i gtowicg z tworzywa sztucznego, jak

i bez nich, ale nie w potaczeniu z ostong harmonijkowa. Tuleja oporowa oraz wchodzaca

w zakres dostawy dodatkowa nakretka kontrujaca sa wykonane ze stali nierdzewne;j.

CZUJNIKOWA TULEJA OPOROWA | PSH

w

T

= v
.

Dostepnos$é¢ dla rozmiaré6w M8-M33 (z wyjatkiem M16, M22 i M27)

Oproécz wiasciwosci tulei oporowej czujnikowa tuleja oporowa oferuje bardzo kompaktowo
zintegrowany czujnik indukcyjny do wykrywania pozycji krancowej ustawionego skoku
amortyzatora. Zastosowanie czujnikowej tulei oporowej wymaga zastosowania amorty-
zatora przemystowego z gtowicg stalowa lub gtowica z tworzywa sztucznego (bez ostony
harmonijkowej).

Czujnik indukeyjny, PNP (NC), przewod PUR o dtugosci 2 m, klasa ochrony wedtug IP67.
Wiecej informacji mozna znalez¢ na osobnej karcie charakterystyki.

ADAPTER OBCIAZEN NIEOSIOWYCH | PBV

Dostepnosé dla rozmiarow M8-M36 dla skoku normalnego i dtugiego

Jezeli amortyzator przemystowy jest uderzany pod katem przekraczajacym dopuszczal-
ny btad prostoliniowosci wynoszacy 2°, konieczne jest zastosowanie adaptera obcigzen
nieosiowych. Pozwala to zwiekszy¢ dopuszczalny kat uderzenia do 30°, co jest szczegdlnie
korzystne w przypadku zastosowan obrotowych.

Adapter obcigzen nieosiowych moze by¢ stosowany tylko w potaczeniu z amortyzatorem
przemystowym bez gtowicy. Alternatywnie amortyzator moze byc¢ przykrecony za pomocg
zewnetrznego gwintu adaptera obciazen nieosiowych.

Sktadajacy sie z ttoczyska i obudowy ze stali nierdzewnej adapter obcigzen nieosiowych
jest dostepny z dwoma wersjami zabezpieczenia.

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia

w czystym srodowisku

Zabezpieczenie: zgarniacz

zabezpieczenie przed wilgocia i olejem

Zabezpieczenie: podktadka filcowa

zabezpieczenie przed pytem i widrami
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KOLNIERZ ZACISKOWY PRZYKRECANY ORTOGONALNIE | PKS

Dostepnosé dla rozmiaré6w M8-M36
Kotnierz zaciskowy wykonany ze stali niklowanej utatwia zamocowanie amortyzatora na
> konstrukcji. Amortyzator w stanie wkreconym nalezy zacisna¢ za pomocg srub w kotnie-

M—\ ' rzu zaciskowym ortogonalnie wzgledem amortyzatora i zamocowac na konstrukcji, co nie
|

wymaga uzycia nakretki kontrujace;j.

KOLNIERZ ZACISKOWY PRZYKRECANY ROWNOLEGLE | PKP

Dostepnosé dla rozmiaré6w M8-M36

Kotnierz zaciskowy wykonany ze stali niklowanej utatwia zamocowanie amortyzatora na
konstrukcji. Amortyzator w stanie wkreconym nalezy zacisng¢ za pomocg srub w kotnierzu
zaciskowym w kierunku wkrecania amortyzatora i zamocowac na konstrukcji, co nie wyma-
ga uzycia nakretki kontrujace;j.

NAKRETKA KONTRUJACA | PVYM

Dostepnosé dla rozmiaré6w M4-M36

Z kazdym amortyzatorem przemystowym dostarczana jest nakretka ze stali nierdzewne;.
W przypadku montazu w otworze bez gwintu mozna zamdéwi¢ dodatkowag nakretke do
mocowania po obu stronach.

USZCZELNIENIE KOMORY CISNIENIOWEJ | PDD

Dostepne do M4-M36

Jezeli amortyzator przemystowy ma by¢ stosowany w komorze cisnieniowej, np. w sitow-

niku pneumatycznym lub jednostce obrotowej, wymagane jest zastosowanie uszczelki

komory cisnieniowej do uszczelnienia zewnetrznego konturu amortyzatora. Aby zapewni¢

\ ‘ optymalne uszczelnienie, uszczelka musi przylegac cata powierzchnia po obu stronach.
Sama uszczelka jest wykonana z kauczuku NBR, ktéry w celu stabilizacji jest naktadany na

stal ocynkowang zabezpieczong przed korozja.
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP

GWINT M10X1.0

>

PowerStop

Ekonomiczny Wydajny Regulowany
» Materiat Stal szlachetna » Olej organiczny (biodegradowalny) HEES
» Dopuszczalny zakres temperatury -10 ... +70[°C] - Z certyfikatem H1 Tak
> Kat uderzenia maks. 2] - Brak substancji LABS Tak
. L Zgodnos¢ z dyrek-  Zgodnosé z dyrekty-
» Sita na ograniczniku statym maks. 2 [kN] tywa RoHS wa REACH Tak
» Moment dokrecania nakretki kontrujacej » Cisnienie bezwzgledne maks.
- Standard Energy 4 [Nm] - Standard Energy 1 [bar]
- High Energy 4 [Nm] - High Energy 10 [bar]
- Adjustable Energy 4 [Nm] - Adjustable Energy 10 [bar]
>
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Bez zabezpieczenia
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w czystym srodowisku

bez gtowica krotkie tloczysko bez gtowica diugie

ttoczysko
N [-A| N

Podktadka filcowa

na kurz, wiory, ...

Zgarniacz (NBR)

=1

przed ciecza, olejem, ...

Ostona harmonijkowa (TPE)
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AMORTYZATORY PRZEMYSLOWE POWERSTOP
GWINT M10X1.0

>

Po!

® @ @ aF

©

©E0E

)

48

12

PSH10X10-B

PBV10X10ND-A

PBV10X10NF-A

PBV10X10NA-A

PKS10X10-A
PKP10X10-A
PVM10X10-A

PDD10X10-A

Nr katalogowy Wyposazenie

PAH10X10-A

Tuleja oporowa

Tuleja czujnika stopu

Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Bez zabezpieczenia
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Podktadka filcowa (filc)
Adapter obcigzen nieosiowych — skok
normalny

Zabezpieczenie: Zgarniacz (NBR)

Kotnierz zaciskowy przykrecany ortogonalnie
Kotnierz zaciskowy przykrecany réwnolegle

Nakretka kontrujaca ze stali szlachetnej

Uszczelnienie komory cisnieniowej
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Uwagi

W komplecie 1x PYM10X10-A. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong
harmonijkowa.

W komplecie 1x PVM10x10-A. Odczyt mozliwy wytacznie przez amortyzator przemystowy z gtowica stalo-
wa lub plastikowa. Nie dotyczy amortyzatoréw przemystowych z ostong harmonijkowa. Czujnik indukeyj-
ny, PNP (NC), kabel PUR 2 m, stopier ochrony IP67. Wiecej informacji patrz osobna karta katalogowa.
Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazer nieosiowych.

Kat uderzenia maks. 30°. Moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z amortyzatorem prze-
mystowym bez zabezpieczenia i bez gtowicy z krotkim ttoczyskiem. Nakretka kontrujaca
PVM14X10-A pasujaca do gwintu zewnetrznego adaptera obciazen nieosiowych.

Moment dokrecania srub maks. 3 Nm.

Moment dokrecania $rub maks. 1 Nm.

Dostarczane wraz z amortyzatorem przemystowym.

Zalecane zamocowanie z PYM10X10-A. Uszczelka musi przylegac cata powierzchnig po
obu stronach.
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NAZEWNICTWO

Budowa

ﬂ Amortyzatory przemystowe PowerStop

m Mini Energy
a Standard Energy
E High Energy

E Adjustable Energy

Gwint
m Srednica znamionowa gwintu
Skok gwintu (wspoétczynnik 10)
Warianty skoku
N Skok normalny
L Skok dtugi
Stopien twardosci
H Hard (0,1-1,2 m/s; Adjustable Energy: 0,1-5 m/s)
M Medium (0,8-2,2 m/s)
S Soft(1,8-3,56 m/s)
W Supersoft (3-5 m/s)
Zabezpieczenie
D Bez zabezpieczenia
= Podktadka filcowa
A Zgarniacz (NBR)
B Ostona harmonijkowa (TPE)
Gtowica
D bez gtowica krétkie ttoczysko
E  bez gtowica dtugie ttoczysko
S Z gtowicy stalowg

K Z gtowica z tworzywa sztucznego

n Wersje od A do Z

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi
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