PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
SERIA SF-C

> ZALETY PRODUKTU

,Lider”

» Do 100% wieksza wydajnosc¢ niz standardowo
Dzieki znakomitemu amortyzowaniu w pozycji krancowe;j
mozna obrdci¢ wiecej masy w najkrotszym mozliwym
czasie, co zwieksza wydajnos¢ maszyny.

» Duzy otwor srodkowy

Redukcja niekorzystnych konturdw instalacji dzieki
przeprowadzeniu przewodow zasilajgcych bezposrednio
przez srodek kotnierza obrotowego.

» Ponad 100% wieksze promieniowe obcigzenie tozy-
ska niz standardowo

tozyska duzych rozmiaréw sg synonimem wytrzymatosci
i dtugiej zywotnosci i gwarantujg maksymalne bezpie-
czenstwo procesu.

» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Podwadjnie tozyskowany kulkowo wat drazony
- Do przeprowadzenia przewoddw zasilajacych
- Duze pochtanianie sit i momentu

Do 8 zintegrowanych przepustow powietrza
- Do bezprzewodowego przeprowadzania sprezonego powietrza
- Nie trzeba obracac¢ pakietu przewoddéw

Mozliwosé ustawienia pozycji krancowej
- Mozliwos¢ ustawienia pozycji krancowej +/- 3°

@ Duzy, precyzyjny kotnierz montazowy
- tatwe dotaczenie narzedzia

zintegrowane amortyzatory z technologia rowka spiralnego
- Regulowana amortyzacja w pozycji kraricowe;j
- Zapobiega sie rozgrzewaniu poprzez montaz w przestrzeni cisnienia
pneumatycznego.

@ Zigcze srubowe dtawiace
- Do regulacji predkosci (zawarte w zakresie dostawy)

Przeniesienie sity
- Prety zebate i koto zebate

Naped
- Dwa sitowniki pneumatyczne o podwdjnym dziataniu
- Duzy moment obrotowy
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» CECHY SERII
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Kat wychylenia Moment obrotowy Masa Klasa IP
[°] [Nm] [kg]
0-180 1,5-24 0,6-1,14 P64
0-180 45-7,3 1,6-2,6 P64
0-180 13-20 3,7-58 P64
0-180 32-38 8,8-12,9 P64
0-180 54 -62 15-21,8 P64
0-180 120- 130 27,5-411 P64

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.

Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
SERIA SF-C

» JAK PRAWIDLOWO ZL0OZYC ZAMOWIENIE

Nr katalogowy SF D D
Ptaski mechanizm obrotowy
Rozmiar 50
Rozmiar 74
Rozmiar 100
Rozmiar 125
Rozmiar 155
Rozmiar 195
Kat wychylenia ptynnie regulowany 0°-180° N
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 4-krotny D4
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 6-krotny D6
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 8-krotny D8
Kat wychylenia 90° -90N
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 4-krotny -90D4
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 6-krotny -90D6
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 8-krotny -90D8
Kat wychylenia 180° -180N
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 4-krotny -180D4
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 6-krotny -180D6
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 8-krotny -180D8
Wersja: ML (rozmiary SF50 / SF74 / SF100)
> W pozycjach -90° i +90° mechaniczny i amortyzowany zderzak staty
P Pozycja 0° w odréznieniu od wersji M nie jest zablokowana.
> W tych jednostkach napedzane ttoki przejezdzajg do dziatajacych dominujgco ttokdw zderzania i sa prze-

mieszczane do pozycji krancowej w sposoéb amortyzowany, jak przy zablokowanej pozycji sSrodkowe;.
P uproszczone wysterowanie do ruchow obrotowych w poziomie
Kat wychylenia -90° - 0° - +90° ML
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 4-krotny MLD4
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 6-krotny MLD6
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 8-krotny MLDS8
Wersja: M (rozmiary SF125 / SF155 / SF195)
> Wszystkie trzy pozycje mechaniczny i amortyzowany zderzak staty
P Pozycja srodkowa 0° za pomocg dwdch ttokdw stoperowych ze zintegrowanymi amortyzatorami
P Za pomoca bolcow zatrzaskowych, wsuwanych przez ttok ustalajacy do wpustu kolistego ttoka

stopera, tworzony jest mechaniczny zderzak staty
Kat wychylenia -90° - 0° - +90° M
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 4-krotny MD4
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 6-krotny MD6
Zintegrowany przepust powietrza bez weza, 8-krotny MD8
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» WERSJA: ML (ROZMIARY SF50 / SF74 / SF100)

» WERSJA: M (ROZMIARY SF125 / SF155 / SF195)
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PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
ROZMIAR SF195MD8-C

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Moment bezwtadnosci masy

[kg m?] Przedstawia oczekiwany czas obrotu w zaleznosci od obliczonego
125 momentu bezwtadnosci masy.
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Wartosci zmierzone przy cisnieniu roboczym 6 bardw i
montazu poziomym.

> W ZAKRESIE DOSTAWY

2 [kawatek] 8 [kawatek]
Wychylny dtawiacy zawdr zwrotny O O-ring
y DRV1-4X8

COR0050100
’ ’ 1 [kawatek] . = m 1 [kawatek] o
“ izs;%v;:; montazu dodatkowego ﬂ s (L)JszBsggwstrukqa uruchomienia
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE TECHNIKA SENSOROWA

- DSV1-8 MFS02-S-KHC-P1-PNP
. @ Cisnieniowe zawory bezpieczeristwa “.-__— Caujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m -
) Wtyczka M8
- DSV1-8E
we. P Cidnieniowe zawory bezpieczenstwa z szybkim odpo- PRZYLACZA/POZOSTAI’.E
ad wietrzeniem
. e—— KAG500
A Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
TECHNIKA SENSOROWA VR
i o
$8-G-3
—— MFS02-K-KHC-P1-PNP .
— Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 5 m m Ztaczka wytkana konfekcjonowana prosta — wtyk
' g M8

» ZALECANE WYPOSAZENIE ZESTAWU DO MONTAZU DODATKOWEGO

@ NJS-E2 — KAW500

T Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewdd 5 m /’ Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo M8
& NJ12-E2

T e Indukeyjny czujnik zblizeniowy — przewéd 5 m
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

SF195MD8-C
Kat wychylenia [°] -90/0/+90
Moment obrotowy [Nm] 120
Kat wychylenia regulowany +/- [°] 3
@ otworu przelotowego [mm] 40
Obciagzenie tozyska osiowe [N] 7000
Obciazenie tozyska promieniowe [Nm] 1253
Doktadnos¢ powtarzania +/-[°] 0.01
Cisnienie robocze min. [bar] 3
Cisnienie robocze maks. [bar] 8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza min. [°C] 5
Temperatura robocza maks. [°C] +80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 2035
Typ ochrony wg IEC 60529 P64
Masa [kg] 42
@ Mocowanie jednostki obrotowej
@ Zasilanie w energie
@ Zintegrowany przepust powietrza
232 () Sruba regulacyjna
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Krzywki przetaczajace
Whpust sprawdzajacy czujnika pola magnetycznego
Adapter
Jednostka wychylna
@ Obrdcic¢ przytacze powietrza o +90°
Obrdcic¢ przytacze powietrza o -90°
Przytacze powietrza obrdcié na +90° (zamiennie)
Przytacze powietrza obrdci¢ na -90° (zamiennie)
® Przytacze powietrza — pozycja srodkowa
@@@@ Przytacze powietrza — pozycja srodkowa (zamiennie)

21
@13
G1/4

O-Ring
o13x1.€

Doprowadzenie energii bez weza migkkiego (od strony maszyny)
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PLASKIE MECHANIZMY OBROTOWE
SERIA SF-C — OPIS DZIALANIA

Cisnieniowy zawoér bezpieczenstwa — DSV

Zapewnia utrzymanie sily i pozycji przy spadku cisnienia systemowego

Zintegrowany, ze zwalniang blokada, podwadjny zawodr zwrotny umozliwia utrzymanie cisnienia systemowego mechanizmu obroto-
wego w przypadku wytgczenia awaryjnego. Aby zapewnic dziatanie, zawdr nalezy zamontowac¢ mozliwie blisko przytacza powie-
trza mechanizmu obrotowego. W przypadku wariantu E sg zamontowane dwa przyciski umozliwiajgce odpowietrzenie mechani-
zmu obrotowego w sposob kontrolowany.

E i Q TECHNIKA SENSOROWA

T

MFS02

i \IH

Jednopunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Do bezdotykowej kontroli pozycji ttoka

Czujniki te s3 montowane we wpuscie ceowym mechanizmu obrotowego | wykrywajg magnesy umieszczone na ttoku mechanizmu obrotowego. Aby umozliwic stosowa-
nie w najrézniejszych warunkach przestrzennych, czujniki opracowano w dwdch wariantach. Czujnik MFS02 w wersji poziomej z prostym odgatezieniem przewodu prawie
catkowicie wehodzi we wpust ceowy mechanizmu obrotowego, natomiast czujnik MFSO1 w wersji pionowej jest nieco wyzszy i wyposazony w odgatezienie przewodu
przesuniete 0 90°. Oba modele sg dostepne w wersjach z przewodem o diugosci 5 m ze swobodnym koricem przewodu i przewodem o diugosci 0,3 m z wtykiem.
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PRZYLACZA/POZOSTALE

Zestaw do montazu dodatkowego

Zestaw do montazu dodatkowego jest montowany na jednostce wychylnej przy uzyciu znajdujgcych sie w zakresie dostawy ele-
mentow mocujacych i stuzy jako zewnetrzny zderzak. Przez zewnetrzny zderzak odbywa sie odprowadzanie sity przez obudowe,
Co zapobiega przecigzeniu preta zebatego i kota zebatego. Zestaw do montazu dodatkowego umozliwia kontrole pozycji kranco-

wych za pomoca indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych.

Ztacza wtykane

Do przedtuzania i konfekcjonowania przewodow przytaczeniowych czujnikow

Sa dostepne z przewodami o dtugosci 5 m zakoriczonymi swobodnym koricem przewodu. Przewody mozna pojedynczo skrocic¢

w zaleznosci od potrzeb lub zakoriczy¢ wtykami o rozmiarze M8 i M12.
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