CAMBIADOR DE PALETAS
SERIE SPP

> VENTAJAS DE PRODUCTO

» Fuerza de alimentacion y sujecion maxima

» Diseio estrecho para una utilizacion maxima del
espacio de la maquina

» Deteccion del estado de fijacion y de la presencia de
paletas

» Manipulacion segura mediante la funcion de limpie-
za y el acumulador de fuerza por muelle

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

+§ Detector magnético [}
g\% Protegido contra corrosion [}
W Bulones .compatibles con el sistema de °
"' | referencia
M‘) Brazo de torsion ®
E Conexion PLUS [
E Neumatico °
i Agarre positivo ()
: Altura constructiva baja [}
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> SUS VENTAJAS EN DETALLE

Cambiador de paletas
- Para el montaje en el lado robot

Acoplamiento de paletas
- Para montaje en el lado de la paleta/pieza de trabajo

Muelle

- acumulador de energia en caso de caida de presion

@ Apoyo del par/antigiro
- Instantanea alta

Enclavamiento
- Bloqueo positivo mediante segmentos de sujecion
@ Bulén de sujecion
- Transmisién de potencia entre el acoplamiento de palés y el
cambiador de palés

Accionamiento
- Gilindro neumatico de doble efecto

Deteccion de la posicion del émbolo
- Mediante sensores de campo magnético, a ambos lados

» DATOS TECNICOS

Fuerza de traccion Fuerza de traccion con conexion PLUS Presion de servicio
Tamano
constructivo [kN] [kN] [bar]
10.0 22.0 45..7

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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CAMBIADOR DE PALETAS
TAMANO CONSTRUCTIVO SPP138

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Posicion de montaje variable » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y momentos estaticos que pueden
actuar sobre el cambiador de paletas enclavado.
Muestra el peso méximo de manejo en funcion de la aceleracion y la
kal distancia del centro de gravedad desde el centro de la superficie
9 atornillada. No sustituye al disefio técnico. Mr
350 <
300 3 < ﬂ My
250 « b
200 | IFa
150 —o— 2,5m/s?
100 i Aluminio  Acero
—o— 10 m/s?
50 Mr [Nm] 1250 2000
0 My [Nm] 650 650
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 [mm]
Fa [N] 10000 10000
Fa PLUS [N] 22000 22000
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
’j:[n . —
L/EF ABASTECIMIENTO DE ENERGIA SENAL
T =
P _.@ GVMS5 COR— MFSO1-S-KHC-/I?1-PNP
= 2 Racor recto B Detector magnético angular, cable de 0,3 m -
F conector M8

ﬁ WvM5 % @ CONEXIONES/OTROS

Racores angulares

) 5 ; - SPP138KS-B
= @35 Acoplamiento de paletas de acero
L1
e
- | NJ5-E2SK @ Pade 2 SPP138KA-B
e T— Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8 &. ‘f Acoplamiento de paletas de aluminio
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Accionamiento

Fuerza de traccion [kN]

Fuerza de traccion con conexion PLUS [kN]
Presién de servicio [bar]

Antigiro

Funcioén de soplado

Deteccion de la posicion del émbolo
Precision de repeticion [mm]

Temperatura de servicio [°C]

> Datos técnicos
SPP138-B
neumaticos
10.0

22.0
45..7

Si

Si

Eléctrica
0.020
-10...+70

Material Acero inoxidable endurecido/aluminio
Homologaciones LABS / REACH / RoHS
Peso [kg] 2.4
@ Apertura
@ Conexion PLUS
@ Soplado/limpieza
@ Consulta: Cambiador de paletas abierto
@ Consulta: Cambiador de paletas cerrado
@ Consulta: Perno de sujecion presente
@ Soporte de par / dispositivo antigiro
Tornillo de fijacion cambiador de paletas
@ Conexion de manguera
159 Alternativa: conexion directa sin tubos
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