JEDNOSTKI WYCHYLNE KATOWE
SERIA SW

> ZALETY PRODUKTU

,Lider”

» Do 100% wieksza wydajnosc¢ niz standardowo
Dzieki znakomitemu amortyzowaniu w pozycji krancowe;j
mozna obrdci¢ wiecej masy w najkrotszym mozliwym
czasie, co zwieksza wydajnos¢ maszyny.

» Wraz z dwoma kotnierzami katowymi

Redukcja naktaddéw konstrukeyjnych i produkcyjnych za
pomoca dostosowanej do zatadunku maszyny katowej
jednostki obrotowej

» Ponad 100% wieksze promieniowe obcigzenie tozy-
ska niz standardowo

tozyska duzych rozmiaréw sg synonimem wytrzymatosci
i dtugiej zywotnosci i gwarantujg maksymalne bezpie-
czenstwo procesu.

» CECHY SERII
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Ztacze srubowe dtawiagce
- Do regulacji predkosci (zawarte w zakresie dostawy)

Wpust sprawdzajacy
- Mocowanie i pozycjonowanie czujnikéw pola magnetycznego

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka

@ Przeniesienie sity
- Prety zebate i koto zebate

Podwadjnie tozyskowany kulkowo wat drazony
- Do przeprowadzenia przewoddw zasilajacych
- Duze pochtanianie sit i momentu

@ Do 8 zintegrowanych przepustéw powietrza
- Do bezprzewodowego przeprowadzania sprezonego powietrza
- Nie trzeba obracac pakietu przewoddw

Element zaciskowy
- Gniazdo indukcyjnego czujnika zblizeniowego

Zintegrowane i opatentowane amortyzatory
- Regulowana amortyzacja w pozycji krancowe;j
- Zapobiega sie rozgrzewaniu poprzez montaz w przestrzeni ci$nienia

pneumatycznego.
» DANE TECHNICZNE
Kat wychylenia Moment obrotowy Masa Klasa IP
Rozmiar [°1 [Nm] [kgl
180 1.5 1.3 P64
180 615 3 P64
180 15 6.8 P64
180 34 17 P64
180 58 27 P64
180 120 50 P64

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com



JEDNOSTKI WYCHYLNE KATOWE

ROZMIAR SW195

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

> W ZAKRESIE DOSTAWY
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE @ D Q TECHNIKA SENSOROWA
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PRZYLACZA/POZOSTALE
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Nr katalogowy

» Dane techniczne

SW195D8-C
Kat wychylenia [°] 180
Moment obrotowy [Nm] 120
Czas obrotu [s]* 1.1
@ otworu przelotowego [mm] 40
Przeniesienie energii pneumatyczne [Liczba)] | 8
Obciazenie tozyska osiowe [N] 7000
Obciazenie tozyska promieniowe [Nm] 1250
Doktadnos¢ powtarzania +/- [°] 0.01
Cisnienie robocze min. [bar] 3
Cisnienie robocze maks. [bar] 8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza min. [°C] 5
Temperatura robocza maks. [°C] +80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 1520
Typ ochrony wg IEC 60529 P64
Masa [kg] 50
*Bez zamontowanego obcigzenia
i Mocowanie jednostki obrotowej
XM 2x g12H7x20 %;asilanie w énergie :
integrowany przepust powietrza
<25 P M12320 ® Srubg regulayq?jna P
2 B @ Amortyzator
= IS . (® Mocowanie od strony narzedzia
2 g 2 O‘ﬁf* o @ Krzywki przetaczajace 180°
8 % “ (18 Zderzak staly 180°
i S ° E@\ ° @ Wopust sprawdzajacy czujnika pola
magnetycznego
1o x5 @ Adjpte:/ ’
Jednostka wychylna

|—8xG1/8"

2x @12H7x21 @
Q.
—4xM12x21

100

A

0

170
+0.02 @12H7

195

@ 2x G1/4"
@ 8x G1/8"

T
|
j
\
I
®
® °4 %0
? 5% ®; o
.
4xz5@
2><IZ'12H7><20
4><M12x20

@ Przytacze powietrza 180°

Przytacze powietrza 0°

@ Przytacze powietrza zamienne (180°)
Przytacze powietrza zamienne (0°)
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Doprowadzenie energii bez weza
miegkkiego (od strony maszyny)




ZESPOLY OBROTOWE KATOWE
SERIA SW — OPIS DZIALANIA

2
=i

sk ZASILANIE W ENERGIE
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Cisnieniowy zawoér bezpieczenstwa — DSV

Zapewnia utrzymanie sily i pozycji przy spadku cisnienia systemowego

Zintegrowany, ze zwalniang blokada, podwadjny zawodr zwrotny umozliwia utrzymanie cisnienia systemowego mechanizmu obroto-
wego w przypadku wytgczenia awaryjnego. Aby zapewnic dziatanie, zawdr nalezy zamontowac¢ mozliwie blisko przytacza powie-
trza mechanizmu obrotowego. W przypadku wariantu E sg zamontowane dwa przyciski umozliwiajgce odpowietrzenie mechani-
zmu obrotowego w sposob kontrolowany.

E i Q TECHNIKA SENSOROWA

i

Czujniki indukcyjne — NJ

Czujnik jest wsuwany w element zaciskowy az do oporu i mocowany. Nastepnie odbywa sie uzgodnienie zagdanej pozycji przez
ustawienie elementu przetgczajacego. Czujniki sg dostepne w wersjach z przewodem o dtugosci 5 m ze swobodnym koricem
przewodu, z przewodem o dtugosci 0,3 m z wtykiem, jak rowniez z bezposrednim odejsciem wtyku.



TECHNIKA SENSOROWA

Jednopunktowe czujniki pola magnetycznego — MFS

Do bezdotykowej kontroli pozycji ttoka

Czujniki te s3 montowane we wpuscie ceowym mechanizmu obrotowego i wykrywaja magnesy umieszczone na ttoku mechanizmu obrotowego. Aby umozliwic stosowa-
nie w najrézniejszych warunkach przestrzennych, czujniki opracowano w dwach wariantach. Czujnik MFS02 w wersji poziomej z prostym odgatezieniem przewodu prawie
catkowicie wehodzi we wpust ceowy mechanizmu obrotowego, natomiast czujnik MFS01 w wersji pionowej jest nieco wyzszy i wyposazony w odgatezienie przewodu
przesuniete 0 90°. Oba modele sg dostepne w wersjach z przewodem o diugosci 5 m ze swobodnym koricem przewodu i przewodem o diugosci 0,3 m z wtykiem.

PRZYLACZA/POZOSTALE

Zestaw do montazu dodatkowego
Zestaw do montazu dodatkowego jest montowany do chwytaka za pomocg elementdw mocujacych nalezgcych do zakresu do-
stawy. Zestaw do montazu dodatkowego umozliwia kontrole pozycji chwytaka za pomocg indukeyjnych czujnikdw zblizeniowych.



ZESPOLY OBROTOWE KATOWE
SERIA SW — OPIS DZIALANIA

PRZYLACZA/POZOSTALE
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Ztacza wtykane
Do przedtuzania i konfekcjonowania przewodow przytaczeniowych czujnikow
Sa dostepne z przewodami o dtugosci 5 m zakonczonymi swobodnym koricem przewodu. Przewody mozna pojedynczo skrocic

w zaleznosci od potrzeb lub zakoriczy¢ wtykami o rozmiarze M8 i M12.



