WINKELSCHWENKEINHEITEN
SERIE SWM1000

» PRODUKTVORTEILE

,Die Schlanke*

» Optimierte Bauform

Angepasst an eine Portalachse, kdnnen Sie die Einheit
platzsparend in lhrer Maschinenbeladung integrieren

» GroBer Aufnahmeflansch

Die groBe Anschraubflache vereinfacht Ihre Konstruktion
und ermdglicht ein sicheres Anbringen der Folgewerk-
zeuge

» Storungsfreier Dauereinsatz

Unsere kompromisslose Qualitdt ,Made in Germany*
garantiert Ihnen bis zu 10 Mio. Zyklen ohne Wartung

» SERIENMERKMALE
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> NUTZEN IM DETAIL

» TECHNISCHE DATEN

Befestigung und Positionierung

Antrieb

- doppeltwirkender Pneumatikzylinder

Drosselverschraubung
- zur Geschwindigkeitsregulierung
- im Lieferumfang enthalten

@ Einstellbare Endposition
- +/- 3° einstellbare Endlage

Aufnahmeflansch
- zur Anbindung der kundenspezifischen Applikationen

@ Kraftiibertragung 90° Schwenken
- Kniehebelprinzip

patentierte, hydraulische StoBdampfer
- einstellbare Endlagendampfung
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» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewtinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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WINKELSCHWENKEINHEITEN
BAUGROSSE SWM1045

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

» Drehmomentdiagramm > Kréafte und Momente
Zeigt das Drehmoment beim Heben in Abhéngigkeit zum Schwenkwinkel. Zeigt die statische Lagerbelastung.
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» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

- 2 [Stiick] P 2 [Stuick]
2 Schwenk-Drosselriickschlagventil ‘\l_1 Zentrierhilse
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» ZUBEHOREMPFEHLUNG

ENERGIEVERSORGUNG é @ ANSCHLUSSE / SONSTIGES
‘1""-; DSV1-8 “ ANS0047
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KAG500
Steckverbinder Gerade Kabel 5 m - Buchse M8
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L E— Magnetfeldsensor winklig, Kabel 5 m P— KAW500
/’ Steckverbinder Winkel Kabel 5 m - Buchse M8
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MFS02-K-KHC-P1-PNP

Magnetfeldsensor gerade, Kabel 5 m
L — MFS02-S-KHC-P1-PNP
[=—— Magnetfeldsensor gerade, Kabel 0,3 m - Stecker M8




Bestell-Nr.

Schwenkwinkel [°]
Schwenkwinkel einstellbar +/-[°]
Drehmoment 0° [Nm]
Drehmoment 45° [Nm]
Drehmoment 90° [Nm]
Wiederholgenauigkeit +/- [°]
Schwenkzeit ohne Anbaulast [s]
Betriebsdruck min. [bar]
Betriebsdruck max. [bar]
Nennbetriebsdruck [bar]
Betriebstemperatur min. [°C]
Betriebstemperatur max. [°C]
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?]
Schutzart nach IEC 60529
Gewicht [kg]

» Technische Daten
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@ Befestigung Schwenkeinheit
Energieversorgung
Befestigung werkzeugseitig
@ Abfragenut Magnetfeldsensor
@ Einstellschrauben Endlage




