JEDNOSTKI WYCHYLNE KATOWE
SERIA SWM1000

> ZALETY PRODUKTU

»Smukita”

> Zoptymalizowana konstrukcja

Dzieki dopasowaniu do zwolnicy jednostke mozna
wbudowac w osprzet maszyny tak, ze nie zajmuje duzo
miejsca.

» Duzy kotnierz montazowy

Duza powierzchnia przykrecania upraszcza konstrukcje
i umozliwia bezpieczne mocowanie ttocznikéw wielotak-
towych.

» Bezusterkowa praca ciagta

Nasza bezkompromisowa jakos¢ ,Made in Germany”
gwarantuje do 10 mIn cykli bez konserwaciji.

» CECHY SERII

Rozmiar
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Mocowanie i pozycjonowanie
Naped

- Sitownik pneumatyczny o podwdjnym dziataniu
Zigcze srubowe dtawiace

- Do regulacji predkosci

- W zakresie dostawy
@ Mozliwos¢ ustawienia pozyciji krancowej

- Mozliwos¢ ustawienia pozycji krancowej +/- 3°
Kotnierz montazowy

- Do montazu aplikacji specyficznych dla klienta

@ Przeniesienie sity 90° obrot
- Zasada dzwigni kolankowej

Opatentowane, hydrauliczne amortyzatory
- Regulowana amortyzacja w pozycji kraricowe;j

» DANE TECHNICZNE

Kat wychylenia Moment obrotowy Masa Klasa IP
Rozmiar [°1 [Nm] [kgl
90 7-10 1 IP30
90 14 -21 1.2 IP30
90 29-40 3.3 IP30
90 39-64 3.5 IP30
90 88-150 55 IP30

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.

Dane, rysunki, modele 3D, instrukcje montazu i obstugi € www.zimmer-group.com
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JEDNOSTKI WYCHYLNE KATOWE

ROZMIAR SWM1054

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Wykres momentu obrotowego

wychylenia.
[Nm] Moment obrotowy
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> W ZAKRESIE DOSTAWY

- 2 [kawatek] )
> Wychylny dfawiacy zawdr zwrotny “l_1
DRV1-8X6

Przedstawia moment obrotowy przy podnoszeniu w zaleznosci od kata

> Sily i momenty

Przedstawia statyczne
obcigzenie tozyska.
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Wartosci zmierzone przy 6 barach cisnienia roboczego Mr [Nm] 30

2 [kawatek]
Tuleja centrujaca
DST11500

» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE

é @ PRZYLACZA/POZOSTALE

- DSV1-8 ‘ ANS0048
" ? Cisnieniowe zawory bezpieczenstwa l l Zestaw do montazu dodatkowego
. Dsvi-8e o . PHE12X10NHDE-A
n Cisnieniowe zawory bezpieczenstwa z szybkim odpo-
e wistrzeniom Amortyzatory przemystowe PowerStop
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KAG500
Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
M8

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 5 m

KAW500
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo
M8

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego katowy, kabel 0,3 m -
Wtyczka M8

N ERTEAN

$8-G-3
Ztaczka wytkana konfekcjonowana prosta — wtyk
M8

MFS02-K-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 5 m

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Czujnik pola magnetycznego prosty, kabel 0,3 m -
Wtyczka M8
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Nr katalogowy

Kat wychylenia [°]

Kat wychylenia regulowany +/- [°]
Moment obrotowy 0° [Nm]
Moment obrotowy 45° [Nm]
Moment obrotowy 90° [Nm]
Doktadnos¢ powtarzania +/- [°]
Czas obrotu bez zamontowanego obcigzenia [s]
Cisnienie robocze min. [bar]
Cisnienie robocze maks. [bar]
Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza min. [°C]
Temperatura robocza maks. [°C]
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Typ ochrony wg IEC 60529

Masa [kg]

» Dane techniczne
SWM1054
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@ Mocowanie jednostki obrotowej

@ Zasilanie w energie

Mocowanie od strony narzedzia

@ Wpust sprawdzajacy czujnika pola
magnetycznego

@ Pozycja krarncowa $ruby regulacyjnej




