ELEMENT ZASILAJACY
WER3000FSI14-16-A

Seria

Rodzaj przenoszenia
Funkcja

Pasuje do rozmiar
Pasuje do

Liczba stykéw

Rodzaj potaczenia
Prad znamionowy [A]
Napigcie robocze [V]
Gwint przytaczeniowy
Typ przytacza

Rodzaj przytaczenia
Orientacja potaczen
Podtaczenie techniki sensorowej
Przytacze czujnik X1
Przytacze czujnik X2
Sita spajajaca [N]

Sita rozdzielajaca [N]

Nr katalogowy

» Dane techniczne
WER3000FSI14-16-A
WERS000

elektryczne

Prad sygnatu i opcje potaczen dla czujnikow WWR
WPR5100 / WPR5125 / WPR5160 / WPR5200 / WWR1160 / WWR 1200

Czesc¢ stata

14+5 czujniki

Styki sprezynowe

8

60

M23

Kotek

Ztacze okragte

radialna lub osiowa

Z lewej

Gniazdo M8, 3-biegunowe
Gniazdo M8, 4-biegunowe
19

M8 3Pol

M8 4Pol

Typ ochrony wg IEC 60529 P54~
Masa [kg] 0.15
*tylko w stanie sprzezonym
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