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Flexible Anbindung an Ihren Roboter
Die Adapterplatten werden nach EN ISO 9409-1 gefertigt und passen somit auf 
die meisten Robotertypen verschiedenster Hersteller. 

1. Schritt: Adapterplatte auswählen
Einfach den Teilkreisdurchmesser des Roboterflanschs bestimmen und schon 
erhalten Sie die passende Adapterplatte.

Über 50 unterschiedliche Varianten
Adapterplatte und Winkelflansch kombinierbar mit 13 verschiedenen Greifern - 
daraus ergeben sich über 50 unterschiedliche Varianten. Wählen Sie aus 
unserem Hauptkatalog Ihren passenden Greifer. Dort finden Sie die unterschied-
lichsten Ausführungen sei es mit oder ohne Greifkraftsicherung, mit verschiede-
nen Schutzklassen oder temperaturbeständig. 

2. Schritt: Winkelflansch auswählen
Greifer aussuchen und daraus ergibt sich der passende Winkelflansch.

Erweitern Sie die Funktionalität Ihres Winkelflansch
Abdeckblech, Ausblasdüse oder Programmierspitze, mit dem umfangreichen 
Zubehör können Sie schnell und individuell zusätzliche Funktionen integrieren. 

3. Schritt: Zubehör auswählen

WINKELFLANSCH 
SERIE WFR
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► 1. SCHRITT: ADAPTERPLATTE

Bestell-Nr. APR01 APR02 APR03 APR05
Anschlussflansch nach EN ISO 9409-1 TK 40 TK 50 TK 100 TK 31,5

► Technische Daten

► 2. SCHRITT: WINKELFLANSCH

Bestell-Nr. WFR03 WFR04

Passend für Baugröße 
GPP5004 / GPP5006 / 
GEP5006 / GPD5004 / 
GPD5006 / GED5006

GPP5008 / GPP5010 / 
GEP5008 / GPD5008 / 
GPD5010 / GED5008 / 
GPW5008

► Technische Daten

► 3. SCHRITT: ZUBEHÖR

Bestell-Nr. ABWFR01 ABWFR02
Bauart Abdeckblech Abdeckblech
Passend für WFR03 WFR04

► Technische Daten

Bestell-Nr. DUWFR01
Bauart Ausblasdüse
Passend für WFR03 / WFR04

Bestell-Nr. SPWFR01
Bauart Programmierspitze
Passend für WFR03 / WFR04
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