CAMBIADORES DE HERRAMIENTA
SERIE WMR2000

> VENTAJAS DE PRODUCTO

@ IO-Link

» Electroiman permanente

El electroiman permanente en version NC garantiza
una sujecion segura, también en caso de un corte de
corriente.

» Transmision de medios integrada

Posibilidad de hasta cuatro transmisores de aire com-
primido/vacio integrados. Ademas, se asegura la
transmision de sefales mediante pins de contacto con
muelle estancos, desarrollados especificamente para el
cambiador.

» Materiales resistentes

El cambiador de herramienta se ha construido segun
GMP (Buenas practicas de fabricacion o Good Manufac-
turing Practice) e ISO 14644 y se basa Unicamente en
materiales de conformidad con la FDA, de modo que se
garantiza una emision de particulas reducida. Super-
ficies y materiales resistentes a productos de limpieza
agresivos como perdxido de hidrégeno (H,0,) y muchos

otros.
» CARACTERISTICAS DE LA SERIE
Tamanio constructivo Variantes
L wwReoxx ________§ _________FoA | ________L0oA__________

6 10-Link ° °
I E/S digital ° °
g Materiales conformes con la FDA ° °
E Materiales resistentes a H,0, ° °
§ Protegido contra corrosion ° °
*; Certificados para sala limpia ° °

P68 | IP68 PS A
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> SUS VENTAJAS EN DETALLE

Certificaciones
- Desarrollado y construido segin GMP clase A
- Materiales resistentes a H,0,
- Clase de sala limpia con certificacion TUV

Accionamiento
- Electroiman permanente (version NC)
- Agarre seguro, incluso en caso de corte de corriente

Brida de sujecion a robot
- circulo primitivo segun EN ISO 9409-1

@ Paso de aire integrado
- Transmision de aire o vacio
- Posibilidad de conexion directa de aire

Transmision de corriente y sefales integrada
- Pins con muelle estancos segun conformidad FDA
- Codificacion de partes sueltas integrada

@ Parte suelta
- Para el montaje en el lado de la herramienta
- Brida estanca

Parte fija
- Para el montaje en el lado robot
- Brida estanca

» DATOS TECNICOS

Brida de conexion segun EN ISO 9409-1 Alimentacion neumatica Pasos eléctricos
famario [Cantidad] [Cantidad]
constructivo

TK 63 4 10

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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CAMBIADORES DE HERRAMIENTA
TAMANO CONSTRUCTIVO WMR2063

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link
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» Posicion de montaje variable
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» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

4 [pieza)

— Cubierta de plastico para tornillos

173835

» Fuerzas y momentos

Muestra las fuerzas y los momentos maximos que
pueden actuar sobre el cambiador de herramienta.

Muestra el peso de manipulacién maximo en funcion de la aceleracion y
del brazo elevador. No sustituye al disefo técnico.

| o 2,5 m/s?
—o— 5m/s?

Fa
—o— 10 m/s?
Mr [Nm] 20
Mx [Nm] 13
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [mm]
My [Nm] 13
Fa [N] 265

» ACCESORIOS RECOMENDADOS

o=
T =

r CPNEU02498
. Conexion recta

= ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

-,

[ o
” AWMR2063-00-A
g Estacion de reposo

CONEXIONES/OTROS

/ CPNEU02497
» Conexién angular

» ACCESORIOS RECOMENDADOS ESTACION DE REPOSO

= NJ5-E2SK

———t— Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8
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Brida de conexion segun EN ISO 9409-1
Tipo de unidad

Tension de servicio [V]**

Corriente nominal [A]* *

Duracion de conexion ***

Alimentacion neumatica [Cantidad]

Pasos eléctricos [Cantidad]

Caudal por portador [I/min]

Tension de servicio del modulo de transmision de energia [V]
Corriente nominal del médulo de transmision de energia [A]
Transmision de datos

Fuerza de sujecion [N]

Fuerza de acople [N]

Fuerza de desacople [N]

Precision de repeticion en Z [mm]

Precision de repeticion en X, Y [mm]
Desplazamiento al acoplar max. en X,Y [mm]
Temperatura de servicio [°C]

Momento de inercia [kgcm?]

Clase de sala limpia segin DIN EN ISO 14644-1
Homologaciones

Proteccion segun IEC 60529

Peso [kg]

*Con atornillado en toda la superficie.
**Solo se necesita para soltar.
***Se refiere al electroiman permanente (para soltar)

» Datos técnicos
WMR2063F-00-A
TK 63
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@ Sujecion (lado robot)

Paso de aire integrado
@ Sujecion modulo trans. eléctrica
@ Fijacion (por parte del cliente)
@ Cambiador de herramienta

Adaptador
Codificacion
Iman de sujecion @
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Pasos de aire sin tubo (lado herramienta)
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Toma de aire directa sin tubos (lado robot)
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DIAGRAMAS DE CIRCUITO

WMR2063

» WMR2063F-00-A
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» WMR2063L-00-A
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