ZMIENIACZ NARZEDZIA
SERIA WWR1000

> ZALETY PRODUKTU

» Pewny chwyt przy spadku cisnienia

Potaczenie akumulatora sprezynowego i mechaniczne-
go przenoszenia sity zapewnia bezpieczne trzymanie
narzedzia - nawet w przypadku nagtej utraty cisnienia w
uktadzie.

» Wysokie obcigzenia dla duzych wyzwan

Dzieki udzwigowi przekraczajgcemu 1000 kg, zmieniacz
narzedzi idealnie nadaje sie do stosowania w robotach
o duzej wytrzymatosci i umozliwia stabilne, zautomatyzo-
wane procesy wymiany nawet w najbardziej wymagaja-
cych warunkach.

P> Nieograniczona r6znorodnosé przeno$nikéw mediow

Niezaleznie od tego, czy chodzi o pneumatyke, podci-
$nienie, hydraulike, chtodziwo, sygnaty elektryczne czy
obcigzenie - nasz modutowy system umozliwia integracje
szerokiej gamy nosnikdw mediow - elastycznie dosto-
sowujac sie do najbardziej zréznicowanych wymagan
procesowych.

» PRODUKT DOPASOWANY DO KONKRETNEGO ZASTOSOWANIA

> Nasze produkty lubig wyzwania!
Ekstremalne warunki, w kazdym zakatku swiata — nasze sprawdzone w praktyce
komponenty i systemy daja nieograniczone mozliwosci.
Znajdz odpowiedni produkt do konkretnego zastosowania:
Www.zimmer-group.com
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Czes¢ stata

- Do montazu po stronie robota

Trzpien centrujacy
- Zabezpieczenie przed skreceniem i pozycjonowanie elementu
luznego

Element luzny
- Do montazu od strony narzedzia

@ Trzpien ryglujacy
- Dopasowany do tulei ryglujacej

Naped

- Sitownik pneumatyczny o podwdjnym dziataniu
@ Zintegrowana sprezyna

- Pochtaniacz energii przy spadku cisnienia
Kontrola pozyciji ttoka

- Za pomocg indukcyjnego czujnika zblizeniowego
Tuleja blokujaca

@ Kotnierz robota
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

@ Mocowanie elementu zasilajagcego

» DANE TECHNICZNE

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 Przeniesienie energii elektryczne Przeniesienie energii pneumatyczne
Rozmiar
WWR1160 TK 160 opcjonalnie opcjonalnie
WWR1200 TK 200 opcjonalnie opcjonalnie

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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ZMIENIACZ NARZEDZIA
ROZMIAR WWR1200

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa » Sily i momenty
Przedstawia statyczne sity i momenty, ktdre moga
Pokazuje maksymalny cigzar manipulacyjny w zaleznosci od przyspiesze- oddziatywac na zmieniacz narzedzia w stanie zaryglowanym.
nia i ramienia dzwigni. Nie zastepuje projektu technicznego.
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» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE
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Stanowisko odkfadania
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Nr katalogowy

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1
Przeniesienie energii elektryczne
Przeniesienie energii pneumatyczne
Hamowanie samoistne przy ryglowaniu
Skok blokujacy [mm]

Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm]
Przenoszenie osi przy taczeniu maks. w X, Y [mm]
Cisnienie robocze [bar]

Nominalne cignienie robocze [bar]
Temperatura robocza [°C]

Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?]
Masa [kg]

» Dane techniczne
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@ Mocowanie (od strony robota)

@ Zasilanie w energie

@ Mocowanie elementu zasilajgcego

@ Gniazdo czujnika zblizeniowego

Centrowanie wstepne/zabezpieczenie przed
skreceniem

@ Mocowanie od strony narzedzia

@ Kontrola elementu luznego dostepna

Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie ttoka)

@ Sruba zamykajaca odryglowania awaryjnego
(cofniecie bolca)

@ Otwdr mocujacy obejmy przewodu migkkiego

@ Przytacze powietrza zaryglowane

Przytacze powietrza odryglowane
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Wysokos¢ konstrukeyjna w pozycji zaryglowanej
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ELEMENTY ZASILAJACE DO ZMIENIACZA NARZEDZI
ROZMIAR WWR1160 / WWR1200

» SCHEMAT POLACZEN
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