COMPENSADORES DE EJES
SERIE XYR1000

> VENTAJAS DE PRODUCTO

» Fuerza de ajuste y recorrido ajustables

Por medio de tornillos de regulacion puede adaptar per-
fectamente a su aplicacion las caracteristicas del ajuste
en el menor tiempo posible

» De construccion plana

Este tipo de construccion reduce al minimo la carga de
momentos para los robots y permite emplear tamanos
menores y mas economicos

» Posibilidad de fijacion centrada y excéntrica

Segun los requisitos, puede fijar la posicion de ajuste
o bloquearla centrada. Una ayuda para optimizar el
proceso

» EL PRODUCTO ADECUADO PARA SU APLICACION

» A nuestros productos les encantan los retos.
Condiciones extremas, en cualquier lugar del planeta: nuestros sistemas y
componentes acreditados en la practica le ofrecen infinitas posibilidades.
Encuentre el producto adecuado para sus necesidades en particular:
Www.zimmer-group.com
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> SUS VENTAJAS EN DETALLE

Deteccion de la posicion del émbolo
- através de detector magnético
- se puede suministrar como accesorio

Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro
- circulo primitivo segun EN ISO 9409-1
- altura constructiva minima

Fuerza de compensacion
- ajustable a través de tornillo de regulacion

mil g . @ Recorrido de ajuste
- ajustable de forma continua (a partir del tamafo 1063)

Embolo de enclavamiento
- de forma céntrica a través de émbolo cdnico

@ Enclavamiento excéntrico
- através de émbolo neumatico con disco de friccion

Guia lineal

- para la absorcion de elevadas fuerzas y momentos

Placa de compensacion
- para la compensacion de errores de posicion en la direccion XY

» DATOS TECNICOS

Sldaee I:(g\g):g;jegun =i Carrera X/Y nivel +/- Fuerza de sujecion centrada Fue;:::;:u;::mn

XYR1040 TK 40 3 150 30

XYR1050 TK 50 3.5 250 50

XYR1063 TK 63 4.5 400 125
XYR1080 TK 80 615 600 250
XYR1100 TK 100 6.0 900 450
XYR1125 TK 125 8.0 1500 600
XYR1160 TK 160 10.0 2000 1000
XYR1200 TK 200 125 3000 1250

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.com. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio €4 www.zimmer-group.com



COMPENSADORES DE EJES
TAMANO CONSTRUCTIVO XYR1100

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y momentos estaticos

» Diseno vertical con fuerza de agarre

centrada

Muestra el peso maximo de manipulacion en funcion de la aceleracion

kgl y el brazo de palanca con el montaje céntrico debajo del producto. No
9 sustituye al diserio técnico.
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» Diseio horizontal con fuerza de agarre

centrada

Muestra el peso méaximo de manipulacion en funcion de la aceleracion
] y el brazo de palanca con el montaje céntrico debajo del producto. No

> Diseno vertical con fuerza de agarre
descentrada
Muestra el peso maximo de manipulacion en funcion de la aceleracion

kgl y el brazo de palanca con el montaje céntrico debajo del producto. No
9 sustituye al diserio técnico.
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» Diseio horizontal con fuerza de agarre
descentrada

Muestra el peso méximo de manipulacion en funcién de la aceleracion
) y el brazo de palanca con el montaje céntrico debajo del producto. No

k9l ¢ usiituye al diseo técnico. K9l & siituye al diseio técnico.
40 20
s B - [ B
30 15
25 12,5
20 2m/s? 10 e 2m/s?
15 ——35m/s? 75 —— 35 m/s?
10 —— 7,5 m/s? 5 —— 7,5 m/s?
5 25
0 0
0 100 200 300 400 500 [mm] 0 100 200 300 400 500 [mm]
Mr [Nm] 125
My [Nm] 125
Fa [N] 2750
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
3 [pieza] 6 [pieza]
'iﬂ Soporte de detector a Tornillo cilindrico con hexagono interior
KB8K & ’ C7984080229
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
ABASTECIMIENTO DE ENERGIA B SENAL
GV1-8X8 @ NJ8-E2
Racor recto R Detector inductivo - Cable 5 m
WV1-8X8 NJ8-E2S A

Racores angulares

Detector inductivo - Conector M8

KHA1000-8
Deteccion alternativa

ZUB109829
Deteccion magn. posicién émbolo
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> Datos técnicos
Referencia XYR1100-B

Brida de conexion segun EN ISO 9409-1 TK 100
Carrera X/Y nivel +/- [mm] 6.0
Fuerza de sujecion centrada [N] 900
Fuerza de sujecion descentrada [N] 450
Precision de repeticion +/- [mm] 0.02
Presién de servicio [bar] 1..8
Presién de servicio nominal [bar] 6
Temperatura de servicio [°C] 5..+80
Volumen de cilindro por ciclo centrado [cm?3] | 65
Volumen de cilindro por ciclo descentrado [cm?3] | 42
Momento de inercia [kgcm?] 204.0
Peso [kg] 4.6

@ Sujecion (lado robot)
@ 63 H7x10 @ Abastecimiento de energia
@ Deteccion de posicion del émbolo

) P8 H7><8
\ 7{ @D Sujecion lado herramienta
R ”\/sé @ Tornillo de regulacion de recorrido

\ B 6><M8><17
! P @ Tornillo de regulacion pieza freno
\ , B Sujecion soporte deteccion
B & Recorrido X
n_‘_mj @ Recorrido Y
100 Recorrido émbolo
$0.02 P8H7 @ Deteccion enclavamiento fuera de centro

@ Deteccion émbolo de enclavamiento
@2X G1/8" 17 @ Embolo dve enclavamiento encalavadq
6xM3x5 10 ’ 191 s gnclavamento fuera Qe centro desactivado
43 PISX o Embolo de enclavamiento desenclavado
3 3 enclavamiento fuera de centro activado
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