ACHSAUSGLEICHE
SERIE ZR1000

» PRODUKTVORTEILE

» Einstellbare Ausléseempfindlichkeit

Durch Steuerung des Luftdrucks konnen Sie die Emp-
findlichkeit optimal auf Ihre Anwendung abstimmen.

» Integrierte Sensorik

Bei Auslenkung in der Z-Richtung gibt der optional
verflgbare Sensor zwei teachbare Signale an die Steue-
rung.

» Pneumatische Verriegelung

Nach pneumatischer Betatigung ist der Achsausgleich
in definierter Endlage verriegelt und dynamisch hoch

belastbar.
» SERIENMERKMALE
BaugréBe Version
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> NUTZEN IM DETAIL

Kolbenstellungsabfrage
- Uber Magnetfeldsensor
- optional als Zubehor erhaltlich

Robustes, leichtes Gehause
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung
- geringste Bauhohe
- IP40 Schutzklasse im Standard

Anschlussflansch
- Teilkreis nach EN ISO 9409-1

@ Verriegelungskolben
- einfachwirkender Pneumatikzylinder
- mit integrierter Feder
- verriegelt die Z-Achse

Linearfiihrung
- zur Aufnahme von héchsten Kraften und Momenten
- Stahl/Stahl Fihrung steht flr dauerhafte Prazision

» TECHNISCHE DATEN

A"sch"‘lsssga;'fo‘;': 1"a°h EN Hub in Z-Achse Haltekraft Gewicht
[mm] IN] kel
ZR1040 TK 40 8 250 0,52
ZR1050 TK 50 8 500 0,67
ZR1063 TK 63 10 1000 11
ZR1080 TK 80 10 1500 18
ZR1100 TK 100 15 3000 3,1
ZR1125 TK 125 15 4500 5.1
ZR1160 TK 160 20 6500 8.9
ZR1200 TK 200 20 11500 13

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewtinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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ACHSAUSGLEICHE
BAUGROSSE ZR1040

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

> Beliebige Einbaulage > Kréafte und Momente

Zeigt das maximale Handlingsgewicht in Abhéngigkeit von Beschleuni- Zelgt dle maXimalen Kl'afte Und Momente

kgl gung und dem Schwerpunktabstand zum Zentrum der Anschraubflache.
9 Ersetzt nicht die technische Auslegung.

[

5
| ‘ Fa
4 Mr
3 ( ‘
2,5 m/s?
2 ——5m/s?
: —— 10 m/s?
0

0 25 50 7% 100 125 150 175 200 [mm]

druckbeaufschlagt drucklos

Mr [Nm] 20 20
My [Nm] 10 5
Fa [N] 250 250
> Beliebige Einbaulage » Auslenkung
Zeigt die maximale Auslenkung a in Abhangigkeit von der Last F und dem
Abstand L. Ersetzt nicht die technische Auslegung.
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» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

1 [Stiick]
Sensorhalter
ZUB000035

» ZUBEHOREMPFEHLUNG

ENERGIEVERSORGUNG % ANSCHLUSSE / SONSTIGES
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» Technische Daten
Bestell-Nr. ZR1040-A

Anschlussflansch nach EN ISO 9409-1 TK 40
Hub in Z-Achse [mm] 8
Haltekraft [N] 250
Federkraft [N] 22..29
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,01
Betriebsdruck [bar] 1..8
Nennbetriebsdruck [bar] 6
Betriebstemperatur [°C] 5..+80
Zylindervolumen pro Zyklus [cm?] 11
Massentragheitsmoment um Z-Achse [kgem?] | 4
Schutzart nach IEC 60529 IP40
Gewicht [kg] 0,52
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@ Befestigung (roboterseitig)
Energieversorgung

@ Befestigung (kundenseitig)

BHubz

Befestigung Abfragehalter

@ Entltftung
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