UKLADY WYROWNANIA OSI
SERIA ZR1000

> ZALETY PRODUKTU

» Regulowana czutos¢ spustu

Poprzez kontrole cisnienia powietrza mozna optymalnie
dostosowac czutos¢ do danego zastosowania.

» Zintegrowana technika sensorowa

Przy odchyleniu w kierunku Z dostepny opcjonalnie czuj-
nik wysyta do jednostki sterujacej dwa sygnaty uczace.

» Blokada pneumatyczna

Po uruchomieniu pneumatycznym kompensacja osi
jest zablokowana w okreslonej pozycji koncowej i moze
wytrzymac duze obcigzenia dynamiczne.

» CECHY SERII

Rozmiar Wersja
7?/'; 1 min cykli bez konserwacji (maks.) (]
+§ Czujnik pola magnetycznego °
@\7 Zabezpieczone przeciwkorozyjnie )
%. Uszczelnienie pneumatyczne ()
P40 | IP40 ([ ]
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» KORZYSCI — W SZCZEGOLACH

Kontrola pozyciji ttoka
- Za pomocg czujnikdw pola magnetycznego
- opcjonalnie dostepne jako wyposazenie dodatkowe

Wytrzymata, lekka obudowa
- Stop aluminium pokryty twarda powtoka
- Minimalna wysokos¢ konstrukcyjna
- Standardowo stopien ochrony IP40

Kotnierz montazowy
- Grupa czesci wg EN ISO 9409-1

(4) Tiok blokujacy
- Sitownik pneumatyczny o pojedynczym dziataniu
- Z wbudowana sprezyna
- blokuje 0$ Z

Prowadnica liniowa

- Do pochtfaniania najwiekszych sit i momentéw
- Stalowe/stalowe stojaki prowadzace dla trwatej precyzji

» DANE TECHNICZNE

Koinlerzlrsng l;t::gquy wg EN Skok w osi Z Sita utrzymujaca Masa
Rozmiar | [mm] IN] kel
ZR1040 TK 40 8 250 0.52
ZR1050 TK 50 8 500 0.67
ZR1063 TK 63 10 1000 1.1
ZR1080 TK 80 10 1500 1.8
ZR1100 TK 100 15 3000 3.1
ZR1125 TK 125 15 4500 5.1
ZR1160 TK 160 20 6500 8.9
ZR1200 TK 200 20 11500 13

» WIECEJ INFORMACJI MOZNA ZNALEZC W INTERNECIE.

Wszystkie informacje za jednym kliknieciem: www.zimmer-group.com. Na podstawie numeru katalogowego
pozadanego produktu mozna znalez¢ dane, rysunki, modele 3D i instrukcje obstugi szukanego rozmiaru.
Szybki dostep do zawsze aktualnych i przejrzystych informacji.
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UKLADY WYROWNANIA OSI
ROZMIAR ZR1040

» SPECYFIKACJE PRODUKTOWE

» Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalna mase manipulacyjng jako funkcje przyspieszenia i
odlegtosci $rodka ciezkosci od $rodka powierzchni przykrecanej. Nie

lkal zastepuje projektu technicznego.
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P Zmienna pozycja montazowa

Pokazuje maksymalne ugiecie a w funkcji obciazenia F i odlegtosci L. Nie
zastepuje projektu technicznego.

» Sily i momenty

Przedstawia sity maksymalne i momenty

Mr ‘

gl

doprowadzone cisnienie  stan bezcisnieniowy

Mr [Nm] 20 20
My [Nm] 10 5
Fa [N] 250 250
> Ugiecie

a[mm]
1,2 Obciazenie F l
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» W ZAKRESIE DOSTAWY
1 [kawatek]
Uchwyt czujnika
ZUB000035
» ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE
ZASILANIE W ENERGIE % @ PRZYLACZA/POZOSTALE
GVM5 KAG500B4 3

Ztacze srubowe proste

Ztacze wtykowe proste, przewdd 5 m — gniazdo
M8

WVM5
Ztacze skrecane katowo-wychylne

AL A

KAW500B4
Ztacze wtykowe katowe, przewdd 5 m — gniazdo ° o
M8

H

——

—

g TECHNIKA SENSOROWA

MFS01-S-KHC-P2-PNP o
Czujnik 2-punktowy katem, kabel 0,3 m - Wtyczka @
M8
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» Dane techniczne
Nr katalogowy ZR1040-A

Kotnierz montazowy wg EN ISO 9409-1 TK 40
Skok w osi Z [mm] 8

Sita utrzymuijaca [N] 250
Sita sprezyny [N] 22 .29
Doktadnos¢ powtarzania +/- [mm] 0.01
Cisnienie robocze [bar] 1..8
Nominalne cignienie robocze [bar] 6
Temperatura robocza [°C] 5..+80
Pojemnos¢ cylindra na cykl [cm?] 11
Moment bezwtadnosci masy wokét osi Z [kgem?] | 4

Typ ochrony wg IEC 60529 1P40
Masa [kg] 0.52
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@ Mocowanie (od strony robota)
@ Zasilanie w energie
Mocowanie (klient)
19 Skok Z
Mocowanie uchwytu elementu kontrolnego
@ Wentylacja
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