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MOBILNÁ BUNKA ROBOTA 
ZIMO

 ► VÝHODY PRODUKTU

 ► PARAMETRE OBROBKOV

 Manipulačná hmotnosť do 12 kg (bez uchopovacieho 
systému) 

 Dosah 1520 mm  

 Zdvih čeľuste do 60 mm (uchopovací systém) 

 ► Intuitívna obsluha a flexibilné použitie

 ► Individuálna konfigurácia 

 ► Možnosť použitia na kolaboratívne alebo kooperatívne úlohy 

 ► Ideálne na malé a meniace sa dávky 

 ► Väčšia produktivita a optimalizácia komplexných výrobných 
procesov

 ► PRÍKLADY POUŽITIA

 Flexibilné prispôsobenie príslušnému obrobku vďaka 
komplexnému ekosystému, ktorý pozostáva z chápadiel 
s normálnym až veľkým zdvihom, ako aj z odsávacích a 
vákuových komponentov  

 24/7 nakladanie a vykladanie strojov, rýchle časy adaptácie 
a jednoduchšia údržba zvyšujú čas chodu stroja 

 ZiMo podporuje testovanie, orezávanie a označovanie pre 
väčšiu kvalitu

  Rýchle časy adaptácie, optimalizované a automatizované 
výrobné procesy uľahčujú zamestnancom prácu pri 
monotónnych procesoch  

  Pomoc pri zložitých montážnych úlohách – bezpečnosť pri 
kooperatívnych a kolaboratívnych prácach je vždy zaručená 
vďaka integrovaným bezpečnostným normám

 ► VÝZVY A RIEŠENIE

 Logistika

 Obalový priemysel

 Medicína a farmaceutický priemysel (životné vedy)

 Injekčné tvárnenie plastov

 Montážna technika

 Opracovanie obrobkov

 Bunka na vzdelávanie/školenie

 ►HLAVNÉ VLASTNOSTI A TECHNICKÉ ÚDAJE

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu

IP54 Ekosystém MATCH Manipulačná hmotnosť do 
12 kg (bez uchopovacieho 
systému)
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 ► FUNKCIE A PODROBNOSTI

 ►KONFIGURÁCIA 

1Základné teleso
2Zásuvka CEE, 400 V, 16 A, tri fázy; externá pneu-

matická prípojka 
3LED pásik na signalizáciu stavu 
4Bezpečnostný skener Sick 
5Obslužný panel 
6Možnosti pripojenia pneumatického systému a 

pasívny rozdeľovač 
7Priestor na odkladanie až štyroch komponentov 

MATCH
8Roboty (rôzne modely a výrobcovia) 
9Priestor na odkladanie KLT, kartónov, boxov
blDokovacia lišta, Euromap 67, digitálne Safety I/O 

       (32 pinov)
bmIO-Link na riadenie chápadiel a externých produk 

       tov IO-Link
bnVzdialená údržba na podporu vzdialeného servisu 

       pri poruchách

 Základný model S  Základný model M  Základný model L

►Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu

 Základné teleso s doskou stola

 Dokovacia lišta Basis

 Riadenie PLC

 Riadenie s/bez 
Zimmer HMI

 Robot GoFa 5 kg

 Základné teleso s doskou stola

 Dokovacia lišta Basis

 Bezpečnostný skener Sick

 Priestor na odkladanie KLT

 IO-Link

 Pneumatický systém so Safety

 Digitálne Safety I/O

 Odkladacia stanica MATCH

 Riadenie PLC

 Riadenie s/bez 
Zimmer Human Machine Interface

 Robot GoFa 10 kg

 Základné teleso s doskou stola

 Dokovacia lišta Basis

 Bezpečnostný skener Sick

 Priestor na odloženie KLT

 IO-Link

 Pneumatický systém bez Safety

 Riadenie PLC

 Riadenie s/bez 
Zimmer Human Machine Interface

 Robot GoFa 5 kg

1 
2 

3 
7 

8 

9 
6 

5 

4 bl

bm
bn



www.zimmer-group.com3

 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O KONŠTRUKČNÝCH VEĽKOSTIACH/VERZIÁCH

 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O KONEKTOROCH A RIADENÍ

Elektrické pripojenie 400 V 3+N+PE  
Elektrická zástrčka CEE 16 A 
Pneumatické pripojenie [bar] 5,5 – 6
Pneumatická zástrčka KD NW7
Prevádzková teplota [°C] +5...+40
Riadenie PLC Beckhoff
Riadenie vizualizácie Zimmer HMI

► Technické údaje

Zakrytý konštrukčný priestor (D x Š x V) Hmotnosť
Štandard [mm] [kg]
Model Basis 720 x 920 x 933  305
S max. možnosťami 885 x 1065 x 2200 350 – 415
S ABB GoFa 5 720 x 920 x 1800 375

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ►ROBOTY ABB

 ►ROBOTY UNIVERSAL ROBOTS

GoFa 5 GoFa 12 GoFa 10

Dosah [mm] 950 (zápästie)
1050 (príruba)

1270 (zápästie)
1370 (príruba)

1520 (zápästie)
1620 (príruba)

Nosnosť [kg] 5 12 10
Funkčná bezpečnosť Performance-Level PL d kategórie 3 (v zmysle EN ISO 13849)
Riadenie robota OmniCore C30
Max. rýchlosť TCP [m /s] 2,2 2 2
Opakovateľná presnosť polohovania [mm] ±0,02 ±0,02 ±0,02

► Technické údaje

UR3e UR5e UR10e
Dosah [mm] 500 850 1300
Nosnosť [kg] 3 5 10

Certifikáty EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1

EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1 

EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1

Riadenie robota OEM Control Box OEM Control Box OEM Control Box
Max. rýchlosť TCP [m /s] 1 1 1
Opakovateľná presnosť polohovania [mm] ±0,03 ±0,03 ±0,03

► Technické údaje

►Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu

 ►ROBOTY FANUC

CRX-5iA CRX-10iA CRX-10iA/L
Dosah [mm] 994 1.249 1.418
Nosnosť [kg] 5 10 10

Certifikáty EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1

EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1 

EN ISO 13849-1, PL d kategórie 
3 a EN ISO 10218-1

Riadenie robota R-30iB mini plus R-30iB mini plus R-30iB mini plus
Max. rýchlosť TCP [m /s] 2 2 2
Opakovateľná presnosť polohovania [mm] ± 0,03 ± 0,04 ± 0,04

► Technické údaje
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 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O MOŽNOSTIACH ROZHRANIA

 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O MECHANICKÝCH MOŽNOSTIACH

Vstrekovací stroj Všeobecné 
rozhranie stroja Chápadlo Dopravný pás 

Ďalšie externé  
periférne  
zariadenia 

IO-Link Áno Áno
Euromap 67 Áno
Pneumatický systém so Safety Áno Áno Áno
Pneumatický systém bez Safety Áno Áno Áno
Pasívny rozdeľovač  Áno Áno Áno
Digitálne Safety I/O Áno Áno Áno
Ethernet TCP/IP (k dispozícii ako štandard) Áno Áno

► Technické údaje

Priestor na odloženie 4 komponentov MATCH
Rozmery (Š x H x V) [mm] 610 x 165 x 95  
Elektrické pripojenie 4x M8, 3 piny, kód A, nástrčný 
Mechanické pripojenie Možnosť zavesenia 

Kompatibilné chápadlá 
LWR50L  
LWR50L-02 
LWR50L-03

LWR50L-21  
LWR50L-22 
LWR50L-23

LWR50L-24
LWR50L-25 
LWR50L-26

Senzorika Snímanie prítomnosti dielu 

► Technické údaje

Bezpečnostný skener
Performance level d
Dosah ochranného poľa (max. využiteľný) [m] 7,5
Konfigurovateľné ochranné pole Áno
Uhol snímania [°] 275 na skener
Rovina snímania 2D
Počet prípadov monitorovania 8
Počet vypínacích ciest 4

► Technické údaje

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O MECHANICKÝCH MOŽNOSTIACH

 ► TECHNICKÉ ÚDAJE O PRÍSLUŠENSTVE

   Dokovacie lišty
Rozmery (Š x H x V) [mm] 780 x 65 x 20

Senzorika Kódovaný magnetický spínač, 
Snímanie „ZiMo k dispozícii“ 

Montáž  Spojenie kolíkmi na podlahe
Presnosť polohovania [mm] ±2

► Technické údaje

Priestor na odloženie 2x KLT (200 x 300)
Rozmery (Š x H x V) [mm] 615 x 215 x 113
Odkladacia plocha [mm] 200 x 600
Max. nosnosť [kg] 30 

► Technické údaje

►Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ► TECHNICKÉ NÁKRESY

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu

Zimmer Group
Im Salmenkopf 5
D-77866 Rheinau
 
www.zimmer-group.de
 
T +49 7844 9138-0
F +49 7844 9138-80
 
info@zimmer-group.de
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Zeichnungsnummer/
drawing number Z01SYS158914-CNS DDOC-Nummer/

ddoc-number DDOC02046 Datum/
date 26.07.24 Name/

name jbadelt Index/
index b 

Elektroanschluss/ electric supply  400V 3+N+PE
Elektrostecker/ electric connector  CEE 16A
Option Pneumatikanschluss/ option pneumatic supply  5,5-6 bar
Option Pneumatikstecker/ option pneumatic connector KD NW 7
Betriebstemperatur/ operating temperature  +5...+40°C
Gewicht entsprechend Option/ weight according to option ca. 320 - 400 kg

Darstellung beispielhaft mit Roboterarm Gofa5, optional andere Roboterarme - siehe Blatt 2/
description exemplified with robot arm Gofa5, optional other robot arms - shown on sheet 2

Datenblatt ZIMo     Blatt 1 von 2/
data sheet ZIMo     sheet 1 of 2

Option IO-link Schnittstelle
im Schaltschrank

option IO-link interface
in control cabinet

Option Sicherheitsscanner
option safety scanner

Option Schnittstelle 32 Digitale E/A
Harting-Stecker/

option interface 32 digital I/O
Harting connector

Andockleiste/ 
docking bar

Option Sicherheitsscanner
option safety scanner

Option Pneumatikstecker/ 
option pneumatic connector

Elektrostecker/ electric connector

Option Schnittstelle Euromap 67/
option interface euromap 67

Option zusätzliche Andockleiste/
option additional docking bar

Option Fernwartung
option telemaintenance

Option Roboterarm Gofa5/ 
option robot arm Gofa5

Option Ablage Behälter 
2x KLT 300x200/
option tray for boxes 2x 
KLT 300x200

Option Ablage Werkzeuge 
4x System Match/

option end effector station 
4x system match

Option Verteiler digitale 8 Eingänge M8 - 
8 Ausgänge M8/
 option module with 8 digital inputs M8 - 
8 digital outputs M8

Option Pneumatik, 2 Ventile, 2 
Ejektoren, sichere Abschaltung/
option pneumatic, 2 valves, 2 ejectors, 
safe switch off
Option Pneumatik, 1 Ventile, 1 
Ejektor/
option pneumatic, 1 valve, 1 ejector

Option 
Leitungsdurchführung 

Roboterarm/
option cable lead through 

for robot arm

Zimmer Group
Im Salmenkopf 5
D-77866 Rheinau
 
www.zimmer-group.de
 
T +49 7844 9138-0
F +49 7844 9138-80
 
info@zimmer-group.de
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UR10e 1300 keine/ no option keine/ no option 300 keine/ no option keine/ no option 80 - 2230
UR5e 850 850 850 300 300 300 80 - 1800
Gofa 10 1520 keine/ no option keine/ no option 925 keine/ no option keine/ no option 620
Gofa 5 950 950 950 507 507 507 748
Roboterarm/
 robot arm

max. Arbeitsbereich
Roboter Position RB
Radius in mm/
max. working area
robot position RB
radius in mm

max. Arbeitsbereich
Roboter Position RA
Radius in mm/
max. working area
robot position RA
radius in mm

max. Arbeitsbereich
Roboter Position RC
Radius in mm/
max. working area
robot position RC
radius in mm

min. Arbeitsbereich
Roboter Position RB
Radius in mm/
min. working area
robot position RB
radius in mm

min. Arbeitsbereich
Roboter Position RA
Radius in mm/
min. working area
robot position RA
radius in mm

min. Arbeitsbereich
Roboter Position RC
Radius in mm/
min. working area
robot position RC
radius in mm

Höhe min.
Arbeitsbereich
Roboter/
level of min.
unrestricted working
area robot

Zeichnungsnummer/
drawing number Z01SYS158914-CNS DDOC-Nummer/

ddoc-number DDOC02046 Datum/
date 26.07.24 Name/

name jbadelt Index/
index b 

Roboterarm Mitte Achse 1/ 
robot arm  middle axis 1

Not-Halt Abschaltzeit Steuerung: 0,19s
Not-Halt Abschaltzeit Roboterarm UR5e,UR10e: 0,4s
Not-Halt Abschaltzeit Roboterarm Gofa5:
0,6s delay time + 0,1s stop time= 0,7s/
Emergency stop turn off time control system: 0,19s
Emergency stop turn off time robot UR5e, UR10e: 0,4s
Emergency stop turn off time robot Gofa5:
0,6s delay time + 0,1s stop time= 0,7s

Roboterarm Achse 1  
180°
optional 0°, 90°, 270°/
robot arm axis 1  180°
optional 0°, 90°, 270°

Roboter Position RB
Darstellung beispielhaft mit Roboterarm UR10e,
optional andere Roboterarme - siehe Tabelle/
robot position RB
description exemplified with robot arm UR10e,
optional other robot arms - shown on chart
 

Roboter Position RA
Darstellung beispielhaft mit Roboterarm Gofa5,
optional andere Roboterarme - siehe Tabelle/
robot position RA
description exemplified with robot arm Gofa5,
optional other robot arms - shown on chart

Roboterarm Achse 1  
180°
optional 0°, 90°, 270°/
robot arm axis 1  180°
optional 0°, 90°, 270°
 

Roboterarm Achse 1  0°
optional 90°, 180°, 270°/
robot arm axis 1  180°
optional 90°, 180°, 270°

Datenblatt ZIMo     Blatt 2 von 2/
data sheet ZIMo     sheet 2 of 2

min. Arbeitsbereich Roboter/
min. unrestricted working area robot

min. Arbeitsbereich Roboter/
min. unrestricted working area robot

min. Arbeitsbereich Roboter/
min. unrestricted working area robot max. Arbeitsbereich Roboter/

max. unrestricted working area robot

Roboterarm Mitte Achse 1/ 
robot arm  middle axis 1

max. Arbeitsbereich Roboter/
max. unrestricted working area robot

max. Arbeitsbereich Roboter/
max. unrestricted working area robot

Roboter Position RC
Darstellung beispielhaft mit Roboterarm Gofa5,
optional andere Roboterarme - siehe Tabelle/
robot position RC
description exemplified with robot arm Gofa5,
optional other robot arms - shown on chart
 

Roboterarm Mitte Achse 1/ 
robot arm  middle axis 1
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 ► TECHNICKÝ NÁKRES PRIPOJENIA

ABB GoFa 5 - 12

►Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ► TECHNICKÝ NÁKRES PRIPOJENIA

UR 3e - 10e 

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ► TECHNICKÝ NÁKRES PRIPOJENIA

 ABB GoFa 5  

 ABB GoFa 10  

 ABB GoFa 12  

 UR 3e 

 UR 5e  

 UR 10e

 FANUC CRX-5iA

 FANUC CRX-10iA 

 FANUC CRX-10iA/L

FANUC CRX-5iA - 10iA/L

 ►KOMPATIBILITA S ROBOTMI

►Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu
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 ► SOFTVÉR

 ► VÝHODY SOFTVÉRU

 Rýchle a intuitívne uvedenie do prevádzky 

 Kratšie časy nastavenia  

 Nie sú potrebné znalosti programovania vďaka využitiu 
funkčných blokov

 Vlastná inicializácia a jednoduchá prevádzka chápadiel 
Zimmer Group   

 Vopred nakonfigurované rozhrania  

 Optimalizácia výrobných procesov   

 ► FUNKCIE SOFTVÉRU

 Využitie funkčných blokov 

 Vytvorenie pomocou funkcie drag and drop   

 Návod pri zložitých úlohách (napr. paletizácia)   

 Chápadlá (najmä IO-Link) majú vlastné funkčné bloky  

 Možnosť nastaviť rôzne skupiny používateľov a práv

► Údaje, nákresy, 3D modely a návody na montáž a návody na obsluhu


