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« Ausfiihrliche Montage- und Betriebsanleitungen 6.1 Montagepositionen
* Allgemeine Geschaftsbedingungen mit den Festlegungen zum Gewahrleistungsrecht Im nebenstehenden Bild ist beispielhaft die MaBzeichnung @"MSX“
. . . . des AR40P abgebildet.
2 Sicherheitshinweise Die passende MaBzeichnung Ihres Elements finden Sie auf ) geHrses
VORSICHT: unserer Homepage: :
Ein Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen fiihren. =  Www.zimmer-group.de.

Verletzungen/Funktionsstérungen kdnnen insbesondere auftreten durch: Fir die Montage des Elements stehen folgende Méglich-

keiten zur Verfiigung:
1. Der Einbau, die Inbetriebnahme sowie die Wartung oder Reparatur diirfen nur von qualifiziertem Fachperso-  Befestigung roboterseitig @
nal gemé&B dieser Montage- und Betriebsanweisung durchgefiihrt werden. * Energieversorgung @
2. Das Element ist nach dem aktuellen Stand der Technik gebaut. Er wird an industriellen Maschinen montiert. ¢ Befestigung werkzeugseitig @

Die MaBe, fur die Konstruktion der Anschlusskonstruktion,

Das Element darf nur gemaB seiner Bestimmung und seiner technischen Daten verwendet werden. Fir even- 8 : -
sind dem jeweiligen Datenblatt auf unser Homepage zu

tuelle Schaden bei nicht bestimmungsgemaBem Gebrauch haftet die ZIMMER GmbH nicht.

entnehmen. “
Ein nicht bestimmungsgemaBer Gebrauch bedarf einer schriftlichen Genehmigung der Zimmer GmbH. Notwendige CAD-Daten kénnen in allen Formaten von
5. Greifen Sie nicht in den Arbeitsbereich des Elements. unserer Homepage heruntergeladen werden:

15

Stellen Sie sicher, dass die Energieleitungen entfernt sind, bevor Sie den Greifer montieren, umristen, E> www.zimmer-group.de
warten oder reparieren. Folgen Sie der Auswanl:
Handhabungstechnik/Roboterzubehdr/Achsausgleich/ - )
7. Bei Wartung, Umbau oder Anbauarbeiten ist das Element aus der Maschine zu nehmen und die Arbeit Serie ARP -
auBerhalb des Gefahrenbereiches zu erledigen. le @50 hg

8. Stellen Sie sicher, dass bei der Inbetriebnahme oder auch beim Testen kein versehentliches Betatigen des ]
Elements erfolgen kann. %0

9. Verdnderungen am Element wie z. B. zusétzliche Bohrungen oder Gewinde diirfen nur mit vorheriger Geneh-
migung der ZIMMER GmbH erfolgen.

10. Die vorgeschriebenen Wartungsintervalle und Vorgaben an die Qualitét der Druckluft sind einzuhalten, siehe
auch Abschnitt Wartung. Bitte wenden Sie sich hierzu an unseren Kunden-Service.

11. Der Einsatz des Elements unter extremen Bedingungen, wie z. B. aggressive Flussigkeiten, abrasive Staube,
unterliegt der vorherigen Genehmigung der Zimmer GmbH. @ 06Hx9
. . @ 4xM6 ]
3 BestimmungsgemaBe Verwendung OIN 7984 o
002 06H7

Je nach BaugréBe mussen Befestigungsschrauben von M6 bis M10, der Festigkeitsklasse 8.8 verwendet werden.

\ Das Element der Serie ARP ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige Folgende Anzugsmomente sind bei der Montage zu beachten:

\ \,\Verénderung und im Rahmen seiner definierten Einsatzparameter zu verwenden.
: Y Fiir eventuelle Schiden bei einer nicht bestimmungsgemaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht. SchraubengréBe M6 M8 M10

Zulassiges Anzugsmoment [Nm] 10,2 24,9 49,5

Das Element ist ausschlieBlich fiir den Betrieb mit Druckluft konzipiert. Fiir einen Betrieb mit anderen Medien, wie

Flussigkeiten oder Gasen ist er nicht geeignet. Das Element wird bestimmungsgemaB in geschlossenen Raumen fiir das 6.2 Federpaket
variable Ausgleichen von Kraften und Momenten eingesetzt. Im nebenstehenden Bild ist beispielhaft eine Montage des Federpakets bei einem AR40P
Mr abgebildet.
Fiir den bestimmungsgeméBen Betrieb des Elements gelten auch die Krafte und Momente, die zu- — Fir den Achsausgleich stehen mehrere Federpakete zur Auswahl. Nahere Informationen zu den
satzlich zur Greifkraft wirken konnen (siehe Technische Datenblatter unter www.zimmer-group.de). Federpaketen entnehmen Sie dem Tachnischen Datenblatt Ihres Produkts oder unserer
M Homepage = www.zimmer-group.de.

Fal

4 Personalqualifikation
Die Montage, Inbetriebnahme und Wartung darf nur von geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden. Voraussetzung
hierflr ist, dass diese Personen die Montageanleitung vollstdndig gelesen und verstanden haben.

Folgende Anzugsmomente sind bei der Montage zu beachten:

5 Produktbeschreibung
Das Element der Baureihe ARP reduziert die Momentenbelastung des Roboters auf ein Minimum und erméglicht den BaugréBe AR40P AR50P AR63P ARBOP | AR100P | AR125P | AR160P
Einsatz kleinerer, kostengtinstigerer BaugréBen. Der Ausgleich kann an das Handlingsgewicht angepasst werden, indem je Zulassiges Anzugsmoment [Nm] 2 2 5 5 55 15 15
nach gewinschter Steifigkeit das passende Federpaket montiert wird. Die Zentrumsstellung des Ausgleichs ist verriegel-
bar, so dass keine unkontrollierten Bewegungen des Werkstlicks stattfinden.

6.3 Montage Energiezufiihrung
Die Energiezufiihrung (6) befindet sich am Umfang des Gehauses.
Abb. 1: Achsausgleich ARP = Siehe Schnittdarstellung im Kapitel 5.

Gehéuse

A Die nicht benutzten Pneumatikanschliisse sind mit Blindstopfen zu verschlieBen.

Roboteranschlussflansch |=> Druckluft entsprechend DIN ISO 8573-1 Giiteklasse 4 verwenden.
A

®

Verriegelung

©

Federpaket

®

\Vor der Montage des Zubehdrs ist zu prifen, ob dieses fur den Einsatz der gewahlten Variante passend ist.
lInformationen zum verfligbaren Zubehdr finden Sie auf unserer Homepage = www.zimmer-group.de.
)

Verriegelungsantrieb

©

Energiezufuhr

©

7 Technische Daten
INFORMATIONEN:
Die Technischen Daten entnehmen Sie unserer Homepage = www.zimmer-group.de.

Diese variieren innerhalb der Baureihe konstruktionsbedingt. Sollten Sie noch weitere Fragen zum Produkt oder
zu den Technischen Daten haben, wenden Sie sich bitte an den Kunden-Service der ZIMMER GmbH.

Fiihrungsbolzen mit Kugelpfanne

S)

8 Wartung
Der wartungsfreie Betrieb des Elements ist in einem Rahmen von bis zu 10 Millionen Zyklen gewéhrleistet.
Das Wartungsintervall kann sich unter folgenden Umsténden verringern:
* Betrieb mit nicht der DIN ISO 8573-1 Giiteklasse 4 entsprechenden Druckluft.
* Verschmutzte Umgebung
* Nicht dem bestimmungsgemaBen Gebrauch und den Leistungsdaten entsprechenden Einsatz.
* Umgebungstemperatur tiber 60°C, Schmierstoffe harten schneller aus!
Es wird empfohlen, die Wartung und den Dichtungswechsel durch den Kunden-Service der ZIMMER GmbH durchfiihren
zu lassen. Bei einem eigenmachtigen Zerlegen und Zusammenbau des Elements, kann es zu Komplikationen fiihren, da

6 Montage teilweise spezielle Montagevorrichtungen benétigt werden.
9 Einbauerkldarung
Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen der Maschine oder Anlage, in die das Element eingebaut Im Sinne der EG-Richtlinie 2006/42/EG (iber Maschinen (Anhang Il 1 B).
werden soll.
» Energieversorgung der Maschine vor allen Arbeiten ausschalten. Name und Anschrift des Herstellers:
»  Maschine vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern. ZIMMER GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ D-77866 Rheinau * Tel.: +49 (0) 7844 9138-0 « Fax: +49 (0) 7844 9138-80
» Maschine auf eventuelle vorhandene Restenergie priifen. Web: www.zimmer-group.de
VORSICHT: Hiermit erkléren wir, dass die nachstehend beschriebene unvollstdndige Maschine
Produktbezeichnung: Achsausgleich, pneumatisch

Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen des Elements bei Anschluss der pneumatischen Energie.
» Pneumatische Energie vor allen Arbeiten ausschalten.
» Pneumatikkreislauf vor unbeabsichtigtem Einschalten sichern.
» Pneumatikkreislauf auf eventuelle Restenergien priifen, gegebenenfalls entliften.

Typenbezeichnung: ARCT TP
den folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht:
Nr.1.1.2,Nr.1.1.3, Nr.1.1.5, Nr.1.3.2, N.1.3.4, N.1.3.7, N.1.5.3, N.1.5.4, N.1.5.8, N.1.6.4, N.1.7.1, Nr.1.7.4

Ferner erklaren wir, dass die speziellen technischen Unterlagen geméB Anhang VIl Teil B dieser Richtlinie erstellt wurden.
Wir verpflichten uns, den Marktaufsichtsbehdrden auf begriindetes Verlangen die speziellen Unterlagen zu der unvollstén-
digen Maschine tUber unsere Dokumentationsabteilung in elektronischer Form zu tibermitteln.

Das Element muss nach den Vorgaben auf Ebenheit auf einer entsprechenden Anschraubflache montiert werden.
Durchmesser < 100 mm = zulassige Unebenheit < 0,02 mm
Durchmesser > 100 mm = zulassige Unebenheit < 0,05 mm

Die unvolistindige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn ggf. festgestellt wurde, dass die Ma-
schine oder Anlage, in welche die unvollstandige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Richtlinie
2006/42/EG liber Maschinen entspricht und die EG-Konformitatserklarung gemas Anhang Il 1 A ausgestellt ist.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung w L—/U ( N

der relevanten technischen Unterlagen
Kurt Ross ‘ Siehe Adresse des Herstellers ‘ Rheinau, den 05.12.2018 ‘ Martin Zimmer, Geschéftsfihrer
Vorname, Name ‘ Anschrift ‘ Ort, Datum der Ausstellung ‘ rechtsverbindliche Unterschrift

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 ¢ D-77866 Rheinau ¢ Tel.:+49 (0)7844 9138 5556 « Fax.: +49 (0)7844 9138 80 ¢ www.zimmer-group.de



