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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung durch, bevor Sie das Produkt einbauen bzw. damit arbeiten.

Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre personliche Sicherheit. Sie muss von allen
Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder

zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite www.zimmer-group.com zum Download
bereit:

* Montage- und Betriebsanleitung

* Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
e Informationen zum Zubehdr

¢ Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung.
= Nur die aktuell Uber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Gultigkeit.

~Produkt” ersetzt in dieser Montage- und Betriebsanleitung die Produktbezeichnung auf der Titelseite.

Y

.1 Hinweise und Darstellungen in der Montage- und Betriebsanleitung

Dieser Hinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesundheit und das Leben von Personen.
Die Missachtung dieser Hinweise fiihrt zu schweren Verletzungen, auch mit Todesfolge.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur die Gesundheit von Personen. Die
Missachtung dieser Hinweise flhrt zu schweren Verletzungen oder gesundheitlichen Schaden.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

VORSICHT

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur Personen. Die Missachtung dieser Hinweise
fUhrt zu leichten, reversiblen Verletzungen.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.

= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor moglichen Sach- oder Umweltschaden. Die Missachtung dieser Hinweise flhrt zu
Schaden am Produkt oder der Umwelt.

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

INFORMATION

In dieser Kategorie sind nutzliche Tipps fur einen effizienten Umgang mit dem Produkt enthalten. Deren Nichtbe-
achtung fuhrt zu keinen Schaden am Produkt. Diese Informationen enthalten keine gesundheits- und arbeits-
schutzrelevanten Angaben.
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2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Sachschaden und Funktionsstorung bei Nichtbeachten

Das Produkt ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige Verdnderung und
innerhalb der vereinbarten Parametergrenzen und Einsatzbedingungen zu verwenden.

Eine andere oder darliber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemas.
» Betreiben Sie das Produkt nur unter Beachtung der zugehdrigen Montage- und Betriebsanleitung.

» Betreiben Sie das Produkt nur in einem technischen Zustand, der den garantierten Parametern und Einsatzbe-
dingungen entspricht.

= Fuir eventuelle Schaden bei einer nicht bestimmungsgemaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht.
Das Risiko tragt allein der Betreiber.

Das Produkt ist fir die Installation und den Betrieb auf dem Roboterbedienteil Tablet Teach Pendant der Robotersteuerung
R-30iB Mini Plus vorgesehen.

3 Personenqualifikation

Verletzungsgefahr und Sachschaden bei unzureichender Qualifikation
Wenn unzureichend qualifiziertes Personal Arbeiten am Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

» Lassen Sie alle Arbeiten am Produkt nur von qualifiziertem Personal durchfiihren.

> Lesen Sie das Dokument vollstédndig und stellen Sie sicher, dass Sie alles verstanden haben, bevor Sie mit
dem Produkt arbeiten.

» Beachten Sie die landesspezifischen Unfallverhiitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitshinweise.

Die folgenden Qualifikationen sind Vorausssetzung fiir die verschiedenen Arbeiten am Produkt.
3.1 Elektrofachpersonal

Elektrofachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen
und Bestimmungen.

3.2 Fachpersonal

Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen Arbeiten
auszuflihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

3.3 Unterwiesenes Personal

Unterwiesenes Personal wurde in einer Schulung durch den Betreiber Gber die Aufgaben und méglichen Gefahren bei
unsachgemaBem Verhalten unterrichtet.

3.4 Servicepersonal

Servicepersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen
Arbeiten auszufihren und mdgliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

3.5 Zusitzliche Qualifikationen

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, miissen mit den gultigen Sicherheitsvorschriften und Gesetzen sowie den in
diesem Dokument genannten Normen, Richtlinien und Gesetzen vertraut sein.

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, missen die betrieblich erteilte Berechtigung besitzen, dieses Produkt in Betrieb
zu nehmen, zu programmieren, zu parametrieren, zu bedienen, zu warten und auch auBer Betrieb zu nehmen.
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4 Produktbeschreibung

Qroup

Das Smart Communication Module (SCM) dient als Gateway zwischen den Greifern und der Robotersteuerung. Das SCM
kann Uber die HMI-Software oder die Comfort App konfiguriert. Uber die Comfort App auf dem Roboterbedienteil kdnnen

die Greifer gesteuert werden.

Die Abbildung zeigt vereinfacht den Aufbau des gesamten Systems. Alle Teile zur elektrischen Verbindung eines Greifers

mit dem Roboter sind enthalten oder sind als optionales Zubehdr bei der Zimmer GmbH erhéltlich.

O
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5 Funktionsbeschreibung

Mit der Comfort App kdnnen Greifer der Zimmer GmbH direkt vom Roboterbedienteil aus gesteuert und generierte
Roboterauftrdge parametriert werden.

Die generierten Roboterauftrage erleichtern die Verwendung von Greifern der Zimmer GmbH im Kundenprogramm und
reduzieren die Entwicklungszeit.

Die Namen der neu parametrierten Roboterauftrage bleiben unveréndert. Dadurch muss das Basisprogramm bei Konfigura-
tionsdnderungen nicht geadndert werden.

6 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION

Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehoér kann die
Funktion des Produkts nicht gewahrleistet werden. Das Zubehdr der Zimmer GmbH ist speziell auf die einzelnen
Produkte zugeschnitten.

» Entnehmen Sie Informationen zu optionalem und im Lieferumfang befindlichem Zubehdr unserer Internetseite.
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7 Installation
7.1 Comfort App installieren

Die Comfort App wird auf dem Roboterbedienteil installiert, um so die direkte Steuerung der Greifer zu ermdglichen.

» Laden Sie die Roboter-App auf unserer Internetseite herunter.
» Kopieren Sie die Installationsdatei auf einen USB-Speicher.
» Achten Sie darauf, dass das Roboterbedienteil bereits mit der Robotersteuerung verbunden ist.
» Schalten Sie die Spannungsversorgung am Tool-I/O des Roboters liber den Not-Aus-Taster aus.
» Stecken Sie den USB-Speicher mit der Installationsdatei in das Roboterbedienteil.
» Tippen Sie auf den Button i=. = SEI T
» Tippen Sie im MenU PLUGINS auf Install. =
TPIF-279 Rem
Teaching
Setup
DCs
Status
Utility
PLUGINS
Install
Plugin List
INFORMATION

Sie bendtigen die Installationsdatei Z_Comfort_App_Serial.ipl fir Greifer, die Gber Controller |0 angeschlossen
werden.

» Wahlen Sie die Installationsdatei aus. PR

» Tippen Sie auf den Button Install. Install

Install
Z COMFORT APP_ANALOG.IPL

Z_COMFORT_APP_SERIAL.IPL

Description
cApp
Provider : Zimmer Group
Application : Zimmer Comfort App
Version : 00.14.01
Description : Zimmer Comfort App

Press Install Button to install the Plugin software.

4 Robot Operation

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q@ 77866 Rheinau, Germany R. +49 784491380 » Www.zimmer-group.com 7
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» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok.

= Die Installation wurde abgeschlossen.
» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des
Roboterbedienteils aus.

» Schalten Sie die Stromversorgung der Robotersteuerung und des
Roboterbedienteils nach einigen Sekunden wieder ein.

» Schalten Sie die Robotersteuerung und das Roboterbedienteil ein.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com

Qroup

Install p 4

Press OK if you really would like to install
"cApp" Plugin software.

Install

Plugin software successfully installed!
Please re-start the controller by manually shutting the power off.

(o] [ ) [ 2 ) [ ][ s ) [ o5 ) [er]
SHIFT TEACH SHIFT
-~ ofe -
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8 Inbetriebnahme

VORSICHT

Verletzungsgefahr, Sachschaden und Funktionsstérungen bei Nichtbeachten
Die Comfort App verwendet die Register 138 bis 200. Durch das Verandern dieser Register kdnnen Funktionssto-

rungen, Sachschaden und Verletzungen entstehen.

» Verwenden Sie die Register 138 bis 200 nicht in ihrem Programm.

» Schalten Sie den Roboter an, um die Comfort App nutzen zu kénnen.

iRProgrammer

-— . DEFAULTH
» Tippen Sie im Menu PLUGINS auf MATCH Comfort App. =

» Tippen Sie auf den Button i=.

TPIF-279 Rem

Teaching
Setup
DCS
Status
Utility
PLUGINS
Install
Plugin List

Zimmer Comfort App

8.1 Vorhandene Einrichtung I6schen

Der folgende Bildschirm wird nur angezeigt, wenn ein bestehendes Setup fir zwei Greifer gefunden wird.
Wenn das vorhandene Setup nur fir einen Greifer gefunden wird, wird dieser Bildschirm nicht angezeigt. In diesem Fall
wird direkt der nachste Bildschirm angezeigt.

» Tippen Sie auf den Button des gewlinschten Greifers. TG

= Der Bildschirm Manual control fir die manuelle Steuerung wird Z;_mmerc.,mfompp.m.og T BETE -
angezeigt. MATCH

Select a gripper

100% B0 B [y

Gripper 1 Gripper 2

Existing setup found

A Play A Robot Operation E

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 « @ 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com 9

DE / 22.01.2025

DDOC01747 / ¢



L}
Bedienungsanleitung: Comfort App fiir Fanuc CRX GuideZ for Laptop fiir SCM-F/SCM-C ZIMMER

Im Bildschirm Manual control ist es mdglich, den Greifer manuell zu .— . DEFAULTH oo 15 W
; ; = b L g : Y
bedienen und den Status anzuzeigen.
Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0 CEINGD)
» Tippen Sie auf den Button view config.
PP 9 Gripper 1. Manual Control MOTCH
Grip Release
‘ Reset Motor on/off ‘ Homing ‘
‘ Wp_Bito | ‘ Wp_Bit1 | ‘ - ‘ ‘ - ‘
IsClosed IsReleased OnTeachPos OnUndefinedPos
Error MotorOn
Act_WP_Bit0 Act_WP_Bit1

4 Robot Operation

= Der Bildschirm View configuration zum Bearbeiten der Greiferkonfigu-
ration wird angezeigt.

DEFAULTR

100% 1A - | D\

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/O

» Tippen Sie auf den Button delete. OTCH

Gripper 1. View Configuration

--Robot Outputs--|----DO----|_|--Robot Inputs—-|----DI----
Release DO101 |_||Is_Opened DI101
Grip D0102 [_|[Is_Gripped DI102
Reset D0103 |_||Is_Closed DI103
MotorOn D0104 |_|[Is_Undef_Pos DI104
Homing D0105 |_|[Is_Error DI105
WP_BIit0 D0106 |_||[Is_Motor_On PI106
(WP_Bit1 D0107 |_|[Is_Homing_0Ok
WP_Bit2 |_||Act_WP_Bit0 DI107
(Wp_Bit3 e [_||Act_wP_Bit1 DI108
|_||Act_WP_Bit2
[_|[Act_WP_Bit3

A Play A Robot Operation E
» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button YES.
= Die bestehende Einrichtung ist gelbscht. 0 Are you sure ? The assignment will be deleted.
= Die Bildschirmabfolge zum Konfigurieren neuer Greifer wird
angezeigt.
YES NO

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « Www.zimmer-group.com
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8.2 Greiferkonfiguration erstellen

Verbindung wahlen

JAWS GRIPPER

Y

Greiferserie wahlen

Y

Manuelle Steue-
rung

Y
Controller 10
Y
Anschlusstyp
wahlen
GRIPPER . -
Anzahl der Greifer
wahlen
Y
Greifertyp wéhlen
. VACUUM
o GRIPPER

MATCH

Y

Befehlsanschlisse
wahlen

Statusverbindun-
gen wahlen

Y

Greiferkonfigurati-
on speichern

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com
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8.2.1 Verbindung wahlen

» Tippen Sie auf den Button Controller-IO, wenn Sie einen
MATCH-Greifer ohne integriertes SCM am MATCH-Robotermodul
betreiben wollen.

» Tippen Sie auf den Button next.

8.2.2 Anschlusstyp wahlen

» Tippen Sie auf GRIPPER, wenn Sie einen Greifer angeschlossen
haben.

» Tippen Sie auf MATCH, wenn Sie einen MATCH-Greifer
angeschlossen haben.

» Tippen Sie auf den Button next.

DEFAULTM

Zimmer Comfort App - Analog and Digital 1I/0

Select the connection

100% B0l D\

8 DI04 42 D102
9 DI103 43 DI104
10 DI105 44 DI106

Slo|o|e

08

Controller IO Tool 10, digital

1 DI107 45 D108 A a,v =
0101 52 02
0103 53 04 Y
0105 54 06
[e}

A Robot Operation

DEFAULTLA T 73—?3'1 X’ |_—|\

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/O ] () # [H

Select SCM to Gripper connection type MOTCH
GRIPPER MATCH

A Robot Operation

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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8.2.3 Anzahl der Greifer wahlen

» Tippen Sie auf die gewiinschte Anzahl an Greifern, die Sie in Ihrer
Roboteranwendung haben wollen.

» Tippen Sie auf den Button next.

8.2.4 Greifertyp wahlen

» Tippen Sie auf den entsprechenden Greifertyp.
» Tippen Sie auf den Button next.

+— .. DEFAULTM

Zimmer Comfort App - Serial and Digital I/O

How many grippers in configuration

Gripper 1

Gripper 1 and 2

DEFAULTI

Zimmer Comfort App - Serial and Digital I/O

Gripper 1. Select the gripper type

A Robot Operztion

1000 EZ A a

M&TCH

JAWS GRIPPER

ZiIMMER

Groue

VACUUM GRIPPER

= = -
SCHMALZ
T

A Robot Operation

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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8.2.5 Greiferserie wahlen

INFORMATION

Basic und Advanced bezeichnen verschiedene Klassen von Greifern der Zimmer GmbH.

» Tippen Sie auf die Klasse lhres Greifers. DEFAULTER

> Tlppen Sle auf den BUtton neXt- Zimmer Comfort App - Serial and Digital I/O

Gripper 1. Select the gripper series

ZIMMER

Qroup

100% Al - | D‘

BASIC

GEP2xxxIL
GEPS5xxxIL
GED5xxxIL
GPP5xxxIL
GPD5xxxIL
HRC-03
HRC-04
HRC-05

ADVANCED

GEH6xxxIL
GEDSxxxIL
HRC-01
HRC-02

A Robot Operation
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8.2.6 Manuelle Steuerung

Qrou

e

Roboter, SCM und Greifer eingeschaltet sind.

Der Funktionstest setzt voraus, dass die Verdrahtung zwischen Roboter und SCM vorhanden ist und dass

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers testen und bedienen, sowie dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms

ansehen.
INFORMATION

Der Button s wird nur bei der Verbindung tber Controller IO angezeigt.

Anschlusstyp: Gripper .— .. DEFAULTH

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers testen und bedienen, sowie

100% BT Y ha

Zimmer Comfort App - Analog and Digital 1/0 B m ® @
dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms ansehen.
Gripper 1. Manual Control MOTCH
» Klicken Sie auf den Button °Or, um die Befehlsanschliisse und Status-
verbindungen zu wéahlen.
Grip Release
‘ Reset ‘ ‘ Motor on/off ‘ Homing ‘ i@%}
‘ Wp_Bito ‘ ‘ Wp_Bit1 ‘ ‘ - ‘ ‘ - ‘
IsClosed IsReleased OnTeachPos OnUndefinedPos
Error Motoron ]
Act_WP_BIit0 Act_WP_Bit1 - =

[Coeo | cm—

Anschlusstyp: MATCH e

Sie kdnnen die Funktionalitdt des Greifers testen und bedienen, sowie

Zimmer Comfort App - Serial and Digital I/O

A Play A Robot Operation

dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms ansehen.
o . ) . . Gripper 1. Manual control MOTCH
In dem Drop-down-Meni kénnen Sie zwischen den Greifern wahlen.
Grip [Basic gripper v Release
=] [ [
’ Wp_Bit0 ‘ Wp_Bit1 ‘ Wp_Bit2 ‘ Wp_Bit3
IsClosed IsReleased OnTeachPos OnuUndefinedPos
Error
Act_WP_Bit0 Act_WP_Bit1 Act_WP_Bit2 Act_WP_Bit3

A Robot Operation

» Tippen Sie auf den Button next.

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « Www.zimmer-group.com
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8.2.7 Befehlsanschliisse wahlen

Die Greiferverdrahtung muss mit der in der Comfort App vorgenommenen Greiferkonfiguration tGbereinstimmen.

Wenn dieser Bildschirm zum ersten Mal angezeigt wird, wird eine Standardbelegung angezeigt.

» Nehmen Sie die Verdrahtung genau nach diesem Bildschirm vor.

Um auf die Standardwerte zuriickzusetzen, bearbeiten Sie die Werte oder gehen Sie zurlick zur Auswahl der
Anzahl der Greifer (siehe Kapitel ,Anzahl der Greifer wahlen®).

P Stellen Sie die Korrespondenz der Roboterausgangsnummer mit der digitalen Eingangsfunktion des SCM her.

Sie kdnnen die Standardzuordnung Ubernehmen oder &ndern. e

1000 1&ml g I_—‘\
Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0 CENED uz]

M&TCH

» Tippen Sie auf den Button next, wenn Sie die Standardzuordnung
beibehalten wollen.

Gripper 1. Select Command Connections

Befehlsanschluss bearbeiten

Release (DO101)

» Tippen Sie auf den Button des gewlinschten Signals.

e z. B.Release Grip (DO102) DO108
» Tippen Sie auf den gewlinschten Ausgang.
e z.B.DO7

= Der Ausgang wurde dem Signal zugewiesen.

Reset (DO103) DO109

MotorOn (DO104) DO110

|
T

Homing (DO105) DO111

= Der Button des Signals wird um den Ausgang erganzt.

e z.B. Release (DO7) WP_Bit0 (D0106) DO2

» Tippen Sie auf den Button next.

WP_Bit1 (DO107)

WP_BIt2 (0)

WP_Bit3 (0)

(o | e

A Play A Robot Operation E
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» Stellen Sie die Ubereinstimmung der Robotereingangsnummer mit der digitalen Eingangsfunktion des SCM her.

Wenn dieser Bildschirm zum ersten Mal angezeigt wird, wird eine Standardbelegung angezeigt.

» Nehmen Sie die Verdrahtung genau nach diesem Bildschirm vor.

Sie kdnnen die Standardzuordnung Ubernehmen oder &ndern.
» Tippen Sie auf den Button next, wenn Sie die Standardzuordnung

beibehalten wollen.

Statusverbindung bearbeiten

» Tippen Sie auf den Button des gewlinschten Signals.
e z.B.Is_Closed

» Tippen Sie auf den gewlinschten Ausgang.
e z.B.DI107

= Der Eingang wurde dem Signal zugewiesen.

= Der Button des Signals wird um den Eingang erganzt.

e 2z B.lIs_Closed (DI107)
» Tippen Sie auf den Button next.

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/O

Gripper 1. Select Status Connections

DEFAULTM

Is_Opened (DI101)

Is_Gripped (DI102)

Is_Closed (DI103)

Is_Undef_Pos (DI1104)

Is_Error (DI105)

Is_Motor_On (DI106)

Is_Homing_Ok (0)

Act_WP_Bit0 (DI107)

Act_ WP_Bit1 (DI108)

Act WP_Bit2 (0)

Act_ WP_Bit3 (0)

A Play

1009% 101 N D\

M&TCH

DI109

DI110

D11

D112

A Robot Operation
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8.2.9 Greiferkonfiguration speichern

Die Einstellungen sind temporér.
» Speichern Sie die Einstellungen in der Installationsdatei.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Save. .— . DEFAULT
= Die Greiferkonfiguration wurde gespeichert. y

Zimmer Comfort App - Analog and Digital I/0

Save Installation

The gripper is configured temporarily.
Please press the “Save” button to
save the current gripper
configuration into the installation file.

A Robot Operation

Gripper Configuration Saved !

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok.
= Die Greiferkonfiguration ist abgeschlossen. o

= Die Funktionsbausteine/Unterprogramme wurden erzeugt und stehen
zur Programmierung zur Verfligung.

OK

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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9 Bedienung
9.1 Steuerungsprinzip des Greifers

» Bereiten Sie Advanced Greifer flr die Steuerung vor:
» Fihren Sie, falls erforderlich eine Referenzfahrt durch (IPL_ZIMMER_CAPP_HOMING).

» Prifen Sie, ob die Referenzfahrt durchgeftihrt wurde (IPL_ZIMMER_CAPP_ISHOMINGOK oder IPL_ZIMMER_CAPP_
ISHOMINGSUCCESS).

» Schalten Sie den Motor ein (IPL_ZIMMER_CAPP_MOTORON).
» Prifen Sie, ob der Motor eingeschaltet ist (IPL_ZIMMER_CAPP_ISMOTORON).
= Der Greifer ist fir die Steuerung vorbereitet, wenn kein Fehler vorhanden ist (IPL_ZIMMER_CAPP_ISERROR).

» Stellen Sie ein mit der HMI-Software konfiguriertes Werkstick ein (IPL_ZIMMER_CAPP_CHANGEWP), wenn mehr als
ein Werkstlick verwendet wird.

» Prifen Sie, ob sich ein Werkstiick gedndert hat (IPL_ZIMMER_CAPP_ISWPCHANGED).
» Greifen (IPL_ZIMMER_CAPP_GRIP) oder l6sen (IPL_ZIMMER_CAPP_RELEASE) Sie das Werkstiick.

» Prifen Sie die Position der Greiferbacke (IPL_ZIMMER_CAPP_ISONTEACHPOS, IPL_ZIMMER_CAPP_ISOPENED, IPL_
ZIMMER_CAPP_ISCLOSED oder IPL_ZIMMER_CAPP_ISONUNDEFPQOS).

9.2 Ubersicht der generierten Roboterauftrige

Nach erfolgreicher Konfiguration der Greifer Uber die HMI-Software werden im Roboterbedienteil Roboterauftrage fir
verschiedene Funktionalitaten erzeugt. Die Roboterauftrage kdnnen aus Anwenderauftragen aufgerufen werden. Die
folgenden Roboterauftrage kdnnen mit der Comfort App erstellt werden.

Nicht alle der Roboterauftrage werden nach erfolgreicher Konfiguration der Greifer erzeugt. Der Auftrag wird nur erstellt,
wenn der entsprechende Befehl oder Status verdrahtet ist und von dem/den ausgestatteten Greifer(n) verwendet wird.

IPL_ZIMMER_CAPP_  1: Greifer 1 ansprechen  Register No. Greifen

GRIP(Greifernummer, 2: Greifer 2 ansprechen
GRIP

, = 0, wenn kein Fehler vorhanden
Registernummer)

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

LHLP

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

IPL_ZIMMER_CAPP_  1: Greifer 1 ansprechen  Register No. Loslassen
RELEASE(Greifer- 2: Greifer 2 ansprechen
RELEASER nummer, Register-
ZRELEASE NUMMET) = -1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden
= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler
. IPL_ZIMMER_CAPP_  1: Greifer 1 ansprechen  Register No. Motor einschalten flr
wOTOR MOTORON(Greifer-  2: Greifer 2 ansprechen — 0 wenn kein Fehler vorhanden Advanced Greifer.

zwotoron  NUMMer, Register-
nummer) = -1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden
= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler
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IiDTDR
OFF

ZMDTOROFF

HOMING

LHOMING

RESET

ZRESET

CHANGE
WP

ZCHANGEWPL

IPL_ZIMMER_CAPP_
MOTOROFF(Greifer-
nummer, Register-
nummer)

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

IPL_ZIMMER_CAPP_
HOMING(Greifer-
nummer, Register-
nummer)

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

IPL_ZIMMER_CAPP_  1: Greifer 1 ansprechen

RESET(Greifer- 2: Greifer 2 ansprechen
nummer, Register-

nummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_ Werkstlicknummer = 1
CHANGEWP(Werk- bis 15

stlicknummer,

Registernummer)

Zimmer GmbH ¢

Im Salmenkopf 5 * Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com

Register No. Motor ausschalten,
= 0, wenn kein Fehler vorhanden wenn Greifer
vorhanden.

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No. Referenzfahrt fahren,

= 0, wenn kein Fehler vorhanden fir Advanced Greifer.

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler

Register No. Zuriicksetzen, wenn
= 0, wenn kein Fehler vorhanden Greifer vorhanden.
= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen

gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-

figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler

Register No. Werkstlicknummer

(n) setzen, bei
Verwendung mit
SCM.

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler
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IEWP

IPL_ZIMMER_CAPP_
ISWPCHANGE-

zswecnance D(Werksticknummer,

<

3

OPENED
——

Registernummer)

IPL_ZIMMER_CAPP
ISOPENED(Greifer-
nummer, Register-

ZISOPENED num mer)

L

15

CLOSED
o —

IPL_ZIMMER_CAPP
ISCLOSED(Greifer-
nummer, Register-

ZISCLOSED nummer)

e

15 ON
TEACHPOS

IPL_ZIMMER_CAPP
ISONTEACH-

ZISONTEACHFC POS(Greifern ummer,

Registernummer)

Zimmer GmbH ¢

Werksticknummer = 1
bis 15

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

Register No.

= 1, TRUE Werksticknummer (n)
aktiviert

= 2, FALSE Werksticknummer (n)
nicht aktiviert

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No.

= 1, TRUE Greifer offen
= 2, FALSE Greifer geschlossen

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No.

= 1, TRUE Greifer geschlossen
= 2, FALSE Greifer offen

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No.

= 1, TRUE Greifer auf TeachPosition

= 2, FALSE Greifer nicht auf TeachPo-
sition

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Im Salmenkopf 5 * Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com

Uberpriift, ob
Werksticknummer
(n) aktiviert ist.

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer offen ist.

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer
geschlossen ist.

Uberpriift ein Mal, ob
der Greifer auf
TeachPosition ist.
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o | ISONUNDEF-

=onunperec POS(Greifernummer,
Registernummer)

L IPL_ZIMMER_CAPP_

IPL_ZIMMER_CAPP_
[+] ISERROR(Greifer-
ISERROR § hummer, Register-

ZISERROR NUMMer)

r3 IPL_ZIMMER_CAPP_
L ISMOTORON(Greifer-
Zisvotoron NUMMER, Register-
nummer)

e IPL_ZIMMER_CAPP_
sams|  [SHOMINGOK(Grei-
zsiommcox. fernummer, Register-
nummer)

Zimmer GmbH ¢ Im Salmenkopf 5 ¢ Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

Register No. Uberpriift ein Mal, ob

- 1, TRUE Greifer auf Undefinedpo- " Greifer auf
" UndefinedPosition
sition ist
= 2, FALSE Greifer nicht auf Undefine- )
dPosition

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No. Uberpriift, ob der

= 1, TRUE Greifer im Fehlerzustand f:set';ir d'ri';tFeh'er'
= 2, FALSE Greifer nicht im Fehler- ’
zustand

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No. Uberpriift, ob der
Motor eingeschaltet

= 1, TRUE Motor eingeschaltet ist

= 2, FALSE Motor ausgeschaltet

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No. Uberpriift, ob die
Referenzierung des
Greifers in Ordnung
ist.

= 1, TRUE Referenzierung des Greifers
in Ordnung

= 2, FALSE Referenzierung des
Greifers nicht in Ordnung

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler
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IPL_ZIMMER_CAPP_
mamcl  |[SHOMINGSUCCES-
ZISHOMINGSUC S(Grelfernummer,
Registernummer)

- IPL_ZIMMER_CAPP
meons | ERRORWARNIN-

sennonnacn: GON(Greifernummer,
Registernummer)

IPL_ZIMMER_CAPP
.|  ERRORWARNIN-
serrornaon GOFF(Greifer-
nummer,
Registernummer)

2 IPL_ZIMMER_CAPP
o | ISPARTDETACHED-
ZISPARTDETAC! (Greifernummer,
Registernummer)

Zimmer GmbH ¢

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

Register No.

= 1, TRUE Referenzierung des Greifers

erfolgreich
= 2, FALSE Referenzierung des
Greifers nicht erfolgreich

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-

figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler
Register No.
= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-

figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler
Register No.
= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-

figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler

Register No.

= 1, TRUE Teil vom Greifer getrennt

= 2, FALSE Teil nicht vom Greifer
getrennt

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist
= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-

figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler

Im Salmenkopf 5 * Q 77866 Rheinau, Germany ° V. +49 784491380 « www.zimmer-group.com

Uberpriift, ob die
Referenzierung des
Greifers erfolgreich
ist.

Aktiviert Error/
Warning fur Roboter,
wenn Greifer
vorhanden.

Deaktiviert Error/
Warning fiir Roboter,
wenn Greifer
vorhanden.

Uberpriift, ob das Teil
getrennt ist.

23

DE / 22.01.2025

DDOC01747 / ¢



Bedienungsanleitung: Comfort App fiir Fanuc CRX GuideZ for Laptop fiir SCM-F/SCM-C

ZIMMER

Qroup

1: Greifer 1 ansprechen

IPL_ZIMMER_CAPP_
S 2: Greifer 2 ansprechen

== | |ISPARTPRE-
ZISPARTPRESE! SENT(Grelfernummer,
Registernummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_
ISREADY(Greifer-

1
READY nummer, Register-

ZisREADy nUMmer)

1: Greifer 1 ansprechen
2: Greifer 2 ansprechen

~ IPL_ZIMMER_CAPP_ -
weerl  MSTARTCHAN-
uarcnstarre GE(Greifernummer,
Registernummer)

IPL_ZIMMER_CAPP_ -
ISMCHGDONE(Grei-
zismarchcnar fernummer, Register-
nummer)

ISMATCH

Zimmer GmbH ¢

Uberpriift, ob das Teil
vorhanden ist.

Register No.

= 1, TRUE Teil am Greifer vorhanden
= 2, FALSE Teil nicht am Greifer
vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No.

= 1, TRUE Greifer bereit
= 2, FALSE Greifer nicht bereit

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

Uberpriift, ob der
Greifer bereit ist.

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

=-X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler

Register No. Wird ausgegeben,

bevor bei MATCH der
Greifer gewechselt
wird.

= 0, wenn kein Fehler vorhanden

= -1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind

Fehler

Register No. Uberpriift, ob der

= 1, TRUE Greifer erfolgreich Greifer erfo!grelch
verbunden ist.

verbunden

= 2, FALSE Greifer nicht erfolgreich

verbunden

=-1, wenn Fehler aufgetreten ist

= -2, wenn falsche Einstellungen
gemacht wurden

= -3, wenn Greifer nicht konfiguriert ist

= -4, wenn Befehl nicht auf Greiferkon-
figuration anwendbar ist

= -X, alle anderen negativen Werte sind
Fehler
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9.3 Programm liber Drag-and-Drop-Befehle erstellen

» Tippen Sie auf den Button i=.

» Tippen Sie auf den Button A=,
= Ein neues Programm wurde erstellt.

» Ziehen Sie die Befehle per Drag-and-Drop in den oberen Bereich.

In dem Beispiel enthalt das Register 2 nach der Ausfliihrung des Befehls

ZISONTEACHPOS das Ergebnis des Befehls.

* Im Feld Register No. steht eine 1: Greifer befindet sich in der

TeachPosition.

* Im Feld Register No. steht eine 2: Greifer befindet sich nicht in der

TeachPosition.

Qroup

iRProgrammer

DEFAULTRE

Teaching
Setup
Initial Setup
Collabo Robot Setup
UTool Setup
UTool Payload Setup
UFrame Setup
DCsS
Collabo Speed Setup
EE Interface Setup
Status
Utility

PLUGINS

-: DEFAULTM o @ I’ I_—\‘

.I

Programming Details
Gavorits cHaNGE £RROR+ £RROR+ s
Wt WARNOFF WARK O cuosen
ZCHANGEWPL ZERKORWARNL ZERRORWARNL  ZGRID ZHOMING  ISCLUSED
History
& d kd © ©
HOMNG IsHouNG| iswATcH s son
o R oK SUCCESS cHGooNE roRON reschpes
ZISERROR  ZISHOMINGOK ZISHOMINGSUC ZISMATCHCHAN ZISMOTORON ZISONTEACHEC
i <& < <© < < <
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A Play A Robot Operation
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ZIMMER

Uber einen bedingungsabhéngigen Sprung kann der Inhalt von Register

2 Uberprtft werden.

INFORMATION

Voraussetzung fur das nachfolgende Beispiel ist diese Ausgangssituation:

Greifer ist getffnet und bereit zum Greifen.

Qroup

)P

5

H0EgBpEm0

If

Conditions:

<ov - EE
<> W | constant VH 1‘

0 | |

BeE

= a = o e oo a - o o
Hls BaBgD
&Y 1215180

Jump Label

Label number: {1 v ‘

Geteachtes Werkstlick befindet sich mittig zwischen den Greifbacken.
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9.4 Programm liber Texteingabe erstellen

Beispielhaft wird die Einstellung fir den Befehl IPL_ZIMMER_CAPP_
GRIP erklart.

e Werkstick greifen.

* Warten, bis Greifer erkennt, dass er sich in der TeachPosition
befindet.

Der Befehl IPL_ZIMMER_CAPP_GRIP(1,7) fragt Greifer 1 und Register 7
ab.

Zeile 1 und 3 adressieren den Greifer 1 (Greifernummer).
Zeile 4 zeigt das Ergebnis des Befehls an (Registernummer).

Wenn nach der Ausfiihrung des Befehls in Zeile 3 das Register 4 den
Wert 1 enthalt, befindet sich Greifer 1 in der TeachPosition. Der Befehl
wurde ausgeflihrt und die Schleife wird beendet.

Wenn nach der Ausflihrung des Befehls in Zeile 3 das Register 4 den
Wert 2 enthalt, befindet sich Greifer 1 nicht in der TeachPosition.
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oFF on
10 LINE 0 AUTO ABORTEDEOI] 102 - 4
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2END

Select item

[CHOICE]

[e | [ ] e ]| [re] |75 ] [ner

TEACH
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oFF on

DEFAULT LINE 0 AUTO ABORTEDBIOY] 109, = I

B e @

SEARCH I

- |
B

oFF oN
DEFAULT LINE 0 AUTO ABORTED /eI 109 2

DEFAULT EEe&E®E

1: CALL IPL ZIMMER CAPP GRIP(1,7)

S
POINT TOUCHUP

1o

DEFAULT LINE 5 AUTO PAUSED

| DEFAULT

abs
2:
3:
4:
[End]]

PAUSED 5/5
CALL IPL ZIMMER CAPP GRIP(1,7)
LBL[1]
CALL IPL_ZIMMER CAPP_TSONTEACHPOS(1,4)
IF R[4]<>1,JMP LBL[1]

(5 | &
POINT TOUCHUP
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Qroup

10 Comfort App deinstallieren

» Tippen Sie auf den Button i=. = FEENGG
» Tippen Sie im MenU PLUGINS auf Plugin List. h—

TPIF-279 Rem

Teaching

Setup
DCS
Status
Utility
PLUGINS
Install
Plugin List

Zimmer Comfort App

» Tippen Sie auf den Button Uninstall.

— DEFAULTM by
= 100% B2l A [N
TPIF-279 Remote iPendant: 127.0.0.1 login
Plugin List
CcApp [Zimmer Group 1
Description
cApp
Provider : Zimmer Group
Application : Zimmer Comfort App
Version : 00.14.01 MOTCH
Description : Zimmer Comfort App

Zimmer Comfort App Software - Analog and
digital I/0 interfaces

Zimmer grippers are available with 10-Link interface
for their setup and operation. To make the gripper
connection easy with digital inputs and outputs (1/0s),
Zimmer have introduced Smart Communication Module
(SCM) which translates the robot signals to IO-Link
signals. HRC-03 series of grippers require robot analog
inputs which are available in the tool I/O of the Fanuc
CRX robot. Zimmer Comfort App software will help in
selecting the Fanuc Robot CRX series 1/0s to be used

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button Ok.

Press OK if you really would like to
uninstall "cApp" Plugin software.
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= Die Deinstallation wurde abgeschlossen.

DEFAULT LINE 0 AUTO ABORTEDESING

Plugin List

Plugin List

Plugin software successfully uninstalled!
Please re-start the controller by manually shutting the power off.

wmev| e | [ | [ e ] [ | [ s | [nea]

SHIFT SHIFT

—
- e =

11 Fehlerdiagnose

INFORMATION
» Entnehmen Sie die Informationen der Montage- und Betriebsanleitung des Greifers.
» Wenden Sie sich bei Fragen an den Kundenservice.
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